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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Caracteristicas

Informacion resumida
Plug and work con las Simplified Motion Series

Combina por primera vez la sencillez de la neumética con las ventajas de la auto-
matizacion eléctrica: Simplified Motion Series.

Estos actuadores integrados son la solucion perfecta para los usuarios que bus-

can una alternativa eléctrica para las tareas mas sencillas de movimientoy posi-
cionamiento entre dos posiciones finales mecanicas y que, al mismo tiempo, de-

sean ahorrarse la laboriosa puesta en funcionamiento de los sistemas de accio-
namiento eléctricos convencionales.

Integrado Sencillo

La electrdnica integrada en el actuador

Para la puesta en funcionamiento,

NUEVO

F'rihﬁi jﬂﬂ:i‘b

@ IO-Link

El funcionamiento se lleva a cabo sin ningln tipo de software segiin el principio
"plug and work". Tanto las I/0 digitales (DIO) como 10-Link vienen ya integradas:
un producto con dos tipos de control incorporados de serie.

Estandarizado Conectado

Conexidn eléctrica mediante Posibilidad de empleo de funciones

constituye el ndcleo de las Simplified
Motion Series.

basta con ajustar todos los parametros
relevantes directamente en el actua-

técnica de conectores M12
* Power (4 pines): alimentacion eléc-

avanzadas a través de 10-Link:
* Configuracién remota de los para-

dor:
* Velocidad y fuerza

* Posicidn final de referencia y amorti-

guacion
¢ Funcionamiento manual

Funciones de las Simplified Motion Series

Perfil basico para el movimiento entre dos posiciones finales:

con regulacion de velocidad

V*V
\‘//
A

metros de movimiento

Funcién de copia convencionaly co-

pia de seguridad para la transferen-

cia de parametros

* Funcién de lectura de pardametros
del proceso avanzados

* Posicion intermedia libremente de-
finible

* Actualizacion del firmware

trica para el motor

* Logic (8 pines): sefial del controly .
sefial del sensor, asi como corriente
para la electrénica integrada

Perfil de movimiento ampliado para un funcionamiento mas sencillo de la funcién
de presidn y sujecion: con regulacién de la velocidad y de la fuerza

V*L// \ .
Y \
A C

D B

—
l

« Estos actuadores son aptos para movimientos sencillos entre dos posiciones finales.

* Para realizar posibles posiciones intermedias se precisan sensores de proximidad.
* La posicion intermedia puede ajustarse libremente mediante |0-Link, lo que permite detener movimientos en un punto definido libremente entre las posiciones
finales, sin sensores de proximidad ni topes externos
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Caracteristicas

Informacion resumida

Sin regulador de accionamiento externo: todos los componentes electrénicos

necesarios combinados en el actuador integrado

Dos controles posibles integrados de forma estandar: E/S digitales e 10-Link

Solucion completa para movimientos sencillos entre dos posiciones finales

mecanicas

Puesta en funcionamiento simplificada: todos los parametros pueden configu-

rarse directay manualmente en el actuador

* No se requieren conocimientos especiales para la puesta en funcionamiento

* Notificacion sobre las posiciones finales integrada de serie, similar a la de un
sensor de proximidad convencional

* Husillo de bolas de alta calidad con escasa friccion interior

* |deal para un movimiento rapido y preciso en aplicaciones de clasificacion,

distribucion y sujecion

Productos de las Simplified Motion Series

Unidad de cilindro eléctrico Unidad de cilindro eléctrico Unidad de cilindro eléctrico con
EPCE EPCS montaje del motor en paralelo
EPCS
45

¥

-

A

Unidad de minicarro Unidad de minicarro con montaje del Unidad de eje de accionamiento por Unidad de eje de accionamiento por
EGSS-BS-KF motor en paralelo husillo husillo con montaje del motor en
EGSS-BS-KF ELGS-BS-KF paralelo
ELGS-BS-KF
& ]
F‘: e
. ..-=| I = ’

il =
Unidad de eje de accionamiento por Unidad de eje de accionamiento por Unidad de actuador giratorio
correa dentada correa dentada ERMS

ELGS-TB-KF ELGE

Modulary flexible con motor, conjunto para el montaje del motory regulador de servoaccionamiento
Este producto esta también disponible como mecanismo modular en forma de cilindro eléctrico EPCC-BS:

En caso de ser necesario un nivel de flexibilidad y capacidad de adaptacion elevado, las dimensiones compactas y las com-

binaciones variables son perfectas para aprovechar al maximo el espacio de montaje.

» Compacto: proporcion dptima entre el espacio de montaje y el espacio operativo

* Exclusivo: sistema de montaje "one-size-down"

* Modular: permite la combinacion individual con motor, conjunto para el montaje del motory regulador de servoacciona-
miento

* Flexible: mltiples opciones de montaje para una integracion 6ptima en la maquina
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

NUEVO

Matriz de combinaciones entre eje ELGC-TB/ELGS-TB, ELGC-BS/ELGS-BS, minicarro EGSC-BS/EGSS-BS, cilindro eléctrico EPCC-BS/EPCS-BS y eje de guia pasiva
ELFC
Opciones de montaje con fijacion para perfil y mediante conjunto de sujecion angular

Caracteristicas

Eje adicional ELGC-BS/-TB; ELFC; EGSC-BS; EPCC-BS; ELGS-BS/-TB; EGSS-BS, EPCS-BS
Tamario 25 32 45 60
Eje bésico 32 - - -
ELGC-BS/-TB; ELFC; 45 Z - Z Z
ELGS-BS/-TB 60 _ Z . -
80 - - - [ ]

Con fijacion para perfil EAHF-L2-...-P-D...

* Posibilidad de montaje: eje basico girado 90° con el eje adicional siguiente
inferior
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Caracteristicas

Matriz de combinaciones entre eje ELGC/ELGS-TB, ELGC/ELGS-BS, minicarro EGSC/EGSS-BS, cilindro eléctrico EPCC/EPCS-BS y eje de guia pasiva ELFC
Opciones de montaje con kit adaptador o fijacion directa

Eje adicional ELGC-BS/-TB; ELFC; EGSC-BS; EPCC-BS; Eje adicional EGSC-BS; EGSS-BS
ELGS-BS/-TB; EGSS-BS, EPCS-BS
Tamafio |25 | 32 45 60 80 Tamaio |25 32 45 60
Eje basico 32 ] - - - Eje basico 25 [ ] - - -
ELGC-BS/-TB; ELFC; 45 - n - - EGSC-BS; 32 - = _ _
ELGS-BS/-TB 0 N N . Z EGSS-BS 5 - - - Z
80 - - - | " 60 - - - "
Con kit adaptador EHAA-D-L2 Con fijacion directa
* Opcion de montaje: eje basico con eje adicional de igual tamafio * Opcion de montaje: eje basico con eje adicional de igual tamafio

* Opcion de montaje: eje basico con compensacion de altura respecto al eje adi-
cional siguiente inferior

* En caso de montaje del motor con conjuntos paralelos pueden generarse con-
tornos de interferencia. En este caso se necesita la placa adaptadora para com-
pensar la altura
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS NUEVO

Caracteristicas

Sistemas de manipulacion habituales

Cuando se requieren dimensiones altamente compactas en instalaciones de montaje, en sistemas de ensayo y comprobacion, en la manipulacion de piezas pequefas,
en la industria electronica o en aplicaciones de escritorio, los ejes ELGC destacan como sistema de manipulacion gracias a su inmejorable eficiencia espacial. La combi-
nacion de los ejes lineales ELGC, muy compactos, de los minicarros EGSCy de los cilindros eléctricos EPCC, garantiza una relacion dptima entre el espacio de montaje y
el espacio operativo. Ademas, incluye un concepto de sistema comin, una arquitectura de plataformay conexiones en su mayoria sin adaptador.

Sistema de brazo en voladizo Portico horizontal de dos ejes Portico con tres ejes
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NUEVO

Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Cddigos del producto

001 Serie 007 Tipo de motor

EPCS Cilindro eléctrico ST Motor paso a paso ST

002 Tipo de actuador 008 Controlador

BS Husillo de bolas | M Integrado

003 Tamafos 009 Panel de control

32 32 H1 Integrado

45 45

60 60 010 Protocolo de bus/accionamiento

PLK PNPy 10-Link®

004 Carrera [mm] NLK NPNy 10-Link®

25 25

50 50 011 Deteccion de posiciones finales

75 75 AA Con deteccion de la posicion final integrada

100 100

125 125 012 Sentido de salida del cable

150 150 Estandar

175 175 D Abajo

200 200 L lzquierda

250 250 R Derecha

300 300

350 350 013 Posicion de montaje del motor

400 400 Estandar

500 500 PL Paralelo a la izquierda

005 Paso de husill PR Paralelo a la derecha
— PD Paralelo abajo

3P 3 mm PT Paralelo arriba

5P 5mm

8P 8 mm 014 Accesorios eléctricos

10P 10 mm Sin

12p 12 mm L1 Adaptador para el funcionamiento como equipo 10-Link®

006 Deteccidn de posiciones

A Para sensor de proximidad

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...




Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Cuadro general de periféricos
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[1] Pulsadores para la parametrizaciény el control
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Cuadro general de periféricos

NUEVO

Accesorios

C6digo de producto/codigo del pedido

Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Descripcion

- Pégina/Internet

[1] Unidad de cilindro eléctrico Actuador eléctrico 8
EPCS-BS

[2] Soporte para sensor!) Para la fijacion de los sensores de proximidad en el eje. Los sensores de proximidad solo pueden fijarse | 40
EAPM-L2 con el soporte para sensor

[3] Sensor de proximidad? Sensores de proximidad magnéticos para ranura en T 40
SMT-8M

[4] Maestro 10-Link USB Para el uso sencillo de la unidad de cilindro eléctrico con 10-Link 41
(DSU-1

[5] Adaptador Conexion entre el motor y el maestro 10-Link 41
NEFC-M12G8

[6] Cable de alimentacion Para conectar la alimentacion de la carga y de la logica 41
NEBLT12

[7] Cable de conexion Para la conexion a un control 41
NEBC-M12

[8] Conjunto de sujecidn axial Para montaje axial del motor (incluido en el suministro) 8

[9] Conjunto paralelo Para montaje del motor en paralelo (incluido en el suministro) 8

[10] Brida basculante Con montaje paralelo del motor, para cojinete esférico 37
SNCB

[11] Caballete Con montaje paralelo del motor, para cojinete esférico 38
LBN

[12] Caballete Con montaje paralelo del motor, para cojinete esférico 38
LBG/LBG-...-R3

[13] Brida basculante Con montaje paralelo del motor 36
SNCL

[14] Brida basculante Con montaje paralelo del motor 35
SNCS/CRSNCS/SNCS-...-R3

[15] Kit adaptador « Para la fijacion frontal de la brida basculante y de la brida basculante con pivotes 33
EAHA-P2 * Montaje en la parte posterior solo en combinacion con el conjunto paralelo EAMM-U

[16] Tuerca deslizante Para la fijacion del cilindro eléctrico 38
ABAN

[17] Fijacion para perfil * Para la fijacion lateral del eje en el perfil 31
EAHF-L2-P * Gracias al orificio en el centro, la fijacion para perfil puede instalarse sobre la superficie de montaje

[18] Fijacion para perfil Para la fijacion lateral del eje en el perfil 30
EAHF-L2-PS

[19] Brida basculante central@ Para cilindro con fijacién por brida basculante con pivotes 34
LNZG

[20] Fijacion basculante Posicidn elegible dentro de la longitud del cilindro 34
EAHS-P2

[21] Fijacion por brida * Para la fijacion del cilindro eléctrico en el perfil 32
EAHH-P2 * Posicion elegible dentro de la longitud del cilindro

[22] Kit adaptador * Para la fijacion frontal de la brida basculante y de la brida basculante con pivotes 33
EAHA-P2 * Montaje en la parte posterior solo en combinacidn con el conjunto paralelo EAMM-U

[23] Rétula Para compensar desviaciones radiales y angulares 38
FK/CRFK

[24] Horquilla Permite el movimiento giratorio del cilindro en un plano 38
SG/CRSG

[25] Placa de acoplamiento Para compensar desviaciones radiales 38
KSG

[26] Cabeza de rétula Con cojinete esférico 38
SGS/CRSGS

[27] Caballete lateral Para cabeza de rotula SGS 38
LQG

[28] Horquilla Para la fijacion giratoria del cilindro 38
SGA

[29] Caballete Con montaje paralelo del motor, para cojinete esférico 38
LBG/LBG-...-R3

[30] Unidad de guia Para antigiro de cilindros eléctricos al aplicar grandes momentos 39
EAGF

1) Los sensores de proximidad son opcionales y dnicamente son necesarios para detectar posibles posiciones intermedias.

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...




Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

NUEVO

N 0 - Tamano
| 777777 4 -
M A == 3...60 i
=
- | - Longitud de carrera
25... 500 mm gt
.

Especificaciones técnicas generales
Tamano 32 45 60
Forma constructiva Cilindro eléctrico con husillo de bolas
Tipo de motor Motor paso a paso
Protecci6n antigiro/guia Con gufa deslizante
Posicién de montaje Indistinta
Rosca del vastago M8 M10x1,25 M12x1,25

Extremo del vastago

Rosca exterior

Carrera de trabajo [mm] 25, 50, 75,100, 125, 150, 25,50, 75,100, 125, 150, 25, 50, 75,100, 125, 150,
175,200 175, 200, 250, 300 175, 200, 250, 300, 350, 400, 500
Reserva de carrera [mm] 0
Angulo de giro max. del vastago [°] <t
Funciones adicionales Deteccion integrada de posiciones finales
Interfaz de usuario
Indicacion LED
Referenciado Bloque de tope fijo positivo
Bloque de tope fijo negativo
Tipo de fijacion Con rosca interior
Con accesorios
Longitud max. del cable
Entradas/salidas [m] 15
Funcionamiento [0 Link [m] 20
Datos mecanicos
Tamafio 32 45 60
Ejecucion del husillo 3P 8P 3P 10P 5P 12P
Paso del husillo [mm/giro] | 3 8 3 10 5 12
Diametro del husillo [mm] 8 8 10 10 12 12
Max. carga (til
Horizontal [kg] 24 24 60 40 120 56
Vertical [kg] 12 9 23 13 46 18
Fuerza de avance max. F, [N] 150 150 450 250 900 375
Fuerza radial maxima?) [N] 75 75 180 180 230 230
Precision de repeticion [mm] +0,02
Holgura en la inversion de sentido? [mm] <0,1
Deteccion de posicion Para sensor de proximidad
Através de I0-Link
Con montaje axial del motor
Velocidad maxima® [m/s] 0,079 [0,21 [0,074 [0,23 [0,09 [0,22
Velocidad "Speed Press"% [m/s] 0,01
Aceleracién méaxima® [m/s?] 1,5 | 5 | 1,5 | 5 | 1,5 | 5
Con montaje del motor en paralelo
Velocidad maxima® [m/s] 0,075 [0,2 [0,07 [0,22 [0,09 [0,21
Velocidad "Speed Press"4 [m/s] 0,01
Aceleracion maxima® [m/s3 0,5 [15 [0,5 [1,5 [0,5 [15

1) Enelvastago de accionamiento
2)  Con la unidad nueva

3) Regulable en pasos de 10 %

4)  Parametro invariable

10
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Datos eléctricos

Tamaio [32 45 60
Motor
Tension nominal DC I\ 24 (£15 %)
Corriente nominal [A] 3 3 5,3
Consumo de corriente max. (carga) [A] 3 3 5,3
Consumo de corriente max. (ogica) [mA] 300
Encoder
Transmisor de posicion del rotor Encoder absoluto monovuelta
Principio de medicion del transmisor de Magnético
posicion del rotor
Resolucion del transmisor de posicion del  [Bit] 16
rotor
Interfaces
Tamafio 32 45 60
Interfaz de parametrizacion
10-Link Si
Interfaz de usuario St
Entradas digitales
Cantidad 2
Logica de conmutacion PNP
NPN
Caracteristicas Sin separacion galvanica
Configurable
Especificacion Segiin IEC61131-2, tipo 1
Margen de trabajo V] 24
Salidas digitales
Cantidad 2
Logica de conmutacion PNP
NPN
Transmisor de posicion del rotor Encoder absoluto monovuelta
Caracteristicas Sin separacion galvanica
Configurable
Corriente max. [mA] 100
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Especificaciones técnicas de 10-Link

NUEVO

Tamafio 32 45 60
Apoyo con el modo SIO Si
Communication mode COM3 (230,4 kBaud)
Técnica de conexion Conector
Port class A
Nimero de puertos 1
Ancho de banda de datos de proceso OUT [bytes] 2
Contenido de datos de proceso OUT [bit] 1 (Move in)
[bit] 1 (Move out)
[bit] 1 (Move Intermediate)
[bit] 1 (Quit Error)
Ancho de banda de datos de proceso IN [bytes] 2
Contenido de datos de proceso IN [bit] 1 (State Device)
[bit] 1 (State Move)
[bit] 1 (State in)
[bit] 1 (State out)
[bit] 1 (State Intermediate)
Contenido de datos de servicio IN [bit] 32 (Force)
[bit] 32 (Position)
[bit] 32 (Speed)
Duracién minima del ciclo [ms] 1
Memoria de datos necesaria [kilobytes] [0,5
Version de protocolo Device V1.1
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Tamafio 32 45 60
Clase de proteccion del aislamiento B
Temperatura ambiente [°C] 0..+50
Temperatura de almacenamiento [°C] -20...+60
Nota sobre la temperatura ambiente Por encima de una temperatura ambiente de 30 °C debe mantenerse una reduccion de potencia del 2 % por K
Supervision de la temperatura Desconexidn por exceso de temperatura
Sensor de temperatura CMOS preciso integrado con salida analdgica
Humedad relativa del aire (%) 0 ... 90 (sin condensaci6n)
Clase de proteccion i
Grado de proteccion IP40
Tiempo de utilizacion (%) 100

Marcado CE

Segiin la Directiva UE sobre CEM para EMCS-ST - festo.com/sp

Segiin la Directiva RoHS de la UE

Marcado UKCA (véase la declaracion de conformidad)

Seg(in la normativa CEM del Reino Unido

Marcado KC

KC-CEM

Certificacion

RCM

Resistencia a las vibraciones

Prueba de transporte con grado de severidad 1 segtin la norma FN 942017-4, asi como EN 61800-2 y EN 61800-5-1

Resistencia a golpes e impactos

Prueba de impacto con grado de severidad 1 segiin las normas FN 942017-5y EN 61800-2

Clase de sala limpia

Clase 9 seglin ISO 14644-1

Intervalo de mantenimiento

Lubricacion de porvida

Pesos

Tamafio [32 45 60
Con montaje axial del motor

Peso basico con carrera de 0 mm [g] 818 1185 2294
Peso adicional por cada 10 mm de carrera [g] 24 41 69
Masa movil con 0 mm de carrera [g] 98 179 305
Masa mévil adicional por 10 mm de carrera [l 3,3 4,9 6,5
Con montaje del motor en paralelo

Peso basico con carrera de 0 mm [g] 982 1308 2558
Peso adicional por cada 10 mm de carrera [l 24 41 69
Masa mévil con 0 mm de carrera [g] 98 179 305
Masa mévil adicional por 10 mm de carrera [g] 3,3 4,9 6,5
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Materiales
Vista en seccion

Cilindro eléctrico

[1]  Tuerca del husillo Acero
[2]  Husillo Acero para rodamientos
[3]  Cuerpo Aleacion forjada de aluminio, superficie pulida y anodizada
[4]  Vastago Acero inoxidable de alta aleacion
Nota sobre los materiales En conformidad con la Directiva RoHS
Conformidad PWIS VDMA24364-Zona lll
Asignacion de conectores
Alimentacion eléctrica Interfaz logica
Conector Conector
M12x1, 4 pines, codificacion T seglin EN 61076-2-111 M12x1, 8 pines, codificacion A segiin EN 61076-2-101
4
1 3
2
En caso de uso de I/0 digitales
Pin Funcion Pin Funcion
1 Alimentacion eléctrica de potencia (24 V DC) Alimentacion eléctrica de la ldgica (24 V DC)
2 Potencial de referencia de la alimentacion eléctrica de potencia (GND) Salida digital 1 (State "In")
3 Reservado, no conectar Salida digital 2 (State "Out")
4 Tierra funcional (FE) Potencial de referencia de la alimentacion eléctrica de la logica (GND)

Entrada digital 1 (Move "In")

Entrada digital 2 (Move "Out")

Reservado, no conectar

(ool BN e N VN E R VSR RS

Potencial de referencia de la alimentacion eléctrica de la logica (GND)

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion

En caso de uso
Pin

de 1/0-Link
Funcion

L+ Alimentacion eléctrica de 10-Link (24 V DC)

Reservado, no conectar

Comunicacion C/Q con el maestro 10-Link

L - Potencial de referencia de alimentacion eléctrica de 10-Link (0 V)

Reservado, no conectar

Reservado, no conectar

Reservado, no conectar

O |IN|[ANn | B W N

L - Potencial de referencia de alimentacion eléctrica de 10-Link (0 V)
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Cargas permisibles maximas en el vastago

Si el vastago esta expuesto simultaneamente
a varias cargas y momentos, deben cumplir-
se las siguientes ecuaciones:

F1/M; = valor dinamico

F,/M, = valor maximo

|Fy1|+|lel+ My1|+|M21|
MZZ

FyZ FzZ MyZ

<1

fo= <

|Fx| < Fxpmax

[Mx| < My

Cargas transversales maximas admisibles Fynay Y Fzmax SObre el vastago en funcion del voladizo A

NUEVO

Fy.z

100
= N
< ~ <
< \\ —
£ e ~—L
No10 = =
3
£
n
1
0 100 200 300 400 500 600 EPCS-BS-32
Almml =imiim EPCS-BS-45
= EPCS-BS-60
Tamafo 32 45 60
Ejecucion del husillo 3P 8P 3P 10P 5P 12P
FXmax (€Statica) IN] 150 150 450 450 1000 1000
Mxméx [Nm] 0
MYz MZgnax [Nm] 1,5 2,9 6,4
- % - Nota

Software de ingenieria
Electric Motion Sizing
> www.festo.com/x/electric-motion-sizing
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Hoja de datos
Desviacion del vastago f, en funcion del voladizo Ay de la carga transversal F
2 BJ
A
6
-~
5 1=
-
— 4 v
=
g 3 Lz
2 y P
1
0
0 100 200 300 400 500
A [mm]

600

EPCS-BS-32 (F,=3,5N)
v EPCS-BS-45 (F, = 4,0 N)
— — —— EPCS-BS-60 (F, = 8,0 N)

Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Fy
fi= F_z fa
fy = Desviacion del vastago debida a la carga transversal [mm]
Fi = Carga transversal [N]
F, = Carga transversal normalizada [N] (fuerza constante en el grafico)
f, = Desviacion del vastago debida a la carga transversal [N]

(valor leido en el grafico)

Ejemplo: cilindro eléctrico EPCS-32-50-8P con carga transversal de 7 N
Fi=7NyFoum=3,5N

Valor leido del grafico para EPCS-32 y voladizo = 50 mm
f,=1mm

Calculo de la desviacion debida a la carga transversal:

R _ 3N " —>
fl_Fz fz_l,SN mm = zmm




Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Calculo de la fuerza media de avance F,, del cilindro eléctrico EPCS

El valor maximo de la fuerza de avance durante un ciclo de movimientos no debe superar la fuerza de avance maxima admi- Fe < Fani
sible. El valor méximo en funcionamiento vertical suele alcanzarse durante la fase de aceleracion del movimiento ascenden-  y

te. Al superarse la fuerza maxima de avance, aumenta el desgaste y disminuye la vida Gtil del husillo de bolas. Ademas, Vy S Vymax

tampoco debe superarse la velocidad méxima admisible:

Célculo de la fuerza media de avance F,;, (segtin DIN 69051-4)

Durante el funcionamiento es admisible que se supere brevemente la fuerza de avance continua hasta la fuerza de avance Fen < Frcont
maxima. No obstante, debe respetarse el promedio de la fuerza de avance continua durante un ciclo de movimientos:

3 Uy q
3,._* 1 _
Fm= ZF" Vem 100

3,3 Va1 Q1 3 U2 @2 3 VUx3 Q3
_ . — 4 F3 . 2. 2 4 F3 .22 4.
FW-JFxl Ve 100 " e Ve 100 " s Ve 100

Velocidad media de avance (segtin DIN 69051-4)

q q1 q2 q3
— P L 12 R ETN
Viem Z Ve 700~ Y 100 TP 100 TV 100

Fy Fuerza de avance

Fam Fuerza media de avance
Fimix.  Fuerza de avance max.
Fxont  Fuerza de avance continua

q Tiempo
Vy Velocidad de avance
Vim Velocidad media de avance

Vimix,  Velocidad de avance méx.

7777777777 Fxmax
FxIN] T Fos .
7777777777 xXm
Fx2
ql q2 q3
—
q[100%]

Vx[mm/s] T

—

q[100%]




NUEVO

Hoja de datos

Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Fuerza media de avance F,, en funcion de la distancia recorrida L con un coeficiente de funcionamiento fB de 1,0 y a temperatura ambiente

Tamafio 32 Tamario 45
200 600
175 525
150 450
125 375
Z| 100 £l 300
[ w v v _ R i
75 225
50 150 T
25 75
0 0
0 2000 4000 6000 8000 10000 0 2000 4000 6000 8000 10000
L [km] L [km]
EPCS-BS-32-3P m— EP(S-BS-45-3P
=1imuemee EPCS-BS-32-8P =simuomee EPCS-BS-45-10P
Tamarfio 60
1000
800
= 600 ——
[V
400 === S T—r— S = = =
200
0
0 2000 4000 6000 8000 10000
L [km]
m— EP(S-BS-60-5P
=imoome EPCS-BS-60-12P
L L Vida Gtil tomando en consideracion el coeficiente de funcionamiento
! f3 Carga? Coeficiente de funcionamiento fg Ejemplo de aplicacion
L, Vida dtil real No 1,0..1,2 Magquina de medicion
L Vida dtil nominal Bajz 1,2...1,4 Manipula(cji()n, robética
(= graficos) Media 1,4...1,6 rocesos ”e a;ust'e a presion
. i R Alta 1,6...2,0 Construccidn, agricultura
fg  Coeficiente de funcionamiento

1) Aquise indican cargas producidas por choque, temperatura, suciedad, impacto y vibraciones que actdan sobre el cilindro y el vastago.

- Nota

Los datos correspondientes a las distancias se obtuvieron empiricamente y me-
diante célculos tedricos (a temperatura ambiente). La distancia recorrida real
posible puede variar sustancialmente con respecto a las curvas indicadas si

cambian las condiciones generales.
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Ejemplo de configuracion
Datos de aplicacion:

* (Carga (til: 25 kg

* Posicion de montaje: horizontal

 Posicion de montaje del motor: axial

* Carrera: 150 mm
* Tiempo de posicionamiento max. permitido: 2 s (en una direccion)

Paso 1: seleccién del menor tamafio posible de la tabla > pagina 10

Datos mecanicos

NUEVO

Tamano 32 45 60
Ejecucion del husillo 3P 8P 3P 10P 5P 12P
Max. carga atil
Horizontal [kg] 24 24 60 40 120 56
Vertical [kg] 12 9 23 13 46 18

- Menor tamafio posible: EPCS-BS-45-10P

Paso 2: seleccion del nivel max. de velocidad v para una carga Qtil m

50

40

30

m [kg]

20

10

e HOTiZONA!
=mem Vertical

- Nivel de velocidad max. para la carga 0til: nivel 7

Resultado

Paso 3: lectura del tiempo de posicionamiento minimo t para carrera |

14

12%

10

[=2N SE

— =50 mm
=imama (=100 mm
———— =150 mm
v [ =200 mm
—— [=250mm
mmmm== =300 mm

- Tiempo de posicionamiento min. para 150 mm con nivel 7: 1 s

La aplicacion puede realizarse con EPCS-BS-45-150-10P. Se obtiene un tiempo de posicionamiento minimo (en una direccion) de 1 s. No obstante, pueden obtenerse
tiempos de posicionamiento mayores en cualquier momento con un nivel de velocidad menor.

18
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NUEVO

Hoja de datos

Masa m en funcion del nivel de velocidad v
con conjunto de sujecion axial
EPCS-BS-32-3P

25
20
= 15
=,
E 10
5 )
..
. -
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
\'
Horizontal
- Vertical

EPCS-BS-45-3P

60

50

40

30

m [kg]

20

T~

10 =

0 =
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Horizontal
- Vertical

EPCS-BS-60-5P

120

100

80

m [kq]

60

20 =

Horizontal
[ Vertical

Nota

Las lineas describen los valores
maximos. Pueden configurarse nive-
les de velocidad menores en cual-
quier momento.
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

EPCS-BS-32-8P

25

20

m [kg]

EPCS-BS-45-10P

50

40

30

m [kg]

20

EPCS-BS-60-12P

60

50

40

30

m [kg]

20

10 =

0
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS NUEVO

Hoja de datos

Tiempo de posicionamiento t en funcion del nivel de velocidad vy de la carrera |
con conjunto de sujecion axial

EPCS-BS-32-3P EPCS-BS-32-8P
30 12
25 - 10+
20 8
= N = °\
4 s \\ = 6 AN
10N RS
S T NS
5 R T T [T TYPPPR DU 2 T T e AT TTRR PO
= T SIITeY P D e L r ri—ritre
0 | 0 ]
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
V2 \'
[=50mm — =50 mm
- =100 mm - =100 mm
——— | =150 mm ———— =150 mm
............ =200 mm v [ =200 mm
EPCS-BS-45-3P EPCS-BS-45-10P
50 14
12
40 v \
'\ 10 .\‘\\
K 30 ‘ = 8~ "\‘
"l 20 .
10
0
1
\% \
[=50mm — =50 mm
e =100 mm =i [=100 mm
—— | =150 mm ——— =150 mm
............ =200 mm v [ =200 mm
——— =250 mm ——— =250 mm
...... =300 mm mmmmm= | =300 mm
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Tiempo de posicionamiento t en funcion del nivel de velocidad vy de la carrera |
con conjunto de sujecion axial

EPCS-BS-60-5P EPCS-BS-60-12P
60 25
\
50 \‘
40 5%
\-\\
) AN =
= 30 \\\" N -
PIRSENC SN
10~ o1
o St
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Vv \
|=50mm — =50 mMm
- =100 mm - [=100 mm
- | =150 mMm ———— =150 mm
............ | =200 mm v [=200 mm
— 1 =250 mm — =250 mm
...... =300 mm m====== |=300mm
—_——— |=350mm ——— = [=350mm
—_—u = |=400mm — s == |=400mm
—— =500 mm ——— =500 mm
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Masa m en funcion del nivel de velocidad v
con conjunto paralelo
EPCS-BS-32-3P

25

20

15

m [kgl

10

Horizontal
[ Vertical

EPCS-BS-45-3P

60

50

40

30

m [kg]

20

10

Horizontal
- Vertical

EPCS-BS-60-5P

120

100

80

m [kg]

60

40 =

20 =

0

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Horizontal
[ Vertical

Las lineas describen los valores
maximos. Pueden configurarse nive-
les de velocidad menores en cual-
quier momento.
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EPCS-BS-32-8P

m [kq]

25

20

NUEVO

EPCS-BS-45-10P

m [kg]

50

40

30

20

EPCS-BS-60-12P

m [kg]

60

50

40

30

20

10

0
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NUEVO

Hoja de datos

Tiempo de posicionamiento t en funcion del nivel de velocidad vy de la carrera |

con conjunto paralelo
EPCS-BS-32-3P

30

25

20

t[s]
v
|

[=50mm
=i =100 mm
———— =150 mm
------------ =200 mm

EPCS-BS-45-3P

50

407

30\

t[s]

|=50mm
- =100 mm
| =150 MM
............ =200 mm
—— =250 mm
...... =300 mm
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EPCS-BS-32-8P

t [s]
[e)}
v

[=50mm
=i =100 mm
———— =150 mm
------------ =200 mm

EPCS-BS-45-10P

\
|=50mm
- =100 mm
———— =150 mm
............ =200 mm
—— =250 mm
...... =300 mm
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS NUEVO

Hoja de datos

Tiempo de posicionamiento t en funcion del nivel de velocidad vy de la carrera |
con conjunto paralelo

EPCS-BS-60-5P EPCS-BS-60-12P

60 25

50 %

40
=@ 30 )
- N +

20

10

0

V2 \'
[=50mm — =50 mm

- =100 mm - =100 mm
——— | =150 mm ———— =150 mm
............ =200 mm v [ =200 mm
— 1 =250 mm — =250 mm
...... =300 mm m====== |=300mm
- = | =350 mMm - | =350 mm
—_—u = | =400 mm — e == |=400mm
—— | =500 mm ——— =500 mm

Fuerza de avance F en funcion del nivel de fuerza F1

1000
900
800
700
—| 600
£l 500 ]
400 =
300 e Dl
200+ e T = ==
100 1 mgnm Z == —_ ————— EPCS-BS-32-3P/-8P
0-FE=— = EPCS-BS-45-3P
12 3 4 5 6 7 8 9 10 — ——— EPCS-BS-45-10P
L LA LLALL AL EPCS-BS-60-5P
—— EPCS-BS-60-12P
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Dimensiones: con motor axial Descarga de datos CAD - www.festo.com

L2
11— -

H1
H2

+

L3 B1

L1+ B2

F

S5

[1] Conexién a interfaz logica

[2] Conexion a la alimentacion eléctrica
[3] Cilindro eléctrico

[4] Conjunto de sujecion axial

[5] Motor

+  anadir carrera

Tamano B1 B2 H1 H2 L1 L2 L3

32 42,3 32 81,1 69,9 175,5 65,5 105,5
45 42,3 45 82,6 71,4 188,5 65,5 105,5
60 56,6 60 97,3 86,1 216,5 73,5 116,5
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de dato

Dimensiones: con

S

motor en paralelo

NUEVO

Descarga de datos CAD - www.festo.com

——
| CEEES
=
Iy
T
m
I
_ |
|
J
_ @
m
7
[ 5
'PRT. -
il
B *eC— 1
L2
L1+
[1] Conexion a interfaz logica Dimensiones de otras variantes de montaje del motor - datos CAD.
[2] Conexion a la alimentacion eléctrica
[3] Cilindro eléctrico
[4] Conjunto paralelo
[5] Motor
+  anadir carrera
Tamafio B1 H1 H2 H3 L1 L2
32 111 83 72 45 94 90,7
45 111 83 72 45 107 90,7
60 155 100 90 65 132 107,7
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Dimensiones de la parte mecanica Descarga de datos CAD - www.festo.com
L1+
L4 | L2+

1 1 1
=l o= )Y -
- ¥4
% ) 2 B3 2

EPCC-BS-25/32/45-
L10

~
il
[1] Para soporte para sensor
[2] Para fijacion para perfil ] ¥l' N_(ftad : .
. . a alineacion de la superficie plana
[3] Para fijacion con tuerca deslizante ) P P
- =C2 no es univoca.
+ anadir carrera
Tamafo B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2 D3 D4
(%] [%] %] (%]

+0,15
32 32 24 16 8,1 25,5 25 15,5 - 2
45 45 32,5 24 16,5 35 32 16,3 - 3
60 60 46,5 30 24 48,5 42 31,4 48 -
Tamaio D5 D6 D7 G1 G2 H1 H2 H4 H5

[%] 7] %)
+0,15

32 31 10 21,3 M4 - 34 24 - 4,9
45 41 12 26,5 M5 - 45 32,5 - 6,1
60 - 16 33,6 M6 M4 60 46,5 30 6,1
Tamano H6 KK L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7

+0,15
32 26 M8 82,9 70 16 12,9 5,2 24,2 6
45 28,5 M10x1,25 99,9 83 20 16,9 5,7 30,5 6
60 36 M12x1,25 116 100 24 16 7,5 39,5 2,5
Tamafo L8 L9 L10 Tl T2 w1 =c2 =<3
32 19,9 14,5 2,5 8 - 60° 9 13
45 19,9 14,5 3 10 - 60° 10 16
60 26,9 16,5 - 12 10 - 13 18
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hoja de datos

Referencias de pedido
EPCS-BS-32
Carrera

N.2art.
[mm]

Cddigo del producto

Carrera

N.2 art.
[mm]

NUEVO

Cddigo del producto

Paso del husillo de 3 mm/giro

Paso del husillo de 8 mm/giro

Paso del husillo de 3 mm/giro

50 8118267 | EPCS-BS-32-50-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA 50 8118271 | EPCS-BS-32-50-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 8118268 | EPCS-BS-32-100-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA 100 8118272 | EPCS-BS-32-100-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 8118269 | EPCS-BS-32-150-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA 150 8118273 EPCS-BS-32-150-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
200 8118270 | EPCS-BS-32-200-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA 200 8118274 | EPCS-BS-32-200-8P-A-ST-M-H1-PLK-AA
EPCS-BS-45

Carrera N.2art. Cddigo del producto Carrera N.2art. Cddigo del producto

[mm] [mm]

Paso del husillo de 10 mm/giro

50 8118275 | EPCS-BS-45-50-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA 50 8118281 | EPCS-BS-45-50-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
100 8118276 | EPCS-BS-45-100-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA 100 8118282 EPCS-BS-45-100-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
150 8118277 | EPCS-BS-45-150-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA 150 8118283 EPCS-BS-45-150-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
200 8118278 | EPCS-BS-45-200-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA 200 8118284 | EPCS-BS-45-200-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
250 8118279 | EPCS-BS-45-250-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA 250 8118285 EPCS-BS-45-250-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
300 8118280 | EPCS-BS-45-300-3P-A-ST-M-H1-PLK-AA 300 8118286 | EPCS-BS-45-300-10P-A-ST-M-H1-PLK-AA
EPCS-BS-60

Carrera N.2art. Cddigo del producto Carrera N.2art. Cddigo del producto

[mm] ‘ [mm] ‘

Paso del husillo de 5 mm/giro

Paso del husillo de 12 mm/giro

50 8118287 | EPCS-BS-60-50-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA 50 8118296 | EPCS-BS-60-50-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA

100 8118288 | EPCS-BS-60-100-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA 100 8118297 | EPCS-BS-60-100-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA

150 8118289 | EPCS-BS-60-150-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA 150 8118298 | EPCS-BS-60-150-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA

200 8118290 | EPCS-BS-60-200-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA 200 8118299 | EPCS-BS-60-200-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA

250 8118291 | EPCS-BS-60-250-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA 250 8118300 | EPCS-BS-60-250-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA

300 8118292 | EPCS-BS-60-300-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA 300 8118301 EPCS-BS-60-300-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA

350 8118293 | EPCS-BS-60-350-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA 350 8118302 | EPCS-BS-60-350-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA

400 8118294 | EPCS-BS-60-400-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA 400 8118303 | EPCS-BS-60-400-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA

500 8118295 | EPCS-BS-60-500-5P-A-ST-M-H1-PLK-AA 500 8118304 | EPCS-BS-60-500-12P-A-ST-M-H1-PLK-AA
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Referencias de pedido: producto modular

Tabla de pedidos
Tamano 32 45 60 Condiciones Codigo Introducir
codigo

Referencia bésica 8118264 8118265 8118266
Serie EPCS EPCS EPCS
Tipo de accionamiento Husillo de bolas -BS -BS
Tamafio 32 45 60
Carrera [mm] |25, 50, 75, 100, 125, 150, 25, 50, 75,100, 125, 150, 25, 50, 75,100, 125, 150,

175,200 175, 200, 250, 300 200, 250, 300, 350, 400, 500
Paso del husillo [mm] |3 3 - -..P

= = 5

8 - -

- 10 -

- - 12
Deteccion de posicion Para sensor de proximidad -A A
Tipo de motor Motor paso a paso ST ST ST
Controlador Integrada -M -M
Consola de control Integrada -H1 -H1
Protocolo de bus/control NPN e 10-Link -NLK

PNP e 10-Link -PLK
Deteccion de posiciones finales Con deteccion de posiciones finales integrada -AA -AA
Sentido de salida del cable Estandar [1]

lzquierda [2] -L

Abajo [3] -D

Derecha [4] -R
Posicion de montaje del motor Axial (estandar)

Paralelo a la izquierda [5] -PL

Paralelo a la derecha [6] -PR

Paralelo debajo [7] -PD

Paralelo arriba [8] -PT
Accesorios eléctricos No

Adaptador para funcionamiento como equipo 10 +L1

[1] No con posicién de montaje del motor PD

[2] No con posicién de montaje del motor PR

[3] No con posicién de montaje del motor PT

[4] No con posicién de montaje del motor PL

[5] No en combinacion con la orientacion de la salida del cable R

[6] No en combinaci6n con la orientacidn de la salida del cable L

[7] No en combinacion con la orientacion de la salida del cable estdndar
[8] No en combinacién con la orientacién de la salida del cable D
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS NUEVO

Accesorios

Fijacion para perfil EAHF-L2-...-P-S * Para la fijacion lateral del cilindro en el perfil
Material:

Aleacion forjada de aluminio anodizado

En conformidad con la Directiva RoHS

Py
4
5

H2
)
Y/
H4

H

AARE

Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B2 B3 D1 D2 H2
%] (%]
H13 H13
32 51,4 9,7 42 4,5 8 4,9
45 70,6 12,8 58 5,5 10 6,1
60 85,6 12,8 73 5,5 10 6,1
Para tamafio H4 H5 L1 Peso N.2art. Codigo del producto
(sl
0,1
32 4,2 9 19 4 5183153 EAHF-L2-25-PS
45 5,5 12,2 19 6 5184133 EAHF-L2-45-P-S
60 5,5 12,2 19 6 5184133 EAHF-L2-45-P-S
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Accesorios

Fijacion para perfil EAHF-L2-...-P * Para la fijacion lateral del cilindro en el perfil.

Material: Gracias al orificio en el centro, la fijacion para perfil puede instalarse sobre la
Aleacion forjada de aluminio anodizado superficie de montaje

En conformidad con la Directiva RoHS

B3

A N I
3 3D
‘ 5
Td
=
- = D2
-

H2
Ty
&/ A

W
H4
HS5

2

N
{fg

Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B B3 D1 D2 D3 H2
(%] %) (%]
H13 H13
32 51,4 9,7 42 4,5 8 4 4,9
45 70,6 12,8 58 5,5 10 5 6,1
60 85,6 12,8 73 5,5 10 5 6,1
Para tamafio H4 H5 L1 L2 Peso N.2art. Cddigo del producto
(sl
0,1
32 4,2 9 53 40 19 4835684 EAHF-L2-25-P
45 5,5 12,2 53 40 35 4835728 EAHF-L2-45-P
60 5,5 12,2 53 40 35 4835728 EAHF-L2-45-P
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS NUEVO

Accesorios
Fijacion por brida EAHH
) 4 4]
Material: = ‘4 ﬁfs 1a] R g
Acero, galvanizado =5 [ ) 3/ TeT
En conformidad con la Directiva RoHS e . i[
L1 D1 :
B4 N\ =C1
L4 B2
Aoy _— m
m m
J[ ﬁ La posicién puede seleccionarse li-
bremente dentro de la longitud total
2 del cilindro L2 (= pagina 27).
L3
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafno B1 B2 B3 B4 D1 H1 H2 H3 L1
@
+0,1
32 70 58 16 42 5,5 39 31 20 38
45 100 85 24 61 6,6 54,5 48 35 42
60 120 103 30 76 9 69 58 42 52
Para tamafo L2 L3 L4 =1 CRCY Peso N.2art. Codigo del producto
[g]
32 20 30 2,5 2,5 1 80 5126157 EAHH-P2-32
45 20 30 4 2,5 1 185 5126669 EAHH-P2-45
60 25 40 4 4 1 320 5127005 EAHH-P2-60

1) Clase de resistencia a la corrosion CRC 1 segiin la norma Festo FN 940070
Baja exposicion a la corrosion. Aplicacion en interiores secos o como proteccion para el almacenamiento y el transporte. También es valido para piezas situadas bajo cubiertas, en zonas internas no visibles, o para piezas cubiertas en

la aplicacion concreta (p. €]., pernos de accionamiento).
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Accesorios

Kit adaptador EAHA Material: En conformidad con la Directiva RoHS
Acero, galvanizado

L1 B1
L4 B2
=)
% & —
~
T N = @\J@
T ey
N =1 L2 B3
T
L3
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafno B1 B2 B3 D1 H1 H2 H3 H4 H5
+0,2 +0,1 +0,2
32 53 22 16 M5 42 22 37 18 2,5
45 61 32,5 24 M6 54 32,5 49 22,5 4
60 76 38 30 Mé 69,5 38 61 30 4
Para tamafo L1 L2 L3 L4 =1 CRCY Peso N.2art. Codigo del producto
(gl
32 64 20 30 4 2,5 1 165 5173020 EAHA-P2-32
45 68 20 30 6 2,5 1 340 5172353 EAHA-P2-45
60 87 25 40 6 4 1 560 5173082 EAHA-P2-60

1) Clase de resistencia a la corrosion CRC 1 segtin la norma Festo FN 940070
Baja exposicion a la corrosion. Aplicacion en interiores secos o como proteccion para el almacenamiento y el transporte. También es valido para piezas situadas bajo cubiertas, en zonas internas no visibles, o para piezas cubiertas en
la aplicacion concreta (p. €]., pernos de accionamiento).
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS NUEVO

Accesorios
Fijacion basculante EAHS B5
Material:
Acero, galvanizado T
En conformidad con la Directiva RoHS
!
La posicion puede seleccionarse li-
bremente dentro de la longitud total
del cilindro L2 (= pagina 27).
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafno B1 B2 B3 B4 B5 D1 H1
@
+0,1 €9
32 68 57 16 42 2,5 8 32
45 98 83 24 62 4 12 44,5
60 118 100 30 76 4 16 57
Para tamafio H2 L1 L2 =1 CRCY Peso N.2art. Codigo del producto
[g]
32 23,5 30 20 2,5 1 75 5125041 EAHS-P2-32
45 29,5 30 20 2,5 1 165 5125167 EAHS-P2-45
60 39 40 25 4 1 305 5125281 EAHS-P2-60

1) Clase de resistencia a la corrosion CRC 1 segtin la norma Festo FN 940070
Baja exposicion a la corrosion. Aplicacion en interiores secos o como proteccion para el almacenamiento y el transporte. También es valido para piezas situadas bajo cubiertas, en zonas internas no visibles, o para piezas cubiertas en
la aplicacidn concreta (p. ej., pernos de accionamiento).

Brida basculante central LNZG DA

N2

T
Material: —
Brida basculante central: aluminio " ‘ L
anodizado X HB f
Cojinete de deslizamiento: plastico

Sin cobre ni PTFE
En conformidad con la Directiva RoHS

Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo CR DA FK FN FS H1 HB KE NH TH UL | CRCY Peso N.2art. Cddigo del producto
%) 2 2 %]
D11 | H13 | 20,1 H13 10,2 lg]
32 8 8 10 20 7,5 11 4,5 4,6 13 20 30 (2 26 1434912 LNZG-16
45 12 11 15 30 10,5 15 6,6 6,8 18 32 46 |2 83 32959 LNZG-32
60 16 15 18 36 12 18 9 9 21 36 55 |2 129 32960 LNZG-40/50

1)  Clase de resistencia a la corrosion CRC 2 segin la norma Festo FN 940070
Exposicion moderada a la corrosion. Aplicacion en interiores en los que puede producirse condensacion. Piezas exteriores visibles cuya superficie debe cumplir requisitos esencialmente decorativos y que estan en contacto directo
con las atmdsferas habituales en entornos industriales.
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Accesorios

Brida basculante SNCS Material: Sin cobre ni PTFE
Fundicidn inyectada de aluminio En conformidad con la Directiva RoHS

m

E J B

TG ._/ ]
B

!

l
|
2
Ko

E
TG

A\

\V7-
o1l
|

T
all
[ EP LT
0 EX [ 2
%g XC+
<<
[1] Unidad de cilindro eléctrico EPCS

[2] Kit adaptador EAHA
[3] Conjunto para el montaje del motor EAMM-U

L
|

[4] Motor
+  =anadir carrera
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafno X DL E L EP EX LT
0,2 0,2
45 10+0.13 22 45+0,2/-0,5 3 10,5 14 13
60 12°0.05 25 54y 3 12 16 16
Para tamafio MS RA TG XC CRCY Peso N.2art. Codigo del producto
(3]
45 15 14,5 32,5 154,9 1 86 174397 SNCS-32
60 17 17,5 38 182 1 122 174398 SNCS-40

1) Clase de resistencia a la corrosion CRC 1 segiin la norma Festo FN 940070

Baja exposicion a la corrosidn. Aplicacion en interiores secos o como proteccion para el almacenamientoy el transporte. También es valido para piezas situadas bajo cubiertas, en zonas internas no visibles, o para piezas cubiertas en
la aplicacion concreta (p. ej., pernos de accionamiento).
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS NUEVO

Accesorios

Bri

da basculante SNCL Material: Sin cobre ni PTFE
Aleacidn forjada de aluminio En conformidad con la Directiva RoHS

E

1
il

At S

EWwW Ll

XC+

[1] Unidad de cilindro eléctrico EPCS

[2] Kit adaptador EAHA

[3] Conjunto para el montaje del motor EAMM-U

[4] Motor

+  =anadir carrera
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo cD E EW FL L LT

(%]
H10 h12 +0,2
25 6 27,50 12415 16 3 10
32 8 34,5 06 16113 20 3 14
45 10 45,02/-05 26.0./-06 22 3 13
60 12 54 g5 28_02/-06 25 3 16
Para tamafo MR TG XC CRCY Peso N.2art. Cddigo del producto
(g]
25 6 18 115,7 2 21 537791 SNCL-16
32 8 22 133,9 2 38 537792 SNCL-20
45 10 32,5 154,9 1 71 174404 SNCL-32
60 12 38 182 1 95 174405 SNCL-40
1) Clase de resistencia a la corrosion CRC 1 segtin la norma Festo FN 940070

36

Baja exposicion a la corrosion. Aplicacion en interiores secos o como proteccion para el almacenamiento y el transporte. También es valido para piezas situadas bajo cubiertas, en zonas internas no visibles, o para piezas cubiertas en
la aplicacion concreta (p. e]., pernos de accionamiento).

Clase de resistencia a la corrosion CRC 2 seg(in la norma Festo FN 940070

Exposicion moderada a la corrosion. Aplicacion en interiores en los que puede producirse condensacion. Piezas exteriores visibles cuya superficie debe cumplir requisitos esencialmente decorativos y que estan en contacto directo
con las atmdsferas habituales en entornos industriales.
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NUEVO Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Accesorios

Brida basculante SNCB Material: Sin cobre ni PTFE
Fundicidn inyectada de aluminio En conformidad con la Directiva RoHS

E H j
TG
i ==

| _ o |
al
i

[1] Unidad de cilindro eléctrico EPCS

[2] Kitadaptador EAHA

[3] Conjunto para el montaje del motor EAMM-U
[4] Motor

+  =anadir carrera

Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo (B E EK FL L LT MR
(%]

H14 H10/e8 +0,2 -0,5
45 26 45+0,2/-0,5 10 22 3 13 8,5
60 28 54 g, 12 25 3 16 12
Para tamafo TG uB XC CRCY Peso N.2art. Codigo del producto

h14 [g]

45 32,5 45 154,9 1 103 174390 SNCB-32
60 38 52 182 1 155 174391 SNCB-40

1) Clase de resistencia a la corrosion CRC 1 segiin la norma Festo FN 940070

Baja exposicion a la corrosidn. Aplicacion en interiores secos o como proteccion para el almacenamientoy el transporte. También es valido para piezas situadas bajo cubiertas, en zonas internas no visibles, o para piezas cubiertas en
la aplicacion concreta (p. ej., pernos de accionamiento).
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

NUEVO

Accesorios
Referencias de pedido: elementos de fijacion Hojas de datos - Internet: caballete
Denominacion | Para tamafo N.2art. | Codigo del producto Denominacion | Para tamafio N.2art. Cddigo del producto
Caballete lateral LQG Caballete LBG
9 45 31768 1QG-32 45 31761 LBG-32
~ ) 60 31769 LQG-40 60 31762 LBG-40
&
X
Caballete LBN
E 32 6059 | LBN-20/25
Referencias de pedido: cabezales para vastagos Hojas de datos - Internet: cabezal para vastago
Denominacion | Para tamafo N.2art. Codigo del producto Denominacién | Para tamafio N.2art. | Cddigo del producto
Cabeza de rétula SGS Horquilla SG
32 9255 SGS-M8 32 3111 SG-M8
@ 45 9261 SGS-M10x1,25 @ 45 6144 SG-M10x1,25
60 9262 SGS-M12x1,25 60 6145 SG-M12x1,25
Horquilla SGA
32 2062 FK-M8 45 32954 SGA-M10x1,25
45 6140 FK-M10x1,25 60 10767 SGA-M12x1,25
60 6141 FK-M12x1,25
Placa de acoplamiento KSG
45 32963 KSG-M10x1,25
60 32964 KSG-M12x1,25
Referencias de pedido: racor rapido roscado para conexion de aire de barrido
Para tamafio N.2art. Codigo del producto PEV
A 32 133003 QSM-M5-3-1-R 10
' 133004 QSM-M5-4-I-R
) 45 186266 QSM-G1/8-4-1
186267 QSM-G1/8-6-1
60 186108 QS-G1/4-6-1
186110 QS-G1/4-8-1
1) Unidades por embalaje
Referencias de pedido: tuerca deslizante PEV

%% 60

Para tamafo

Descripcion

Para la fijacion de la unidad de cilindro eléctrico

8169987

Codigo del producto
ABAN-3-3M3-30-M-P2

8169988

ABAN-5-3M5-40-M-P2

1)

38

Unidades por embalaje
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NUEVO

Accesorios
Referencias de pedido: unidades de guia
Carrera
[mm]

Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hojas de datos - Internet: eagf

N.2art. (Codigo del producto

Para tamaiio 32

50 8158032 | EAGF-P2-KF-32-50

100 8158029 | EAGF-P2-KF-32-100
150 8158027 | EAGF-P2-KF-32-150
200 8158028 | EAGF-P2-KF-32-200

25,75,125,175

8158030 | EAGF-P2-KF-32-

Para tamaiio 45

50 8158131 | EAGF-P2-KF-45-50

100 8158123 | EAGF-P2-KF-45-100
150 8158125 | EAGF-P2-KF-45-150
200 8158127 | EAGF-P2-KF-45-200
300 8158130 | EAGF-P2-KF-45-300

25,75,125,175, 250

8158133 | EAGF-P2-KF-45-

Para tamaiio 60

100 8158138 | EAGF-P2-KF-60-100
150 8158140 | EAGF-P2-KF-60-150
200 8158142 | EAGF-P2-KF-60-200
300 8158031 | EAGF-P2-KF-60-300

25,50, 75,125, 175, 250, 350, 400, 500

8158150 | EAGF-P2-KF-60-
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Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Accesorios

Soporte para sensor EAPM-L2

Material:

Aleacion forjada de aluminio anodizado
En conformidad con la Directiva RoHS

NUEVO

L1
L2
D1l
T
[ =] E.&%.--
\.
W F
[2] Sensor de proximidad
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B2 D1 H1 H2
32, 45, 60 5,5 1,3 M4 13,4 6
Para tamafio H3 L1 L2 Peso N.2art. Codigo del producto
[g]
32, 45, 60 3 32 25 4 4759852 EAPM-L2-SH
Referencias de pedido: sensor de proximidad para ranura en T, magnetorresistivo Hojas de datos - Internet: smt
Tipo de fijacion Salida de Conexion eléctrica Longitud del N.2art. Cddigo del producto
conmutacion cable
[m]
Contacto normalmente abierto
Insertable desde arriba en la ranura, a PNP Cable trifilar 2,5 574335 SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0E
ras con el perfil del cilindro, disefio corto Conector M8x1, 3 pines 0,3 574334 SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
NPN Cable trifilar 2,5 574338 SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-0E
Conector M8x1, 3 pines 0,3 574339 SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
Contacto normalmente cerrado
Insertable desde arriba en la ranura, a PNP Cable trifilar 7,5 574340 SMT-8M-A-P0O-24V-E-7,5-0E
ras con el perfil del cilindro, disefio corto | NPN 2,5 8138000 SMT-8M-A-NO-24V-E-2,5-0E
7,5 8138001 SMT-8M-A-NO-24V-E-7,5-0E
Referencias de pedido: cables de conexion Hojas de datos - Internet: nebu
Conexidn eléctrica en el lado izquierdo Conexidn eléctrica en el lado derecho Longitud del N.2art. Cddigo del producto
cable
[m]
Z6calo recto M8x1, 3 pines Cable trifilar de extremo abierto 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
M 5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
Z6calo acodado M8x1, 3 pines Cable trifilar de extremo abierto 2,5 541338 NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
% 5 541341 NEBU-M8W3-K-5-LE3
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NUEVO

Accesorios

Referencias de pedido: maestro 10-Link USB

Unidades de cilindro eléctrico EPCS-BS

Hojas de datos = Internet: cdsu

Descripcion Longitud del N.2art. Codigo del producto
cable
[m]
* Para el uso de la unidad con 10-Link 0,3 8091509 CDSU-1
» Ademas se necesita una fuente de alimentacion externa
(no incluida en el suministro)
Referencias de pedido: adaptador Hojas de datos - Internet: nefc
Conexion eléctrica en el lado izquierdo Conexion eléctrica en el lado derecho Longitud del N.2art. Cddigo del producto
cable
[m]
m Z6calo recto M12x1, 8 pines Conector recto M12x1, 5 pines 0,3 8080777 NEFC-M12G8-0.3-M12G5-LK
&
Referencias de pedido: cables de alimentacion Hojas de datos - Internet: nebl
Conexion eléctrica en el lado izquierdo Conexion eléctrica en el lado derecho Longitud del N.2art. Cddigo del producto
cable
(m]
Z6calo acodado M12x1, 4 pines Cable tetrafilar de extremo abierto 2 8080778 NEBL-T12W4-E-2-N-LE4
@ 5 8080779 NEBL-T12W4-E-5-N-LE4
/ 10 8080780 NEBL-T12W4-E-10-N-LE4
15 8080781 NEBL-T12W4-E-15-N-LE4
Z6calo recto M12x1, 4 pines Cable tetrafilar de extremo abierto 2 8080790 NEBL-T12G4-E-2-N-LE4
m 5 8080791 NEBL-T12G4-E-5-N-LE4
/ 10 8080792 NEBL-T12G4-E-10-N-LE4
15 8080793 NEBL-T12G4-E-15-N-LE4
Referencias de pedido: cables de conexion Hojas de datos - Internet: nebc
Conexion eléctrica en el lado izquierdo Conexion eléctrica en el lado derecho Longitud del N.2art. Cddigo del producto
cable
(m]
Z6calo acodado M12x1, 8 pines Cable de 8 hilos de extremo abierto 2 8094476 NEBC-M12W8-E-2-N-B-LE8
@ 5 8094478 NEBC-M12W8-E-5-N-B-LE8
/ 10 8094481 NEBC-M12W8-E-10-N-B-LE8
15 8094479 NEBC-M12W8-E-15-N-B-LE8
Conector recto M12x1, 8 pines 2 8080786 NEBC-M12W8-E-2-N-M12G8
@ 5 8080787 | NEBC-M12W8-E-5-N-M126G8
M 10 8080788 NEBC-M12W8-E-10-N-M12G8
15 8080789 NEBC-M12W8-E-15-N-M12G8
Z6calo recto M12x1, 8 pines Cable de 8 hilos de extremo abierto 2 8094480 NEBC-M12G8-E-2-N-B-LE8
m 5 8094477 NEBC-M12G8-E-5-N-B-LE8
/ 10 8094482 NEBC-M12G8-E-10-N-B-LE8
15 8094475 NEBC-M12G8-E-15-N-B-LE8
Conector recto M12x1, 8 pines 2 8080782 NEBC-M12G8-E-2-N-M12G8
m 5 8080783 NEBC-M12G8-E-5-N-M12G8
M 10 8080784 NEBC-M12G8-E-10-N-M12G8
15 8080785 NEBC-M12G8-E-15-N-M12G8

S - Nota

Los cables de las lineas acodadas es-

tan dispuestos
respecto al eje.

en un angulo de 45°
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