Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

* /¥

En todo el mundo:
Convincente:
Sencillo:

Programa basico de Festo
Cubre el 80 % de sus tareas de automatizacion

Siempre en almacén
Calidad Festo a un precio atractivo
Adquisicion y almacenamiento simplificados

FESTO

% Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
Disponible en todo el mundo en 13 centros de servicio
Mas de 2200 productos

Y¢ Generalmente, listo para envio desde fabrica en 5 dias
Montado para Ud. en 4 centros de servicio en todo el mundo
Hasta 6 x 102 variantes por familia de productos
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Actuadores electromecanicos

Ayuda a la seleccion

Sumario de ejes de accionamiento por correa dentaday por husillo

Ejes de accionamiento por correa dentada Ejes de accionamiento por husillo Sistema de coordenadas
¢ Velocidad de hasta 10 m/s * Velocidad de hasta 2 m/s
* Aceleracion de hasta 50 m/s2 * Aceleracion de hasta 20 m/s?
* Precision de repeticion de hasta +t0,08 mm * Precision de repeticion de hasta 0,003 mm
 (arrera de hasta 8500 mm (carreras mas largas * (arrera de hasta 3000 mm

bajo demanda)
« Diversas posibilidades de conexion del motor

Ejes de accionamiento por correa dentada

Tipo Fy v Mx My Mz Caracteristicas
IN] [m/s] [Nm] [Nm] [Nm]

Guia de rodamiento de bolas para cargas pesadas

EGC-HD-TB

450 3 140 275 275 * Unidad de accionamiento plana con perfil cerrado y rigido
1000 5 300 500 500 * Guia de perfil doble precisa y resistente
1800 5 900 1450 1450 * |deal como eje basico para pérticos verticales de dos ejes y ejes en voladizo

Guia de rodamiento de bolas

EGCTB-KF
50 3 3,5 10 10 * Perfil cerrado y rigido
100 5 16 132 132 * Guia de railes de precision para grandes cargas
350 5 36 228 228 * Reduccion del par de accionamiento necesario mediante pequefios pifiones
800 5 144 680 630 * Detecci6n de posiciones en minimo espacio
2500 5 529 1820 1820
350 5 16 132 132 * Guiay correa dentada en el interior
800 5 36 228 228 * Guia de railes de precision para grandes cargas
1300 5 104 680 680 * Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento
2000 5 167 1150 1150 * Grandes fuerzas de avance
260 5 16 132 132 * Apropiado para el uso en zonas de contacto con alimentos
600 5 36 228 228 * "Clean Look": superficies lisas, faciles de limpiar
1000 5 104 680 680 * Guiay correa dentada en el interior
* Guia de railes de precision para grandes cargas
* Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento

75 1,2 5,5 4,7 4,7 * Guiay correa dentada en el interior
120 1,5 29,1 31,8 31,8 * Guia de railes de precision para grandes cargas
250 1,5 59,8 56,2 56,2 * Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento
50 3 2,5 20 20 * Guia de la barra de coste optimizado
100 3 5 40 40 * Unidad lista para el montaje
350 3 15 124 124 * Rodamientos a bolas resistentes para un funcionamiento dinamico
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Ayuda a la seleccion

Sumario de ejes de accionamiento por correa dentada y por husillo
Ejes de accionamiento por husillo

Ejes de accionamiento por correa dentada

* Velocidad de hasta 10 m/s
Aceleracion de hasta 50 m/s?

bajo demanda)

Precision de repeticion de hasta 0,08 mm
Carrera de hasta 8500 mm (carreras mas largas

Diversas posibilidades de conexion del motor

* Velocidad de hasta 2 m/s

* Aceleracion de hasta 20 m/s?
* Precision de repeticion de hasta £0,003 mm
* (Carrera de hasta 3000 mm

Actuadores electromecanicos

Sistema de coordenadas

l;z
2

Ejes de accionamiento por correa dentada
Tipo Fe v Mx My Mz Caracteristicas
(N] [m/s] [Nm] (Nm] (Nm]
Guia de rodillos
ELGA-TB-RF
350 10 11 40 40 * Robusta guia de rodillos
800 10 30 180 180 * Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento
1300 10 100 640 640 « Velocidad de hasta 10 m/s
* Menor peso que ejes con guias de railes
260 10 8,8 32 32 « Apropiado para el uso en zonas de contacto con alimentos
600 10 24 144 144  "Clean Look": superficies lisas, faciles de limpiar
1000 10 80 512 512 * Robusta guia de rodillos
* Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento
* Menor peso que ejes con guias de railes
Guia deslizante
ELGA-TB-G
350 5 5 30 10 * Guiay correa dentada protegidas mediante cinta de recubrimiento
800 5 10 60 20 * Para tareas de manipulacion sencillas
1300 5 120 120 40 » Como elemento de accionamiento para guias externas
* Resistente a condiciones ambientales dificiles
50 1 1 10 10  Guia de la barra de coste optimizado
100 1 2,5 20 20 * Unidad lista para el montaje
350 1 1 40 40 « Casquillos deslizantes robustos para uso en condiciones ambientales
dificiles
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Actuadores electromecanicos

Ayuda a la seleccion

Sumario de ejes de accionamiento por correa dentaday por husillo

Ejes de accionamiento por correa dentada Ejes de accionamiento por husillo Sistema de coordenadas
¢ Velocidad de hasta 10 m/s * Velocidad de hasta 2 m/s
* Aceleracion de hasta 50 m/s2 * Aceleracion de hasta 20 m/s?
* Precision de repeticion de hasta +t0,08 mm * Precision de repeticion de hasta 0,003 mm
 (arrera de hasta 8500 mm (carreras mas largas * (arrera de hasta 3000 mm

bajo demanda)
« Diversas posibilidades de conexion del motor

Ejes de accionamiento por husillo

Tipo Fy v Mx My Mz Caracteristicas
IN] [m/s] (Nm] [Nm] (Nm]

Guia de rodamiento de bolas para cargas pesadas

EGC-HD-BS

400 0,5 140 275 275 * Unidad de accionamiento plana con perfil cerrado y rigido
650 1,0 300 500 500 * Guia de perfil doble precisa y resistente
1500 1,5 900 1450 1450 * Ideal como eje basico para porticos verticales de dos ejes y ejes en voladizo

Guia de rodamiento de bolas

EGC-BS-KF
400 0,5 16 132 132 * Perfil cerrado y rigido
650 1,0 36 228 228 * Guia de railes de precision para grandes cargas
1500 1,5 144 680 680 * Para los maximos requisitos de fuerza de avance y precision
3000 2,0 529 1820 1820 * Deteccion de posiciones en minimo espacio
650 0,5 16 132 132 * Guiay husillo de bolas en el interior
1600 1,0 36 228 228 * Guia de railes de precision para grandes cargas
3400 1,5 104 680 680 * Para los maximos requisitos de fuerza de avance y precision
6400 2,0 167 1150 1150 * Guiay husillo de bolas protegidos mediante cinta de recubrimiento
* Deteccion de posiciones en minimo espacio

40 0,6 1,3 1,1 1,1 * Guiay husillo de bolas en el interior
100 0,6 5,5 4,7 4,7 * Guiay husillo de bolas protegidos mediante cinta de recubrimiento
200 0,8 29,1 31,8 31,8 * Detecci6n de posiciones en minimo espacio
350 1,0 59,8 56,2 56,2
57 0,33 13 3,7 3,7 * Ejes de accionamiento por husillo precisos, compactos y rigidos
133 1,10 28,7 9,2 9,2 * Guia de rodamiento de bolas y husillo de bolas sin cadena de bolas
184 0,83 60 20,4 20,4 * Ejecucion estandar disponible en almacén
239 1,10 79,5 26 26
392 1,48 231 77,3 77,3
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Caracteristicas

Informacion resumida

ELGA-TB-KF/-KF-F1 - Guia de rodamiento de bolas

ELGA-TB-G - Guia deslizante

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion

* Guia de rodamiento de bolas inte-
rior, precisa y resistente para mo-
mentos elevados generados por la
carga

* Proteccion basica de la guiay el hu-
sillo mediante una cinta de recubri-
miento de acero inoxidable con se-
llado magnético. Esta cinta permite
también una emision reducida de
particulas para el uso en entornos
limpios

* Elinversor magnético opcional en el
carro conduce la cinta de recubri-
miento de acero inoxidable a través
del carroy de vuelta al perfil.

[1] Sistema de medicion de recorrido
(opcional)

Con el sistema de medicion de recorri-

do incremental es posible detectar di-

rectamente la posicion del carro.

 Paravelocidades y aceleraciones
altas

* Holgura de la guia=0mm

« Excelentes caracteristicas del
movimiento, a pesar del momento
generado por la carga

 Apropiado para el uso en zonas de
contacto con alimentos (ELGA-...-F1)

[1] Sistema de medicion de recorrido
(opcional)

Con el sistema de medicion de recorri-

do incremental es posible detectar di-

rectamente la posicion del carro.

* Para cargas pequefias y medianas

* Minima holgura de la guia

« Componente de accionamiento para
guias externas

* Para tareas de manipulacion
sencillas

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Gracias a los imanes, durante este
proceso no se produce rozamiento
sobre la superficie visible de la cinta
de recubrimiento

* Para el uso en areas limpias, el in-
versor magnético de la cinta minimi-
za la emision de particulas

* Mantenimiento sencillo mediante
conexiones de lubricacién de facil
acceso

* (Carro adicional opcional

* Apropiado para el uso en zonas de
contacto con alimentos (ELGA-...-F1)

De esta manera pueden apreciarse las
elasticidades del conjunto de acciona-
miento y se pueden regular mediante
el controlador del motor

(> pagina 15)

* Alternativa robusta a la guia de
rodamiento de bolas

» Componente de accionamiento para
guias externas, especialmente con
altas velocidades

* Material de la correa dentada a
elegir:
- Caucho de cloropreno para una

larga vida atil

* Material de la correa dentada a

elegir:

- Caucho de cloropreno para una
larga vida atil

— Poliuretano con revestimiento y
tirantes de acero para una larga
vida (til y resistencia frente a
ciertos lubricantes refrigerantes

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

» Material de la correa dentada a

elegir:

— Caucho de cloropreno para una
larga vida til

— Poliuretano con revestimientoy
tirantes de acero para una larga
vida 0til y resistencia frente a
ciertos lubricantes refrigerantes

— PU sin revestir, conforme con las
especificaciones de la FDA

— Poliuretano con revestimiento y
tirantes de acero para una larga
vida (til y resistencia frente a
ciertos lubricantes refrigerantes

— PU sin revestir, conforme con las
especificaciones de la FDA



Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Caracteristicas

Conexiones de aire de barrido

[1] Conexiones de aire de barrido

* Laaplicacion de depresién minimi-
za la emisidn de polvo abrasivo al
entorno

« Disponible en ambos lados

* Laaplicacion de sobrepresion evita
que puedan penetrar particulas de
suciedad en el eje

N

Diversas conexiones del motor

El motor se puede conectar indistinta-
mente en 4 lados, y su posicién puede
cambiarse de manera muy sencilla.

Motor

Regulador de servoaccionamiento

Conjunto para el montaje del motor
Conjunto de sujecion axial

- Pagina 94
Servomotor: :
EMMT-AS, EMME-AS " § Mok
Motor paso a paso: Se ofrecen soluciones completas es-
EMMS-ST pecialmente armonizadas para el eje
de accionamiento por correa dentada
ELGAy los motores.
Regulador de servoaccionamiento:
CMMT-AS
Regulador de servoaccionamiento para baja tension:
CMMT-ST

> Pagina 94

El conjunto incluye:

* Brida del motor

* (aja de acoplamiento
* Acoplamiento

* Tornillos



Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Caracteristicas

Valores caracteristicos de los ejes

Los valores incluidos en la tabla son valores maximos.
Los valores exactos de cada una de las variantes constan en la hoja de datos co-
rrespondiente del catalogo.

Version Tamafio Carrera de Velocidad Precision de | Fuerza de Propiedades del guiado - Pagina/
trabajo repeticion avance Fuerzas y momentos Internet
Fy Fz Mx My Mz
[mm] [m/s] [mm] [N] IN] (N] (Nm] [Nm] [Nm]
ELGA-TB-KF - Guia de rodamiento de bolas
70 50 ... 5000 5 +0,08 350 1500 1850 16 132 132 10
80 50 ... 8500 5 +0,08 800 2500 3050 36 228 228
120 50 ... 8500 5 +0,08 1300 5500 6890 104 680 680
150 50...7000 5 +0,08 2000 11000 11000 167 1150 1150

nto de bolas, apropiada para el uso en zonas en contacto con alimentos

70 50 ... 5000 5 +0,08 260 1500 1850 16 132 132 30
80 50 ... 8500 5 +0,08 600 2500 3050 36 228 228
120 50 ... 8500 5 +0,08 1000 5500 6890 104 680 680
70 50 ... 7000 10 +0,08 350 500 500 11 40 40 46
80 50...7000 10 +0,08 800 800 800 30 180 180
120 50 ... 7400 10 +0,08 1300 2000 2000 100 640 640

ELGA-TB-RF-F1 - Guia de rodillos, apropiada para el uso en zonas de contacto con alimentos

70 50 ... 7000 10 +0,08 260 400 400 8,8 32 32 64
80 50 ... 7000 10 +0,08 600 640 640 24 144 144
120 50 ... 7400 10 +0,08 1000 1600 1600 80 512 512
70 50 ... 8500 5 +0,08 350 80 400 5 30 10 80
80 50 ... 8500 5 +0,08 800 200 800 10 60 20
120 50 ... 8500 5 +0,08 1300 380 1600 20 120 40

Software de ingenieria
Electric Motion Sizing
www.festo.com/x/electric-motion-sizing

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion => Internet: www.festo.com/catalogue/... 7




Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Caracteristicas

Producto del sistema para la técnica de manipulacion y montaje

8 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Reservado el derecho de modificacién - 2023/08



Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Caracteristicas
Elementos del sistema y accesorios
Descripcion - Internet
[1] Motores Servomotores y motores paso a paso, con o sin reductor motor
[2] Ejes Maltiples combinaciones posibles dentro de la técnica de manipulacién y montaje eje
[3] Ejes de guia pasiva Para soportar fuerzas y momentos en aplicaciones multieje eje de guia pasiva
[4] Actuadores Maltiples combinaciones posibles dentro de la técnica de manipulacién y montaje actuador
[5] Adaptador Para conexiones actuador/actuadory actuador/pinza pinza
[6] Actuadores giratorios Mltiples variantes posibles dentro de la técnica de manipulacién y montaje actuador giratorio
[7] Pinza Maltiples variantes posibles dentro de la técnica de manipulacién y montaje pinza

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion => Internet: www.festo.com/catalogue/... 9




Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Cuadro general de periféricos
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Cuadro general de periféricos

Accesorios
Tipo Descripcion - Pagina/Internet

[1] Eje accionado por correa dentada Actuador eléctrico 12
ELGA-TB-KF

[2] Pasador de centraje/casquillo para * Para centrar cargas y anexos en el carro 108
centrar * Incluido en el volumen de suministro:
ZBS, ZBH - Con tamafio 70: 2x ZBS-5

- Con tamaiios 80, 120, 150: 2x ZBH-9

[3] Leva de conmutacion Para detectar la posicion del carro 105
SF-EGC

[4] Soporte para sensor Para la fijacion de los sensores de proximidad inductivos (redondos) en el eje 106
HWS-EGC

[5] Sensor de proximidad, M8 Sensor de proximidad inductivo, redondo 110
SIEN-M8

[6] Elemento de fijacion Herramienta para retensar la cinta de recubrimiento 108
EADT

[7] Conjunto de sujecidn axial Para montaje axial del motor (compuesto por: acoplamiento, caja de acoplamientoy brida del motor) 94
EAMM

[8] Motor Motores especialmente adaptados al eje, con o sin reductor, con o sin freno 94
EMME, EMMS

[9] Gorron * Puede utilizarse como conexion alternativa, seglin sea necesario 99
EAMB * Para combinaciones de eje y motor = pagina 94 no se requiere gorron

[10]  Tapadelaranura Para la proteccion contra el ensuciamiento 108
ABP

[11] Sensor de proximidad para ranuraen T * Sensor de proximidad inductivo para ranuraen T 109
SIES-8M * (Con el cddigo del pedido SA, SB, el suministro incluye 1 leva de conmutacion

[12] Cable de conexion Para sensor de proximidad 110
NEBU, SIM

[13] Clip Para la fijacion del cable del sensor de proximidad en la ranura 108
SMBK

[14] Tuerca deslizante Para la fijacion de anexos 108
NST

[15] Kit adaptador Para la fijacion del soporte perfilado en el eje 109
DHAM

[16] Soporte perfilado Para la fijacion y el guiado de una cadena de energia 109
HMIA

[17]  Fijacion para perfil Para la fijacion lateral del eje en el perfil 101
MUE

[18 Kit de ajuste Permite fijar el eje a una superficie vertical. Una vez realizada la fijacion, el eje se puede orientar 104
EADC-E16 horizontalmente

[19] Soporte central Para la fijacion inferior del eje en el perfil 102
EAHF-L5

[20] Kit de ajuste Ajustable en altura. Permite compensar facilmente las irregularidades de la superficie de apoyo 103
EADC-E15

[21] Conjunto de tapa Para la proteccidn lateral de la tapa del accionamiento 108
EASC-L5

[22] Fijacion por pies * Para la fijacion del eje en la culata posterior 100
HPE « Silas fuerzas y momentos son mayores, es recomendable fijar el eje a través del perfil
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Codigos del producto

001 Serie 008 Proteccion contra particulas
ELGA Eje de portico Estandar
P11 Cubierta de cinta con desviacion magnética
002 Tipo de actuador
8 Correa dentada | 009 Propiedades adicionales
Sin
003 Guia F1 Apto para el contacto con alimentos segtn la informacién com-
KF Guia de rodamiento de bolas | plementaria sobre el material
004 Tamafios 010 Sistema de medicion
70 70 Sin
80 30 M1 Con sistema de medicion de recorrido, incremental, resolucion
120 120 2,5 pm
150 150 M2 Con sistema de medicion de recorrido, incremental, resolucion
10 pm
005 Margen de carrera [mm]
011 Posicion de montaje del sistema de medicion
50 ... 8500 |
Sin
006 Reserva de carrera F Delante
B Detras
..H 0...999 mm
. 012 Material de la correa dentada
007 Carro adicional
Sin CR Caucho de cloropreno
— PU1 PU sin revestir, conforme con las especificaciones de la FDA
L 1 carro a la izquierda -
PU2 PU revestido
ZR 1 carro a la derecha
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Hoja de datos

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

—1 -
- O - Tamano
_— O 70 ...150
- ' - longitud de carrera
50 ... 8500 mm
S0 o3 www.festo.com
Especificaciones técnicas generales
Tamafo 70 80 120 150
Forma constructiva Eje electromecanico con correa dentada
Guia Gufa de rodamiento de bolas
Posicion de montaje Indistinta
Carrera de trabajo [mm] 50 ... 5000 50...8500 50 ... 8500 50 ... 7000
Fuerza de avance max. F, [N] 350 800 1300 2000
Momento max. de giro sin carga? [Nm] 0,6 1 2,8 4
Resistencia max. al desplazamiento sin [N] 41,9 50,3 76,2 108,3
carga?
Par de accionamiento maximo [Nm] 5,02 15,92 34,1 73,85
Velocidad max. [m/s] 5
Aceleracion max. [m/s?] 50
Precision de repeticion [mm] +0,08
1) Con0,2m/s
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Temperatura ambiente? [eq] -10 ... +60
Grado de proteccion IP40
Tiempo de utilizacién [%)] 100
1) Debe tenerse en cuenta el ambito de aplicacion de los sensores de proximidad
Pesos [kg]
Tamafo 70 80 120 150
Peso basico con carrera de 0 mm? 2,97 4,70 15,68 32,83
Peso adicional por cada 1000 mm de carrera 3,94 5,13 10,64 17,22
Masa mavil
ELGA-... 0,90 1,90 4,19 7,24
ELGA-...-ZL/ZR 0,74 1,53 3,24 5,84
1) Incl. carro
Correa dentada
Tamano 70 80 120 150
Paso [mm] 3 5 5 8
Elongacion?
ELGA-... [%] 0,213 0,168 0,21 0,258
ELGA-...-PU2 [%)] 0,105 0,1 0,122 0,083
Diametro efectivo [mm] 28,65 39,79 52,52 73,85
Constante de avance [mm/giro] 90 125 165 232

1)  Con fuerza maxima de avance

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Momentos de inercia de la masa

Tamafio 70 80 120 150
Jo [kg mm?] 243 982 4099 15426
J por metro de carrera [kg mm?2/m] 19 93 215 586

J, por kg de carga (til [kg mm?/Kg] 205 396 690 1363
Jw para carro adicional [kg mm?] 186 761 2891 9869

El momento de inercia de la masa J5
del eje completo se calcula de la
siguiente manera:

Materiales
Vista en seccion

1 2 3

Ja= Jo+KxJy + )y x carrera de trabajo [m] + J, X Marga et [ke]

(NN

V!

%ﬁ:ﬁj/“ =

fif
%

Eje
Tamafio

70 80 | 120

K= Namero de carros adicionales

150

[1]  Tapa del accionamiento

Aleacion forjada de aluminio anodizado

[2]  Cinta de recubrimiento

Cinta de acero inoxidable

[3] Correa dentada

ELGA-... Policloropreno con trama de vidrio y recubrimiento de nailon

ELGA-...-PU2 Poliuretano con hilo de acero y revestimiento de nailon
[4] Rail de guia Acero inoxidable | Acero templado
[5]  Carro Aleacion forjada de aluminio anodizado

[6]  Polea de transmision

Acero inoxidable de alta aleacion

Nota sobre los materiales

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Contiene sustancias que afectan al proceso de pintura

14
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Especificaciones técnicas: sistema de medicion de recorrido

Dimensiones - pagina 26

C6digo del producto ELGA-...-M1 ELGA-...-M2
Resolucion [um] 2,5 10
Velocidad maxima de desplazamiento [m/s] 4 4

con sistema de medicion de recorrido

Sefal de encoder

5V TTL; A/A, B/B; sefal ciclica de referencia (N/N) cada 5 mm

(impulso cero)

Salida de sefiales

Line Driver, contrafase, resistente a cortocircuitos

Conexidn eléctrica

Conector de 8 pines redondo M12

Longitud del cable [mm]

160

Condiciones de funcionamiento y del entorno: sistema de medicion de recorrido

Temperatura ambiente [d

-10..+70

Grado de proteccion

P64

Marcado CE (véase la declaracion de conformidad)

Segiin la Directiva sobre CEM de la UED

1) Consulte el &mbito de aplicacion en la declaracién de conformidad CE: www.festo.com/sp => Certificados.

En caso de existir limitaciones de utilizacion de los equipos en zonas residenciales, comerciales e industriales, asi como en empresas pequeiias, es posible que deban adoptarse medidas adicionales para reducir la emision de

interferencias.

Nota sobre la utilizacion

El eje de accionamiento por husillo con
sistema de medicidn de recorrido no
esta previsto para el uso en los
siguientes ejemplos de aplicacion:

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion

» Campo magnético

¢ Soldadura
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Valores caracteristicos de las cargas

Las fuerzas y los momentos indicados
se refieren al centro de la gufa. El
punto de ataque es la interseccion del
centro de la guiay la linea central
longitudinal del carro.

No pueden superarse durante el
funcionamiento dindmico. Ademés, se
debe prestar especial atencion al
frenado.

Distancia entre la superficie del carro y el centro de la guia

Distancia entre la superficie del
carroy el centro de la gufa

Tamafo 70 80 120 150
Medida x [mm] 37 50 70 86
Fuerzas y momentos maximos admisibles para una vida dtil de 5000 km
Tamano 70 80 120 150
Fma. IN] 1500 2500 5500 11000
FZpmax. [N] 1850 3050 6890 11000
MXzy. [Nm] 16 36 104 167
My, [Nm] 132 228 680 1150
MZ g [Nm] 132 228 680 1150
=z Si el eje esta expuesto simultaneamente a varios de los momentos y fuerzas indi-
- £ - Nota

Para una vida (til del sistema de guia de 5000 km, el factor comparativo de la
carga debe adoptar un valor fv < 1 tomando como base las fuerzas y los momen-
tos maximos admisibles para una vida Gtil de 5000 km.

16 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

cados mas abajo, ademas de las cargas maximas indicadas debera cumplirse la
siguiente ecuacion:

Calculo del factor comparativo de la carga:

:M+@ IM%1|+|My1|+|Mz1|<

<1
b= YR, Ty, T, Th,

F1/M; = valor dindamico
F,/M, = valor maximo
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Calculo de la vida atil

La vida til de la guia depende de la carga. Para poder estimar aproximadamente
lavida 0til, en el siguiente esquema se muestra el factor comparativo de la carga
fv como caracteristica en relacion con la vida dtil.

Factor comparativo de la carga f, en funcion de la vida Gtil

Ejemplo:

Un usuario quiere mover una masa de X kg. Mediante el calculo con la formula
(> pagina 16) se obtiene un valor de 1,5 para el factor comparativo de la carga
f,. Segiin el esquema, la guia tiene en ese caso una vida dtil de aproximadamente
1500 km. Reduciendo la aceleracion, se reducen los valores Mz y My. Ahora, con
un factor comparativo de la carga f, de 1, la vida @til que se obtiene es de

5000 km.

- Nota

Software de ingenieria

Electric Motion Sizing
www.festo.com/x/electric-motion-
sizing

Con ayuda del software de ingenieria
es posible calcular la carga de la
gufa para una vida atil de 5000 km.

Esta representacion solamente proporciona el valor tedrico. Si el factor comparati-
vo de la carga fv es superior a 1,5, es imprescindible consultar a su técnico de
Festo local.

RN
.4 \\
3.; S
&| 25 RS
2 L
1.; S
0.5 =
0
100 1000 10000 50000
L[km]

f,>1,5 corresponde (nicamente a
valores comparativos tedricos para la
guia de rodamiento de bolas.

Comparativa de los valores caracteristicos de las cargas con 5000 km con fuerzas y momentos dinamicos de las guias de rodamientos de bolas

Los valores caracteristicos de las cargas de las guias de rodamientos estan nor-
malizados seglin ISO y JIS mediante fuerzas y pares dinamicos y estaticos. Estas
fuerzas y momentos se basan en una esperanza de vida dtil del sistema de guia
de 100 km segn ISO o de 50 km segiin JIS.

Debido a que los valores caracteristicos de las cargas dependen de la vida (til,
las fuerzas y momentos maximos admisibles para una vida Gtil de 5000 km no
pueden compararse con las fuerzas y momentos dindmicos de las guias de roda-
mientos segiin ISO/JIS.

Para facilitar la comparacion de la capacidad de guiado de los ejes lineales ELGA
con las guias de rodamiento de bolas, se incluyen en la siguiente tabla las
fuerzas y los momentos tedricamente admisibles para una vida dtil calculada de
100 km. Esto corresponde a las fuerzas y momentos dinamicos segn ISO.

Estos valores para 100 km se han determinado solo mediante calculo y sirven
exclusivamente para comparar con las fuerzas y momentos dinamicos segin ISO.
No debe someterse a los actuadores a una carga con estos valores caracteristicos
,ya que podria causar dafios en el eje.

Fuerzas y pares maximos admisibles para una vida atil tedrica de 100 km (solo se considera la guia)

Tamafio 70 80 120 150
Fymax. IN] 5520 9200 20240 40480
FZmax. [N] 6808 11224 25355 40480
MXpmax. [Nm] 59 132 383 615
MY, [Nm] 486 839 2502 4232
MZpns [Nm] 486 839 2502 4232

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Aceleracion max. a en funcion de la carga Gtil m

Tamaho 70 Tamano 80
50 50 H
R \
40T\ 407\
i\ A\
E 30 X N 3 30 R \
E v N\ E NAN
20 .
20 I © N \\
\“ 10 .\
10 \..\ ' | ~ —
0 Bt 0 te
0 10 20 30 40 50 60 0 25 50 75 100 125 150
m [kg] m [kg]
Tamafio 120 Tamafo 150
50 ‘_\ 50 \\
1\ W\
40 B 40 T
‘\\ \\\
AN EECRE
E AN é X N
o| 20 \ \\ = 20 v \\
\ N,
10 < 10 \\\_
. N
0 ..~- 0 * -~ -
0 50 100 150 200 250 0 50 100 150 200 250 300 350
m [kg] m [kg]

Posicién de montaje horizontal
= = = == Posicion de montaje vertical

Velocidad v en funcion de las revoluciones n

ELGA-TB-KF-70

5 .
/ e
4 W4 "' //
J 0
': 3 ... 7 "/:
= A
g, Sy / /
> R /‘/‘
SA0
1 ,~'/f///
0

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

n[1/min]

- ELGA-TB-KF-80
= ELGATB-KF-120
............ ELGA-TB-KF-150
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Hoja de datos

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Fuerza de avance nominal F en funcion del momento inicial M

Tamano 70

350

300

250

200

FN]

150

100

50 7

0
0 1 2

ELGA-TB-KF-70

Reserva de carrera
L20

L19

v

L20

—

A

Y
INLA

* lareserva de carrera es una distan- ¢
cia de seguridad a la posicion final
mecanica que no se utiliza en el
funcionamiento regular

Reduccion de la carrera de trabajo
En el eje ELGA con carro adicional ZL/ZR

La suma de la carrera nominal y

2 veces la reserva de carrera no
debe superar la carrera de trabajo
maxima admisible

Tamafo 80/120/150
2000 PP
7
7
1500 i
v
pa e
A -
— . //
Z/1000 7 7
[ .- e
y 4 /|
e e
500 1
$id
a8
0

M[Nm]

ELGA-TB-KF-80
ELGA-TB-KF-120
=== ELGATB-KF-150

L19=
L20=

carrera nominal
reserva de carrera

* Lalongitud de la reserva de carrera
puede definirse libremente

* En el producto modular, la reserva
de carrera se define a través de la
caracterfstica "Reserva de carrera".

Ejemplo:
Cddigo del producto
ELGA-TB-KF-70-500-20H-...
Carrera nominal =500 mm
2 veces la reserva de carrera

= 40mm
Carrera de trabajo =540 mm
(540 mm = 500 mm + 2x 20 mm)

Combinando un eje de accionamiento L16 L17
por correa dentada con un carro adi- L18
cional, la carrera de trabajo se reduce
lo equivalente a la longitud del carro ° ° ; o o ° ° ; ; © °
adicional y a la distancia entre los dos 00 00 oo |
carros
1
L16= longitud del carro Ejemplo:
L17= longitud del carro adicional C6digo del producto ELGA-TB-KF-70-500-...-ZL/ZR
L18= distancia entre los dos carros Carrera de trabajo sin
[1] Carro adicional carro adicional =500 mm
L18 = 50mm
L16,L17 =221 mm
Carrera de trabajo con carro adicional = 229 mm
(500 mm - 50 mm - 221 mm)
Dimensiones: carro adicional
Tamafo 70 80 120 150
Longitud L17 [mm] 221 246 335 378,4
Distancia minima entre los [mm] >50 > 50 > 50 250
carros L18

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Segundos momentos de inercia

EjeZ
2 EjeY
_;
Tamafio 70 80 120 150
ly [mm4] 1,46x10° 2,57x10° 1,26x106 4,62x100
Iz [mm¢] 4,59x10° 9,14x10° 4,37x10° 12,32x106
Distancia maxima admisible entre apoyos L (sin fijacion para perfil MUE/soporte central EAHF) en funcion de la fuerza F
Para limitar la flexion si las carreras son largas, deberan preverse en caso
necesario apoyos para el eje.
Los esquemas que se muestran a continuacion se utilizan para determinar la 1 Fz
distancia de apoyo maxima admisible | en funcion de la fuerza F. La flexion es de i i
f=0,5mm. ”4% L ”ﬂ;’ L 4%'
Fuerza Fy Fuerza Fz
4000 4000
3600 - 3600 :
3200 D 3200 5
2800 2800
12400 —|12400
£.2000 Z£12000 \
> N
=-11600 N\ “-11600 \
1200 1200 \
800 Al N 800~ N
400 = 3 400 Ng=—
Q‘ .. S~ \Q = -~
0 == 0
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

L[mm]

ELGA-TB-KF-70

- ELGA-TB-KF-80
= ELGA-TB-KF-120
............ ELGA-TB-KF-150

Valores limite de flexion recomendados

Para no mermar el funcionamiento de los ejes, se recomienda respetar los

siguientes valores limite de flexion.

Una mayor deformacion puede provocar mayor friccidn, producir mas desgaste y

disminuir la vida atil.

Tamano

Flexion dinamica
(carga movil)

L [mm]

Flexion estatica
(carga detenida)

70..150

0,05 % de la longitud del eje, maximo 0,5 mm

0,1 % de la longitud del eje

20
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Lubricacion central

Las conexiones de lubricacién permi- * La conexion ya esta incluida en la Dimensiones del carro
ten una lubricacién permanente de la version estandar de los ejes > pagina 24

guia del eje de accionamiento por co- * Latuerca del husilloy los dos cartu-

rrea dentada ELGA-TB-KF mediante sis- chos de bolas disponen de una

temas de lubricacion automaticos o conexion de lubricacion propia

semiautomaticos en aplicaciones en
condiciones ambientales de humedad.

Estructura de un sistema de lubricacion central

[1] Bomba manual

[2] Bomba neumética con depésito
[3] Bomba eléctrica con depdsito
[4] Bomba manual con depdsito
[5] Blogue de boquillas

[6] Bloque distribuidor

[7] Tubos flexibles o tubos rigidos
[8] Racores

Para el funcionamiento del sistema de
lubricacion central, se necesitan diver-
s0s componentes adicionales. En la
imagen se muestran diversas alterna-
tivas (con bomba manual, con bomba
neumatica con depdsito o con bomba
eléctrica de depdsito) para la configu-
racion minima de un sistema de lubri-
cacion central. Festo no ofrece estos
componentes adicionales que, sin
embargo, pueden adquirirse de los
siguientes proveedores:

* Lincoln

* Bielomatik

 SKF (Vogel)

Festo recomienda estas empresas, ya
que pueden suministrar todos los
componentes necesarios.
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com

B2

T10 L4 ¢ Vista A (> pagina 24)

E A | RV RV
= Yy
o AN

D9

H1

H6

B4 L3
B5 L2
B1 L1+
T7 D7 D1
T6 | * D2 o
i [
- iy J b o O o 0 fi= 5
© o © o
8 @’ $ Q $ $ E% = o
T9 [To2][] _ \,?
D4 e
D3
+ =anadir longitud de carrera + 2 veces la reserva de carrera .ot ]
[1] Conexion de aire de barrido
Tamafio B1 B2 B4 B5 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
%] %) %) %) [
H7 H7 H7
70 69 48,2 30 45 38 16 34 25 - M5 M6
80 82 63,2 20 60 48 16 45 25 9 M5 M6
120 120 95 80 40 80 23 72 45 . M8 M8
150 154 125 115 80 95 32 90 60 - M8 M8
Tamafio D8 D9 H1 H2 H4 H5 H6 H7 H8 L1 L2
(%]
H7 min.
70 5 Mé 64 26,5 50,8 13 13 24 12 346 173
80 5 Mé 76,5 30 61,5 17,5 12 26 13 386 193
120 9 M8 111,5 45 91 22 22 59 32 546 273
150 9 M8 141,5 58,6 121 26,5 26,5 80 40 712 356
Tamaiio L3 L4 L5 L6 T1 T2 T4 T6 17 T8 T9 T10
70 57,5 42 27,5 2,3 2,1 18 7,2 - 10 12 3,1 12
80 65 51 31 2,3 2,1 29,5 4 2,1 10,1 12 2 12
120 100 76 50 2,5 3,1 29,5 4 - 16 16 2,1 16
150 140 80 70 2,5 2,8 32 4 - 18 17 2,1 17
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
Perfil
Tamaiio 70 Tamaiio 80 Tamaiio 120

L.

R

M|
B10

%
)

:

N

oy
o
H10

Tamaiio 150

[1] Ranura para sensor de proximidad

[2] Ranura de fijacion para tuerca deslizante
con tamafos 70, 80: tuerca deslizante NST-5-M5
con tamafos 120, 150: tuerca deslizante NST-8-M6

i

NG

9

y :i} - Nota

o =

T Requisitos de planicidad de la superficie de apoyoy de los anexos,
B11 asi como de la utilizacion en sistemas paralelos
B10 - www.festo.com/sp Documentacion de usuario.

Tamafio B10 B11 H10

70 67 40 20

80 80 40 20

120 116 40 20

150 150 80 20

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
Carro
Tamaiio 70 Tamaiio 80
L1 L1
D3 (2x) . D3(4x)
D6 (2x) D6(4x) 5
D2(8x)
D2 (6x) * w:l f"_w '\_w
N N| =
14 A E% = g f Ba
F? I J{J( o
N -
= L3
L3 L2
L2
. : L4
Vista A Vista A
L5 L6
L4
L6
5 o o0 o J
+ ® ® ‘
< 6° tobe °o - DS4x)_| [11D12x0 =7 o '\T
j ) J - L5_| L5 | L5 EIRSI
- D5 (4x) D1(2x) . ~
= L9 e 'J [3] Conexiones de lubricacion
$L7 [5] Taladro para casquillo para centrar ZBH
LI [6] Taladro para pasador de centraje ZBS
Tamafo B1 D1 D2 D3 D5 D6 D7 H1 H2 L1 L2 L3
@ %)
+0,1 H7 H7 +0,1 +0,1 +0,1 +0,1
70 20 Mé M5 9 M4 M6 5 14,2 11,7 221 96 56
80 32 Mé M5 9 M4 M6 - 16,6 16 246 101,4 78
Tamaiio L4 L5 L6 L7 L8 L9 1! T2 T3 T4 T5 T6 T7
0,1 0,03 10,1 0,03 0,1 +0,1 0,1 min. max.
70 90 120 20 20 5 10 5,1 - 2,1 7,5 3,1 4,2 4,64,
80 74 40 44 - - - 6 9 2,1 9,702 - 5,6 5,901
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Hoja de datos

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
Carro
Tamaiio 120 Tamaiio 150
L1 L1
D3(Bx) _, |, 5] ,__ D2(8x) D3(8x)
< D6(Bx) | | ~ . D2(8x) 5] I pesx "
" ] i # $ i an
o ‘ j T ;% =7 1 ° 3
- o o— N N ® ° \d <
= = - = =
L3
L2 L3
L2
tg L4
Vista A — Vista A L6
< ° @
© o0 0 o
—| NN .
o o o o ° <l & ©
m
= © o ¢ el
ﬁ ‘ ik e o
D5(4x) D1(2x)
= T T 3| © v =3
= L5 | L5 | LS =
= D5(4x)
L5
[3] Conexiones de lubricacion
[5] Taladro para casquillo para centrar ZBH
Tamafio B1 B2 D1 D2 D3 D5 D6 H1 H2 L1
@
£0,2 0,03 H7 0,1
120 55 20 M6 M5 9 M5 M6 24,5 6 335
150 90 40 M6 M8 9 M5 M6 23 7:0,1 378,4
Tamafio L2 L3 L4 L5 L6 T1 2 3 T4 6
0,1 0,1 +0,2 0,03 +0,2 +0,1
120 140 48 116 40 76 8 9,7 2,1 12,6 93 6
150 200 60 169 40 99 7,5 10,7 2,1 11 7
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
ELGA-...-M1/M2 - Con sistema de medicion de recorrido incremental

L1

Cable del encoder
(Conexidn al controlador del motor/
sistema de seguridad)

- Pagina 110
Tamafio B1 B4 D1 D2 H1 H2 H4 L1
70 40 1,8 M4x8 Max14 35 11,7 10 86
80 40 1,8 Max14 Max14 35 16 10 90
120 41 1,8 M5x10 Max14 35 24,5 10 170
150 42 1,8 M5x10 M4x14 35 23 10 220
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Hoja de datos

Referencias de pedido

Caracteristicas:

* Reserva de carrera: 0 mm

* (arro, estandar

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Tamafio Carrera N.2art. Cddigo del producto
[mm]

70 300 8041851 ELGA-TB-KF-70-300-0H
400 8041852 | ELGA-TB-KF-70-400-OH
500 8041853 | ELGA-TB-KF-70-500-OH
600 8041854 | ELGA-TB-KF-70-600-OH
800 8041855 | ELGA-TB-KF-70-800-OH
1000 8041856 | ELGA-TB-KF-70-1000-0H
1200 8041857 | ELGA-TB-KF-70-1200-0H

80 400 8041858 | ELGA-TB-KF-80-400-0H
500 8041859 | ELGA-TB-KF-80-500-OH
600 8041860 | ELGA-TB-KF-80-600-OH
800 8041861 | ELGA-TB-KF-80-800-0H
1000 8041862 | ELGA-TB-KF-80-1000-0H
1200 8041863 | ELGA-TB-KF-80-1200-0H

120 400 8041864 | ELGA-TB-KF-120-400-0H
500 8041865 | ELGA-TB-KF-120-500-0H
600 8041866 | ELGA-TB-KF-120-600-0H
800 8041867 | ELGA-TB-KF-120-800-0H
1000 8041868 | ELGA-TB-KF-120-1000-0H
1200 8041869 | ELGA-TB-KF-120-1200-0H
1500 8041870 | ELGA-TB-KF-120-1500-0H

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

27



Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Referencias de pedido: producto modular

Guia de orientacion

Arriba
Abajo
Derecha
lzquierda
Delante
Detras

T < — o cCc O

(0
ELGA-... 4 /

< Ji

L”

Accesorios
- Pagina 108
- Pagina 105
- Pagina 106
- Pagina 110
- Pagina 108

Conjunto de sujecién axial
- pagina 94

Servomotor
Motor paso a paso
pagina 94

/_@ﬁ P |
//ZP;/; égi Pagina 1

—_ <& > Pagina

> Pagina 103

% - Pagina 102

8
o ééég 2
° b o 83288 > Pagina 108
: g e

%*b > Pagina 100
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Referencias de pedido: producto modular

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF, con guia de rodamiento de bolas

Tabla de pedidos
Tamano 70 80 120 150 Condicio- | Cédigo Introducir
nes codigo
Referencia basica 8024914 8024915 8024916 8024917
Tipo de construccion Eje lineal ELGA ELGA
Funcion Correa dentada Y -TB T8
Guia Guia de rodamiento de bolas Y -KF -KF
Tamafio [mm] 70 80 120 150 DA
Longitud de carrera [mm] 1..5000 1..8500 1..8500 1..7000 DA
Reserva de carrera [mm] 0...999 (0 = sin reserva de carrera) [1] ¢ -..H
Carro adicional No br¢
1 carro a la izquierda e -ZL
1 carro a la derecha Y -ZR
Proteccion contra particulas Estandar
Cubierta de cinta con desviacion magnética P11
Sistema de medicion, incremental No *
Resolucion de 2,5 pm -M1
Resolucion de 10 ym -M2
Posicion de montaje del sistema de medicidn No D¢
Detras [2] B
Delante [2] F
Material de la correa dentada Caucho de cloropreno
Revestimiento de poliuretano -PU2
[1] ..H Lasumade lacarrera nominaly de 2 veces la reserva de carrera debe ser de minimo 50 mmy no puede superar la longitud de carrera maxima
[2] B,F Unicamente con sistema de medicion M1, M2
Programa basico de Festo * Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
D¢ Generalmente, listo para envio desde fabrica en 5 dias
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Cuadro general de periféricos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos




Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Cuadro general de periféricos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

ELGA-TB-KF-F1

Accesorios
Tipo Descripcion - Pagina/Internet
[1] Eje accionado por correa dentada Actuador eléctrico 32

[2] Pasador de centraje/casquillo para * Para centrar cargas y anexos en el carro 108
centrar * Incluido en el volumen de suministro:
ZBS, ZBH - Con tamafio 70: 2x ZBS-5

- Con tamaiios 80, 120, 150: 2x ZBH-9

[3] Leva de conmutacion Para detectar la posicion del carro 107
EAPM

[4] Kit de fijacion Para la fijacion de los sensores de proximidad inductivos (redondos) en el eje 107
CRSMB

[5] Sensor de proximidad para ranuraen T Para detectar la posicion del carro 110
SME-8M

[6] Cable de conexion Para sensor de proximidad 110
NEBU

[7] Elemento de fijacion Herramienta para retensar la cinta de recubrimiento 108
EADT

[8] Conjunto de sujecidn axial Para montaje axial del motor (compuesto por: acoplamiento, caja de acoplamiento y brida del motor) 94
EAMM

[9] Motor Motores especialmente adaptados al eje, con o sin reductor, con o sin freno 94
EMME, EMMS

[10] Gorron * Puede utilizarse como conexion alternativa, seglin sea necesario 99
EAMB * Para combinaciones de eje y motor > pégina 100 no se requiere gorrén

[11]  Tapadelaranura Para la proteccion contra el ensuciamiento 108
ABP

[12] Tuerca deslizante Para la fijacion de anexos 108
NST

[13] Soporte central Para la fijacion inferior del eje en el perfil 102
EAHF-L5

[14] Conjunto de tapa Para la proteccidn lateral de la tapa del accionamiento 108
EASC-L5

[15] Fijacion por pies * Para la fijacion del eje en la culata posterior 100
HPE « Silas fuerzas y momentos son mayores, es recomendable fijar el eje a través del perfil
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

c—/—1
GcC—O

Tamafio
70..120

Longitud de carrera

50 ... 8500 mm
g www.festo.com
Especificaciones técnicas generales
Tamafio 70 | 80 120
Forma constructiva Eje electromecanico con correa dentada
Guia Guia de rodamiento de bolas
Posicion de montaje Indistinta
Carrera de trabajo [mm] 50 ... 5000 50 ... 8500 50...8500
Fuerza de avance max. F, [N] 260 600 1000
Momento max. de giro sin carga? [Nm] 0,8 1,5 4,5
Resistencia max. al desplazamiento sin [N] 55,8 75,4 122
carga?)
Par de accionamiento maximo [Nm] 3,72 11,9 26,2
Velocidad max. [m/s] 5
Aceleracion max. [m/s?] 50
Precision de repeticion [mm] +0,08
1) Con0,2m/s
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Temperatura ambiente? [oC] -10 ... +60
Grado de proteccion IP40
Tiempo de utilizacion (%] 100
Aptitud para el contacto con alimentos? - Informacién complementaria sobre el material
1) Debe tenerse en cuenta el dmbito de aplicacion de los sensores de proximidad.
2)  Més informacion en www.festo.com/sp = Certificados.
Pesos [kg]
Tamafio 70 80 120
Peso basico con carrera de 0 mm? 3,01 4,70 15,68
Peso adicional por cada 1000 mm de carrera 4,00 5,13 10,64
Masa movil
ELGA-... 0,9 1,9 4,19
ELGA-..ZL/ZR 0,74 1,53 3,24
1) Incl. carro
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Correa dentada

Tamafo 70 80 120
Paso [mm] 3 5 5
Elongacion? [%) 0,105 0,1 0,122
Diametro efectivo [mm] 28,65 39,79 52,52
Constante de avance [mm/giro] 90 125 165

1)  Con fuerza maxima de avance

Momentos de inercia de la masa

Tamafo 70 80 120

Jo [kg mm?] 245 976 4065

Jy por metro de carrera [kg mm?/m] 24,4 76,8 176,5

Jo por kg de carga atil [kg mm?/Kg] 205 396 690

Jw para carro adicional [kg mm?] 186 761 2891

El momento de inercia de la masa J, Ja=Jo+KxJy + )y x carrera de trabajo [m] + J, X M arga et (k8] K= Namero de carros adicionales

del eje completo se calcula de la si-
guiente manera:

Materiales
Vista en seccion

1 2 3 4 5 6

VA VA, | A V. | 4

7 2 === — Y, M NN
L |
(’Fﬁﬁﬁ = m% ‘ ya % — 7 A0
}g’ e [ e e e s oo [ “&}%
1 |
Eje
Tamafio 70 80 | 120
[1]  Tapa del accionamiento Aleacidn forjada de aluminio anodizado
[2]  Cinta de recubrimiento Cinta de acero inoxidable
[3] Correa dentada Poliuretano con hilo de acero
[4]  Railde guia Acero inoxidable Acero templado
[5] Carro Aleacion forjada de aluminio anodizado
[6]  Polea de transmision Acero inoxidable de alta aleacion
Nota sobre los materiales En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)
Contiene sustancias que afectan al proceso de pintura
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Valores caracteristicos de las cargas

Las fuerzas y los momentos indicados
se refieren al centro de la gufa. El
punto de ataque es la interseccion del
centro de la guiay la linea central
longitudinal del carro.

No pueden superarse durante el
funcionamiento dindmico. Ademés, se
debe prestar especial atencion al
frenado.

Distancia entre la superficie del carro y el centro de la guia

Distancia entre la superficie del
carroy el centro de la gufa

s=h ]
X

jgE
q
iy

Tamano 70 80 120
Medida x [mm] 37 50 70
Fuerzas y momentos maximos admisibles para una vida dtil de 5000 km

Tamano 70 80 120
FYmax. [N] 1500 2500 5500
FZpmax. [N] 1850 3050 6890
MX . [Nm] 16 36 104
My max. [Nm] 132 228 680
M2z, (Nm] 132 228 680

- Nota

Para una vida (til del sistema de guia de 5000 km, el factor comparativo de la

carga debe adoptar un valor fv < 1 tomando como base las fuerzas y los
momentos maximos admisibles para una vida Gtil de 5000 km.

34
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Si el eje esta expuesto simultaneamente a varios de los momentos y fuerzas indi-
cados mas abajo, ademas de las cargas maximas indicadas debera cumplirse la
siguiente ecuacion:

Calculo del factor comparativo de la carga:

:M+@ IM%1|+|My1|+|Mz1|<

<1
b= YR, Ty, T, Th,

F1/M; = valor dindamico
F,/M, = valor maximo
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Calculo de la vida atil

La vida til de la guia depende de la carga. Para poder estimar aproximadamente
lavida 0til, en el siguiente esquema se muestra el factor comparativo de la carga
fv como caracteristica en relacion con la vida dtil.

Factor comparativo de la carga f, en funcion de la vida Gtil

Ejemplo:

Un usuario quiere mover una masa de X kg. Mediante el calculo con la formula
(> pagina 34) se obtiene un valor de 1,5 para el factor comparativo de la car-

ga f,. Seglin el esquema, la guia tiene en ese caso una vida (til de aproximada-
mente 1500 km. Reduciendo la aceleracidn, se reducen los valores Mz y My.
Ahora, con un factor comparativo de la carga f, de 1, la vida Gtil que se obtiene es
de 5000 km.

Nota

Software de ingenieria

Electric Motion Sizing
www.festo.com/x/electric-motion-
sizing

Con ayuda del software de ingenieria
es posible calcular la carga de la
gufa para una vida atil de 5000 km.

Esta representacion solamente proporciona el valor tedrico. Si el factor comparati-
vo de la carga fv es superior a 1,5, es imprescindible consultar a su técnico de
Festo local.

100 1000 10000 50000
[ [km]

f,>1,5 corresponde (nicamente a
valores comparativos tedricos para la
guia de rodamiento de bolas.

Comparativa de los valores caracteristicos de las cargas con 5000 km con fuerzas y momentos dinamicos de las guias de rodamientos de bolas

Los valores caracteristicos de las cargas de las guias de rodamientos estan nor-
malizados seglin ISO y JIS mediante fuerzas y pares dinamicos y estaticos. Estas
fuerzas y momentos se basan en una esperanza de vida dtil del sistema de guia
de 100 km segn ISO o de 50 km segiin JIS.

Debido a que los valores caracteristicos de las cargas dependen de la vida (til,
las fuerzas y momentos maximos admisibles para una vida Gtil de 5000 km no
pueden compararse con las fuerzas y momentos dinamicos de las guias de
rodamientos segtn 1SO/)IS.

Para facilitar la comparacion de la capacidad de guiado de los ejes lineales ELGA
con las guias de rodamiento de bolas, se incluyen en la siguiente tabla las
fuerzas y los momentos tedricamente admisibles para una vida dtil calculada de
100 km. Esto corresponde a las fuerzas y momentos dinamicos segn ISO.

Estos valores para 100 km se han determinado solo mediante calculo y sirven
exclusivamente para comparar con las fuerzas y momentos dinamicos segin ISO.
No debe someterse a los actuadores a una carga con estos valores caracteristicos
,ya que podria causar dafios en el eje.

Fuerzas y pares maximos admisibles para una vida til tedrica de 100 km (solo se considera la guia)

Tamafio 70 80 120
Fymax. IN] 5520 9200 20240
FZpnax. [N] 6808 11224 25355
MXpax, (Nm] 59 132 383
Mymax. [Nm] 486 839 2502
M2z, [Nm] 486 839 2502
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Aceleracion max. a en funcion de la carga Gtil m

Tamafio 70 Tamafo 80
50 “ 50 ‘\
40 ‘-_\\ 40
B I\
g 30 | § 30 \
E PN E ol N\
< % AN © VN
10 LN 10 A
Y \\ N T
~ -
0 = 0
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100 120 140 160
m [kg] m [kg]
Tamafio 120
50 \\
40 ‘\\
3 % '\.\\
2N
— 20 >
© s
\
10 "\ T ——
\'
0 ~|
0 50 100 150 200 250
m [kg] = Posicién de montaje horizontal

= = = == Posicion de montaje vertical

Velocidad v en funcion de las revoluciones n

5 // /3' /
4 N / ." //
S 7]
o /7
W 3 // 7
= RV4iRe
A P B
> Jr07
A7
, ...‘,///
0 ELGATB-KF-70
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 o ELGATEF-80
n[1/min] ———— ELGATBKF-120
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Fuerza de avance nominal F en funcion del momento inicial M

Tamafio 70 Tamafio 80/120
350 1200
300 1000 +
pa R
250 800 e
— 200 - = o
= - Z| 600 =
=] 150 ~ - // P
400 =
100 - Pt
P 200 e
50 7 e
d
0 0
0 1 2 3 4 5 5 10 15 20 25 30
M [Nm] M [Nm]
ELGA-TB-KF-70 ELGA-TB-KF-80
————— ELGATB-KF-120
Reserva de carrera
L19 .
L20 <——-‘ L20 L19= carrera nominal
L20= reserva de carrera
‘:(} h oo o P {}’
* lareserva de carrera es una distan- ¢ La suma de la carrera nominaly * Lalongitud de la reserva de carrera Ejemplo:
cia de seguridad a la posicion final 2 veces la reserva de carrera no puede definirse libremente Codigo del producto
mecanica que no se utiliza en el debe superar la carrera de trabajo * En el producto modular, la reserva ELGA-TB-KF-70-500-20H-...
funcionamiento regular maxima admisible de carrera se define a través de la Carrera nominal =500 mm
caracteristica "Reserva de carrera". 2 veces la reserva de carrera
= 40mm
Carrera de trabajo =540 mm

Reduccion de la carrera de trabajo
En el eje ELGA con carro adicional ZL/ZR

(540 mm =500 mm + 2x 20 mm)

Combinando un eje de accionamiento L16 L1 L17
por correa dentada con un carro adi- e S
cional, la carrera de trabajo se reduce b4 5o ) ) 55 L) 1
lo equivalente a la longitud del carro . °© ° ? 2 ° ° P ° ° ? ? o ° B
adicionaly a la distancia entre los dos
carros
1
L16= longitud del carro Ejemplo:
L17= longitud del carro adicional Codigo del producto ELGA-TB-KF-70-500-...-ZL/ZR
L18= distancia entre los dos carros Carrera de trabajo sin

(1]

Dimensiones: carro adicional

Carro adicional

carro adicional =500 mm
L18 = 50mm
L16,L17 =221 mm

Carrera de trabajo con carro adicional = 229 mm
(500 mm - 50 mm - 221 mm)

Tamafo 70 80 120
Longitud L17 [mm] 221 246 335
Distancia minima entre los [mm] 250 250 =50
carros L18
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Segundos momentos de inercia

EjeZ

EjeY
AT 43
Tamafio 70 80 120
ly [mm4] 1,69x10° 2,95x10° 1,35x106
Iz [mm4] 4,84x10° 9,78x10° 4,50x106

Distancia maxima admisible entre apoyos L (sin fijacion para perfil MUE/soporte central EAHF) en funcion de la fuerza F

Para limitar la flexion si las carreras son largas, deberan preverse en caso
necesario apoyos para el eje.

Los esquemas que se muestran a continuacion se utilizan para determinar la
distancia de apoyo maxima admisible | en funcién de la fuerza F. La flexion es de
f=0,5mm.

Fuerza Fy
2400
2000
\
1600
_ \
= \
=(1200
2 \ \\
800 K. N
400 . AN
D S <
0 \\\Q~ \.\\.
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
L [mm]

ELGATB-KF-70
——m— ELGATB-KF-80
— ——— ELGATB-KF-120

Valores limite de flexion recomendados

Para no mermar el funcionamiento de los ejes, se recomienda respetar los
siguientes valores limite de flexion.

Una mayor deformacion puede provocar mayor friccion, producir mas desgaste y
disminuir la vida @til.

Tamafio Flexion dinamica
(carga movil)

Fuerza Fz

=/1200

Fz

2400

2000

1600

-
-
-

\

800

N

\
A)

NS \\

400

Nl =L

C -~

0

500

1000 1500 2000 2500 3000 3500

L [mm]

Flexion estatica
(carga detenida)

70..120 0,05 % de la longitud del eje, maximo 0,5 mm

0,1 % de la longitud del eje
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Lubricacion central

Las conexiones de lubricacién permi- * La conexion ya esta incluida en la Dimensiones del carro
ten una lubricacién permanente de la version estandar de los ejes > pagina 42

guia del eje de accionamiento por co- * Latuerca del husilloy los dos cartu-

rrea dentada ELGA-TB-KF-F1 mediante chos de bolas disponen de una

sistemas de lubricacién automaticos o conexion de lubricacion propia

semiautomaticos en aplicaciones en
condiciones ambientales de humedad.

Estructura de un sistema de lubricacion central

Para el funcionamiento del sistema de
lubricacion central, se necesitan diver-
s0s componentes adicionales. En la
imagen se muestran diversas alterna-
tivas (con bomba manual, con bomba
neumatica con depdsito o con bomba
eléctrica de depdsito) para la configu-
racion minima de un sistema de lubri-
cacion central. Festo no ofrece estos
componentes adicionales que, sin
embargo, pueden adquirirse de los
siguientes proveedores:

* Lincoln

* Bielomatik

 SKF (Vogel)

Festo recomienda estas empresas, ya
que pueden suministrar todos los
componentes necesarios.
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(1]
(2]
(3]
4]
(5]
(6]
7]
(8]

Bomba manual

Bomba neumética con depésito
Bomba eléctrica con depdsito
Bomba manual con depdsito
Blogue de boquillas

Bloque distribuidor

Tubos flexibles o tubos rigidos
Racores
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com

B2

¢ Vista A (> pagina 42)
—

T10, ) L7

L4
@‘_‘i LS L6 %]
=N [ g =g
- ‘ /\é/
3 Bl (
mt ,1\$ $ §{} % z Q\JGB
B4 L3
B5 L2
B1 L1+
17, D7 D1
T6 |, | D2 -
‘ ‘ =l
i = :
i b d ® © ® © <
H ® © | & o
2 o d - IR [ IKe) € _d o
[— =
19 [Toz[] _ \,*
D4 e
D3
+  =anadir longitud de carrera + 2 veces la reserva de carrera D1
[1] Conexion de aire de barrido
Tamafio B1 B2 B4 B5 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8
%) 2 ) %) 1] %)
H7 H7 H7 H7
70 69 48,2 30 45 38 16 34 25 - M5 M6
80 82 63,2 20 60 48 16 45 25 9 M5 M6
120 120 95 80 40 80 23 72 45 - M8 M8
Tamano D9 H1 H2 H4 H5 H6 H7 H8 L1 L2 L3 L4
min.
70 Mé 64 26,5 50,8 13 13 24 12 346 178 57,5 42
80 M6 76,5 30 61,5 17,5 12 26 13 386 193 65 51
120 M8 111,5 45 91 22 22 59 32 546 273 100 76
Tamano L5 L6 L7 Tl T2 T4 T6 17 T8 9 T10
70 27,5 2,3 218 2,1 18 7,2 - 10 12 3,1 12
80 31 2,3 243 2,1 29,5 4 2,1 10,1 12 2 12
120 50 2,5 332 3,1 29,5 4 - 16 16 2,1 25

Nota

En la variante ELGA-TB-KF-F1 se engrasaran los carros de rodadura de la version
estandar. Este proceso se realizara siguiendo las directrices Doc.23 de EHEDG.
Asimismo, se sustituira la grasa estandar hasta una cantidad residual minima
por una grasa que cuente con la certificacion H1 de la NSF (Organizacion para la
Saludy Seguridad Piblica)
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
Perfil
Tamaiio 70 Tamaiio 80 Tamaiio 120

/)
%%C N
- LB—“J

B10

l\aaa/”
AcCEsS

!

[2]

Nota
[1] Ranura para sensor de proximidad

[2] Ranura de fijacion para tuerca deslizante Requisitos de planicidad de la superficie de apoyo y de los anexos, asi

con tamafios 70, 80: tuerca deslizante NST-5-M5 como de la utilizacion en sistemas paralelos
con tamafios 120: tuerca deslizante NST-8-M6 - www.festo.com/sp Documentacion de usuario.
Tamafo B10 B11
70 67 40
80 80 40
120 116 40
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
Carro
Tamaiio 70
‘ L1
D3(2x)
El D6(2x) D7(2x) 6]
D2(6x) AN
= I‘ ‘
= £ ) ‘ s
X o HL © ? ? L) i
. 1 |
L3
L2
Vista A L5
L4
L6
L8

s

T

1
U
U
~
z
2
S
z

[w]

T6

L7

Tamaiio 80

D2(8x)

! 7 ‘ L

| il

T
b

ki

.

NI
Iz

L3
L2
Vista A .
L6
o o © o
o © © © ©
¢ & L
ik [3] Conexiones de lubricacion
- D5(4X) D1(2x) < ,\f [5] Taladro para casquillo para centrar ZBH
= B .
\ L5 L5 L5 | [6] Taladro para pasador de centraje ZBS
Tamafio B1 D1 D2 D3 D5 D6 D7 H1 H2 L1 L2 L3
@ @
+0,1 H7 H7 +0,1 +0,1 +0,1 +0,1
70 20 Mé M5 9 M4 Mé 5 14,2 11,7 218 96 56
80 32 Mé M5 9 M4 Mé - 16,6 16 243 101,4 78
Tamafio L4 L5 L6 L7 L8 L9 T T2 13 T4 T5 T6 T7
+0,1 +0,03 +0,1 +0,03 +0,1 +0,1 +0,1 min. max.
70 90 120 20 20 5 10 5,1 - 2,1 7,5 3,1 4,2 4,60,
80 74 40 4l - - - 6 9 2,1 9,702 - 5,6 5,9 0.1
42
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
Carro

Tamaiio 120
L1

D3(8x)
D6(8x) D2(8x)

H2

T4
T3

‘—’7
[ a—
®o—0
I 2
H1

L3
L2

Vista A
L4

L6

o

O O o

®

6]

B0 O

®

e Q0 @ @
=N

b oo

7
[3] Conexiones de lubricacion
- D5(4x) D1(2x) 3] . .
I L L5 s | L5 = = [5] Taladro para casquillo para centrar ZBH
Tamano B1 B2 D1 D2 D3 D5 D6 H1 H2 L1
%)
+0,2 +0,03 H7 0,1
120 55 20 M6 M5 9 M5 M6 24,5 6 332
Tamaio L2 L3 L4 L5 L6 T1 T2 T3 T4 T6
+0,1 +0,1 +0,2 +0,03 +0,2 +0,1 -0,3
120 140 48 116 40 76 8 9,7 2,1 12,6 6
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Referencias de pedido: producto modular — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Guia de orientacion

Arriba
Abajo
Derecha
Izquierda
Delante
Detras

T < - ®xm cC O

Accesorios

=) - Pagina 108

- Pégina 107

- Pagina 107 > Pagina 110
@ _ %f - Pégina110
@ - Péagina 108

— Conjunto de sujecion

Q\/q)‘\ . ‘.
r axial > pagina 94

Servomotor
Motor paso a paso
- pagina 94

— % > Pagina 99

/ - Pagina 108

@ > Pégina 108

T 0/’ - Pagina 102
<&
VL 838,  pagina 108

> Pagina 100

Z
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-KF-F1, con guia de rodamiento de bolas

Referencias de pedido: producto modular — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Tabla de pedidos
Tamafo 70 80 120 Condicio- | Cddigo Introducir
nes codigo
Referencia basica 8024914 8024915 8024916
Tipo de construccion Eje lineal ELGA ELGA
Funcion Correa dentada -TB -TB
Guia Guia de rodamiento de bolas -KF -KF
Tamafo [mm] 70 80 120
Longitud de carrera [mm] 1..5000 1..8500 1..8500
Reserva de carrera [mm] 0..999 (0 = sin reserva de carrera) [1] -...H
Carro adicional No
1 carro a laizquierda -IL
1 carro a la derecha -ZR
Proteccion contra particulas Estandar
Cubierta de cinta con desviacion magnética P11
Propiedades adicionales Aptitud para el contacto con alimentos segn la informacién comple- -F1 -F1
mentaria sobre el material
Material de la correa dentada PU sin revestir -PU1 -PU1

[1] ..H Lasumade lacarrera nominaly de 2 veces la reserva de carrera debe ser de minimo 50 mmy no puede superar la longitud de carrera maxima
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Cuadro general de periféricos

Variantes de carros
ELGA-... ELGA-...S ELGA-...-L
Carro estandar Carro, corto Carro, largo

variante
solo esta disponible
sin cinta de recubrimiento.
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Cuadro general de periféricos

Accesorios

Tipo/cddigo del pedido

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF, con guia de rodillos

Descripcion

- Pagina/Internet

[1] Eje accionado por correa dentada Actuador eléctrico 48
ELGA-TB-RF

[2] Pasador de centraje/casquillo para * Para centrar cargas y anexos en el carro 108
centrar * Incluido en el volumen de suministro:
ZBS, ZBH - Con tamafios 70, 80, 120: 2x ZBH-9

[3] Leva de conmutacion Para detectar la posicion del carro 105
SA, SB, SC, SD, SE, SF

[4] Soporte para sensor Para la fijacion de los sensores de proximidad inductivos (redondos) en el eje 106
SC, SD, SE, SF

[5] Sensor de proximidad, M8 « Sensor de proximidad inductivo, redondo 110
SC, SD, SE, SF * Con el cddigo del pedido SC, SD, SE, SF, el suministro incluye 1 leva de conmutacién y un maximo de

2 soportes para sensor

[6] Elemento de fijacion Herramienta para retensar la cinta de recubrimiento 108
EADT

[7] Conjunto de sujecidn axial Para montaje axial del motor (compuesto por: acoplamiento, caja de acoplamientoy brida del motor) 94
EAMM

[8] Motor Motores especialmente adaptados al eje, con o sin reductor, con o sin freno 94
EMME, EMMS

[9] Gorron * Puede utilizarse como conexion alternativa, seglin sea necesario 99
EA * Para combinaciones de eje y motor = pagina 94 no se requiere gorron

[10]  Tapadelaranura « Para la proteccion contra el ensuciamiento 108
NS, NC

[11] Sensor de proximidad para ranuraen T * Sensor de proximidad inductivo para ranuraen T 109
SA, SB * (Con el cddigo del pedido SA, SB, el suministro incluye 1 leva de conmutacion

[12] Cable de conexion Para sensores de proximidad (codigo del pedido SE y SF) 110
CA

[13] Clip Para la fijacion del cable del sensor de proximidad en la ranura 108
]

[14] Tuerca deslizante Para la fijacion de anexos 108
NM

[15] Kit adaptador Para la fijacion del soporte perfilado en el eje 109
DHAM

[16] Soporte perfilado Para la fijacion y el guiado de una cadena de energia 109
HMIA

[17]  Fijacion para perfil Para la fijacion lateral del eje en el perfil 101
MA

[18] Kit de ajuste Permite fijar el eje a una superficie vertical. Una vez realizada la fijacion, el eje se puede orientar 104
EADC-E16 horizontalmente

[19] Soporte central Para la fijacion inferior del eje en el perfil 102
EAHF-L5

[20] Kit de ajuste Ajustable en altura. Permite compensar facilmente las irregularidades de la superficie de apoyo 103
EADC-E15

[21] Conjunto de tapa Para la proteccidn lateral de la tapa del accionamiento 108
EASC-L5

[22] Fijacion por pies * Para la fijacion del eje en la culata posterior 100
MF « Silas fuerzas y momentos son mayores, es recomendable fijar el eje a través del perfil
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF, con guia de rodillos

Codigos del producto

001 Serie 014 Fijacion para perfil
ELGA Eje de portico Sin
..MA 1...50 piezas
002 Tipo de actuador
B Correa dentada | 015 Sensor de proximidad, inductivo, ranura 8, normalmente abierto, ca-
ble7,5m
003 Guia Sin
RF Guia de rodillos | ...SA 1...6 unidades
004 Tamafios 016 Sensor de proximidad, inductivo, ranura 8, normalmente cerrado, ca-
blede7,5m
70 70
80 80 Sin
120 120 ...SB 1...6 unidades
005 Margen de carrera [mm] 017 Sensor de proximidad, inductivo, M8, normalmente abierto, cable de
2,5m
50... 7400 |
Sin
006 Reserva de carrera [mm] -..SC 1...99 piezas
0..999 | 018 Sensor de proximidad, inductivo, M8, normalmente cerrado, cable de
P 2,5m
007 Ejecucion con carro
v Sin
standar ...SD 1...99 piezas
S Carro, corto
L Carro, largo 019 Sensor de proximidad, inductivo, M8, normalmente abierto, conector
M8
008 Proteccion contra particulas S—
in
Estandar ...SE 1...99 piezas
0] Sin cinta de recubrimiento
020 Sensor de proximidad, inductivo, M8, normalmente cerrado, conector
009 Propiedades adicionales M8
e
Sin Sin
F1 Apto para el contacto con alimentos segin la informacion com- .SF 1...99 unidades
plementaria sobre el material
021 Cable de conexion de 2,5 m, M8, 3 hilos
010 Sistema de medicion
n Sin
Sin ...CA 1...99 unidades
M1 Con sistema de medicion de recorrido, incremental, resolucion
2,5pm 022 Tapa de la ranura para sensor
M2 Con sistema de medicion de recorrido, incremental, resolucion Ni
10 ym inguno
...NS 1...50 unidades
011 Posicion de montaje del sistema de medicion
023 Tapa de la ranura de fijacion
Sin .
F Delante Ninguno -
B Detras ...NC 1...50 unidades
012 Material de la correa dentada 024 Tuerca deslizante para ranura de fijacion
Caucho de cloropreno oin dad
PU1 PU sin revestir, conforme con las especificaciones de la FDA ~NM 1...99 unidades
PU2 PU revestido 025 Gorrén
013 Fijacion por pies Sin
-+ ...EA 1... 4 unidades
Sin
MF 1juego 026 Sujetacables [unidad]
10...100
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Hoja de datos

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF, con guia de rodillos

—1 -
- O - Tamano
_— O 70..120
- ' - longitud de carrera
50 ... 7400 mm
ooy www.festo.com
Especificaciones técnicas generales
Tamafo 70 80 120
Forma constructiva Eje electromecanico con correa dentada
Guia Guia de rodillos
Posicion de montaje Indistinta
Carrera de trabajo
ELGA-... [mm] 50 ... 7000 50 ... 7000 50 ... 7400
ELGA-...-S [mm] 50 ... 7000 50...7000 50 ... 7400
ELGA-...-L [mm] 50 ... 6900 50 ... 6900 50 ... 7200
Fuerza de avance max. F, [N] 350 800 1300
Momento max. de giro sin carga? [Nm] 0,66 1,35 3
Resistencia max. al desplazamiento sin [N] 46 68 114
carga?
Par de accionamiento maximo [Nm] 5 15,9 34,1
Velocidad max. [m/s] 10
Aceleracion max. [m/s?] 50
Precision de repeticion [mm] +0,08
1) Con0,2m/s
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Temperatura ambiente?) [eq] -10 ... +60
Grado de proteccion
ELGA-... IP40
ELGA-...-PO IPOO
Tiempo de utilizacion [%] 100
1) Debe tenerse en cuenta el ambito de aplicacion de los sensores de proximidad
Pesos [kg]
Tamano 70 80 120
Peso basico con carrera de 0 mm?
ELGA-... 2,78 6,25 17,39
ELGA-...-S 2,39 5,62 15,82
ELGA-...-L 3,33 7,49 21,44
Peso adicional por cada 1000 mm de carrera
ELGA-... 3,29 5,17 10,81
ELGA-...-PO 3,18 5,06 10,66
Masa mavil
ELGA-... 0,80 2,01 5,08
ELGA-....S 0,70 1,85 4,65
ELGA-...-L 1,03 2,53 6,63
1) Incl. carro
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Hoja de datos

Correa dentada

Tamafio 70 80 120
Paso [mm] 3 5 5
Elongacion?
ELGA-... [%)] 0,213 0,168 0,21
ELGA-...-PU2 [%] 0,105 0,1 0,122
Diametro efectivo [mm] 28,65 39,79 52,52
Constante de avance [mm/giro] 90 125 165

1)  Con fuerza maxima de avance

Momentos de inercia de la masa

Tamafio | 70 80 120
Jo
ELGA-... [kg mm2] 232 1044 4935
ELGA-...-S [kg mm?] 207 968 4592
ELGA-...-L [kg mm?] 278 1247 6006
Ji por metro de carrera [kg mm?2/m] 19 97 221
J, por kg de carga (til [kg mm?/Kg] 205 396 690
El momento de inercia de la masa J, Ja= Jo +Jyx carrera de trabajo [m] + J| X Marga e [ke]

del eje completo se calcula de la
siguiente manera:

Materiales
Vista en seccion

1 2 3 4 516 7 8 9

]
% I I
%
Eje
[1]  Tapa del accionamiento Aleacion forjada de aluminio anodizado
[2]  Cinta de recubrimiento Cinta de acero inoxidable
[3] Correa dentada
ELGA-... Policloropreno con trama de vidrio y recubrimiento de nailon
ELGA-...-PU2 Poliuretano con hilo de acero y revestimiento de nailon
[4] Carro Aleacion forjada de aluminio anodizado
[5]  Polea de rodadura Acero para rodamientos, templado
[6] Barradegufa Acero templado y cromado duro
[71  Anillo rascador Fieltro, empapado con aceite
[8]  Perfil Aleacion forjada de aluminio anodizado
[9]  Disco para correa dentada Acero inoxidable de alta aleacion
Nota sobre los materiales En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)
Contiene sustancias que afectan al proceso de pintura
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Hoja de datos

Especificaciones técnicas: sistema de medicion de recorrido

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF, con guia de rodillos

Dimensiones - pagina 61

C6digo del producto ELGA-...-M1 ELGA-...-M2
Resolucion [um] 2,5 10

Velocidad maxima de desplazamiento [m/s] 4 4

con sistema de medicion de recorrido

Sefial de encoder 5V TTL; A/A, B/B; sefal ciclica de referencia (N/N) cada 5 mm (impulso cero)
Salida de sefiales Line Driver, contrafase, resistente a cortocircuitos

Conexitn eléctrica Conector de 8 pines redondo M12

Longitud del cable [mm] 160

Condiciones de funcionamiento y del entorno: sistema de medicion de recorrido

Temperatura ambiente [d

-10..+70

Grado de proteccion

P64

Marcado CE (véase la declaracion de conformidad)

Segiin la Directiva sobre CEM de la UED

1) Consulte el &mbito de aplicacion en la declaracién de conformidad CE: www.festo.com/sp => Certificados.
En caso de existir limitaciones de utilizacion de los equipos en zonas residenciales, comerciales e industriales, asi como en empresas pequeiias, es posible que deban adoptarse medidas adicionales para reducir la emision de

interferencias.

Nota sobre la utilizacion

El eje de accionamiento por husillo con
sistema de medicidn de recorrido no
esta previsto para el uso en los
siguientes ejemplos de aplicacion:

Valores caracteristicos de las cargas

Las fuerzas y los momentos indicados
hacen referencia a la superficie del ca-
rro. El punto de ataque es la intersec-
cion del centro de la guiay la linea
central longitudinal del carro.

No pueden superarse durante el
funcionamiento dindmico. Ademas, se
debe prestar especial atencion al

» Campo magnético

¢ Soldadura

Si el eje esta expuesto a varios de los
momentos y fuerzas indicados mas
abajo, ademas de las cargas maxi-
mas indicadas debera cumplirse la
siguiente ecuacion:

Calculo del factor comparativo de la carga:

frenado. AL
o Pl VEal Ml (M| ML
Fyo  Fpp My My, My
F1/M; = valor dindmico
F,/M, = valor maximo
Fuerzas y momentos maximos admisibles para una vida dtil de 10 000 km
Tamafo 70 80 120
Fyma. IN] 500 800 2000
FZmax. IN] 500 800 2000
MXmax. [Nm] 11 30 100
Myméx.
ELGA-... INm] 20 90 320
ELGA-...S [Nm] 20 90 320
ELGA-...-L [Nm] 40 180 640
Mzméx.
ELGA-... [Nm] 20 90 320
ELGA-...-S [Nm] 20 90 320
ELGA-...-L [Nm] 40 180 640
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Hoja de datos

Calculo de la vida atil

La vida (til de la guia depende de la carga. Para poder estimar aproximadamente
la vida (til, en el siguiente esquema se muestra el factor comparativo de la carga
fv.como caracteristica en relacion con la vida 0til.

Factor comparativo de la carga f, en funcion de la vida dtil

Ejemplo:

Un usuario quiere mover una masa de X kg. Mediante el calculo con la formula
(= pagina 51) se obtiene un valor de 1,5 para el factor comparativo de la car-

ga f,. Seglin el esquema, la guia tiene en ese caso una vida (til de aproximada-
mente 3000 km. Reduciendo la aceleracién, se reducen los valores Mz y My.
Ahora, con un factor comparativo de la carga f, de 1, la vida (til que se obtiene es
de 10000 km.

- Nota

Software de ingenieria

Electric Motion Sizing
www.festo.com/x/electric-motion-
sizing

Con ayuda del software de ingenieria
es posible calcular la carga de la
guia para una vida @til de 5000 km.

52 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Esta representacion solamente proporciona el valor tedrico. Si el factor comparati-
vo de la carga fv es superiora 1,5, es imprescindible consultar a su técnico de
Festo local.

100 1000 10000 100000

[ [km]

f,> 1,5 corresponde (inicamente a
valores comparativos tedricos para la
guia de rodamiento de bolas.
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Aceleracion max. a en funcion de la carga Gtil m

Tamafo 70 Tamafo 80

50 \\ 50 ‘\

40 {\ 40T\

i\ W\
3 30 v \ 3 30 '-\ \
E MAN £ AN
° 20 2 \ 20 "\ \\
\.. 10 .\
10 2N I s —
O '.\ O . -~
0 10 20 30 40 50 60 0 25 50 75 100 125 150
m [kg] m [kg]

Tamano 120

50 |

40 \\\
T i\
E LN
© 20 N \

o ~_
10 S
0 -
0 50 100 150 200 250

Posicion de montaje horizontal
m [kg] =— = « == Posicién de montaje vertical

Velocidad v en funcion de las revoluciones n

10 7 K
/ R e
/ 4 e
8 VAR L~
/7 |7
— / v
d 6 7/ .7
E /).
> 4 7
oy
/'/‘/
2 Ve d
‘/,‘
0 ELGA-TB-RF-70
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 i ELGATB-RF-80
n[1/min] === == == [E|GA-TB-RF-120
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Fuerza de avance nominal F en funcion del momento inicial M

Tamafio 70 Tamafio 80/120
350 1500
Wi
300 ~ 1200 =10
/ P
250 /' o
— 200 . —| 900 Pe
=z P = yarad
=1 150 e | 600 i
100 s
// 300 /./
”
50 e //.
0 0
0 1 2 3 4 5 0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
M [Nm] M[Nm]
ELGA-TB-RF-70 ELGA-TB-RF-80
i ELGATB-RF-120
Reserva de carrera
L20 L20 L19= carrera nominal
L19
" L20=reserva de carrera
| s |+ I -
I IS8
* lareservade carreraes unadistan- ¢ Lasumade la carrera nominaly * Lalongitud de la reserva de carrera Ejemplo:
cia de seguridad a la posicion final 2 veces la reserva de carrera no puede definirse libremente Cddigo del producto
mecanica que no se utiliza en el debe superar la carrera de trabajo * En el producto modular, la reserva ELGA-TB-RF-70-500-20H-...
funcionamiento regular maxima admisible de carrera se define a través de la Carrera nominal =500 mm
caracteristica "Reserva de carrera". 2 veces la reserva de carrera
= 40mm
Carrera de trabajo =540 mm
(540 mm =500 mm + 2x 20 mm)
Segundos momentos de inercia
Ejez
Tamafio 70 80 120
ly [mm¥4] 1,39x10° 2,70x10° 1,42x10°
Iz [mm4] 4,33x10° 1,02x108 5,02x106
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF, con guia de rodillos

Distancia maxima admisible entre apoyos L (sin fijacion para perfil MUE/soporte central EAHF) en funcion de la fuerza F

Para limitar la flexion si las carreras son largas, deberan preverse en caso

necesario apoyos para el eje.

Los esquemas que se muestran a continuacion se utilizan para determinar la
distancia de apoyo maxima admisible | en funcion de la fuerza F. La flexion es de

f=0,5mm. ﬂ» L 41» L 41»
Fuerza Fy Fuerza Fz
2400 2400
2000 \ 2000 \
1600 \\ 1600 \
= \ = \
= 1200 \ N 1200 \\
800 v AN 800 - ‘ <
. \ N {
4007\ N 400 NS s
N, N e ~
N~ \\\ \\Q_ \"\\
0 0 *
500 1000 1500 2000 3500 500 1000 1500 2000 2500 3000

L[mm]

L[mm]

3500

ELGATB-RF-70
——m— ELGATB-RF-80
— ——— ELGATB-RF-120

Valores limite de flexion recomendados

Para no mermar el funcionamiento de los ejes, se recomienda respetar los

siguientes valores limite de flexion.

Una mayor deformacion puede provocar mayor friccion, producir mas desgaste y

disminuir la vida dtil.

Tamafio Flexion dinamica Flexion estatica
(carga movil) (carga detenida)
70..120 0,05 % de la longitud del eje, maximo 0,5 mm 0,1 % de la longitud del eje
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Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com

Vista A (> pagina 58)
B2 f‘%" ¢

i —t )
S
=

gE N[ T
”‘ﬁ 7%9@@ @@9 N = ¢\
BS L2
B1 L1+
17 D7 D1
T6 | E& D2 bl
A 21 - o q #
i Y DT D ¥
B e I
| ) | h:m: t o
D4 =lE=
D3
D1
+ = anadir longitud de carrera + 2 veces la reserva de carrera
[1] Conexion de aire de barrido
Tamafio B1 B2 B4 B5 D1 D2 D3 D4 D5 D6
%} %} %] @ 2
H7 H7 H7
70 69 48,2 30 45 38 16 34 25 - M5
80 82 63,2 20 60 48 16 45 25 9 M5
120 120 95 80 40 80 23 72 45 - M8
Tamano D7 D8 H1 H2 H4 H5 H6 H7 H8 L3
1)
H7
70 Mé 5 64 26,5 50,8 13 13 24 12 57,5
80 Mé 5 76,5 30 61,5 17,5 12 26 13 65
120 M8 9 111,5 45 91 22 22 59 32 100
Tamafio L4 L5 L6 m T2 T4 T6 T7 T8 T9
70 42 27,5 2,3 2,1 18 7,15 - 10 12 3,1
80 51 31 2,3 2,1 29,5 4 2,1 10,1 12 2
120 76 50 2,5 3,1 29,5 4 - 16 16 2,1
Tamafio L1 L2
Ejecucion del carro ELGA-... ELGA-....S ELGA-...-L ELGA-... ELGA-...-S ELGA-...-L
min. min. min.
70 420 342 520 210 171 260
80 580 496 720 290 248 360
120 775 673 1005 387,5 336,5 502,5
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Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
Perfil
Tamaiio 70 Tamaiio 80 Tamaiio 120

A

IS f
5 2 2 [T 2
= S L Clp
o
B10 =l AN ANA
B
B10
[1] Ranura para sensor de proximidad
[2] Ranura de fijacion para tuerca deslizante
con tamafos 70, 80: tuerca deslizante NST-5-M5
con tamafos 120: tuerca deslizante NST-8-M6
Tamano B10 B11 H10
70 67 40 20
80 80 40 20
120 116 40 20

- Nota

Requisitos de planicidad de la super-
ficie de apoyo y de los anexos, asi
como de la utilizacion en sistemas
paralelos

> www.festo.com/sp
Documentacion de usuario
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Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
ELGA-... - Carro, estandar

Tamaiio 70 Tamaiio 80
L1 L1
D3 (2x)
5] E; ((iX)) o~ D2 (8%) [5] D6 (2x) M| ~| =
(':1 X I'V'_‘l E = I I =T
— - = = — — = - — - —
L3 L3
Vista A Lz Vista A Le
L4 L2
L4
. OO
P Y
~ o Y N s -
—| N hd (‘\g o Q B4
DS x| o & s LY
S
D5 (4x) il
'_
Tamaiio 120
L1
D3 (4x)
~ ., D2 (Bx)- | D6 (4x) M~
[ [
L"ff
o © o
— ]
L3
Vista A L
L4
L2 ‘
° ¢ 1(} °
= %Eg AT 3
¢ ‘ ‘ RS
D5 (4x) = [5] Taladro para casquillo para centrar
Tamafo B1 B2 B3 D2 D3 D5 D6 H1
]
+0,1 +0,1 +0,1 H7 +0,1
70 20 - - M5 9 M4 - 11,7
80 32 20 - M5 9 M4 M6 16
120 55 40 20 M5 9 M5 M6 24,5
Tamafo L1 L2 L3 L4 L6 T1 T2 T3 T4
+0,2 +0,1 +0,03 +0,2
70 290 90 56 80 - 3,5 7,5 2,1 -
80 435 74 78 40 200 5,1 9 2,1 9,7
120 560 116 140 120 240 10 10 2,1 12,8
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Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
ELGA-...-S — Carro, corto

Tamaiio 70 Tamaiio 80
L1 L1
D3 (2x)
E g: I/Z.X; D2 (8x) . D6 (2x)
gjix Mz N L " mNT
I z { ’4{34» ﬂéii o §
L3 L3
. L2
Vista A T» Vista A L6
L2
s > | 4
2 S RS |
- oy 7S <9 0 - ,
T T 0O o0
D5 (4x) - o 9 . . o &;t S
SRR
D5 (4x) -
'_
Tamaiio 120
L1
D3 (4x)
~ .. D2 (8x) . || D6 (4X) m|
e+
y T
o L3 €
L3
Vista A LS
ista L4
L2
° ‘; ﬁ(/ ) -©
25|z ~o 3
° ‘ g
o 3 | o o
s = [5] Taladro para casquillo para centrar
Tamafo B1 B2 B3 D2 D3 D5 D6 H1
2]
10,1 0,1 0,1 H7 10,1
70 20 - - M5 9 M4 - 11,7
80 32 20 - M5 9 M4 M6 16
120 55 40 20 M5 9 M5 M6 24,5
Tamano L1 L2 L3 L4 L6 Tl T2 T3 T4
+0,2 +0,1 +0,03 +0,2
70 212 90 56 80 - 3,5 7,5 2,1 -
80 351 74 78 40 200 5,1 9 2,1 9,7
120 458 116 140 120 240 10 10 2,1 12,8
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Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
ELGA-...-L - Carro, largo
Tamaiio 70
L1
E D3 (2x)
o~ D2 (8x) Mz
" 1 h 4 b — I
— —
L3
Vista A LS
L2
L4
5 : @'§ §O -
D5 (4x) -
o5 o -
Tamaiio 80
L1
D3 (2x)
o~y D2 (12x) - D6 (2X) M|~ =
o 1 p: re— — o
— —
L3
) L5
Vista A L6
L2
L4
=l > \B o A oo Rd - @ -3
® 2 Iy "o aa *
IS
D5 (4x) I
(=
Tamaiio 120
L1
D3 (4x)
5
o~ ., D2 (12><)- | D6 (4x)m| <
— |-
] I
[} ha L}
— —/
L3
Vista A tz
L4
L2 |
Rt
o © r ) o -©
= NJ:\ \_/ o ﬂ’ (3
m| m é éi
¢ - > 5 o ©
i i
D5 (4x) —
'_

[5] Taladro para casquillo para centrar
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Hoja de datos

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF, con guia de rodillos

Tamano B1 B2 B3 D2 D3 D5
@

+0,1 +0,1 +0,1 H7
70 20 - - M5 9 M4
80 32 20 - M5 9 M4
120 55 40 20 M5 9 M5
Tamafo D6 H1 L1 L2 L3 L4

+0,1 +0,2 +0,1 +0,03

70 - 11,7 390 90 56 80
80 M6 16 575 74 78 40
120 M6 24,5 790 116 140 120
Tamafo L5 L6 T1 T2 T3 T4

+0,2 +0,2
70 190 - 3,5 7,5 2,1 -
80 400 200 5,1 9 2,1 9,7
120 520 240 10 10 2,1 12,8
Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
ELGA-...-M1/M2 - Con sistema de medicion de recorrido incremental

B1 D2

L1 D1

( = [ iE
=
- =
M = = = Cable del encoder
\ > ok (Conexion al controlador del motor/
/ K N4 sistema de seguridad)
- Pagina 110

Tamaiio B1 B4 D1 D2 H1 H2 H4 L1
70 37,6 4,5 M4x8 M4x14 37,9 11,7 14,1 86
80 37,6 4,5 M4x8 Mé4x14 32 16 14,1 90
120 38,5 4,5 M5x10 Mé4x14 37,7 24,5 14,1 170
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF, con guia de rodillos

Referencias de pedido: producto modular

Accesorios

&

62 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

- Pagina 108
SA, SB, SC, SD, SE, SF

SG, SD, SE, SF
- Pégina 108
Conjunto de sujecion

axial > pagina 94

Servomotor
Motor paso a paso
- pagina 94

- Pagina 103
__ 2858
Z : g§§§§§ - Péagina 108
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<
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF, con guia de rodillos

Referencias de pedido: producto modular

Tabla de pedidos
Tamafo 70 80 120 Condicio- | Codigo Introducir
nes codigo
Referencia basica 1371245 1371246 1371247
Tipo de construccion Eje lineal ELGA ELGA
Funcién Correa dentada Y -TB B
Guia Guia de rodillos Y¢ -RF -RF
Tamafo [mm] 70 80 120 ¥
Longitud de carrera [mm] 1..7000 1..7000 1..7400 ¥
Reserva de carrera [mm] 0..999 (0 = sin reserva de carrera) [1] ¢ -.H
I
Ejecucion del carro Carro, estandar Dkg
50 ... 7000 | 50... 7000 | 50.... 7400
Carro, corto [2] Y S
50 ... 7000 | 50... 7000 | 50.... 7400
Carro, largo Yool
50 ... 6900 | 50... 6900 | 50... 7200
Proteccion contra particulas Estandar *
Sin cinta de recubrimiento Y% -PO
Sistema de medicion No
Con sistema de medicion de recorrido, incremental, resolucién 2,5 ym -M1
Con sistema de medicion de recorrido, incremental, resolucién 10 pym -M2
Posicion de montaje del sistema de medicién No
Detrés [3] -B
Delante [3] -F
Material de la correa dentada Caucho de cloropreno
Revestimiento de poliuretano -PU2
Accesorios Accesorios incluidos sueltos + +
Fijacion por pies 1 MF
Fijacion para perfil 1..50 «.MA
Sensor de proximidad (SIES), Normalmente abierto, cable 1.6 ...SA
inductivo, ranura 0, PNP, de7,5m
con leva de conmutacién Normalmente cerrado, cable |1..6 ...SB
de7,5m
Sensor de proximidad (SIEN), Normalmente abierto, cable 1..99 ...SC
inductivo, M8, PNP, de2,5m
con leva de conmutacion Normalmente cerrado, cable | 1..99 ...SD
y soporte para sensor de2,5m
Normalmente abierto, 1..99 ...SE
conector M8
Normalmente cerrado, 1..99 ...SF
conector M8
Cable de conexion de 2,5 m, M8, trifilar 1..99 ..CA
Tapa de la ranura para sensor 1...50 (1 = 2 unidades de 500 mm de largo) ..NS
Tapa de la ranura de fijacion 1...50 (1 = 2 unidades de 500 mm de largo) ...NC
Tuerca deslizante para ranura de fijacion 1..99 ..NM
Clip para ranura para sensor 10, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80, 90 ..CM
Gorron 1.4 ..EA
[1] ..H Lasumade lacarrera nominaly de 2 veces la reserva de carrera debe ser de minimo 50 mmy no puede superar la longitud de carrera maxima
[2] s Solo con PO
[3] B,F Dato obligatorio en combinacion con (sistema de medicion) M1, M2
Solo en combinacion con (sistema de medicion) M1, M2
- £ - Nota
Con el codigo SA, SB, el suministro incluye una leva de conmutacion.
Con el codigo SC, SD, SE, SF, el suministro incluye una leva de conmutacion y
maximo dos soportes para sensor.
Programa basico de Festo * Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
* Generalmente, listo para envio desde fabrica en 5 dias
2023/08 - Reservado el derecho de modificacion - Internet: www.festo.com/catalogue/... 63



Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Cuadro general de periféricos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

it 3

-;é_.

.

Variantes de carros
ELGA-...-F1 ELGA-...-S-F1 ELGA-...-L-F1
Carro, estandar Carro, corto Carro, largo

variante
solo esta disponible
sin cinta de recubrimiento.
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Cuadro general de periféricos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Accesorios

Tipo/cddigo del pedido

Descripcion

- Pagina/Internet

[1] Eje accionado por correa dentada Actuador eléctrico 66
ELGATB-RF-F1

[2] Pasador de centraje/casquillo para * Para centrar cargas y anexos en el carro 108
centrar * Incluido en el volumen de suministro:
ZBS, ZBH - Con tamafios 70, 80, 120: 2x ZBH-9

[3] Leva de conmutacion Para detectar la posicion del carro 107
EAPM

[4] Kit de fijacion Para la fijacion de los sensores de proximidad en el eje 107
CRSMB

[5] Sensor de proximidad para ranuraen T Para detectar la posicion del carro 110
SME-8M

[6] Cable de conexion Para sensor de proximidad 110
NEBU

7] Elemento de fijacion Herramienta para retensar la cinta de recubrimiento 108
EADT

[8] Conjunto de sujecion axial Para montaje axial del motor (compuesto por: acoplamiento, caja de acoplamientoy brida del motor) 94
EAMM

[9] Motor Motores especialmente adaptados al eje, con o sin reductor, con o sin freno 94
EMME, EMMS

[10] Gorron * Puede utilizarse como conexion alternativa, seglin sea necesario 99
EA « Para combinaciones de eje y motor = pagina 94 no se requiere gorron

[11]  Tapadelaranura « Para la proteccion contra el ensuciamiento 108
NC

[12] Tuerca deslizante Para la fijacion de anexos 108
NM

[13] Soporte central Para la fijacion inferior del eje en el perfil 102
EAHF-L5

[14] Conjunto de tapa Para la proteccion lateral de la tapa del accionamiento 108
EASC-L5

[15] Fijacion por pies Para la fijacion del eje en la culata posterior. 100
MF

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

—1
- O - Tamano .
c—o 70..120 R
e !
- | - Longitud de carrera T :__f--‘"
50 ... 7400 mm P
A
g www.festo.com B '
Especificaciones técnicas generales
Tamafio 70 80 120
Forma constructiva Eje electromecanico con correa dentada
Guia Guia de rodillos
Posicion de montaje Indistinta
Carrera de trabajo
ELGA-... [mm] 50 ... 7000 50 ... 7000 50 ... 7400
ELGA-....S [mm] 50 ... 7000 50...7000 50 ... 7400
ELGA-...-L [mm] 50 ... 6900 50 ... 6900 50...7200
Fuerza de avance max. [N] 260 600 1000
Momento max. de giro sin carga? [Nm] 1,03 1,93 5,67
Resistencia max. al desplazamiento sin [N] 72 97 216
carga?
Par de accionamiento maximo [Nm] 3,7 11,9 26,2
Velocidad max. [m/s] 10
Aceleracion max. [m/s?] 50
Precision de repeticion [mm] +0,08
1) Con0,2m/s
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Temperatura ambiente?) [°q] -10 ... +60
Grado de proteccion
ELGA-... IP40
ELGA-...-PO IPOO
Tiempo de utilizacion [%)] 100
Aptitud para el contacto con alimentos? - Informacién complementaria sobre el material
1) Debe tenerse en cuenta el ambito de aplicacion de los sensores de proximidad.
2)  Mas informacion en www.festo.com/sp => Certificados.
Pesos [kg]
Tamafio 70 80 120
Peso basico con carrera de 0 mm?
ELGA-... 2,81 6,17 17,17
ELGA-...-S 2,43 5,56 15,65
ELGA-...-L 3,38 7,36 21,11
Peso adicional por cada 1000 mm de carrera
ELGA-... 3,36 4,87 10,34
ELGA-...-PO 3,24 4,77 10,19
Masa mévil
ELGA-... 0,82 2,04 5,14
ELGA-...-S 0,75 1,97 4,87
ELGA-...-.L 1,04 2,55 6,69
1) Incl. carro

66
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Correa dentada

Tamafo 70 80 120
Paso [mm] 3 5 5
Elongacion? [%) 0,105 0,1 0,122
Diametro efectivo [mm] 28,65 39,79 52,52
Constante de avance [mm/giro] 90 125 165

1)  Con fuerza maxima de avance

Momentos de inercia de la masa

Tamafio |70 80 120
Jo
ELGA-. [kg mm?] 237 1062 4937
ELGA-..-S [kg mm?] 209 975 4554
ELGA-...-L [kg mm?] 282 1265 6008
Jy por metro de carrera [kg mm?/m] 23 110 264
J, por kg de carga dtil [kg mm?/Kg] 205 396 690
El momento de inercia de la masa J, Ja= o+ Juxcarrera de trabajo [m] + J X Mz, orit [kg]

del eje completo se calcula de la si-
guiente manera:

Materiales
Vista en seccion

Eje
[1]  Tapa del accionamiento Aleacion forjada de aluminio anodizado
[2]  Cinta de recubrimiento Cinta de acero inoxidable
[3] Correa dentada Poliuretano con hilo de acero
[4] Carro Aleacion forjada de aluminio anodizado
[5]  Polea de rodadura Acero para rodamientos, templado (grasa de lubricacion apta para el contacto con alimentos)
[6]  Barrade guia Acero templado, bonificado
[7]1  Anillo rascador Fieltro, empapado en aceite (aceite lubricante apto para el contacto con alimentos)
[8]  Perfil Aleacion forjada de aluminio anodizado
[9]  Disco para correa dentada Acero inoxidable de alta aleacion

Nota sobre los materiales En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Contiene sustancias que afectan al proceso de pintura
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Valores caracteristicos de las cargas

Las fuerzas y los momentos indicados
hacen referencia a la superficie del ca-
rro. El punto de ataque es la intersec-
cion del centro de la guiay la linea
central longitudinal del carro.

No pueden superarse durante el
funcionamiento dindmico. Ademés, se
debe prestar especial atencion al
frenado.

Fuerzas y momentos maximos admisibles para una vida dtil de 10 000 km

Si el eje esta expuesto a varios de los
momentos y fuerzas indicados mas
abajo, ademés de las cargas maxi-
mas indicadas deberd cumplirse la
siguiente ecuacion:

Calculo del factor comparativo de la carga:

f, :|Fy1|+@+|Mx1|+|My1|+|lel<
’ My =

1
Fyo Fn My My,

F1/M; = valor dinamico
F,/M, = valor maximo

Tamano 70 80 120
Fymax. [N] 400 640 1600
FZpmax. [N] 400 640 1600
MXnax. [Nm] 8,8 24 80
MVméxA

ELGA-... [Nm] 16 72 256

ELGA-...S [Nm] 16 72 256

ELGA-...-L [Nm] 32 144 512
Mzméx.

ELGA-... [Nm] 16 72 256

ELGA-...-S [Nm] 16 72 256

ELGA-...-L [Nm] 32 144 512

Calculo de la vida atil

La vida atil de la guia depende de la carga. Para poder estimar aproximadamente
la vida til, en el siguiente esquema se muestra el factor comparativo de la carga
fv como caracteristica en relacion con la vida atil.

Factor comparativo de la carga f, en funcion de la vida dtil

Ejemplo:

Un usuario quiere mover una masa de X kg. Mediante el calculo con la formula
(> pagina 68) se obtiene un valor de 1,5 para el factor comparativo de la car-

ga f,. Seglin el esquema, la guia tiene en ese caso una vida dtil de aproximada-
mente 3000 km. Reduciendo la aceleracién, se reducen los valores Mz y My.
Ahora, con un factor comparativo de la carga f, de 1, la vida {til que se obtiene es
de 10 000 km.

= - Nota

Software de ingenieria

Electric Motion Sizing
www.festo.com/x/electric-motion-
sizing

Con ayuda del software de ingenieria
es posible calcular la carga de la
gufa para una vida (til de

10 000 km.

68 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Esta representacion solamente proporciona el valor tedrico. Si el factor comparati-
vo de la carga fv es superiora 1,5, es imprescindible consultar a su técnico de
Festo local.

100 1000 10000 100000

[ [km]

f,> 1,5 son (nicamente valores
comparativos tedricos para la guia
de rodillos.
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Aceleracion max. a en funcion de la carga Gtil m

Tamafo 70 Tamafo 80
50 \_\ 50 ‘\
\\ .
40 ‘\ 40 T
30 ) 30 1\
~ \ ~ \
SIPERAN £ AN
\
= 20 \x \\ = 20 " \\
A} ~ 1 ~
N 10 .
10 y.. — N —
0 - 0 ~.
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 100 120
m [kg] m [kg]
Tamafo 120
50 \\
i\
40 ‘\\
~ 30 -‘_
» A
— \
E 2 :
© NN
\.
10 \. T —
0 .
0 50 100 150 200

Posicién de montaje horizontal
m [kg] = = = == Posicion de montaje vertical

Velocidad v en funcion de las revoluciones n

10 7 K
/| ~
/ ’ pd
8 VAR L~
s
—| / 7
K 6 / ‘/’
E /.7
> 4 7
o
/'/‘/
2 7.7
‘/,‘
0 ————— ELGATB-RF-70
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 e ELGATB-RE-80
n[1/min] — — —— ELGATB-R-120
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Fuerza de avance nominal F en funcion del momento inicial M

Tamafio 70 Tamafio 80/120
350 1500
Wi
300 // 1200 =
_-
250 /' o
= 200 . —| 900 -
z P z yarad
=1 150 e | 600 i
100 s
// 300 /./
50 L~ .
/
0 0
0 1 2 3 4 5 0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
M [Nm] M[Nm]
ELGA-TB-RF-70 m— ELGATB-RF-80
i ELGATB-RF-120
Reserva de carrera
L20 L20 L19= carrera nominal
r'-_@, L20= reserva de carrera
O ——
 lareserva de carrera es una distan-  * Lasuma de la carrera nominaly * La longitud de la reserva de carrera Ejemplo:
cia de seguridad a la posicion final 2 veces la reserva de carrera no puede definirse libremente C6digo del producto
mecénica que no se utiliza en el debe superar la carrera de trabajo * En el producto modular, la reserva ELGA-TB-RF-70-500-20H-...
funcionamiento regular maxima admisible de carrera se define a través de la Carrera nominal =500 mm
caracteristica "Reserva de carrera". 2 veces la reserva de carrera
= 40mm
Carrera de trabajo =540 mm
(540 mm =500 mm + 2x 20 mm)
Segundos momentos de inercia
EjeZ
Tamafio 70 80 120
ly [mm¢] 1,48x10° 2,77x10° 1,32x10°
Iz [mm4] 4,52x10° 1,00x106 4,74x106
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Distancia L maxima admisible entre apoyos (sin soporte central EAHF) en funcion de la fuerza F

Para limitar la flexion si las carreras son largas, deberan preverse en caso
necesario apoyos para el eje.

Los siguientes esquemas sirven para determinar la distancia maxima entre
apoyos | en funcion de la fuerza aplicada F. La flexion es de f= 0,5 mm.

Lt ot .
Fuerza Fy Fuerza Fz
000 000
500 \ 500 \
\ \
— _ \
=1000 \ Z1000 \
2 \ o \
A \
\ \ \
500 N N 500 N NEEN
.'\. < \\\ - N \\
S, ~ . M~
0 ~—t ~ 0 ~——
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
L[mm] L [mm]
ELGA-TB-RF-70
i ELGA-TB-RF-80
= === [|GA-TB-RF-120
Valores limite de flexion recomendados
Para no mermar el funcionamiento de los ejes, se recomienda respetar los
siguientes valores limite de flexion.
Una mayor deformacion puede provocar mayor friccion, producir mas desgaste y
disminuir la vida @til.
Tamafio Flexion dinamica Flexion estatica
(carga movil) (carga detenida)
70..120 0,05 % de la longitud del eje, maximo 0,5 mm 0,1 % de la longitud del eje
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
L Vista A (> pagina 74
B2 LS L6 1 ¢ ( p g )
Q]0 ‘
1 . 4 4 . §
=l T Dy
g tee 0l [ THALA
BS L2
B1 L1+
17 . D7 D1
Te_| | Sl D2 =
5 || HIE= — ;
| b q
e 4 > DY, [ 4D + y
@ b Eﬂ #} # # # Ih g ~
4 B I
T9 D2
*Lﬁ D4 I
D3
D1
+ =anadir longitud de carrera + 2 veces la reserva de carrera
[1] Conexion de aire de barrido
Tamafio B1 B2 B4 B5 D1 D2 D3 D4 D5 D6
[ ] ] %] %]
H7 H7 H7
70 69 48,2 30 45 38 16 34 25 - M5
80 82 63,2 20 60 48 16 45 25 9 M5
120 120 95 80 40 80 23 72 45 - M8
Tamafio D7 D8 H1 H2 H4 H5 H6 H7 H8 L3
@
H7
70 M6 5 64 26,5 50,8 13 13 24 12 57,5
80 M6 5 76,5 30 61,5 17,5 12 26 13 65
120 M8 9 111,5 45 91 22 22 59 32 100
Tamano L4 L5 L6 T T2 T4 T6 17 T8 9
70 42 27,5 2,3 2,1 18 7,15 - 10 12 3,1
80 51 31 2,3 2,1 29,5 4 2,1 10,1 12 2
120 76 50 2,5 3,1 29,5 4 - 16 16 2,1
Tamafio L1 L2
Ejecucion del carro ELGA-... ELGA-...-S ELGA-...-L ELGA-... ELGA-..-S ELGA-...-L
min. min. min.
70 420 342 520 210 171 260
80 580 496 720 290 248 360
120 775 673 1005 387,5 336,5 502,5
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
Perfil
Tamaiio 70 Tamaiio 80 Tamaiio 120

QiFRs
2

g@ 585
D

[3] Ranura de fijacion para tuerca deslizante

con tamafos 70, 80: tuerca deslizante NST-5-M5
con tamafos 120: tuerca deslizante NST-8-M6

Tamano B10 B11
70 67 40
80 80 40
120 116 40

- Nota

Requisitos de planicidad de la super-
ficie de apoyo y de los anexos, asi
como de la utilizacion en sistemas
paralelos

> www.festo.com/sp
Documentacion de usuario
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com

ELGA-... - Carro, estandar

Tamaiio 70 Tamaiio 80
L1 L1
D3 (2x)
E D2 (4x) m e oy
o~ all o D2 (8x) H- | D6 2x) i~ ¢
§ .g 4 r y 3 ——
'—l % r_, . H
L3 L3
Vista A L2
L4 Vista A L6
L2
Nl 1 L4
3 00 i ] , "
: = " * D O e e
D5 (4x) o & Q70—
4—L+: & P Y - {h
L S I
D5 (4x) _
'_
Tamaiio 120
L1
D3 (4x)
~ D2 (8x) E | D6 (4x) m| ~
— ==
1 L"*E
° R:d ©
— ]
L3
5 Lé
Vista A
L4
L2 :
[ NI @ 1
e T - 1
SERE S 3
% Py Y @ & ,,|F
( %’ i |
| D5 (4x) = [5] Taladro para casquillo para centrar
Tamafio B1 B2 B3 D2 D3 D5 D6 H1
@
0,1 0,1 +0,1 H7 +0,1
70 20 - - M5 9 M4 - 11,7
80 32 20 - M5 9 M4 M6 16
120 55 40 20 M5 9 M5 M6 24,5
Tamaiio L1 L2 L3 L4 L6 T T2 3 T4
+0,2 +0,1 +0,03 +0,2
70 287 90 56 80 - 3,5 7,5 2,1 -
80 432 74 78 40 200 5,1 9 2,1 9,7
120 556,4 116 140 120 240 10 10 2,1 12,8
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Dimensiones

ELGA-...-S — Carro, corto

Tamaiio 70

T2

T3
H1

Vista A

B1

Descarga de datos CAD - www.festo.com

Tamaiio 80
L1
D3 (2x)
5
D2 (8x) H- || D6 2X) m| <=
= =l =] T
s
[ ]
L3
Vista A L6
L2
L4
$ Lo |
X y ya €
o @ : SERMP SIS @ : :
o N , % ¥
. == |

D5 (4x) -
'_

Tamaiio 120
L1
D3 (4x)
El s proay
~ ., D2 (8x) D6 (4X) m|
= -
- 7 yﬁg = ]
o Q- ©
L3
) L6
Vista A L4
L2
[ NI |
0 -t
=58} o °
. 3 PR ¥
@
{ ﬁE i Siy |
s = [5] Taladro para casquillo para centrar
Tamafo B1 B2 B3 D2 D3 D5 D6 H1
2]
10,1 0,1 0,1 H7 10,1
70 20 - - M5 9 M4 - 11,7
80 32 20 - M5 9 M4 M6 16
120 55 40 20 M5 9 M5 M6 24,5
Tamafo L1 L2 L3 L4 L6 T T2 3 T4
+0,2 +0,1 +0,03 +0,2
70 209 90 56 80 - 3,5 7,5 2,1 -
80 348 74 78 40 200 5,1 9 2,1 9,7
120 454,4 116 140 120 240 10 10 2,1 12,8
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Dimensiones
ELGA-...-L - Carro, largo

Descarga de datos CAD - www.festo.com

Tamaiio 70
L1
E D3 (2x)
o~ D2 (8x) il
N ] 14» —— L o
— ==
L3
VistaA tg
L4
o 5% S0 ° jJ?;L
m hd U
I — e ° 1
D5 (4x)
o5 0 -
Tamaiio 80
L1
D3 (2x)
5
o D2 (12%) H- | D6 2% M|~ =
- | T
o ] y re—y o
— b
L3
. L5
Vista A L6
L2
|4
[ > i;
e & e WEIPa ° D o
o o M S S S * |
| S 1
D5 (4x) B
'_
Tamaiio 120
L1
D3 (4x)
5
~ ., D2 (12><)- | D6 (4x)m
— |-
- . = .
o - o
— —/
L3
L5
Vista A L6
L4
L2 ‘
inf Sl l@ ]
© F3 r ) RS ©
<ot i N L4 © (3 <|F
M m m 1 # éf
4 o 3 . ° ° 1
| i i ]
D5 (4x) —
=
[5] Taladro para casquillo para centrar
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Hoja de datos — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Tamafio B1 B2 B3 D2 D3 D5
(%]
+0,1 +0,1 +0,1 H7
70 20 - - M5 9 M4
80 32 20 - M5 9 M4
120 55 40 20 M5 9 M5
Tamano D6 H1 L1 L2 L3 L4
+0,1 +0,2 +0,1 +0,03
70 - 11,7 387 90 56 80
80 Mé 16 572 74 78 40
120 Mé 24,5 786,4 116 140 120
Tamafo L5 L6 T1 T2 T3 T4
+0,2 10,2
70 190 - 3,5 7,5 2,1 -
80 400 200 5,1 9 2,1 9,7
120 520 240 10 10 2,1 12,8
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Referencias de pedido: producto modular — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Accesorios

) - Pagina 108

% -> Pégina 107
@ _ % ‘%{éginallo

- Pagina 107 __ > Pagina 110

- Pagina 108

Conjunto de sujecion

axial > pagina 94
Servomotor

Motor paso a paso
- pagina 94

- Pagina 102

o 2, 8
L P Yl a8888a > Pagina108
sdife
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Referencias de pedido: producto modular — Para el uso en zonas de contacto con alimentos

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF-F1, con guia de rodillos

Tabla de pedidos
Tamano 70 80 120 Condicio- | Codigo Introducir
nes codigo
Referencia basica 1371245 1371246 1371247
Tipo de construccion Eje lineal ELGA ELGA
Funcion Correa dentada -B -TB
Guia Guia de rodillos -RF -RF
Tamafo [mm] 70 80 120 -
Longitud de carrera [mm] 1..7000 1..7000 1..7400 ..
Reserva de carrera [mm] 0..999 (0 = sin reserva de carrera) [1] -..H
Ejecucion del carro Carro, estandar
1...7000 |1..7000 |1..7400
Carro, corto [2] S
1..7000 | 1..7000 | 1..7400
Carro, largo -L
1...6900 | 1..6900 | 1..7200
Proteccion contra particulas Estandar
Sin cinta de recubrimiento -P0
Propiedades adicionales Aptitud para el contacto con alimentos segn la informacion [3] -F1 -F1
complementaria sobre el material
Material de la correa dentada PU sin revestir -PU1 -PU1
Accesorios Accesorios incluidos sueltos + +
Fijacién por pies 1 MF
Tapa de la ranura de fijacion 1...50 (1 =2 unidades de 500 mm de largo) ...NC
Tuerca deslizante para ranura de fijacion 1..99 ...NM
Gorrdn 1.4 ..EA
[1] ..H Lasumade lacarrera nominaly de 2 veces la reserva de carrera debe ser de minimo 50 mmy no puede superar la longitud de carrera maxima
[21 S Solo con PO
[3] F1 No en combinacion con M1, M2
[4] B,F Dato obligatorio en combinacion con (sistema de medicion) M1, M2
Solo en combinacion con (sistema de medicion) M1, M2
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Cuadro general de periféricos




Cuadro general de periféricos

Accesorios

Tipo/cddigo del pedido

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Descripcion

- Pagina/Internet

[1] Eje accionado por correa dentada Actuador eléctrico 82
ELGATB-G

[2] Pasador de centraje/casquillo para * Para centrar cargas y anexos en el carro 108
centrar * Incluido en el volumen de suministro:
ZBS, ZBH - Con tamafio 70: 2x ZBS-5

- Con tamafios 80, 120: 2x ZBH-9

[3] Leva de conmutacion Para detectar la posicion del carro 105
SA, SB, SC, SD, SE, SF

[4] Soporte para sensor Para la fijacion de los sensores de proximidad inductivos (redondos) en el eje 106
SC, SD, SE, SF

[5] Sensor de proximidad, M8 * Sensor de proximidad inductivo, redondo 110
SC, SD, SE, SF * Con el cddigo del pedido SC, SD, SE, SF, el suministro incluye 1 leva de conmutacién y un maximo de

2 soportes para sensor

[6] Elemento de fijacion Herramienta para retensar la cinta de recubrimiento 108
EADT

[7] Conjunto de sujecion axial Para montaje axial del motor (compuesto por: acoplamiento, caja de acoplamientoy brida del motor) 94
EAMM

[8] Motor Motores especialmente adaptados al eje, con o sin reductor, con o sin freno 94
EMME, EMMS

[9] Gorron * Puede utilizarse como conexion alternativa, seglin sea necesario 99
EA * Para combinaciones de eje y motor - pagina 94 no se requiere gorron

[10]  Tapadelaranura « Para la proteccion contra el ensuciamiento 108
NS, NC

[11] Sensor de proximidad para ranuraen T * Sensor de proximidad inductivo para ranuraen T 109
SA, SB * (Con el cddigo del pedido SA, SB, el suministro incluye 1 leva de conmutacion

[12]  Cable de conexidn Para sensores de proximidad (codigo del pedido SE y SF) 110
CA

[13] Clip Para la fijacion del cable del sensor de proximidad en la ranura 108
o]

[14] Tuerca deslizante Para la fijacion de anexos 108
NM

[15] Kit adaptador Para la fijacion del soporte perfilado en el eje 109
DHAM

[16] Soporte perfilado Para la fijacion y el guiado de una cadena de energia 109
HMIA

[17] Fijacion para perfil Para la fijacion lateral del eje en el perfil 101
MA

[18] Kit de ajuste Permite fijar el eje a una superficie vertical. Una vez realizada la fijacion, el eje se puede orientar 104
EADC-E16 horizontalmente

[19] Soporte central Para la fijacion inferior del eje en el perfil 102
EAHF-L5

[20] Kit de ajuste Ajustable en altura. Permite compensar facilmente las irregularidades de la superficie de apoyo 103
EADCE15

[21] Conjunto de tapa Para la proteccidn lateral de la tapa del accionamiento 108
EASC-L5

[22] Fijacion por pies * Para la fijacion del eje en la culata posterior 100
MF « Silas fuerzas y momentos son mayores, es recomendable fijar el eje a través del perfil
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Codigos del producto

001 Serie 013 Sensor de proximidad, inductivo, M8, normalmente abierto, cable de
ELGA Eje de portico 2,5 M
Sin
002 Tipo de actuador ...SC 1...99 piezas
B Correa dentada |
014 Sensor de proximidad, inductivo, M8, normalmente cerrado, cable de
003 Guia 25m—
G Version basica | Sin
...SD 1...99 piezas
004 Tamarios
015 Sensor de proximidad, inductivo, M8, normalmente abierto, conector
70 70 M8
80 80 P —————
120 120 Sin
...SE 1...99 piezas
005 Margen de carrera [mm]
016 Sensor de proximidad, inductivo, M8, normalmente cerrado, conector
50.... 8500 M8
006 Reserva de carrera Sin
...SF 1...99 unidades
OH Sin
-.H 0...999 mm 017 Cable de conexion de 2,5 m, M8, 3 hilos
007 Proteccion contra particulas Sin
..CA 1...99 unidades
Estandar
Po Sin cinta de recubrimiento 018 Tapa de la ranura para sensor
008 Material de la correa dentada Ninguno
..NS 1...50 unidades
CR Caucho de cloropreno
PU1 PU sin revestir, conforme con las especificaciones de la FDA 019 Tapa de la ranura de fijacion
PU2 PU revestido .
Ninguno
009 Fijacion por pies ...NC 1...50 unidades
Sin 020 Tuerca deslizante para ranura de fijacion
MF 1juego .
Sin
010 Fijacion para perfil -NM 1 ... 99 unidades
Sin 021 Sujetacables
...MA 1...2 unidades
011 Sensor de proximidad, inductivo, ranura 8, normalmente abierto, ca- -CM -.. unidades
ble7,5m )
022 Gorrdn
Sin .
...5A 1...6 unidades Sin
..EA 1... 4 unidades
012 Sensor de proximidad, inductivo, ranura 8, normalmente cerrado, ca-
blede7,5m
Sin
...SB 1...6 unidades
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Hoja de datos

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

—1 -
- O - Tamano
_— O 70..120
- ' - longitud de carrera
50 ... 8500 mm
S0 o3 www.festo.com
Especificaciones técnicas generales
Tamafo 70 80 120
Forma constructiva Eje electromecanico con correa dentada
Guia Guia deslizante
Posicion de montaje Indistinta
Carrera de trabajo [mm] 50 ... 8500 50...8500 50 ...8500
Fuerza de avance max. F, [N] 350 800 1300
Momento max. de giro sin carga? [Nm] 0,5 1 3
Resistencia max. al desplazamiento sin [N] 35 50 114
carga?
Par de accionamiento maximo [Nm] 5 15,9 34,1
Velocidad max.?) [m/s] 5
Aceleracion max. [m/s?] 50
Precision de repeticion [mm] +0,08
1) Con0,2m/s
2) Enelcaso de velocidades superiores, aumenta el desgaste de la guia (= pagina 85)
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Temperatura ambiente?) [°q] -10 ... +60
Grado de proteccion
ELGA-... IP40
ELGA-...-PO IPOO
Tiempo de utilizacion [%)] 100
1) Debe tenerse en cuenta el ambito de aplicacion de los sensores de proximidad
Pesos [kg]
Tamafo 70 80 120
Peso basico con carrera de 0 mm (incl. carro) 2,16 4 11,8
Peso adicional por cada 1000 mm de carrera 2,64 3,56 7,45
Masa movil 0,57 1,1 3,06
Correa dentada
Tamafo 70 80 120
Paso [mm] 3 5 5
Elongacién?
ELGA-... [%] 0,213 0,168 0,21
ELGA-...-PU2 [%)] 0,105 0,1 0,122
Diametro efectivo [mm] 28,65 39,79 52,52
Constante de avance [mm/giro] 90 125 165
1)  Con fuerza maxima de avance
Momentos de inercia de la masa
Tamafo 70 80 120
Jo [kg mm?] 175 666 3201
Jy por metro de carrera [kg mm2/m] 19 93 215
J, por kg de carga dtil [kg mm?/Kg] 205 396 690

El momento de inercia de la masa J, del eje completo se calcula de la siguiente

manera:

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

Ja= o+ Juxcarrera de trabajo [m] + J X Mz, orit [kg]

83



Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Hoja de datos

Materiales
Vista en seccion

1 2 3 4 5 6 7
b T 'S
. ORALNNANNNSNN
S | A <
) — —
S N

Eje

[1]  Tapadel accionamiento

Aleacion forjada de aluminio anodizado

[2]  Cinta de recubrimiento

Cinta de acero inoxidable

[3]  Correa dentada

ELGA-... Policloropreno con trama de vidrio y recubrimiento de nailon
ELGA-...-PU2 Poliuretano con hilo de acero y revestimiento de nailon
[4]  Carro Aleacion forjada de aluminio anodizado
|

[5]  Elementos deslizantes Poliacetal

[6]  Perfil con guia integrada

Aleacion forjada de aluminio anodizado

[71  Disco para correa dentada

Acero inoxidable de alta aleacion

Nota sobre los materiales

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Contiene sustancias que afectan al proceso de pintura

Valores caracteristicos de las cargas

Las fuerzas y los momentos indicados
hacen referencia a la superficie del ca-
rro. El punto de ataque es la intersec-
cion del centro de la guiay la linea
central longitudinal del carro.

No pueden superarse durante el
funcionamiento dindmico. Ademas,
debe tenerse especialmente en cuenta
la operacion de frenado.

En el caso de momentos Myy Mz ele-
vados, durante el funcionamiento di-
namico puede producirse un bloqueo
automatico de la guia. Por este motivo
es preciso comprobar que la fuerza de
avance se aplique lo mas cerca posible

Si el eje esté expuesto a varios de los
momentos y fuerzas indicados més
abajo, ademas de las cargas maximas
indicadas debera cumplirse la
siguiente ecuacion:

Célculo del factor comparativo de la carga:

f, :_|Fy1|+_|FZI|+|MX1|+|MY1| |M,| <1
v Fy, F,, M,, M,, M,,

F,/M, = valor dindmico
F,/M, = valor maximo

del carro.
Fuerzas y pares admisibles
Tamafio 70 80 120
Fymax. IN] 80 200 380
Fzmsx. [N] 400 800 1600
Mo, [Nm] 5 10 20
Mymax, [Nm] 30 60 120
Mz sy, [Nm] 10 20 40

La guia deslizante esta expuesta a desgaste. El desgaste depende de la carga,
de la velocidad de desplazamientoy de la duracion de las pausas entre los ci-
clos de desplazamiento. Una velocidad superior tiene un efecto mas critico en
el desgaste que una carga superior. Los valores indicados anteriormente ha-
cen referencia a una velocidad de desplazamiento méaxima de 0,5 m/sy a una
pausa superiora 5 s.

84 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

La guia deslizante tiene holguras. En aplicaciones que exijan una guia sin hol-
guras o momentos elevados generados por la carga, se recomienda utilizar el
eje de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-RF o ELGA-TB-KF.

Software de ingenieria

Electric Motion Sizing

www.festo.com/x/electric-motion-sizing
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Hoja de datos

Aceleracion max. a en funcion de la carga Gtil m

Tamano 70 Tamano 80

50 -\‘\ 50 \-

A \
40 40 a
N\ |
30 NN % 30 N
: N : WO
© 20 T ©| 20 N
© \~,\ I~ N, I~
—— ‘..\ T—
10 N = 10 S D
O =t 0 fl=—
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
m [kg] m [kg]

Tamafo 120

50 \

40 \ \
3 30 :
5 TN
| 20 - - \\

S -~ \\
10 = T
O ki

05 15 25 35 45 55 65 75 85 95 105115125 . .
Posicién de montaje horizontal

m [kg] =— =« = Posicion de montaje vertical

Velocidad v en funcion de las revoluciones n

5 // ' - //
i v . j
// , ol //
P B 7
— / P
£ 3 L L
E 717 7
> 2 R
/_ A
1 -
o
727
0o 00 1000 1500 2000 2500 3000 3500 ELGATB G-70
> ——— ELGATB-G-80
n[1/min] ———— ELGATB-G-120
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Hoja de datos

Fuerza de avance nominal F en funcion del momento inicial M

Tamaho 70

350

300

250

200

FN]

150
/

100 ~

50 7

0
0 1

ELGA-TB-G-70

Reserva de carrera
L20

L20

L19

7Y

o
IS

¢ Lareserva de carrera es una distan-
cia de seguridad a la posicion final

mecanica que no se utiliza en el
funcionamiento regular

* Lasuma de la carrera nominaly

2 veces la reserva de carrera no
debe superar la carrera de trabajo
maxima admisible

puede definirse libremente
* En el producto modular, la reserva

Tamafo 80/120
1500
e
1200 .
R -
—| 900 .
= 7
o 7
600 - <
Ry
paifie
300 ,/
i
0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
M [Nm]
ELGA-TB-G-80
- ELGATB-G-120
L19=  carreranominal
L20=reserva de carrera
* Lalongitud de la reserva de carrera Ejemplo:

C6digo del producto
ELGA-TB-G-70-500-20H-...

de carrera se define a través de la Carrera nominal =500 mm
caracteristica "Reserva de carrera". 2 veces la reserva de carrera

= 40mm

Carrera de trabajo =540 mm

(540 mm =500 mm + 2x 20 mm)

En la version estandar, el eje de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G ya tiene una distancia de seguridad hasta las posiciones finales.

Tamafio 70 80 120

Distancia de seguridad por cada posicion final  [mm] 4,5 5 5

Segundos momentos de inercia

Ejez

Tamafio 70 80 120

ly [mm4] 1,47x10° 2,77x10° 1,23x10°

Iz [mm*4] 4,25x10° 9,07x10° 4,03x100
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Hoja de datos

Distancia maxima admisible entre apoyos L (sin fijacion para perfil MUE/soporte central EAHF) en funcion de la fuerza F

Para limitar la flexion si las carreras son largas, deberan preverse en caso
necesario apoyos para el eje.

Los siguientes esquemas sirven para determinar la distancia maxima entre
apoyos | en funcion de la fuerza aplicada F. La flexion es de f= 0,5 mm.

Fuerza Fy
400

300

P

Fy [N]

200 v \

100 0y N

‘... \

~ N

0
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500

L[mm]

ELGA-TB-G-70
- ELGA-TB-G-80
= ELGATB-G-120

Valores limite de flexion recomendados

Para no mermar el funcionamiento de los ejes, se recomienda respetar los
siguientes valores limite de flexién. Una mayor deformacién puede provocar
mayor friccion, producir mas desgaste y disminuir la vida Qtil.

Tamano Flexion dindmica
(carga movil)

A (—)Fy
L - [ ]
S 1 2 o & T
Fuerza Fz
1500
B 1000 \
=z \
o \\
500 N <
\ . ~
J ~ . ~N
~Tsl o S~
0 —
500 1000 1500 2000 2500
L[mm]

Flexion estatica
(carga detenida)

70..120 0,05 % de la longitud del eje, maximo 0,5 mm

0,1 % de la longitud del eje
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante
Hoja de datos
Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com

¢ Vista A (> pagina 90)

! =1 ) M\

4 e

: YAY (Y
: s D ©
LﬂL 260 & | = \Eye} &ij&
P ‘ $@
! B4 L3
BS L2
B1 L1+
17 D7 D1
Te_| | | D2 ':F
L
[e) ‘ —
8lg 'l j =
RIEN Tl
e = .
! 7 7 J [
bt D2
a | | — [~
T9 D4 D—Tl—
D3
D1
+ = anadir longitud de carrera + 2 veces la reserva de carrera
[1] Conexion de aire de barrido
Tamafio B1 B2 B4 B5 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
@ 2 2 2 2
H7 H7 H7
70 69 48,2 30 45 38 16 34 25 - M5 Mé
80 82 63,2 20 60 48 16 45 25 9 M5 Mé
120 120 95 80 40 80 23 72 45 - M8 M8
Tamano D8 H1 H2 H4 H5 H6 H7 H8 L1 L2 L3
@
H7 min.
70 5 64 26,5 50,8 13 13 24 12 346 173 57,5
80 5 76,5 30 61,5 17,5 12 26 13 386 193 65
120 9 111,5 45 91 22 22 59 32 546 273 100
Tamafio L4 L5 L6 1 12 T4 6 7 T8 9
70 42 27,5 2,3 2,1 18 7,15 - 10 12 3,1
30 51 31 2,3 2,1 29,5 4 2,1 10 12 2
120 76 50 2,5 3,1 29,5 4 - 16 16 2,1
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Hoja de datos

Dimensiones
Perfil

Tamaiio 70

H10 |

Tamaiio 80

H10

i

5

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Descarga de datos CAD - www.festo.com

Tamaiio 120

o

o

B11 ol n 3}
510 2 &Q%m; ;ﬂé}&
B11
o B10
[1] Ranura para sensor de proximidad
[2] Ranura de fijacion para tuerca deslizante
con tamafios 70, 80: tuerca deslizante NST-5-M5
con tamafos 120: tuerca deslizante NST-8-M6
Tamaho B10 B11 H10
70 67 40 20
80 80 40 20
120 116 40 20
- % - Nota

Requisitos de planicidad de la super-
ficie de apoyo y de los anexos, asi
como de la utilizacion en sistemas
paralelos

- www.festo.com/

sp Documentacion de usuario
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
Carro
Tamaiio 70 Tamaiio 80
L1 L1
D2 (6x) H H D3 (ZX)E m D4 (2x)
, oo D2 (8x)__, 5] D1 (2x) <
S . - A
Y (= ] ——] T r
D5 (4x) e e 23 *ﬁ
. L2 = 1 1 |
Vista A I H3 e
»ﬁk X
- L5 Ay H5
m = .
\ Vista A L4 H3
- .l L5 T s
> o & =
= =) ‘ ‘ o
L7 X3 @
s 5 o o —
X3 - X
) HE
== — R L6
ﬂ ES D =l =
< L3
I
2T 1 1 ]
|n—, —
i )
L3
Tamaiio 120
L1
D4 (8x)
.—-—H—75
D2 (8x) . D1 (8x) il =
$ I i a
\ A ! 1] | \
.‘l‘T | i + | f
| ) I | | I | ]
D5 (4x) ||
VistaA L4
LS
\ i
9 9 9
5 e o o o
& © o ©
B o -
ar
Lé | L6 | L6
~ | L1 1 ]
I ,—l
f1 - D
U [5] Taladro para casquillo para centrar
L3 [6] Taladro para pasador de centraje
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Hoja de datos

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Tamafio B1 B2 B3 D1 D2 D3 D4 D5
@ %)
70 30 20+0,1 - - M5 5H7 - M4
80 42 32+0,2 - M6 M5 - 9H7 M4
120 68 5510,2 200,03 M6 M5 - 9H7 M5
Tamafo H3 H4 H5 L1 L2 L3 L4 L5
0,1 10,1 0,1
70 17,7 11,7 1 216,6 90 56 20%0,1 10z0,1
80 22,2 16 1 240,6 - 78 740, 4420,
120 33,8 24,5 1 330,4 - 140 116+0,2 7610,2
Tamafio L6 L7 m T2 13 T4 T5 T6
0,03 +0,1 +0,1
70 20 5 - 7,5 3,1 - - -
80 40 - 9,7 9 - 2,1 8 6
120 40 - 12,8 10 - 2,1 - -
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Referencias de pedido: producto modular

Accesorios

- Pagina 108
SA, SB, SC, SD, SE, SF

SG, SD, SE, SF

- Pagina 108

Conjunto de sujecion
axial > pagina 94

Servomotor
Motor paso a paso
> pagina 94
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Referencias de pedido: producto modular

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB-G, con guia deslizante

Tabla de pedidos
Tamano 70 80 120 Condicio- | Codigo Introducir
nes codigo
Referencia basica 570502 570503 570504
Tipo de construccion Eje lineal ELGA ELGA
Funcion Correa dentada -B -TB
Guia Guia deslizante -G -G
Tamafo [mm] 70 80 120 -
Longitud de carrera [mm] 1..8500 ..
Reserva de carrera [mm] 0..999 (0 = sin reserva de carrera) [1] -..H
Proteccion contra particulas Estandar
Sin cinta de recubrimiento -P0O
Material de la correa dentada Caucho de cloropreno
Revestimiento de poliuretano -PU2
Accesorios Accesorios incluidos sueltos + +
Fijacion por pies 1 MF
Fijacion para perfil 1..50 ..MA
Sensor de proximidad (SIES), Normalmente abierto, cable 1..6 ...SA
inductivo, ranura 8, PNP, de7,5m
con leva de conmutacion Normalmente cerrado, cable | 1..6 ..SB
de7,5m
Sensor de proximidad (SIEN), Normalmente abierto, cable 1..99 ..SC
inductivo, M8, PNP, de2,5m
con leva de conmutacion y soporte Normalmente cerrado, cable | 1..99 ...SD
para sensor de2,5m
Normalmente abierto, 1..99 ...SE
conector M8
Normalmente cerrado, 1..99 ..SF
conector M8
Cable de conexion de 2,5 m, M8, trifilar 1..99 ..CA
Tapa de la ranura para sensor 1..50 (1 =2 unidades de 500 mm de largo) ..NS
Tapa de la ranura de fijacion 1...50 (1 =2 unidades de 500 mm de largo) ..NC
Tuerca deslizante para ranura de fijacion 1..99 ..NM
Clip para ranura para sensor 10, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80, 90 ..CM
Gorrdn 1.4 ..EA
[1] ..H Lasumade lacarrera nominaly de 2 veces la reserva de carrera debe ser de minimo 50 mmy no puede superar la longitud de carrera maxima
Con el codigo SA, SB, el suministro incluye una leva de
conmutacién.
Con el codigo SC, SD, SE, SF, el suministro incluye una leva de
conmutacién y maximo dos soportes para sensor.
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios

Nota

Dependiendo de la combinacion de motory actuador, es posible que el
actuador no pueda alcanzar la fuerza de avance maxima.

Motor/reductor?

Combinaciones admisibles de eje y motor con conjunto de sujecion axial
Conjunto de sujecion axial

Hojas de datos - Internet: eamm-a

@ « Conjuntos para motores de otras marcas = Internet: eamm-a

Cddigo del producto

ELGA-TB-...-70

Con servomotor y reductor

EMMT-AS-60-..., EMME-AS-60-...
EMGA-60-P-G...-EAS-60

1456616

EAMM-A-N38-60H

Con motor paso a paso

EMMS-ST-87-...

[ 5 3324111

EAMM-A-N38-87A

Con motor paso a paso y reductor

EMMS-ST-57-...
EMGA-60-P-G...-SST-57

Y¢ 1202253

EAMM-A-N38-60G

Con actuador integrado y reductor

EMCA-EC-67-...
EMGC-60-...

1456616

EAMM-A-N38-60H

1)  Elmomento de giro de entrada no puede superar el momento de giro maximo admisible que pueda transmitir el conjunto de sujecion axial.

Programa basico de Festo
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Accesorios

Motor/reductor?

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Combinaciones admisibles de eje y motor con conjunto de sujecién axial

Conjunto de sujecion axial

Hojas de datos = Internet: eamm-a

@ » Conjuntos para motores de otras marcas - Internet: eamm-a

e

C6digo del producto

| Cddigo del producto

ELGA-TB-...-80

Con servomotor

EMMT-AS-100-..., EMME-AS-100-...

1201894

| EAMM-A-N48-100A

Con servomotor y reductor

EMMT-AS-60-..., EMME-AS-60-...
EMGA-60-P-G...-EAS-60

1456618

EAMM-A-N48-60H

EMMT-AS-80-..., EMME-AS-80-...
EMGA-80-P-G...-EAS-80

Y 1258793

EAMM-A-N48-80G

EMGA-80-P-G...-5AS-100

EMMT-AS-100-..., EMME-AS-100-...

Y 1258793

EAMM-A-N48-80G

Con motor paso a paso y reductor

EMMS-ST-57-...
EMGA-60-P-G...-SST-57

Y 1972527

EAMM-A-N48-60G

EMMS-ST-87-...
EMGA-80-P-G...-SST-87

Y 1258793

EAMM-A-N48-80G

Con actuador integrado y reductor

EMCA-EC-67-...
EMGC-60-...

1456618

EAMM-A-N48-60H

1) Elmomento de giro de entrada no puede superar el momento de giro maximo admisible que pueda transmitir el conjunto de sujecion axial.

Programa basico de Festo
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios
Combinaciones admisibles de eje y motor con conjunto de sujecion axial
Motor/reductor? Conjunto de sujecidn axial Hojas de datos = Internet: eamm-a
@ . COﬂ]UﬂtOS para motores de otras marcas - Internet: eamm-a
Cddigo del producto N.2art. | Codigo del producto
ELGA-TB-...-120
Con servomotor
EMMT-AS-150-... | 8157277 | EAMM-A-N80-150A
Con servomotor y reductor
EMMT-AS-80-..., EMME-AS-80-... Y 2372096 EAMM-A-N80-80G
EMGA-80-P-G...-EAS-80
EMMT-AS-100-..., EMME-AS-100-... Yc 2372096 EAMM-A-N80-80G
EMGA-80-P-G...-SAS-100
EMMT-AS-100-..., EMME-AS-100-... ¢ 1201695 EAMM-A-N80-120G
EMGA-120-P-G...-SAS-100
EMGA-120-P-G...-SAS-140 Y 1201695 EAMM-A-N80-120G
Con motor paso a paso y reductor
EMMS-ST-87-... Y 2372096 EAMM-A-N80-80G
EMGA-80-P-G...-SST-87

1)  Elmomento de giro de entrada no puede superar el momento de giro maximo admisible que pueda transmitir el conjunto de sujecion axial.

Programa basico de Festo * Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
* Generalmente, listo para envio desde fabrica en 5 dias
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios
Combinaciones admisibles de eje y motor con conjunto de sujecién axial
Motor/reductor? Conjunto de sujecion axial Hojas de datos > Internet: eamm-a
@; * Conjuntos para motores de otras marcas - Internet: eamm-a
Codigo del producto N.2art. | Cddigo del producto
ELGA-TB-...-150
Con servomotor
EMMT-AS-150-... 8157280 EAMM-A-L95-150A-G2
EMMT-AS-190-... 8157282 EAMM-A-L95-190B-G2
Con servomotor y reductor
EMMT-AS-80-..., EMME-AS-80-... 3660191 EAMM-A-L95-80G-G2
EMGA-80-P-G...-EAS-80
EMMT-AS-100-..., EMME-AS-100-... 3660191 EAMM-A-L95-80G-G2
EMGA-80-P-G...-SAS-100
EMMT-AS-100-..., EMME-AS-100-... Y 3659941 EAMM-A-L95-120G-G2
EMGA-120-P-G...-SAS-100
Con motor paso a paso y reductor
EMMS-ST-87-... 3660191 EAMM-A-L95-80G2
EMGA-80-P-G...-SST-87

1) El momento de giro de entrada no puede superar el momento de giro maximo admisible que pueda transmitir el conjunto de sujecion axial.

Programa basico de Festo * Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
D¢ Generalmente, listo para envio desde fabrica en 5 dias

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion => Internet: www.festo.com/catalogue/... 97



Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios

Piezas incluidas en el conjunto de sujecion axial
Conjunto de sujecion axial

Compuesto por:
Brida del motor

Acoplamiento

Caja de acoplamiento

Conjunto de tornillos

&
L

a

@ gid s
4

N.2art. N.2art. N.2art. N.2art. N.2art.

Cddigo del producto Cddigo del producto Cddigo del producto C6digo del producto C6digo del producto

ELGA-TB-...-70

Y¢ 1202253 1190015 558001 1345947 1202262
EAMM-A-N38-60G EAMF-A-38D-60G/H EAMD-32-32-11-16X20 EAMK-A-N38-38D EAHM-L5-M6-40
1456616 1190015 1377840 1345947 1202262
EAMM-A-N38-60H EAMF-A-38D-60G/H EAMD-32-32-14-16X20 EAMK-A-N38-38D EAHM-L5-M6-40
1202331 1202337 558001 1345947 1202288
EAMM-A-N38-70A EAMF-A-38D-70A EAMD-32-32-11-16X20 EAMK-A-N38-38D EAHM-L5-M6-35

Y 3324111 3319868 558001 1345947 1202288
EAMM-A-N38-87A EAMF-A-38D-87A EAMD-32-32-11-16X20 EAMK-A-N38-38D EAHM-L5-Mé6-35

ELGA-TB-...-80

Y 1972527 1460111 558001 1345949 4984529
EAMM-A-N48-60G EAMF-A-48C-60G/H EAMD-32-32-11-16X20 EAMK-A-N48-48C EAHM-L5-M6-45
1456618 1460111 1377840 1345949 4984529
EAMM-A-N48-60H EAMF-A-48C-60G/H EAMD-32-32-14-16X20 EAMK-A-N48-48C EAHM-L5-M6-45

¢ 1258793 1190375 1781043 1345949 1201874
EAMM-A-N48-80G EAMF-A-48C-80G EAMD-42-40-20-16X25-U EAMK-A-N48-48C EAHM-L5-M6-50
1201894 1201924 558002 1345949 1201874
EAMM-A-N48-100A EAMF-A-48C-100A EAMD-42-40-19-16X25 EAMK-A-N48-48C EAHM-L5-M6-50

ELGA-TB-...-120

Y 2372096 2372201 558004 1345953 1201712
EAMM-A-N80-80G EAMF-A-80A-80G EAMD-56-46-20-23X27 EAMK-A-N80-80A EAHM-L5-M8-60

¢ 1201695 1190702 1188801 1345953 1201712
EAMM-A-N80-120G EAMF-A-80A-120G EAMD-56-46-25-23X27 EAMK-A-N80-80A EAHM-L5-M8-60
1201691 1190796 558005 1345953 1201751
EAMM-A-N80-140A EAMF-A-80A-140A EAMD-56-46-24-23X27 EAMK-A-N80-80A EAHM-L5-M8-75

ELGA-TB-...-150
3660191 3305700 3717812 3712650 =
EAMM-A-L95-80G-G2 EAMF-A-95B-80G EAMD-67-51-20-32X32-U EAMK-A-L95-95A/B-G2

Y 3659941 3659724 558006 3712650 567496
EAMM-A-L95-120G-G2 EAMF-A-95A-120G-G2 EAMD-67-51-25-32X32-U EAMK-A-L95-95A/B-G2 EAHM-L2-M8-70
3657226 558023 558008 3712650 567497
EAMM-A-L95-140A-G2 EAMF-A-95A-140A EAMD-67-51-24-32X32-U EAMK-A-L95-95A/B-G2 EAHM-L2-M8-80
3659562 1378473 1379269 3712650 567497
EAMM-A-L95-190A-G2 EAMF-A-95A-190A EAMD-67-51-32-32X32-U EAMK-A-L95-95A/B-G2 EAHM-L2-M8-80

Nota

Para la seleccién éptima de

combinaciones de ejes y motores

Programa basico de Festo
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios
Gorron EAMB =1
Conexion alternativa D2
Para ELGA-TB-KF/-KF-F1 E | I D3]]
Para ELGA-TB-RF/-RF-F1
Para ELGA-TB-G
(Cadigo del pedido EA) ol Y
—{ —
%;/ [1] Rosca de extraccion
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B2 D2 D3 =1 Peso N.2art. Codigo del producto
@ [g]
70 21 1,85 15 M6 21 70 1344642 | EAMB-24-9-15X21-16X20
80 21 2 15 M6 21 70 558036 EAMB-24-6-15X21-16X20
120 26 2 25 M10 30 201 558037 EAMB-34-6-25X26-23X27
150 30 3 35 M12 36 463 558038 EAMB-44-7-35X30-32X32

2023/08 - Reservado el derecho de modificacion => Internet: www.festo.com/catalogue/... 99



Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios

Fijacion por pies HPE
Para ELGA-TB-KF/-KF-F1
Para ELGA-TB-RF/-RF-F1

Para ELGA-TB-G

(Codigo del pedido MF)

Material:

Acero, galvanizado
En conformidad con
2002/95/CE (RoHS)

la Directiva

AU

_H _ AO
1 oo .o Po—
<
AB
SA+ |
% |
i [
. 'ﬁ“:ﬁ.' ! °® e H‘ X3 X 4 9|
5] 1 ‘ & @ @ & # lxjv
- E L ‘ w7 w7 A4 A4 B, i '_ D
- o | (-3 3] ol
B
+ =anadir longitud de carrera + 2 veces la reserva de carrera
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo AB A0 AT AU B1 B2 H1 H8
(%]
70 5,5 6 3 13 20 14,5 64 0,5
80 5,5 6 3 13 20 21 76,5 0,5
120 9 8 6 22 40 20 111,5 0,5
150 9 12 8 25 40 35 141,5 1
Para tamafo SA R us
ELGA-TB-KF ELGATB-RF ELGA-TB-RF-S ELGA-TB-RF-L ELGATB-G
70 372 446 368 546 372 40 67
80 416 610 526 750 416 40 80
120 590 819 717 1049 590 80 116
150 762 - - - - 80 150
Para tamafo Peso N.2art. Cddigo del producto
(g]
70 115 558321 | HPE-70
80 150 558322 | HPE-80
120 578 558323 | HPE-120
150 1181 3002636 | HPE-150
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Accesorios

Fijacion para perfil MUE

Para ELGA-TB-KF
Para ELGA-TB-RF
Para ELGA-TB-G
(Codigo del pedido MA)

Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Material:
Aluminio, anodizado
En conformidad con la Directiva

2002/95/CE (RoHS)

o ©

0 17135
(NI ) ©
o P S

() ©)

B5
B3 |
B4

7
o)

B2 D1
B1 \
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2 H1 H2
] 2]
H7
70 91 12 79 39,5 4 5,5 5 64 17,5
80 104 12 92 46 4 5,5 5 76,5 17,5
120 154 19 135 67,5 4 9 5 111,5 16
150 188 19 169 84,5 4 9 5 141,5 16
Para tamafo H3 H4 H5 L1 L2 Peso N.2art. C6digo del producto
(g]
70 12 6,2 22 52 40 80 Yc 558043 MUE-70/80
80 12 6,2 22 52 40 80 Yc 558043 MUE-70/80
120 14 5,5 29,5 90 40 290 Yc 558044 MUE-120/185
150 14 5,5 29,5 90 40 290 Y 558044 MUE-120/185
Programa basico de Festo * Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
b ¢ Generalmente, listo para envio desde fabrica en 5 dias
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios
Soporte central EAHF Material:
Para ELGA-TB-KF/-KF-F1 Aluminio, anodizado
Para ELGA-TB-RF/-RF-F1 En conformidad con la Directiva
Para ELGA-TB-G 2002/95/CE (RoHS)
Tamaiio 70, 80 Tamaiio 120, 150
G $% o ©
o o - s gg :
] A\ 4N i
— % - @) .
S § (- o
T b1 @) 17 o
b =82 YEL AT
= : <

D3

JahY
/
R

i}

H2
AH
s L
4]

. i
7 S
=1 _p2 |
- Bt _|
& & R
b 1 T
D2
B1
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo AH B1 B2 D1 D2 D3 H1 L1
%] (%] (%]
70 36,5 35 22 5,8 10 5,8 10 102
80 40 112
120 61 50 26 9 15 9 16 160
150 74,6 200
Para tamafo L2 L3 L4 L5 T Peso N.2art. Codigo del producto
(gl
70 51 45 25 - 5,7 113 2349256 | EAHF-L5-70-P
80 56 50 30 123 3535188 | EAHF-L5-80-P
120 80 70 30 20 11 384 2410274 | EAHF-L5-120-P
150 100 90 50 - 495 3535189 | EAHF-L5-150-P
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios

Kit de ajuste EADC-E15 Material:
EADC-E15-80/120: aleacion forjada de aluminio
EADC-E15-185: acero
En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

4

D a T
== R
| -
m | =
* !
< 11B3 D1 ||
= B |
B2
o] -
7] o
[2] Anchura del orificio largo
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafno B1 B2 B3 B4 D1 H1
70 134 104 32 5 M8 29
80 134 104 32 5 M8 29
120 170 140 50 5 M8 29
150 236 209 64,5 5 M8 29
Para tamafo H2 H3 H4 L1 Peso N.2art. Codigo del producto
[g]
70 93 9 12,6 33 386 8047566 | EADC-E15-80-E7
80 105,5 9 12,6 33 386 8047566 EADC-E15-80-E7
120 140,5 9 12,6 33 388 8047567 EADC-E15-120-E7
150 170,5 9 12,6 33 569 8047568 EADC-E15-185-E7
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios

Kit de ajuste EADC-E16 Material:
Aleacidn forjada de aluminio
En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Tamaiio 80 Tamaiio 120
B1 B1
B2 B2
B | & = . 14 O <
—] 5 - = ] é ﬂ -
— 37 = N T
= % - — 3
- = —
8 | 8—— =
gL ==t e
m
I — i
¢ — 5 =)
4 N 1]
; BS ‘ 1 ° B4 ‘
_ B4
L1
P
I
D1
B3 q
NI
o
[1] Tornillo M8
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafno B1 B2 B3 B4 B5 B6 D1 D2 H1 H2 L1 L2
80 60 40 100 25 30 - M6 9 44 22 170 125
120 154 40 100 25 30 119 M8 9 35,1 19,6 184 140
Para tamafo L3 L4 L5 L6 L7 L8 Peso N.2art. Codigo del producto
]
80 6 95 83 20,5 30 212,5 828 8047577 EADC-E16-80-E7
120 6 101,7 89,7 20 30 227 1134 8047578 EADC-E16-120-E7

104 = Internet: www.festo.com/catalogue/... Reservado el derecho de modificacion - 2023/08



Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios
Leva de conmutacion SF-EGC-1 Material:
Para la deteccion con sensor de Acero, galvanizado
proximidad SIES-8M En conformidad con la Directiva
Para ELGA-TB-KF 2002/95/CE (RoHS)
Para ELGA-TB-RF
Para ELGA-TB-G
(Codigo del pedido SA o SB)

L1

L2 B2

D1
o@o =

L6 le) o] O©© ©©O
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B2 D1 H1 L1 L2 L6 Peso N.2art. Codigo del producto

(g]
70 3 M4 4,65 70 56 50 50 ¢ 558047 SF-EGC-1-70
80 3 M4 4,65 90 78 70 63 ¢ 558048 SF-EGC-1-80
120 3 M5 8 170 140 170 147 Yc 558049 | SF-EGC-1-120
150 3 M5 10 230 200 230 246 ¢ 558051 SF-EGC-1-185
Programa basico de Festo * Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
D¢ Generalmente, listo para envio desde fabrica en 5 dias
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios

Leva de conmutacion SF-EGC-2
Para deteccion con sensor de proximi-
dad SIEN-M8B (cddigo del pedido SC,

Material:
Acero, galvanizado
En conformidad con la Directiva

Soporte para sensor HWS-EGC
Para sensor de proximidad SIEN-M8B
(codigo del pedido SC, SD, SE o SF)

Material:
Acero, galvanizado
En conformidad con la Directiva

SD, SE o SF) 0 SIES-8M 2002/95/CE (RoHS) 2002/95/CE (RoHS)
Para ELGA-TB-KF
Para ELGA-TB-RF
Para ELGA-TB-G
Tamario 70, 80, 120
Leva de conmutacion SF-EGC-2 II__; L?_4 5 B1
= — D1
2= D3
) g N
) =0 24
) [T T’
( L6 - ° | °00 ©6 0 % =
D2
L5 B4
__|B3
Tamaiio 150
L1 13
L2 | L4, B1
| I b3 B2_| D1
Soporte para sensor HWS-EGC
( 0 ) < I
| — o 2
: : = EWl
[ iid B
miin
. ! I
2 [ & & & *
L5 D2 B4
L6 B3
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 H1 H2
(%]
70 31,5 3 25,5 18 M4 M5 8,4 9,5 35
80 31,5 3 25,5 18 M4 M5 8,4 9,5 35
120 32 3 25,5 18 M5 M5 8,4 13,2 65
150 33 3 21 15 M5 M5 8,4 43 20
Para tamafo H3 H5 H6 L1 L2 L3 L4 L5 L6
max.
70 25 45 13,5 70 56 135 20 35 50
80 25 45 23,5 90 78 135 20 35 70
120 55 75 24 170 140 215 20 35 170
150 11 71 4,5 230 200 37 25 12,5 230
Para tamafo Peso N.2art. Cddigo del producto Para tamafo Peso N.2art. Codigo del producto
[g] (g]
Leva de conmutacion Soporte para sensor
70 100 558052 SF-EGC-2-70 70 110 558057 HWS-EGC-M5
80 130 558053 SF-EGC-2-80 80 110 558057 HWS-EGC-M5
120 277 558054 SF-EGC-2-120 120 217 570365 HWS-EGC-M8-B
150 390 558056 SF-EGC-2-185 150 58 560517 HWS-EGC-M8: CORTO

Nota

Los sensores de proximidad

SIENMS8B no se pueden fijar en el

106

area de |a fijacion para perfil MUE.
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios

Leva de conmutacion EAPM Material:

Para deteccion con sensor de Aleacidn forjada de aluminio
proximidad SME-8M En conformidad con la Directiva
Para ELGA-TB-KF-F1 2002/95/CE (RoHS)

Para ELGA-TB-RF-F1

L1 B1
u v
N
O
00 ©0° | I

e
—-Ja

=
#
e

o
‘-.\..I"D'-—F
B

[1] ELGATB-RF-70/80/120
[2] Sensor de proximidad SME-8M
[3] Tornillos de retencion

Dimensiones y referencias de pedido

Para tamafo B1 B2 H1 H2 L1 L2 Peso N.2art. C6digo del producto
(sl

70 10 3 10 5 70 56 46 2417032 | EAPM-L5-70-SLM

80 10 3 10 5 90 78 66 2671318 | EAPM-L5-80-SLM

120 10 3 16 8 170 140 146 2671326 EAPM-L5-120-SLM

Referencias de pedido

Para tamafio Codigo del producto

Descripcion | N.2art.

Kit de fijacion CRSMB

70..120 * Para sensor de proximidad SME-8M/SME-8 525565 CRSMB-8-32
* Para ELGA-TB-KF-F1
* Para ELGATB-RF-F1
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios
Referencias de pedido
Para tamafio Descripcion Codigo del N.2art. Cddigo del producto PEY
‘ pedido
Tuerca deslizante NST
70, 80 * Pararanura de fijacion NM 150914 NST-5-M5 1
@ * Para ELGA-TB-KF/-KF-F1 - 8047843 NST-5-M5-10 10
* Para ELGA-TB-RF/-RF-F1 8047878 | NST-5-M5-50 50
120, 150 * Para ELGA-TB-G NM 150915 | NST-8-M6 1
- 8047868 | NST-8-M6-10 10
8047869 | NST-8-M6-50 50

Pasador de centraje/casquillo para centrar ZBS/ZBH

\\ Para ELGA-TB-KF/-KF-F1
70 Para carro - 150928 ZBS-5 10

70, 80, 120, 150 8137184 ZBH-9-B

Para ELGA-TB-RF/-RF-F1

70, 80, 120 | Para carro - 8137184 | ZBH-9-B 10
Para ELGA-TB-G

70 Para carro - 150928 ZBS-5 10
80,120 8137184 | ZBH-9-B

Tapa de la ranura ABP
70, 80
120,150

Tapa de la ranura ABP-S

% 70...150

Clip SMBK
70...150 Para ranura para sensor, para la fijacion del cable del ™ 534254 SMBK-8 10
sensor de proximidad

Para ranura de fijacion NC 151681 ABP-5 2
Por cada 0,5 m 151682 ABP-8
Para ELGA-TB-KF/-KF-F1
Para ELGA-TB-RF/-RF-F1
Para ELGATB-G

Para ranura para sensor NS 563360 ABP-5-51 2
Porcada 0,5 m
Para ELGA-TB-KF
Para ELGA-TB-RF
Para ELGATB-G

Para ELGA-TB-KF
Para ELGA-TB-RF
Para ELGA-TB-G

Elemento de fijacion EADT

70, 80 Herramienta para retensar la cinta de recubrimiento - 8058451 EADT-S-L5-70 1
120,150 8058450 EADT-S-L5-120

Conjunto de tapa EASC
70 Para la proteccion lateral de la tapa del accionamiento - 8049255 | EASC-L5-70 3
80 8049254 | EASC-L5-80

s 120 8049253 | EASC-L5-120
ggégég 150 8049244 | EASC-L5-150
8g 8

1) Cantidad por unidad de embalaje
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios

Métodos de fijacion entre el eje y el soporte perfilado

Dependiendo del kit adaptador, la El soporte perfilado debe fijarse conun  Ejemplo
distancia entre el eje y el soporte minimo de 2 kits adaptadores. Para

perfilado es de: carreras mas largas, debe utilizarse un
x=20mmo 50 mm kit adaptador cada 500 mm.

Referencias de pedido
Para tamafo Descripcion N.2art. Codigo del producto PEY
Kit adaptador DHAM
80 * Para la fijacion del soporte perfilado en el eje 562241 DHAM-ME-N1-CL 1
120, 150 « Ladistancia entre el eje y el perfil es de 20 mm 562242 DHAM-ME-N2-CL
gg * Para ELGA-TB-KF
* Para ELGA-TB-RF
* Para ELGA-TB-G
70, 80 * Para la fijacion del soporte perfilado en el eje 574560 DHAM-ME-N1-50-CL
@ * Ladistancia entre el eje y el perfil es de 50 mm
g@ « Para ELGATB-KF
 Para ELGATB-RF
120, 150 « Para ELGATB-G 574561 DHAM-ME-N2-50-CL
U
Soporte perfilado HMIA
70...150 * Para el guiado de una cadena de energia 539379 HMIA-E07- 1
* Para ELGA-TB-KF
%ggé% * Para ELGA-TB-RF
® * Para ELGATB-G
1) Cantidad por unidad de embalaje
Sensor de proximidad para ELGA-TB-KF, ELGA-TB-RF, ELGA-TB-G
Referencias de pedido: sensor de proximidad inductivo para ranuraen T Hojas de datos - Internet: sies
Tipo de fijacion Conexion eléctrica Salida de Longitud del Codigo del N.2art. Cddigo del producto
conmutacioén | cable pedido
[m]
Normalmente abierto
Insertable desde Cable trifilar PNP 7,5 SA 551386 SIES-8M-PS-24V-K-7,5-0E
@ arriba en la ranura, | Conector M8x1, 3 pines 0,3 - 551387 SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
arasconelperfil | Cable trifilar NPN 7,5 - 551396 | SIES-8M-NS-24V-K-7,5-OF
del cilindro Conector M8x1, 3 pines 0,3 - 551397 | SIES-8M-NS-24V-K-0,3-M8D
Normalmente cerrado
Insertable desde Cable trifilar PNP 7,5 SB 551391 SIES-8M-P0-24V-K-7,5-0E
%&w arriba en la ranura, | Conector M8x1, 3 pines 0,3 - 551392 SIES-8M-P0-24V-K-0,3-M8D
arasconelperfil | Cable trifilar NPN 7,5 - 551401 | SIES-8M-NO-24V-K-7,5-OF
del cilindro Conector M8x1, 3 pines 0,3 - 551402 | SIES-8M-NO-24V-K-0,3-M8D
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Ejes de accionamiento por correa dentada ELGA-TB

Accesorios
Sensor de proximidad para ELGA-TB-KF, ELGA-TB-RF, ELGA-TB-G
Referencias de pedido: sensor de proximidad M8 (redondo), inductivo Hojas de datos = Internet: sien
Conexion eléctrica Diodo emisor | Salida de Longitud del Codigo del pedido N.2art. Codigo del producto
de luz conmutacion | cable
[m]

Normalmente abierto

Cable trifilar [ ] PNP 2,5 SC % 150386 SIEN-M8B-PS-K-L
NPN 2,5 - % 150384 SIEN-M8B-NS-K-L
Conector M8x1, 3 pines [ ] PNP - SE % 150387 SIEN-M8B-PS-S-L
NPN - - % 150385 SIEN-M8B-NS-S-L

Normalmente cerrado

Cable trifilar PNP 2,5 SD 150390 SIEN-M8B-PO-K-L
@ u NPN 2,5 - 150388 SIEN-M8B-NO-K-L
Conector M8x1, 3 pines PNP - SF 150391 | SIEN-M8B-PO-S-L
M L] NPN - - 150389 | SIEN-M8B-NO-S-L
Sensor de proximidad para ELGA-TB-KF-F1, ELGA-TB-RF-F1
Referencias de pedido: sensor de proximidad para ranura en T, Reed magnético Hojas de datos - Internet: sme
Tipo de fijacion Salida de Conexion eléctrica Longitud del N.2art. Codigo del producto
conmutacion cable
[m]
Normalmente abierto
‘/‘ Se puede insertar desde arriba en el | Con contacto | Cable trifilar 2,5 Y 543862 SME-8M-DS-24V-K-2,5-0E
f’ kit de fijacion 5,0 543863 | SME-8M-DS-24V-K-5,0-OF
Cable bifilar 2,5 * 543872 SME-8M-ZS-24V-K-2,5-0E
Conector M8x1, 3 pines 0,3 % 543861 SME-8M-DS-24V-K-0,3-M8D
Normalmente cerrado
Se puede insertar longitudinalmente | Con contacto | Cable trifilar 7,5 160251 SME-8-0-K-LED-24
% en el kit de fijacion
Cables de conexion para ELGA-TB-...
Referencias de pedido: cables de conexion Hojas de datos - Internet: nebu
Conexion eléctrica en el lado izquierdo Conexion eléctrica en el lado derecho | Longitud del N.2art. C6digo del producto
cable
(m]
Z6calo recto, M8x1, 3 pines Cable trifilar de extremo abierto 2,5 159420 SIM-M8-3GD-2,5-PU
2,5 “ 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
Z6calo acodado, M8x1, 3 pines Cable trifilar de extremo abierto 2,5 Y 541338 NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
5 * 541341 NEBU-M8W3-K-5-LE3
Referencias de pedido: cables del encoder para sistema de medicion de recorrido, ELGA-...-M1/-M2 Hojas de datos - Internet: nebm
Conexion eléctrica en el lado izquierdo Conexidn eléctrica en el lado derecho Longitud del N.2art. Cddigo del producto
cable
[m]
Sistema de medicion de recorrido ELGA-...- | Controlador del motor CMMP-AS 5 1599105 | NEBM-M12G8-E-5-51G9-V3
w M1/-M2 10 1599106 NEBM-M12G8-E-10-S1G9-V3
/ 15 1599107 NEBM-M12G8-E-15-S1G9-V3
XV 1599108 NEBM-M12G8-E-...-.51G9-V3
1)  Longitud max. del cable 25 m.
Referencias de pedido: adaptador
Descripcion N.2art. C6digo del producto
Es necesario en combinacion con el regulador de servoaccionamiento CMMT-AS como adaptador entre el 8106112 | NEFM-S1G9-K-0,5-R3G8
cable del encoder NEBM-M12G8-...V3 y la interfaz X3 (sensor de posicion 2)

Programa basico de Festo * Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
* Generalmente, listo para envio desde fabrica en 5 dias
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