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Sumario

Tecnologia de accionamiento servoneumatica

Aplicaciones de posicionamiento y Soft Stop como parte integral del terminal de
valvulas CPX: el sistema periférico modular para tareas de automatizacion
descentralizadas.

Gracias a la estructura modular es posible combinar en el terminal CPX practica-
mente de forma indistinta véalvulas, entradas y salidas digitales, modulos de
posicionamiento y controladores Soft Stop, segin lo exija cada aplicacién.

Ventajas:

Sistemas neumético y eléctrico: una misma plataforma para el controly el
posicionamiento

Técnica de posicionamiento innovadora: actuadores con y sin vastago,
actuadores giratorios

Control mediante bus de campo

Acceso constante a través de TCP/IP a mantenimiento y diagnosis remotos,
servidor web, alarma por SMSy correo electrénico

Sustitucion y ampliacion rapidas de mddulos con el mismo cableado




Caracteristicas

Controlador de ejes CPX-CMAX

Valvula distribuidora proporcional VPWP
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Libre eleccion:

Regulacion de posiciones y de fuerza,
accionamiento directo o recurriendo a
uno de los 128 movimientos
configurables.

Ademas:

El reenvio configurable de datos permi-

te obtener desarrollos funcionales
sencillos con el controlador de ejes
CPX-CMAX.

Identificacion completa:

Identificacién automatica de todos los
participantes con sus respectivos
datos en el controlador CPX-CMAX.

Movimientos rapidos entre los topes
finales mecénicos del cilindroy avance
suave sin impacto hasta la posicion
final.

Puesta en funcionamiento rapida me-
diante panel de mando, bus de campo
o terminal de mano.

Regulacién mejorada de parada.

El controlador CMPX permite el control
de un freno o de una unidad de
bloqueo a través de la valvula
distribuidora proporcional VPWP.

Valvula distribuidora proporcional de
5/3 vias para aplicaciones con Soft
Stop y posicionamiento neumatico.
Plenamente digitalizada: con sensores
de presion integrados y con nuevas
funciones de diagnosis.

Disponible en los tamafios 4, 6, 8y
10.

Caudales de 350, 700, 1400y

2000 |/min.

Una soluci6n eficiente:

El controlador CPX-CMAX permite el
control de un freno o de una unidad de
bloqueo a través de la valvula
distribuidora proporcional VPWP.
Hasta 8 mddulos (méx. 8 ejes) pueden
funcionar de modo paralelo e
independientemente entre si.

Puesta en funcionamiento mediante
FCT —el software de configuracion de
Festo- o a través de bus de campo:

no es necesario programar, solo
configurar.

Con el terminal CPX es posible contro-
lar hasta 9 controladores Soft Stop. El
ndmero (nicamente depende del bus
de campo seleccionado.

Todos los datos del sistema pueden
leerse y escribirse a través del bus de
campo, por ejemplo, también las
posiciones intermedias.

Con salida de conmutacion para el
control de un freno.

Conexiones de aire comprimido
identificadas por colores.

Los cables preconfeccionados garanti-
zan una conexion rapiday sin errores
con los controladores CPX-CMPXy
CPX-CMAX.
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Ventajas:

* Mayor flexibilidad

* Apropiado para productos OEM:
puesta en funcionamiento también
a través de bus de campo

* Instalacién sencillay puesta en
funcionamiento rapida

* Solucién econdmicamente eficiente

* Programacion del sistema
utilizando el PLC del cliente

Hojas de datos - Internet: cpx-cmpx

Ventajas:
 Mayor flexibilidad
* Apropiado para productos OEM:
puesta en funcionamiento también
a través de bus de campo
* Instalacion sencillay puesta en
funcionamiento rapida
* Solucion econémicamente eficiente
- Aumento de los ciclos de hasta en
un 30 %
— Vibraciones mucho menores en el
sistema
* Mejora de la ergonomia de trabajo
gracias a un nivel de ruidos mucho
menor
* ladiagnosis avanzada permite
reducir el tiempo necesario para el
mantenimiento de la maquina

Hojas de datos = Internet: vpwp

Ventajas:

* |Instalacion sencillay puesta en
funcionamiento rapida

* Reduccion de los tiempos de parada
del sistema gracias a las nuevas
posibilidades de diagnosis

* (on salida de conmutacion para el
control de un freno o una unidad de
bloqueo
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Opciones de accionamiento

Sistema con actuador lineal DDLI, DGCI
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[1] Modulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

[2] Valvula distribuidora proporcional VPWP

[3] Actuador lineal DDLI, DGCI con sistema de medicion de recorrido
[6] Cable de conexion KVI-CP-3-...

Sistema con cilindro normalizado DNCI, DDPC
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[1] Mddulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

[2] Vélvula distribuidora proporcional VPWP

[3] Cilindro normalizado DNCI, DDPC con sistema de medicion de recorrido
[5] Interfaz para sensores CASM-S-D3-R7

[6] Cable de conexion KVI-CP-3-...
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Actuador lineal neumatico sin
vastago, con sistema de medicion
de recorrido, opcionalmente con o
sin guia de rodamiento de bolas
Sistema de medicién de recorrido
sin contacto, medicién absoluta
Diametro:

- Con DGCl: 18 ... 63 mm

- Con DDLI: 25 ... 63 mm
Carrera: 100 ... 2000 mm en
longitudes fijas

Aplicaciones de Soft Stop y
posicionamiento neumatico
Cargademasade1...180 kg

No es necesaria una interfaz para
sensores

Cilindro normalizado con sistema
de medicién de recorrido integrado.
cumple con las normas DIN ISO

Hojas de datos = Internet: ddli oder dgci

Ventajas:

* Unidad de accionamiento lista para
el montaje

* DDLI para la conexidn sencilla al
sistema de guia del cliente

* Excelente ejecucion de los
movimientos

* Para posicionamiento rapidoy pre-
ciso de hasta 0,2 mm ({inicamente
con controlador de ejes CPX-CMAX)

Hojas de datos = Internet: dnci

Ventajas:
, * Unidad de accionamiento compacta
« Utilizacion universal

6432, VDMA 24 562, NFE49003.1 También con unidad de guia

yUni 10 290

Sistema de medicion de recorrido
sin contacto; medicion incremental
Diametro: 32 ... 100 mm

Carrera: 100 ... 750 mm
Aplicaciones de Soft Stop y
posicionamiento neumatico

Carga demasade 3... 450 kgyin-

* Para posicionamiento rapidoy pre-
ciso de hasta 0,5 mm ((inicamente
con controlador de ejes CPX-CMAX)

terfaz para sensores CASM-S-D3-R7

adecuada

Los cables preconfeccionados
garantizan una conexion eléctrica
rapiday sin errores
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Opciones de accionamiento

Sistema con actuador giratorio DSMI
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[1] Modulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

[2] Valvula distribuidora proporcional VPWP

[3] Actuador giratorio DSMI con sistema de medicion de recorrido
[4] Interfaz para sensores CASM-S-D2-R3

[6] Cable de conexion KVI-CP-3-...

[7] Cable de conexion NEBC-P1W4-K-0,3-N-M12G5
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Sistema con potencidmetro
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[1] Modulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX
[2] Valvula distribuidora proporcional VPWP

[4] Interfaz para sensores CASM-S-D2-R3

[6] Cable de conexion KVI-CP-3-...

[7] Cable de conexion NEBC-P1W4-K-0,3-N-M12G5
[8] Cable de conexion NEBC-A1W3-K-0,4-N-M12G5
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Actuador giratorio DSMI con sistema
de medicion de recorrido integrado
De construccion idéntica al actuador
giratorio neumatico DSM

Sistema de medicién de recorrido
absoluto mediante potenciémetro
Margen de giro de 0 ... 270°
Tamanos: 25, 40, 63

Momento de giro max.:

5...40Nm

Aplicaciones de Soft Stop y
posicionamiento neumatico
Momentos de inercia de la masa de
15 ... 6000 kgem?y interfaz para
sensores CASM-S-D2-R3 adecuada
Los cables preconfeccionados ga-
rantizan una conexion rapiday sin
errores con la valvula distribuidora
proporcional VPWP

Posibilidad de montaje de potencié-
metros, de medicidn absoluta, alto
grado de proteccién

Con barra de empuje 0
compensador de par

Margen de medicidn:

Barra de empuje: 100 ... 750 mm
Compensador de par:

225...2000 mm

Los cables preconfeccionados ga-
rantizan una conexion rapida y sin
errores con la interfaz para sensores
CASM

Aplicaciones de Soft Stop y posicio-
namiento neumatico con cilindros
de didmetros 25 ... 80 mm

Carga demasade1...300 kg
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Hojas de datos - Internet: dsmi

Ventajas:

* Unidad de accionamiento compacta
y lista para el montaje y su uso
inmediato

* Gran aceleracion angular

« (on topes fijos ajustables

* Para posicionamiento rapidoy
preciso de hasta £0,2° (inicamente
con controlador de ejes CPX-CMAX)

Hojas de datos = Internet: casm

Ventajas:

* Instalacion sencillay puesta en
funcionamiento rapida

* Solucion econémicamente eficiente

« Utilizacion también en condiciones
ambientales dificiles

* Variedad de actuadores: CPX-CMPX
y CPX-CMAX también son compati-
bles con cilindros con sistema de
medicion de recorrido externo
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Opciones de accionamiento

Componentes para sistemas Soft Stop con controlador Soft Stop CPX-CMPX

[3] Actuador lineal Cilindro normalizado Actuador giratorio Sistema de medicidn de recorrido - Pagina/
DDLI/DGCI DNCI/DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet

[1] Controlador Soft Stop n n n n n CpX-cmpx
CPX-CMPX

[2] Valvula distribuidora n ] [ ] ] ] vpwp
proporcional
VPWP

[4] Interfaz para sensores - - ] ] - 7
CASM-S-D2-R3

[5] Interfaz para sensores - [ ] - - - 7
CASM-S-D3-R7

[6] Cable de conexion [ | [ ] ] ] ] 10
KVI-CP-3-...

[7] Cable de conexion - - [ n/- - 10
NEBC-P1W4-...

[8] Cable de conexion - - - —-/m - 10
NEBC-A1W3-...

- Cable de conexion - - - - [ ] 10
NEBP-M16W6-...

Componentes para sistemas neumaticos de posicionamiento con controlador de ejes CPX-CMAX

[3] Actuador lineal Cilindro normalizado Actuador giratorio Sistema de medicion de recorrido - Pagina/
DDLI/DGCI DNCI/DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet

[1] Controlador de ejes ] ] ] ] ] Cpx-cmax
CPX-CMAX

[2] Valvula distribuidora [ | n | | | vpwp
proporcional
VPWP

[4] Interfaz para sensores - - [ ] ] - 7
CASM-S-D2-R3

[5] Interfaz para sensores - ] - - - 7
CASM-S-D3-R7

[6] Cable de conexion n ] ] ] ] 10
KVI-CP-3-...

[7] Cable de conexion - - ] n/- - 10
NEBC-P1W4-...

[8] Cable de conexion - - - -/m - 10
NEBC-ATW3-...

- Cable de conexion - - - - n 10
NEBP-M16W6-...
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Cddigos del producto y cuadro general de periféricos

Interfaz para sensores CASM

Codigos del producto
001 Serie 003 Sistema de medicion de recorrido
CASM Conexion de sensores D2 Analégica
D3 Incremental
002 Funcion
3 Conexidn de sensores | 004 Conexidn eléctrica
R3 Conector individual M12
R7 Conector M12, 8 pines

Cuadro general de periféricos

Accesorios
Tipo Descripcion - Pagina/Internet
[6] Cable de conexion Conexion entre la valvula distribuidora proporcional VPWP'y la interfaz para sensores CASM 10
KVI-CP-3
[71/[8]  Cable de conexidn Conexion entre la interfaz para sensores CASM y el sistema de medicion de recorrido 10
NEBC
[13] Placa de identificacion Para la rotulacion de la interfaz para sensores 10
IBS
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Hoja de datos

La interfaz para sensores CASM actiia
como interfaz de actuadores neumati-
cos con sistema de medicion de
recorrido analdgico/incremental a un
controlador de posicion CPX-CMAX o
CPX-CMPX.

Establece la conexion entre un sistema

- Nota I;

; e
La interfaz para sensores d i! - ‘I'
CASM-S-D3-R7 esté adaptada o e '
especialmente al encoder del - 5 L.. g

cilindro normalizado DNCI. No puede
utilizarse con otros encoders.

de medicién de recorrido y la valvula
distribuidora proporcional VPWP.

Especificaciones técnicas generales

CASM-S-D2-R3 CASM-S-D3-R7
Para sistema de medicion de recorrido Analégico, potenciémetro Digital, incremental
Tension de entrada [vD(] 0..5 -
Tension nominal de funcionamiento [vD(] 24
Rizado residual [Vss] 4
Fluctuaciones de tensién admisibles [%)] +25
Consumo de corriente con tension nominal [mA] 40...50
Demanda de alimentacion eléctrica PELV
Puenteo en cortes de red [ms] 10
Tipo de fijacion Con taladro pasante
Posicion de montaje Indistinta
Diagnosis
Indicacion mediante diodo emisor de luz Verde Disponibilidad de funcionamiento
Rojo Error
Diagnosis especifica del equipo  Baja tension
mediante interfaz de control * Ruptura de cable
« Error de comunicacion
Interfaz de control
Datos Bus CAN con protocolo de Festo
Digital
Sin resistencia de terminacion
Conexién eléctrica 5 pines
M9
Conector
Sistema de medicion
Conexion eléctrica 5 pines 8 pines
Z6calo
M12
Materiales
Cuerpo | Polibutilenotereftalato reforzado
Peso del producto [g] | 128
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Temperatura ambiente [°C] 0..55
Temperatura de almacenamiento [°C] -20...+70
Humedad relativa del aire [%] 0... 95, sin condensacion
Grado de proteccion segin EN 60529 IP67

Marcado CE (véase la declaracion de conformidad)

Segln la Directiva sobre CEM de la UE
Segiin directiva de maquinas UE RoHS

Marcado KC

KC-CEM

Clase de resistencia a la corrosion CRCY

1

Resistencia a vibraciones segtin DIN/IEC 68 parte 2-6

Comprobada segiin grado de severidad 2

Resistencia a impactos permanentes segiin DIN/IEC 68 parte 2-27

Comprobada segiin grado de severidad 2

1) Clase de resistencia a la corrosion 1 segiin la norma Festo 940070

Componentes poco expuestos a la corrosion. Proteccion para transporte y almacenamiento. Piezas con superficies sin fines decorativos, por ejemplo, por encontrarse en el interior o detras de tapas o recubrimientos.

8 => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Hoja de datos

Asignacion de pines

Conector S1

Conector S2
CASM-S-D2-R3

Pin Funcién

1 Tension nominal de funcionamiento de
+24V

2 -

3 oV

4 CAN_H

5 CAN_L

Cuerpo Apantallamiento del cable

Para sistema de medicion de recorrido analdgico, absoluto

Pin Funcién
1 Cuerpo del sistema de medicion de reco-
rrido
2 -
3 GND analdgico
4 Tension de referencia
5 Entrada analdgica
Cuerpo Conexion a tierra (FE)
Dimensiones
322 n
N
© ©
st S
N
~N
\S2
(- 9
N
N
o — ~
) ©
-7/
I 1| — (—
—
30 235

Referencias de pedido

CASM-S-D3-R7

Interfaz para sensores CASM

Para sistema de medicion de recorrido digital, incremental

Pin

1 Sensor + Ub

2 ov

3 Sefial seno +

4 Sefial seno -

5 Sefial coseno -

6 Sefal coseno +

7 Apantallamiento

8 -

Cuerpo Conexion a tierra (FE)

Descarga de datos CAD - www.festo.com

Descripcion resumida N.2art. Codigo del producto
Para sistema de medicion de recorrido analégico, absoluto 549292 CASM-S-D2-R3
Para sistema de medicion de recorrido digital, incremental 558387 CASM-S-D3-R7
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Accesorios
Referencias de pedido: cables de conexion
Descripcion resumida Longitud del N.2art. Cddigo del producto
cable
[m]
Conexion entre la valvula distribuidora proporcional VPWPy la interfaz para sensores CASM
Conector acodado y zocalo acodado 0,25 540327 KVI-CP-3-WS-WD-0,25
0,5 540328 KVI-CP-3-WS-WD-0,5
2 540329 KVI-CP-3-WS-WD-2
5 540330 KVI-CP-3-WS-WD-5
8 540331 KVI-CP-3-WS-WD-8
Conector recto y zocalo recto 2 540332 KVI-CP-3-GS-GD-2
5 540333 KVI-CP-3-GS-GD-5
8 540334 KVI-CP-3-GS-GD-8
Pieza de conexion al pasamuros para uso en armarios de maniobra - 543252 KVI-CP-3-SSD

Conexion entre la interfaz para sensores CASM y el sistema de medicion de recorrido
Para actuador giratorio DSMIy potenciémetro LWG 0,3 549293 NEBC-P1W4-K-0.3-N-M12G5

Potenciémetro TLF 0,3 549294 NEBC-A1W3-K-0.3-N-M12G5

Referencias de pedido: placas de identificacion
Descripcion resumida Ndmero N.2art. Cddigo del producto

Placas de identificacion de 8x20 con marco 20 539388 1BS-8X20
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