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Servomotory EMMT-AS

Technické Gdaje

Vse od jediného dodavatele
motory EMMT-AS

o

prevodovky EMGA-EAS/-SAS

‘t‘

ovladace servomotorti CMMT-AS

kabely pro motory NEBM

o )

axialni a paralelni sady EAMM

dynamické, bezkartacové
synchronni servomotory

s permanentnim magnetem
vyjimecné maly moment
naprazdno —napoméha
hladkému chodu také

pfi nizkych otackach

digitalni absolutni odméfovani:

— vramci jedné otacky
(singleturn)

— v ramci vice otacek
(multiturn), bez baterit
digitalni sledovani teploty
motoru pomoci EnDat2.2;
ochrana motoru pomoci

CMMT-AS

planetova/ihlova prevodovka
pfevodovy pomér
i=3,5,8,12,20

mazivo na celou dobu
Zivotnosti

stupen kryti: IP54

univerzalni ovladace

pro synchronni servomotory
integrovany filtr EMC
integrovany ovladac brzdéni
integrovany brzdny odpor
integrované bezpecnostni
funkce

vhodné do energetickych
fetézd

pfipojovaci technika na strané
motoru se stupném kryti IP67
lze pouZit v Sirokém rozsahu
teplot

definované sady pro vsechny
elektromechanické pohony
Festo

optimalizovany toCivy moment
optimalizace na otacky
stupen krytf:
— IP40 (h¥idel motoru)
— IP67 (téleso motoru
s pripojovaci technikou)
— IP65 (hfidel motoru
s radialnim tésnicim
krouZkem hfidele z PTFE)
volitelné:
— pfidrZzna brzda
— hfidel s perem
— hfidel motoru s radialnim tés-
nicim krouzkem

regulator polohy

regulator rychlosti

regulator sily

velké mnoZstvi fidicich funkei

sady obsahuji nezbytné
spojkové skiiné, spojky, priruby
motoru a vsechny Srouby

- strana 3

e snadna technika pFipojeni
(OCP: one cable plug) -
hybridni kabel: kabel motoru
a pripojovaci kabel
pro napajeni a enkodér
v jednom

e konektor je otocny:

- strana 14

o

.

X
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> internet: cmmt-as

e rozhrani:
— EtherCAT
— PROFINET RT/IRT
— EtherNet/IP
— Modbus TCP

- strana 19

- internet: eamm

e volitelné se stupném kryti IP65




Vysvétleni typového znaceni

001 fada 008 elektrické pfipojent
EMMT servomotor R Ghlovy konektor, lze pootoCit
002 druh motoru 009 odmérovaci jednotka
AS synchronni AC S absolutni enkodér, single-turn (jedna otacka)
M absolutni enkodér, multi-turn (vice otatek)
003 velikost pfiruby motoru
60 60 010 brzda
80 80 bez
100 100 B s brzdou
004 konstrukéni délka
S kratka
M stredni
L dlouha
H velmi dlouha
005 vystupni hfidel
hladka hridel
K htidel dle DIN 6885
006 radialni tésnici krouzek htidele
bez
R se standardnim tésnicim krouzkem hridele
007 vinuti
LS nizké napéti, standard
HS vysoké napéti, standard
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Servomotory EMMT-AS

Technické Gdaje

®

P

- Upozornéni

c us Motory a ovladace motor( Festo
jsou vzajemné specialné prizpd-
sobeny. Pokud pouZzijete ovlada-
Ce motord jiného vyrobce,
nemUZeme prevzit zaruku
za bezchybny provoz.

Technické ddaje
velikost pfiruby 60
konstrukéni délka S M L
vinuti LS HS LS HS LS HS
jmenovité provozni nap&ti? [V DC] 325 565 325 565 325 565
jmenovity proud? [A] 1,6/1,4 1,6/1,4 2,4/2,2 2,4/2,2 3,2/3 3,2/3
trvaly klidovy proud? [A] 1,7/1,6 1,7/1,6 2,7/2,5 2,7/2,5 3,8/3,5 3,8/3,5
Spickovy proud [A] 5,4 5,4 11,0 11,0 18,3 18,3
jmenovity vjkon? [w] 200/190 200/190 350/310 350/310 440/410 440/410
jmenovity moment?3) [Nm] 0,64/0,6 0,64/0,6 1,1/1,0 1,1/1,0 1,4/1,3 1,4/1,3
$pickovy moment [Nm] 1,6 1,6 3,4 3,4 5,6 5,6
klidovy togivy moment? [Nm] 0,7/0,66 0,7/0,66 1,24/1,15 1,24/1,15 1,66/1,56 1,66/1,56
konstanta klidového to¢ivého momentu® [Nm/A] 0,49 0,49 0,53 0,53 0,52 0,52
jmenovité otacky [1/min] 3000
max. otétky [1/min] |7100 [ 12500 | 6800 [ 11800 [ 6800 [ 11900
max. mechanické otacky [1/min] 16000
max. otacky pfi chodu naprazdno s brzdou [1/min] 10000
konstanta motoru [Nm/A] 0,41 0,41 0,45 0,45 0,44 0,44
nap&tova konstanta (faze-faze) [mVmin] |[29,9 29,9 32 32 31,2 31,2
elektricka ¢asova konstanta [ms] 2,1 2,1 2,7 2,7 3 3
pocet part pold 5 5 5 5 5 5
odpor vinuti (faze-faze) [Q] 11,7 11,7 4,85 4,85 2,68 2,68
induk€nost vinuti (faze-faze) [mH] 38 38 20 20 12 12
indukénosti vinuti pfi zapojeni do série Ld (faze) [mH] 15,5 15,5 8 8 5 5
indukZnosti vinuti pfi paralelnim zapojenf Lq (faze) [mH] 19 19 10 10 6 6
celkovy moment setrvatnosti? [kgem?] 0,169/0,257 |0,169/0,257 |0,286/0,373 0,286/0,373 |0,403/0,490 |0,403/0,490
zatiZenf hfidele pfi jmenovitych otatkach

radialni [N] 350

axialni [N] 65
brzda
provozni napéti [V DC] 24 (+6 ... —10%)
napajeci proud [A] 0,46
pfikon [w] 11
pfidrzny moment (staticky) [Nm] 2,5
doba uvolnéni [ms] <35
doba sevreni [ms] 10
reakéni prodleva [ms] <2
odpor civky [Q] 52,4
induk€nost civky [mH] 700
moment setrvacnosti [kgem?] | 0,074
max. tfeni [J] 5600

1) utfifazového elektrického napéjeni ovladate motoru je pfipustné napéti 3x 400 V AC +10 %

2) bezbrzdy /s brzdou

3) pfi pouZiti radialniho tésniciho krouzku hfidele je nutné sniZit (derating) jmenovity toivy moment 0 10 %
4)  konstanta vnitfniho klidového to¢ivého momentu



Technické Gdaje

Technické adaje

Servomotory EMMT-AS

velikost pFiruby 80
konstrukéni délka S M L H
vinuti LS HS LS HS LS HS HS
jmenovité provozni nap&ti? [V DC] 325 565 325 565 325 565 565
jmenovity proud [A] 2,7 1,76 4,1 2,2 5,5 3,5 3,8
trvaly klidovy proud [A] 3,1 2 4,9 2,6 6,7 4,3 4,8
Spickovy proud [A] 8,4 5,4 17,1 9 27,3 17,5 21,7
jmenovity pfikon [W] 408 408 690 690 910 910 1070
jmenovity moment? [Nm] 1,3 1,3 2,2 2,2 2,9 2,9 3,4
$pickovy moment [Nm] 2,8 2,8 6,4 6,4 9,9 9,9 13,5
klidovy moment [Nm] 1,46 1,46 2,6 2,6 3,5 3,5 4,3
konstanta klidového togivého momentu® [Nm/A] 0,57 0,89 0,62 1,17 0,6 0,93 1
jmenovité otacky [1/min] | 3000
max. otacky [1/min] 6700 7440 6150 5650 6400 7100 6500
max. mechanické otacky [1/min] 14000
max. otacky pfi chodu naprazdno s brzdou [1/min] | 10000
konstanta motoru [Nm/A] 0,48 0,74 0,54 1 0,53 0,82 0,9
nap&tova konstanta (faze-faze) [mVmin] | 34,3 53,6 37,3 70,7 36 56 61,4
elektricka ¢asova konstanta [ms] 4,9 4,8 6,5 6,4 6,9 7 7,2
potet pélpard 5 5 5 5 5 5 5
odpor vinuti (faze-faze) [Q] 4,93 12,4 2,04 7,43 1,13 2,69 2,21
induk€nost vinuti (faze-faze) [mH] 16,3 39,8 8,9 31,8 5,2 12,6 10,7
indukénosti vinuti pfi zapojeni do série Ld (faze) [mH] 10,2 25 5,4 19,4 3,1 7,5 6,6
indukénosti vinuti pfi paralelnim zapojeni Lq (faze) [mH] 12,2 29,8 6,6 23,8 3,9 9,45 8,0
celkovy moment setrvacnosti? [kgem?] |0,597/0,897 |0,597/0,897 |1,035/1,28 |1,035/1,28 | 1,473/1,99 |1,473/1,99 |1,910/2,42
zatiZenf hfidele p¥i jmenovitych otackach
radialni [N] 620
axialni [N] 120

brzda
provozni napéti [V DC] 24 (+6 ... —10%)
napajeci proud [A] 0,5 0,5 0,5 0,5 0,63 0,63 0,63
pfikon [W] 12 12 12 12 15 15 15
pfidrzny moment (staticky) [Nm] 4,5 4,5 4,5 4,5 7 7 7
doba uvolnéni [ms] <55 <55 <55 <55 <45 <45 <45
doba sevfeni [ms] <15 <15 <15 <15 <30 <30 <30
reakéni prodleva [ms] <3 <3 <3 <3 <4 <4 <4
odpor civky [Q] 48 48 48 48 38,4 38,4 38,4
induk&nost civky [mH] 1000 1000 1000 1000 900 900 900
moment setrvacnosti [kgem?] | 0,249 0,249 0,249 0,249 0,459 0,459 0,459
max. tfeni 1] 8200 8200 8200 8200 12000 12000 12000

1) utfifazového elektrického napdjeni ovladate motoru je pfipustné napéti 3x 400 V AC +10 %

2) bezbrzdy / s brzdou

3) pfi pouZiti radialniho tésniciho krouzku hfidele je nutné sniZit (derating) jmenovity toivy moment o 10 %

konstanta vnitfniho klidového to¢ivého momentu




Servomotory EMMT-AS

Technické Gdaje

Technické adaje

velikost pFiruby 100
konstrukéni délka S M L
vinuti HS HS HS
jmenovité provozni nap&ti? [V DC] 565 565 565
jmenovity proud [A] 3,5 43 4,7/4,3
trvaly klidovy proud? [A] 4,4 5,9 7/6,7
Spickovy proud [A] 13,7 22,1 28,6
jmenovity vykon? W] 1450 1770 2030/1870
jmenovity moment?3) [Nm] 5,1 6,3 7,2/6,6
Spickovy moment [Nm] 13,7 22,4 30,5
klidovy to€ivy moment? [Nm] 6,3 8,6 10,8/10,4
konstanta klidového togivého momentu® [Nm/A] 1,67 1,66 1,75
jmenovité otacky [1/min] 2700
max. otatky [1/min] |3970 3980 [3770
max. mechanické otacky [1/min] | 13000
max. otacky pfi chodu naprazdno s brzdou [1/min] | 10000
konstanta motoru [Nm/A] 1,45 1,46 1,54
nap&tova konstanta (faze-faze) [mVmin] |[101 100 106
elektricka ¢asova konstanta [ms] 14,5 16,6 15,8
polet p6lpard 5 5 5
odpor vinuti (faze-faze) [Q] 3,35 1,84 1,49
induk€nost vinuti (faze-faze) [mH] 32,4 20,4 15,7
indukénosti vinuti pfi zapojeni do série Ld (faze) [mH] 17,8 10,2 8,7
indukénosti vinuti pfi paralelnim zapojeni Lq (faze) [mH] 24,3 15,3 11,8
celkovy moment setrvacnosti? [kgem?] | 3,15/4,04 4,46/5,34 5,77/8,06
zatiZeni htidele pfi jmenovitych otackach

radialni [N] 1110

axialni [N] 200
brzda
provozni napéti [V DC] 24 (+6 ... —10%)
napéjeci proud [A] 0,75 0,75 1
pfikon [W] 18 18 24
pfidrzny moment (staticky) [Nm] 11 11 18
doba uvolnéni [ms] <80
doba sevfeni [ms] <20 20 <40
reakéni prodleva [ms] <4 < <5
odpor civky [Q] 32 32 24
induk&nost civky [mH] 900 900 900
moment setrvacnosti [kgem?] | 0,74 0,74 2,15
max. tfeni 1l 12000 12000 15000

1) utfifazového elektrického napéjeni ovladate motoru je pripustné napéti 3x 400 V AC +10 %
2) bezbrzdy / s brzdou
3) pfi pouZiti radialniho tésniciho krouzku hfidele je nutné snizit (derating) jmenovity tocivy moment o 10 %
4) konstanta vnitfniho klidového to€ivého momentu




Technické Gdaje

Servomotory EMMT-AS

Hmotnosti [kg]
velikost pFiruby 60 80 100
konstrukéni délka S M L S M L H S M L
bez brzdy 1,18 1,53 1,91 2,02 2,64 3,29 3,91 5,5 7.1 8,7
s brzdou 1,50 1,85 2,23 2,72 3,36 4,12 4,75 6,7 8,2 10,1
Provozni a okolni podminky
velikost pfiruby 60 80 100
konstrukéni délka S [m [L s [m L [H S [m [L
norma IEC60034
tvar motoru dle EN 60034-7 IMB5/IMV1/IMV3
stupen kryti
hfidel motoru 1P40
s radialnim tésnicim krouzkem hfidele P65
téleso motoru, v¢. pfipojovaci techniky P67
teplota okoli
teplota [eC] -15 ... +40

do 80 °°C se sniZenim na kaZdy stupefi Celsia?

15% [1,5% [-1,5% [-1,5% [-1,5% [-1,5% [-1,5%

[1,5% [-1,5% [-1,75%/-2,25%

skladovaci teplota [eC] -20...+70

max. teplota vinuti [°C] 155

sledovani teploty digitalni sledovani teploty motoru pomoci EnDat 2.2

tfida dle EN 60034-1 S1

tepelna tfida dle EN 60034-1 F

relativni vihkost vzduchu [%] 0 ... 90 (nekondenzujici)

tepelna tasova konstanta? [min] 40/41 | 41/42 |43/44 |42 45 48 51 74 73 71
tepelny odpor? [K/W] 1,3/1,5 |1,1/1,3 |1/1,2 |0,95 |0,78 0,68 [0,65 0,6 0,5 0,46
hézivost dle normy DIN SPEC 42955 N

kvalita vyvazeni G2,5

stuperi znecisténi 2

max. nadmorska vyska [m] 4000 (od 1000 m pouze se snizenim vykonnostnich parametr —1,0 % na 100 m)

Zivotnost loZisek pfi jmenovitych podminkach

(h]

20000

potet sepnuti brzdy?

10 mil. sepnuti naprazdno

znatka CE (viz prohlaseni o shodg)

dle smérnice EU pro nizka napéti

dle smérnice EU-EMC?

dle smérnice EU-RoHS

certifikaty c UL us - Recognized (OL)
RCM Mark
(ifad, ktery vydal certifikat ULE342973

odolnost vibracim

test pouZiti v dopravé, podle normy FN 942017-4 a EN 60068-2-6, stupefi 2

odolnost naraztim

test narazem, podle normy FN 942017-5 a EN 60068-2-27, stupef 2

shoda s LABS

VDMA24364-Zone IlI

upozornéni k materialu

ve shodé s RoHS

1) bez brzdy/s brzdou
2) beztfeni
3) Oblast pouZiti najdete v prohlasent o shodé ES: www.festo.com/sp = Certifikaty

Pokud chcete zafizeni pouZivat v rezidenénich, obchodnich a priimyslovych oblastech &i malych podnicich, mohou byt nutna dal3i opatfent, kterd omezi vyzafované ruseni.
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Technické Gdaje

Technické adaje - enkodér
odméFovaci jednotka

absolutni singleturn

| absolutni multiturn

provozni napéti [V DC] 5
rozsah napéjeciho napéti [V DC] 3,6...14
protokol EnDat 2.2, pouze digitalni kanal, max. taktovaci frekvence (CLOCK) <16 MHz
hodnoty polohy na otacku 262144 | 524288
princip snimani indukéni
rozliSeni vysilace polohy rotoru 18 bitl 19 bitd
rozsah absolutniho snimanf (ot.) 1 4096 otacek, 12 bith
pfesnost méfeni Ghlu
velikost pfiruby 60 [arcs] -120...120
velikost p¥iruby 80 [arcs] -120...120
velikost pfiruby 100 [arcs] -65 ... 65
Zapojeni konektord — na strané motoru
M23x1, koliky, 15 pind
PIN funkce
1 BR- brzda
2 —
3 —_
4 BR+ brzda
5 Up napajeci napéti enkodéru
6 ov napajeci napéti enkodéru
7 data+  komunikace enkodéru
8 data-  komunikace enkodéru
9 CLK+  komunikace enkodéru
10 CLK-  komunikace enkodéru
A U napajeci napéti motoru
B \ napajeci napéti motoru
C w napajeci napéti motoru
D —
PE PE ochranny vodit




NOVINKA

Technické Gdaje
ToCivy moment M v zavislosti na otackach n

velikost pFiruby 60

délka S
vinuti LS (bez brzdy)

1.8
1.6

1.4 N
1.2 N

: AN
0.8 AN
0.6 ——F—+ = = N
0.4
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0 N
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vinuti HS (bez brzdy)
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6000 8000

Spickovy moment
- jmenovity toCivy moment

- Upozornéni

Typicka charakteristicka kfivka motoru pfi jmenovitém napéti

a s optimalnim ovlada¢em motoru.

Dodrzte max. pfipustné otacky namontovanych a integrovanych
komponent( (brzdy, enkodéru atd.).

2022/03 — zmény vyhrazeny

Servomotory EMMT-AS
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=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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Technické Gdaje
Tocivy moment M v zavislosti na otackach n
velikost pfiruby 60

délka M
vinuti HS (bez brzdy)

4
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Spickovy moment
=i jmenovity to€ivy moment

- Upozornéni

Typicka charakteristicka kfivka motoru pfi jmenovitém napéti

a s optimalnim ovladacem motoru.

Dodrzte max. pfipustné otacky namontovanych a integrovanych
komponentt (brzdy, enkodéru atd.).

NOVINKA

vinuti HS-B (s brzdou)
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10 -> internet: www.festo.com/catalogue/... zmény vyhrazeny —2022/03



NOVINKA

Technické Gdaje

ToCivy moment M v zavislosti na otackach n
velikost pfiruby 80

délka S
vinuti LS (bez brzdy/s brzdou)
3
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Spickovy moment
= jmenovity to€ivy moment

- Upozornéni

Typicka charakteristicka kfivka motoru pfi jmenovitém napéti

a s optimalnim ovladacem motoru.

Dodrzte max. pfipustné otacky namontovanych a integrovanych

komponentl (brzdy, enkodéru atd.).

2022/03 — zmény vyhrazeny

vinuti HS (bez brzdy/s brzdou)

Servomotory EMMT-AS
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Technické Gdaje
Tocivy moment M v zavislosti na otackach n
velikost pfiruby 80

konstrukéni délka H
vinuti HS (bez brzdy/s brzdou)
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NOVINKA Servomotory EMMT-AS

Technické Gdaje

Rozméry modely CAD ke staZzeni - www.festo.com
L6 L7
B2 L8
1 L4
DO i
m
I PR— _
- 3
8 = a
L5
L2 L3
L1
konstruként B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5 D6 H1 H3 L1
délka %} 4] (%} (%} ] s brzdou
hé h7 +0,3

60 S 144,5 177,3
M 62 28 14 15 50 M5 4,3 70 102 57 164,5 197,3
L 184,5 217,3

80 S 165,2 209,4
M 185,2 229,4

82 28 19 20 70 Mé 5,3 90 122 67

L 205,2 249,4
H 225,2 269,4

100 S 227,5 271,7
M 104 28 19 20 95 Mé 9 115 144 78 257,5 301,7
L 287,5 330,7
konstruként L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 R1 T1
délka s brzdou

+2 +2 +0,2 +0,3

60 S 114,5 147,3
M 134,5 167,3 30-+0,5/-0,2 2,5 9 18,4 44,7 14 6 12,5
L 154,5 187,3

80 S 130,2 174,4
M 150,2 194,4

35+0,4/-0,2 3 10 20,1 44,7 14 8 16

L 170,2 214,4
H 190,2 234,4

100 S 187,5 231,7
M 217,5 261,7 4040,4/-0,2 3 12 22,7 44,7 14 11 16
L 247,5 290,7

- Upozornéni

V kombinaci s paralelnimi a axialnimi sadami (EAMM-U / EAMM-A)
lze pouZit pouze motory bez pera.

2022/03 — zmény vyhrazeny -> internet: www.festo.com/catalogue/... 13



Servomotory EMMT-AS

Technické Gdaje

Rozméry - licovana pera (volitelna)

Iy
é
L9
7 L10
i — ¢

=&

NOVINKA

modely CAD ke stazeni > www.festo.com

B3 H4 H5 L9 L10 licované pero
EMMT-AS-60-...-K 7,5 2 5 22 3 DIN 6885 A 5x5x22
EMMT-AS-80-...-K 8,5 2,5 6 22 3 DIN 6885 A 6x6x22
EMMT-AS-100-...-K 8,5 2,5 6 32 3 DIN 6885 A 6x6x32
Rozméry - pripojeni modely CAD ke stazeni - www.festo.com
W1 W2
EMMT-AS-... -35° 310°
14 = internet: www.festo.com/catalogue/... zmény vyhrazeny —2022/03



NOVINKA

Technické Gdaje

Udaje pro objednavky
konstrukéni délka

vinuti

odméfovaci jednotka

kratka stfedni

dlouha

nizké napéti,
standard

vysoké napéti,
standard

enkodeér, enkodér,
singleturn multiturn

brzda

¢. dilu

Servomotory EMMT-AS

typ

velikost piiruby 60

5242196

EMMT-AS-60-S-LS-RS

5242197

EMMT-AS-60-S-LS-RM

5242198

EMMT-AS-60-S-LS-RSB

5242199

EMMT-AS-60-S-LS-RMB

5242200

EMMT-AS-60-S-HS-RS

5242201

EMMT-AS-60-S-HS-RM

5242202

EMMT-AS-60-S-HS-RSB

5242203

EMMT-AS-60-S-HS-RMB

5242204

EMMT-AS-60-M-LS-RS

5242205

EMMT-AS-60-M-LS-RM

5242206

EMMT-AS-60-M-LS-RSB

5242207

EMMT-AS-60-M-LS-RMB

5242208

EMMT-AS-60-M-HS-RS

5242209

EMMT-AS-60-M-HS-RM

5242210

EMMT-AS-60-M-HS-RSB

5242211

EMMT-AS-60-M-HS-RMB

5242212

EMMT-AS-60-L-LS-RS

5242213

EMMT-AS-60-L-LS-RM

5242214

EMMT-AS-60-L-LS-RSB

5242215

EMMT-AS-60-L-LS-RMB

5242216

EMMT-AS-60-L-HS-RS

5242217

EMMT-AS-60-L-HS-RM

5242218

EMMT-AS-60-L-HS-RSB

5242219

EMMT-AS-60-L-HS-RMB

velikost pfiruby 80

5255425

EMMT-AS-80-S-LS-RS

5255426

EMMT-AS-80-S-LS-RM

5255427

EMMT-AS-80-S-LS-RSB

5255428

EMMT-AS-80-S-LS-RMB

5255429

EMMT-AS-80-S-HS-RS

5255430

EMMT-AS-80-S-HS-RM

5255431

EMMT-AS-80-S-HS-RSB

5255432

EMMT-AS-80-S-HS-RSM

5255433

EMMT-AS-80-M-LS-RS

5255434

EMMT-AS-80-M-LS-RM

5255435

EMMT-AS-80-M-LS-RSB

5255436

EMMT-AS-80-M-LS-RMB

5255437

EMMT-AS-80-M-HS-RS

5255438

EMMT-AS-80-M-HS-RM

5255439

EMMT-AS-80-M-HS-RSB

5255440

EMMT-AS-80-M-HS-RMB

5255441

EMMT-AS-80-L-LS-RS

5255442

EMMT-AS-80-L-LS-RM

5255443

EMMT-AS-80-L-LS-RSB

5255444

EMMT-AS-80-L-LS-RMB

5255445

EMMT-AS-80-L-HS-RS

5255446

EMMT-AS-80-L-HS-RM

5255447

EMMT-AS-80-L-HS-RSB

5255448

EMMT-AS-80-L-HS-RMB

2022/03 — zmény vyhrazeny

-> internet: www.festo.com/catalogue/...
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Technické Gdaje

Servomotory EMMT-AS

Udaje pro objednavky
konstrukéni délka vinuti odmérovaci jednotka . dilu typ
kratka stfedni dlouha nizké napéti, |vysoké enkodér, enkodér, brzda
standard napéti, standard | singleturn | multiturn
velikost pfiruby 100
[ ] [ ] [ 5255519 | EMMT-AS-100-S-HS-RS
[ ] [ ] [ ] 5255521 | EMMT-AS-100-S-HS-RM
[ ] ] n 5255528 | EMMT-AS-100-S-HS-RSB
[ ] ] [ ] 5255529 | EMMT-AS-100-S-HS-RMB
] ] [ ] 5255530 | EMMT-AS-100-M-HS-RS
] n | | 5255531 | EMMT-AS-100-M-HS-RM
] ] u 5255532 | EMMT-AS-100-M-HS-RSB
[ [ ] [ ] 5255533 | EMMT-AS-100-M-HS-RMB
] [ ] [ ] 5255534 | EMMT-AS-100-L-HS-RS
[ ] [ ] 5255535 | EMMT-AS-100-L-HS-RM
] ] [ ] 5255536 | EMMT-AS-100-L-HS-RSB
] | n 5255537 | EMMT-AS-100-L-HS-RMB




Udaje pro objednavky — stavebnice vyrobk

Tabulka pro objednavky

Servomotory EMMT-AS

velikost 60 80 100 podminky | kdd zadani
C. stavebnice 4808568 4595815 5185818
I

fada EMMT EMMT EMMT
technologie motoru synchronni AC -AS -AS
velikost pfiruby motoru 60 mm 80 100 o -
konstrukéni délka kratka -S

stfedni -M

dlouha -L

velmi dlouha -H
vystupni hfidel hladka hfidel

hiidel dle DIN 6885 K
radialni tésnici krouzek hridele bez

se standardnim tésnicim krouzkem hfidele [1] R
vinuti nizké napéti, standard [2] -LS

vysoké napéti, standard -HS
elektrické pfipojent, smér vystupu Ghlovy konektor, ototny -R -R
odmeérovaci jednotka absolutni enkodér, singleturn S

absolutni enkodér, multiturn M
brzda bez

s brzdou B

[1] R pfi pouziti radialniho t&sniciho krouzku hfidele je nutné snizit (derating) jmenovity totivy moment o 10 %

[2] LS ne v kombinaci s délkou H




Servomotory EMMT-AS

Prislusenstvi

Udaje pro objednavky - planetové prevodovky

NOVINKA

technické tddaje > internet: emga

stupné kryti IP65
e podle podminek pouZiti musite tésnici krouzek
ménit nejpozdéji po 5000 provoznich hodinach
e pfi pouziti radialniho tésnictho krouzku hfidele
je nutné snizit (derating) jmenovity toCivy
moment 0 10 %
e upozornéni k montazi/vyméné
> www.festo.com/sp

pro motor pfevodovy pomér €. dilu typ
EMMT-AS-60 3 2297686 |EMGA-60-P-G3-EAS-60
5 2297687 | EMGA-60-P-G5-EAS-60
8 8141735 | EMGA-60-P-G8-EAS-60
12 8141736 | EMGA-60-P-G12-EAS-60
20 8141737 | EMGA-60-P-G20-EAS-60
EMMT-AS-80 3 2297690 | EMGA-80-P-G3-EAS-80
5 2297691 | EMGA-80-P-G5-EAS-80
8 8141741 | EMGA-80-P-G8-EAS-80
12 8141742 | EMGA-80-P-G12-EAS-80
20 8141743 | EMGA-80-P-G20-EAS-80
EMMT-AS-100 3 552194 EMGA-80-P-G3-SAS-100
5 552195 EMGA-80-P-G5-SAS-100
8 8141750 | EMGA-80-P-G8-SAS-100
12 8141751 | EMGA-80-P-G12-SAS-100
20 8141752 | EMGA-80-P-G20-SAS-100
3 552196 EMGA-120-P-G3-SAS-100
5 552197 EMGA-120-P-G5-SAS-100
8 8141753 | EMGA-120-P-G8-SAS-100
12 8141754 | EMGA-120-P-G12-SAS-100
20 8141755 | EMGA-120-P-G20-SAS-100
Udaje pro objednavky - Gihlové prevodovky technické Gdaje - internet: emga
pro motor prevodovy pomér ¢. dilu typ
EMMT-AS-60 3 8085344 EMGA-60-A-G3-60P
5 8085345 EMGA-60-A-G5-60P
8 8141738 EMGA-60-A-G8-60P
12 8141739 EMGA-60-A-G12-60P
20 8141740 EMGA-60-A-G20-60P
EMMT-AS-80 3 8085346 EMGA-80-A-G3-80P
5 8085347 EMGA-80-A-G5-80P
8 8141744 EMGA-80-A-G8-80P
12 8141745 EMGA-80-A-G12-80P
20 8141746 EMGA-80-A-G20-80P
EMMT-AS-100 3 8085348 EMGA-80-A-G3-100A
5 8085349 EMGA-80-A-G5-100A
8 8141747 EMGA-80-A-G8-100A
12 8141748 EMGA-80-A-G12-100A
20 8141749 EMGA-80-A-G20-100A
Udaje pro objednavky - radialni tésnici krouzky
pro velikost pfiruby | popis ¢. dilu typ
60 e pro motory EMMT-AS 8079786 | EASS-RS-T-A-4P-15-30-B7
80, 100 e v kombinaci s tésnicim krouZkem se dosahuje 8079785 | EASS-RS-T-A-4P-20-40-B7

18
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NOVINKA

PrisluSenstvi

Doporuceny prirez kabelu pfi okolni teploté 40° C v zavislosti na délce vedeni a ovladaci motoru CMMT-AS
az50m

EMMT-AS-60-...
EMMT-AS-80-...
EMMT-AS-100-...
EMMT-AS-100-5-HS-...B
EMMT-AS-100-M-HS-...B
EMMT-AS-100-L-HS-...B

0,75 mm?
1,5 mm?
2,5 mm?

[ |
] bez kabelu

Technické ddaje - kabely k motoriim
prdfez vedenim

az10m

az20m

Upozornéni

az30m

az40m

Servomotory EMMT-AS

az75m az 100 m

e P¥i pouziti jiného ovladace motoru mohou vyplynout kratsi max. délky kabelu nebo jiné prifezy vodicd.
e Pri délkach kabelu » 25 m doporucujeme predchozi technickou konzultaci.
e U motor( s pfidrznou brzdou je nutné zajistit napajeni elektroniky UB = 24 VDC. V tomto pfipadé byste
méli pouzit také doporucené kabely k motorlim Festo s odpovidajicimi prifezy.
¢ Toto doporuceni predpoklada, Ze ovladac motoru je pfipojen kratkym pfipojovacim kabelem a tak
lze zanedbat pokles napéti v siti.

0,75 mm?2

1,5 mm2

2,5 mm?2

typ

NEBM-M23G15-...-Q7N

NEBM-M23G15-...-Q9N

NEBM-M23G15-...-Q10N

sloZeni kabelu

4x 0,75 mm2 + 1x (2x 0,75 mm?2) +
1x (2x 0,24 mm2 + 2x2x0,15 mm?2)

4x1,5mm2+1x(2x0,75 mm2) +1
x(2x0,24 mm2+2x2x0,15 mm?2)

4x2,5mm2+1x(2x1,0mm?2) +
1x(2x0,24 mm2+2x2x0,15 mm2)

stinény

pramér kabelu [mm] |12 | 12,8 | 13,9
min. polomér ohybu

pfi pevném uloZeni kabelu [mm] [=48 >51,2 2556

pfi pohyblivém uloZenf kabelu [mm] |290 296 297,3
stupen znecisténi 3 3
teplota okoli

pfi pevném uloZeni kabelu [°C] -40 ... +90

pfi pohyblivém uloZeni kabelu [°C] -25 ... +80

vlastnosti kabelu

vhodny do energetickych Fetéz{

tfida kryti

IP67 (ve smontovaném stavu)

material

TPE-U (PUR)

upozornéni k materialu

ve shodé s RoHS

znacka CE (viz prohlaseni o shodg)

dle smérnice EU pro nizka napéti

2022/03 — zmény vyhrazeny

=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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Servomotory EMMT-AS

PrisluSenstvi
Odaje pro objednavky — kabely k motoriim

prifez vedenim délka kabelu [m] ¢. dilu typ

0,75 mm?2 2,5 5251374 | NEBM-M23G15-EH-2.5-Q7N-R3LEG14
5 5251375 | NEBM-M23G15-EH-5-Q7N-R3LEG14
7,5 5251376 | NEBM-M23G15-EH-7,5-Q7N-R3LEG14
10 5251377 | NEBM-M23G15-EH-10-Q7N-R3LEG14
15 5251378 | NEBM-M23G15-EH-15-Q7N-R3LEG14
20 5251379 | NEBM-M23G15-EH-20-Q7N-R3LEG14
délka XV 5251373 | NEBM-M23G15-EH-...-Q7N-R3LEG14

1,5 mm2 2,5 5251381 | NEBM-M23G15-EH-2.5-Q9N-R3LEG14
5 5251382 | NEBM-M23G15-EH-5-Q9N-R3LEG14
7,5 5251383 | NEBM-M23G15-EH-7,5-Q9N-R3LEG14
10 5251384 | NEBM-M23G15-EH-10-Q9N-R3LEG14
15 5251385 | NEBM-M23G15-EH-15-Q9N-R3LEG14
20 5251386 | NEBM-M23G15-EH-20-Q9N-R3LEG14
délka XV 5251380 | NEBM-M23G15-EH-...-Q9N-R3LEG14

2,5 mm?2 2,5 5251388 | NEBM-M23G15-EH-2.5-Q10N-R3LEG14
5 5251389 | NEBM-M23G15-EH-5-Q10N-R3LEG14
7,5 5251390 | NEBM-M23G15-EH-7,5-Q10N-R3LEG14
10 5251391 | NEBM-M23G15-EH-10-Q10N-R3LEG14
15 5251392 | NEBM-M23G15-EH-15-Q10N-R3LEG14
20 5251393 | NEBM-M23G15-EH-20-Q10N-R3LEG14
délka XV 5251387 | NEBM-M23G15-EH-...-Q10N-R3LEG14

1) volitelna délka kabelu: 0,5 ... 99,9 m, v rozte¢i 0,1 m




