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Priestorové portaly

hlavné (idaje

Struény prehlad

Priestorovy portal (YXCF) je kombina-
ciou niekolkych osovych modulov
(EHM.../DHMZ) na wytvorenie pohybu
v 3D priestore.

mdZu sa pouZit pri [ahkych aZ
velmi tazkych predmetoch &i pri
vysokom uZitoénom zatazeni
2133t s vhodné pre velmi dlhé
zdvihy

Opis modulu
modul X

konstrukcia:

Modul X-EHMX pozostéava z paralelné-
ho vedenia 2 osi s ozubenym reme-
fiom, ktoré sii navzajom prepojené
spojovacim hriadelom. St pohafiané
servomotorom.

Na prepojenie modulu Y je na klzné
vedenie osi X namontovany adaptér.

« vysoka mechanicka odolnost
a robustny dizajn

« volne kombinovatelné pneumatické
a elektrické komponenty

* ako elektrické rie3enie - volne
polohovatelné/lubovolné
medzipolohy

Oblasti pouZitelnosti:
* na lubovolhé polohy v 3D priestore
* vysoké poZiadavky na presnost
a/alebo velmi tazké predmety
a zaroven dlhé zdvihy

Poloha motora a energetického

refazca sa da zvolit’ konfiguratorom.

Po stranach motora sa nachadzajl

tieto elementy:

* energeticky refazec

* multipélovy rozdelovat pre snimace
koncovjch poldh (ked’ sa zvolf
balik snimatov)

=> internet: www.festo.sk
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Nézorna ukazka:

FESTO

osY

energeticky retazec modulu Y
servomotor modulu Y
servomotor modulu X
energeticky retazec modulu X
0s X

servomotor modulu Z

0sZ

energeticky retazec modulu Z
multipdlovy rozdelovag, ktory
odosiela zozbierané elektrické
signaly, ako je snimanie
koncovych poloh

profilové upevnenie/kalibracna
kon3trukéna stprava

zmeny vyhradené - 2015/09
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Opis modulu
modul Y

konstrukcia:

Modul Y EHMY pozostéava z linedrnej
osi, ktor(l pohafia servomotor.

Na prepojenie modulu Z je na klzné
vedenie osi Y namontovany adaptér.

modul Z
konstrukcia:

Modul Z EHMZ pozostava z jedného
elektrického pohonu, modul DHMZ
z jedného pneumatického pohonu.
Pri oboch variantoch je na vedenie
kéablov namontovany energeticky
refazec.

moznosti dodavky
kompletne zmontované:

Priestorovy portal bude kompletne
zmontovany. V3etky kable a hadice
budi nain3talované a pripojené.

Dodany bude hotovy systém, no pri

Poloha motora a energetického
refazca zavisi od polohy motora

na module X.

Po stranach motora sa nachadzajl

tieto elementy:
* energeticky refazec

* multipdlovy rozdelovat pre snimace
koncovych poldh (ked’ sa zvoli

balik snimacov)

Modul Z sa dé vybrat pomocou
konfiguratora pod(a konkrétnej

aplikacie.

in3talacii ho treba prispdsobit
povrchu, na ktory sa montuje.
DodrZujte rovinnost = tabulka dole.

nazorna ukazka:

nazorna ukazka:

Ciastotna montaz:
Priestorovy portal bude dodany iba
tiastotne zmontovany. To znamena,
Ze s{i zmontované v3etky tri osové
moduly (0s X, Y a Z) uZ aj s volitelnymi
motormi. Ciastotne zmontovany
systém si musf dokongit zakaznik.

FESTO

MdZe mu pritom pomdct’ pribaleny
montazny navod.

Dodava sa aj s volitelnym
prisluSenstvom (= 10).

DodrZujte rovinnost =» tabulka dole.

Prehlad systému?)

velkost YXCR-1 YXCR-2 YXCR-3 YXCR-4

max. vyuzitelny zdvih X: 1900 mm X: 3000 mm X: 3000 mm X: 3000 mm
Y: 1900 mm Y: 2000 mm Y: 2000 mm Y: 2000 mm
Z: 50 mm Z: 800 mm Z: 800 mm Z: 800 mm

max. uZitotna zatfa?

zavisi od zvolenej dynamiky

poZadovana rovinnost’ povrchu

<0,1mm/m

montazna poloha

vodorovne

1)  sada pohonu podla zvolenej konfiguracie

2015/09 - zmeny vwyhradené
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Priestorové portaly
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Konfigurator: Handling Guide Online (HGO)

vyber manipulacného systému
Projektovanie zloZitého manipulac-
ného systému zaberie vela Casu. Cez
konfigurator ,,Handling Guide Online*
(HGO) si mdZete iba v niekolkyjch kro-
koch nakonfigurovat’ taky manipulat-
ny systém, aky pre aplikaciu
potrebujete.

jednoosovy systém

MbdZete si vybrat z tjchto systémov:
* jednoosovy systém

2D linearny portal

* 2D plochy portal

* 3D priestorovy portal
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« vzdialenost od faZiska zataze

=> internet: www.festo.sk

Vyhody:

* automaticky vyber vietkych
potrebnych komponentov

 automaticky dizajn a prepocet
vytaZenia

« automatické vyhotovenie ponuky

* okamzita dostupnost CAD modulu

2D linearny portal

FESTO

* plne automatické spracovanie

« vinternetovom obchode si mdZete
objednat Gplne zmontované,
pripadne nezmontované systémy

* vela moZnosti

[=wegurgss n 50 im vertsaien Aocarmrmrs

Lymapeeishs iy Comzwiprbore
(S ] el TR Tl Ty
I Aravgen
3D priestorovy portal

* pracovny zdvih
« referen¢ny cyklus

zmeny vyhradené - 2015/09
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Vysledok prepoctu
Zo zadanych ddajov o aplikacii
sa urobi prepocet a vy dostanete

OkamZite je vam k dispozicii:
* CAD model

na vyber viacero systémov. * (dajovy list zvoleného systému
* informacia o cene
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Standardné komponenty pri manipulaénom systéme

Manipulagny systém obsahuje vela
osvedCenych Standardnych kompo-
nentov od Festa. PouZivajl sa

v zavislosti od konfiguracie.
InStalované samostatné osi sa v kon-
figuratori HGO zobrazia na stranke
»Vysledok prepoctu”.

Pohony/osi
0S X

os s ozubenym remeiiom EGC-TB-KF

0sz

minisuporty DGSL
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elektricky

tuhy, uzavrety profil

obezné guldtkové vedenie pre velké
zataze a momenty

vysoka dynamika a minimalne
vibracie

elektricky

tuhy, uzavrety profil

obeZné guldtkové vedenie

pre velké zataZe a momenty
vysoka dynamika a minimalne
vibracie

pneumatické

plocha konstrukcia

vysoka zataZitelnost

velka dynamika

jednoduché nastavenie koncovych
poldh

elektrické

tuhy, uzavrety profil

obeZné guldtkové vedenie

pre velké zataZe a momenty
vysoka dynamika a minimalne
vibracie

maly priemer ozubenej podlozky

=> internet: www.festo.sk

os s ozubenym remeiiom EGC-HD-TB

minisuporty EGSL

vyloznikova os DGEA

FESTO

elektricky

plocha jednotka pohonu s tuhym,
uzavretym profilom

dvojité kolajnicové vedenie

pre velké zataZe a momenty,
velké posuvové sily a rychlosti
adlhi Zivotnost

elektrické

kompaktny tvar

vysoka zatazitelnost

velka dynamika

jednoduché nastavenie koncovych
poldh

elektrické

vysoka tuhost
vysoka zatazitelnost
velka dynamika

zmeny vyhradené - 2015/09



Priestorové portaly FESTO
hlavné (idaje
Pohony/osi
05z
os s vretenom EGC-BS-KF
« elektricka
* tuhy, uzavrety profil
« obeZné guldtkové vedenie
pre velké zataZe a momenty
. * vysoka dynamika a minimalne
:‘ vibracie
* rbzne stlipania vretena
Mozné kombinacie osi?)
velkost modul X modul Y modul Z
YXCR-1 * 0si s ozubenym remefiom * 0si s ozubenym remefiom ¢ minisuporty
EGC-50-TB-KF EGC-50-TB-KF pneumatické: DGSL-6
elektrické: EGSL-35
YXCR-2 * 0si s ozubenym remefiom * 0si s ozubenym remefiom ¢ minisuporty
EGC-80-TB-KF EGC-80-TB-KF pneumatické: DGSL-12/16
* 05 s 0zubenym remefiom s vedenim elektrické: EGSL-45/55
pre velkii zataz * vjloZnikové os
EGC-HD-125-TB DGEA-18
* 0S svretenom
EGC-70-BS-KF
YXCR-3 * 0si s ozubenym remefiom * 0si s ozubenym remefiom * minisuporty
EGC-120-TB-KF EGC-120-TB-KF pneumatické: DGSL-20/25
* 05 s 0zubenym remefiom s vedenim elektrické: EGSL-75
pre velkii zata? * vjloZnikové os
EGC-HD-160-TB DGEA-25/40
* 0S svretenom
EGC-80-BS-KF
YXCR-4 * 0si s ozubenym remefiom * 0si s ozubenym remefiom * wyloZnikova os
EGC-185-TB-KF EGC-185-TB-KF DGEA-40
* 05 s 0zubenym remefiom s vedenim ¢ 05 svretenom
pre velk zataZ EGC-120-BS-KF
EGC-HD-220-TB
1) sada pohonu podla zvolenej konfiguracie
2015/09 - zmeny vyhradené = internet: www.festo.sk 7
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Standardné komponenty pri manipulaénom systéme

Manipulagny systém obsahuje vela

osvedCenych Standardnych kompo-

nentov od Festa. PouZivajl sa v za-
vislosti od konfigurécie. Velkost

a vybavenie sady pohonu mdZete
upravit v konfiguratore HGO na
stranke ,,Konfiguracia systému*.

Motory a kontroléry
servomotor EMMS-AS

krokovy motor EMMS-ST

-

« dynamicky servomotor, bez kefy,
permanentne budeny

« digitalny absolGtny meraci systém,
jedno- alebo viacotackova verzia

* svolitelnou brzdou

MozZnosti:

 sbrzdou alebo bez nej

« typ enkddera: jednootackovy
alebo viacotackovy

« 2-fazova hybridna technoldgia
* krokovy uhol 1,8°
* svolitelnou brzdou

kontrolér motora CMMP-AS, pre servomotor

« Uplna integracia vietkyjch
komponentov pre kontrolér
avjkonnii East vratane USB
rozhrania

integrovany brzdovy preruSovac
integrované EMV filtre
automatickeé riadenie brzdy

kontrolér motora CMMS-ST, pre krokovy motor

Uplné integracia vietkyich kompo-
nentov pre kontrolér a vjkonn( €ast
vratane rozhrania RS232
integrovany brzdovy preruSovat
integrované EMV filtre

automatickeé riadenie brzdy

=> internet: www.festo.sk

prevodovka EMGA

MoZnosti:

* bezpecnostna funkcia: bezpetné
vypnutie momentu (STO)/
kategoria 4, vjkonnostna drovef e

 dodatocné digitalne vstupy a
vystupy

MoZnosti:

* bezpecnostna funkcia: bezpetné
vypnutie momentu (STO)/
kategoria 3, vjkonnostna drovefi d

FESTO

« planétova prevodovka s malou
vdlou

* prevod
i=3a5

* samomazanie na cell Zivotnost

* pripojenie na prevadzkovl
zbernicu
- CANopen
— DeviceNet
- EtherCAT
- Ethernet/IP
- PROFIBUS DP
— PROFINET

* pripojenie na prevadzkovl
zbernicu
- CANopen
- DeviceNet
- PROFIBUS DP

zmeny vyhradené - 2015/09



Priestorové portaly

hlavné (idaje

Motory a kontroléry
Kabel motora NEBM

Kombinacie modulov a motorov

Na prevadzku priestorovych portalov
odporiame motory navrhnuté
Festom. Tie sa najlepSie hodia

k mechanike systému.

modul

Specialne kable urcené

pre kontrolér motora a motor

* krytie IP65 (v namontovanom stave)
MoZnosti:

« minimélna dfZka vedenia

Pri pouZiti motorov inych znatiek
sa kazdopadne musia dodrZiavat
stanovené technické limity.

motor

Kabel enkddera NEBM

FESTO

Specialne kable ur¢ené

pre kontrolér motora a motor

* krytie IP65 (v namontovanom stave)
MoZnosti:

« minimélna dfZka vedenia

modul X

EHMX-EGC-50-TB-KF

EMMS-AS-40-M-LS-...

EHMX-EGC-80-TB-KF

EMMS-AS-70-M-LS-...

EHMX-EGC-120-TB-KF

EMMS-AS-100-M-HS-...

EHMX-EGC-185-TB-KF

EMMS-AS-140-L-HS-...

modul Y

EHMY-...-EGC-50-TB-KF

EMMS-AS-40-M-LS-...

EHMY-...-EGC-80-TB-KF

EMMS-AS-70-S-LS-...

EHMY-...-EGC-120-TB-KF

EMMS-AS-100-S-HS-...

EHMY-...-EGC-125-TB-HD

EMMS-AS-70-S-LS-...

EHMY-...-EGC-160-TB-HD

EMMS-AS-100-S-HS-...

EHMY-...-EGC-185-TB-KF

EMMS-AS-100-S-HS-...

EHMY-...-EGC-220-TB-HD

EMMS-AS-140-S-HS-...

modul Z

EHMZ-DGEA-18-TB-KF

EMMS-AS-55-5-LS-...

EHMZ-DGEA-25-TB-KF

EMMS-AS-70-S-LS-...

EHMZ-DGEA-40-TB-KF

EMMS-AS-100-S-HS-...

EHMZ-EGC-70-BS-KF

EMMS-AS-55-5-LS-...

EHMZ-EGC-80-BS-KF

EMMS-AS-70-S-LS-...

EHMZ-EGC-120-BS-KF

EMMS-AS-100-S-HS-...

EHMZ-EGSL-35-BS-KF

EMMS-ST-28-L-...

EHMZ-EGSL-45-BS-KF

EMMS-AS-40-M-LS-...

EHMZ-EGSL-55-BS-KF

EMMS-AS-55-5-LS-...

EHMZ-EGSL-75-BS-KF

EMMS-AS-70-S-LS-...

2015/09 - zmeny vwyhradené
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Standardné komponenty pri manipulaénom systéme

Manipulagny systém obsahuje vela
osvedCenych Standardnych kompo-
nentov od Festa. PouZivajil sa v zavis-
losti od konfiguracie. Velkost a kon-
Strukciu prisludenstva mdZete upravit
v konfiguratore HGO na stranke
»Konfiguracia systému“.

Volitelhé prisluSenstvo

bezdotykovy snimac SIEN

o

snimat koncovych poloh SMT-10M

"

r

multipdlovy rozdelovaé NEDU

10

riprd e e

* pre vyloZnikov( os DGEA

« indukéné bezdotykové snimace
« okrdhly tvar

« pre jednosmerné napdtie

Pri vybere ,,Balik snimacov Festo*
dostanete:

e 2 kusy

e pre minisuporty DGSL

* princip merania: bezkontaktné
« pre pohony s kruhovou drazkou
« pre jednosmerné napdtie
 zapustena montaz

Pri vybere ,,Balik snimacov Festo*
dostanete:

e 2 kusy

Cez multipdlovy rozdelovat mdzu
byt zozbierané a odoslané
elektrické signaly, ako je snimanie
koncovych poldh

MozZnosti:

« dodatotny multipdlovy rozdelovaé
pre modul Z

- 4 samostatné pripoje

- 6 samostatnych pripojov

=> internet: www.festo.sk

snimac koncovych poloh SIES-8M

rld

plastova hadica PUN

FESTO

* pre 0s s ozubenym remefiom
EGC-TB, EGC-HD-TB

« indukéné bezdotykové snimace

« pre pohony/osis drazkou T

« pre jednosmerné napdtie

 zapustena montaz

Pri vybere ,,Balik snimaCov Festo*

dostanete:

e 2 kusy

* material: polyuretan

« farba: modra

MozZnosti:

2 dodatotné hadice pre koncovli
jednotku

« vonkajsi priemer dodato€nych
hadic

« dizka hadic

zmeny vyhradené - 2015/09
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Volitelhé prisluenstvo

riadiace vedenie NEBC

profilové upevnenie

Mozné dizky kablov a hadic
Kable a hadice sa vyberaj tak, aby
dlzka kabla od vystupu energetického
refazca, uvedena v objednavke, bola
¢o najmensia.

* na napojenie vstupov/vystupov
na [ubovolné riadenie
dlzka kabla: 2,5 m

Profilové upevnenie slizi

na upevnenie manipulacného
systému na dosadaciu plochu.
Ned4 sa menit jeho vwka.

Ako vidno z tabulky, kable a hadice
st dostupné iba v urtitych dizkach.
Preto sa mdZe stat, Ze konektory na
jednotlivych kabloch nebudd na tom
istom mieste.

programovacie vedenie NEBC

&

kalibracna konstrukcna stiprava

FESTO

* pripojovacie vedenie High Speed
USB 2.0
di#ka kabla: 1,8 m

Kalibratna konstrukéna sdprava
sliZi na upevnenie manipulaéného
systému na dosadaciu plochu.

Dajil sa fiou jednoducho eliminovat
nerovnosti na dosadacej ploche.

dizka im 2m 5m 7m 10m

kabel motora - ] ] [ ] [ ]
kabel enkddera - ] ] [ ] [ ]
pripojovacie vedenie, multipdlové - ] ] [ ] [ ]
hadice (iba pri DHMZ) ] ] [ ] - -

2015/09 - zmeny vwyhradené
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Priestorové portaly

pomocnik pri programovani

Jednoduché programovanie so

Softvérom FCT -

Festo Configuration Tool

softvérova platforma pre elektrické pohony Festo

* Po objednani manipulatného
systému softvér FCT automaticky
pripravi zékladny projekt vhodny
ku konfiguracii. Tym sa uSetri
vela asu a ulahti sa uvedenie

projekte.

* V3etky pohony mdzu byt spravo-
vané a archivované v spoloénom

 Sprava projektov a dat pre vietky

* Jednoducha aplikacia, s graficky
podporovanym zadavanim
parametrov

« Univerzalny reZim pre vietky
pohony

podporované typy zariadeni
do prevadzky.
——rer
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* V3etky pohony mdzu byt spravo-
vané a archivované v spoloénom
projekte.

 Sprava projektov a dat pre vietky
podporované typy zariadeni

* Jednoducha aplikacia, s graficky
podporovanym zadavanim
parametrov

g |

=> internet: www.festo.sk

FESTO

 Pracav reZime offline za kance-
larskym stolom alebo v reZime
online pri stroji

« Univerzalny reZim pre vietky
pohony

 Pracav reZime offline za kance-
larskym stolom alebo v reZime
online pri stroji

zmeny vyhradené - 2015/09
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