Moteurs pas a pas MTR-ST FESTO

H Entrainements a colits
minimisés

M Mise en service simple

M Combinaisons
moteur-controleur harmonisées
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Moteurs pas a pas MTR-ST

Caractéristiques

En un coup d’oeil
Moteurs MTR-ST

B Systéme pour la technique de
positionnement

M Sans/avec frein

M Sans/avec réducteur

M Fonctionnement par commande

B Couple élevé pour faible vitesse
angulaire ou en fonctionnement
pas a pas

Brides de moteur MTR-FL

M 3 bride appropriée pour toutes les
combinaisions axe-moteur

Cables de moteur KMTR-ST/KMTRE-ST

M C3bles blindés

W Utilisables de -40 ... +125 °C

B Compatibles chaines porte-cables
M Degré de protection IP67

Contrdleur de moteur SEC-ST

B Systéme pour la technique de
positionnement

M Unité compacte, préte a étre
connectée

M Plage de courant réglable pour
tous les moteurs

M Fonctionnement par pas entier,
demi-pas, quart, cinquiéme,
huitiéme, dixieme de pas

M Réduction de courant sélection-
nable

M Cables de connexion électriques
préassemblés

Bloc d’alimentation SVG-SEC

M Conception robuste

B Courant de court-circuit élevé

M Tension d’entrée 230 V AC/
115V AC

M Tension de sortie 48 V DC

5/2.2-12

M Positionnement précis pas a
pas grace a la prédétermination
du nombre d’impulsions de
commande

M Couple de retenue et résolution
élevés

FESTO

> 5/2.2-16

> 5/2.221

>5/2.222

> 5/2.223

> 5/2.2-24
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Moteurs pas a pas MTR-ST

Aide a la sélection

FESTO

Modéle de moteur Moment de main- | a contrdleur avec réducteur dé- | avec frein => Page
tien My en Nm intégré multiplication 4:1
MTR-ST-42-48S-AA 0,34
MTR-ST-42-48S-AB 0,34 —
MTRE-ST-42-48S-AA 0,34 -
MTRE-ST-42-48S-AB 0,34
| - |
MTR-ST-57-48S-AA 1,27
5/2.2-16
MTR-ST-57-48S-AB 1,27 -
MTR-ST-87-48S-AA 6,47
MTR-ST-87-48S-AB 6,47 -
MTR-ST-87-48S-GA 23,29 —
MTR-ST-87-48S-GB 23,29
- | |
Version de contrdleur Tension d’alimen- | Courant nominal | Mode de fonction- Interface => Page
tation nement

SEC-ST-48-6-P01 24 ... 48V DC 1,25...6A Pas entier, Impulsion/

demi-pas, quart, direction

cinquiéme,

huitiéme, dixiéme

de pas 5/2.2-23

MTRE-ST
Moteurs pas a pas a contrdleur
intégré

2004/10 - Sous réserve de modifications — Produits 2004/2005
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Moteurs et contréleurs
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Moteurs pas a pas MTR-ST

Aide a la sélection

Combinaisons admissibles

Moteur MTR-ST-42-485-AAD) MTRE-ST-42-485-AAD MTR-ST-57-485-AA = Page
MTR-ST-42-485-ABD MTRE-ST-42-48S-ABY) MTR-ST-57-485-AB

Contrdleur de moteur

SEC-ST-48-6-P01 ] ] ] [5/2.2-23

Cable

KMTR-ST-... ] — ] 5/2.2:22

KMTRE-ST-... - ] —

Bride de moteur

MTR-FL28-ST42 u |} - 5/2.2-21
MTR-FL30-ST42 |} ] _
MTR-FL44-ST57 - - |}

Axes électromécaniques

DGE-8-...-ZR u |} - 5/2.1-2
DGE-12-...-ZR u u -

DGE-18-...-ZR - - u

DGE-25-...-ZR - - u

DGE-18-...-SP u |} - 5/2.1-114
DGE-25-...-SP - - u

1)  Utilisez avec 'axe DGE-12-...-ZR la bride de moteur MTR-FL30-ST42.
Utilisez avec I’axe DGE-8-...-ZR ou DGE-18-...-SP la bride de moteur MTR-FL28-ST42.

Combinaisons admissibles

Moteur MTR-ST-87-485-AAD MTR-ST-87-48S-GA => Page
MTR-ST-87-485-ABD MTR-ST-87-48S-GB

Controleur de moteur

SEC-ST-48-6-P01 | (] [ (] [5/2.2-23

Cable

KMTR-ST-.... ] ] 5/2.2-22

KMTRE-ST-... - -

Bride de moteur

MTR-FL44-ST87 u - 5/2.2-21
MTR-FL64-ST87 |} -
MTR-FL64-PL80 - |}

Axes électromécaniques

DGE-25-...-Z2R u - 5/2.1-2
DGE-40-...-ZR - |}

DGE-40-...-SP u - 5/2.1-114
DGE-63-...-SP - |}

DGEA-18-...-ZR u - 5/2.1-2
DGEA-25-...-ZR |} -

DGEA-40-...-ZR - |}

1) Utilisez avec 'axe DGE-25-...-ZR ou DGEA-18-...-ZR la bride de moteur MTR-FL44-ST87.
Utilisez avec I’axe DGE-40-...-SP ou DGEA-25-...-ZR la bride de moteur MTR-FL64-ST87.
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Moteurs pas a pas MTR-ST

Désignations

FESTO

48S

AB

Tension nominale/Type de connexion

MTR ST 42
Type
MTR Moteur
MTRE Moteur a contréleur intégré
Type de moteur
ST Moteur pas a pas
Cote de bride
42 42 mm
57 57 mm
87 87 mm

48 24 ... 48V DC

S Connecteur

Fonction additionnelle

A Sans fonction additionnelle
G Réducteur

B Frein

2004/10 - Sous réserve de modifications — Produits 2004/2005
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Moteurs pas a pas MTR-ST

Fiche technique

Caractéristiques électriques et mécaniques du MTR-ST-42-48S-...

MTR-ST-42-48S-AA

il
‘o
ol
L ] "

MTR-ST-42-48S-AB

Tension nominale V] 48

Courant nominal moteur [A] 1,8

Moment de maintien moteur ~ [Nm] 0,34

Angle de pas (pas entier) [°] 1,8 £5%

Résistance du bobinage Q] 1,75 £10%

Inductivité du bobinage [mH] 3,0

Moment d’inertie moteur [kg cm?] 0,068 0,07
Tension frein V] - 24
Puissance frein W] - 6
Couple de maintien du frein ~ [Nm] - 0,4
Effort radial sur ’arbre [N] 18 18
Effort axial sur ’arbre [N] 7 7
Poids du produit [kg] 0,39 0,49

Caractéristiques électriques et mécaniques du MTRE-ST-42-48S-...

MTRE-ST-42-48S-AA

MTRE-ST-42-48S-AB

Tension nominale V] 48

Courant nominal moteur [A] 1,2

Moment de maintien moteur ~ [Nm] 0,34

Angle de pas (pas entier) [°] 1,8 £5%

Moment d’inertie moteur [kg cm?] 0,068 0,07
Tension frein V] - 24
Puissance frein W] - 6
Couple de maintien du frein ~ [Nm] - 0,4
Effort radial sur l’arbre [N] 18 18
Effort axial sur ’arbre [N] 7 7
Poids du produit [kg] 0,45 0,55

Caractéristiques électriques et mécaniques du MTR-ST-57-48S-...

MTR-ST-57-48S-AA

MTR-ST-57-485-AB

Tension nominale V] 48

Courant nominal moteur [A] 3,1

Moment de maintien moteur  [Nm] 1,27

Angle de pas (pas entier) [°] 1,8 £5%

Résistance du bobinage Q] 1110%

Inductivité du bobinage [mH] 3,8+20%

Moment d’inertie moteur [kg cm?] 0,48 0,5
Tension frein V] - 24
Puissance frein W] - 6
Couple de maintien du frein ~ [Nm] - 0,4
Effort radial sur l’arbre [N] 71 71
Effort axial sur ’arbre [N] 10 10
Poids du produit [kg] 1,2 1,4

5/2.2-16
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Moteurs pas a pas MTR-ST

Fiche technique

Caractéristiques électriques et mécaniques du MTR-ST-87-48S-...

MTR-ST-87-48S-AA

MTR-ST-87-48S-AB

| MTR-ST-87-485-GA

FESTO

MTR-ST-87-485-GB

condensation)

Tension nominale V] 48
Courant nominal moteur [A] 4,7
Moment de maintien moteur  [Nm] 6,47 | 23,29
Angle de pas (pas entier) [°] 1,8 £5%
Résistance du bobinage Q] 0,9 +10%
Inductivité du bobinage [mH] 10,8 £20%
Démultiplication - - 4:1 4:1
Rendement du réducteur - - 0,9 0,9
Jeu en torsion [arcmin] - 15 15
Rigidité en torsion [Nm/arcmin] |- 5,2 5,2
Moment d’inertie moteur [kg cm?] 4 4,05 4,52 4,6
Tension frein V] - 24 - 24
Puissance frein W] - 9 - 9
Couple de maintien du frein ~ [Nm] - 1,4 - 1,4
Effort radial sur l’arbre [N] 130 130 950 950
Effort axial sur ’arbre [N] 50 50 1200 1200
Poids du produit [kg] 4,2 5,0 6,4 7,2
Conditions d’exploitation et d’environnement

MTR-ST-42-... MTRE-ST-42-... MTR-ST-57-... MTR-ST-87-...-A... MTR-ST-87-...-G...
Classe d’isolation B
selon VDE 60034
Degré de protection IP54 IP54 IP43
sans/avec réducteur
Température ambiante [°C] -10...+50
Température de stockage [°q] -20...+70
Humidité relative (sans [%) 45 ...80

- Nota

Indications pour fonctionnement
par pas entiers, 48 V et puissance
utile maximale.

Caractéristiques techniques des cables

Composition du cable

Température ambiante

compatible chaines porte-
cables

Degré de protection
Connecteur moteur

KMTR-ST-...

7 x0,34 mm2, blindé

=40 ...+125°C

IP67

KMTRE-ST-...

7 x0,34 mm2, blindé

=40 ...+125°C

IP67
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Moteurs pas a pas MTR-ST

Fiche technique

Couple M en fonction de la vitesse de rotation n
MTR-ST-42-48S-...
a la tension nominale de 24 V

‘ 0.4

035 i
03

rd
=]

025 [2]) \

0.2

MI[Nm]

0.15 :
\\ \

0.1

0.05

10 100 1000
n[1/min]

10000

MTRE-ST-42-48S-...
a la tension nominale de 24 V

0.4

0.35 =

0.3 Ea=

~-——d
-~

0.25 s

0.2

MI[Nm]

0.15 |: }/) \

I

0.1 N

0.05

10 100 1000
n[1/min]

10000

MTR-ST-57-48S-...
a la tension nominale de 24 V

1.80

1.60

\\>
U

140 T N

120

1.00 S

0.80 N

MI[Nm]

0.60 x
0.40

0.20

0
10 100 1000

n[1/min]

10000

Pas entier
Demi-pas

5/2.2-18

|

MI[Nm]

MI[Nm]

MI[Nm]

0.4
0.35
03
0.25
0.2
0.15
0.1

0.05

0.4
035
0.3
0.25
0.2
0.15
0.1

0.05

180
160
140
120
100
0.80
0.60
0.40
0.20

0

FESTO
a la tension nominale de 48 V
HINIENEE
A1
LU bl N
(2},
N
A
10 100 1000 10000
n[1/min]
a la tension nominale de 48 V
B -\
N
SR+ =3=E{ [N
WINA
H i
10 100 1000 10000
n[1/min]
a la tension nominale de 48 V
N
S y AN
N
\
AN
ERI
10 100 1000 10000
n[1/min]
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Moteurs pas a pas MTR-ST

Fiche technique

MTR-ST-87-48S-...
a la tension nominale de 24 V

8
7
==\
6 N
N \\
5

T X
E 4
S W\

, (2™

NN
1 B
0
10 100 1000
n[1/min]

Pas entier
Demi-pas

Nota

Ces caractéristiques s’appliquent
aux moteurs sans réducteur.

Pour les moteurs avec réducteur,
tenez compte des caractéristiques
du réducteur.

Exemple :
Couple de maintien du moteur
MTR-ST-87-485-...

2004/10 - Sous réserve de modifications — Produits 2004/2005

a la tension nominale de 48 V

FESTO

8

7 B

b
\
\

6

N

\

MI[Nm]

AN
H

[2

7/

n[1/min]

1000 10000

sans réducteur :
Couple de maintien = 6,47 Nm
(voir courbe caractéristique)

avec réducteur :
Démultiplication = 4
Rendement du réducteur = 0,9
Couple de maintien =

6,47 Nm x 4 x 0,9 =23,29 Nm
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Moteurs pas a pas MTR-ST FESTO

Fiche technique

Dimensions Téléchargement des données de CAO =» www.festo.fr
Moteurs
MTR-ST-...-A...[MTRE-ST-...-A... (sans réducteur)
D5
o)
S )
b o~
H o
LS
L4
L1 L3
8 588
B1 L4
L6 L2 L3
L1
Type B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5 L6
1%} 1%} 1%} 1%}
MTR-ST-42-485-AA
4248 42 31 5 22 - - M3 3 - 24 2 - -
MTR-ST-42-48S-AB 94
MTRE-ST-42-48S-AA
4248 42 31 5 22 - - M3 1 - 24 2 - -
MTRE-ST-42-48S-AA 136
MTR-ST-57-48S-AA 107
56,4 47,14 6,35 38,1 - - a5 - 20,6 1,6 5 -
MTR-ST-57-48S-AB 128
MTR-ST-87-48S-AA 156
8748 85,8 69,6 11 73,025 - - 6,6 > - 27 2 10 -
MTR-ST-87-48S-AA 176
MTR-ST-87-48S-GA 2
8748 90 - 20 60 80 70 M6 25 60,5 40 3 10 35,5
MTR-ST-87-48S-GB 272
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Moteurs pas a pas MTR-ST

Fiche technique

Dimensions
Brides de moteur
MTR-FL28-ST42

FESTO

Téléchargement des données de CAO =» www.festo.fr

MTR-FL30-ST42 [ MTR-FL44-ST57 | MTR-FL44-ST87

T T
D4 T2 D5 T2
‘ D8 I
ey 2] © * 7
7 — = § | =
A SN : ff
| 83 o 85 A= o
8 8 UJE? p e B
i) b 7 § /A el ~ 8‘
s a4 [m}
B4 B2 g bﬁ_/) P L
L1 | D7 B1 & ))
‘ ‘ B4 =
B1 v
MTR-FL64-ST87 MTR-FL64-PL80
T D4 —
D5 T2 D5 T2
- D8 i / N D8
@ . — e@ /‘///\ N @9 —
g Q- ~ \\@ 1
/ . /l // N\
, /[ bR
@ N 85 ‘A ) s B 5
R\ 7/ IN
e ‘\ \. /// / =
| ONT >0
\@? \@ T / 7 —
pp ===l D7 | D8
B1 1
Type B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D5 D7 D8 L1 Tl T2 W1
%] %] %] %] %]
G7 H7
MTR-FL28-ST42 42 | 31,5 | 33,5 31 22 28 16 30 21 M3 M3 | 16,5 | 1,8 2,5 | 45°
MTR-FL30-ST42 42 - - 31 22 30 16 - 26,2 | M3 M3 18 4,6 2,5 30°
MTR-FL44-ST57 56,4 - - 47,14 | 38,125 44 32 - 38 M4 M4 12 2,5 2 35°
MTR-FL44-ST87 85,8 - - 69,6 73,05 44 32 - 38 M6 M4 15,5 2,5 2,5 35°
MTR-FL64-ST87 85,8 - - 69,6 73,05 64 48 - 56 M6 M6 17,5 3,8 2,5 -
MTR-FL64-PL80 90 - - 69,6 60 64 48 70 56 M6 M6 24 3,6 4 -
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Moteurs pas a pas MTR-ST

Fiche technique

Références pour moteur MTR...-ST-...

FESTO

N° piece  Type
MTR-ST-42-48S-... 530057 MTR-ST-42-48S5-AA
530058 MTR-ST-42-48S-AB
MTRE-ST-42-485-... 530059 MTRE-ST-42-485-AA
530060 MTRE-ST-42-485-AB
MTR-ST-57-485-... 530061 MTR-ST-57-48S-AA
530062 MTR-ST-57-48S-AB
MTR-ST-87-485-... 530065 MTR-ST-87-48S-AA
530066 MTR-ST-87-48S-AB
530067 MTR-ST-87-48S-GA
530068 MTR-ST-87-48S-GB
Références pour cables KMTR-ST-.../[KMTRE-ST-...
N° piece  Type Longueur de cable
Cable de moteur 530071 KMTR-ST-5 5m
KMTR-ST-... 530072 KMTR-ST-10 10m
530073 KMTR-ST-X Longueur X (25 m max.)
Cable de moteur pour | 530074 KMTRE-ST42-5 5m
moteur a contrleur 530075 KMTRE-ST42-10 10m
intégré 530076 KMTRE-ST42-X Longueur X (25 m max.)
KMTRE-ST-...
Références pour bride MTR-FL-...
N° piece  Type
MTR-FL28-... 530080 MTR-FL28-ST42
MTR-FL30-... 530079 MTR-FL30-ST42
MTR-FL&44-... 530081 MTR-FL44-ST57
530082 MTR-FL-44-ST87
MTR-FL64-... 533140 MTR-FL64-ST87
533139 MTR-FL64-PL80

5/2.2-22
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Contrdleur de moteur SEC-ST, pour moteurs pas a pas FESTO

Fiche technique

Légende des fonctions/interfaces

Bouton « Step + »
1 O o G B Bouton « Step — »
([ - }) Connecteur male X2 pour cdble de commande (horloge, sens, etc.)
(2] O s G 6] LED de signalisation d’erreur
ER==—n Bouton « CLK, Sim. »
< e [ [6] Bouton « Reset »
om
o e et [ m 7] Micro-interrupteurs de paramétrage du mode de fonctionnement, du
El . e e — % courant et la réduction de courant
. o Connecteur male X2 de connexion du moteur
° Errz oter + [oB A [9] Connecteur male X3 de Ialimentation
ik Wingdinge. ~ |68
’z; O Emer s "@ E j@
» &4
+24.48VDC [OF= 9
{ w (BE[ D ]
o
Powar O

Caractéristiques électriques générales
SEC-ST-48-6-P01

Tension de service nominale [V DC] 24 .. 48

Unomi

Courant nominal (réglable)  [A] 1,25..6

Inomi. par micro-interrupteurs
Fréquence de pas max. [kHz] 40

Réduction de courant (%] Oou70

(réglable) par micro-interrupteurs

Plage de fonctionnement [V D(] 12..30
Entrée logique

Mode de fonctionnement Bipolar-Chopper-Driver
Mode de fonctionnement Pas entier =200 pas/tour
Demi-pas =400 pas/tour (recommandé)

Quartdepas =800 pas/tour
Cinquiéme de pas = 1000 pas/tour
Huitiéme de pas = 1600 pas/tour
Dixiéme de pas = 2000 pas/tour
Réglage de pas par micro-interrupteurs
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Contrdleur de moteur SEC-ST, pour moteur pas a pas

Fiche technique et accessoires

Conditions d’exploitation et d’environnement

SEC-ST-48-6-P01
Température ambiante [°C] 0..+40
Température de stockage [°q] -10 .. +50
Poids [kg] 0,61
Degré de protection IP20
Type de raccordement Bornes a vis
Mode de fixation Rail DIN TS 35

\\ :
O
)
)

Ar’/f,/

&
/!'
y/
Ll f o
3 (T1/77
fosissy o o

ANAANNNNNNNN

\

Dimensions et Références
H B T N° piece  Type

Contrdleur de moteur 106 89 70 530069 SEC-ST-48-6-P01

Bloc d’alimentation SVG-SEC-48-6

A
AR -':""'-:{{' I,
- 0l
I |
E | 1
c s :
s P
Dimensions et Références
H B T Tension de Courant nomi- | N°piéce  Type
sortie nal
Bloc d’alimentation 124 121 102 48V DC 6A 530070 SVG-SEC-48-6

Références accessoires
N° piece  Type

@ Cable de commande pour connexion au contréleur d’axe SPC200 530077 KSPC-SECST-1,5
Longueurs de cable 1,5 m
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