Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

FESTO




Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Cuadro general del producto

Funcion Codigo de producto Descripcion
Actuadores Sin vastago
DDLI * Sin guia
- ¢ Con sistema de medicion de recorrido sin contacto
e * Sobre la base del actuador lineal DGC-K
f'! * Conexiones de aire comprimido frontales
" * Producto del sistema para la técnica de manipulacién y montaje
DGCl  Conguia
« Con sistema de medicion de recorrido sin contacto
* Sobre la base del actuador lineal DGC
* Conexiones de aire comprimido frontales o en la parte delantera
* Producto del sistema para la técnica de manipulacién y montaje
Con vastago
DNCI  (on sistema de medicion de recorrido sin contacto
.  Diversas variantes de vastagos
W « (Cilindro normalizado de conformidad con la norma ISO 15552
rd
DDPC * (on sistema de medicion de recorrido sin contacto
e « Diversas variantes de vastagos
- o » Cilindro normalizado de conformidad con la norma ISO 15552
N
DNC/DSBC  Con potenciémetro montado MLO-LWG
- * Diversas variantes de vastagos
‘ﬂf/’i. * (Cilindro normalizado de conformidad con la norma ISO 15552
a
Actuador Actuador giratorio
giratorio . * Sobre la base del actuador giratorio DSM
J * Potencidmetro giratorio integrado
« Construccion compacta
* Maltiples posibilidades de fijacion
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Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Cuadro general del producto

Diametro del | Carrera/angulo de giro Adecuado

émbolo para control de posicion con | para controlador Soft Stop como cilindro de medicién
[mm/°] CPX-CMAX CPX-CMPX SPC11

Sin vastago

25,32, 40,63 | 100, 160, 225, 300, 360, 450, 500, [ ] [ [ ] [
600, 750, 850, 1000, 1250, 1500,
1750, 2000

18, 25, 32, 40, | 100, 160, 225, 300, 360, 450, 500, | ] | ] [ ] | ]

63 600, 750, 850, 1000, 1250, 1500,
1750, 2000

Con vastago

32, 40, 50, 63 |10...2000 - - - ]
100... 750 [ ] u ] -

80, 100 10...2000 - - - ]
100...750 | ] | ] ] -

32, 40, 50, 63, | 100, 150, 225, 300, 360, 450, 600, [ ] [ ] [ ] [ ]

80 750

Actuador giratorio

40 270 [ ] u ] ]
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Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Caracteristicas

Tecnologia de accionamiento servoneumatica

Aplicaciones de control de posicion y Soft Stop como parte integral del terminal Ventajas:

de vélvulas CPX: el sistema periférico modular para tareas de automatizacion des- ¢ Sistemas neumatico y eléctrico: una misma plataforma para el control y el con-
centralizadas. trol de posicion

Gracias a la estructura modular es posible combinar en el terminal CPX practica- * Técnica de posicionamiento innovadora: actuadores con y sin vastago, actua-
mente de forma indistinta vélvulas, entradas y salidas digitales, modulos de po- dores giratorios

sicionamiento y controladores Soft Stop, segln lo exija cada aplicacion. * Control mediante bus de campo

* Acceso constante a través de TCP/IP a mantenimiento y diagnosis remotos, ser-
vidor web y alarma por SMSy correo electrdnico
* Sustitucion y ampliacion sencillas de los mddulos con el mismo cableado

i Regulacidn de posiciones y de fuerza, El controlador CPX-CMAX permite el .
accionamiento directo o recurriendo a control de un freno o de una unidad de ~ *
uno de los 128 movimientos configura-  bloqueo a través de la valvula distri-

bles. buidora proporcional VPWP.

Ademas: Hasta 8 modulos (max. 8 ejes) pueden ¢

El reenvio configurable de datos permi-  funcionar de modo simulténeo e inde-

te obtener desarrollos funcionales sen-  pendientemente entre si. .

cillos con el controlador de ejes Puesta en funcionamiento mediante .
; CPX-CMAX. FCT —el software de configuracion de

Identificacién completa: Festo- 0 a través de bus de campo:

Identificacién automatica de todos los ~ no es necesario programar, solo confi-

participantes con sus respectivos da- gurar.

tos en el controlador CPX-CMAX.

Libre eleccion: Una solucion eficiente: Ventajas:

Mayor flexibilidad

Apropiado para productos OEM:
puesta en funcionamiento también
a través de bus de campo
Instalacion sencilla y puesta en fun-
cionamiento rapida

Solucidn econdmicamente eficiente
Programacion del sistema utilizan-
do el PLC del cliente
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Caracteristicas

Controlador Soft Stop CPX-CMPX

Valvula distribuidora proporcional VPWP

Modulo de medicion CPX-CMIX
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Movimientos rapidos entre los topes fi-

nales mecanicos del cilindroy avance
suave sin impacto hasta la posicion fi-
nal.

Puesta en funcionamiento rapida me-
diante panel de mando, bus de campo
o terminal de mano.

Regulacion mejorada de inmoviliza-
cion.

El controlador CMPX permite el control
de un freno o de una unidad de blo-

queo a través de la valvula distribuido-

ra proporcional VPWP.

Valvula distribuidora proporcional de
5/3 vias para aplicaciones con Soft
Stop y control de posicion neumatico.
Plenamente digitalizada: con sensores
de presion integrados y con nuevas
funciones de diagnosis.

Disponible en los tamafios 4, 6, 8y
10.

Caudales de 350, 700, 1400y

2000 |/min.

Gracias al registroy a la transmision
completamente digitalizados de los
datos, los cilindros neumaticos se
transforman en sensores. Gran preci-
sion de repeticion e integracion de
transmisores de valores de medicion
analégicos y digitales.

Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Con el terminal CPX es posible contro-
lar hasta 9 controladores Soft Stop. El
ndimero Gnicamente depende del bus
de campo seleccionado.

Todos los datos del sistema pueden
leerse y escribirse a través del bus de

campo, por ejemplo, también las posi-

ciones intermedias.

Con salida de conmutacion para el
control de un freno.

Conexiones de aire comprimido identi-

ficadas por colores.

Los cables preconfeccionados garanti-

zan una conexion rapida y sin errores
con los controladores CPX-CMPXy
CPX-CMAX.

Apropiado para el actuador lineal DGCI

con sistema de medicion de recorrido

absoluto, para el actuador con vastago

DNCI/DDPC con sistema de medicion
de recorrido incremental o también
para un potencidmetro tipo MLO.
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Hojas de datos = Internet: cpx-cmpx

Ventajas:

Mayor flexibilidad

Apropiado para productos OEM:

puesta en funcionamiento también

a través de bus de campo

Instalacion sencilla y puesta en fun-

cionamiento rapida

Solucién econdmicamente eficiente

- Aumento de los ciclos de hasta
un 30 %

- Vibraciones mucho menores en el
sistema

Mejora de la ergonomia de trabajo

gracias a un nivel de ruidos mucho

menor

La diagnosis avanzada permite re-

ducir el tiempo necesario para el

mantenimiento de la maquina

Hojas de datos - Internet: vpwp

Ventajas:

Instalacion sencilla y puesta en fun-
cionamiento rapida

Reduccién de los tiempos de parada
del sistema gracias a las nuevas po-
sibilidades de diagnosis

Con salida de conmutaci6n para el
control de un freno o una unidad de
bloqueo

Hojas de datos = Internet: cpx-cmix

Ventajas:

Se pueden documentar todos los
pasos del proceso, por lo que la ca-
lidad aumenta considerablemente
La fuerza de apriete regulable (me-
diante regulador de presion) au-
menta la precision del sensor de
medicion

En el caso de los sistemas de medi-
cion de recorrido absoluto, puede
activarse de inmediato la posicion
real



Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Opciones de accionamiento

Sistema con actuador lineal DDLI, DGCI
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Médulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

Valvula distribuidora proporcional VPWP

Actuador lineal DDLI, DGCI con sistema de medicion de recorrido
Cable de conexion KVI-CP-3-...

Sistema con cilindro normalizado DNCI, DDPC
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Médulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX .
Valvula distribuidora proporcional VPWP

Cilindro normalizado DNCI, DDPC con sistema de medicion de recorrido

Conexién de sensores CASM-S-D3-R7 .
Cable de conexion KVI-CP-3-...
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Actuador lineal neumatico sin vas-
tago, con sistema de medicion de
recorrido, opcionalmente con o sin
guia de rodamiento de bolas
Sistema de medicién de recorrido
sin contacto, medicién absoluta
Diametro:

- Con DGCl: 18 ... 63 mm

- Con DDLI: 25 ... 63 mm

Carrera: 100 ... 2000 mm en longi-
tudes fijas

Aplicaciones de Soft Stop y control
de posicién neumatico
Cargademasade1...180 kg

No es necesaria una conexion de
sensores

Cilindro normalizado con sistema
de medicién de recorrido integrado,
cumple con las normas

DIN'ISO 6432, VDMA 24 562,

NFE 49 003.1yUni 10 290
Sistema de medicion de recorrido
sin contacto; medicion incremental
Diametro: 32 ... 100 mm

Carrera: 100 ... 750 mm
Aplicaciones de Soft Stop y control
de posicién neumatico

Carga de masa de 3 ... 450 kg y co-
nexion de sensores CASM-S-D3-R7
adecuada

Los cables preconfeccionados ga-
rantizan una conexion eléctrica ra-
piday sin errores

Hojas de datos = Internet: ddli o dgci

Ventajas:

Unidad de accionamiento lista para
el montaje

DDLI para la conexién sencilla al
sistema de guia del cliente
Excelente ejecucién de los movi-
mientos

Para posicionamiento rapido y pre-
ciso de hasta 0,2 mm ({inicamente
con controlador de ejes CPX-CMAX)

Hojas de datos = Internet: dnci

Ventajas:

Unidad de accionamiento compacta
Uso universal

También con unidad de guia

Para posicionamiento rapidoy pre-
ciso de hasta +0,5 mm ({inicamente
con controlador de ejes CPX-CMAX)
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Opciones de accionamiento

Sistema con actuador giratorio DSMI
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[1] Modulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

[2] Valvula distribuidora proporcional VPWP

[3] Actuador giratorio DSMI con sistema de medicion de recorrido
[4] Conexién de sensores CASM-S-D2-R3

[6] Cable de conexion KVI-CP-3-...

[7] Cable de conexion NEBC-P1W4-K-0,3-N-M12G5

Sistema con potencidmetro
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[1] Modulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX
[2] Valvula distribuidora proporcional VPWP

[4] Conexién de sensores CASM-S-D2-R3

[6] Cable de conexion KVI-CP-3-...

[7] Cable de conexion NEBC-P1W4-K-0,3-N-M12G5
[8] Cable de conexion NEBC-A1W3-K-0,4-N-M12G5
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Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Actuador giratorio DSMI con sistema
de medicion de recorrido integrado
De construccion idéntica al actua-
dor giratorio neumatico DSM
Sistema de medicién de recorrido
absoluto mediante potenciémetro
Margen de giro de 0 ... 270°
Tamano: 40

Momento de giro max.: 20 Nm
Aplicaciones de Soft Stop y control
de posicion neumatico

Momentos de inercia de la masa de
60 ... 1200 kgecm? y conexion de
sensores CASM-S-D2-R3 adecuada
Los cables preconfeccionados ga-
rantizan una conexion rapiday sin
errores con la valvula distribuidora
proporcional VPWP

Posibilidad de montaje de potencié-
metros, de medicidn absoluta, alto
grado de proteccién

Con barra de empuje o compensa-
dor de par

Margen de medicidn:

Barra de empuje: 100 ... 750 mm
Compensador de par:

225...2000 mm

Los cables preconfeccionados ga-
rantizan una conexion rapida y sin
errores con la conexion de sensores
CASM

Aplicaciones de Soft Stop y control
de posicién neumatico con cilindros
de didmetros de 25 ... 80 mm
Carga demasade1...300 kg
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Hojas de datos = Internet: dsmi

Ventajas:

* Unidad de accionamiento compacta
y lista para el montaje y su uso in-
mediato

* Gran aceleracion angular

« (on topes fijos ajustables

* Para posicionamiento rapidoy pre-
ciso de hasta £0,2° (inicamente
con controlador de ejes CPX-CMAX)

Hojas de datos = Internet: casm

Ventajas:

* Instalacién sencillay puesta en fun-
cionamiento rapida

* Solucion econémicamente eficiente

« Utilizacion también en condiciones
ambientales dificiles

* Variedad de actuadores: CPX-CMPX
y CPX-CMAX también son compati-
bles con cilindros con sistema de
medicion de recorrido externo



Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Opciones de accionamiento

Componentes para sistemas Soft Stop con controlador Soft Stop CPX-CMPX

Actuador lineal Cilindro normalizado Actuador giratorio Sistema de medicion de recorrido - Pagina/
DDLI/DGCI DNCI, DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet
Controlador Soft Stop n n n n n cmpx
CPX-CMPX
Valvula distribuidora proporcional n | | n n n vpwp
VPWP
Conexion de sensores - - ] ] - casm
CASM-S-D2-R3
Conexion de sensores - n - - - casm
CASM-S-D3-R7
Cable de conexion n n n n n kvi
KVI-CP-3-...
Cable de conexion - - | | m/- - nebc
NEBC-P1W4-...
Cable de conexion - - - -/m - nebc
NEBC-ATW3-...
Cable de conexion - - - - | | vpwp
NEBP-M16W6-...
Componentes para sistemas neumaticos de posicionamiento con controlador de ejes CPX-CMAX
Actuador lineal Cilindro normalizado Actuador giratorio Sistema de medicion de recorrido - Pagina/
DDLI/DGCI DNCI, DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet
Controlador de ejes | ] | ] | ] | ] ] cmax
CPX-CMAX
Valvula distribuidora proporcional n n n n n vpwp
VPWP
Conexion de sensores - - [ | | | - casm
CASM-S-D2-R3
Conexion de sensores - n - - - casm
CASM-S-D3-R7
Cable de conexion n n n n n kvi
KVI-CP-3-...
Cable de conexion - - n /- - nebc
NEBC-P1W4-...
Cable de conexion - - - -/m - nebc
NEBC-A1W3-...
Cable de conexion - - - - n vpwp
NEBP-M16W6-...
Componentes del sistema para cilindro de medicion con mddulo de medicién CPX-CMIX
Actuador lineal Cilindro normalizado Actuador giratorio Sistema de medicion de recorrido - Pagina/
DDLI/DGCI DNCI, DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet
Mddulo de medicion n | ] | ] n cmix
CPX-CMIX-M1-1
Conexion de sensores - - n n - casm
CASM-S-D2-R3
Conexidn de sensores - n - - - casm
CASM-S-D3-R7
Cable de conexion (.)1) n ™ n (m) kvi
KVI-CP-3-...
Cable de conexion - - n m/- - nebc
NEBC-P1W4-...
Cable de conexion - - - - /m - nebc
NEBC-A1W3-...
Cable de conexion - - - - | | vpwp
NEBP-M16W6-...

1)  Como prolongacidn

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

Caracteristicas

Informacion resumida

1

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]

LW

'

>
L
%
Conector para sistema de medicion de recorrido 71
Numerosas posibilidades de fijacion integradas [8]

Posibilidad para el cliente de efectuar la fijacion al eje de accionamiento
Chaveta

Tope fijo con ajuste de precision del angulo de giro

Posibilidad de fijacion de sensores de proximidad con soporte para sensor
para la deteccién de posiciones sin contacto

Posibilidades de fijacion
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Collar de centrado
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El tope fijo puede ajustarse en cualquier lugar dentro del @ngulo de giro
Accionamiento manual mediante hexagono interior en el eje de acciona-
miento. Rosca interior integrada para el montaje de un eje de accionamiento
adicional por parte del cliente.

Rosca pasante

Rosca basica



Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

Codigos del producto
001 Serie 003 Angulo de giro nominal [°]
DSMI Actuador giratorio con sistema de medicion de angulos, de do- 270 270 |
ble efecto
004 Deteccion de posiciones
02 Tamanios [mm A Para sensor de proximidad |
25 25
40 40 005 Variante
B Serie B |
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Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

Cuadro general de periféricos

Accesorios
Descripcion - Pagina/Internet

[1] Brida de empuje Para la fijacion de anexos 17
FWSR

[2] Placa de montaje Placa adaptadora para la fijacion del actuador 17
HSM

[3] Racor répido roscado Para la conexidn de tubos flexibles con tolerancias en su didmetro exterior qs
QS (racores rapidos roscados incluidos en el suministro del actuador)

[4] Valvula de estrangulacion y Para la regulacion de la velocidad 19
antirretorno (recomendado al utilizar el DSMI como cilindro de medicion)
GRLA

[5] Escuadra amortiguador  Para elementos amortiguadores elasticos 18
DSM-B  Para amortiguadores

« Uso como tope mecanico en aplicaciones de Soft Stop

[6] Amortiguador Amortiguadores autorregulables con tope fijo 18
DYSC (recomendado al utilizar el DSMI como cilindro de medicion)

[7] Conjunto de amortiguadores Elementos amortiguadores eldsticos con tope fijo 18
DSM-...-P-B

[8] Tapa ciega Reduce el peligro de accidentes en la zona de giro de la palanca de tope 18
AKM

[9] Caja tomacorriente Para la conexién del sistema de medicion 19
SD
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Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

Hoja de datos
- 0 - Tamafo
40

-=-  Momentode giro
20Nm

Especificaciones técnicas generales
Tamano

40

Forma constructiva

Aleta oscilante

Eje de accionamiento, con rodamiento de bolas

Modo de operacion

De doble efecto

Tipo de fijacion

Con rosca interior

Deteccion de posiciones

Con sistema de medicion de angulos integrado

Para sensor de proximidad?

Principio de medicion (sistema de medicion de angulos)

Analégico, con potenciémetro de plastico conductor

Velocidad minima de desplazamiento [°/s] 50
Velocidad méaxima de desplazamiento [°/s] 2000
Angulo de giro méx.? [l 272

Margen de ajuste del angulo de giro [°] 0..270
Conexidn neumatica G1/8

Racor rapido roscado utilizado QS-G1/8-8-I
Diametro exterior del tubo flexible [mm] 8

1)  Noincluido en el suministro; puede pedirse como opcion

2)  En combinacion con el controlador de ejes CPX-CMAX, tener en cuenta la reduccion de la carrera

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Tamafio 40
Presion de funcionamiento [bar] 2..10
Presién de funcionamiento? [bar] 4..8

Fluido de funcionamiento?

Aire comprimido segiin ISO 8573-1:2010 [6:4:4]

Nota sobre el fluido de funcionamiento/de mando

No es posible el funcionamiento con aire comprimido lubricado
Punto de condensacion bajo presion 10 °C por debajo de la temperatura ambiente

Temperatura ambiente [d

-10... +60

Resistencia a vibraciones segtin DIN/IEC 68 parte 2-6

Grado de severidad 2

Resistencia permanente a choques segin DIN/IEC 68 parte 2-82

Grado de severidad 2

Marcado CE (véase la declaracion de conformidad)®

Seg(in la Directiva sobre CEM de la UE

Clase de resistencia a la corrosion CRC

1

1)  Valido solo para aplicaciones con controlador Soft Stop CPX-CMPX, SPC11 y controlador de ejes CPX-CMAX
2) Lavalvula distribuidora proporcional VPWP, MPYE utilizada exige estos valores de referencia

3) Tener en cuenta el ambito de aplicacion de los sensores de proximidad

4)  Consulte el ambito de aplicacion en la declaracion de conformidad CE: www.festo.com/sp - Certificados.

En caso de existir limitaciones de utilizacion de los equipos en zonas urbanas, comerciales e industriales, asi como en empresas pequefas, es posible que deban adoptarse medidas complementarias para reducir la emision de

interferencias.
5) Clase de resistencia a la corrosion CRC 1 seg(in la norma Festo FN 940070

Baja exposicion a la corrosion. Aplicacion en interiores secos o como proteccion para el almacenamientoy el transporte. También es valido para piezas situadas bajo cubiertas, en zonas internas no visibles, o para piezas cubiertas

en la aplicacion concreta (p. ej., pernos de accionamiento).

Pesos
Tamafio 40
DSMI [gl 3950
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Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

Hoja de datos

Momento de giro [Nm]
Tamafo 40

Momento de giro?) 20

1) Valores tedricos calculados a 6 bar

Fuerzas admitidas en el eje de accionamiento

Tamano 40
Fuerza radial maxima [N] 350
Fuerza axial maxima [N] 120
Frecuencia max. de giro? [Hz] 2

1)  Con momento de inercia de la masa maximo admisible, presion de funcionamiento de 6 bary angulo de giro de 270°

Nota

Especificaciones técnicas detalladas
- Internet: dsm

Caracteristicas del posicionamiento con controlador de ejes CPX-CMAX

Tamafo 40

Posicion de montaje Indistinta
Resolucion [ 0,1
Precision de repeticion [°] <+0,3
Momento de inercia de la masa min., [kgm?] 60x107
horizontal?)

Momento de inercia de la masa méx., [kgm?] 1200x 1074
horizontal?)

Momento de inercia de la masa min., [kgm?] 60x1074
vertical?

Momento de inercia de la masa méx., [kgm?] 1200x 1074
vertical?

Velocidad minima de desplazamiento [°/s] 50
Velocidad maxima de desplazamiento [°/s] 2000
Tiempo de posicionamiento tip., carrera larga® [s] 0,30/0,55
Tiempo de posicionamiento tip., carrera corta®) [s] 0,25/0,25
Carrera minima de posicionamiento [] 5

Carrera angular méax.> [] 260
Valvula distribuidora proporcional recomendada

Para CPX-CMAX VPWP-4-1-5-Q8-10-E-F

1) No debe modificarse durante el movimiento, pero puede encontrarse fuera del centro de gravedad

2) No debe modificarse durante el movimiento, y la aplicacion de la fuerza tiene que realizarse en el centro de gravedad

3) A6 bar, posicién de montaje vertical, angulo de desplazamiento de 260° con momento de inercia de la masa max./min.
4) A6 bar, posicion de montaje vertical, angulo de desplazamiento de 15° con momento de inercia de la masa max./min.
5) Debera respetarse una reduccion de la carrera de 5° en ambos lados
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Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

Hoja de datos

Caracteristicas del posicionamiento con controlador Soft Stop CPX-CMPX, SPC11

Tamafio 40

Posicién de montaje Horizontal

Precision de repeticion en la posicion final?) [°] <10,2

Precision de repeticion en una posicion intermedia [°] +2

Amortiguacion? Con regulacion electronica
Momento de inercia de la masa min., [kgm?] 60x1074

horizontal®

Momento de inercia de la masa max., [kgm?] 1200x 1074
horizontal®

Carrera angular minima [°] 15

Valvula distribuidora proporcional recomendada

Para CPX-CMPX VPWP-4-1-5-Q8-10-E-F
Para SPC11 MPYE-5-1/8-LF-010-B

1)  Utilizando los topes DSMI

2) Enaplicaciones con Soft Stop debe retirarse la placa amortiguadora de la palanca de tope. La palanca de tope no debe girar a demasiada velocidad hasta el tope final puesto que, de lo contrario, el actuador giratorio podria resultar

dafado
3) No debe modificarse durante el movimiento, pero puede encontrarse fuera del centro de gravedad

Datos eléctricos del sistema de medicion de recorrido

Tamafio 40
Sefial de salida Analogica
Desviacion de la linealidad? [%] <10,25
Alimentacion eléctrica? vD(] 10
Consumo de corriente max. [mA] 4
Corriente de la unidad de arrastre recomendada [uA] <1
maxima?) [mA] 10
Resistencia de conexion kQ] 5
Tolerancia de la resistencia de conexion (%) +20
Grado de proteccion IP65
Marcado CE (véase la declaracion de conformidad) Segiin la Directiva sobre CEM de la UE#
Conexion eléctrica Conector de 4 pines, [1 16, DIN 45 322

1)  Enrelacion con el angulo de giro max.

2) Serecomienda el uso de alimentacion eléctrica estabilizada; se admite maximo 42 V DC

3)  Permitido solo brevemente en caso de fallo

4)  Consulte el ambito de aplicacion en la declaracidn de conformidad CE: www.festo.com/sp - Certificados.

En caso de existir limitaciones de utilizacion de los equipos en zonas urbanas, comerciales e industriales, asi como en empresas pequenas, es posible que deban adoptarse medidas complementarias para reducir la emision de

interferencias.

Asignacion de pines del conector

3 X 1 Pin Funcién
> 1 24V Alimentacion eléctrica
, 1o © 1ol , 4v_Ain
o= 2 Sig Seial
\i’/ 3 ov GND
4 PE Apantallamiento
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Hoja de datos

Materiales
Vista en seccion

1 2

Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

w

2

g ==san=i

5 7 6
Cilindro/sistema de medicion de recorrido
Cilindro
[1] Chaveta Acero
[2] Aleta oscilante Plastico reforzado con fibra de vidrio
[3] Palanca de tope Aleacion forjada de aluminio anodizado
[4] Eje de accionamiento Acero niquelado
[5] Cuerpo Aleacion forjada de aluminio anodizado
(6] Tope fijo/tornillo Acero

Nota sobre los materiales

Sin cobre ni PTFE

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Sistema de medicion de recorrido

7]

Acoplamiento

Poliuretano

18]

Cuerpo

Aluminio anodizado
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Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

Hoja de datos

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com

D1
D2
D3

T2

T4 L7

©
H1

Y
=y
<€
10,1

D10
(R r'%l-“?'—ﬂ
o |
|

'l

T1

\
|
L11

L4
L3
L5 L2
Lé
[1] Posicion de la chaveta a 0° [6] Ajuste de posiciones finales
[2] Conexion de aire comprimido, anillo extractor azul [7] Contratuerca del ajuste de posiciones finales
[3] Conexion de aire comprimido, anillo extractor negro [8] Topes ajustables progresivamente
[4] Tornillo para fijar el tope [9] Saliente del ajuste de posiciones finales
[5] Accionamiento manual (hexagono interior) [10] Conexidn a tierra para tornillo autorroscante M4x8
Tamafo B1 B2 B3 B4 B5 B6 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
g7 f8
[mm] +0,5 @ 4} %] %)
40 43,8 105+0,3 130z0,5 80+0,3 139 16 20 36-0,4 52 Mé M10 M2 168+0,5
Tamafio D8 D10 D11 EE H1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L9 L10
[mm] +0,2 +0,6/-0,7 +0,2 +0,4 +0,2/-0,3 +0,2 +1
40 M10 M6 M16x1 G1/8 65 62 50 8 23,7 18410,6 12 64,5 3,4
Tamafo L11 Tl T2 T3 T4 W1 %1 EY) =3 =4 Chaveta
segiin
[mm] +) max. +2 +0,2 DIN 6885
40 16 22,5 16 15 10 40° 19 10 8 5 A6x6x45
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Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

Accesorios
Referencias de pedido
Tamafio Angulo de giro N.°art. Codigo de producto
[’]
40 270 561691 DSMI-40-270-A-B
Accesorios
Brida de empuje FWSR - ‘
@7 i @7 [ ] 0
a ”‘ ~ !
Material: er/‘f\\a Q} OL .%1 .
Aluminio anodizado . w 5 \ {f) } R W’?/a
Sin cobre ni PTFE I % -, &N@)& : TF
5 1 N L L3
L] & L] ® i @ | ] =
D2 L1
D1 L4 -
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B5 D11 D12 D13 D14 D15 L9 L10 L11 L12 | Peso N.°art. C6digo de producto
%) 1] (%] (%]
[mm] H13 g7 [g]
40 54 M8 9 36 70 38 60 11 5 186,5 | 240 14656 FWSR-40
Placa de montaje HSM :
' % | B -
Material: e
Aluminio anodizado (@ —
. . e &
Sin cobre ni PTFE -
! 7 - ‘ @ @ i ‘ }\: ‘
L7t ) R 7 T
[Tb1 B6
| L13
! ‘ L12
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafio B6 D16 D17 H2 L12 L13 T4 Peso N.°art. Co6digo de producto
) 2
[mm] (gl
40 45 18 11 20 180 155 11 459 165575 HSM-40
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Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

Accesorios
Tapa ciega AKM T |
Material: © w
Poliamida 5 JL
©
‘ —  S—
L1

Dimensiones y referencias de pedido

Para tamafo D1 L1 N.°art. Cddigo de producto

[mm] [

40 130 135,5+1,5 549198 AKM-40

Referencias de pedido

Para tamafo Descripcion N.°art. C6digo de producto UED

Escuadra amortiguador
40  Para elementos amortiguadores elasticos 547904 DSM-40-B 2
NS

‘\ « Para amortiguadores
e |

Conjunto de amortiguadores

27

Amortiguador

40 Para escuadra amortiguador DSMI-...-B 550660 DSM-40-P-B 2

40 Para escuadra amortiguador DSMI-...-B 548014 DYSC-12-12-Y1F 1

1)  Unidades por embalaje
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Accesorios

Referencias de pedido: valvulas de estrangulacion y antirretorno

Actuadores giratorios DSMI-B, con sistema de medicion de angulos integrado

Hojas de datos = Internet: grla

Para tamafio Conexion Material N.°art. Codigo de producto
Rosca Para diametro exte-
rior del tubo flexible
Para aire de escape
40 G1/8 3 Ejecucion en metal 193142 GRLA-1/8-QS-3-D
4 193143 GRLA-1/8-QS-4-D
6 193144 GRLA-1/8-QS-6-D
8 193145 GRLA-1/8-QS-8-D
Referencias de pedido: cable de conexion
Descripcion N.°art. Codigo de producto
Entre la conexion de sensores CASMYy el sistema de medicion de recorrido 549293 NEBC-P1W4-K-0.3-N-M12G5
Referencias de pedido: cajas tomacorriente
Descripcion N.°art. Cddigo de producto
Para la conexion del sistema de medicion de recorrido 194332 SD-4-WD-7
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