Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

M Ventajas en los movimientos

M Precision al medir
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Convertidor de valores DADE

Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

Caracteristicas

Componentes para ejecutar operaciones de posicionamiento y medicion con el cilindro normalizado DNCI

Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Posicionamiento servoneumaticos

_
—

Medicion

Con convertidor de valores de medicion DADE
Convertidor de valores de ﬂ
medicion -
DADE-... e
>5/1.1-118 =l

PLC
p. €j. FEC-...
=>Tomo 4 4

Terminal de mando
p. €j. FED-... =

=>Tomo 4 ' - E

5/1.1-104

Posicionamiento

FESTO

Con regulador de posiciones finales SPC11 o controlador de ejes SPC200

Valvula posicionadora
MPYE-...
> 5/1.5-2

Soft-Stop
>5/1.4-2

Regulador de posiciones finales
SPC11-INC

i
'h,.'.

Técnica de posicionamiento
2>5/1.3-2

Interface de ejes
SPC-AIF-INC

<

o

Controlador de ejes
SPC200
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Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE FESTO
Codigo para el pedido

e[~ ] - - - 4- -

Tipo

DNCI I Cilindros normalizados

| Diametro del émbolo [mm] |

| Carrera [mm] |

Amortiguacion

P I Anillos y discos elasticos en ambos lados

Deteccion de posiciones

A I Para detectores de posicion
Tipo de vastago

S2 | Doble vastago

Tipo de vastago

K8 I Prolongacion del vastago
Cartucho de bloqueo

KP | Cartucho de blogueo

Guia

FENG I Unidad de guia con guia de rodamiento de bolas

Sin cabezal de medicion

MS IActuador sin cabezal de medicion
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Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE FESTO

Cuadro general de periféricos

\| q i’@

Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Posicionamiento servoneumaticos

_

1

Accesorios
Tipo Descripcion resumida = Pagina

Conjunto para el montaje) Para unir dos cilindros de émbolos de igual diametro para formar un cilindro de varias posiciones | Tomo 1
DPNC

Pies de fijacion Para la fijacion del actuador por la culata anterior o posterior Tomo 1
HNC

Fijacion por brida Para la fijacion del actuador por la culata anterior o posterior Tomo 1
FNC

Brida basculante con pivotes Para la fijacion giratoria del actuador en la culata delantera o posterior Tomo 1
ZNCF/CRZNG

Caballete - Tomo 1
LNZG/CRLNZG
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Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

Cuadro general de periféricos

FESTO

DADE-MVC

de tension de 0 ... 10 V o en una sefal de corriente de 0 ... 20 mA

Accesorios
Tipo Descripcion resumida = Pagina

E Brida giratorial) Para el montaje giratorio del actuador en la culata posterior Tomo 1
SNC

CaballeteV) Con cojinete esférico Tomo 1
LSNG

CaballeteV) Para soldar, con cojinete esférico Tomo 1
LSNSG

[o] Brida giratorial Para el montaje giratorio del actuador en la culata posterior con apoyo esférico Tomo 1
SNCS

CaballeteD) - Tomo 1
LBG

Brida giratoria) Para el montaje giratorio del actuador en la culata posterior Tomo 1
SNCL

Brida giratoria) Para el montaje giratorio del actuador en la culata posterior Tomo 1
SNCB

CaballeteD) - Tomo 1
LNG/CRLNG

CaballeteD) Con cojinete esférico Tomo 1
LSN

Brida basculante central Para el montaje giratorio del actuador Tomo 1
INCM

Cabeza de rétula Con cojinete esférico Tomo 1
SGS/CRSGS

Caballete transversal - Tomo 1
LQG

Horquilla Con rosca exterior Tomo 1
SGA

Placa de acoplamiento Para compensar desviaciones radiales Tomo 1
KSG
Placa de acoplamiento Para cilindros con vastago antigiro para compensar desviaciones radiales Tomo 1
KSz

[20] Horquilla Permite giros del cilindro neumético en un plano Tomo 1
SG/CRSG

Roétula Para compensacion de desviaciones radiales y angulares Tomo 1
FK

Adaptador Para toberas de aspiracion Tomo 1
AD

Unidad de guia Para antigiro de cilindros normalizados al aplicar grandes momentos 5/1.1-116
FENG

Piezas de fijacion Para el montaje de los detectores de posicion SME/SMT-8 en combinacion de la unidad de guia Tomo 1
SMB-8-FENG FENG

Tapa para ranuras Para proteger los cables de los detectores y las ranuras frente a la suciedad Tomo 1
ABP-5-S

Detectores de posicion Integrables en la camisa perfilada del cilindro Tomo 1
SME/SMT-8

Racor rapido roscado Para la conexion de tubos flexibles con tolerancias en su diametro exterior Tomo 3
Qs

Convertidor de valores de medicion | Para convertir las sefiales emitidas por los detectores del cilindro normalizado DNCI en una sefial |5/1.1-118

1)
2)

No con variante S2
La unidad de guia FENG-KF tiene que estar acoplada al vastago sin holguras
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FESTO

Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

Hoja de datos

Funcion

32.. 63mm

- O - Didmetro

Carrera
10...2 000 mm

Datos técnicos generales
Diametro del émbolo 32 40 50 63

Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Posicionamiento servoneumaticos

Construccion Embolo

_

A Vastago
Tubo perfilado

Funcionamiento

Doble efecto

Amortiguacion

Anillos y discos elasticos en ambos lados

Deteccion de posiciones

Sistema de medicion de recorrido integrado

Para detectores de posicion?

Principio de medicion (sistema de medicion de recorrido) Digital

Tipo de fijacion Pies de fijacion

Carrera [mm] 10..2000

Antigiro/Guia3) Barra de guia con yugo, guia de bolas

Carrera [mm] 100 ... 500

Prolongacion del vastago [mm] 1..500

Conexion neumatica GYs IGl/A IGl/A |G3/s
Conexion eléctrica Cable con conector tipo clavija de 8 contactos, forma redonda M12

Longitud del cable [m] 1,5

1)  Noincluido en el suministro; puede pedirse como opcion

3) Laguia FENG-KF debera pedirse como equipo opcional. Se entrega montada y limita a carrera maxima

Fuerzas [N] y energia del impacto [Nm]
Diametro del émbolo 32 40 50 63
Fuerza tedrica con 6 bar 483 754 1178 1870
Avance
Fuerza tedrica con 6 bar 415 633 990 1682
Retroceso
Energia de impacto en las posiciones finales 0,1 0,2 0,2 0,5
. . .. 2Xx Eadm. £
Velocidad de impacto admisible: Vadm, = Moo + Mearea © £ - Importante
Los datos se refieren a los valores respetarse los valores limite de la
maximos posibles. En la practica capacidad de amortiguacion del
Masa maxima admisible: - 2 xf;dmv S pueden variar dep‘erldiendo‘de la actu.js\(?or y la energia de impacto
masa de la carga til. Ademas deben  admisible.
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Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE FESTO

Hoja de datos

| Condiciones de funcionamiento y del entorno

Presion de funcionamiento [bar] 0,6..12

Fluido? Aire comprimido filtrado sin lubricar, grado de filtracion 5 um
Temperatura ambiente3) [°C] -20..+80

Resistencia a vibraciones Segiin DIN/IEC 68, parte 2 - 6, grado de nitidez 2

Resistencia a choques permanentes Segiin DIN/IEC 68, parte 2 — 82, grado de nitidez 2

Simbolo CE (consultar declaracion de conformidad) Seg(in directiva de maquinas UE-CEM

Clase de proteccion (sistema de medicion) IP65 segin IEC 60 529

Clase de resistencia a la corrosién® 1

2) Lavalvula posicionadora MPYE exige estos valores de referencia

3) Teneren cuenta las condiciones de funcionamiento de los detectores

4)  Clase de resistencia a la corrosion 1 seg(in norma de Festo 940 070
Valida para piezas expuestas a peligro de corrosion. Proteccion para transporte y almacenamiento. Piezas con superficies sin fines decorativos, por ejemplo, por encontrarse en el interior o detras de tapas o
recubrimientos

Pesos [g] con sistema de medicion de recorrido

Diametro del émbolo 32 40 50 63
Actuador basico DNCI-...
Peso con carrera de 0 mm 521 853 1319 1914
Peso adicional por 10 mm de carrera 30 44 62 71
Masa mévil con carrera de 0 mm 95 175 316 383
Peso adicional por 10 mm de carrera 8 14 23 23

Actuador de doble vastago DNCI-...-S2

Peso con carrera de 0 mm 586 981 1553 2165
Peso adicional por 10 mm de carrera 39 60 87 96
Masa mévil con carrera de 0 mm 155 164 297 364
Peso adicional por 10 mm de carrera 17 30 48 48

Peso adicional con doble vastago K8
Peso adicional por 10 mm de carrera |8 [14 [23 [23

Peso adicional con cartucho de bloqueo KP
Peso del producto [234 [394 [ 700 [1147

Peso adicional con unidad de guia FENG-...
Peso con carrera de 0 mm 1530 2370 4030 5410
Peso adicional por 10 mm de carrera 18 32 50 62

Materiales
Vista en seccion

Cilindros normalizados F :V
Vastago Acero de aleacion fina 4 A

Camisa del cilindro Aluminio anodizado I : RI} I@
Culatas anterior y posterior Fundicion inyectada de Al /W

- Juntas dinamicas Poliuretano TPE-U I T ) I —4'
- Juntas estaticas Caucho nitrilico

- Lubricante Kliiberplex BE31-102

Sistema de medicion de recorrido

- Cuerpos para sensores Poliacetal

- Cubierta del cable Poliuretano

- Cuerpo del conector Polibutilenotereftalato
- Placa de montaje Poliacetal

- Tornillos de la placa de fijacion Acero
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Posicionamiento servoneumaticos
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Cilindros con sistema de medicion de recorrido

1

Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

Hoja de datos

FESTO

| Datos eléctricos del sistema de medicion de recorrido

Precision de la medicion [mm] +(0,07+0,02/m)

Resolucion [mm] 0,02

Velocidad max. de la maniobra [m/s] 1,5

Temperatura ambiente [°C] -20..+80

Coeficiente térmico max. [ppm/°K] 30

Clase de proteccion IP65

Simbolo CE (consultar declaracion de conformidad) Seg(in directiva de maquinas UE-CEM
Campo magnético max. admitido a 100 mm [kA/m] 10

del detector?

Sefal de salida analogica

Conexion eléctrica Cable con conector tipo clavija de 8 contactos, forma redonda M12
Longitud del cable [m] 1,5

1)  Consultar las condiciones para el montaje
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Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE FESTO

Hoja de datos

Momentos de giro y fuerzas transversales

El vastago no debera soportar
momentos. Por ello se recomienda la

Coeficientes de carga estaticay
dindmica con y sin guia y, ademas,
utilizacion del actuador DNCI con guia  datos técnicos de las variantes:
externa FENG-KF. La unidad de guiase  consultar paginas 2, 8y 9.

suministra montada. => Tomo 1 (cilindro normalizado DNC)

Condiciones para el montaje

Al efectuar el montaje del actuador A Montaje paralelo
con iman (para la deteccion de
posiciones) junto a un cilindro
normalizado DNCI, deben tenerse en

cuenta las siguientes condiciones:

Si la distancia Y = 0 mm, pueden Y
montarse los actuadores juntos. Cable del detector €

DNCI %

X Distancia minima entre los

A
actuadores
Y  Distancia asimétrica entre los
actuadores en la culata Montaje desfasado; paso del cable entre los actuadores
Si la distancia Y > 0 mmy el cable Y
y 4 N
pasa entre los actuadores, tiene que Cable del detector < 7
preverse una distancia X > 70 mm. ‘ ‘ DNCI ~
y
A
Montaje desfasado; paso del cable en la parte superior o inferior
Si la distancia Y > 0 mmy el cable Y
e Cable del detector \ € >
pasa por la parte superior o inferior,
;lenz que preverse una distancia DNCI A
> 60 mm.
J X
y
A

Ocupacion de los contactos del conector tipo clavija. Vista sobre el conector

Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Posicionamiento servoneumaticos

_
.
—
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Pin | Funcién Color

1 5V Negro 6 8 5

2 GND Marrén ¥ 4
3 sin+ Rojo -
4 sin— Naranja 7 3
5 oS- Verde 1 2

6 oS+ Amarillo

7 Malla Malla

8 - -
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Posicionamiento servoneumaticos
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Cilindros con sistema de medicion de recorrido

1

Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

FESTO

Hoja de datos
Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering
Tipo basico
L9
| o7
@ =73
ha ! ‘
= T A '
. | ad
G G
Z)+ VA
L2+ S .
1| Tornillo cilindrico con hexagono
AM WH PL PL L s
1 y rosca interior para elementos
vD EE il X3 de fijacion
1 ~ Taladro para la conexion a
tierra mediante tornillo auto-
M) f.\\ cortante M4 segtn DIN 7500
X
| 3 I C} C) o Q) Ol w Ranura para detectores
" SME/SMT-8
<2 1%z = @ Cinta magnética de medicion
— - TP
BG TG + =anadir carrera
E ++ =afadir 2 veces la carrera
S2: Doble vastago
( [ ez ]
L ] ol )
—/ | -
ZJ)+ + =anadir carrera
ZM++ ++ =anadir 2 veces la carrera
S2 [ KP: Doble vastago con cartucho de blogueo
L3 VD
VD LS
i T ., &0
| ae o © 1 Q) | e
: & H )
ZJ)+ H1
ZM++
K8: Prolongacion del vastago
)
|
| A
J
A2
WH+A2
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Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

Hoja de datos

FESTO

(%} AM A2 B BG D1 D2 D7 E EE G H1
max. 1%} g g

[mm] d11 f9

32 22 500 30 16 20 M5 3,7 45 GYs 28 67

40 24 500 35 16 24 GYs 3,7 54 77 33 88

50 32 500 40 17 30 GYs 3,7 64 77 33 107

63 32 500 45 17 38 GYs 3,7 75 G348 40,5 123

(%} KK L1 L2 L3 L5 L9 MM PL RT Tl TG

1%}

[mm] f8

32 M10x1,25 18 94 45 14 22,5 12 15,6 M6 8 32,5

40 M12x1,25 21,3 105 53 16 27 16 14 M6 8 38

50 M16x1,5 26,8 106 67 20 27 20 14 M8 8 46,5

63 M16x1,5 27 121 76 24 33 20 17 M8 8 56,5

(%} VA VD WH 7) M =1 =2 =<3

[mm] KP KP

32 4 10 26 120 165 148 193 10 16 6

40 4 10,8 30 135 188 167 220 13 18 6

50 4 14,3 37 143 210 183 250 17 24 8

63 4 14,5 37 158 234 199 275 17 24 8
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Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE FESTO

Hoja de datos

Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering
Unidad de guia tipo FENG-KF
L4
s B1 L5 L6 X B2
= " 0O,
S m K — — I 7 7
g H(Q,, iu ( I R ] \\,@3;,\\
a -7\ by Y X X b J N N
. -Z A A Y\
o
£ o o = I o © o
E © f \ X
2 E = yu Ol |
©
L £ = [ N)—
35 3 o =) 0 |lo ® =
5 2 ER7 ) A Q Q~_ | ) o) |
o— =21 i ) /
£ o[ 3;1 i | 0@
s 8 i KR K — H H
S S L16 | |D2 L10] L9 LN L12
v .= T
&35 L2 L3+
L2+
1.1 L1+
] S5 bl Tal g
O @
! N
3 i =
il 0O f+—1o110
!
L15 L]
L12
L13
L14 + = ahadir carrera
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Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

Hoja de datos

FESTO

Para & B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D6 H1
1%} 1%} g 1%}

[mm] -0,3 +0,2 +0,3 hé

32 50 45 74 50,5 44 M6 11 6,6 12 97.0,4

40 58 54 87 58,5 44 M6 11 6,6 16 115.0,4

50 70 63 104 70,5 60 M8 15 9 20 137.0,5

63 85 80 119 85,5 60 M8 15 9 20 152,05

Para & H2 H3 H4 KK L1 L2 L3 L4 L5 L6

[mm] 10,2 +0,2

32 90 61 78 M10x1,25 155 6745 94 125 24 76

40 110 69 84 M12x1,25 170 7545 105 140 28 81

50 130 85 100 M16x1 188 89,410 106 150 34 79

63 145 100 105 M16x1 220 89.10 121 182 34 111

Para @ L9 L10 L11 L12 L13 L14 L15 L16 =1

[mm] +0,2 +0,2 +0,2

32 20 12 4,3 32,5 70,3 78 6,5 12 15

40 22 12 11 38 84 - 6,5 14 15

50 25 15 18,8 46,5 81,8 100 9 16 19

63 25 15 15,3 56,5 105 - 9 16 19

2006/03 - Reservado el derecho de modificacién - Productos 2006

5/1.1-115

Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Posicionamiento servoneumaticos

_
.
_



Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE FESTO

Referencias: productos modulares

|@] Indicaciones minimas |')
N° de articulo Funcion Diametro del émbolo Carrera Amortiguacion Deteccion de
5 posiciones
§ 535411 DNCI 32 10..2000 P A
2 535412 40
8 <
K== 535413 50
e 3 535 414 63
2 E
€3
= g Ejemplo de
e 2 pedido
g < 535411 | [DNCI - [32 - [100 -[p -[A -
E S
S 3
S 'E Tablas para realizar los pedidos
[
£ T Diametro de émbolo 32 40 50 63 Condicio- | Codigo Entrada
nes codigo
=
1.1 [M][ N° de articulo 535411 535412 535413 535414
Funcion Cilindro normalizado con sistema de medicion integrado; vastago antigiro DNCI DNCI
Diametro de émbolo [mm] |32 40 50 63
Carrera [mm] |10 ...2 000
Amortiguacion Anillos y discos elasticos en ambos lados -P -P
W | Deteccion de posiciones Para detectores de posicion -A

Continda: cddigo de pedido
I | [ona |- |- |-[P |- [A | -
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Cilindro normalizado DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

Referencias: productos modulares

FESTO

Continda: cddigo de pedido

|@ Opcional |
Tipo de vastago Vastago prolongado Unidad de sujecion Guia Cabezal de medicion
delante
S2 ..K8 KP FENG MS
Tablas para realizar los pedidos
Diametro de émbolo 32 40 50 63 Condicio- | Cadigo Entrada
nes codigo
[0][ Tipo de vastago Doble vastago -S2
Vastago prolongado [mm] |1 ..500 -..K8
delante
Unidad de sujecion Cartucho de bloqueo -KP
Guia Unidad de guia con rodamiento de bolas en el lado del cabezal de medicion -FENG
Cabezal de medicion Sin cabezal de medicién -MS
K8 En combinacién con el vastago tipo S2, la prolongacién Ginicamente puede ser en el KP Sélo con vastago tipo S2
extremo anterior (del lado del cabezal de medicion) FENG Carrera maxima 500 mm

|-

|- |- -1
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Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Posicionamiento servoneumaticos

[y

- Nuevo

Cilindros normalizados DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

Hoja de datos

Convertidor de valores de medicion El convertidor convierte sefiales emiti-

DADE-MVC-010 das por los detectores del cilindro

DADE-MVC-420 normalizado DNCI en una sefial de
tension de 0 ... 10 V o en una sefial de
corriente de 0 ... 20 mA. Estas sefales
pueden procesarse mediante un PLC
que disponga de una unidad de en-
trada de sefales correspondiente.

Datos técnicos generales

FESTO

I

Tipo de fijacion Mediante taladros

Posicion de montaje Indistinta
Precision de repeticion en funcion dela < 400 +0,1 mm
carrera Qtil <750 +0,2 mm

=1200 [=0,3mm

<1600 |+0,4mm

<2000 ([=0,5mm

Resistencia a cortocircuitos Si

Proteccion contra polarizacién inversa Si

Funcion de diagndstico Indicacion mediante LED

Datos eléctricos generales

Salida analdgica V] 0..10 (seglin NE61131-2)
[mA] 0..20 (seglin NE61131-2)

Tension nominal de funcionamiento [V D(] 24 +25%

Ondulacién residual [Ves] 4 (con 50 Hz)

Consumo de corriente con tension nomi-  [mA] 20..30

nal de funcionamiento

Logica de conmutacion en las salidas PNP

Logica de conmutacion en las entradas PNP

Tiempo de correccién en las entradas [ms] 3

Error de linealidad FS 0,2%

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Temperatura ambiente [°C] 0..55

Clase de proteccion IP65

Humedad relativa

95% sin condensacion

Simbolo CE (consultar declaracion de
conformidad)

seg(in directiva UE de maquinas CEM

Clase de resistencia a la corrosion 1

1

Peso del producto gl

128

Nota sobre el material del cuerpo

Polibutilenotereftalato

1) Clase de resistencia a la corrosion 1 segiin norma de Festo 940 070

Valida para piezas expuestas a peligro de corrosion. Proteccion para transporte y almacenamiento. Piezas con superficies sin fines decorativos, por ejemplo, por encontrarse en el interior o detras de tapas o recubri-

mientos.
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Cilindros normalizados DNCI con convertidor de valor de medicion DADE

Hoja de datos

Dimensiones
35
0
ﬂ _ s1| —
&
S2
. 3
o~
N
n - =
~
© IEC=]
) I | —
)
23.5 30

Ocupacion de clavijas
Interface PLC

FESTO

Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering

Interface sistema de medicion

Interfaz PLC

M12 de 8 contactos, tipo cla-
vija

Interface sistema de medicion

M12 de 8 contactos, tipo z6-
calo

Pin | Funcién Color del cable Pin Funcion

1 24V Blanco 1 Ub

2 Sefal de medicion analdgica Marrén 2 oV

3 Salida de referencia Verde 3 Sefal seno +

4 0 Vsefal de medicion Amarillo 4 Sefal seno -

5 Entrada de referencia Gris 5 Sefal cosino -

6 Entrada del calibrado Rosa 6 Sefal cosino +

7 Salida “ready” Azul 7 Blindaje / tierra

8 0V alimentacion de tensiény en- | Rojo 8 -
tradas/salidas

Referencias

| Descripcion Ne art. Tipo
Convertidor de valores de medicion
Con sefal de tension 0..10V 542117 DADE-MVC-010
Con sefal de corriente 0..20mA 542118 DADE-MVC-420
Cable con conector tipo Cable de conexion al PLC (de 2 m) 525616 SIM-M12-8GD-2-PU
z6calo
Cable de conexion al PLC (de 5 m) 525618 SIM-M12-8GD-5-PU
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Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Posicionamiento servoneumaticos
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