Pfimocaré moduly HME, elektrické FESTO

W piesné vedeni bez vili

Hvolné programovatelna poloha,
rychlost a zrychleni

Mvelka prizplsobivost
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Pfimocaré moduly HME, elektrické

hlavni Gdaje

Rozsah poufZiti
Elektricky pfimocary modul HME je
idealni v automatizaci pouzivat tam,
kde pozadujeme regulované tlumeni
v koncovych polohach (mékké dobrz-

Pfimocary modul HME ma na posuvo-
vé desce a zakladnim profilu stejna

rozhrani jako pneumaticky pfimocary
modul HMP; je také plné kompatibilni

Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

N

—

déni), konstantni rychlost pohybu
a polohovani.

s manipulacnimi a montaznimi sada-
mi vCetné stavebnic pro adaptér HMP.

Vse od jediného dodavatele

primocary modul
HME
=>5/2.1-8

i
Bl

ovladat motoru

L]
SFC-LAC
2>5/2.1-23
Technické podrobnosti
al |2 El (4]

- T
| 4

5/2.1-2

Specialni funkce

M |ntegrovan pfimocary elektromotor

M |ibovolné polohovani

M kratké asy polohovani

M vyjimecné tuhy zakladni profil

M piesné vedeni bez vali

M fizené zrychlovani a brzdéni
(programovatelna rampa)

W uZitetna zatéz az 25 kg
M 7adné vnéjsi magnetické pole

Pfimocary modul HME a fizeni motoru

SFC tvofi jednu jednotku.

B SFC Ize upevnit v blizkosti HME
(stupefi kryti IP54):
- mezipodporami
- naliStu DIN

M staci pouze jeden kabel mezi
primocarym modulem HME
a ovladacem motoru SFC

M ovladac motoru SFC obsahuje podle
volby ovladaci panel a tlacitka

M max. 31 rlznych pohybl

posuvova deska
tyc pohonu

elektrické rozhrani

vedeni

bezdotykovy odméfovaci systém
¢idlo odmérovani

integrovany referencni spinac
elektrické rozhrani

fo] o] N [o] [2] [2] (] [S] =]

primocary motor v hlinikovém télese

FESTO

M ibovolné programovatelna rychlost
az3mfs

M velka dynamika a presnost diky
pfimocarému motoru s rotacni
symetrii

M 7adné energetické fetézy (systém
pevné podélné rozmisténych civek
s kratkym magnetickym bézcem,
bez pohyblivého pfivodu energie)

M snadné ovladani digitalnimi
vstupy/vystupy
Parametrizovani:
M ovladacim panelem:
- vhodné pro snadné polohovani
M prostfednictvim softwaru FCT
(Festo Configuration Tool):
- srozhranim RS 232
- ovladani z PCv systému
Windows, Festo Configuration
Tool

vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10



Pfimocaré moduly HME, elektrické

hlavni Gdaje

Porovnani mezi elektrickym pfimoc¢arym modulem HME a pneumatickym pfimocarym modulem HMP

elektrické HME

novinka

FESTO

pneumatické: HMP

vyhody
M fizené najeti a zabrzdéni M velkd posuvova sila
M konstantni a presna rychlost az 3 m/s
M pfizplisobivé polohovani bez mechanickych
prostiedk
M programovatelny profil pohybu
vedeni

M predepjaté, pfesné a tuhé vedeni bez viile,
v kulickovych obéZznych pouzdrech
M velkd zatiZitelnost (sily a momenty)

rozmery

M stejna Sitka a vyska

typ Sitka(B) x  vydka (H)
HME/HMP-16: 34 X 85mm
HME/HMP-25: 40 x 110 mm
rozhrani

M stejné moZnosti upevnéni a montaze

upeviovaci plochy:

upevnéni kamenem do drazky

nebo rybinovou drazkou

montazni plochy:

primé upevnéni zatéZe a pripravkl pomoci
zavitovych otvor(i v posuvové desce, pres spoje
rybinovou drazkou nebo prlichozimi otvory

technické Gdaje

velikost [mm] 16, 25 16, 20, 25, 32

zdvih [mm] 100 ... 400 50 ... 400

max. rychlost [m/s] |3 1,2

opakovatelna presnost koncovych poloh [mm] [=+0,015 0,01

mezipolohy libovolné s modulem mezipolohy aZ dvé polohy

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

N

—

Pfimocaré moduly HME, elektrické FESTO

hlavni Gdaje

MozZnosti montaZze a upevnéni
zplisoby upevnéni upevnéni za rybinovou drazku primé upevnéni Srouby a kameny primé upevnéni Srouby a stredicimi
spojovaci sadou HAVB do drazky NST dutinkami ZBH

A
ﬁ
44
O—amy

upeviovaci plochy

botni plochy HME-16/-25
zakladniho profilu @
spodni strana HME-16/-25 HME-25 HME-16

zakladniho profilu

posuvova deska HME-16/-25 HME-25 HMP-16/-25

upozornéni

Dynamika a presnost primocarého
modulu HME zavisi na montazi
(tuhosti) a tepelném pnuti
(akumulaci tepla).
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Pfimocaré moduly HME, elektrické

priklad systému

Systémovy vyrobek pro montazni a manipulacni techniku

FESTO

Systémoveé prvky a prisluSenstvi

kratky popis => strana
pohony mnoho moZnych kombinaci v ramci stavebnice manipulaéni a montazni techniky svazek 1
chapadla mnoho moZnych variant v ramci stavebnice manipulaéni a montazni techniky svazek 1
adaptér pro spojeni pohon/pohon a pohon/chapadlo svazek 5
zakladni prvky profil a profilové spoje, jako spojeni profil/pohon svazek 5
- instalacni prvky pro prehledné a bezpetné vedeni elektrickych kabell a hadic svazek 5
- motory servomotory a krokové motory, s prevodovkou nebo bez prevodovky svazek 5

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

—

Pfimocaré moduly HME, elektrické

prehled periférii

Velikost 16/25

FESTO

PrisluSenstvi
kratky popis => strana
stredici dutinka - pro vystfedéni zatéze a namontovanych dild 5/2.1-21
ZBH
tidla - pro referenci pfimocarého modulu (Cidla jsou pfi dodavce pfimotarého modulu -
SME-8 namontovana a sefizena)
kryt télesa - s krytem: stupen kryti IP40 -
- snadna demontaz pro prace ddrzby
napajeci kabel kabel elektrického napajeni pro silové napajeni a napajeni elektroniky 5/2.1-27
KPWR
mezipodpora - pro upevnéni ovladate motoru 5/2.1-27
MUP - ovladac motoru ze upevnit na DIN listu
[6] kabel pro motor spojovaci kabel mezi motorem a ovladatem motoru 5/2.1-27
KMTR
ovladat motoru pro parametrizaci a polohovani pfimocarého modulu 5/2.1-23
SFC
fidici kabel kabel pro pfipojeni vstupli/vystup( z libovolného automatu 5/2.1-27
KES

5/2.1-6
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Pfimocaré moduly HME, elektrické

vysvétleni typového znaceni

novinka

FESTO

HME

16

200

LAC

RO10

SC

ZUB

107

typ

HME [ pfimoZary modul

| velikost |

| zdvih [mm] |

druh motoru

LAC I linearni AC servomotor

odmérovaci systém

RO10 I relativni odméFovaci systém

elektrické pripojeni

SC | primy konektor

prisluSenstvi

ZUB | volné pfilozeno

stredici dutinka

-..Z | stfedici dutinky

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

N

—

Pfimocaré moduly HME, elektrické FESTO

technické Gdaje

- O - velikost

16a25

upozornéni

Vsechny hodnoty se vztahuji na
. normalni teplotu 23 °C.
N | - délka zdvihu . . PR
Dynamika a prenost zaviseji na

100 ... 400 mm X
montazi (tuhost) a tepelném pnuti
(akumulaci tepla). "
L ]

Obecné technické adaje
velikost 16 25
zdvih 100 [ 200 [320 100 200 320 400
mechanicka cast
rezim provozu hnaci jednotky posuvova deska
vedeni vedeni v kulickovych obéZnych pouzdrech
konstrukce manipulacni modul s vedenim
zplisob Cinnosti elektricky pfimy pohon
upevnéni primocary modul vnitfnim zavitem a stfedici dutinkou

spojenim rybinovou drazkou
listou s kameny do drazky
upevnéni montazni dily na vnitfnim zavitem a stfedici dutinkou
posuvové desce upevnénim rybinovou drazkou
prlichozimi otvory a stfedici dutinkou
u velikosti 25 pomoci listy pro kameny do drazky

montazni poloha vodorovna, (svisla na vyzadani)

zdvih [mm] 100 200 320 100 200 320 400
max. uZitetna zaté7 (vodorovny provoz)!) [kg] 10 8 4 25 25 22 19
max. rychlost [m/s] 3

opakovatelna presnost [mm] +0,015

elektricka cast

druh motoru linearni AC servomotor

odmérovaci systém méfi relativné, magneticky, prirdstkové

napéti I\ 48

3pitkova posuvova sila?) [N] 248 179 179 257 257 257 257
trvala posuvové sila) [N] 42 42 45 57 73 69 74
Spickovy proud motoru [A] 28,5 20,5 20,5 28,5 28,5 28,5 28,5
jmenovity proud motoru [A] 4,8 4,8 5,2 6,3 8,1 7,6 8,2
jmenovity vykon motoru?) W] 127 127 134 171 221 209 223
elektromagnetické zareni Zadné

L. |
1)  pfi vyuziti maximalniho zdvihu; vy3si zatézZe na vyzadani
2) tfeni neni zohlednéno
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Pfimocaré moduly HME, elektrické

technické Gdaje

| Provozni a okolni podminky
teplota okoli® [eq) 0. +40

novinka

FESTO

max. teplota motoru [°q] 70

normalni teplota?) [ 23

sledovani teploty vypnuti pfi pfehfati motoru
stupen kryti IP40

znacka CE (viz prohlaseni o shodé)

dle smérnice EU-EMV

mazaci intervaly vodicich prvk{

[km] 2500

odolnost korozi KBK3)

2

1) Berte ohled na rozsah pouZiti ¢idel.

2)  Pokud neni uvedeno jinak, vSechny hodnoty se vztahuji na normalni teplotu.
3) Tiida odolnosti korozi 2 dle normy Festo 940 070:
konstrukéni dily s miméjsimi naroky na odolnost korozi. Vnéjsi viditelné casti s pozadavky predevsim na vzhled povrchu, ktery je vystaven piimému kontaktu s okolni pro priimys| béznou atmosférou, respektive

|atkami, jako jsou chladici latky a maziva.

Hmotnosti [g]

velikost 16 25

zdvih 100 200 320 100 200 320 400
hmotnost vyrobku 4700 6000 7300 9600 11 500 13 800 15300
vlastni pohybujici se hmotnost 1400 1700 2100 3400 3900 4600 5000
Materialy

funkéni fez

ﬁmoéar\] modul

posuvova deska

tvarny legovany hlinik, eloxovany

téleso

tvarny legovany hlinik, eloxovany

vysoce legovana ocel, nerezova

ty¢ pohonu

vodici trubka

valcovana ocel, potaZena

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

—

Pfimocaré moduly HME, elektrické FESTO

technické tdaje

Hodnoty dynamického zatizeni valivého vedeni

Uvadeéné sily a momenty plati pro
vodorovnou a stojatou montazni
polohu (viz obréazek).

Maximalni zatiZzeni vznika v mnoha
pripadech pfi brzdéni a pfi vysunu-
tém pohonu.

Zjisténa zatizeni museji odpovidat
nasledujici rovnici.

Rovnice musi byt splnéna staticky

a dynamicky, v kazdé poloze. Pritom
je nutné dodrZet smér plsobeni
pfislusného momentu a sil.
Vyobrazené momenty a sméry sil
jsou kladné.

| —0,5%Fy + 0,5*/3*Fzl 10,5*/3*Fy + 0,5 *Fzl | —0,5%*My +0,5*/3*Mzl 10,5*,/3*My + 0,5 * Mzl
y v Z+ v y Z+ IMxI i y v Z+ v y z <1

Fumax.

FVmax. MXmax. MUmax. MV max.

1  Zatizeni z tlohy: sily Fy, Fz a momenty Mx, My, Mz

Sily a momenty uvedené v rovnici
vy3e, které vyplyvaji z Glohy, se
pocitaji nasledovné:

Slozeni sil: Slozeni moment:
Fy =Fy5 Mx = Mx3 + Mx5
Fz =Fz2 +Fz3 + Fz5 My =Myl + My2 + My3 + My4 + My5

Mz =Mz1 + Mz4 + Mz5

1.1 Momenty na valcovém vedeni na zakladé max. posuvové sily

V pripadé uvedenych hodnot se jedna
o maximalni hodnoty, které vyplyvaji
ze Spickové posuvové sily.

Jsou nezavis|é na:

- poloze zdvihu

- nosnosti

a zavislé na:

- sméru pohybu

- montazni poloze

a

—

ty€ pohonu

I

7
{7 7N\

ﬁ
P

|t T —
©
O

N

vodici trubka

Y

N
@

X5)

Xe;

S

vyjizdéni - zrychleni / zajizdéni - zrychleni /

zajizdéni - brzdéni vyjizdéni - brzdéni

My1 [Nm] Mz1 [Nm] My1 [Nm] Mz1 [Nm]
HME-16-100 9,2 -1,3 -9,2 1,3
HME-16-200/-320 6,7 -1 -6,7 1
HME-25 13 -2,1 -13 2,1
rozmer a [mm] b [mm]
HME-16 5,4 37,2
HME-25 8 50,2

1.2 Sily a momenty na valcovém vedeni z diivodu vlastni hmotnosti

Uvedené hodnoty jsou maximalni
hodnoty ve vyjetém stavu.

Jsou nezavislé na:

- nosnosti vlastni hmotnosti

a zavislé na:

- poloze zdvihu

- montazni poloze

5/2.1-10

| | My2 [Nm] | Fz2 [N]

HME-16-100 0,6 -9,8

HME-16-200 1,4 -12,5
HME-16-320 2,7 -15,7
HME-25-100 1,3 -22,1
HME-25-200 3,0 -26,9
HME-25-320 5,6 -32,7
HME-25-400 7,7 -36,6

vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10



Pfimocaré moduly HME, elektrické

technické tdaje

1.3 Sily a momenty na valivém vedeni z dGvodu uZitecné zatéze

zjist'ované hodnoty:

vzdalenosti:
-X2,Y2a72

sily a momenty z diivodu tihy:

- Fz3

- Mx3, My3

na zakladé nosnosti:
- My4, Mz4

rovnice pro vypocet sil a momenta:

Fz3 =mxg Mz3=0
Fy3 =0 Mx4 =0
Mx3=Y2 x Fz3 My4=72xmxa
My3 =(X1 + Hub + X2) x Fz3 Mz4=Y2xmxa

novinka

FESTO

m = hmotnost uZitecné zatéze
a  =zrychleni
g = gravitacni zrychleni

(9,81 m/s?)

— | Y1 |—— . Hub L S
P
I @ /
g \ izz (
£ =
1N 1
0 ol L [
1] B J f —— X |[—
A ?
t87i5t8 uzitetné zatéze
—— [————
Y2
Y1 [mm] 71 [mm] X1 [mm]
HME-16 26 34,5 HME-16 119,3
HME-25 35 43 HME-25 154

1.4 Sily a momenty na valivém vedeni z divodu sil z dlohy (dal3i pohony)

Napfiklad:
- montazni sily

- sily od namontovanych

otocnych pohondl

Fy5 = montazni sila plisobi pfitné na uzitecnou zatéz

Fz5 =montazni sila plisobi navic k uZitetné zatézi

Mx5 = namontovany oto¢ny pohon zpdsobuje moment na vedeni
My5 = momenty v dlisledku sily Fz5

Mz5 = momenty v dlisledku sily Fy5

2 Maximalni pfipustné zatizeni vedeni®)

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007

1)  pfi ujeti 5000 km

velikost 16 25
Fumax. [N] 2 456 2 456
Fvmax. [N]

MXmax. [Nm] 42 60
Mumae.  [NM] 123 220
Mvmax,  [Nm] 123 220
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

B
—

Pfimocaré moduly HME, elektrické

technické Gdaje

VyloZeni/prihyb fv zavislosti na vyuZitelné zatéZi m a poloze | (zdvih)

velikost 16
0.16
/
0.14 / /.
0.12 DaADH
_ A, Z
=| 010 T
£ / s i
E 008 LA
M A A L7 -~
0.06 7 77 7~
Py P 1
0.04 A . >
Lo //
0.02 P,
s e —
0.00 -1
0 50 100 150 200 250 300
[ [mm]
2 kg
-------- -  4kg
———= 6kg
------------ 8 kg
—_—— 10 kg

5/2.1-12

FESTO

velikost 25
0.45
7
0.40 P
0.35
0.30 L
E R
El o025 PR
= A - 4
«—10.20 i BT i g g
A e
015 R '__-"/,/ [
0.10 e e o
0.05 i -
0.00 i
0 50 100 150 200 250 300 350 400
[ [mm]
5kg
-------- - 10kg
———= 15kg
------------ 20 kg
——— 25kg
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Pfimocaré moduly HME, elektrické

technické Gdaje

Doba polohovani t v zavislosti na zdvihu L, uZitecné hmotnosti M a dobé sepnuti ED

HME-16-100

350
325 >
300 >
275 7
250 v agia -t
225 vas PR
200 >
175 Y e
150
125
100
75
50
25
0

'\
\;
.
[}
.
[}

)
\
\
\

t [ms]
\

\

\

\
\

N
\

\\
\
\ \

I\
\

N,
N,

N

\

\\ N,

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 1O
[ [mm]

M1 kg, ED 25 % M 5 kg, ED 75 %

-------- - M1kg ED75% M 10 kg, ED 25 %
———— M5kg,ED25% —_— M 10 kg, ED 75 %
HME-16-320
500
450 e
400 - - -
P __-" f
350 p” Iz A
300 4 Dt
- i _-/-:'/_./;/;/
E| 250 2] |l e
= ,/’ » :':’_:4; ///
200 ,;’ oo >
5%
150 '/-‘Z L
0,
100 444
50 4+— 4+ttt
0
0 40 80 120 160 200 240 280 320
| [mm]
M1kg ED25% =eeemeeeeeee M2 kg, ED 75 %
-------- - M1kg ED75% —-—-—- M4kg, ED25%
———— M2kg, ED25% —_— M 4 kg, ED 75 %
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HME-16-200

novinka

FESTO

500

450

400

350

300 r

—‘/

250 CaRmmpY

t [ms]
\

200 R et

150

A\

‘\‘\ N .

100 -

50

0

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220

[ [mm]

M1 kg, ED 25 %
........ — M1kg ED75%
———— M4kg,ED25%

M 4 kg, ED 75 %

—_— M 8 kg, ED 25 %
—_—— M8 kg, ED 75 %
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Pfimocaré moduly HME, elektrické

technické tdaje

Doba polohovani t v zavislosti na zdvihu L, uZitecné hmotnosti M a dobé sepnuti ED

HME-25-100
500
450 ]
400 -~
d"" -
350 s g
300 D e s
- / L —
E| 250 Vi e L
— L7 Lo P e
200 7 e -
,, ’/‘ // ‘—--‘__—
150 (A7 B
/ /» ’__’.-///
100 et
50
0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110
[ [mm]
M1kg ED25%  =eeseeeeeee- M 12,5 kg, ED 75 %
-------- - M1kg, ED 75 % —-—-—- M 25kg, ED 25 %
———= M12,5kg, ED 25 % ——————— M 25 kg, ED 75 %
HME-25-320
700 5
Pd
Pd
600 »
-l - P
> =
500 - et
rd R ad S
7 i -"’— ~
z 400 P 7L =i T
— 7 Lo v // |- =i |
300 S e o
. I P g -
1 12T oot — | | ]
200 | L
157 2|
100 45
0
0 40 80 120 160 200 240 280 320
[ [mm]
M1kg ED25%  =eeseeeeeee- M 11 kg, ED 75 %
-------- - M1ke ED75% =eeseeeeees M 22 kg, ED 25 %
———= M11kg,ED 25% ——————— M 22 kg, ED 75 %

5/2.1-14

FESTO

HME-25-200
600
550 1>
’/
500 -
450 Pag =
400 47 =T
i e —
350 7 e =
= % e —
E| 300 A -
— S| // —-
250 o 1"
200 7L~ el
7 = -
YV - —
150 /I‘;/ - -/"//
100 -
/’
50
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220
[ [mm]
M1kg ED25%  =eeseeeeeee- M 12,5 kg, ED 75 %
-------- - M1kg, ED 75 % —-—-—- M 25kg, ED 25 %
———= M12,5kg, ED 25 % ——————— M 25 kg, ED 75 %
HME-25-400
-~
700 ”/’
600 -1
/” /"’-""
e e
vd o Pd o
500 A e
/’ Bt 4’/ -
P vid - d
E 400 /' /",’{.- // ’ “>_:-/
= - 4("— 134
300 ,"," /// L
‘//"0/. _,/
A AP
200 +—#HF 5 =
]
7w Lz
100 /
0
0 40 80 120 160 200240 280 320 360 400 440
[ [mm]
M1kg ED25%  =eeseeeeeee- M 9,5 kg, ED 75 %
-------- - M1kg, ED 75 % —-—-—- M 19kg, ED 25 %
———= M9,5kg, ED 25 % ——————— M 19 kg, ED 75 %
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Pfimocaré moduly HME, elektrické

technické tdaje

Posuvova sila F v zavislosti na zdvihu |

Grafy se vztahuji na teoreticky zjisténé Spickova posuvova sila
hodnoty, bez tfeni.
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trvala posuvova sila pfi teploté okoli:
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

—

Pfimocaré moduly HME, elektrické

technické tdaje

Posuvova sila F v zavislosti na rychlosti v

Grafy se vztahuji na teoreticky zjisténé

hodnoty, za nasledujicich podminek: - neni zohlednéno tfeni
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- stfed zdvihu pfimocarého modulu

- normalni teplota 23 °C
- max. teplota motoru 70 °C

FESTO

Spickova posuvova sila
trvala posuvova sila
—=< nepfipustny rozsah
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novinka

S 2d v » . ”»
Pfimocaré moduly HME, elektrické FESTO
technické Gdaje
Rezerva zdvihu a délka tlumeni
pracovni zdvih: rezerva zdvihu: délka tlumenti:
doporuceny vyuZitelny pracovni zdvih vzdalenost koncovych poloh vzdalenost vnéjsich ploch dorazu
pracovniho zdvihu od tlumicich od mechanické koncové polohy
dorazil
zasunuty primocary modul
| = pracovni zdvih
X1 =rezerva zdvihu
X2 = délka tlumeni
=
vysunuty primocary modul
| = pracovni zdvih
Y1 =rezerva zdvihu
Y2 =délka tlumeni
velikost zasunuti vysunuti
X1 X2 Y1 Y2
16 1mm 1,8 mm 1mm 3,5mm
25 0,7 mm 1,8 mm 0,7 mm 4 mm
2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007 5/2.1-17
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Elektrické polohovaci systémy
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

—

- novinka

Pfimocaré moduly HME, elektrické

technické tdaje

FESTO

Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering
velikost 16
2002
B 45
= ‘ I =29
o | | []
3 xL 600000 | o | S
o E o~
M5 U 39402 20-?-03* 76
10.75 4,0 +0.03%
60 0.03%
80 0,03
100 20,03«
14,0+ +0.03x
30+ 313483
22.8°7
16 20.24% @
(( °
— ((
— . ' '
217+
pohled B
4
— 1[0.15]
O — O
1 =} @ ©
o~ * ~ m
EN nl g n 3 \
©| g o|my | |
o S| I
O
* / i |
R
2 drazky pro upeviiovaci zavity a stfedéni pro upevnéni krytka *  (daje o toleranci pro zapusténi

kameny HMBN-5-2M5
moznosti upevnéni pro
rybinovou drazku
posuvova deska nesmi
byt pootocena

5/2.1-18

zatéze stredicimi dutinkami

zatéze musi byt adaptacni deska
odmontovana od posuvové
desky.

[B] (o] o] N]

&I E]

staticky polomér
dynamicky polomér
zacatek pracovniho zdvihu
(nulovy bod)

pracovni zdvih

rezerva zdvihu Y1

+ délka tlumeni Y2
=>5/2.1-17

*%

& 9 H7, pro zavitové otvory plati
+0,2
max. hloubka zaSroubovani

= pricist zdvih
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Pfimocaré moduly HME, elektrické

technické tdaje

novinka

FESTO

Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering
velikost 25
25002
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T T ] I
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2 drazky pro upeviovaci zavity a stfedéni pro upevnéni krytka *  (daje o toleranci pro zapusténi
kameny HMBN-5-2M5 zatéze stredicimi dutinkami staticky polomér & 9 H7, pro zavitové otvory plati
4 drazky pro upeviovaci ZBH-9, pro upevnéni uZitetné [9] dynamicky polomér +0,2
kameny HMBN-5-2M5 zatéZe musi byt adaptacni deska zacatek pracovniho zdvihu ** max. hloubka zaSroubovani
mozZnosti upevnéni pro odmontovana od posuvové (nulovy bod)
rybinovou drazku desky. pracovni zdvih + = pricist zdvih
posuvova deska nesmf rezerva zdvihu Y1

byt pootocena
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+ délka tlumeni'Y2
=>5/2.1-17
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

N

—

Pfimocaré moduly HME, elektrické

(idaje pro objednavky - stavebnice vyrobki

FESTO

|@ Minimalni ddaje

| | [0] Volitelné

¢. stavebnice funkce velikost zdvih druh motoru odméfovaci elektrické prisluSenstvi stiedici
pohonu systém pripojeni dutinky
539981 HME 16 100 LAC RO10 SC A
539982 25 200
320
400
priklad
objednavky
539982 | [HME 25 -[400 | -[LAC - [R010 SC 7UB 10Z |
Tabulka pro objednavky
velikost 16 25 podminky zadani
f—
[M][ €. stavebnice 539 981 539 982
—————
funkce pohonu elektricky pfimocary modul HME
velikost 16 25
zdvih 100 100
200 200
320 320
400
druh motoru linedrni AC servomotor -LAC
odmérovaci systém relativni odmérovaci systém -R010
elektrické pfipojent primy konektor -SC
— ————
[0]| pislugenstvi volné pfiloZeno ZUB-
stredici dutinky 10,20..90

kéd pro objednavky

| | [HME

|- |- | | - [tac | - [Ro10

| -[sc

| [zuB

5/2.1-20
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Pfimocaré moduly HME, elektrické

prisluSenstvi

Udaje pro objednavky
| pro rozmery
{ [mm)

poznamka

|objednaci kod |E. dilu typ
|

FESTO

| PEV

stredici dutinka ZBH

technické Gdaje =» svazek 1

16, 25 pro posuvovou desku z 150927 ZBH-9 10
1)  mnoZstviv baleni
2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007 5/2.1-21
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

N

—

novinka

Ovladace motort SFC-LAC FESTO

vysvétleni typového znaceni

SFC —| LAC [—-| VWD |—| 10 - E —| H2 |—| 10
typ
SFC | ovladat motoru
typ motoru
LAC I primy linearni pohon
napéti
VD I napéti, 48 V
jmenovity proud
10 | imenovity proud 10 A
enkodér
E | enkodér
ovladaci panel
HO bez ovladaciho panelu
H2 integrovany ovladaci panel
rozhrani pro fizeni
10 pripojeni vstupd/vystupl

5/2.1-22 vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10



novinka

Ovladace motori SFC-LAC FESTO
technické Gdaje
: L #
1 "
-~

Obecné technické ddaje

typ SFC-...-H0-10 SFC-...-H2-10

rezim provozu adaptivni regulator polohy

snimac polohy enkodér

vstup pro enkodér sit’ CAN

displej - fulltextova indikace na grafickém LCD

(128 x 64 pixeld)

ovladaci prvky - 4 tlaCitka

ovladani vstupy/vystupy pro 31 pohyb( a referencni pohyb

pocet digitalnich logickych vstupl 8

pocet digitalnich logickych vystupd 4

sit'ovy filtr integrovany

upevnéni na DIN listu, sténu nebo naplocho

hmotnost vyrobku [g] 1200

Elektrické adaje

obecné

jmenovity prikon [VA] 480

parametrizacni rozhrani RS232; 38 400 baudi

max. napéti vedeni v D(] 48

Spickovy vykon [VA] 960

Spickovy proud na fazi, efektivni [A] 15

silové napajeni

sit'ové napéti [vDQ 48 +5/-10 %

jmenovity proud [A] 10

Spickovy proud [A] 20

napajeni elektroniky

sit'ové napéti v D(] 24 £10 %

jmenovity proud [A] 0,5

Spickovy proud [A] 0,8

max. proudova zatiZitelnost kazdého [A] 0,5

vystupu (digitalni logické vystupy)

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007 5/2.1-23

N

Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

—



N

Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

—

Ovladace motort SFC-LAC

technické Gdaje

FESTO

| Provozni a okolni podminky

digitalni logické vystupy

galvanicky oddélené

logické vstupy galvanicky oddélené
specifikace logiky vstupu IEC61131
stupen kryti IP54

odolnost vibracim

podle DIN EN 60068-2-6

odolnost narazim

podle DIN EN 60068-2-27

ochranna funkce

hlidani 12t

hlidani proudu

detekce vypadku proudu

hlidani regulacni odchylky

softwarové koncové polohy

sledovani teploty

teplota okoli [°q] 0..+40
znacka CE (viz prohla3eni o shodé) dle smérnice EU-EMV
relativni vlihkost vzduchu (%) 0 ... 95 (nekondenzujici)
Zapojeni
= = [ | oo E—0 V)
Motor Power
7N [ N A7 Al
o) 229299k | @-=
r~NrY
(Y =) - 1

© Power r @
O crrar
4 2 1
3 1 ‘ EXXTTTTT y
15
Rszaz UE
| 4 | S ) 44 | | hd | ER=A=R-R=R=EN | &d )

=

5/2.1-24

[£]rozhrani RS 232, 4 piny, zasuvka M8 [2] rozhrani pro vstup/vystup, 15 pind, konektor Sub-D
pin | funkce pin | funkce
1 oV 1 24V (napéjeni vystupa)
2 transmitted data (TxD) — odesilana data 2 vybér pohybu, bit 1
3 received data (RxD) - pfijimana data 3 vybér pohybu, bit 2
4 - 4 vybér pohybu, bit 3
5 vybér pohybu, bit 4
6 vybér pohybu, bit 5
7 stop bit
8 ov
9 Enable-Bit (odblokovani pohonu)
10 Start-Bit
11 MC (dokonten pohyb)
12 Ready (pfipraveno k provozu)
13 potvrzeni
14 chyba
15 ov

vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10




Ovladace motort SFC-LAC

technické Gdaje

novinka

FESTO

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007

rozhrani motoru, konektor s 24 piny napajeni, 7 pind, konektor
pin | funkce pin | funkce

Al vodic 1+ Al 48V (silové)

A2 vodit 1- A2 0V (silové)

A3 vodic 2+ 1 24V (elektronika)
A4 ov 2 0V (elektronika)
A5 vodi€ 2- 3 -

A6 vodi€ 3+ 4 PE

A7 vodi€ 3- 5 -

1 24V

2 -

3 -

4 CAN vedeni H

5 CAN vedeni L

6 CAN uzemnéni

7 -

8 -

9 -

10 -

11 -

12 -

13 -

14 -

15 -

16 oV

17 -

5/2.1-25
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

N

—

Ovladace motort SFC-LAC FESTO

technické Gdaje

Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering

178

o
L " Te) N
Error
Re232 7
w |||| jujujujuje) “Il
Udaje pro objednavky
kratky popis ¢. dilu typ
ovladac motoru s pripojenim vstupl/vystupd
bez ovladaciho panelu 540038 SFC-LAC-VD-10-E-HO-10
s ovladacim panelem 540039 SFC-LAC-VD-10-E-H2-10
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Ovladace motort SFC-

prisluSenstvi

LAC

novinka

FESTO

Udaje pro objednavky
kratky popis délka kabelu [m] | ¢. dilu typ
kabel
napajeci kabel, 2,5 538914 KPWR-MC-1-SUB-15HC-2,5
pro pfipojeni silového napdjeni a napajeni 5 538915 KPWR-MC-1-SUB-15HC-5
elektroniky 10 538916 KPWR-MC-1-SUB-15HC-10
kabel pro motor, 2,5 539489 KMTR-LAC-S50HC-S50HC-2,5
pro pfipojeni motoru k ovladaci 5 539490 KMTR-LAC-S50HC-S50HC-5
10 539491 KMTR-LAC-S50HC-S50HC-10
fidici kabel, 2,5 538919 KES-MC-1-SUB-15-2,5
pro pripojeni vstupd/vystup( libovolného automatu |5 538920 KES-MC-1-SUB-15-5
10 538921 KES-MC-1-SUB-15-10
programovaci kabel, 2,5 537926 KDI-MC-M8-SUB-9-2,5
pro parametrizaci a zprovoznéni pres rozhrani
RS232 se softwarem FCT
mezipodpora
pro upevnéni ovladace 160909 MUP-8/12
&
e
S
Udaje pro objednavky
kratky popis rozsah jmenovité jmenovity ¢. dilu typ
vstupniho vystupni vystupni proud
napéti napéti
[VAC] [vDQ] (Al
napajeci zdroj
napajeci napéti 100 ... 240 48 5 542 403 SVG-1/230VAC-48VDC-5A
pro fizeni motoru 100 ... 240 48 10 542 404 SVG-1/230VAC-48VDC-10A
400 ... 500 48 20 542 405 SVG-3/400VAC-48VDC-20A
Udaje pro objednavky — dokumentace a software
kratky popis jazyk ¢. dilu typ
Sada softwaru je soucasti dodavky fizeni motoru. DE, EN, ES, FR, IT, [542 004 P.BP-SFC-LAC
@ Software obsahuje: N
- dokumentaci pro uZivatele
- konfiguracni sadu FCT (Festo Configuration Tool)
v jazycich EN a ES
Popis pro SFC-LAC se vstupnim/vystupnim rozhranim. | DE 540 547  P.BE-SFC-LAC-10-DE
Dokumentace pro uZivatele v tisténé podobé neni EN 540 548  P.BE-SFC-LAC-10-EN
soucasti dodavky ovladace motoru. ES 540 549  P.BE-SFC-LAC-10-ES
FR 540 550  P.BE-SFC-LAC-10-FR
IT 540 551  P.BE-SFC-LAC-10-IT
NG 540 552  P.BE-SFC-LAC-10-SV

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Elektrické polohovaci systémy
elektromechanické pohony

—

Ovladace motort SFC-LAC

technické Gdaje

Software FCT - Festo Configuration Tool
softwarova platforma pro elektrické pohony Festo

mechanické vztahy a mezni polohy

tabulka pohybil

5/2.1-28

FESTO

M ySechny pohony jednoho zafizeni
lze uloZit a archivovat do jednoho
projektu

M sprava projekt( a dat pro vsechny
podporované typy zafizeni

M snadno se pouziva diky grafickému
zadavani parametr

M stejné pracovni postupy pro
vsechny pohony

M prace offline u pracovniho stolu
nebo online na stroji

M yolitelné [ze upravit nebo ucit
pozadované polohy

M |ze prizplsobit podminkam
montaze

M nastaveni lze prehledné zobrazit

M 31 pohybi znamena
prizplisobivost polohovani

M pohyb miiZe byt absolutni nebo
relativni

M kazdé aloze |ze pfizplsobit:
- pozice
- rychlost
- zrychleni
- charakteristiky brzdéni

M kompletni test funkce

vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10
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