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Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické Gdaje

Prehled
OtoZny modul ERMB umoZiiuje neomezeny a pfizplsobitelny dhel Vyhody:
otocent. e stabilni uloZeni hnacf htidele
Sila motoru je prendsena na vystupni pastorek pomoci obézného ¢ mala vile diky pfedepjatému ozubenému femenu
ozubeného femenu s odpovidajicim pfevodovym pomérem. Hnaci e kompaktni konstrukce

a vystupni pastorek jsou uloZeny zvla3t. Ozubeny femen je z vyroby
napnut excentrickou napinaci kladkou.

Technické podrobnosti

[1] rozhrani pro motor, upevnéni 1
pomoci axialni sady
[2] rozhrani pro upevnéni 2
[3] upevnéni pro ¢idla SIEN
v pridrZzném krouzku
[4] rozhrani pohonu

Sada pro cidla EAPS jako pfisluSenstvi > strana 23

Sada pro €idla umoZiuje sledovat
rozsah kyvu pomoci nastavitel-
nych vacek. Kromé toho lze sadu
pouZit pro referenéni €idlo.

[1] uchyceni spinacich vatek
[2] Cidla SIEN

[3] drzak €idel

[4] téleso

MozZnosti upevnéni a montaze
moZnost upevnéni moZnost montaze

Ototny modul lze upevnit jako koncovy modul manipuldtoru  jako oto€ny stil v desce
ze 6 stran.




Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické (daje

Cely systém otoéného modulu, motoru a axialni sady

otocny modul

[1] motory

[2] axialni sady
[3] ototny modul

motory

* servomotory EMME-AS,
EMMS-AS

e krokové motory EMMS-ST

e integrované pohony EMCA

- strana 6

- strana 18

- upozornéni

Pro oto€ny modul ERMB

a motory jsou k dispozici
vzajemné prizplisobena

a kompletni fesent.

ovladace motor technické ddaje > internet: ovlada¢ motoru

e ovladac servomotoru
CMMP-AS

CMMT-ST

Sadu tvofi:

e pfiruba motoru
e spojkova skfin
e spojka

e Srouby

e ovladac krokového motoru

- strana 18
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Otocné moduly ERMB, elektrické

Prehled perifernich zafizeni a vysvétleni typového znaceni

(oto€ny modul lze na pohon namontovat se sadou pro Cidla nebo bez ni.)

PrisluSenstvi

typ popis - strana/internet
[1] sady s Cidly k vyznaeni nepfipustnych rozsahd kyvu, tj. pfekazek nebo oblasti, kam pohon nesmiza- |23

EAPS jet, lze pouzit €idla

(soutasti: téleso, uchyceni spinacich vatek, 2 vatky a drzak Cidel)

[2] Cidla pro snimani poloh nebo bezpetnostni spinani 23

SIEN
[3] adaptacni sady rozhrani mezi otoénym modulem a pohonem adaptacni sada

EMMS, EMME, EMCA

e motor |ze podle potfeby namontovat pootoceny o 90°, kabely |ze tedy pfivést z libovol-
ného sméru

[4] adaptacni sady rozhrani mezi otoénym modulem a chapadlem adaptacni sada
[5] oto¢né moduly umoziiuje neomezeny a pfizplsobivy Ghel kyvu 23
ERMB
[6] axialni sady pro axialni montaz motoru 18
EAMM-A (soutasti: spojku, téleso spojky a pfirubu motoru)
[7] motory e specialné pro pohony pfizplisobené motory s brzdou nebo bez ni 18

Vysvétleni typového znaceni

001 fada

ERMB ototné moduly
002 velikost

20 20

25 25

32 32

2020/09 — zmény vyhrazeny

=> internet: www.festo.com/catalogue/...



Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické Gdaje

- 0 - velikost S0 o www.festo.com
20, 25, 32
- |
(% .
“# - servis oprav
Obecné technické ddaje
velikost 20 | 25 | 32
konstrukce elektromechanicky otoény modul s ozubenym femenem
@ hnactho pastorku [mm] 6 | 8 | 12
Ghel otoceni bez omezeni
opakovatelné pfesnost?
se servomotorem EMMS-AS [°] +0,03
s krokovym motorem EMMS-ST2 [°] +0,08
s integrovanym pohonem EMCA [°] +0,05
polohovaci ¢asy - strana 9
pfevodovy pomér 4,5:1 4:1 3:1
snimani poloh pfipraveno pro Cidla
montazni poloha libovolna
hmotnost vyrobku [g] 850 1460 3250
1) Dle FN 942027 (idaje plati pouze pfi pfimo namontovaném motoru. Pfi dodatetné montazi prevodovky se opakovatelna pfesnost zméni.
2) zavisi narozliSeni enkodéru
Mechanickeé ddaje
velikost 20 25 32
max. hnaci moment [Nm] 0,7 2,2 8,5
max. moment pohonu? [Nm] 3,15 8,8 25,5
stfedni moment pohonu pfi chodu naprazdno? [Nm] <0,07 <0,18 <0,5
max. otacky na vstupu [1/min] | 1350 1200 900
max. otacky pohonu [1/min] | 300 300 300
modul ozubeného femenu 2 3 5
@ duté hiidele [mm] 20 24 28
1) moment pohonu po odetteni tfeni zavisi na otatkach
2) pfi maximalnich otatkach
Provozni a okolni podminky
velikost 20 25 32
teplota okoli [eC] -10 ... +60
stupen kryti IP20
odolnost korozi KBKY 2
tGroven hluku? [dB (A)] |32 49 53

1) tfida odolnosti korozi KBK 2 dle normy Festo FN 940070

Konstrukénf dily s mirn&j$im naroky na odolnost korozi. Vnéj3i viditelné ¢asti s poZzadavky pfedev3im na vzhled povrchu, ktery je vystaven piimému kontaktu s okolnf pro primysl| béZnou atmosférou,

respektive latkami, jako jsou chladiva a maziva.
2) v kombinaci se servomotorem EMMS-AS

=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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Technické (daje

Mechanické ddaje

Otocné moduly ERMB, elektrické

velikost 20 25 32
max. moment setrvaénosti? [kgem?] | 1000 5000 10000
max. faktor setrvaénosti?

pro servomotory EMMS-AS/EMME-AS 45

pro krokové motory EMMS-ST 30

pro integrované pohony EMCA 16

1) Tyto hodnoty udavaji horni mez nezavisle na tom, co je zji3téno pomoci faktoru setrvaénosti.
2) Faktor setrvatnosti urcuje max. regulovatelny pomér mezi setrvanosti zatéZe a vlastni setrvatnosti motoru s brzdou.

Priklad:

kyvné pfimocary modul ERMB-20 > prevodovy poméri = 4,5

motor EMME-AS-40-S s brzdou - vlastni moment setrvaénosti 0,055 kgcm?
pfevodovka EMGA-40-P-G3-40 > pfevodovy poméri =3

Hranice pro setrvacnost zatéZe (+ vlastni setrvacnost) na strané pohonu:

0,055 kgecm? x 45 x 32 x 4,52 = 451 kgem?

Materialy
funkéni fez

1 2 3

Otocné moduly

[1] viko eloxovany hlinik
[2]  hnaci hfidel tvarny legovany hlinik, eloxovany
[3] téleso tvarny legovany hlinik, eloxovany

[4]  hfidel pohonu

silné legovana ocel, nerezova

[5] ozubenyfemen

polychloropren se skelnym vlaknem

upozornéni k materialu

obsahuje latky LABS (branici nanasenf lak()

2020/09 — zmény vyhrazeny
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Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické Gdaje

Maximalni radialni a axialni sila Fx/Fy na vystupni hfideli v zavislosti na vzdalenosti y/z

Pokud na oto¢ny modul plsobi
soucasné vice sil, musi byt kromé
niZze uvedenych maximalnich zati-

Zeni dodrzena nasledujici rovnice.
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Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické (daje

Cas polohovani t v zavislosti na Ghlu otoéeni a
velikost 20
se servomotory EMMS-AS

0.5
0.4
a4 —
— > / /
0.2 g
[ ‘ [ 1 rozifeny pracovni rozsah
0.1 w w typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
4090 135 180 225 270 315 360 400 a momentu setrvacnosti zatéze
a[°] [T nelze realizovat
s krokovymi motory EMMS-ST
0.5 V
0.4
@
= 03 —
/
/
0.2
L [T rozsiteny pracovni rozsah
0.1 w w [T typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
40 90 135 180 225 270 315 360 400 a momentu setrvacnosti zatéze
a[°] [ nelze realizovat

- upozornéni

Polohovaci ¢as t kon&i signdlem ovladate MC (Motion complete tj. pohyb dokongen), tzn. na strané motoru.
V zavislosti na druhu motoru a excentricité pohybujici se hmotnosti musite na vystupni hfideli pocitat

s delSTm ¢asem polohovani.

u servomotoru: 50 ... 100 ms

u krokového motoru: 100 ... 200 ms

Software pro navrh ,,PositioningDrives* sestavuje optimalni kombinaci otoéného modulu a motoru
na zékladé dané Glohy specifikované momentem setrvacnosti, casem polohovani a pfesnosti polohovani
=> www.festo.com
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Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické Gdaje

Cas polohovani t v zavislosti na Ghlu ototeni a
velikost 25
se servomotory EMMS-AS

0.6

0.5 —
0.4

t[s]

0.3 —1
0.2*7/

—
.
40 90 135 180 225 270 315 360 400

al]

0.1

s krokovymi motory EMMS-ST

0.6

0.5

0.4

t[s]

40 90 135 180 225 270 315 360 400

a[]

- upozornéni

| [

| L

rozSiteny pracovni rozsah

typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
a momentu setrvacnosti zatéze

nelze realizovat

roz8iteny pracovni rozsah

typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
a momentu setrvacnosti zatéze

nelze realizovat

Polohovaci ¢as t konti signdlem ovladate MC (Motion complete tj. pohyb dokonen), tzn. na strané motoru.
V zavislosti na druhu motoru a excentricité pohybujici se hmotnosti musite na vystupni hrideli pocitat

s delSim ¢asem polohovani.
u servomotoru: 50 ... 100 ms
u krokového motoru: 100 ... 200 ms

Software pro navrh ,,PositioningDrives* sestavuje optimalni kombinaci oto¢ného modulu a motoru
na zakladé dané dlohy specifikované momentem setrvacnosti, casem polohovani a presnosti polohovani

-> www.festo.com

10 -> internet: www.festo.com/catalogue/...
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Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické (daje

Cas polohovani t v zavislosti na Ghlu otoéeni a
velikost 32
se servomotory EMMS-AS

0.8
0.7
0.6
—
=l 0.5
= —
0.4
0.3 — 1
| L . .
0.2 | [ 1 rozifeny pracovni rozsah
I ‘ ] L . PR . .
0.1 w w w w typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
40 90 135 180 225 270 315 360 400 a momentu setrvacnosti zatéze
a[°] [T nelze realizovat
s krokovymi motory EMMS-ST
0.8
0.7
0.6
=B —
. -
0.3 _—
0.2 [ 1 rozsifeny pracovni rozsah
0.1 w w [T typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
40 90 135 180 225 270 315 360 400 a momentu setrvatnosti zatéze
al’] [ nelze realizovat

- upozornéni

Polohovaci ¢as t kon&i signdlem ovladate MC (Motion complete tj. pohyb dokongen), tzn. na strané motoru.
V zavislosti na druhu motoru a excentricité pohybujici se hmotnosti musite na vystupni hfideli pocitat

s delSTm ¢asem polohovani.

u servomotoru: 50 ... 100 ms

u krokového motoru: 100 ... 200 ms

Software pro navrh ,,PositioningDrives* sestavuje optimalni kombinaci otoéného modulu a motoru

na zékladé dané Glohy specifikované momentem setrvacnosti, casem polohovani a pfesnosti polohovani
=> www.festo.com
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Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické Gdaje
Informace o Zivotnosti

V ramci ovéfovani vyrobku byly dosazeny nasledujici statistické pocty
zmén zatiZeni/sepnuti, vidy se 3 vzorky.

Definice poctu zmén zatiZeni/sepnuti:
Jedno sepnuti odpovida dvéma zménam zatiZeni: z polohy A do polohy
B a zpét.

velikost 20 25 32
smérna hodnota poctu zmén zatéze [mil.] 30 40 40
smérna hodnota poctu sepnuti [mil.] 15 20 20
moment setrvacnosti na vystupu [kgem?] |24 80 400
stfedni Ghlové zrychleni na pohonu [°/sec?] | 28000 20000 12000
maximalni Ghlové zrychleni na pohonu [°/sec] 1800 1800 1800

Vy3e uvedené statistické pocty zmén zatéZe/sepnuti byly dosaZzeny
za niZe definovanych provoznich podminek: svisle zavésena montaz,
Ghel kyvu 180°, frekvence 2 Hz, moment setrva€nosti, zrychleni

(bez cukéni) a max. Ghlova rychlost podle tabulky, pokojova teplota
(23 £5) °C.

Za jinych provoznich podminek m{Ze byt Zivotnost nizsi nebo vy3si.
Kromé toho je nutné dodrZet také podminky pouZiti a bezpe€nostni
pokyny uvedené v dokumentaci vyrobku.

12 -> internet: www.festo.com/catalogue/...
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Technické (daje

Otocné moduly ERMB, elektrické

Rozméry modely CAD ke staZzeni > www.festo.com
velikost 20
L1
L5 L3 T5
2 ﬂD_éfk n T2
—] 7 i i 28| 7
1 Qa
1l N\ N2 : fi —
S I@)r L
\// -
H LT \>) % > !
| i |
o | b7 | [ L7
D¢| L8
3 D13 D1 D6§ T9
o D7
'_
\)/ > | ‘ B 0
[ 75 (&) @ 5 ) ® 7 N = D; (&Y (&)
A\ & T -— % </ N - = —_ G [P &
T ju——
~ o
M Qe 10 D8
~
N S o]
L& ©@ /9T SEIECY1%)
—— m
‘ T a e
D§
D2
D3
B1
[1] zavit pro referencni Cidlo
[2] moZnosti upevnéni
[3] upinaci prvek SW 2,5
(volné prilozen)
velikost B1 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10 D11 D12 D13
1% %) [ %) 1% 1% [
+0,2 f9 hé g7 H7 H7
20 65 70 6 32 20 M22x1 9 M5 M4 Mé M3 8 4,5 M8x1
velikost D14 H1 H2 H3 H4 H5 H6 L1 L2 L3 L4V L5Y L7 L8
%)
H7 +0,5 +0,1 +0,5 0,2 +0,1 +0,15 +0,15
20 7 54 40 15,9 7,9 5 6,15 149 71 9,5 28 60 19 32,5
velikost LoV L10 L11 1129 L14 L15 T1 T2 T4 T5 T6 T9 w1
+0,05 +0,15 +0,15 +0,1 min. +0,2
20 26 45 72 30 32 32,5 12 1,6 10 9,6 8,4 2,1 15°
1) tolerance stfedové diry £t0,02 mm
tolerance pro zavit +t0,1 mm
2020/09 — zmény vyhrazeny -> internet: www.festo.com/catalogue/... 13



Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické Gdaje

Rozméry modely CAD ke staZzeni > www.festo.com
velikost 25/32
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®D o ®® |2 : ® o @9 2
i,mz ' IS
= ps| L] D13
D2 L9
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L6
L12
LS

[1] zavit pro referencni Cidlo

[2] moZnosti upevnéni

[3] upinaci prvek SW 2,5
(volné pfilozen)

14 -> internet: www.festo.com/catalogue/... zmény vyhrazeny — 2020/09



Technické (daje

Otocné moduly ERMB, elektrické

velikost B1 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10
[%] 2 %) (%] [%]
+0,2 f9 hé g7 H7 H7
25 85 80 8 40 24 M25x1 9 M5 M6 Mé M4
32 115 112 12 60 28 M32x1,5 9 M5 Mé M8 M5
velikost D11 D12 D13 D14 H1 H2 H3 Ha H5 Hé6 L1
(%] %] 2
H7 +0,5 +0,1 +0,5
25 10 6,2 - - 60 46 18,45 - 7 6,45 185
32 10 6,2 7 M4 76,05 60 23,5 6,5 6 9,4 222
velikost L2 L3 L4 L5D L6 L7 L8 LY L10 L11 L12Y L13Y
+0,2 +0,1 +0,1 +0,1 +0,15 +0,15 +0,1 +0,05 +0,1 +0,1
25 85 9,5 26 60 64 0,15 20 38 30 52 96 34 -
32 100 13 36 80 88 +0,1 31 56,5 40 63 108 45 30
velikost L14 L15 L16 T1 T2 T3 T4 T5 T6 17 T8 T9
+0,15 +0,15 +0,2 +0,1 min. min. +0,1 min. +0,2
25 38 42 - 12 2,1 12 10 9,6 40,8+0,2 - - 2,1
32 56,5 62 103 12 2,1 12 10 10 54,3 1,6 7,6 2,1

1) tolerance stfedové diry +0,02 mm
tolerance pro zavit +t0,1 mm

2020/09 — zmény vyhrazeny

=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické Gdaje

Rozméry modely CAD ke staZzeni > www.festo.com
sada pro Cidla EAPS-R1-20-S pro velikost 20
L5
D7
= D8
I
I A
T & D10
<
~
o Do | oYs
L1
L2 H7
L3 Hs
® ® 9 A
s 0 (D) @ - B35
© ® g 7B
8
I 1 I *J{ T | *  tolerance mezi stfedicimi
HSE ‘ 05@ dirami 0,02 mm
il [1] dr7ak pro Eidla SIEN-M8B
H2 | H3 [2] zavit pro Cidla SIEN-M8B
sada pro €idla EAPS-R1-25-S pro velikost 25
L5
D7, D8
b | I'ps D9
.
e el -
o R s bl =
7! B
> (Ba_ b
m CEECA(
oio_[ ]!
L1
L2 H1
L4 H7
L3 5
L6 T
: oo ¥ ® | S
Q @ -
=l nl s ™ & LA NI
il A\ Sll=li
© © S i=h
o Oo o By © i
' ! *J{ wj‘ i *  tolerance mezi stiedicimi
s | z dirami +0,02 mm
H6 [1] drZak pro €idla SIEN-M8B
Hz | H3 [2] zévit pro Eidla SIEN-M8B

16 -> internet: www.festo.com/catalogue/... zmény vyhrazeny — 2020/09



Technické (daje

Rozméry

sada pro Cidla EAPS-R1-32-S pro velikost 32

D7

D9 L5. D8 =
n St
1 e D e 1,
D10 L - Ijﬂw

Otocné moduly ERMB, elektrické

modely CAD ke staZeni > www.festo.com

m|8| x5
< o
o Q - o o0
< *  tolerance mezi stfedicimi
D5 & .
D6 dirami 0,02 mm
H5 [1] drZék pro ¢idla SIEN-M8B
0 [2] zavit pro Eidla SIEN-M8B
velikost B1 B2 B3 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
@ ] ] 1) %) %)
H7
20 64 5 0,5 55 24 16 - M8x1 - 9
25 84 5 0,5 55 24 20 - M8x1 - 9
32 114,5 12 0,5 63 28 26 50 M8x1 8,5 9
velikost D8 D9 D10 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7
%]
20 M5 - 4,2 35 17 29,5 19,5 7 15 26,35
25 M5 Mé 5,2 35 17 29,5 19,5 7 15 26,35
32 M5 Mé 5,2 35 - - - 7 15 26,35
velikost H8 L1 L2 L3V L4 L5 T1 T2 T3 T4 T5
+0,1 +0,1 +0,1
20 23,5 75 71 60 - 16 2,1 12 - - -
25 - 75 84 60 - 16 2,1 9,3 15 - 25
32 - 100 - 80 88 16 2,1 14,1 15 6 -

1) tolerance stfedici diry £0,02 mm
tolerance zavitu 0,1 mm

2020/09 — zmény vyhrazeny

=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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Otocné moduly ERMB, elektrické

Technické (daje a pfisluSenstvi

Udaje pro objednavky
velikost ¢. dilu typ
20 552706 ERMB-20
25 552707 ERMB-25
32 552708 ERMB-32

Pfislusenstvi

- upozornéni

V zavislosti na kombinaci motoru a pohonu je mozné, Ze nebude
dosaZena maximalni posuvova sila pohonu.

Pfipustné kombinace pohon{ a motorii s axialni sadou — bez prevodovky

technické ddaje - internet: eamm-a

EAMM-A-D32-60P

EAMF-A-44C-60P

EAMC-30-32-6-14

motor? axialni sada axialni sada je sloZzena z téchto ¢asti:
pfiruba motoru spojka spojkova skfin
) . %\‘.‘ =
h ! N
o 3
8 ggégg
typ ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu
typ typ typ typ
ERMB-20
se servomotorem
EMME-AS-40-... 2207441 - 533708 2207509
EAMM-A-D32-35A-40P EAMC-30-32-6-8 EAMK-A-D32-35A-40P
EMMS-AS-40-... 560281 - 558312 560280
EAMM-A-D32-35A-40A EAMC-30-32-6-6 EAMK-A-D32-35A-40A
EMMS-AS-55-... 550979 529942 551003 551006
EAMM-A-D32-55A EAMF-A-44A/B-55A EAMC-30-32-6-9 EAMK-A-D32-44A/C
EMME-AS-60-... 1956054 1956846 1233256 551006

EAMK-A-D32-44A/C

s krokovym motorem

EAMM-A-D32-57A

EAMF-A-44A/B-57A

EAMC-30-32-6-6.35

EMMS-ST-42-... 543148 552164 543419 552155
EAMM-A-D32-42A EAMF-A-28B-42A EAMC-16-20-5-6 EAMK-A-D32-28B
EMMS-ST-57-... 550980 530081 551002 551006

EAMK-A-D32-44A/C

s integrovanym pohonem

EMCA-EC-67-...

1454239
EAMM-A-D32-67A

1476305
EAMF-A-44A/B/C-67A-S1

551003
EAMC-30-32-6-9

551006
EAMK-A-D32-44A/C

1) vstupni toivy moment nesmi byt v&t3i nezZ max. pripustny pfenaseny tocivy moment axialni sady
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PrisluSenstvi

Pipustné kombinace pohoni a motori s axialni sadou — bez pfevodovky

Otocné moduly ERMB, elektrické

technické Gdaje - internet: eamm-a

EAMM-A-D40-70A

EAMF-A-44A/B-70A

EAMC-30-32-8-11

motor? axialni sada axialni sada je sloZena z téchto ¢asti:
pfiruba motoru spojka spojkova skfin
&\“ s
o‘a 1L O
@gg J 2
typ ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu
typ typ typ typ
ERMB-25
se servomotorem
EMMS-AS-55-... 543153 529942 543423 552157
EAMM-A-D40-55A EAMF-A-44A/B-55A EAMC-30-32-8-9 EAMK-A-D40-44A/C
EMME-AS-60-... 1977000 1956846 562682 552157
EAMM-A-D40-60P EAMF-A-44C-60P EAMC-30-32-8-14 EAMK-A-D40-44A/C
EMMS-AS-70-... 550981 529943 551004 552157

EAMK-A-D40-44A/C

s krokovym motorem

EAMM-A-D40-87A

EAMF-A-44A/B-87A

EAMC-30-32-8-11

EMMS-ST-57-... 543154 530081 543421 552157
EAMM-A-D40-57A EAMF-A-44A/B-57A EAMC-30-32-6.35-8 EAMK-A-D40-44A/C
EMMS-ST-87-... 550982 530082 551004 552157

EAMK-A-D40-44A/C

s integrovanym pohonem

EMCA-EC-67-...

1454243
EAMM-A-D40-67A

1476305
EAMF-A-44A/B/C-67A-S1

543423
EAMC-30-32-8-9

552157
EAMK-A-D40-44A/C

EAMM-A-D60-100A

EAMF-A-64A/C/D-100A

EAMC-42-50-12-19

ERMB-32

se servomotorem

EMMS-AS-70-... 543161 529945 543424 552160
EAMM-A-D60-70A EAMF-A-64A/B-70A EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64B

EMME-AS-80-... 1977073 1977113 551005 551007
EAMM-A-D60-80P EAMF-A-64A/C-80P EAMC-42-50-12-19 EAMK-A-D60-64C

EMME-AS-100-... 550983 529947 551005 551007
EAMM-A-D60-100A EAMF-A-64A/C/D-100A EAMC-42-50-12-19 EAMK-A-D60-64C

EMMS-AS-100-... 550983 529947 551005 551007

EAMK-A-D60-64C

s krokovym motorem

EMMS-ST-87-...

543162
EAMM-A-D60-87A

533140
EAMF-A-64A/B-87A

543424
EAMC-42-50-11-12

552160
EAMK-A-D60-64B

1) vstupni toivy moment nesmi byt v&tsi neZ max. pfipustny prenaseny toCivy moment axialni sady
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Otocné moduly ERMB, elektrické

Prislusenstvi

Pfipustné kombinace pohoni a motori s axialni sadou — s pfevodovkou

technické ddaje - internet: eamm-a

motor? prevodovka axialni sada axialni sada je sloZena z téchto &asti:
pfiruba motoru spojka spojkova sk
- '-»\‘4 N
k1) P Qo
g EQEE O- s L]
il
typ typ €. dilu ¢. dilu ¢. dilu . dilu
typ typ typ typ
ERMB-20
se servomotorem
EMME-AS-40-... EMGA-40-P-G...-EAS-40 1454238 1460095 562681 551006
EAMM-A-D32-40G EAMF-A-44C-40G-S1 EAMC-30-32-6-10 EAMK-A-D32-44A/C
EMMS-AS-40-... EMGA-40-P-G...-SAS-40 1454238 1460095 562681 551006
EAMM-A-D32-40G EAMF-A-44C-40G-S1 EAMC-30-32-6-10 EAMK-A-D32-44A/C
EMMS-AS-55-... EMGA-60-P-G...-SAS-55 2946758 1460105 3187577 551006
EAMM-A-D32-60G EAMF-A-44C-60G/H-S1 EAMC-30-32-6-11 EAMK-A-D32-44A/C
EMME-AS-60-... EMGA-60-P-G...-EAS-60 2946760 1460105 1233256 551006
EAMM-A-D32-60H EAMF-A-44C-60G/H-S1 EAMC-30-32-6-14 EAMK-A-D32-44A/C
EMMS-AS-70-... EMGA-60-P-G...-SAS-70 2946758 1460105 3187577 551006
EAMM-A-D32-60G EAMF-A-44C-60G/H-S1 EAMC-30-32-6-11 EAMK-A-D32-44A/C
s krokovym motorem
EMMS-ST-42-... EMGA-40-P-G...-SST-42 1454238 1460095 562681 551006
EAMM-A-D32-40G EAMF-A-44C-40G-S1 EAMC-30-32-6-10 EAMK-A-D32-44A/C
EMMS-ST-57-... EMGA-60-P-G...-SST-57 2946758 1460105 3187577 551006
EAMM-A-D32-60G EAMF-A-44C-60G/H-S1 EAMC-30-32-6-11 EAMK-A-D32-44A/C
s integrovanym pohonem
EMCA-EC-67-... EMGC-40-... 1454238 1460095 562681 551006
EAMM-A-D32-40G EAMF-A-44C-40G-S1 EAMC-30-32-6-10 EAMK-A-D32-44A/C
EMGC-60-... 2946760 1460105 1233256 551006
EAMM-A-D32-60H EAMF-A-44C-60G/H-S1 EAMC-30-32-6-14 EAMK-A-D32-44A/C

1) vstupni togivy moment nesmi byt vét3i neZ max. pfipustny prenaseny tocivy moment axialni sady
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PrisluSenstvi

Pipustné kombinace pohoni a motori s axialni sadou - s pfevodovkou

Otocné moduly ERMB, elektrické

technické Gdaje - internet: eamm-a

EAMM-A-D40-60G

EAMF-A-44C-60G/H-S1

EAMC-30-32-8-11

motor? prevodovka axialni sada axialni sada je sloZena z téchto ¢asti:
pfiruba motoru spojka spojkova skfin
*) g 5 Q
6$ EE E @ d EE
*y ggg d

typ typ €. dilu ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu
typ typ typ typ

ERMB-25

se servomotorem

EMME-AS-40-... EMGA-40-P-G...-EAS-40 560282 550986 558029 552157
EAMM-A-D40-40G EAMF-A-44A/B-40G EAMC-30-32-8-10 EAMK-A-D40-44A/C
2256398 1460095 558029 552157
EAMM-A-D40-40G-G22 EAMF-A-44C-40G-S1 EAMC-30-32-8-10 EAMK-A-D40-44A/C

EMMS-AS-40-... EMGA-40-P-G...-SAS-40 560282 550986 558029 552157
EAMM-A-D40-40G EAMF-A-44A/B-40G EAMC-30-32-8-10 EAMK-A-D40-44A/C
2256398 1460095 558029 552157
EAMM-A-D40-40G-G22 EAMF-A-44C-40G-S1 EAMC-30-32-8-10 EAMK-A-D40-44A/C

EMMS-AS-55-... EMGA-60-P-G...-SAS-55 2256400 1460105 551004 552157
EAMM-A-D40-60G EAMF-A-44C-60G/H-S1 EAMC-30-32-8-11 EAMK-A-D40-44A/C

EMME-AS-60-... EMGA-60-P-G...-EAS-60 1454242 1460105 562682 552157
EAMM-A-D40-60H EAMF-A-44C-60G/H-S1 EAMC-30-32-8-14 EAMK-A-D40-44A/C

EMMS-AS-70-... EMGA-60-P-G...-SAS-70 2256400 1460105 551004 552157
EAMM-A-D40-60G EAMF-A-44C-60G/H-S1 EAMC-30-32-8-11 EAMK-A-D40-44A/C

s krokovym motorem

EMMS-ST-42-... EMGA-40-P-G...-SST-42 560282 550986 558029 552157
EAMM-A-D40-40G EAMF-A-44A/B-40G EAMC-30-32-8-10 EAMK-A-D40-44A/C

EMMS-ST-57-... EMGA-60-P-G...-SST-57 2256400 1460105 551004 552157

EAMK-A-D40-44A/C

s integrovanym pohonem

EMCA-EC-67-...

EMGC-40-... 560282 550986 558029 552157
EAMM-A-D40-40G EAMF-A-44A/B-40G EAMC-30-32-8-10 EAMK-A-D40-44A/C
2256398 1460095 558029 552157
EAMM-A-D40-40G-G2? EAMF-A-44C-40G-S1 EAMC-30-32-8-10 EAMK-A-D40-44A/C
EMGC-60-... 1454242 1460105 562682 552157

EAMM-A-D40-60H

EAMF-A-44C-60G/H-S1

EAMC-30-32-8-14

EAMK-A-D40-44A/C

1) vstupni totivy moment nesmi byt v&t3i nez max. pfipustny pfenaseny totivy moment axialni sady

2) pfi pouZiti sady tésnéni EADS-F |ze axialni sadu dodatetné vybavit a zlep3it kryti z IP40 na IP65 dal3i informace - eamm-a
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Otocné moduly ERMB, elektrické

Prislusenstvi

Pfipustné kombinace pohoni a motori s axialni sadou — s pfevodovkou technické ddaje - internet: eamm-a

motor? prevodovka axialni sada axialni sada je sloZena z téchto &asti:
pfiruba motoru spojka spojkova sk
. '-q\‘@ P
< e Qo
EEEE O- s L]
il
typ typ ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu €. dilu
typ typ typ typ
ERMB-32
se servomotorem
EMMS-AS-55-... EMGA-60-P-G...-SAS-55 560283 550987 543424 552160
EAMM-A-D60-60G EAMF-A-64A/B-60G EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64B
EMME-AS-60-... EMGA-60-P-G...-EAS-60 1454245 2256289 1455671 552160
EAMM-A-D60-60H EAMF-A-64B-60G/H-S1 EAMC-42-50-12-14 EAMK-A-D60-64B
EMMS-AS-70-... EMGA-60-P-G...-SAS-70 560283 550987 543424 552160
EAMM-A-D60-60G EAMF-A-64A/B-60G EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64B
2256696 2256289 543424 552160
EAMM-A-D60-60G-G22 EAMF-A-64B-60G/H-S1 EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64B
EMMS-AS-70-... EMGA-80-P-G...-SAS-70 1499402 2843290 2138701 551007
EAMM-A-D60-80G EAMF-A-64C-80G-S1 EAMC-42-50-12-20 EAMK-A-D60-64C
EMME-AS-80-... EMGA-80-P-G...-EAS-80 1499402 2843290 2138701 551007
EAMM-A-D60-80G EAMF-A-64C-80G-S1 EAMC-42-50-12-20 EAMK-A-D60-64C
EMME-AS-100-... EMGA-80-P-G...-SAS-100 1499402 2843290 2138701 551007
EAMM-A-D60-80G EAMF-A-64C-80G-S1 EAMC-42-50-12-20 EAMK-A-D60-64C
EMMS-AS-100-... EMGA-80-P-G...-SAS-100 1499402 2843290 2138701 551007
EAMM-A-D60-80G EAMF-A-64C-80G-S1 EAMC-42-50-12-20 EAMK-A-D60-64C
s krokovym motorem
EMMS-ST-57-... EMGA-60-P-G...-SST-57 560283 550987 543424 552160
EAMM-A-D60-60G EAMF-A-64A/B-60G EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64B
2256696 2256289 543424 552160
EAMM-A-D60-60G-G22 EAMF-A-64B-60G/H-S1 EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64B
EMMS-ST-87-... EMGA-80-P-G...-SST-87 1499402 2843290 2138701 551007

EAMM-A-D60-80G

EAMF-A-64C-80G-S1

EAMC-42-50-12-20

EAMK-A-D60-64C

s integrovanym pohonem

EMCA-EC-67-...

EMGC-60-...

1454245
EAMM-A-D60-60H

2256289
EAMF-A-64B-60G/H-S1

1455671
EAMC-42-50-12-14

552160
EAMK-A-D60-64B

1) vstupni toivy moment nesmi byt v&tSi nez max. pripustny pfenaseny to¢ivy moment axialni sady

2) pfi pouZit sady t&snéni EADS-F |ze axialni sadu dodatetné vybavit a zlepsit kryti z IP40 na IP65 dal3i informace > eamm-a

- upozornéni

Dodrzte maximalni pfipustny
moment pohonu ERMB.
Proud do motoru musi byt

pfipadné omezen.
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PrisluSenstvi

Udaje pro objednavky - stfedici dutinky

Otocné moduly ERMB, elektrické

pro velikost kratky popis potet ¢. dilu typ PED
20 pro vystfedéni zatéZze a montaznich dill 2 186717 ZBH-7 10
(stfedici dutinky jsou soutasti dodavky 2 150927 ZBH-9
25,32 otoéného modulu) 4
1) mnoZstviv baleni
Udaje pro objednavky
pro velikost kratky popis hmotnost ¢. dilu typ PED
(g]
snimaci sady EAPS-...-S
20 sada s télesem (uchyceni spinacich vacek, |258 558392 EAPS-R1-20-S 1
25 2 vatky, drzak tidla) 406 558393 | EAPS-R1-25-S
32 560 558394 EAPS-R1-32-S
snimaci sady bez télesa EAPS-...-S-WH
- @ 20 sada bez télesa (uchyceni spinacich vacek, |86 558395 EAPS-R1-20-S-WH 1
&;ﬂ\;& 25 2 vatky, drzak tidla) 90 558396 | EAPS-R1-25-S-WH
b @ 32 136 558397 EAPS-R1-32-S-WH
vacky EAPS-...-CK
@ 20, 25, 32 ke snimani poloh jedna 5 558398 EAPS-R1-CK 2
@ (v dodavce obsaZeny 2 vatky)
drzaky €idel EAPS-...-SH
20, 25 pro upevnéni €idla na oto¢ny modul 24 558399 EAPS-R1-20-SH 1
32 30 558400 EAPS-R1-32-SH
20 pro ochranu sady pro €idla a upeviiovaciho | 172 560673 EAPS-R1-20-H 1
25 rozhrani pohonu 316 560674 EAPS-R1-25-H
32 424 560675 EAPS-R1-32-H
Udaje pro objednavky - €idla, indukéni technické tdaje - internet: sien
kontakt pfipojeni ¢. dilu typ
spinaci kabel, 2,5 m 150386 SIEN-M8B-PS-K-L
konektor 150387 SIEN-M8B-PS-S-L
rozpinaci kabel, 2,5 m 150390 SIEN-M8B-PO-K-L
konektor 150391 SIEN-M8B-PO-S-L
Udaje pro objednavky - kabely technické Gdaje > internet: nebu
elektrické pripojeni vlevo elektrické pfipojeni vpravo délka kabelu | . dilu typ
[m]
M pfima zasuvka, M8x1, kabel, volné konce voditd, 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
3 piny 3 vodice 5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
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Otocné moduly ERMB, elektrické

PrisluSenstvi
Adaptacni sady material:
HAPB tvarny legovany hlinik upozomen:
prosté médi a PTFE Sada obsahuje individualni
odpovida RoHS upeviovaci rozhrani a potfebny
upeviovaci material.
Pfipustné kombinace pohon-pohon s adaptacni sadou modely CAD ke staZeni - www.festo.com
kombinace [1] pohon [2] pohon adaptacni sada
velikost velikost KBKY ¢. dilu typ
DGSL/ERMB DGSL ERMB HAPB
16, 20, 25 20 2 558306 HAPB-38
20, 25 25 558307 HAPB-39
25 32 558308 HAPB-40
EGSL ERMB HAPB
45,55,75 20 2 558306 HAPB-38
75 25 558307 HAPB-39
75 32 558308 HAPB-40
ELCC ERMB HAPB
60, 70 20 2 558306 HAPB-38
70,90 25 558307 HAPB-39
90, 110 32 558308 HAPB-40

1) tfida odolnosti korozi KBK 2 dle normy Festo FN 940070
Konstrukéni dily s mirnéjsim naroky na odolnost korozi. Vnéjsi viditelné ¢asti s poZzadavky pfedevsim na vzhled povrchu, ktery je vystaven pfimému kontaktu s okolni pro primysl béZnou atmosférou,
respektive latkami, jako jsou chladiva a maziva.
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