Ovladace motorii CMMP-AS, pro servomotory

FESTO




Ovladace motord CMMP-AS, pro servomotory

hlavni (daje

Srovnani ovladacti motoru

FESTO

ovladat motoru CMMD-AS CMMS-AS CMMP-AS CMMS-ST
pro druh motoru servomotor servomotor servomotor krokovy motor
pocet polohovacich pohybii v paméti | 2x 63 63 255 63

odméFovaci systém

inkrementalni/absolutni

analogovy/inkrementélni/absolutni

inkrementalni

rozsitené 1/0 rozhrani

4 pracovni reZimy

prizplisobiva konfigurace

4 pracovni reZimy

hlaseni o zbyvajici draze

1pron

pro kaZdy pohyb samostatné

1pron

omezeni to¢iveho momentu

ne

pro kaZdy pohyb samostatné

ne

sekvence pohybl

zvolena sekvence

sekvence s fetézenim

zvolena sekvence

STO/SS1 dle EN 61800-5-2 dle EN 61800-5-2 dle EN 61800-5-2
Vykonnostni parametry
Kompaktnost Rizeni pohybu

M velmi malé rozméry

M (iplna integrace viech ¢asti od Fidici
aZ po vykonovou, véetné rozhrani
RS232 a CANopen

M integrovany ovlada¢ brzdéni

Sitova rozhrani

integrovano:

CANCoen

M integrovany filtr EMV

W automatické ovladani jedné brzdy

W dodrZeni aktualnich norem CE a EN
bez dodatecnych externich opatfeni
(délka vedeni motoru az 25 m)

volitelné:
sl elrilad i b

——r iea

DeviceMet

I” SERCOS

interface

EtherCAT. =

H vyhodnoceni pomoci digitélniho
snimace absolutni hodnoty
(EnDat/HIPERFACE) v provedeni
singleturn nebo multiturn
(jednootackovy nebo viceotackovy)

M provoz jako regulator tocivého
momentu, otacek nebo polohy

M integrované polohovani

M Casové optimalizované (lichobéz-
nikova charakteristika) nebo mékké
(S charakteristika) polohovani

Vstupy/vystupy

M volné programovatelné
vstupy/vystupy

W 16bitovy analogovy vstup
s vysokym rozliSenim

W krokovaci rezim/reZim uceni se

W snadné pfipojeni k nadfazenému
fidicimu systému prostfednictvim
vstupd/vystupd nebo sité

W synchronni provoz

M reZim master/slave

W dalsi vstupy/vystupy
prostfednictvim zasouvaci
karty CAMC-D-8E8A =>» 13

M absolutni a relativni pohyby

M polohovani z bodu do bodu,
standardné nebo s plynulym
prijezdem zadanou pozici
bez zastaveni (aproximace)

W synchronizace poloh

M elektronické prevodovka

W 255 rliznych pohybl v paméti

B mnoho metod referenéniho pohybu

Integrovany automat

W automaticka sekvence polohova-
cich pohybii bez nadfazeného
fidiciho systému

M jednoduché a cyklické polohovaci
sekvence

W nastavitelné prodlevy

W vétveni a vyckavaci polohy

M béhem pohybu lze pozménit
okamZik nového spusténi

PROFIBUS®, DeviceNet®, CANopen®, EtherCAT®, SERCOS® jsou registrovanymi ochrannymi znamkami daného majitele prav v urtitych zemich.

=> internet: www.festo.cz
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Ovladace motord CMMP-AS, pro servomotory

technické ddaje

Vykonnostni parametry
integrované bezpetnostni funkce

M Ovlada¢ motoru CMMP-AS
umoZiuje bezpetnostni funkci
»bezpetné vypnuti toCivého
momentu (STO)“ a diky moZnosti
bezpetného zpozdéni také funkci
»Safe Stop 1 (SS1)“ s ochranou
proti ne¢ekanému spustént, podle
pozadavki normy EN 61800-5-2.

Program fidici drahu pohybu

M propojeni libovolnych polohovacich
pohybii do jednoho programu
fidiciho drahu pohybu

M pro program fidici drédhu pohybu
lze urcit také dalSi spinaci
podminky, napt. digitalni vstupy,
MC - Motion complete

(pohyb dokonten)

I/0 - digitalni vstupy

Knihovna pro EPLAN

EFLA,

AT,

Funkce elektronické vacky

V {loze typu ,elektronicka vacka“
jsou vytvareny optimalizované profily
pohybd, které pdsobfi na stroj nizkymi
vibracemi a zrychlujicimi silami.
Pohyb motoru je navic vZdy polohové
synchronizovany s hlavnim pohonem,
diky €emuz lze snadno definovat pre-
kryvajici se, ¢asové optimalizované
pohybové sekvence.

Pokud chcete vyuZivat funkci vacky,
potebujete nastroj FCT (Festo
Configuration Tool) a také editor
kfivek =» 15

2013/04 — zmény vyhrazeny

M ochrana proti neCekanému spusténi

B dvoukanalové odpojeni silovych
obvodi
® minimum externich spojt

W kratké reakéni ¢asy v pfipadé chyby

M rychlé opétovné spusténi,
meziobvod z{stava zatizen

v[m/s]

Interpolovany pohyb ve vice osach

B S vhodnym fidicim systémem lze

CMMP-AS prostfednictvim CANopen

nebo Sercos provozovat v reZimu
interpolace. Ridicf systém pak
v pevné daném ¢asovém ramci

v[m/s]

/MC

FESTO

udava poZadované hodnoty polohy.
Regulator polohy pak mezi témito
jasné danymi hodnotami samo-
statné interpoluje dal3i hodnoty.

t[s]

t[s]

Makra EPLAN pro rychlé a spolehlivé
projektovani elektrické ¢asti v kombi-
naci s ovladati motordi, motory
avedenim.

Vlastnosti:

W \lysoka pfizpUsobivost zafizent.

JiZ neni potfeba provadét zménu
mechanickych prvkd, zméni-li
pozadavky na tvar kFivky.

W UZivatelsky privétivy planovaci edi-
tor pohybovyich sekvenci. V3echny
mezni hodnoty pro polohu, rychlost
a zrychleni se v editoru okamZité
zobrazuji.

=> internet: www.festo.cz

To umozZiiuje vysokou spolehlivost
navrh{, standardizaci dokumentace,
odpada vlastni vytvareni symbold,
obréazk( a kmenovych dat.

M Spravovat lze aZ 16 vacek s celkem
aZ 2048 opérnymi body. RozloZeni
opérnych bodl na vackach je
libovolné.

M Ke kazdé vacce jsou pfipojeny ctyfi
digitalni spinaci oblasti.

M KaZzdou vacku lze posunout o uréi-
tou vzdalenost (offset) vzhledem
k hlavni ose.

=> www.festo.de/eplan



Ovladace motord CMMP-AS, pro servomotory

technické ddaje

Software FCT - Festo Configuration Tool
softwarova platforma pro elektrické pohony Festo

"

FHPP - profil Festo pro manipulacni a polohovaci dlohy

Optimalizovany profil pro prenos dat

Profil FHPP umoZiiuje ovladat ovladat
motoru Festo pfipojeny k siti pomoci
jednotnych fidicich a stavovych bajtt.

Spoletnost Festo vyvinula optimalizo-
vany profil pro pfenos dat pfizpdso-
beny specialné pro Glohy manipulace
a polohovanf - tzv. ,Festo Handling
and Positioning Profile (FHPP)“.

sitova komunikace

primy provoz

vybér zaznamu

‘ moment‘ ‘ poloha ‘ ‘ rychlost ‘

W v3echny pohony jednoho zafizeni
lze uloZit a archivovat do jednoho
projektu

M sprava projekti a dat pro vSechny
podporované typy zafizeni

M snadno se pouZiva diky grafickému
zadavani parametr

Kromé jiného je definovano:
- provozni reZimy

— struktura vstup(/vystupl
- parametrizaéni objekty
- automat

parametrizaéni kanal

V4

volny pfistup ke vSem parametriim
parametr — teni a zapis

=> internet: www.festo.cz

FESTO

M stejné pracovni postupy pro
vSechny pohony

M prace offline u pracovniho stolu
nebo online na stroji

zmény vyhrazeny - 2013/04



Ovladace motori CMMP-AS, pro servomotory FESTO

typové znaceni
\ CMMP - | AS - cs - 11A - P3
typ
CMMP | ovladat motoru, Premium
technologie motoru

AS ‘ synchronni AC
jmenovity proud

(@) 2,5A

c5 5A

C10 10A

C20 20A

vstupni napéti

3A 100 ...230 VAC
11A 3x 230 ... 480 V AC
pocet fazi

- 1 faze

P3 3 faze

2013/04 — zmény vyhrazeny => internet: www.festo.cz 5



Ovladace motord CMMP-AS, pro servomotory FESTO
technické ddaje
pripojeni k siti IIISERCOS
Cﬂ"op@m interface | i'-.
R EthercAT = -
- Certifikovany pro: . ﬂ|
CMMP-AS-C2/-C5/-C10 i
DeviceMet [
LISTED .
Obecné technickeé adaje
CMMP-AS- C2-3A | C5-3A | C5-11A-P3 C10-11A-P3 C20-11A-P3
upevnéni pfiSroubovano na desku
displej displej se sedmi segmenty
parametrizacni rozhrani RS232 (9 600 ... 115 000 bitli/s)
aktivni PFC ano |-
vstupni rozhrani kodéru resolver
inkrementalni enkodér s analogovymi nebo digitalnimi sledovacimi signaly
snimac absolutni hodnoty s EnDat V2.1 sériovy / V2.2
snimac absolutni hodnoty s HIPERFACE
pridavny vstup pro synchronni provoz / provoz v rezimu vacky
vystupni rozhrani enkodéru zpétna vazba skutecné hodnoty pfi provozu s regulaci otacek
zadani poZadované hodnoty pro spinany pohon slave
rozliSeni az 16 384 ppr
brzdovy odpor, integrovany [9]] 165 110 68 47
impulsni vykon brzdového odporu [kVA] 1,1 1,6 8,5 12
brzdovy odpor, vnéjsi [9]] =100 =80 =60 30=R=100
impendance vstupu poZadované hodnoty  [kQ] 20
pocet analogovych vystupli 2
pracovni rozsah analogovych vystupli V] +10
rozliSeni analogovych wystupil 9 bitdl
vlastnosti analogovych vystupil odolné zkratu
pocet analogovych vstupil 3
pracovni rozsah analogovych vstupil V] +10
vlastnosti analogovych vstupli 1x diferencialni, rozliseni 16 bitli
2x single-ended, rozliSeni 10 bitil
lze konfigurovat pro poZadované otacky
lze konfigurovat pro poZadovany to€ivy moment
lze konfigurovat pro poZadované polohy
sitovy filtr integrovan
max. délka kabelu motoru [m] 25 (bez vnéjsiho sitového filtru)
hmotnost vjrobku [¢] 2,000 12100 13700 8000
Technické Gdaje — pfipojeni k siti
rozhranf 1/0 | CANopen | EtherCAT PROFIBUS DP | DeviceNet
pocet digitalnich logickych vystupdl 5
vlastnosti digitalnich logickych vystupl volné konfigurovatelné
pocet digitalnich logickych vstupl 10
pracovni rozsah logickych vstupl V] 8..30
vlastnosti logického vstupu volné konfigurovatelné
ovladanf 16 riiznych pohybli v paméti | -
255 réiznych pohybtit) 250 rliznych pohybli v paméti
profil komunikace - DS301; FHPP+ DS301; FHPP+ DP-VO / FHPP+ FHPP+
- DS301; DSP402 | DS301; DSP402 |-
max. pfenosova rychlost sité [Mbit/s] - 1 100 12 0,5
pripojeni integrované ] ] - - -
volitelné - - | ] [ ]
=213 =213 =13

1)  dalSivstupy/vystupy prostiednictvim zasouvaci karty CAMC-DSESA =» 13

6

=> internet: www.festo.cz
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Ovladace motord CMMP-AS, pro servomotory

technické ddaje

Funk&ni prvky pro programovani PLC

FESTO

programovaci software vyrobce fidiciho systému | rozhrani
CANopen EtherCAT PROFIBUS DP DeviceNet
CoDeSys Festo
Beckhoff ] ] u ]
jin vyrobci
RSLogix5000 Rockwell Automation - - - [ ]
Step 7 Siemens - - ] -
Elektrické adaje
CMMP-AS- ‘ C2-3A C5-3A C5-11A-P3 C10-11A-P3 C20-11A-P3
(daje o pripojeni vystupl
rozsah vystupniho napéti [VAC] 3x0 ... 270 3% 0 ... 360
jmenovity proud na fazi, efektivni [A] 2,5 5 5 10 20
Spickovy proud na fazi, efektivni [A] 5 10 10 20 41,5
max. doba trvani Spickového proudu [s] 5 3 2
max. napéti vedenf vDQ] 320/3800 560
vystupni frekvence [HZ] 0..1000
silové napajeni
pocet fazi 1 3
rozsah vstupniho napéti [VAC] 100 ... 230 10 % 3x 230 ... 480 +10 %
max. vstupni jmenovity proud [A] 3 6 5,5 11 20
jmenovity vykon [VA] 500 1000 3000 6 000 12 000
pickovy vykon [VA] 1000 2000 6 000 12 000 25000
frekvence sité [HZ] 50 ... 60
napajeni elektroniky
jmenovité napéti [vD(] 2420 %
jmenovity proud Al 0,55/2,052 0,65/2,157 11/3,59
max. proud digitalnich logickych vystupli  [mA] 100
1) bez PFC/s PFC
2) max. proud s brzdou a vstupy/vystupy
Provozni a okolni podminky
CMMP-AS- C2-3A C5-3A C5-11A-P3 C10-11A-P3 C20-11A-P3
digitaln logické vystupy galvanicky oddélené
logické vstupy galvanicky oddélené
stupen kryti IP20
teplota okoli [eC] 0..+50
skladovaci teplota [°C] -25..+70
relativni vihkost vzduchu [%] 0 ... 90 (nekondenzujici)

znacka CE (viz prohlaseni o shodé) dle smérnice EU pro nizka napéti

dle smérnice EU-EMVD

dle smérnice EU pro stroje

certifikat UL - Listed (OL) \ -

C-Tick

(fad, ktery vydal certifikat BG MFS 10006 ‘ DGUV MFS 10027

bezpeénostni funkce bezpetné vypnuti to¢ivého momentu (STO)

Groven integrity bezpecnosti (SIL) bezpetné vypnuti tocivého momentu (STO) / SIL 2

Grover vlastnosti (PL) bezpetné vypnuti tocivého momentu (STO) / kategorie 3, Grovefi vlastnosti d

upozornéni k materialu odpovida RoHS

1) Dbejte prosim na oblast pouZiti v souladu s ES prohlasenim o shodé: www.festo.com =» Support =» Anwenderdokumentation.
V pfipadé omezeni vyuziti zafizeni v obytnych a obchodnich oblastech nebo v malych provozovnach mohou byt potfebna dalsi opatfenf ke snizeni rusivého vyzafovani.

CoDeSys®, Rockwell Automation® jsou registrovanymi ochrannymi zndmkami daného majitele v urcitych zemich.

2013/04 — zmény vyhrazeny => internet: www.festo.cz 7




Ovladace motord CMMP-AS, pro servomotory

technické ddaje

Pohled na ovlada¢ motoru
CMMP-AS-C2-3A,
CMMP-AS-C5-3A

(=]

(=] I[]

]

EY

]

CMMP-AS-C5-11A-P3,
CMMP-AS-C10-11A-P3

leXel
(] =R 1E]

EY

>
]

[] ] (=]

= [

pfipojeni PE

elektrické napajeni
rozhrani inkrementalniho
enkodéru (vystup)
rozhrani inkrementalniho
enkodéru (vstup)
rozhrani vstupd/vystupl

(] (=] ] [o] =]

[eo] (][]

(o]

zespodu

pfipojeni PE

tlacitko Reset
Ready/Bus - LED
indikace stavu

ovladaci pfivod k napéjeni
ovladate s relé
rozhrani: RS232
rozhranf: sit CAN

misto k pfipojeni
technologického modulu
stinéné pfipojeni

FESTO

=> internet: www.festo.cz

pripojeni enkodéru
pripojeni resolveru
pfipojeni motoru

zmény vyhrazeny - 2013/04



Ovladace motori CMMP-AS, pro servomotory FESTO

technické ddaje

Pohled na ovlada¢ motoru
CMMP-AS-C20-11A-P3

@ elektrické napajeni
= = pfipojeni motoru
pfipojeni motoru
tlacitko Reset
Ready/Bus - LED
[6] pfipojeno k siti
indikace stavu
in
rozhranf: RS232
[9] rozhranivstupti/vwstupii
- (6] rozhrani inkrementalniho
iy
- enkodéru (vystup)
rozhranf inkrementélniho
» enkodéru (vstup)
|QA - rozhrani: sit CAN
- [9]
in
-
a
shora zespodu

ovladaci pFivod napéjeni
ovladate s relé

pfipojeni enkodéru

pipojeni resolveru

mista k pFipojenf

technologického modulu

&0

8
&
[
]
EAORBRMOY

OUOmOM
(Sa] ] =]

(o [ 1 o s | [ i

2013/04 — zmény vyhrazeny => internet: www.festo.cz 9



Ovladace motori CMMP-AS, pro servomotory FESTO

technické ddaje

Volny prostor pfi montaZi ovladace motoru

7 typ H1 L1
= r.ij CMMP-AS-C2-3A 100 B
O £ CMMP-AS-C5-3A
mg mg CMMP-AS-C5-11A-P3
100 87
° 9 CMMP-AS-C10-11A-P3
0 0 CMMP-AS-C20-11A-P3 100 95
] ]
r r
T
/
Rozméry modely CAD ke staZeni =» www.festo.cz/engineering
CMMP-AS-C2-3A, CMMP-AS-C5-3A
B2
B3
D2 N
__m\ D ﬁ O—NNc—nnc————r
S e= Not TRl
m
H ®
T
N 3
3
®
mn
-
I.II_IIJI.I_I.Iq
D2 H1
B3
B1
typ B1 B2 B3 D1 D2 H1 L1 L2 13 L4 L5 L6
@ @
CMMP-AS-C2-3A 66 61 30,7 10 5,5 216 277 248 | 2265 | 202 12,5 | 10,5
CMMP-AS-C5-3A ’ ’ ’ ’ ’

10 => internet: www.festo.cz zmény vyhrazeny - 2013/04



Ovladace motord CMMP-AS, pro servomotory

technické ddaje

modely CAD ke staZeni =» www.festo.cz/engineering

Rozméry
CMMP-AS-C5-11A-P3, CMMP-AS-C10-11A-P3
B2
B3
D2
_ | .
1 Y
me ©
3
L. D1
ul
® ®
N3 s 3 e
.
(&
Lﬂ (-] (-]
— Uo
02| H1
B4
B1
typ B1 B2 B3 B4 D1 D2 H1 L1 L2 13 L4 L5 L6
I%; 1%
CMMP-AS-C5-11A-P3 81 76 38,1 | 40,1 10 5,5 251 326 297 | 2753 | 251 | 12,5 | 10,5
CMMP-AS-C10-11A-P3 ’ ’ ’ ’ ' '
CMMP-AS-C20-11A-P3
B2
~
-
o (o]
n 5
o o
n
-
Y |
H1
typ B1 B2 D1 D2 H1 L1 L2 13 L4 L5
I%; I%;
CMMP-AS-C20-11A-P3 83 41,5 11 7 263 369 329 350 6 12,5

2013/04 - zmény vyhrazeny

=> internet: www.festo.cz
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Ovladace motord CMMP-AS, pro servomotory

technické ddaje

FESTO

Udaje pro objednavky
kratky popis ¢. dilu typ
Sortiment konektordi NEKM (= 14) a obsluZna sada (= 15) je soucasti | 550041  CMMP-AS-C2-3A
dodavky ovladace motoru. 550042  CMMP-AS-C5-3A
551023 CMMP-AS-C5-11A-P3
551024 CMMP-AS-C10-11A-P3
1366842 CMMP-AS-C20-11A-P3

12

=> internet: www.festo.cz
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Ovladace motori CMMP-AS, pro servomotory FESTO

prislusenstvi

Rozhrani CAMC-D-8E8A
Rozhrani slouzi k rozsiFeni digitalnich

vstup{/vystupa.
Soucasné lze pouZit aZ dvé rozhrani.

Technicke adaje

obecné informace

max. priifez vodite [mm?] 0,5

digitalni vstupy

pocet 8

jmenovité napéti [vD(] 24

rozsah napajeni V] -30 ... +30 (odolné proti prepdlovani a zkratu)
jmenovita hodnota pro True I\ 8

jmenovita hodnota pro False V] 2

vstupni impendance k] 4,7

digitalni vystupy

pocet 8

jmenovité napéti [vD(] 24

rozsah napajeni V] +18 ... +30 (odolné proti pfepdlovani a zkratu, ochrana pfi tepelném pietiZen)
vystupni proud [mA] 100

ochrana pes zkratem, vysokym proudem  [mA] 500

Udaje pro objednavky — zasouvaci karty

kratky popis

¢. dilu typ

pro dalSi vstupy/vystupy
(Konektory jsou soutasti dodavky. Konektor NEKM je tfeba objednat zvIa3t =» 14)

567855 CAMC-D-SE8A

Udaje pro objednavky - zasouvaci karty pro pfipojeni k siti

kratky popis

¢. dilu typ

pro pfipojeni PROFIBUS

547450  CAMC-PB

pro pfipojeni DeviceNet

547451  CAMC-DN

pro pfipojeni Sercos

552258 CAMC-SC

pro pfipojeni EtherCAT

567856  CAMC-EC

2013/04 — zmény vyhrazeny => internet: www.festo.cz 13




Ovladace motord CMMP-AS, pro servomotory

prislusenstvi

Udaje pro objednavky - vedeni a konektory

FESTO

kratky popis délka kabelu | €. dilu typ
(m]

ovladaci kabely, 2,5 552254  NEBC-S1G25-K-2.5N-LE26
pro pripojeni vstupd/vystup( libovolného automatu
programovaci kabely 1,5 160786  PS1-ZK11-NULLMODEM-1,5M
konektory pro enkodéry, - 564264  NECC-A-S-S1G9-C2M
pro rozhrani rotaéniho enkodéru
sortiment konektord pro - 552255 NEKM-C-29)
CMMP-AS-C2-3A, CMMP-AS-C5-3A
sortiment konektord pro - 552256  NEKM-C-3V
CMMP-AS-C5-11A-P3, CMMP-AS-C10-11A-P3
sortiment konektor(i pro CMMP-AS-C20-11A-P3 - 1425453  NEKM-C-61)
sortiment konektor( rozhrani CAMC-D-8E8A - 569959 NEKM-C-52)
konektory pro pfipojeni PROFIBUS - 533780 FBS-SUB-9-WS-PB-K
konektory pro pfipojeni CANopen - 533783 FBS-SUB-9-WS-C0-K
konektory pro pfipojeni DeviceNet - 525635 FBSD-KL-2X5POL

1)  Zahruje konektor pro elektrické napajeni a konektor pro pfipojeni motoru. Sortiment konektord je soutasti dodavky fizeni motoru.

2)  Konektory jsou soutasti dodavky zasouvaci karty CAMC-D-8E8A.

Udaje pro objednavky — brzdové odpory
pro typ hodnota odporu jmenovity vykon ¢. dilu typ
(<] (W]

CACR-LE2-...
CMMP-AS-C2-3A 100 500 1336615 CACR-LE2-100-W500
CMMP-AS-C5-3A 100 500 1336615 CACR-LE2-100-W500

CACR-KL2-...
CMMP-AS-C5-11A-P3 67 1 800 1336617 CACR-KL2-67-W1800
CMMP-AS-C10-11A-P3 67 1 800 1336617 CACR-KL2-67-W1800
CMMP-AS-C20-11A-P3 33 3 600 1336619  CACR-KL2-33-W2400
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Ovladace motori CMMP-AS, pro servomotory FESTO

prislusenstvi

Udaje pro objednavky - software a dokumentace

pro typ kratky popis ¢. dilu typ
= CMMP-AS-C2-3A sada pro obsluhu obsahuje: 558329  P.BP-CMMP-AS
@ CMMP-AS-C5-3A - CD-Rom
CMMP-AS-C5-11A-P3 - s dokumentaci pro uZivatele CMMP-AS,
CMMP-AS-C10-11A-P3 v jazycich de, en, es, fr, it, sv
CMMP-AS-C20-11A-P3 - s konfiguraénim softwarem FCT 573687  GSIB-CMMP-AS-C20-ML

(Festo Configuration Tool),
v jazycich de, en
- kratky popis
sada pro obsluhu je soutasti dodavky

Udaje pro objednavky - software a dokumentace pro editor kfivek

kratky popis ¢. dilu typ
— Sada softwaru obsahuje: 570903  GSPF-CAM-MC-ML
@ - CD-Rom

- s dokumentaci pro uZivatele v jazycich de, en, es, fr, it, sv, ru, zh
- s pidavnymi funkcemi pro funkci vackovych kotou€d
Sada softwaru neni soucasti dodavky.
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Ovladace motori CMMP-AS, pro servomotory FESTO

prislusenstvi

Udaje pro objednavky — dokumentace?)

jazyk ¢. dilu typ ¢. dilu typ
pro ovladace motori CMMP-AS-C2-3A, pro ovladace motori CMMP-AS-C5-11A-P3,
CMMP-AS-C5-3A CMMP-AS-C10-11A-P3
DE 557325  P.BE-CMMP-AS-3A-HW-DE 557331  P.BE-CMMP-AS-11A-HW-DE
EN 557326  P.BE-CMMP-AS-3A-HW-EN 557332  P.BE-CMMP-AS-11A-HW-EN
ES 557327  P.BE-CMMP-AS-3A-HW-ES 557333  P.BE-CMMP-AS-11A-HW-ES
FR 557328  P.BE-CMMP-AS-3A-HW-FR 557334  P.BE-CMMP-AS-11A-HW-FR
IT 557329  P.BE-CMMP-AS-3A-HW-IT 557335  P.BE-CMMP-AS-11A-HW-IT
SV 557330  P.BE-CMMP-AS-3A-HW-SV 557336  P.BE-CMMP-AS-11A-HW-SV
pro ovlada¢ motoru CMMP-AS-C20-11A-P3
DE 572594  P.BE-CMMP-AS-C20-11A-DE
EN 572595  PBE-CMMP-AS-C20-11A-EN
ES 572596  P.BE-CMMP-AS-C20-11A-ES
FR 572597  P.BE-CMMP-AS-C20-11A-FR
IT 572598  P.BE-CMMP-AS-C20-11A-IT
SV 572599  PBE-CMMP-AS-C20-11A-SV

profil FHPP (Festo Handling and Positioning Profile) pro
ovladace motoril fady CMM...

DE 555695  P.BE-CMM-FHPP-SW-DE

EN 555696  P.BE-CMM-FHPP-SW-EN

ES 555697  P.BE-CMM-FHPP-SW-ES

FR 555698  P.BE-CMM-FHPP-SW-FR

T 555699  P.BE-CMM-FHPP-SW-IT

v 555700  P.BE-CMM-FHPP-SW-SV

pro pfipojeni PROFIBUS pro pfipojeni DeviceNet
DE 557337  P.BE-CMMP-FHPP-PB-SW-DE 557349  P.BE-CMMP-FHPP-DN-SW-DE
EN 557338  P.BE-CMMP-FHPP-PB-SW-EN 557350  P.BE-CMMP-FHPP-DN-SW-EN
ES 557339  P.BE-CMMP-FHPP-PB-SW-ES 557351  P.BE-CMMP-FHPP-DN-SW-ES
FR 557340  P.BE-CMMP-FHPP-PB-SW-FR 557352  P.BE-CMMP-FHPP-DN-SW-FR
T 557341  P.BE-CMMP-FHPP-PB-SW-IT 557353  P.BE-CMMP-FHPP-DN-SW-IT
v 557342  P.BE-CMMP-FHPP-PB-SW-SV 557354  P.BE-CMMP-FHPP-DN-SW-SV
pro pfipojeni CANopen pro pfipojeni EtherCAT

DE 557343  P.BE-CMMP-C0-SW-DE 570923  P.BE-CMMX-EC-SW-DE

EN 557344  P.BE-CMMP-C0-SW-EN 570924  P.BE-CMMX-EC-SW-EN

ES 557345  P.BE-CMMP-C0-SW-ES 570925  P.BE-CMMX-EC-SW-ES

FR 557346  P.BE-CMMP-CO-SW-FR 570926  P.BE-CMMX-EC-SW-FR

T 557347  P.BE-CMMP-CO-SW-IT 570927  P.BE-CMMX-EC-SW-IT

v 557348  P.BE-CMMP-C0-SW-SV 570928  P.BE-CMMX-EC-SW-SV

pro pfipojeni Sercos

DE 557361  P.BE-CMMP-SC-SW-DE
EN 557362  P.BE-CMMP-SC-SW-EN
ES 557363  P.BE-CMMP-SC-SW-ES
FR 557364  P.BE-CMMP-SC-SW-FR
T 557365  P.BE-CMMP-SC-SW-IT
SV 557366  P.BE-CMMP-SC-SW-SV

1) Dokumentace pro uZivatele v tisténé podobé nenf soucasti dodavky.

16 => internet: www.festo.cz zmény vyhrazeny - 2013/04



	Ovladače motorů CMMP-AS, pro servomotory
	hlavní údaje
	typové značení
	technické údaje
	Obecné technické údaje
	Rozměry
	Údaje pro objednávky

	příslušenství
	zasouvací karty
	vedení a konektory
	ovládací kabely
	programovací kabely
	konektory pro enkodéry, 
pro rozhraní rotačního enkodéru
	sortiment konektorů

	brzdové odpory
	software a dokumentace



