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Linearne moduly HME, elektrické

hlavné idaje

Rozsah pouzitia

Pouzitie linedrneho modulu HME je

idealne rieSenie v automatizacii vsade  a zakladnom profile rovnaké rozhra-

tam, kde je poZadované regulované
tlmenie koncovych poloh (makké
brzdenie), kon3tantna rychlost’
posuvu a moznost’ polohovania.
HMP.

Vsetko od jedného dodavatel’a

linearne moduly
HME
>3

=~
el
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w S
. kontroléry motora

SFC-LAC
=> Internet: sfc-lac

Technické podrobnosti

Linearny modul HME ma na doske

nie ako pneumaticky linearny modul
HMP, a je tiez (iplne kompatibilny pre
manipulacné a montazne konstrukcné
stipravy vratane konstrukénych siprav

Specialne funkcie

M s integrovanym linearnym motorom

M yolne polohovatel'né

M kratke polohovacie asy

M extrémne tuhy zakladny profil

M precizne a bezvolové vedenie

M kontrolovany dojazd a brzdenie
(programovatel’na rampa)

M uZitocné zat'aze az 25 kg

M bez externych magnetickych poli

Linearny modul HME a kontrolér

motora SFC tvoria jednotku.

M Jednotku SFC je mozné vd'aka
krytiu IP54 namontovat’ v blizkosti
modulu HME, volitelne:

- so stredovou podperou
- s DIN listou

M pre spojenie linearneho modulu
HME a kontroléra motora SFC je
potrebny iba jeden kabel

M kontrolér motora SFC dodavany
s ovladacim panelom alebo
bez neho

M max. 31 pohybov

Parametrizacia cez:

M ovladaci panel:

- vhodné pre jednoduché
polohovania

posuvna doska

tyc pohonu

linedrny motor s hlinikovym
telesom

] S]]

elektrické rozhranie

vedenie

odmeriavaci systém

s bezdotykovym meranim
meracia hlavica

integrovany referencny spinac
elektrické rozhranie

@] ][]

ol fee] (]

=> Internet: www.festo.sk
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M volne programovatel'né rychlosti
posuvu do 3 m/s

M vysoka dynamika a presnost’
vd'aka rotacnému symetrickému
linedrnemu motoru

M bez nosita energii (nehybny systém
s dlhou cievkou a kratkym
magnetickym rotorom, bez
pohyblivého privodu energie)

Parametrizacia cez:
M konfiguracny softvér FCT
(Festo Configuration Tool):
- srozhranim RS 232
- ovladanie z PCv systéme
Windows, Festo
Configuration-Tool
M Jednoduché ovladanie pomocou:
- vstupno-vystupného rozhrania
- Profibus
- CANopen, vratane ,,Interpolated
position mode*
- DeviceNet

CEETT

CANooen

DevieeNet
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Linearne moduly HME, elektrické

hlavné idaje

Porovnanie medzi elektrickym linearnym modulom HME a pneumatickym linearnym modulom HMP

elektricky: HME

FESTO

pneumaticky: HMP

vyhody
W makky nabeh a zabrzdenie M vel’ka sila posuvu
M konstantnd a presna rychlost’ do 3 m/s
M flexibilné polohovanie bez mechanickych
zariadeni
M programovatel'ny profil pojazdu
vedenie

M predpadté, presné a tuhé vedenie bez vole,
v gul'6ckovom loZisku s klietkou vedenia
M vysoka zat'aZzitelnost’ (sily a momenty)

rozmery

M rovnaka Sirka a vyska

typ sitka®)  x  vydka (V)
HME/HMP-16: 34 X 85mm
HME/HMP-25: 40 x 110 mm
rozhrania

M rovnaké mozZnosti upevnenia a montaze

upeviovacie plochy:
upevnenie prostrednictvom drazkovych
kamenov alebo rybinovych drazok

montaZne plochy:
Priame upevnenie zat'azi a zariadeni
prostrednictvom zavitovych otvorov v posuvnej
doske, prostrednictvom rybinovych drazok
alebo priebeznych otvorov

technické Gdaje

vel'kost’ [mm] 16, 25 16, 20, 25, 32

zdvih [mm] 100 ... 400 50 ... 400

max. rychlost’ [m/s] |3 1,2

opakovatel'na presnost’v koncovych polohach [mm] |=+0,015 0,01

medzipolohy fubovolna s modulom medzipolohy s dvomi polohami

2008/03 - zmeny vyhradené
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Linearne moduly HME, elektrické

hlavné idaje

MozZnosti upevnenia a montaze
spdsoby upevnenia

upevnenie rybinovou drazkou
s0 spojovacou konstrukénou sdpravou
HAVB

A
W

priame upevnenie pomocou skrutiek
a drazkovych kamenov NST

FESTO

priame upevnenie pomocou skrutiek
a strediacich puzdier ZBH

upeviovacie plochy

zakladného profilu

na bocnej ploche HME-16/-25
zakladného profilu @
na spodnej Casti HME-16/-25 HME-25 HME-16

na posuvnej doske

HME-16/-25

HME-25

upozornenie

Dynamika a presnost’ linearneho
modulu HME zavisia od montaze
(tuhosti) a tepelnych pnuti
(hromadenia tepla).

=> Internet: www.festo.sk
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Linearne moduly HME, elektrické FESTO

priklad systému

Systémovy produkt pre manipulatnii a montaZnu techniku

Systémové prvky a prisluSenstvo
strucny popis => strana
S
pohony a osi vel'a moznych kombinacii v ramci manipulacnej a montaznej techniky pohon, 0s
uchopovat vel'a moZnych variantov v ramci manipulacnej a montaznej techniky uchopovat
adaptéry pre prepojenia pohon/pohon a pohon/uchopovat konstrukéna zostava
adaptéra
zakladné prvky profily a profilové spoje, ako aj spojenia profil/pohon zakladny prvok
- inStalacné prvky pre prehladné a bezpecné vedenie elektrickych kablov a hadic inStalacny prvok
- motory servomotory a krokové motory, s prevodovkou alebo bez prevodovky motor

2008/03 - zmeny vyhradené => Internet: www.festo.sk 5



Linearne moduly HME, elektrické FESTO

prehlad prislusenstva

Vel'kost’ 16/25

JE)
. i &
)
L
PrisluSenstvo
strucny popis => strana
S
strediace puzdra - pre vystredenie zat'azi a namontovanych dielov 21
ZBH
bezdotykové snimace - pre referen¢nii polohu linedrneho modulu. (Bezdotykovy snimat je pri dodavke linearneho |-
SME-8 modulu v namontovanom a kalibrovanom stave)
kryt telesa - svekom: krytie IP40 -
- jednoducha demontaz pri Gdrzbovych pracach
napajacie vedenie pridové napajacie vedenie pre napajanie zat'aze a logiky sfc-lac
KPWR
stredova podpera - pre upevnenie riadiacej jednotky motora sfc-lac
MUP - riadiaca jednotka motora mdZe byt’ upevnena aj na montaznej liste
[6]  vedenie motora spojovaci kabel medzi motorom a kontrolérom motora sfc-lac
KMTR
kontroléry motora pre parametrizaciu a polohovanie linearneho modulu sfc-lac
SFC
privod riadiaceho vzduchu pre pripojenie vstupov/vystupov, pre pripojenie lubovolného riadenia sfc-lac
KES

6 => Internet: www.festo.sk zmeny vyhradené - 2008/03



Linearne moduly HME, elektrické FESTO

legenda k typovému oznaceniu

HME |- 16 —| 200 (-] IAC —| RO10 (- SC +| ZUB [—]| 10Z

typ
HME  [linearne moduly

| vel’kost’ |

| zdvih [mm] |

typ motora

LAC I linearny AC servomotor

systém merania drahy

RO10 I relativny odmeriavaci systém

elektricky pripoj

SC | priama zastrcka

prisluSenstvo

ZUB | vorne prilozené

strediace puzdra

-..Z | strediace puzdra

2008/03 - zmeny vyhradené => Internet: www.festo.sk 7



Linearne moduly HME, elektrické

(idajovy list

funkcia

| ® &=

- O - velkost’

upozornenie

Vsetky hodnoty platia pre normalnu
teplotu 23 °C.

Dynamika a presnost’ zavisia od
montaze (tuhosti) a tepelnych

FESTO

16225 pnuti (hromadenia tepla). -
-
- | - dizka zdvihu
100 ... 400 mm
www.festo.sk
menu
Podpora/Nahradné diely
VSeobecné technické ddaje
vel'kost’ 16 25
zdvih 100 [ 200 [320 100 200 320 400
mechanicky
prevadzkovy rezim na jednotke pohonu priruba
vedenie obezné gul'6ckové vedenie
konstrukcia manipulacny modul s vedenim
spdsob Cinnosti elektricky priamy linearny pohon
spdsob upevnenia linearne moduly s vn{tornym zavitom a strediacim puzdrom
50 spojenim prostrednictvom rybinovej drazky
s liStou pre drazkovy kamen
spdsob upevnenia montazne diely s vn{tornym zavitom a strediacim puzdrom
na posuvnej doske 50 spojenim prostrednictvom rybinovej drazky
s priebeznym otvorom a strediacim puzdrom
pri velkosti 25 prostrednictvom listy pre drazkovy kamen
montazna poloha horizontalne
zdvih [mm] 100 200 320 100 200 320 400
max. uZitotna zat'az, horizontalne? [kg] 10 8 4 25 25 22 19
max. rychlost’ [m/s] 3
opakovatel'na presnost’ [mm] +0,015
elektricky
typ motora linearny AC servomotor
systém merania drahy relativne meranie, magnetické, prirastkové
napatie medziobvodov I\ 48
Spitkova posuvna sila?) [N] 248 179 179 257 257 257 257
trvala posuvna sila?) [N] 42 42 45 57 73 69 74
Spickovy priid motora [A] 28,5 20,5 20,5 28,5 28,5 28,5 28,5
nominalny priid motora [A] 4,8 4,8 5,2 6,3 8,1 7,6 8,2
nominalny wkon motora? W] 127 127 134 171 221 209 223
magnetické emisie Ziadne

1) v pripade pouzitia maximalneho zdvihu; VysSie zat'aze na poZiadanie

2) trenie zohl'adnené

=> Internet: www.festo.sk
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Linearne moduly HME, elektrické FESTO

(idajovy list
| Prevadzkové podmienky a podmienky okolia
teplota okolia® [eq) 0 ... +40
max. teplota motora [°q] 70
normalna teplota?) [ 23
sledovanie teploty vypinanie pri prekroceni teploty motora
krytie P40
znacka CE (vid’ prehlasenie o zhode) podla smernice EU-EMV
mazacie intervaly vodiacich prvkov [km] 2500
odolnost’ proti kordzii KBK3) 2

1)  zohladnite na rozsah pouZitia snimacov polohy

2) Aknie je uvedené inak, potom sa uvedené hodnoty vzt'ahuji na normalnu teplotu.

3) Trieda odolnosti proti kordzii 2 podl’a normy Festo 940 070
Konstrukéné diely s miernymi narokmi na odolnost’ proti kordzii. Vonkajsie viditelné Casti s poziadavkami predovsetkym na vzhl'ad povrchu, ktory je vystaveny priamemu kontaktu s okolitou pre priemysel beznou
atmosférou pripadne médiami, ako si chladiace latky a maziva.

Hmotnosti [g]

vel'kost’ 16 25

zdvih 100 200 320 100 200 320 400
hmotnost’ vyrobku 4700 6000 7 300 9600 11 500 13 800 15300
pohybovana vlastna hmotnost’ 1400 1700 2100 3400 3900 4600 5000
Materialy

funkény rez

)
|

4

oy

{
|
|
|
|
)

Eeérne moduly

prirubova platia hlinikova tvarna zliatina, eloxovana

teleso hlinikova tvarna zliatina, eloxovana

ty¢ pohonu vysokolegovana ocel’, nehrdzavejiica

vodiaca trubka valcovana loZiskova ocel’, s ochrannou vrstvou

2008/03 - zmeny vyhradené => Internet: www.festo.sk 9



Linearne moduly HME, elektrické

(idajovy list

Hodnoty dynamického zat’azenia valivého vedenia

Uvedené sily a momenty platia pre
horizontalnu a vertikalnu montaznu
polohu (vid zobrazenie).

K maximalnemu zat’aZeniu
dochadza Casto v priebehu
brzdenia a pri vysunutej osi.

|—0,5*Fy+0,5*v/§*Fz|+

Zistené zat’aZenie je potrebné
dosadit’ do nasledujicej rovnice.

Rovnica musi byt’ staticky a dyna-
micky splnena v kazdom prevadz-

kovom stave. Pritom je potrebné
zohladnit’ smer pdsobenia
jednotlivych momentov a sil.
Znazornené momenty a smery
pdsobenia sily st kladné.

10,5 * /3 *Fy + 0,5 * Fzl L+ M

FESTO

_ * * [2 % * [2 % *
| —0,5*My + 0,5*3 Mz|+|0,5 V3*My + 0,5 lel51

Fumax.

FVmax. MXmax.

1 zat'aZez aplikacie: sily Fy, Fz a momenty Mx, My, Mz

MUmax.

MV max.

Sily a momenty, ktoré je potrebné skladanie sil: skladanie momentov:
dosadit’ do rovnice a ktoré v aplikacii Fy =Fy5 Mx = Mx3 + Mx5
vznikli pod zat'aZou sa skladaja Fz =Fz2 +Fz3 + Fz5 My =Myl + My2 + My3 + My4 + My5

nasledovne: Mz =Mzl + Mz4 + Mz5

1.1 Momenty pdsobiace na valivé vedenie na zaklade max. posuvnej sily

Uvedené hodnoty st maximélne vysiivanie - zrychlenie/ zasiivanie - zrychlenie/
hodnoty, ktoré vznikaji pri Spickovej zas(vanie - brzdenie vysiivanie — brzdenie
posuvnej sile. My1 [Nm] Mz1 [Nm] My1 [Nm] Mz1 [Nm]
St “TZEV'SLQ ?r?: HME-16-100 9,2 -13 -9,2 13
~ ooty zovind HME-16-200/-320 6,7 -1 -6,7 1
- zotrv?cnostl AME 25 3 21 13 21
a nezavislé od:
- smeru pohybu
- montazna poloha
a - rozmery a[mm] b [mm]
B 3 HME-16 5,4 37,2
ﬁ%@ ‘ tyC pOhOnU HME-25 8 50,2
YIS '
b ‘
{ 430 vodiaca trubka
1.2 Sily a momenty pdsobiace na valivé vedenie v dosledku vlastnej hmotnosti
Uvedené hodnoty st maximalne My2 [Nm] Fz2 [N]
hodnoty vo vysunutom stave. HME-16.100 0.6 ~9.8
Sii nezévislé od: HME-16-200 1,4 _1Y2 3
- zotrvacnosti vlastnej hmotnosti HME 16320 2,7 1 5,7
a nezavislé od: HME-25-100 13 22,1
- polohy zdvihu HME-25-200 3,0 26,9
- montaznej polohy HME-25-320 5,6 32,7
HME-25-400 7,7 -36,6
10 => Internet: www.festo.sk zmeny vyhradené - 2008/03



Linearne moduly HME, elektrické

(idajovy list

1.3 Sily a momenty pdsobiace na valivé vedenie v dosledku vlastnej hmotnosti

Zist'ované hodnoty:

Vzorce pre vypocet sil a momentov:

FESTO

rozstup: Fz3 =mxg Mz3=0 m = hmotnost’ uZitotnej zat'aze
-X2,Y2a72 a  =zrychlenie
Sily a momenty vznikajtce v dosledku Fy3 =0 Mx4 =0 g = gravitatné zrychlenie
tiazovej sily: 9,81 m/s2)
- Fz3 Mx3=Y2 x Fz3 My4=72xmxa
- Mx3, My3
Na zéklade zotrvacnosti: My3 =(X1 + zdvih + X2) x Fz3 Mz4=Y2xmxa
- My4, Mz4

- Y1 - . Hub - X1 -

—
I @ /
JER) =
N/ 1

0 ol L [
1 H J f ——| X [—

A :

t'aZisko uZitotnej zat'aze
—— [————
Y2
Y1 [mm] 71 [mm] X1 [mm]

HME-16 26 34,5 HME-16 119,3
HME-25 35 43 HME-25 154

1.4 Sily a momenty pdsobiace na valivé vedenie v dosledku pdsobenia sil aplikacie (d’al3ie pohony)

Napriklad:

- montazne sily

- sily z namontovaného
rotatného pohonu

Fy5 =montéazna sila posobi priecne na uzitocnd zat'az

Fz5 =montézna sila pdsobi dodatocne na uZitotnl zat'az

Mx5 = namontovany rotaény pohon vyvolava moment pdsobiaci na valivé vedenie

My5 = momenty vznikajlce v dosledku Fz5

Mz5 = momenty vznikajlce v désledku Fy5

2 maximalna pripustna zat’aZ valivého vedenial)

2008/03 - zmeny vyhradené

=> Internet: www.festo.sk

velkost’ 16 25
Fumax. [N] 2 456 2 456
Fumax. [N]

MXmax. [Nm] 42 60
Mumae.  [NM] 123 220
Mvmax,  [Nm] 123 220

1)  pri prevadzkovom vykone 5 000 km

11




Linearne moduly HME, elektrické

(idajovy list

Vychylenie/priehyb f v zavislosti od uZitotnej zat'aze m a polohy | (zdvih)

velkost’ 16
0.16
/
0.14 / ',o
0.12 7"
‘/ /
E‘ 0.10 "' /' /.'
_E / . Pl Pid
El o008 AN s
'/, / 7 //
0.06 7 7. //
0". / /- _
0.04 A .
Lo //
0.02 P,
s —
0.00 -1 =
0 50 100 150 200 250 300
[ [mm]

12

FESTO

vel'kost’ 25
0.45 y
0.40 o
0.35 e
_|o30 ,'//
Elo2s T
= 0.20 PZEREAER aiune
. P Q ] // ’__/
0.15 R :_-"/_/ [ -
el -’
C?C:g '-'/;i‘;’f—f'-” //'l
0.00 ==

T
50 100 150 200 250 300 350 400

[ [mm]
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Linearne moduly HME, elektrické FESTO

(idajovy list

Polohovaci cas t v zavislosti od zdvihu |, uZitocnej zat’aze M a doby zopnutia ED

HME-16-100 HME-16-200
350 500
zég /"” 450 -
275 aal 400 1
‘s - P
250 s e 350 gl
225 =7 il R d
| 200 I A o M 300 PLARRE= R NP
) Vi Le® - . ” ’_:‘ o L~ ot
% 1;(5) ’,' _"" /-//-l __—-'—--' E 250 /’ ,-’;‘:" - - "-—-‘ ot
# — = A T L -
125 o=t e T 200 AR =
52 R g g —
100 |7 _pem =T 150 /:; T
75 7 100 | P
50 A
o 50
0 0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220
[ [mm] [ [mm]
M1kg, ED 25% meeeeeeeeee- M 5kg, ED 75% ————— M1kg ED25%  =eeeeeeeee- M 4kg, ED 75%
-------- — M1kg, ED 75% eeeeeeseee- M 10kg, ED 25% —-m--—--— M1kg, ED 75% —-—-—- M8kg, ED 25%
———— M5kg, ED 25% —_—— M 10kg, ED 75% ———— Mukg, ED 25% —_—— M 8kg, ED 75%
HME-16-320
500
450 e
’/
400 =
P __-" f
30 4 21 A
300 4 St
= 117 ":-:-";/;/
E| 250 e T o -
- PRSP
200 ,;’ 2 >
5%
150 '/-‘Z Lt
0,
100 444
50
0
0 40 80 120 160 200 240 280 320
| [mm]
M1kg ED25% =meeeseeeeeee M 2kg, ED 75%
-------- — M1kg, ED 75% —-—-—- M4kg, ED 25%
———— M2kg, ED 25% —_—— M 4kg, ED 75%

2008/03 - zmeny vyhradené => Internet: www.festo.sk
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Linearne moduly HME, elektrické

(idajovy list

Polohovaci cas t v zavislosti od zdvihu |, uZitocnej zat’aze M a doby zopnutia ED

HME-25-100
500
’/
450 /,f
400 p
d"’ -
350 pras e
L e
300 /’ oo =
— Vs i
é 250 ,'r - o o _—"
— L/ __’.;9’ — — e
200 ’ = Lhenn
,, ’/‘ // ‘—--‘__—
150 e e =
/ /» ’__’.-///
100 S
50
0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110
[ [mm]
M 1kg,ED 25%  =eeseeeeeee- M 12,5kg, ED 75%
-------- — M1kg, ED 75% —-—-—- M 25kg, ED 25%
———= M12,5kg, ED 25% —————- M 25kg, ED 75%
HME-25-320
700 b=
|l
P Pd
600 »
-l - L
> e
500 7] —=
s R -
7 i 1T ~
z 400 P 7L =i T
— 7 Lo v // |- =i |
300 Sk > "‘_____, —
. I P g L
- 17—
200 ()
157 2|
100 45
0
0 40 80 120 160 200 240 280 320
[ [mm]
M 1kg,ED 25%  =eeseeeeeee- M 11kg, ED 75%
-------- — M1kg, ED 75% ==-=-===---= M 22kg, ED 25%
———=— M11kg, ED 25% —————- M 22kg, ED 75%
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FESTO

HME-25-200
600
550 pras
’/
500 -
450 Pag =
400 ges L
e e —
—.| 350 7 P == =
E| 300 A —
e pid ,_4"" // —-
250 o ="
200 1 gl e e T
f 7 oT —T
150 /I‘;/ - -/"//
100 Vil
/’
50
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220
[ [mm]
M1kg ED25% =eeeeeesees M 12,5kg, ED 75%
-------- — M 1kg, ED 75% —-—-—- M 25kg, ED 25%
———— M12,5kg, ED 25% ——— M 25kg, ED 75%
HME-25-400
-~
700 ”/’
600 Pl -
/” /"’-""
e e
vd o Pd o
500 A e
400 Al T |
E ,4'/_,'.7" ~ L _,>-:-/
= RV -
300 g .
‘//"014 _,/
AT
200 +—#HF 5 =
g
7w Lz
100 /"
0
0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 440
[ [mm]
M1kg ED25% ~  =eeeeeeseees M 9,5kg, ED 75%
-------- — M 1kg, ED 75% —-—-—- M 19kg, ED 25%
———— M9,5kg, ED 25% ——— M 19kg, ED 75%
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Linearne moduly HME, elektrické

(dajovy list

Posuvna sila F v zavislosti od zdvihu |

Grafy sa vzt'ahuji na teoreticky Spickova posuvna sila

zistené hodnoty, bez trenia.
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FESTO

trvala posuvna sila pri teplote okolia:
-emee—es - 23°C
———— 30°C
=emmeeneees 40°C
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Linearne moduly HME, elektrické

(idajovy list

Posuvna sila F v zavislosti od rychlosti v

Grafy sa vzt'ahuji na teoreticky
zistené hodnoty za nasledujicich
podmienok.

- trenie nie je zohladnené
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- stred zdvihu linedrneho modulu

FESTO

- normalna teplota 23 °C
- max. teplota motora 70 °C

Spickova posuvna sila
trvala posuvna sila
—=< nepripustna zona
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Linearne moduly HME, elektrické FESTO

(idajovy list

Rezerva zdvihu a dizka timenia

pracovny zdvih: rezerva zdvihu: dizka timenia:
Odporicany pracovny zdvih, ktory Vzdialenost’ koncovych poldh vzdialenost’, vonkajsia plocha
je k dispozicii. pracovného zdvihu od naraznikov. naraznika, aZ po mechanicki

koncovil polohu

linearny modul zasunuty

| =pracovny zdvih
X1 =rezerva zdvihu
X2 = dizkatlmenia

\ T

linearny modul vysunuty

| =pracovny zdvih
Y1 =rezerva zdvihu
Y2 =dizka timenia

velkost’ zasunuty vysunuty

X1 X2 Y1 Y2
16 1mm 1,8 mm 1mm 3,5mm
25 0,7 mm 1,8 mm 0,7 mm 4 mm

2008/03 - zmeny vyhradené => Internet: www.festo.sk 17
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(idajovy list
Rozmery st'ahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering
velkost’ 16
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B | , s
o o o o ol I ]
3 gL » 600000 | o | INEEE
o E
M5 U 39402 20-?-03* 76
10.75 4,0 +0.03%
60 0.03%
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* / i |
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2 upeviovacie drazky pre Zavit a stredovanie pre kryt *  tolerancia pre znizenie & 9 H7,
drazkové kamene HMBN-5-2M5 upevnenie zat'aze pre strediace staticky polomer pre otvor so zavitom plati +0,2
moznosti upevnenia pre puzdra ZBH-9. Pri upeviiovani [9] dynamicky polomer ** max. hibka zaskrutkovania
rybinovi drazku uzZitocnej zat'aze je nutné Start pracovného zdvihu
posuvna doska nesmie uvol'nit’ dosku adaptéra (nulovy bod)) + = pripotitat’ dizku zdvihu
byt’ pretocena od posuvnej dosky pracovny zdvih
rezerva zdvihu Y1 + dizka
tlmenia Y2

>17
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Linearne moduly

HME, elektrickée

FESTO

(dajovy list
Rozmery st'ahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering
velkost’ 25
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drazkové kamene HMBN-5-2M5 upevnenie zat'aze pre strediace staticky polomer pre otvor so zavitom plati +0,2
4 upeviovacie drazky pre puzdra ZBH-9. Pri upeviiovani [9] dynamicky polomer ** max. hibka zaskrutkovania
drazkové kamene HMBN-5-2M5 uZitocnej zat'aze je nutné Start pracovného zdvihu

moznosti upevnenia pre
rybinovi drazku

posuvna doska nesmie
byt’ pretocena

2008/03 - zmeny vyhradené

uvol'nit’ dosku adaptéra
od posuvnej dosky
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(nulovy bod))
pracovny zdvih

rezerva zdvihu Y1 + dizka

timenia Y2 = 17

= pripotitat’ dizku zdvihu
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Linearne moduly HME, elektrické

typové oznacenie — stavebnica vyrobkov

FESTO

|@ Minimélne ddaje | |@ Vol’by |
stavebnica ¢. | | funkcia velkost’ | |zdvih typ princip merania elektricky pripoj [ | prislusenstvo strediace puzdra
motora odmeriavacieho
systému
539981 HME 16 100 LAC RO10 SC A
539982 25 200
320
400
priklad
objednavky
539982 | [HME -|25 -[400 |-[lLAC |-|Rot0 |-|sc 7UB |-[10z |
Tabul’ka typovych oznaceni
velkost’ 16 25 podmienky [ kod zadanie
f—
[M]f stavebnica €. 539 981 539 982
———
funkcia elektricky priamy linearny pohon/manipulacny modul/vedenie HME HME
velkost’ 16 25
zdvih [mm] | 100 100 -100
200 200 -200
320 320 -320
typ motora linearny AC servomotor -LAC -LAC
princip merania odmeriavacieho | relativne meranie/magnetické/prirastkové/bezdotykové -R010 -R010
systému
elektricky pripoj priama zastrcka -SC -SC
— ————
[0]| prislugenstvo vol'ne prilozené ZUB- ZUB-
strediace puzdra 10,20..90 WL
kod pre objednavku
| | e - - ]-[mc ]-[ow___]-[x | [z | |

20
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Linearne moduly HME, elektrické

prisluSenstvo

Typové oznacenie

FESTO

16,25

| pre velkost’ | poznamka | objednavaci kod | C. dielu  typ | PED
| (mm] | | |
strediace puzdro ZBH (idajove listy =» www.festo.sk
pre posuvni dosku z 150927 ZBH-9 10

1) balnajednotka v kusoch

2008/03 - zmeny vyhradené
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