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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
hlavné (idaje

Struény prehlad

Vlysokorychlostna manipulacia s ro- Vdaka vysokej miere tuhosti mecha- Tri dvojité tye zaistuji permanentnil Typické aplikacie st:

botickymi funkciami pre volny pohyb nickej konstrukcie a nizkej pohybo- vodorovni polohu koncovej jednotky. M rieSenie Pick and Place

v priestore sa vyznatuje presnostou vanej hmotnosti je paralelna kinema- Osi a servomotory sa pritom nepohy- pre malé diely

v pohybe a polohovani, ako aj vyso- tika s osou s ozubenym remefiom buja. M [epenie

kou dynamikou aZ 150 uchope- v usporiadani delta a7 trikrat rychlej- Paralelna kinematika je vhodna pre W Stitkovanie

ni/min. Sia ako porovnatelné kartezianske manipulagné tlohy s hmotnostami M ykladanie na paletu

systémy. do max. 5 kg. M triedenie
M zoskupovanie
W premiestiiovanie a oddelovanie

Porovnanie paralelnej kinematiky a kartézskeho systému
Paralelna kinematika

W nizka pohybovana hmotnost -
idealne pre vysoké poZiadavky
na dynamiku v 3D

W vysoka pojazdové presnost pri
roznych profiloch trasy aj v pripade
vysoko dynamickej prevadzky

m 4 velkosti s & pracovného
priestoru az 1 200 mm

Kartézsky systém

M pohony sa stavajl jeden na druhy;
prvy nesie v3etky nasledujice
pohony

m vysoka pohybovana hmotnost,
vdaka tomu znatne niZ3ia
dynamika

m velkostne odstupfiovany pracovny
priestor v tvare kvadra

W konstrukcia z Standardnych dielov

M flexibilné tvary konStrukcie
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO

hlavné (idaje

Technické podrobnosti

Paralelna kinematika

montazny ram

montazny uhol pre os

s ozubenym remefiom

motor

pripojovaci blok

dvojica tyci

teleso rozhrania

kon3truktna zostava uholnika
=31

ochrana hadice = 31

05 s 0zubenym remefiom
drZiak hadice =» 31

koncova jednotka pre upevnenie
uchopovaca a pod. = 22
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koncova jednotka > 22

Koncovii jednotku moZno volitelhe
objednat spolu so stavebnicou
vyrobkov.

Zahrfiuje motor s prevodovkou, ktory
zaistuje oto€ny pohyb (4. 0s) a je

k dispozicii v dvoch velkostiach.
Okrem toho mozno zvolit koncovi
jednotku s oto¢nym priechodzim
vedenim alebo bez neho, pre vakuum
¢i pretlak.

Na tito jednotku moZno namontovat
rdzne uchopovace zo Sirokej ponuky
> 32.

variant montaZe: prevedenie s krytim (P8) = 28

Pre velkosti 95 a 120 existuje variant Standardné prevedenie s krytim (P8)
P8, pri ktorom sii pohony zabudované
opatne (vozik je hore).

V oblasti ozubeného remefia moze
dochédzat k opotrebovaniu a pripad-
né necistoty sa v tomto usporiadani
zhromazduiji okolo osi a nepadaj

do pracovného priestoru.
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

hlavné (idaje

Pracovny priestor, ktory je k dispozicii

K dispozicii st $tyri velkosti, ktoré
sa liSia & pracovného priestoru.
Mozny pracovny priestor mozno
zjednodugene opisat ako objem
valcovitého tvaru

(=>» nékres vpravo)

Cim vy337 pozadovany pracovny
priestor, tym mensi ma priemer

TRt
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(=>» graf dole)
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1(5;2 BN AN ——— EXPT45
N . .
50 AN : N —emeem EXPT-70
100 300 500 700 900 1100 1300 ——— EXPT-95
@ [mm] meseeeeens EXPT-120
Varianty montaZze motora
Montaznu polohu motorov mozno Ak ma byt motor namontovany vpre- Kéd  Opis
individudlne konfigurovat pomocou du, potom treba v objednavacom HHH  A1/A2/A3 vzadu
stavebnice vyrobkov (= 28). kdde prisludnej osi uviest kod V. HHV A3 vpredu; A1/A2 vzadu
Standardna montéZna poloha motora HVH A2 vpredu; A1/A3 vzadu
zodpoveda kdédu HHH (porovnajte HW  A2/A3 vpredu; Al vzadu
s nizSie uvedenym obrazkom). VHH A1 vpredu; A2/A3 vzadu
To znamena: A1/A2/A3 vzadu. VHV  A1/A3 vpredu; A2 vzadu
VWH  A1/A2 vpredu; A3 vzadu
VW  A1/A2/A3 vpredu
Al Stradnicovy systém
H
X
z
poloha Y

telesa rozhrania

4 => internet: www.festo.sk
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Poloha telesa rozhrania zavisi od
polohy motora (V alebo H) na osi A1l.
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

hlavné (idaje

Riadiace systémy CMCA

Pre paralelnd kinematiku EXPT s

k dispozicii vhodné riadiace systémy
CMCA.

K dispozicii st dva varianty:

M montaZna doska

B montazna doska v rozvodnej skrini

montazna doska

Objednavka mozna bud cez
stavebnicu vyrobkov =» 28 alebo
osobitne = internet: CMCA

Riadiaci systém zahrfiuje viacosové
riadenie CMXR a kontroléry motora
CMMP, ktoré st potrebné pre riade-
nie. Okrem toho mad integrovany
zabezpecovaci obvod, ktory roz3iruje
zakladné funkcie a umoziiuje tak
pouZitie ovladacej jednotky CDSA.

montazna doska v rozvodnej skrini

- novinka

FESTO

Verzia s rozvodnou skrifiou ma okrem
toho vo dverach zabudované ovlada-
cie prvky a vetrak.

Riadiaci systém CMCA je vopred na-
programovany a otestovany v kom-
binacii s prislusnou paralelnou
kinematikou.

IIII"llII\‘"

h.

Sivislost medzi objednavacim kodom paralelnej kinematiky EXPT a riadiacim systémom CMCA

V zavislosti od konfigurovanej

paralelnej kinematiky EXPT

M s koncovou jednotkou alebo
bez nej

M variant riadiaceho systému

M typ riadenia

s{ pre riadiaci systém CMCA

k dispozicii nasledujiice

objednavacie kady.

Priradovacia tabulka

paralelna kinematika EXPT

riadiaci systém CMCA

pre montaznu dosku

EXPT-...-T0-...-C-C1-...

CMCA-K1-C1-A4-C-S1

EXPT-...-T0-...-C-C2-...

CMCA-K1-C2-A4-C-S1

EXPT-...-T1 az T4-..-C-Cl-...

CMCA-K1-C1-A4-C-S1

EXPT-...-T1 aZ T4-..-C-C2-...

CMCA-K1-C2-A4-C-S1

pre montaznu dosku v rozvodnej skrini

EXPT-...-T0-...-CC-C1-...

CMCA-K1-C1-A4-CC-S1

EXPT-...-T0-...-CC-C2-...

CMCA-K1-C2-A4-CC-S1

EXPT-..-T1 aZ T4-..-CC-C1-...

CMCA-K1-C1-A5-CC-S1

EXPT-..-T1 aZ T4-..-CC-C2-...

CMCA-K1-C2-A5-CC-S1

2013/09 - zmeny vyhradené
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

legenda k typovému oznaceniu

FESTO

=> internet: www.festo.sk

B 70 E1 - ) - HHH
typ
EXPT [ paralelna kinematika
pracovny priestor [mm]
45 450, H100
70 700, H100
95 & 950, H100
120 1200, H100
pohon
E1 DGE-25
E4 EGC-80
montaZne prvky
T0 bez rotatného pohonu
T rotatny pohon, velkost 8
T2 rotatny pohon, velkost 8
s pneum. otoénym priechodzim vedenim
T3 rotaény pohon, velkost 11
T4 rotacny pohon, velkost 11
s pneum. otonym priechodzim vedenim
montaZna poloha motora
HHH A1/A2/A3 vzadu
HHV A3 vpredu; A1/A2 vzadu
HVH A2 vpredu; A1/A3 vzadu
HW A2/A3 vpredu; Al vzadu
VHH Al vpredu, A2/A3 vzadu
VHV A1/A3 vpredu; A2 vzadu
VVH A1/A2 vpredu; A3 vzadu
VW A1/A2/A3 vpredu
ochrana proti vnikaniu ¢astic
- Standardné
P8 prevedenie s krytim

zmeny vyhradené - 2013/09
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO

legenda k typovému oznaceniu

> \ cc - a - B - 15K - S - DE
riadiaci systém

- bez

C montazna doska

CC Rozvodova skrifia

viacosovy kontrolér

- bez

1 s CMXR C1

C2 s CMXR C2, s integrovanym riadenim (SPS)

obsluzny terminal

- bez
B s obsluznym zariadenim
CDSA

dizka vedenia

- bez
5K 5m
10K 10m
15K 15m

prednastavenie

- Standardné
S s kalibraciou
jazyk dokumentacie

DE nemcina

EN anglictina
ES Spanieltina
FR franclzstina
IT talian¢ina
RU rustina

SV Svédcina

ZH tinstina

2013/09 - zmeny vyhradené => internet: www.festo.sk 7
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
prehlad prislu3enstva
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

prehlad prislu3enstva

Montazne diely a prisluSenstvo

novinka

FESTO

a telesom rozhrania.

typ opis => strana/internet
spojovacie vedenie V3etky potrebné spojovacie vedenia/tlakova hadica st dodavané volne prilozené. PoZadovani | 30
5K, 10K, 15K dlzku kabla mozno zvolit v rdmci stavebnice vjrobkov (Ziadna, 5 m, 10 m alebo 15 m).
servomotor MontéZna poloha motorov sa definuje pomocou stavebnice vjrobkov (HHH ... VWV). Vdaka -
HHH, HHV, ... multiotackovému ototnému snimacu nie je potrebna referenéna jazda.
koncova jednotka k dispozicii s -
T0,T1,T2, ... W koncova jednotka bez rotacného pohonu (T0)
M koncova jednotka s rotatnym pohonom (T1 aZ T4)
teleso rozhrania Sldzi ako rozhranie medzi paralelnou kinematikou a rozvodnou skrifiou, na napajanie koncovej | -
jednotky.
ochranné hadica Je pri vetkych variantoch (TO aZ T4) vopred namontovana na osi Al. 31
MKG
[6] kontrukena zostava uholnika Je pri vetkych variantoch (TO aZ T4) vopred namontovana na osi Al. 31
EAHM-E10 Podla potreby je mozné objednat pod(a potreby dalSie kon3trukéné zostavy uholnika.
drZiak hadice Je pri vetkych variantoch (TO aZ T4) vopred namontovana na osi Al. 31
EAHM-E10-TH Podla potreby je mozné objednat pod(a potreby dalSie drZiaky hadice
inStalacia koncovej jednotky Vedenie pre napajanie koncovej jednotky je uZ nainstalované medzi koncovou jednotkou -

2013/09 - zmeny vyhradené
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

dajovy list

- 0 - velkost

45,70, 95,120

www.festo.sk

FESTO

menu
Podpora/Nahradné diely
N - servis oprav
Vseobecné technické idaje
velkost 45 70 95 120
konstrukcia paralelna kinematika
typ motora servomotor
montazna poloha vodorovne
pracovny priestor
nominalny priemer [mm] 450 700 950 1200
nominalna vyska [mm] 100 100 100 100
max. zrjchleniel) [m/s?] 110
max. rychlost?) [m/s] 7
max. rychlost uchopenial)?) [uchopeni/min] | 150
opakovatelna presnost [mm] 0,1
presnost polohovania3) [mm] 0,5
stabilita drahy3)4) [mm] 10,5
uitotné zatazenie®
pri min. dynamike [kg] 5
pri max. dynamike [kg] 1
zakladna hmotnost kel 45 47,5 61,5 66
1) Privyuziti v kombinacii s kontrolérom motora CMMP-AS-C5-3A a viacosovym riadenim CMXR.
2)  Vykle 12¢
3) Iba pri kalibrovanom systéme (objednavaci kod S).
4)  Iba pri rychlosti <0,3 m/s.
5)  Siget hmotnosti zataZenia a prislu$enstva namontovaného na koncovej jednotke.
Max. procesova sila v smere osi Z
velkost 45 70 95 120
pri & pracovného priestoru [mm] 0 0 0 0
procesova sila [N] 1300 1000 1000 850
pri & pracovného priestoru 6) [mm] 112,5 175 237,5 300
procesova sila [N] 1000 750 750 750
6) Uvedené hodnoty zodpovedajd 25 % nominélneho priemeru.
Prevadzkové podmienky a podmienky okolia
teplota okolia [°C] 0..+40
skladovacia teplota [°C] -10 ... +60
prevadzkovy tlak rozpoznavanie straty  [bar] 2.8
tyce
spinacia doba?) [%] 100
odolnost proti korézii KBK®) 2

7)  Privyuziti v kombindcii s kontrolérom motora CMMP-AS-C5-3A a viacosovym riadenim CMXR.
8) Trieda odolnosti proti kordzii 2 podla normy Festo 940 070
Kongtrukené diely s miernymi narokmi na odolnost proti kordzii. Vonkajsie viditelné Zasti s poziadavkami predovsetkym na vzhlad povrchu, ktory je vystaveny priamemu kontaktu s okolitou pre priemysel beznou
atmosférou pripadne kontaktu s médiami, ako st chladiace latky a maziva.

10
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

dajovy list

Materialy
funkeny rez

[

Rozpoznavanie straty tyCe umoZiuje
rozpoznat zvesenie tyéi a spustit
nlidzové- zastavenie.

pripoje na rame telesa rozhrania:

(1] 2]

p-Stab @ SDES @
©-

Napéjanie stlatenym vzduchom
pre rozpoznavanie straty tyce.
V telese rozhrania ma stlaceny
vzduch regulovany tlak 2 bar.

Rychlost uchopenia v zavislosti od uZitonej zataze

Hodnoty dynamiky sa zistuji v tak- Jeden 12“ cyklus znamena:
zvanych 12 cykloch. NiZ3ie uvedeny 1. kpolohe uchopenia

novinka

FESTO

Paralelna kinematika
montazny ram hlinikova tvarna zliatina
0si s ozubenym remefiom => internet: dge, egc
DGE/EGC
sulovy tap hlinkova tvarna zliatina
tazna pruzina vysokolegovana ocel, nehrdzavejiica
dvojica tyi plast, vystuzeny karbonovymi vliaknami
[6] gulova podloZka polyamid
guldtka keramika
koncova jednotka hlinkova tvarna zliatina
- poznamka o materiali obsahuje LABS latky
bez obsahu medi a PTFE

Realizované pomocou permanentného
monitorovania stlateného vzduchu
(tlakovy spinat integrovany v rame

telesa rozhrania)

Tlakovy snimat pre

Spoje gulbtka-panva pre koncovii
jednotku st preto napajané stlatenym
vzduchom s tlakom 2 bar (rel.).

monitorovanie rozpoznavania

straty tyce.
spojovacie vedenie =» 30

graf ukazuje mozny maximalny poCet
cyklov v zavislosti od uZitotného

presnost =0,5mm.

2
3
zataZenia. Pritom sliZi ako zaklad 4.
5
6

k vychodiskovej polohe
k polohe odovzdania

k polohe odloZenia

k polohe odovzdania

k vychodiskovej polohe

160

150

140

130

120

110

100

n [picks/min]

90

80

70

60

2013/09 - zmeny vyhradené
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305 mm
vychodiskova poloha [¢] poloha odovzdania
[] []
£ £
E E
o o
[]

poloha uchopenia poloha odloZenia

n=pocet cyklov za minditu
m=uZitotné zatazenie
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

dajovy list

Max. zrychlenie a v zavislosti od pracovného priestoru R a vzdialenosti | od faZiska uZitoéného zatazenia m ku koncovej jednotke

taZisko

_ o6
EXPT-45
uZitotnd zataz = 0,1 kg
50
0
_| 50
E
E| -100
| 150
-200
-250
0 100 200 300
R [mm]
a=0..100 m/s2
uZitotnd zafaz = 1 kg
50
0 =
7 -
_| 50 =
E| -100 - :
= e P
1507 pas
/ . -~
-200
-250
0 100 200 300
R [mm]
a=0..70m/s2
—-—-e - a=100m/s?
——— a=90m/s?
moeeeeeees a=80m/s?

12

uZitotnd zataz = 0,5 kg

FESTO

50

0

-50

-100

| [mm]

-150

-200

-250

uZitotnd zataz = 1,5 kg

100

200
R[mm]

300

a=0..100 m/s2

50

0
-50

| [mm]

11001

-150
-200

-250

100

200

R[mm]

300

a=0..50m/s?
—-—e- - a=80m/s?

——— a=70m/s?
moseeeeee- a=60m/s?

=> internet: www.festo.sk
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
dajovy list
Max. zrychlenie a v zavislosti od pracovného priestoru R a vzdialenosti | od faZiska uZitogného zatazenia m ku koncovej jednotke
taisko
_ ere
EXPT-45
uZitotna zafaz = 2 kg uZitotna zafaz = 3 kg
50 50
0 - 0 —
e -
_| -50 — _| 50 ;
E < - £ 100 4
E -100 7 ~ E- g
-1501* 7 -150 7
. / L
-200 -200
250 -250
0 100 200 300 0 100 200 300
R [mm] R [mm]
a=0..40m/s? a=0..30m/s?
—--—-- - a=60m/s2 e - a=40m/s?
———- a=50m/s?
uZitotna zafaz = 4 kg uZitotna zafaz = 5 kg
50 50
0 —= o
_| -50 e _| -50
E - £
E| -100 e E| -100
~| -150 - ~| 1150
I //
-200 -200
250 -250
0 100 200 300 0 100 200 300
R [mm] R [mm]
a=0..20m/s? a=0..10m/s?
—--—-- - a=30m/s2 e - a=30m/s?
——— a=20m/s?

2013/09 - zmeny vyhradené => internet: www.festo.sk
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

dajovy list

Max. zrychlenie a v zavislosti od pracovného priestoru R a vzdialenosti | od faZiska uZitoéného zatazenia m ku koncovej jednotke

taZisko

f/

EXPT-70
uZitotnd zataz = 0,1 kg
50
0
_| 50
E
E| -100
| 150
-200
-250
0 200 400
R [mm]
a=0..100 m/s2
uZitotnd zafaz = 1 kg
50
0
/’/ v
E >0 /'/ - e
= 1(5)2 R
- / 'O
v
-200
-250
0 200 400
R [mm]
a=0..70m/s2
—-—-e - a=100m/s?
——— a=90m/s?
moeeeeeees a=80m/s?

14

P

uZitocna zataz = 0,5 kg

FESTO

50
0
_| 50
£
E| -100
| 150
-200
-250
0] 200 400
R[mm]
a=0..100 m/s2
uZitotnd zataz = 1,5 kg
50
0 ~
/ //
_| -50 /' V%
E : s e
E| -100 -
— ,/ ",."
-150 7
/
-200
-250
0] 200 400
R[mm]
a=0..50m/s2
—-—e- - a=80m/s?
——— a=70m/s?
moseeeeee- a=60m/s?

=> internet: www.festo.sk

zmeny vyhradené - 2013/09



novinka

15

Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
dajovy list
Max. zrychlenie a v zavislosti od pracovného priestoru R a vzdialenosti | od faZiska uZitogného zatazenia m ku koncovej jednotke
taisko
_ L)
EXPT-70
uZitotna zafaz = 2 kg uZitotna zafaz = 3 kg
50 50
0 = 0 g
/"/ — /"/
—| 50 7 ~ — 50 o
E 100 - E| -100 -~
= il i E- o
-150 -150 re
7 i
-200 -200
250 -250
0 200 400 0 200 400
R [mm] R [mm]
a=0..40m/s? a=0..30m/s?
—--—-- - a=60m/s2 e - a=40m/s?
———- a=50m/s?
uZitotna zafaz = 4 kg uZitotna zafaz = 5 kg
50 50
0 o0T—=
L 7
_] -50 e _] 50T
E - £
E -100 /.'/ £ -100
— /o' —
-150 v -150 —
-200 -200
250 -250
0 200 400 0 200 400
R [mm] R[mm]
a=0..20m/s? a=0..10m/s?
—--—-- - a=30m/s2 e - a=30m/s?
——— a=20m/s?
=> internet: www.festo.sk

2013/09 - zmeny vyhradené



Paralelna kinematika EXPT, tripod

dajovy list

Max. zrychlenie a v zavislosti od pracovného priestoru R a vzdialenosti | od faZiska uZitoéného zatazenia m ku koncovej jednotke

taZisko
_ ere
EXPT-95
uZitotnd zataz = 0,1 kg
50
0
_| 50
E
E| -100
| 150
-200
-250
0 200 400 600
R [mm]
a=0..100 m/s2
uZitotnd zafaz = 1 kg
50
0 - -
7 Ve et
-50 =
E 100 pd ,//
E ) 7 / ',.-"
-150 // I '/.
-200
-250
0 200 400 600
R [mm]
a=0..60m/s2
—-—-e - a=100m/s?
——— a=90m/s?
weeeeeecee a=80m/s?
—-—-— a=70m/s?
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P

uZitocna zataz = 0,5 kg

FESTO

50
0
_| 50
£
E| -100
| 150
-200
-250
0] 200 400 600
R[mm]
a=0..100 m/s?
uZitotnd zataz = 1,5 kg
50
0 /’, ~ > =
. / .
_| 50 ~
£ / il
E| -100 Y x
|10 // = -
-200 -
-250
0] 200 400 600
R[mm]
a=0..50m/s2
—-—e- - a=80m/s?
——— a=70m/s?
EERAE RS a=60m/s?
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

dajovy list

Max. zrjchlenie a v zavislosti od pracovného priestoru R a vzdialenosti | od taZiska uZitoéného zatazenia m ku koncovej jednotke
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
dajovy list

Max. zrychlenie a v zavislosti od pracovného priestoru R a vzdialenosti | od faZiska uZitoéného zatazenia m ku koncovej jednotke

taZisko
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

dajovy list

novinka

Max. zrjchlenie a v zavislosti od pracovného priestoru R a vzdialenosti | od taZiska uZitoéného zatazenia m ku koncovej jednotke
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Paralelna kinematika EXPT, tripod

dajovy list

Poziadavky na ram

Polohovacia a pojazdové presnost
zavisia od konstrukcie ramu.
Pritom je potrebné zohladnit
nasledujdce vplyvy:

W tuhost' rému

M rozmer ramu

M rozmery paralelnej kinematiky

Pri maximéalnej dynamike pohonov
vznikajl nasledujce sily pdsobiace
na uholniky montazneho ramu a tym
na upevnenie v rame.

MozZnosti upevnenia na rame

Upevnenie paralelnej kinematiky je
nutné zasadne realizovat v oblasti
uholnikov montazneho ramu. V tejto
oblasti treba zabezpetit rovnii pod-
kladov( plochu zaistend proti
prekrateniu.

priame upevnenie skrutkami
skrutky M8x...
Minimalne 4 skrutky (M8) na kazdy
uholnik priamo na rame. Tieto
4 skrutky musia byt od seba daleko

W frekvencia spdsobena dynamickou
prevadzkou paralelnej kinematiky
- pocet cyklov za minditu
- dynamické nastavenia pre
zrychlenie a trhnutie

Maximaélne sily sa vyskytn vtedy, ked
dva pohony zrjchlujt v opatnom sme-
re ako treti pohon a tym dochadza

k vodorovnému pohybu uZzito¢nej
zataze.

Ram musi byt skontruovany tak,

aby zaistoval bezpetné prenasanie
maximalnych sil vznikajcich

v kinematike.

FESTO

Normativna hodnota pre prvii vlastni
frekvenciu Specifikovand pre cely
systém musf byt aspofi 16 Hz.

velkost 45 70 95 120
vertikélna sila [N] +250 +290 +325 475
horizontalna sila [N] +145 +150 +200 +215

Na dosiahnutie presnosti polohovania
platia pre podkladové plochy nasle-
dujlce minimalne poZiadavky:

— rovinnost = 0,05 mm

- paralelita= 0,5 mm

vzdialené, aby vytvorili spojenie
odolné proti prekrdteniu.

Nakolko vzdialenost drazok v profile
80x80 je iba 40 mm, vitané otvory
v uholnikoch st usporiadané tak,

7e profil mozno pripevnit'v rdznych
polohéch.

skrutky M20x...

Jedna skrutka (M20) na kazdy uholnik
priamo na rame. Za tymto (celom je
na kaZzdom uholniku stredovy otvor.

Nakolko pri demontéZi motora
dochédza k strate referentného
polohovania prislusného pohonu,
treba pouZif montazne otvory, pri
ktorych nie je potrebné demontovat
motor.

Otvory[1] nemusia byt'v zavislosti od
montaznej polohy motora dostupné.

20
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
dajovy list

MozZnosti upevnenia na rame
upevnenie cez drazkové kamene - paralelne k montaznemu ramu
profil skrutky
(napr. HMBS-80/80) (napr. M8x35)

drazkovy kamefi
(napr. NST-HMV-8-2-M8)

priklad 1 priklad 2
°
upevnenie cez drazkové kamene — priecne k montaznemu ramu
profil skrutky Pridavné uholniky v niZSie uvedenych
(napr. HMBS-80/80) (napr. M8x35) prikladoch st potrebné, aby sa zvySila
drézkovy kamefi uholnik odolnost proti prekriiteniu a aby sa
(napr. NST-HMV-8-2-M8) zvacsila podkladova plocha.
priklad 1
upevnenie profilu upevnenie uholnika

priklad 2

upevnenie profilu

2013/09 - zmeny vyhradené => internet: www.festo.sk 21



Paralelna kinematika EXPT, tripod

dajovy list

Technické ddaje koncova jednotka
EXPT-...-T...

FESTO

Mechanickeé tdaje
typ EXPT-...-

Tl ) 73 I
konstrukcia elektromechanicky rotaény modul

- s otocnym priechodzim - s otocnym priechodzim

vedenim vedenim
typ motora servomotor
velkost 8 8 11 11
uhol vykyvu bez konca
pneumaticky pripoj - GYs - GYs
nominalna Sirka [mm] - 4 - 4
nominalny prietok [/min] |- 350 - 350
prevod 30:1
opakovatelna presnost ] 0,01
max. pocet otacok [1/min] |200
nominalny moment otacania [Nm] 0,75 0,75 1,8 1,8
Spickovy kratiaci moment [Nm] 1,8 1,8 4,5 4,5
max. axialna sila [N] 200 200 300 300
max. klopny moment, staticky [Nm] 15 15 40 40
prip. moment zotrvagnosti zétaze lkem?]  |0,0026 0,0026 0,006 0,006
montézna poloha lubovolna
hmotnost zataZenia pre EXPT lg] 640 690 850 900
Elektrické ddaje
typ EXPT-...-

T T2 T3 T4
nominalne napatie [VAC] 230
nominalny prid [A] 0,31 0,31 0,74 0,74
pickovy prid [A] 0,61 0,61 1,5 1,5
nominalny vykon (W] 9,2 9,2 22,1 22,1
spinacia doba [%] 100
meraci systém®) enkdder

1) potrebna referentna jazda
Prevadzkové podmienky a podmienky okolia
typ EXPT-...-

T T2 T3 T4
prevadzkovy tlak [bar] - -0,9..+10 - -0,9..+10
teplota okolia [°C] 0..40
krytie IP40
poznamka o materiali vzmysle RoHS
odolnost proti korézii KBKY) 2

1) Trieda odolnosti proti korézii 2 podla normy Festo 940 070

Kongtrukené diely s miernymi narokmi na odolnost proti kordzii. Vonkajsie viditelné €asti s poziadavkami predovetkym na vzhlad povrchu, ktory je vystaveny priamemu kontaktu s okolitou pre priemysel beznou
atmosférou pripadne kontaktu s médiami, ako st chladiace latky a maziva.

22

=> internet: www.festo.sk

zmeny vyhradené - 2013/09



Paralelna kinematika EXPT, tripod

dajovy list

pripoje na rame telesa rozhrania:

o lolm |

Rozmery
koncova jednotka

BN
[N

D3
D4,

-£=- novinka

FESTO

pripoje pre:

kébel enkddera = 30

snimanie rotaéného pohybu = 30

pripoj napdjania pre pneumatické otoéné priechodzie vedenie
kéble motora = 30

stahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering

pripoj napajania vystup

pripoj napajania pre ototné
priechodzie vedenie

pripoj pre kable motora

pripoj pre kabel enkddera

typ B1 B3 D1 D2 D3 D4 H1 H2 L1 L2 T1 T2
(%) (%) (%)
H7 +1

EXPT-... 141 122 88 7 M4 48 25 27 6 162 86 1,6 10

2013/09 - zmeny vyhradené
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
dajovy list
Rozmery stahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering
paralelna kinematika
L1
(@D
N
T
T
m
T
L2
N
m| o
sa)
o
X AN
o o S X
-] o)
typ B1 B2 B3 B4 H1 H2 H3 L1 L2
EXPT-45 947 617 530 549 659 493 166 1088 652
EXPT-70 1077 703 622 590 727 561 166 1238 727
EXPT-95 1213 794 705 626 827 636 191 1394 803
EXPT-120 1355 888 800 672 944 710 234 1558 885
24 => internet: www.festo.sk zmeny vyhradené - 2013/09
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
dajovy list
Rozmery stahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering
upeviiovacie otvory na montaznom rame
L1
L2
L3
+ L4 5
o . ( . °
E XY .. /// o
o e
/,,/
o s
- ~
L7
L6
LS
typ B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7
EXPT-45 330,8 107,2 93,5 87,2 51 12,3 11
EXPT-70 374,1 107,2 93,5 87,2 51 12,3 11
EXPT-95 419,3 107,2 93,5 87,2 51 12,3 11
EXPT-120 466,6 107,2 93,5 87,2 51 12,3 11
typ L1 L2 13 L4 L5 L6 L7
EXPT-45 1017 923 7754 675,4 822 794 694,6
EXPT-70 1167,1 10731 925,5 825,5 972,1 914 844,7
EXPT-95 1323,7 1229,7 1082,1 982,1 1128,7 1070,6 1001,3
EXPT-120 1487,5 1393,5 1245,9 1145,9 1292,5 1234,4 1165,1

2013/09 - zmeny vyhradené
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO

dajovy list
Rozmery stahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering
interferencny profil v ramci nominalneho pracovného rozsahu
D1 interferengny profil
D2 D3 priemer interferencného profilu
D4 priemer nominalneho pracovného rozsahu
2 [|_| 2 H7 vy3si nominalny pracovny rozsah

| H9 vzdialenost od spodnej hrany dosky uchopovata
ku dnu nominalneho pracovného rozsahu

>

N
" =
s>

D
RZ

H1

upozornenie

Vzdialenost pracovného priestoru sa vzfahuje na spodnii
hranu dosky uchopovaca. Pri variantoch T1 az T4 je
pracovny priestor predizeny o hodnotu H8. To isté plati
pre zabudované uchopovacie systémy, pre ktoré sa

/ referencny bod posiiva vzdy o vySku uchopovacieho

\ / systému.

‘ Vinterferenénom profile nie st zohladnené pridavné

H4

H9
H8

= rozmery pre inStalaciu kabla motora a hadic.

D4

D3
typ D1 D2 D3 D4 H1 H4 H5

+5 +5 +5
EXPT-45 950 860 620 450 659 500 117
EXPT-70 1120 1035 870 700 727 614 117
EXPT-95 1400 1260 1120 950 827 760 141
EXPT-120 1590 1440 1370 1200 944 907 141
typ H6 H7 H8 H9
EXPT-...-TO EXPT-...-T1/T2 EXPT-...-T3/T4

EXPT-45 180 100 0 27 28,5 234
EXPT-70 180 100 0 27 28,5 286
EXPT-95 170 100 0 27 28,5 357
EXPT-120 170 100 0 27 28,5 397
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
dajovy list

Zapojenie konektorov vedenia
motor osi
motor enkdder

pin funkcia pin funkcia
1 fazaU 1 -SENS
PE PE (uzemnenie) 2 +SENS
3 faza W 3 DATA

4 fazaV 4 DATA/
A teplotny snimac My+ 5 ov

B teplotny snima¢ My— 6 CLOCK/
C brzda BR+ 7 CLOCK
D brzda BR- 8 up
Motor koncovej jednotky

motor enkdder

pin funkcia pin funkcia
U
%
w
PE

SlW|iN| -

OO I NN B W
SEEEINNNEIEIEESES

—_
o

GND
5V
tienenie

—_
-

-
N
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
typové oznacenie - stavebnica vyrobkov
Tabulka pre objednavku
velkost 45 70 95 120 podmienky| kod zadanie
kédu
—
[M] €. stavebnice 569797 569798 569799 569800
typ produktu EXPT séria T EXPT EXPT
pracovny priestor 450 -45
-70
-95
-120
pohon -E1
-E4
montazne prvky bez rotatného pohonu -T0
rotacny pohon, velkost 8 T
rotacny pohon, velkost 8 s pneum. vzduchovym vystupom -T2
rotacny pohon, velkost 11 -3
rotaény pohon, velkost 11 s pneum. vzduchovym vystupom -T4
montazna poloha motora A1/A2/A3 vzadu -HHH
A3 vpredu, A1/A2 vzadu -HHV
A2 vpredu, A1/A3 vzadu -HVH
A2/A3 vpredu, Al vzadu -HWV
A1 vpredu, A2/A3 vzadu -VHH
A1/A3 vpredu, A2 vzadu -VHV
A1/A2 vpredu, A3 vzadu -VVH
A1/A2/A3 vpredu VW
[0]| ochrana proti vnikaniu €astic Standardné
— prevedenie s krytim -P8

prenosovy kod objednavky

| [Exer
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
typové oznacenie - stavebnica vyrobkov
Tabulka pre objednavku
velkost 45 70 95 120 podmienky| kod zadanie
‘ kodu
E riadiaci systém bez
montazna doska -C
rozvodna skrifia -CC
viacosovy kontrolér bez
s CMXR-C1 -C1
s CMXR-C2, s integrovanym riadenim (SPS) -C2
obsluzny terminal bez
s obsluznym zariadenim CDSA -B
dlzka vedenia bez
5m -5K
10m -10K
15m -15K
prednastavenie Standardné
s kalibraciou -S
[M] jazyk dokumentacie nemtina DE
anglictina EN
Spaniel¢ina ES
franclzStina FR
taliantina IT
rustina RU
Svédtina SV
¢instina ZH
- % upozornenie
Pri objednévke paralelnej kinematiky ~ Paralelndi kinematiku mdZe uviest K dispozicii st nasledujlice poznatky: M poznatky z oblasti obsluhy
sa obratte prosim na lokalneho do prevadzky iba Specialne vySkoleny M Specialista s poznatkami v oblasti kontroléra motora CMMP
zastupcu spolocnosti Festo. odbornik (odbornik na robotiku). robotiky a kontrolérov CoDeSys a viacosovych riadeni CMXR

prenosovy kod objednavky

M poznatky z oblasti obsluhy

paralelnej kinematiky

2013/09 - zmeny vyhradené => internet: www.festo.sk
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Paralelna kinematika EXPT,

prisluenstvo

Typové oznacenie

tripod

FESTO

dlzka kabla [m] ¢ dielu  typ
spojenie medzi motorom osi a kontroléra motora v rozvodnej skrini
kabel motora NEBM
m 5 550310  NEBM-M23G6-E-5-N-LE7
10 550311  NEBM-M23G6-E-10-N-LE7
15 550312  NEBM-M23G6-E-15-N-LE7
dizka xV) 550313  NEBM-M23G6-E- -N-LE7
kabel enkddera NEBM
) 5 550318  NEBM-M12WS8-E-5-N-S1G15
Ny % 10 550319  NEBM-M12W8-E-10-N-S1G15
15 550320  NEBM-M12W8-E-15-N-51G15
dizka xV) 550321  NEBM-M12W8-E- -N-51G15
spojenie telesa rozhrania s kontrolérom motora v rozvodnej skrini
kabel motora NEBM
m 15 571907 NEBM-M12G4-RS-15-N-LE4
/j kabel enkddera NEBM
<)
%,ﬂ 6% 15 571915  NEBM-M12G12-RS-15-N-S1G15

spojovacie vedenie NEBU pre rozpoznavanie strat:

y tyce alebo referenny snimac rotaéného pohonu

N

5 541334  NEBU-M8G3-K-5-LE3
10 541332 NEBU-M8G3-K-10-LE3
15 575986  NEBU-M8G3-K-15-LE3

1) maximdlne 25 m

=> internet: www.festo.sk
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Paralelna kinematika EXPT, tripod FESTO
prisluSenstvo
Typové oznacenie
opis ¢. dielu typ
ochranna hadica MKG
m pre kaZdy pohon si potrebné 2 m 177589  MKG-23-PG-29
drZiak hadice EAHM
pre upevnenie ochrannej hadice 1574902 EAHM-E10-TH
konstrukéna zostava uholnika EAHM
N pre upevnenie drziaka hadice 2075203 EAHM-E10-AK
k pripojovaciemu bloku 2075842 EAHM-E10-AK-P8)
®e
gg@é
1) prevariant EXPT-...-P8
Typové oznacenie
‘ opis ¢. dielu typ
konstrukéna zostava adaptéra EAHA
pre prisavku ESG 1574224 EAHA-R2-M12P
(velkost driaka 2)
pre prisavku ESG 1574227 EAHA-R2-M14P
(velkost dr7iaka 3 a 4)
2013/09 - zmeny vyhradené => internet: www.festo.sk 31




Paralelna kinematika EXPT, tripod

prisluenstvo

Konstrukcna zostava adaptéra
DHAA, HAPG

material:

hlinikova tvarna zliatina
bez obsahu medi a PTFE
vzmysle RoHS

Kombinacie uchopovacov s konstrukcnou zostavou adaptéra

stahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering

FESTO

upozornenie

Konstrukéna zostava obsahuje
individualne upeviiovacie rozhranie
ako aj potrebny upeviiovaci material

uchopovace velkost konstrukéna zostava adaptéra
¢. dielu typ
paralelné uchopovace
DHPS, Standardné
6 187566 HAPG-SD2-12
10 184477 HAPG-SD2-1
16 184478 HAPG-SD2-2
HGPT-B, robustné
16 564958 DHAA-G-Q5-12-B8-16
20 564955 DHAA-G-Q5-16-B8-20
25 537181 HAPG-SD2-25
HGPL, robustné s dlhym zdvihom
14-40, 14-60, 14-80 537310 HAPG-SD2-31
HGPC
12 542671 HAPG-SD2-41
16 542668 HAPG-SD2-42
HGPD, tesné
16 564958 DHAA-G-Q5-12-B8-16
20 564955 DHAA-G-Q5-16-B8-20
25 537181 HAPG-SD2-25
trojbodovy uchopovac
DHDS, Standardné
16 187567 HAPG-SD2-13
HGDT, robustné
25 542439  HAPG-SD2-32
DHRS, Standardné
10 187566 HAPG-SD2-12
16 184477 HAPG-SD2-1
25 184478 HAPG-SD2-2
HGRT, robustné
16 1273999 DHAA-G-Q5-16-B11-16
HGRC
12 542671 HAPG-SD2-41
16 542668 HAPG-SD2-42
DHWS, Standardné
10 187566 HAPG-SD2-12
16 184477 HAPG-SD2-1
25 184478 HAPG-SD2-2
HGWC
12 542671 HAPG-SD2-41
16 542668 HAPG-SD2-42
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