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Motorne enote MTR-DCI FESTO

M Motor z integriranim reduktor-
jem in pozicionirnim krmilni-
kom

B Kompaktna izvedba

EKrmiljenje preko povezave

reddot design award s
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Motorne enote MTR-DCI, inteligentni pozicionirni motorji

Znacilnosti

Splosno

Motorna enota MTR-DCl je inovativen

motor za naloge pozicioniranja z inte-

grirano mo¢nostno elektroniko.

Kratek pregled

B Kompaktna izvedba

M 7a umazanijo neobcutljiv profil za-
radi gladkih povrsin.

B Enosmerni motor s planetnim re-
duktorjem in enkoderjem

M Prestava reduktorja:
7:1;14:1

W \/rsta zadCite IP54

=]

displejem (opcijsko)

Vhod za referenéno koncno sti-
kalo

RS232 vmesnik

Upravljalski vmesnik:
vmesnik V/I

Napajanje

Reduktor

[~]

EV| S It

Primeri uporabe
Nastavljanje sortirnih trakov

5/2.2-2

Upravljalna plo3¢a z integriranim

Stiri komponente v enem ohigju

V MTR-DCI so integrirani tako motor,
reduktor, krmilnik, kot tudi
mocnostna elektronika. S tem ni po-
trebna krmilna omara in zahtevno
oZicenje.

Funkcionalnost pozicioniranja

M 16 ukazov (vkljucno z referencno
potjo)

M Konstantno pospesevanije in zavi-
ranje

M Regulacija poloZaja

Varna

Zaradi integrirane mo€nostne elektro-

nike in krmiljenja kabel motorja ni
potreben in izboljSuje elektroma-
gnetno skladnost. Integrirane so do-
datne nadzorne funkcije.

Zastitne funkcije

M Nadziranje temperature

M Nadzor toka

M Zaznavanje izpada napetosti

W Nadziranje napak

M Prepoznavanje programskih
koncnih leg

FESTO

Nezapleteno

Kompleten zagon se lahko izvede ne-
posredno na MTR-DCI preko opcij-
skega LCD displeja ali s preglednim
menijskim vodenjem FCT (FESTO Confi-
guration Tool) na PC . V vsakem pri-
meru imate vse parametre po kon-
trolo.

Nastavljanje formata za stroje za rezanje papirja in folij

Izdelki 2006/2007 - Pridrzujemo si pravico do sprememb



Motorne enote MTR-DCI, inteligentni pozicionirni motorji

Znacilnosti in kljug tipov

Pribor
Kabel

Napajalni kabel

DolZine kabla: 2,5 ... 10 m
Zasedenost =5/ 2.2-6

Za prikljucitev V/I na poljuben PLC
krmilnik

DolZine kabla: 2,5 ... 10 m
Zasedenost =5/ 2.2-6

DolZina kabla: 2,5 m
Zasedenost =5/ 2.2-6

Opis in program za konfiguriranje

Opis

Paket dokumentacije

Konfiguracijski paket FCT
<

®

FESTO

=>5/2.2-9

Uporabniska dokumentacija v papirni
obliki, v jezikih de, en, es, fr, it, sv, ni
vkljugena v obseg dobave.

Uporabniska dokumentacija na CD-
ROMu, v jezikih de, en, es, fr, it, sv, je
vklju¢ena v obseg dobave motorne
enote MTR-DCI.

Konfiguracija ne CD-ROM-u je
vklju¢ena v obseg dobave motorne
enote MTR-DCI.

MIR |- bcl

-] 42 [ s

-l we [ sC

-l E [ 67 |-[ H2 [ 10

Kljut tipov
Tip
MTR [ Motor

|Vrsta motorja

Velikost
42 42
52 52

Razred vrtilnega momenta

S |standardna

Imenska napetost

VC |24vnc

Vticna tehnika

SC | lzvod vtita naravnost

Merilni sistem

E [Enkoder

Prestava reduktorja

G7 7:1

G14 |14

Parametrirni vmesnik

R2 RS232

H2 RS232 in upravljalsko polje

Elektritna priklju¢na tehnika

10 [V/I povezava

PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007
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Motorne enote MTR-DClI, inteligentni pozicionirni motoriji FESTO

Podatkovni list

N
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Splo3ni tehnicni podatki

Velikost MTR-DCl-...
Dajalnik poloZaja vrtenja opti¢ni enkoder
Stevilo korakov/vrtljajev 500
Nacin delovanja krmilnika PWM-MOSFET konéna mocnostna stopnja
Nadziranje temperature Silicijev absolutni temperaturni senzor, izklop pri temperaturi > 70 °C
Lo€ljivost displeja 128 x 64 pikslov
Nacin pritrditve privit ali vpet na prirobnici reduktorja
Vrsta pogona Planetni reduktor
Prestava reduktorja G7 6,752 (7:1); enostopenjski
G14 13,73 (14:1); dvostopenjski
Elektritni podatki za MTR-DCI-42-...
Prestava reduktorja G7 (7:1) | G14 (14:1)
Imenska napetost [V D(] 24 +10%
Imenski tok (motor) [A] 2
Konica toka [A] 3,8
Konstanta motorja [Ncm/A] 6,1
Imenska mo¢ (motor) W] 48
Maks. tok [mA] 200
(digitalni logicni izhodj)
Stevilo digitalnih logi¢nih vhodov - 6
(pri povezavi V/1)
Stevilo digitalnih logi¢nih izhodov - 2
(pri povezavi V/1)
Parametrirni vmesnik RS232; 9 600 Baud; opcijsko z upravljalnim poljem
Mehanski podatki za MTR-DCI-42-...
Prestava reduktorja G7 (7:1) G14 (14:1)
Stevilo vrtljajev reduktorja [1/min] 451 222
Vzvojna zratnost reduktorja [°] <0,8 <0,85
Pogonski moment reduktorja [Nm] 0,594 1,133
Izkoristek reduktorja - 0,8 0,75
Masni vztrajnostni moment [kg cm?] 0,323
(rotor)
Masni vztrajnostni moment [kg cm?] 0,00235 0,00441
(reduktor)
Radialna obremenitev gredi [N] 160 230
Aksialna obremenitev gredi [N] 50 80
Masa izdelka [kg] 1,715 1,824
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Motorne enote MTR-DCI, inteligentni pozicionirni motorji

Podatkovni list

Elektritni podatki za MTR-DCI-52-...

FESTO

(ne kondenzira)

Prestava reduktorja G7 (7:1) | G14 (14:1)
Imenska napetost [V D(] 24 +10%

Imenski tok (motor) [A] 5,1

Konica toka [A] 7,7

Konstanta motorja [Ncm/A] 6,4

Imenska mo¢ (motor) W] 122,4

Maks. tok [mA] 60

(digitalni logicni izhodi)

Stevilo digitalnih logi¢nih vhodov - 6

(pri povezavi V/1)

Stevilo digitalnih logicnih izhodov =~ - 2

(pri povezavi V/1)

Parametrirni vmesnik RS232; 9 600 Baud; opcijsko z upravljalnim poljem

Mehanski podatki za MTR-DCI-52-...

Prestava reduktorja G7 (7:1) G14 (14:1)
Stevilo vrtljajev reduktorja [1/min] 4ah 218
Vzvojna zratnost reduktorja [°] =<0,7 <0,75
Pogonski moment reduktorja [Nm] 1,62 3,089
Izkoristek reduktorja - 0,8 0,75
Masni vztrajnostni moment [kg cm?] 1,209

(rotor)

Masni vztrajnostni moment [kg cm?] 0,01132 0,01711
(reduktor)

Radialna obremenitev gredi [N] 200 320
Aksialna obremenitev gredi [N] 60 100

Masa izdelka [kg] 3,104 3,285
Pogoji obratovanja in okolice

Velikost MTR-DCI-42-... MTR-DCI-52-...
Digitalni logi¢ni izhodi galvansko ni locen galvansko lo¢ena
Razred izolacije F

po VDE 60034

Vrsta zasCite IP54

Odpornost na motnje po EN 61000-6-2

Oddajanje motenj po EN 61000-6-4 (industrija)

CE-oznaka 89/336/EWG (EMV)

Temperatura okolice [°C] 0...+50

Temperatura skladis¢enja [°q] -25...+60

Relativna vlaznost zraka [%) 0..95
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Motorne enote MTR-DClI, inteligentni pozicionirni motoriji FESTO

Podatkovni list

Vrtilni moment M v odvisnosti od Stevila vrtljajev n

MTR-DCI-42-... MTR-DCI-52-...
500 500
N [~
400 ~. 400 ==
~ 12
1 1
=| 300 \| =| 300 !
= s o
=| 200 = T =| 200 == —‘
EEE— .
4 0
100 \ i 100 I ‘
N [
. L)
0 | i 0 ol | | | 1
0 1,0 2,0 3.0 0 1,0 2,0 3.0 4,0 5.0
M [Nm] ‘ M [Nm] _
Prestava reduktorja 7:1 Prestava reduktorja 14:1
Vrtilni moment, nom. Vrtilni moment, nom.
Vrtilni moment, maks. Vrtilni moment, maks.
Zasedenost vtica
Referenéno stikalo, 3-polna M8 vticnica RS 232 vmesnik, 4-polna M8 vtitnica
Pin [ Funkcija Pin | Funkcija
1 24V 1 ov
4 Referenéni vhod 2 Oddani podatki (TxD)
3 ov 3 Sprejeti podatki (RxD)
- 4 -
[3]V/1 vmesnik, 9-polni SUB-D vti¢ Tokovno napajanje, 2-polni vtic
Pin [ Funkcija Pin | Funkcija
1 Kodiranje ¢asa potovanja Bit 0 1 24V DC
2 Kodiranje ¢asa potovanja Bit 1 2 ov
3 Kodiranje ¢asa potovanja Bit 2 -
4 Kodiranje ¢asa potovanja Bit 3 -
5 Start-Bit -
6 Enable-Bit -
7 Izhod signala napake -
8 MC izhod signala -
9 oV -
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Motorne enote MTR-DClI, inteligentni pozicionirni motoriji FESTO

Podatkovni list

Dimenzije Prenos CAD-datotek =» www.festo.com/de/engineering
MTR-DCI-42
50
28° . 32° 3, 16
[ 2
10
M4
3 M3 %, — \g
SN 5% . ° 8
GODI?IN 36’5/7 | S =‘== 85 _ ores
S| g \ S 2 \
|0 NS = — S
S ® < I
44,8204 s | Ls_|| L& |°
53.3:04 L1 L2 L3
M8x1, 4-polni
M8x1, 3-polni
Sub-D 9-polni
Sub-D 2-polni
MTR-DCI-52
3
06 2 M5
N
ST
el
~ia
<
>~
m
Tip D1 D2 D3 D4 H1 L1 L2 L3 L4 L5
6] %) %) %)
g10 0,1 h8 h7 +1 +1 +1
MTR-DCI-42-...-G7 42 42 25 8 11 176 33,3 25 2:0,2 25
MTR-DCI-42-...-G14 42 42 25 8 11 176 46,3 25 2:0,2 25
MTR-DCI-52-...-G7 52 52 32 12 17,3 197 39 33 30,3 31
MTR-DCI-52-...-G14 52 52 32 12 17,3 197 53 33 30,3 31
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Motorne enote MTR-DCI, inteligentni pozicionirni motorji

Podatki za narotanje — moduli izdelkov

FESTO

| Minimalni podatki

St. modula Motorna Vrsta Prirob- Razred Imenska | Vticna Merilni Reduktor Parame- Elektricna
enota motorja nica/ vrtilnega napetost |tehnika sistem trimi priklju¢na
velikost | momenta vmesnik tehnika
533742 MTR DCl 42 S VC SC E G7 R2 10
533748 52 Gl4 H2
Primer na-
rocila
533 742 MTR -|Dd - |42 S -|VC SC -|E G7 -|R2 10
Tabela za narocanje
Velikost 42 52 Pogoji Koda Vnos
kode
St. modula 533 742 533 748
P
Motorna enota Motorna enota MTR MTR
Vrsta motorja DC servomotor z integriranim pozicionirnim krmilnikom -DCI -DCI
Prirobnica/velikost 42 52
Razred vrtilnega momenta Razred vrtilnega momenta, standarden S S
Imenska napetost V] 24 DC -VC -VC
Vticna tehnika Vi€ raven SC SC
Merilni sistem Enkoder -E E
Reduktor Integriran planetni reduktor i = 6,75 G7
Integriran planetni reduktor i = 13,73 G14
Parametrirni vmesnik RS232 vmesnik -R2
RS232 vmesnik + posluZevalno polje -H2
Elektri¢na prikljucna tehnika V/I povezava 10 10
Dovoljene kombinacije z motorno enoto MTR-DCI
Koda za narocanje/ | Servo motor Ohisje sklopke Sklopka
vrsta pogona
5
@&
St.dela  Tip St.dela  Tip St.dela  Tip
Za DMES-25
G7 533742 MTR-DCI-425-...-G7-... 533704 DME-KG-25-AX-D42-1L88 533708 KSE-30-32-D06-D08
G14 533742 MTR-DCI-42S-...-G14-... 538 578 DME-KG-25-AX-D42-L101 533708 KSE-30-32-D06-D08
Za DMES-40
G7 533748 MITR-DCI-525-...-G7-... 533705 DME-KG-40-AX-D52-1121 533709 KSE-42-50-D12-D12
G14 533748 MITR-DCI-525-...-G14-... 538 579 DME-KG-40-AX-D52-1L135 533709 KSE-42-50-D12-D12
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Motorne enote MTR-DCI, inteligentni pozicionirni motorji

Pribor

Podatki za narocanije - kabel

FESTO

ROMu je vklju€en v dobavo motorne enote MTR-DCI.

Kratek opis Dolzina kabla |St.dela  Tip
Napajalni kabel 2,5m 537931 KPWR-MC-1-SUB-9HC-2,5
5m 537932 KPWR-MC-1-SUB-9HC-5
10m 537933 KPWR-MC-1-SUB-9HC-10
Krmilni kabel za prikljucitev V/I na poljuben PLC krmilnik 2,5m 537923 KES-MC-1-SUB-9-2,5
5m 537924 KES-MC-1-SUB-9-5
10m 537925 KES-MC-1-SUB-9-10
Programirni kabel 2,5m 537926 KDI-MC-M8-SUB-9-2,5
Podatki za narocanje — dokumentacija in programska oprema
Kratek opis St.dela  Tip
Opis Tiskana uporabniSka dokumentacija ni vklju¢ena v dobavo. ~ DE 539615 P.BE-MTR-DCI-10-DE
EN 539616 P.BE-MTR-DCI-I0-EN
ES 539617 P.BE-MTR-DCI-I0-ES
FR 539618 P.BE-MTR-DCI-I0-FR
IT 539619 P.BE-MTR-DCI-IO-IT
N4 539620 P.BE-MTR-DCI-I0-SV
Paket dokumentacije Uporabniska dokumentacija na CD-ROMu, v jezikih de, en, 539621 P.BE-MTR-DCI-UDOK
es, f, it, sv, je vklju€ena v obseg dobave motorne enote MTR-
DCl.
Konfiguracijski paket Konfiguracijski paket FCT (Festo Configuration Tool) na CD- 539622 PSW-FCT
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FESTO
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