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Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikdéw skokowych

Gtéwne cechy

Charakterystyka

Kompaktowo5¢
* Mate wymiary
* Petna integracja elementow
sterowania i sekcji zasilania, w tym
interfejsow RS232 i CANopen
Zintegrowany opornik hamowania

* Automatyczne sterowanie
hamulcem silnika

 Zgodno5t z aktualnymi normami CE
i EN bez zadnych dodatkowych
Srodkow (dtugosc kabla silnika

* Zintegrowany filtr EMC do15m)
Interfejsy komunikacyjne
Zintegrowane: Opcjonalne:
DeviceNet

Zintegrowane funkcje bezpieczenstwa

« Sterownik silnika CMMS-ST » Dwukanatowe odtaczenie stopnia

obstuguje funkcje Bezpieczne wyjsciowego
wytgczenie momentu (STO) oraz  Krotsze czasy reakcji w przypadku
Bezpieczne zatrzymanie 1 (SS1) btedu

z zabezpieczeniem przed nieocze-
kiwanym uruchomieniem zgodnie
z wymaganiami normy

EN 61800-5-2

Sterowanie ruchem

 Praca w trybie sterowania
momentem, predkoscia lub
potozeniem

* Zintegrowane sterowanie
potozeniem

* Pozycjonowanie zoptymalizowane
pod wzgledem czasu (rampa
trapezowa) lub jakoSci przebiegu
(rampa S)

* Przemieszczenia bezwzgledne

Wejscie/wyjscie

Swobodnie programowalne WE/WY
Wysokiej rozdzielczo3ci 12-bitowe
wejscie analogowe

Tryb sterowania recznego

tatwe taczenie ze sterownikami
WyZSzego poziomu przy uzyciu
WE/WY lub magistrali
komunikacyjnej

Praca synchroniczna

Tryb pracy Master/Slave

Interpolacja ruchu wieloosiowego

Po zastosowaniu odpowiedniego
sterownika ruchu CMMS-ST poprzez
interfejs CANopen moze obstugiwac
trajektorie ruchu z interpolacja.

W tym przypadku wartosci pozycji
sq przesytane przez sterownik

PROFIBUS®, DeviceNet®, CANopen® w niektérych krajach jest zastrzezonym znakiem towarowym.
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iwzgledne

Pozycjonowanie z punktu

do punktu z lub bez wygtadzania
trajektorii ruchu

Synchronizacja pozycji

Przektadnia elektroniczna

63 rekorddw parametréw potozenia
8 definicji dynamiki ruchu
Rdznorodne metody ruchu
referencyjnego

Zintegrowane sterowanie
sekwencyjne

 Automatyczna sekwencja ruchu
bez sterownika nadrzednego

« Liniowe i cykliczne sekwencje
pozycji

» Nastawiane czasy op6znienia

ruchu w ustalonej podziatce
czasowej.

Wartosci posrednie pozycji pomie-
dzy zadanymi punktami sg inter-
polowane przez sterownik silnika.

Zastrzega sie mozliwos¢ zmian - 2018/06



Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikow skokowych FESTO

Gtowne cechy

Charakterystyka wydajnosci
Tryb servo
* Opcja enkodera (w petli zamknig-
tej), sterowanie bez gubienia
krokow, btedy sg korygowane

Sekwencje ruchu

taczenie dowolnej liczby rekordéw

pozycji w programie ruchu = =
» Warunkami logicznymi dla % E WE/WY
programu ruchu moga byt np. [ Mc
wejscia cyfrowe lub parametry
stanu: tis] tis]
MC - ruch zakoficzony
WE/WY - wejscia cyfrowe
Biblioteka dla programu EPLAN
S AN Makra EPLAN umozliwiaja szybkie i przewody. Zapewnia to wysoki dokumentacji, gdyz nie trzeba tworzyt
ENRTRL i bezbtedne przygotowywanie poziom niezawodno5ci projektowania  wtasnych symboli, grafik i zestawow

projektdw elektrycznych zawiera- i znormalizowany wyglad parametrow.
jacych sterowniki silnikéw, silniki

ePLAN® w niektérych krajach jest zastrzezonym znakiem towarowym.

2018/06 - Zastrzega sie mozliwos¢ zmian => internet: www.festo.com/catalogue/... 3



Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikdéw skokowych

Gtowne cechy

Oprogramowanie FCT - Festo Configuration Tool

Platforma programowa do konfiguracji i uruchamiania napedow elektrycznych Festo

FHPP - Festo Handling and Positioning Profile

Zoptymalizowany profil danych
Festo opracowato zoptymalizowany
profil danych ,,Festo Handling and
Positioning Profile (FHPP)”, ktdry jest
w szczegblnosci dostosowany do
sterowania manipulatorami oraz
aplikacji pozycjonowania.

Record selection

1.

]

Profil danych FHHP umozliwia
nadzorowanie sterownikéw silnikdw
Festo poprzez magistrale komunika-
cyjng wykorzystujac znormalizowane
bity sterowania i stanu.

* Wszystkie napedy w systemie
mozna zapisat i zarzadzat
w jednym projekcie

« Zarzadzanie projektami i danymi
dla wszystkich obstugiwanych
typdw urzadzeh

* tatwos¢ uzycia dzieki zilustrowa-

nemu graficznie interfejsowi
do wprowadzania parametrow

Zdefiniowane sg miedzy innymi:
- Tryby pracy

— Struktura danych WE/WY

- Obiekty parametryczne

— Sterowanie sekwencyjne

e o o
Magistrala komunikacyjna
Direct mode Parameter channel
y 4
Momentobrotowa Potozenie H Predkost ‘ Odczytizapis WSZ\/StkiCh
parametrow
e o o
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FESTO

« Uniwersalny sposdb konfiguro-
wania dla wszystkich napedow

* Praca w trybie offline przy biurku
lub online przy maszynie

Zastrzega sie mozliwos¢ zmian - 2018/06



Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikow skokowych FESTO
Kody typow
CMMS - T - G2

Typ

CMMS ‘ Sterownik silnika, standard

Typ silnika

ST ‘ Silnik skokowy

Prad nominalny

c8 [8A

Napigcie zasilania

7 48V DC

Generacja

G2 ‘ Druga generacja
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Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikow skokowych FESTO
Dane techniczne

Interfejsy komunikacyjne

CANoocCn

lafo e ik

DeviceNet

0golne dane techniczne

Sposdb montazu Przykrecany do ptyty montazowej

Tryb pracy Wyjsciowy stopiefi mocy PWM MOSFET

Sterowanie silnikem Prad sinusoidalny

Czestotliwos¢ taktowania [kHz] 50

Typ czujnika potozenia Enkoder

Wyswietlacz Wyswietlacz 7-segmentowy

Interfejs do parametryzowania RS232 (9,600 ... 115,000 bit/s)

Sygnat wejsciowy enkodera W trybie synchronizacji wartos¢ predkosc/pozycji napedu podrzednego

RS422

Sygnat wyjsciowy enkodera Wartos¢ zadana dla napedu podrzednego

Rezystor hamowania, zintegrowany Q] 17

Moc impulsowa rezystora hamujgcego  [kVA] 0.5

Rezystor koAcowy magistrali Zintegrowany

Impedancja wejScia wartosci zadanej [kQ] 20

Liczba wyjs¢ analogowych 1

Zakres roboczy wyjs¢ analogowych V] +10

Charakterystyka logicznych wyjsc cyfrowych CzeSciowa mozliwos¢ konfiguracji

Liczba wejs¢ analogowych 1

Zakres roboczy wejs¢ analogowych V] +10

Filtr sieciowy Zintegrowany

Ciezar produktu [g] 900

Dane techniczne - interfejsy komunikacyjne

Interfejsy WE/WY CANopen PROFIBUS DP DeviceNet
Profil komunikacji - DS301, FHPP DP-VO / FHPP FHPP

- DS301, DSP402 -
Maks. predkos¢ transmisji [Mbit/s] - 1 12 0.5
Interfejs Zintegrowany u u - -
Opcjonalny - - ] [ ]
=211 =211
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Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikow skokowych

Dane techniczne

Bloki funkcjonalne do programowania PLC

Platforma do programowania | Producent sterownika | Interfejsy
CANopen PROFIBUS DP DeviceNet

CoDeSys Festo

Beckhoff ] ]

Inni producenci
RSLogix5000 Rockwell Automation - -
Step 7 Siemens - [ ]
Dane elektryczne
Parametry wyjs¢

Zakres napiecia wyjsciowego [VAC]

0V ... dowarto5ci napiecia zasilania

Ustawienie pradu nominalnego

Przy pomocy oprogramowania

Maks. czas trwania pradu szczytowego [s] 2

Maks. napiecie obwodu zasilania [vD(] 48
Czestotliwost wyjsciowa [Hz] 0...2000
Zasilanie obwodu mocy

Napigcie nominalne [vDC] 24 ... 48
Prad nominalny [A] 8

Prad szczytowy [A] 12
Zasilanie obwoddw logicznych

Napigcie nominalne [vDC] 24 20 %
Prad nominalny [A] 0.2
Maks. prad logicznego wyjscia cyfrowego  [mA] 100

Parametry dotyczace bezpieczenstwa

Funkcja bezpieczefstwa wg EN 61800-5-2

Bezpieczne wytaczenie momentu (STO)

Poziom zapewnienia bezpieczenstwa (PL)
wg EN IS0 13849-1

Kategoria 3, Poziom zapewnienia bezpieczefstwa d

Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa (SIL)
wg EN 61800-5-2, EN 62061, EN 61508

SIL2

MTTFd

ST0/2521 lata

PFH 4,53x108
Aprobata BIA
Organ wydajacy certyfikat BG MFS 09031
Znak CE (patrz deklaracja zgodnosci) Wg dyrektywy EU EMC 1)
Wg dyrektywy maszynowej EU

1)  Aby uzyskat informacje na temat mozliwosci zastosowania produktu zobacz deklaracje zgodnosci CE na: www.festo.com =» Support/Downloads = Certyfikaty.

Jesli komponent podlega ograniczeniom dotyczacym uzytkowania w Srodowisku mieszkalnym, biurowym, komercyjnym lub w matych firmach, konieczne moga byt dalsze $rodki majace na celu zmniejszenie

emitowanych zaktocef.

CoDeSys®, Rockwell Automation® w niektérych krajach jest zastrzezonym znakiem towarowym.

2018/06 - Zastrzega sie mozliwos¢ zmian
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Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikdéw skokowych

Dane techniczne

Warunki pracy i otoczenia

FESTO

Logiczne wyjscia cyfrowe

Bez separacji galwanicznej

Wejscia logiczne

Potaczone galwanicznie z potencjatem logicznym

Stopiefi ochrony

IP20

Funkcja ochrony

Monitorowanie |2t

Zbyt wysokie lub zbyt niskie napiecie obwodu zasilania

Zabezpieczenie przed zwarciem stopnia mocy

Monitorowanie stanu spoczynku

Monitoring temperatury

Stopief zanieczyszczenia 2

Temperatura otoczenia [°q] 0...+50

Temperatura przechowywania [°eC] -25..+70

Wzgledna wilgotnos¢ powietrza [%] 0 ... 90 (bez kondensacji)

Znak CE (patrz deklaracja zgodnosci)

Wg dyrektywy niskonapieciowej EU

We dyrektywy EU EMC 1)

Wg dyrektywy maszynowej EU

Aprobata c UL - Recognised (OL)
UL listed (OL)
C-Tick

Uwagi 0 materiatach Zgodne z RoHS

1)  Aby uzyskat informacje na temat mozliwosci zastosowania produktu zobacz deklaracje zgodnosci CE na: www.festo.com =» Support/Downloads =» Certyfikaty.

Jesli komponent podlega ograniczeniom dotyczacym uzytkowania w Srodowisku mieszkalnym, biurowym, komercyjnym lub w matych firmach, konieczne moga byt dalsze $rodki majace na celu zmniejszenie

emitowanych zaktocef.
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Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikow skokowych FESTO

Dane techniczne

Widok sterownika silnika

0d przodu
Uziemnienie
m& OL— Diady Ready/Bus
O rous Wyswietlacz stanu
eady
O tus ‘ Przetaczniki konfiguracyjne
E magistrali i sekwencji startowej
X5 Interfejs: RS232/RS485
« Bl [6] Ztacze dodatkowego modutu
komunikacyjnego
= X4 interfejs: magistrala CAN
Karta pamigci SD
6] [9] Przytacze ekranu przewodu
silnika
(]
[o]
0d gory 0d dotu
Stuba uziemienia X3 Przytacze bezpiecznego
x» — X9 Zasilanie elektryczne zatrzymania
[———
:"(;Ei = | X10 Inkrementalny interfejs X2 Przytacze enkodera silnika
o = enkodera (dwukierunkowy) X6 Przytacze silnika
= X1 Interfejs WE/WY
0
xwofl2efl =— |
J =—=
[——
[—
[ —
[—
[ ——
xtffsefl—=
[——)
[—
[——
[——
[——)
[——)
[——
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Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikdéw skokowych

Dane techniczne

Odlegtosci instalacyjne sterownika silnika

FESTO

g H1 L1
e L1
T 100 69
8 8
I a
0 0
i
|
T
7
Wymiary Modele CAD do pobrania =» www.festo.com
h O—nOo———n
g u [
®
ki g ]
® ]
. 9
l.ll_lul I ]
D3
_ B3 H1
B1
Typ B1 B2 B3 D1 D2 D3 H1
4] 4] 5]
CMMS-ST 60 56 24 10 4.5 5 161
Typ L1 L2 L3 L4 L5 L6
CMMS-ST 252 224 206.25 181 12.5 15.75
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Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikow skokowych

Dane techniczne i osprzet

Dane do zamowienia

FESTO

Opis Nrczesci  Typ

Zestaw wtyczek NEKM (=» 12) i pakiet operatora (= 13) wchodza 572211  CMMS-ST-C8-7-G2

w zakres dostawy sterownika silnika.
Osprzet
Dane do zaméwienia - Karty wtykowe

Opis Nrczesci  Typ

Modut 547450  CAMC-PB

dla interfejsu PROFIBUS

Modut 547451  CAMC-DN

do interfejsu DeviceNet

Karta pamieci 1436343 CAMC-M-S-F10-V1

do wykonywania kopii zapasowej konfiguracji i aktualizacji firmware
Dane do zamdwienia — Opcje potaczenia z interfejsem WE/WY sterownika

Opis Dtugosc kabla | Nrczesci  Typ

[m]

Kabel sterowania

« Do podtgczenia interfejsu WE/WY do dowolnego sterownika 2.5 552254  NEBC-S1G25-K-2.5-N-LE26
@ « Zalecany do analogowych sygnatow dzieki ekranowanemu

/ przewodowi

* Do podtgczenia interfejsu WE/WY do dowolnego sterownika 3.2 8001373  NEBC-S1G25-K-3.2-N-LE25

 Nie moze by¢ uzyty jesli jest uzywany interfejs enkodera X10
=
)
Blok przytaczeniowy
> Zapewnia proste i czytelne okablowanie. Potaczenie - 8001371  NEFC-S1G25-C2W25-S7

ze sterownikem silnika jest realizowane kablem NEBC-S1G25-K-...
Kabel taczacy

taczy sterownik silnika z blokiem przytaczeniowym 1.0 8001374 NEBC-S1G25-K-1,0-N-S1G25
@ 2.0 8001375 NEBC-S1G25-K-2,0-N-S1G25

@ 5.0 8001376 NEBC-S1G25-K-5.0-N-S1G25

Ztacze wtykowe

Wtyczka 25-pin Sub-D. Kazda zyta moze by¢ indiwidualnie - 8001372  NEFC-S1G25-C2W25-S6

zamontowana przy uzyciu zaciskow Srubowych

2018/06 - Zastrzega sie mozliwos¢ zmian => internet: www.festo.com/catalogue/...
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Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikdéw skokowych

Osprzet

Dane do zamowienia — Kable i wtyczki
‘ Opis

Dtugosc kabla

‘ Nrczesci  Typ

FESTO

Kabel do programowania

&) |
<

2.0

160786  PS1-ZK11-NULLMODEM-2,0M

Wtyczka enkodera

Dla inkrementalnego interfejsu enkodera

564264  NECC-A-S-S1G9-C2M

Do interfejsu PROFIBUS

533780  FBS-SUB-9-WS-PB-K

Do interfejsu CANopen

533783  FBS-SUB-9-WS-CO-K

Do interfejsu DeviceNet

525635 FBSD-KL-2X5POL

Dane do zaméwienia - Zestaw wtyczek
Opis

Nrczesci  Typ

« Zawiera wtyczke zasilania, ztacze silnika i bezpiecznego zatrzymania
 Zestaw wtyczek jest dostarczany w komplecie razem ze sterownikem silnika

547452 NEKM-C-1

Dane do zamowienia - Zasilacze

Opis Zakres napiecia Nominalne Nominalny Nrczesci  Typ
wejsciowego napiecie robocze | prad wyjsciowy
[VAC [V D] (Al
Zasilanie elektryczne 100 ... 240 24 5 2247681 CACN-3A-1-5
dla sterownika silnika 10 2247682 CACN-3A-1-10
48 5 2247683  CACN-3A-7-5
10 2247684  CACN-3A-7-10
20 2247685 CACN-11A-7-20
- Uwaga
Jesli do zasilania stopnia mocy oraz dopuszczalne wartoSci napiecia Zawsze nalezy uzywac oddzielnych
ukladu sterowania uzywany jest zasilania czesci logicznej sterownika.  zasilaczy do zasilania stopnia mocy
wspdlny zsilacz, przy duzej dynamice Moze miet to powodowat i czesci sterujacej.
hamowania moga by¢ przekoczone uszkodzenie czesci sterujacej.
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Sterowniki silnikow CMMS-ST, dla silnikow skokowych

Osprzet

Dane do zaméwienia — oprogramowanie i dokumentacja

FESTO

Opis Nrczesci  Typ
= Zestaw zawiera: 573960  GSIB-CMMS-ST-G2-ML
@ - CD-ROM
- z dokumentacja uzytkownika dla CMMS-ST,
w jezyku niemieckim, angielskim, hiszpafiskim, francuskim, wtoskim
- z oprogramowaniem konfiguracyjnym FCT (Festo Configuration Tool)
w jezyku niemieckim i angielskim
- Krotki opis
Ten pakiet jest dostarczany w komplecie ze sterownikiem
Dane do zamédwienia — dokumentacja?)

Jezyk Nrczesci  Typ Nrczesci  Typ

Do sterownika silnika Profil FHHP (Festo Handling and Positioning Profile)
do serii sterownikéw silnika CMM...

DE 573124  P.BE-CMMS-ST-G2-HW-DE 555695 P.BE-CMM-FHPP-SW-DE

EN 573125  P.BE-CMMS-ST-G2-HW-EN 555696  P.BE-CMM-FHPP-SW-EN

ES 573126  P.BE-CMMS-ST-G2-HW-ES 555697  P.BE-CMM-FHPP-SW-ES

FR 573127  P.BE-CMMS-ST-G2-HW-FR 555698  P.BE-CMM-FHPP-SW-FR

T 573128  P.BE-CMMS-ST-G2-HW-IT 555699  P.BE-CMM-FHPP-SW-IT
Do interfejsu CANopen Do interfejsu PROFIBUS

DE 554351  P.BE-CMMS-FHPP-CO-SW-DE 554345  P.BE-CMMS-FHPP-PB-SW-DE

EN 554352  P.BE-CMMS-FHPP-CO-SW-EN 554346  P.BE-CMMS-FHPP-PB-SW-EN

ES 554353  P.BE-CMMS-FHPP-CO-SW-ES 554347  P.BE-CMMS-FHPP-PB-SW-ES

FR 554354  P.BE-CMMS-FHPP-CO-SW-FR 554348  P.BE-CMMS-FHPP-PB-SW-FR

IT 554355  P.BE-CMMS-FHPP-CO-SW-IT 554349  P.BE-CMMS-FHPP-PB-SW-IT
Do interfejsu DeviceNet

DE 554357  P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-DE

EN 554358  P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-EN

ES 554359  P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-ES

FR 554360  P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-FR

IT 554361  P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-IT

1) Dokumentacja uzytkownika w formie papierowej nie jest dostarczana w komplecie

2018/06 - Zastrzega sie mozliwos¢ zmian
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