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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Merkmale
Auf einen Blick
Allgemeines Eigenschaften Einsatzbereiche
Der Elektrozylinder EPCC ist ein mechanischer Linearantrieb mit Kolben- e Mit Kugelgewindetrieb e Fiir einfache Anwendungen in
stange. Das Antriebselement besteht aus einer elektrisch angetriebe- e Schutzart IP40 der Fabrikautomation geeignet,
nen Spindel, welche die Drehbewegung des Motors in eine Linearbewe- e Kompakte Abmessungen die bisher groBtenteils pneu-
gung der Kolbenstange umsetzt. e Umfangreiches Montagezube- matisch gelst wurden
hor fiir vielféltige Einbausitua-
tionen

Gesamtsystem aus Elektrozylinder, Motor und Motoranbausatz
Elektrozylinder > Seite 3

> Seite 16
Motoranbausatz > Seite 16
Axialbausatz Parallelbausatz

Sowohl fiir den parallelen, wie
‘@ auch fiir den axialen Motoranbau
l l 1 gibt es komplette Bausétze.
l 1l )
e s
o




Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Typenschliissel
001 Baureihe 005 Spindelsteigung
EPCC Elektrozylinder 2P 2mm
3P 3 mm
002 Antriebsart 5p 5mm
BS Kugelgewindetrieb 6P 6 mm
8P 8 mm

003 Baugrofie 10P 10 mm

25 25 12P 12 mm

32 32

45 45 006 Positionserkennung
60 60 A Fiir Ndherungsschalter
004 Hub

25 25

50 50

75 75

100 100

125 125

150 150

175 175

200 200

250 250

300 300

350 350

400 400

500 500
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Peripherieiibersicht

Sperrluftanschluss

Uber den Sperrluftanschluss findet ein Luftaustausch zwischen Zylin-

derinnenraum und der Umgebung statt. Dadurch wird verhindert, dass

im Zylinderinnenraum ein Unter- bzw. Uberdruck entsteht.

Zusatzliche Funktionen des Anschlusses:

e Anlegen von leichtem Unterdruck verhindert die Emission von
Partikeln

¢ Anlegen von leichtem Uberdruck verhindert die Immission von
Partikeln

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

Anderungen vorbehalten —2021/10



Peripherieiibersicht

Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Befestigungselemente und Zubehor
Beschreibung fiir Baugrofie > Seite/
25 32 45 60 |Internet

[1]  Elektrozylinder elektrischer Antrieb 6
EPCC " " " "

[2] Axialbausatz fiir axialen Motoranbau 16
EAMM-A " " " "

[3] Motor speziell auf den Elektrozylinder abgestimmte Motoren . - . . 16
EMMT-AS; EMME-AS; ...

[4] Parallelbausatz fiir parallelen Motoranbau 17
EAMM-U " " " -

[5] Sensorhalter zur Befestigung der Naherungsschalter an der Achse. Die Ndherungsschalter . . . . 27
EAPM-L2 kdnnen nur mit dem Sensorhalter befestigt werden

[6] Naherungsschalter magnetische Ndherungsschalter, fiir T-Nut . . - - 27
SMT-8M

[7]1 Adapterbausatz e zur stirnseitigen Befestigung von Schwenkflansch und Schwenkzapfen . . . - 21
EAHA-P2 e hinten nur in Verbindung mit Parallelbausatz EAMM-U montierbar

[8] Schwenkflansch bei parallelem Motoranbau . . . . 24
SNCL

[9] Schwenkflansch bei parallelem Motoranbau _ B - . 23
SNCS/CRSNCS/SNCS-...-R3

[10] Schwenkflansch bei parallelem Motoranbau, fiir spharische Lagerung _ B - . 25
SNCB

[11] Lagerbock bei parallelem Motoranbau, fiir spharische Lagerung . - . . 26
LBN

[12] Lagerbock bei parallelem Motoranbau, fiir spharische Lagerung _ 3 . . 26
LBG/LBG-...-R3

[13] Profilbefestigung * zur Befestigung der Achse, seitlich am Profil 19
EAHF-L2-P e durch die Bohrung in der Mitte kann die Profilbefestigung auf der Montage-| = u u u

flache fixiert werden

[14] Profilbefestigung zur Befestigung der Achse, seitlich am Profil - . . . 18
EAHF-L2-P-S

[15] Schwenkbefestigung Position innerhalb der Zylinderldnge frei wahlbar - . . - 22
EAHS-P2

[16] Lagerstiick fiir Zylinder mit Schwenkzapfenbefestigung - . - - 22
LNZG

[17] Flanschbefestigung e zur Befestigung des Elektrozylinders tiber das Profil . . . . 20
EAHH-P2 e Position innerhalb der Zylinderldnge frei wahlbar

[18] Flexo-Kupplung fir den Ausgleich von Radial- und Winkelabweichungen . . . . 26
FK/CRFK

[19] Gabelkopf lasst eine Schwenkbewegung des Zylinders in einer Ebene zu . . . . 26
SG/CRSG

[20] Kupplungsstiick fiir den Ausgleich von Radialabweichungen _ _ . - 26
KSG

[21] Gelenkkopf mit sphdrischer Lagerung . . . - 26
SGS/CRSGS

[22] Gabelkopf flir schwenkbare Zylinderbefestigung _ B - - 26
SGA

[23] Querlagerbock fur Gelenkkopf SGS B B - - 26
LQG
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Datenblatt
- O - Baugrofe
LIIIITT ] 25...60
- | - Hubldnge
25...500 mm
Allgemeine Technische Daten
BaugroBe 25 |32 | 45 | 60
Konstruktiver Aufbau Elektrozylinder mit Kugelgewindetrieb
Kolbenstangengewinde M6 | M8 | M10x1,25 | M12x1,25
Kolbenstangenende Auflengewinde
Arbeitshub [mm] 25...200 [25... 200 [25...300 [25... 500
Hubreserve [mm] 0
Verdrehsicherung/Fiihrung gleitgefiihrt
Max. Verdrehwinkel der Kolbenstan- [°] <#1
ge
Positionserkennung fiir Ndherungsschalter
Befestigungsart - mit Innengewinde
mit Zubehor
Einbaulage beliebig
Mechanische Daten
Baugrofie 25 32 45 60
Spindelausfiihrung 2P 6P 3P 8P 3P 10P 5P 12P
Spindelsteigung [mm/u] |2 6 3 3 10 5 12
Spindeldurchmesser [mm] 6 6 8 8 10 10 12 12
Max. Nutzlast
waagrecht [ke] 12 12 24 24 60 60 120 120
senkrecht [kg] 6 6 12 12 30 30 60 60
Max. Vorschubkraft Fy [N] 75 75 150 150 450 450 1000 1000
Max. Radialkraft? [N] 30 30 75 75 180 180 230 230
Max. Antriebsmoment [Nm] 0,05 0,1 0,15 0,3 0,4 0,9 1,2 2,4
Leerlaufantriebsmoment? [Nm] 0,02 0,055 0,065 0,095 0,08 0,16 0,235 0,325
Max. Geschwindigkeit? [m/s] 0,133 0,4 0,188 0,5 0,18 0,6 0,25 0,6
Max. Beschleunigung [m/s?] 5 15 5 15 5 15 5 15
Max. Drehzahl [1/min] 4000 4000 3750 3750 3600 3600 3000 3000
Reversierspiel? [mm] <0,1
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,02
1)  Am Antriebsschaft
2)  Entspricht dem benétigten Antriebsmoment ohne Last bei Spindeldrehzahl von 200 1/min.
3)  Die Geschwindigkeit ist hubabhéngig > Seite 9
4)  Im Neuzustand
Betriebs- und Umweltbedingungen
Umgebungstemperatur? [°C] 0...+60
Lagertemperatur [eC] -20 ... +60
Relative Luftfeuchtigkeit [%] 0 ... 95 (nicht kondensierend)
Schutzart nach IEC 60529 P40
Einschaltdauer [%] 100
Wartungsintervall Lebensdauerschmierung

1)  Einsatzbereich der Ndherungsschalter beachten

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Datenblatt

Gewichte [g]

Baugroe 25 32 45 60
Grundgewicht bei 0 mm Hub 132 225 555 1114
Gewichtszuschlag pro 10 mm Hub 13 24 41 69
Bewegte Masse bei 0 mm Hub 53 98 179 305
Bewegte Masse je 10 mm Hub 2,6 3,3 4,9 6,5

Massentrdagheitsmomente

Baugrofe 25 32 45 60
Spindelausfiihrung 2P 6P 3P 8P 3P 10P 5P 12P
Jobei 0 mm Hub [kg mm?] 0,09 0,14 0,42 0,55 1,09 1,53 6,82 7,79
ji pro Meter Hub [kg mm2/m] |0,56 0,95 2,56 3,11 5,03 7,11 11,95 15,19
j pro kg Nutzlast [kg mm?/kg] |0,1 0,91 0,23 1,62 0,23 2,53 0,63 3,65
Das Massentrdagheitsmoment J, Ja=Jo +ju x Arbeitshub [m] + j. X Mpewegte Nutztast [KE]
des Elektrozylinders wird wie folgt
berechnet:

Referenzierung

Die Referenzierung kann auf zwei Arten durchgefiihrt werden:
e gegen Festanschlag

e {iber Referenzschalter

Dabei miissen folgende Werte eingehalten werden:

Baugrofie 25 32 45 60
Max. Aufprallenergie 1] 0,0012 0,0036 0,012 0,024
Max. Geschwindigkeit der Referenz-  [m/s] 0,01

fahrt

Werkstoffe

Funktionsschnitt

ERN Y \ \\\\\\\\\\\ \| “a,,l
\__\_\ AU \\“'\\\\“\\ VA
R = g \\ N7, /////

Elektrozylinder
[1] Kolbenstange hochlegierter Stahl, rostfrei
[2] Gehéduse Aluminium-Knetlegierung, gleiteloxiert
[3] Spindel Wilzlagerstahl
[4] Spindelmutter Stahl
Werkstoff-Hinweis RoHS konform
LABS-Konformitat VDMA24364-Zone Il
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb m

Datenblatt

Maximal zuldssige Belastungen auf die Kolbenstange

Fy,z
Wirken gleichzeitig mehrere Kréafte und Z sla
Momente auf die Kolbenstange ein

missen folgende Gleichungen erfiillt
sein:

F1/M; = dynamischer Wert

F,/M, = maximaler Wert

|Fy1| |lel |My1| Ilel
Sy 2 S e L Y|
b =5 TF, Y hy, T,

|Fx| < FXpax

|Mx| < MXpax

Maximal zuldssige Querkréfte Fy.,,, und Fz,,, auf die Kolbenstange in Abhdngigkeit von der Auskragung A

100
~
z AN Sd | T
& 10 =¢
) N
EPCC-BS-25
L ——— EPCC-BS-32
0 100 200 300 400 500 600
- EPCC-BS-45
Almml EPCC-BS-60
Baugrofle 25 32 45 60
Spindelausfiihrung 2P 6P 3P 8P 3P 10P 5P 12P
FXmax (statisch) [N] 75 75 150 150 450 450 1000 1000
MXinax [Nm] 0
MY maxs MZmax [Nm] 0,6 1,5 2,9 6,4
- Hinweis
Auslegungssoftware

Electric Motion Sizing
-> www.festo.com/x/electric-motion-sizing
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Datenblatt
Kolbenstangenauslenkung f, in Abhdngigkeit von Auskragung A und Querkraft F
F
i \l/}\ ¢
\f]:% f
A
Fy
6 fi= F_z fa
5 f1 = Kolbenstangenauslenkung durch Querkraft [mm]
4 Fi = Querkraft [N]
E 3 iea F, = Normierte Querkraft [N] (konstante Kraft aus Diagramm)
- /(/’// f, = Kolbenstangenauslenkung durch Querkraft [N]
2 -+ (Ablesewert aus Diagramm)
2
1
0 Beispiel: Elektrozylinder EPCC-25-50-6P mit Querkraft von 3 N
0 100 200 300 400 500 600 F,=3NundF,gm=1,5N
A [mm]

EPCC-BS-25 (F, = 1,5N)
_——— EPCC-BS-32 (F, =3,5N)
—— == EPCC-BS-45 (F, = 4,0 N)

Ablesewert aus Diagramm fiir EPCC-25 und Auskragung = 50 mm
f,=1mm

Berechnung der Auslenkung durch Querkraft:

------------ EPCC-BS-60 (F, = 8,0 N) = %-fz - fS—N-l mm = 2 mm
Vorschubgeschwindigkeit v in Abhdngigkeit von Hubldnge |
EPCC-BS-25-... EPCC-BS-32-...
1 1
0.9 0.9
0.8 0.8
0.7 0.7
- 0.6 = 0.6
E 05 E oYY M N A I I S — -
> 04 > 04
03 1 03
0.2 — 0.2
0.1 —_ 0.1
0 0
0 25 50 75 100 125 150 175 200 0 25 50 75 100 125 150 175 200
| [mm] | [mm]
EPCC-BS-25-2P EPCC-BS-32-3P
- EPCC-BS-25-6P ———— EPCC-BS-32-8P
EPCC-BS-45-... EPCC-BS-60-...
1 1
0.9 0.9
0.8 0.8
0.7 0.7
—| 0.6 = = —_—— = ——rrrrr—— =l 0.6 === S SR T —
£| 05 £ 05
> 04 > 04
0.3 0.3
0.2 0.2
0.1 0.1
0 0
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
| [mm] | [mm]
EPCC-BS-45-3P EPCC-BS-60-5P
- EPCC-BS-45-10P ———— EPCC-BS-60-12P

2021/10 - Anderungen vorbehalten
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Datenblatt

Berechnung der mittleren Vorschubkraft F,,, beim Elektrozylinder EPCC

Der Spitzenwert der Vorschubkraft innerhalb eines Bewegungszyklus darf die maximale Vorschubkraft nicht
tiberschreiten. Der Spitzenwert wird in der Regel im Senkrechtbetrieb wahrend der Beschleunigungsphase
beim Aufwiartshub erreicht. Eine Uberschreitung der maximalen Vorschubkraft fiihrt zu erhdhtem Verschleifd
und somit zu verringerter Lebensdauer des Kugelgewindetrieb. Weiterhin darf die maximale Geschwindigkeit
nicht iberschritten werden:

Berechnung der mittleren Vorschubkraft F,;, (nach DIN 69051-4)

Im Betrieb ist eine kurzzeitige Uberschreitung der Dauervorschubkraft bis hin zur maximalen Vorschubkraft
zuldssig. Gemittelt tiber einen Bewegungszyklus muss die Dauervorschubkraft jedoch eingehalten werden:

7777777777 Fxmax
3 V. q
3, * 1 _
Fem= /ZFx v 100 Fx[N]T Fos
********** Fxm
Fx2
£ Glps Ve G ps Ve G g Ve 95
xm= Tx gy e 100 0 %2 p 100 0 %2y, 100
qt g2 g3
—
q[100%]
Mittlere Vorschubgeschwindigkeit (nach DIN 69051-4)
_ q _ q 92 qs e Vi
”’""‘ZU" 100~ " 700 T2 00 T P2 100 T Vx[mm/s]T
Vx3
********** Vxr
Vx1
Fy Vorschubkraft
Fam Mittlere Vorschubkraft
Finax.  Max. Vorschubkraft ql g2 q3
Fidauer Dauervorschubkraft q[100%)]
q Zeitanteil
Vy Vorschubgeschwindigkeit

Vym Mittlere Vorschubgeschwindigkeit
Vymax. Max. Vorschubgeschwindigkeit

10 => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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m Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Datenblatt
Mittlere Vorschubkraft F,, in Abhdngigkeit von Laufleistung L, bei einem Betriebsbeiwert fz von 1,0 und Raumtemperatur
EPCC-BS-25-... EPCC-BS-32-...
100 200
175
75 150
125
Z] 50 Z] 100
w \ [
75
25 50
25
0 0
0 2000 4000 6000 8000 10000 0 2000 4000 6000 8000 10000
L [km] L [km]
EPCC-BS-25-2P —  EPCC-BS-32-3P
e EPCC-BS-25-6P e EPCC-BS-32-8P
EPCC-BS-45-... EPCC-BS-60-...
600 1250
52> 1000
450 - .
""""" Y
375 e 750 \ S
Z| 300 3 z D
“| 225 *| 500 T
—_—
150 250
75
0 0
0 2000 4000 6000 8000 10000 0 2000 4000 6000 8000 10000
L [km] L [km]
EPCC-BS-45-3P —  EPCC-BS-60-5P
e EPCC-BS-45-10P e EPCC-BS-60-12P
L = L Lebensdauer unter Beriicksichtigung des Betriebsbeiwertes
! f3 Belastung? Betriebsbeiwert fg Anwendungsbeispiel
L, Ist-Lebensdauer Keine 1,0..1,2 Messmaschine
L  Soll-Lebensdauer Leicht 1,2...1,4 Handling, Robotik
(= Diagramme) Mittel 1,4...1,6 Einpressvorgange
fy Betriebsbeiwert Stark 1,6...2,0 Bau, Landwirtschaft

1)  Hier sind Belastungen gemeint, aufgrund von StoR, Temperatur, Schmutz, Schock und Schwingungen, die auf Zylinder bzw. Kolbenstange wirken.

- £ - Hinweis

Die Angaben zur Laufleistung basieren auf experimentell ermittelten
und theoretisch berechneten Daten (bei Raumtemperatur). Die prak-
tisch erzielbare Laufleistung kann unter veranderten Randbedingun-
gen deutliche Abweichungen von den angegebenen Kurven aufwei-
sen.

2021/10 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 11



Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Datenblatt
Reibmoment M, in Abhdngigkeit von Vorschubgeschwindigkeit v
EPCC-BS-25
p-035
0.03 =
-/‘
0.025 pr
'E| 0.02 T
=
=0.015 =
0.01 4
. 7
0.005 //
0
0 0.05 0.1 0.15 0.2 0.25 0.3 0.35 0.4 0.45
v[m/s]
EPCC-BS-25-2P
- EPCC-BS-25-6P
EPCC-BS-45
0.18
0.16
0.14 —
0.12 =
—_ L=
= gos 2
=9 -
0.06 ///
0.04
0.02
0
0 01 02 03 04 05 06 07
v[m/s]
EPCC-BS-45-3P
i EPCC-BS-45-10P
Reibverluste und Antriebsmoment
Reibverluste
Die Reibverluste setzen sich aus Mieib = Micertaut + My

dem Leerlaufantriebsmoment und
den geschwindigkeitsabhdngigen
Reibverlusten zusammen.

Antriebsmoment

Das fiir den Zylinder bendtigte An-  Mangieb = Mreib + Motz

triebsmoment setzt sich aus dem
Reibmoment und dem Nutzdreh-
moment zusammen.

EPCC-BS-32
0.1
0.09
0.08 >
0.07 P M
—| 0.06
E .
=/ 0.05 e
=|0.04 i
0.03 o~
0.02 /’/
0.01¢
0
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6
v[m/s]
EPCC-BS-32-3P
- EPCC-BS-32-8P
EPCC-BS-60
0.35
0.3 —
/’—-’_
0.25 =]
—_ I
g 0.2 %
S| 0157
0.1+
0.05 /
0
0 01 02 03 04 05 06 07
v[m/s]
EPCC-BS-60-5P
i EPCC-BS-60-12P

Mei,, = Reibmoment

Mieeriauf = Leerlaufantriebsmoment

My = Reibmoment in Abhdngigkeit von der Vorschubgeschwindig-
keit

Mantrien = erforderliches Antriebsmoment

Mib = Reibmoment
Mpuy = Nutzdrehmoment

Leerlaufantriebsmoment?

Baugrofie 25 32 45 60

Spindelsteigung [mm/U] |2 6 3 8 3 10 5 12
Leerlaufantriebsmoment [Nm] 0,02 0,055 0,065 0,095 0,08 0,16 0,235 0,325
Mleerlauf

1)  Entspricht dem benétigten Antriebsmoment ohne Last bei Spindeldrehzahl von 200 1/min.

12 -> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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m Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Datenblatt
Nutzdrehmoment M,, in Abhéngigkeit von Vorschubkraft F
EPCC-BS-25-... EPCC-BS-32-...
0.08 0.2 >
0.07 = 0.18 N
- 0.16 <
0.06 g 0.14 e
= 005 P £ 012 .
Z/0.04 - Z| 0.1 —
= 0.03 = = 8'82 RS —
0.02 e — 0.04 R
0.01 S — 0.02—
0 0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 20 40 60 80 100 120 140 160
FIN] FIN]
EPCC-BS-25-2P =— EPCC-BS-32-3P
i EPCC-BS-25-6P i EPCC-BS-32-8P
EPCC-BS-45-... EPCC-BS-60-...
0.8 2 p
0.7 — 12 =
0.6 R 1.4 = =
= 95 P £ 12 o
Z| 0.4 =T z 1 .
= o3 e = g.i -
0.2 .’/‘, * /// 0.4 _ P
0.1 ; 0.2 ==
R -~ . /-
0= 0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 200 400 600 800 1000 1200
FIN] FIN]
EPCC-BS-45-3P m—— EPCC-BS-60-5P
———— EPCC-BS-45-10P ———— EPCC-BS-60-12P
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten » www.festo.com
L1s
B1 L2+
B5 L3 L4 L6
B4 T =<1 L8
= L5
(&)
— T
< T ’/ It m ~| ol > 1 lid qf
T = (=] eV - - - - (a|is]
£ ~ R v/
Hm S <3/ <2/
I L7
IT 62 LS

EPCC-BS-25/32/45

L10
3
B -

[1] Fir Sensorhalter

[2] Fir Profilbefestigung

[3] Fir Nutensteinbefestigung
Baugrofe B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2V D3 D4

@ %] I @

+0,15
25 25 - 14 5,8 20 20,5 10,8 - 2
32 32 24 16 8,1 25,5 25 15,5 - 2
45 45 32,5 24 16,5 35 32 16,3 - 3
60 60 46,5 30 24 48,5 42 31,4 48 -
Baugrofie D5 D6 D7 G1 G2 H1 H2 H3 H4
%] 1% @
+0,15
25 25 8 17,3 . - 27 - 4,7 =
32 31 10 21,3 M4 - 34 24 4,7 -
45 41 12 26,5 M5 - 45 32,5 6,3 -
60 - 16 33,6 Mé M4 60 46,5 7,3 30
Baugrofie H5 H6 KK L1 L2 L3 L4 L5 L6
+0,15

25 4,9 22,5 Mé 74,5 60 12 14,5 4,7 19,2
32 4,9 26 M8 82,9 70 16 12,9 5,2 24,2
45 6,1 28,5 M10x1,25 99,9 83 20 16,9 5,7 30,5
60 6,1 36 M12x1,25 116 100 24 16 7,5 39,5
Baugrofie L7 L8 L9 L10 T1 T2 W1 =1 =2 =23
25 5 15 10,5 2,5 - - 60° 6 7 10
32 6 19,9 14,5 2,5 8 - 60° 6 9 13
45 6 19,9 14,5 3 10 - 60° 12 10 16
60 2,5 26,9 16,5 . 12 10 - 15 13 18

1) Kupplungsdurchmesser bzw. Storkreisdurchmesser Klemmschraube
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Datenblatt

Bestellangaben
EPCC-BS-25

Hub Teile-Nr.
[mm]

Spindelsteigung 2 mm/U

Typ

Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Hub Teile-Nr. Typ
[mm]

Spindelsteigung 6 mm/U

25 5428805 | EPCC-BS-25-25-2P-A 25 5428813 | EPCC-BS-25-25-6P-A
50 5428806 | EPCC-BS-25-50-2P-A 50 5428814 | EPCC-BS-25-50-6P-A
75 5428807 | EPCC-BS-25-75-2P-A 75 5428815 | EPCC-BS-25-75-6P-A
100 5428808 EPCC-BS-25-100-2P-A 100 5428816 EPCC-BS-25-100-6P-A
125 5428809 | EPCC-BS-25-125-2P-A 125 5428817 | EPCC-BS-25-125-6P-A
150 5428810 | EPCC-BS-25-150-2P-A 150 5428818 | EPCC-BS-25-150-6P-A
175 5428811 EPCC-BS-25-175-2P-A 175 5428819 | EPCC-BS-25-175-6P-A
200 5428812 | EPCC-BS-25-200-2P-A 200 5428820 | EPCC-BS-25-200-6P-A
EPCC-BS-32

Hub Teile-Nr. Typ Hub Teile-Nr. Typ

[mm] [mm]

Spindelsteigung 3 mm/U Spindelsteigung 8 mm/U

25 5428833 EPCC-BS-32-25-3P-A 25 5428841 EPCC-BS-32-25-8P-A
50 5428834 EPCC-BS-32-50-3P-A 50 5428842 EPCC-BS-32-50-8P-A
75 5428835 EPCC-BS-32-75-3P-A 75 5428843 EPCC-BS-32-75-8P-A
100 5428836 EPCC-BS-32-100-3P-A 100 5428844 EPCC-BS-32-100-8P-A
125 5428837 EPCC-BS-32-125-3P-A 125 5428845 EPCC-BS-32-125-8P-A
150 5428838 EPCC-BS-32-150-3P-A 150 5428846 EPCC-BS-32-150-8P-A
175 5428839 EPCC-BS-32-175-3P-A 175 5428847 EPCC-BS-32-175-8P-A
200 5428840 EPCC-BS-32-200-3P-A 200 5428848 EPCC-BS-32-200-8P-A
EPCC-BS-45

Hub Teile-Nr. ‘Typ Hub Teile-Nr. ‘Typ

[mm] [mm]

Spindelsteigung 3 mm/U Spindelsteigung 10 mm/U

25 5428858 EPCC-BS-45-25-3P-A 25 5428868 EPCC-BS-45-25-10P-A
50 5428859 EPCC-BS-45-50-3P-A 50 5428869 EPCC-BS-45-50-10P-A
75 5428860 EPCC-BS-45-75-3P-A 75 5428870 EPCC-BS-45-75-10P-A
100 5428861 EPCC-BS-45-100-3P-A 100 5428871 EPCC-BS-45-100-10P-A
125 5428862 EPCC-BS-45-125-3P-A 125 5428872 EPCC-BS-45-125-10P-A
150 5428863 EPCC-BS-45-150-3P-A 150 5428873 EPCC-BS-45-150-10P-A
175 5428864 EPCC-BS-45-175-3P-A 175 5428874 EPCC-BS-45-175-10P-A
200 5428865 EPCC-BS-45-200-3P-A 200 5428875 EPCC-BS-45-200-10P-A
250 5428866 EPCC-BS-45-250-3P-A 250 5428876 EPCC-BS-45-250-10P-A
300 5428867 EPCC-BS-45-300-3P-A 300 5428877 EPCC-BS-45-300-10P-A
EPCC-BS-60

Hub Teile-Nr. Typ Hub Teile-Nr. Typ

[mm] [mm]

Spindelsteigung 5 mm/U Spindelsteigung 12 mm/U

25 5428888 EPCC-BS-60-25-5P-A 25 5428901 EPCC-BS-60-25-12P-A
50 5428889 EPCC-BS-60-50-5P-A 50 5428902 EPCC-BS-60-50-12P-A
75 5428890 EPCC-BS-60-75-5P-A 75 5428903 EPCC-BS-60-75-12P-A
100 5428891 EPCC-BS-60-100-5P-A 100 5428904 EPCC-BS-60-100-12P-A
125 5428892 EPCC-BS-60-125-5P-A 125 5428905 EPCC-BS-60-125-12P-A
150 5428893 EPCC-BS-60-150-5P-A 150 5428906 EPCC-BS-60-150-12P-A
175 5428894 EPCC-BS-60-175-5P-A 175 5428907 EPCC-BS-60-175-12P-A
200 5428895 EPCC-BS-60-200-5P-A 200 5428908 EPCC-BS-60-200-12P-A
250 5428896 EPCC-BS-60-250-5P-A 250 5428909 EPCC-BS-60-250-12P-A
300 5428897 EPCC-BS-60-300-5P-A 300 5428910 EPCC-BS-60-300-12P-A
350 5428898 EPCC-BS-60-350-5P-A 350 5428911 EPCC-BS-60-350-12P-A
400 5428899 EPCC-BS-60-400-5P-A 400 5428912 EPCC-BS-60-400-12P-A
500 5428900 EPCC-BS-60-500-5P-A 500 5428913 EPCC-BS-60-500-12P-A

2021/10 - Anderungen vorbehalten
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Zubehor

- Hinweis

Abhangig von der Kombination zwischen Motor und Antrieb kann die maxi-

male Vorschubkraft des Antriebs nicht erreicht werden.

Motor/Getriebe?

Zuldssige Achs/Motor-Kombinationen mit Axialbausatz
Axialbausatz

Bei Verwendung von Parallelbausdtzen muss das jeweilige Leer-
laufantriebsmoment des Bausatzes beriicksichtigt werden.

Datenbldtter > Internet: eamm-a

e Bausdtze fiir Fremdmotoren - Internet: eamm-a

@°°
Typ Teile-Nr. Typ
EPCC-25
mit Schrittmotor
EMMS-ST-28-... | 4505258 | EAMM-A-V20-28A
EPCC-32
mit Servomotor
EMME-AS-40-... | 4491059 | EAMM-A-V25-40P
mit Schrittmotor
EMMS-ST-42-... | 4582608 | EAMM-A-V25-42A
EPCC-45
mit Servomotor
EMME-AS-40-... 4595742 EAMM-A-V32-40P
EMMT-AS-60-..., EMME-AS-60-... 4608750 EAMM-A-V32-60P
mit Schrittmotor
EMMS-ST-42-... 4281142 EAMM-A-V32-42A
EMMS-ST-57-... 4597016 EAMM-A-V32-57A
EPCC-60
mit Servomotor
EMMT-AS-60-..., EMME-AS-60-... 4133487 EAMM-A-T42-60P
EMMT-AS-80-..., EMME-AS-80-... 4623788 EAMM-A-T42-80P
mit Schrittmotor
EMMS-ST-57-... 4327034 EAMM-A-T42-57A
EMMS-ST-87-... 4610008 EAMM-A-T42-87A

1)  Das EingangsDrehmoment darf das max. zul. iibertragbare Drehmoment des Axialbausatzes nicht iiberschreiten.
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Zubehor

Zuldssige Achs/Motor-Kombinationen mit Parallelbausatz Datenblatter - Internet: eamm-u

Motor/Getriebe? Parallelbausatz

) e Der Bausatz ist in alle Richtungen montierbar

o8 ¢ Bausdtze fiir Fremdmotoren - Internet: eamm-u
a9°
QEEE

Typ Teile-Nr. Typ

EPCC-25

mit Schrittmotor

EMMS-ST-28-... | 4767125 | EAMM-U-30-V20-28A-44

EPCC-32

mit Servomotor

EMME-AS-40-... | 4782056 | EAMM-U-45-V25-40P-63

mit Schrittmotor

EMMS-ST-42-... | 4825645 | EAMM-U-45-V25-42A-63

EPCC-45

mit Servomotor

EMME-AS-40-... | 4718297 | EAMM-U-45-V32-40P-63

mit Schrittmotor

EMMS-ST-42-... | 4280674 | EAMM-U-45-V32-42A-63

EPCC-60

mit Servomotor

EMMT-AS-60-..., EMME-AS-60-... | 4784301 | EAMM-U-65-T42-60P-87

mit Schrittmotor

EMMS-ST-57-... [4331535 | EAMM-U-65-T42-57A-87

1)  Das EingangsDrehmoment darf das max. zul. iibertragbare Drehmoment des Parallelbausatzes nicht tiberschreiten.

2021/10 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 17



Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb m

Zubehor

Profilbefestigung EAHF-L2-...-P-S e zur Befestigung des Schlittens, seitlich am Profil
Werkstoff:

Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

RoHS konform

B3

)
E

g —

e
- Suss
N )
I —
AP 2
B2 o
D1 T
B1
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofe B1 B2 B3 D1 D2 H2
%) %)
H13 H13
25 44,4 9,7 35 4,5 8 4,9
32 51,4 9,7 42 4,5 8 4,9
45 70,6 12,8 58 5,5 10 6,1
60 85,6 12,8 73 5,5 10 6,1
fiir Baugrofie H4 H5 L1 Gewicht Teile-Nr. Typ
(g]
+0,1
25 4,2 9 19 4 5183153 EAHF-L2-25-P-S
32 4,2 9 19 4 5183153 EAHF-L2-25-P-S
45 5,5 12,2 19 6 5184133 EAHF-L2-45-P-S
60 5,5 12,2 19 6 5184133 EAHF-L2-45-P-S
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Zubehor

Profilbefestigung EAHF-L2-...-P e zur Befestigung des Schlittens, seitlich am Profil.

Werkstoff: Durch die Bohrung in der Mitte kann die Profilbefestigung auf der
Aluminium-Knetlegierung, eloxiert Montagefldche fixiert werden

RoHS konform

@

3

/
\
)

D3

4$P
o
L2
L1

<

* g

7z

D2
=
AN 2
B2 <
T
B1 s
Abmessungen und Bestellangaben
flir Baugrofe B1 B2 B3 D1 D2 D3 H2
%) %] 2
H13 H13
25 44,4 9,7 35 4,5 8 4 4,9
32 51,4 9,7 42 4,5 8 4 4,9
45 70,6 12,8 58 5,5 10 5 6,1
60 85,6 12,8 73 5,5 10 5 6,1
fiir Baugrofe H4 H5 L1 L2 Gewicht Teile-Nr. Typ
(g]
+0,1
25 4,2 9 53 40 19 4835684 | EAHF-L2-25-P
32 4,2 9 53 40 19 4835684 | EAHF-L2-25-P
45 5,5 12,2 53 40 35 4835728 | EAHF-L2-45-P
60 5,5 12,2 53 40 35 4835728 EAHF-L2-45-P
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Zubehor

Flanschbefestigung EAHH

Werkstoff:
Stahl, verzinkt
RoHS konform

B1

Die Position ist innerhalb der
gesamten Zylinderldnge
L2(=> Seite 14) frei wahlbar.

L3
Abmessungen und Bestellangaben
fir Baugrofie B1 B2 B3 B4 D1 H1 H2 H3 L1
(%]
0,1
25 61 50 14 35 4,5 32,5 25 15 38
32 70 58 16 42 5,5 39 31 20 38
45 100 85 24 61 6,6 54,5 48 35 42
60 120 103 30 76 9 69 58 42 52
fir Baugrofie L2 L3 L4 =1 KBKD Gewicht Teile-Nr. Typ
(g]
25 20 30 2,5 2,5 1 65 5127286 EAHH-P2-25
32 20 30 2,5 2,5 1 80 5126157 EAHH-P2-32
45 20 30 4 2,5 1 185 5126669 EAHH-P2-45
60 25 40 4 4 1 320 5127005 EAHH-P2-60

1) Korrosionsbestandigkeitsklasse KBK 1 nach Festo Norm FN 940070

Niedrige Korrosionsbeanspruchung. Trockene Innenraumanwendung bzw. Transport und Lagerschutz. Gilt auch fiir Teile hinter Abdeckungen, im nicht sichtbaren Innenbereich, oder Teile die im Anwen-

dungsfall abgedeckt sind (z. B. Antriebszapfen).
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Zubehor

Adapterbausatz EAHA

Abmessungen und Bestellangaben

Werkstoff:
Stahl, verzinkt

L1

RoHS konform

L4

Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

B1

B2

H4

n
T

EWLE_—:;T_ - ==
Ea PP e~
191 1 | &)

H2
H1

@
w

fiir Baugrofie B1 B2 B3 D1 H1 H2 H3 H4 H5
+0,2 0,1 0,2
25 37 18 14 M4 35 18 30 14,5 2,5
32 53 22 16 M5 42 22 37 18 2,5
45 61 32,5 24 Mé 54 32,5 49 22,5 4
60 76 38 30 Mé 69,5 38 61 30 4
fiir Baugrofe L1 L2 L3 L4 =1 KBKD Gewicht Teile-Nr. Typ
g]

25 58 20 30 4 2,5 1 110 5172843 EAHA-P2-25
32 64 20 30 4 2,5 1 165 5173020 EAHA-P2-32

45 68 20 30 6 2,5 1 340 5172353 EAHA-P2-45

60 87 25 40 6 4 1 560 5173082 EAHA-P2-60

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse KBK 1 nach Festo Norm FN 940070
Niedrige Korrosionsbeanspruchung. Trockene Innenraumanwendung bzw. Transport und Lagerschutz. Gilt auch fiir Teile hinter Abdeckungen, im nicht sichtbaren Innenbereich, oder Teile die im Anwen-
dungsfall abgedeckt sind (z. B. Antriebszapfen).
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Zubehor

Schwenkbefestigung EAHS . BS

o
Werkstoff: :I ﬁ
\

Stahl, verzinkt
RoHS konform

D1

(1]

H2

=1
B4
[Z8
A ,gj
-’_J | -
= ) Die Position ist innerhalb der
L%J gesamten Zylinderldnge
‘ B L2(=> Seite 14) frei wéhlbar.
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie B1 B2 B3 B4 B5 D1 H1
(%]
+0,1 e9
25 61 50 14 35 2,5 8 30
32 68 57 16 42 2,5 8 32
45 98 83 24 62 4 12 44,5
60 118 100 30 76 4 16 57
fiir Baugrofie H2 L1 L2 =1 KBKY Gewicht Teile-Nr. Typ
(g]

25 20 30 20 2,5 1 70 5125383 EAHS-P2-25
32 23,5 30 20 2,5 1 75 5125041 EAHS-P2-32
45 29,5 30 20 2,5 1 165 5125167 EAHS-P2-45
60 39 40 25 4 1 305 5125281 EAHS-P2-60

1) Korrosionsbestandigkeitsklasse KBK 1 nach Festo Norm FN 940070
Niedrige Korrosionsbeanspruchung. Trockene Innenraumanwendung bzw. Transport und Lagerschutz. Gilt auch fiir Teile hinter Abdeckungen, im nicht sichtbaren Innenbereich, oder Teile die im Anwen-
dungsfall abgedeckt sind (z. B. Antriebszapfen).

Lagerstiick LNZG DA
Werkstoff:
Lagerstiick: Aluminium, eloxiert
§! - ul G+ @b =
Gleitlager: Kunststoff - v \J ¥ T
Kupfer- und PTFE-frei -
RoHS konform - HB
CR
I
2 A
N N
TH
UL
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie CR DA FK FN FS H1 HB KE NH TH UL | KBKY Gewicht | Teile-Nr. Typ
%] %] %] [
D11 H13 +0,1 H13 +0,2 [g]
25,32 8 8 10 20 7,5 11 4,5 4,6 13 20 30 |2 26 1434912 LNZG-16
45 12 11 15 30 10,5 15 6,6 6,8 18 32 46 |2 83 32959 LNZG-32
60 16 15 18 36 12 18 9 9 21 36 55 |2 129 32960 LNZG-40/50

1) Korrosionsbestandigkeitsklasse KBK 2 nach Festo Norm FN 940070
Mé&Bige Korrosionsbeanspruchung. Innenraumanwendung bei der Kondensation auftreten darf. Auienliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberfldche, die in direktem
Kontakt zur umgebenden industrietiblichen Atmosphére stehen.
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Zubehor
Schwenkflansch SNCS Werkstoff: Kupfer- und PTFE-frei
Aluminium-Druckguss RoHS konform
M, “ 1
E
1o =t
% — ©

A

S

©

(em)

Cm

-
=

@

—
e 88 4NN
LN
ER LT
EX oL |
XC+

[1] Elektrozylinder EPCC

[2] Adapterbausatz EAHA

[3] Motoranbausatz EAMM-U

[4] Motor EMME, EMMS

+ =zuziiglich Hublange
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie X DL E L EP EX LT

+0,2 +0,2
45 10+013 22 45+0,2/-0,5 3 10,5 14 13
60 12+0,15 25 54_gs 3 12 16 16
fiir Baugrofie MS RA TG XC KBKY Gewicht Teile-Nr. Typ
(g]

45 15 14,5 32,5 154,9 1 86 174397 SNCS-32
60 17 17,5 38 182 1 122 174398 SNCS-40

1) Korrosionsbestindigkeitsklasse KBK 1 nach Festo Norm FN 940070

Niedrige Korrosionsbeanspruchung. Trockene Innenraumanwendung bzw. Transport und Lagerschutz. Gilt auch fiir Teile hinter Abdeckungen, im nicht sichtbaren Innenbereich, oder Teile die im Anwen-
dungsfall abgedeckt sind (z. B. Antriebszapfen).
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Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Zubehor

Schwenkflansch SNCL Werkstoff: Kupfer- und PTFE-frei
Aluminium-Knetlegierung RoHS konform
I, -
E
TG Z
. 1
[ — ﬁ _
Z‘
T o | 4
w| 2 é“L 87
N-)
Il
EW
XC+
[1] Elektrozylinder EPCC
[2] Adapterbausatz EAHA
[3] Motoranbausatz EAMM-U
[4] Motor EMME, EMMS
+ =zuziiglich Hublange
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie cD E EW FL L LT
@
H10 h12 +0,2
25 6 27,506 1241, 16 3 10
32 8 34,5 06 1641, 20 3 14
45 10 45,02/-0.5 26_02/-06 22 3 13
60 12 54_g 28.0.2/-06 25 3 16
fiir Baugrofie MR TG XC KBKY Gewicht | Teile-Nr. Typ
[g]
25 6 18 115,7 2 21 537791 SNCL-16
32 8 22 133,9 2 38 537792 SNCL-20
45 10 32,5 154,9 1 71 174404 SNCL-32
60 12 38 182 1 95 174405 SNCL-40

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse KBK 1 nach Festo Norm FN 940070
Niedrige Korrosionsbeanspruchung. Trockene Innenraumanwendung bzw. Transport und Lagerschutz. Gilt auch fiir Teile hinter Abdeckungen, im nicht sichtbaren Innenbereich, oder Teile die im Anwen-
dungsfall abgedeckt sind (z. B. Antriebszapfen).
Korrosionsbestédndigkeitsklasse KBK 2 nach Festo Norm FN 940070
Mé&Bige Korrosionsbeanspruchung. Innenraumanwendung bei der Kondensation auftreten darf. Auienliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberfldche, die in direktem
Kontakt zur umgebenden industrietiblichen Atmosphére stehen.
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Zubehor

Schwenkflansch SNCB

Werkstoff:

Aluminium-Druckguss

Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Kupfer- und PTFE-frei
RoHS konform

E
u7
TG
. EK
7 E iw 1
7. ;
VYR
P
w2 A N
B
UB
XC+
[1] Elektrozylinder EPCC
[2] Adapterbausatz EAHA
[3] Motoranbausatz EAMM-U
[4] Motor EMME, EMMS
+ =zuziiglich Hublange
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie CB E EK FL L LT MR
(%]
H14 H10/e8 +0,2 -0,5
45 26 45+0,2/-0,5 10 22 3 13 8,5
60 28 54 5 12 25 3 16 12
fiir Baugrofie TG uB XC KBKYD Gewicht Teile-Nr. Typ
hi4 [g]
45 32,5 45 154,9 1 103 174390 SNCB-32
60 38 52 182 1 155 174391 SNCB-40

1) Korrosionsbestandigkeitsklasse KBK 1 nach Festo Norm FN 940070

Niedrige Korrosionsbeanspruchung. Trockene Innenraumanwendung bzw. Transport und Lagerschutz. Gilt auch fiir Teile hinter Abdeckungen, im nicht sichtbaren Innenbereich, oder Teile die im Anwen-
dungsfall abgedeckt sind (z. B. Antriebszapfen).

2021/10 - Anderungen vorbehalten

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

25




Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

Zubehor

Bestellangaben - Befestigungselemente Datenblétter » Internet: lagerbock
Benennung | fir Baugrofe Teile-Nr. Typ Benennung | fiir Baugrofe Teile-Nr. | Typ
Lagerbock quer LQG Lagerbock LBG

9 45 31768 LQG-32 45 31761 LBG-32

~ =0 60 31769 LQG-40 60 31762 LBG-40

e

X

Lagerbock LBN

25 6058 LBN-12/16
32 6059 LBN-20/25
45 195860 LBN-32
60 195861 LBN-40

Bestellangaben - Kolbenstangenaufsitze

Datenbldtter & Internet: kolbenstangenaufsatz

Benennung | fiir Baugrofie Teile-Nr. Typ Benennung | fiir Baugrofie Teile-Nr. Typ
Gelenkkopf SGS Gabelkopf SG
@\’ 25 9254 SGS-Mé S 25 3110 SG-Mé
@ 32 9255 SGS-M8 (ﬁ 32 3111 SG-M8
45 9261 SGS-M10x1,25 45 6144 SG-M10x1,25
60 9262 SGS-M12x1,25 60 6145 SG-M12x1,25
Flexo-Kupplung FK Gabelkopf SGA
= 25 2061 FK-Mé 45 32954 SGA-M10x1,25
32 2062 FK-M8 60 10767 SGA-M12x1,25
45 6140 FK-M10x1,25
60 6141 FK-M12x1,25
Kupplungsstiick KSG
45 32963 KSG-M10x1,25
60 32964 KSG-M12x1,25
Bestellangaben — Steckverschraubung fiir Sperrluftanschluss
fiir BaugroRe Teile-Nr. Typ PED
N\ 25 133003 QSM-M5-3-I-R 10
y 133004  QSM-M5-4-I-R
32 133003 QSM-M5-3-1-R
133004 QSM-M5-4-1-R
45 186266 QSM-G1/8-4-1
186267 QSM-G1/8-6-1
60 186108 QS-G1/4-6-1
186110 QS-G1/4-8-1

1) Packungseinheit in Stiick
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Zubehor

Sensorhalter EAPM-L2

Werkstoff:

Aluminium-Knetlegierung, eloxiert
RoHS konform

L1
L2

r———>

Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb

B1
B2

D1
|
- ‘:WH{ [ | ] ——1
/ T
\ 2
[2] Né&herungsschalter
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugrofie B1 B2 D1 H1 H2
25,32, 45, 60 5,5 1,3 M4 13,4 6
fiir Baugrofie H3 L1 L2 Gewicht Teile-Nr. Typ
g]
25, 32, 45, 60 3 32 25 4 4759852 EAPM-L2-SH
Bestellangaben — Ndherungsschalter fiir T-Nut, magnetoresistiv Datenbldtter > Internet: smt
Befestigungsart Schaltaus- | Elektrischer Anschluss Kabellange Teile-Nr. Typ
gang [m]
Schlief3er
von oben in Nut einsetzbar, PNP Kabel, 3-adrig 2,5 574335 SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0OE
biindig mit Zylinderprofil, Stecker M8x1, 3-polig 0,3 574334 SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
kurze Bauform NPN Kabel, 3-adrig 2,5 574338 | SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-OF
Stecker M8x1, 3-polig 0,3 574339 SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
von oben in Nut einsetzbar, PNP Kabel, 3-adrig 7,5 574340 SMT-8M-A-P0O-24V-E-7,5-0OE
biindig mit Zylinderprofil, NPN 2,5 8138000 | SMT-8M-A-NO-24V-E-2,5-OE
kurze Bauform 7.5 8138001 | SMT-8M-A-NO-24V-E-7,5-OE
Bestellangaben - Verbindungsleitungen Datenbldtter > Internet: nebu
Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts Kabelldnge Teile-Nr. Typ
[m]
M Dose gerade, M8x1, 3-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
@ Dose gewinkelt, M8x1, 3-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541338 NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
5 541341 NEBU-M8W3-K-5-LE3

2021/10 - Anderungen vorbehalten

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

27



	Elektrozylinder EPCC, mit Spindelantrieb
	Merkmale
	Typenschlüssel
	Peripherieübersicht
	Datenblatt
	Technische Daten
	Funktionsschnitt
	Abmessungen
	Bestellangaben

	Zubehör
	Motor
	Axialbausatz
	Parallelbausatz
	Profilbefestigung EAHF-L2-...-P-S
	Profilbefestigung EAHF-L2-...-P
	Flanschbefestigung
	Adapterbausatz
	Schwenkbefestigung
	Lagerstück
	Schwenkflansch SNCS
	Schwenkflansch SNCL
	Schwenkflansch SNCB
	Lagerbock
	Gelenkkopf
	Flexo-Kupplung
	Kupplungsstück
	Gabelkopf
	Steckverschraubung
	Sensorhalter
	Näherungsschalter
	Verbindungsleitung



