Standardni priklady
matice systému

[

Matice systému

dvojrozmérné systémy

Matice systému vam poskytuje
ucelené informace o nejdulezité&j-
Sich parametrech, abyste si mohli
rychle vybrat ten spravny systém.
Odkaz na pfislusné strany vas do-
vede ke standardnim feSenim

a k jednotlivgmi dildm.

Standardni feSeni znamena

— hotové kusovniky s pfislusnym
schématickym nakresem

— rychlé projektovani

— ovéfené (daje, presnost a dobu
pohybu

Hmotnost vyrobku

U obou standardnich zakonceni
(kyvny pohon a chapadlo nebo
pouze chapadlo) si lze podle
hmotnosti vyrobku vybrat

z velkého mnoZzstvi
manipula€nich/polohovacich
systéma.

UZiteCna zatéz

Ma-li byt vybér pro standardni
manipulaci pfesny, je rozhodu-
jicim kritériem uzitecna zatéz.

UZitetna zatéZ manipulaéniho/

polohovaciho systému je soucet

hmotnosti nasledujicich dild:

— funkZnich jednotek (kyvné
pohony a chapadla)

— adaptacnich desek

— palct chapadel

— vyrobku
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Dvojrozmérné systémy
Pick & Place

FESTO

ploché portaly

z
Y
druh pohonu P SP P PS SP ZR
pohybujic se hmotnost [kg]
maximalni 0..10 0..10
uZitecna zatéz
hmotnost vyrobku 0..5 0..5
délka zdvihu [mm]
vose X - -
(vodorovné)
voseY
(vodorovné) / /
0...400 0..3000
voseZ
(svisle)
0...400 0...900
mezipolohy
X — —
Y |1 libovolné
Z |1 libovolné 1 - libo- -
volné
opakovatelna presnost [mm]
X — —
Y 10,02 max. 0,02
Z 10,02 max. 0,02
standardni priklady
typ HSP, HSP-AE SLG/SLT(E)
SLT/SLT, SLTE/SLTE DG.../SLT(E)
HMPL/HMPL DG.../HMPL
HMP/SLT(E) DG.../HMP
HMP/HMPL DG.../DGEA
HMP/HMP
=> od strany 1/10 1/26
- Upozornéni

druhy pohonu
P: pneumaticky
PS: servopneumaticky
SP: elektricky pohon s vietenem
ZR: elektricky pohon
s ozubenym femenem
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Matice systému FESTO
trojrozmérné systémy
Trojrozmérné systémy
letmé pohony prostoroveé portaly
Z
Y X
druh pohonu P PS SP ZR P PS SP ZR
pohybujici se hmotnost [kg]
maximalni 0..6 0..10
uZitecna zatéz
hmotnost vyrobku 0..2 0..5
délka zdvihu [mm]
vose X
(vodorovné) / /
0..3000 0..3000
voseY
(vodorovné) \ \
0..3000 0..3000
voseZ
(svisle)
0..200 0..1000
mezipolohy
X |libovolné libovolné
Y |libovolné libovolné
Z |1 libovolné - libovolné
opakovatelna presnost [mm]
X — —
Y | max. 0,02 max. 0,02
Z | max. 0,02 max. 0,02
standardni priklady
typ DG.../HMPL/HMPL DG.../DG.../SLT(E)
DG.../HMP/SLT(E) DG.../DG.../HMPL
DG.../DG.../SLT(E) DG.../DG.../HMP
DG.../DG.../DG...
=> od strany 1/40 1/50
- Upozornéni

druhy pohonu
P: pneumaticky
PS: servopneumaticky
SP: elektricky pohon s vietenem
ZR: elektricky pohon
s ozubenym femenem
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Standardni priklady
matice systému
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Pick & Place

Pro vyrobky s hmotnosti do 10 kg
je nejlepsi: Pick & Place. Vsude
tam, kde musi byt manipulacni
jednotka staZena zpét z aktivni
pracovni oblasti.

Na pfikladu jednotek pro
dodavku materialu do
svareci stanice:

Oloha:

Velky pocet taktd, kratké zdvihy
a velka presnost —to jsou poZa-
dované vlastnosti zafizeni urCe-
ného k automatické dodavce

a svarovani os do tvarenych
plechovych dild pro mechaniky
CD/DVD v automobilovém
pramyslu.

Reseni:

Zarizeni se sklada ze CtyF stanic:
Dodavka materialu, montaz,
svarovani a mérent.

Cty¥i manipulatory HSP zajist'uji
kratké pracovni cykly pfi osazo-
vani dily a dopravé k vystupni
kontrole. Dalsi vyhoda kromé
kratkych ¢ast cyklu: diky moZno-
sti nastaveni zdvihu |ze manipu-
lator rychle pfizpdsobit riznym
Gloham.

FESTO

manipulacni technika —zmény vyhrazeny — 2005/09
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Standardni priklady

Pick & Place

[

Matice systému - Pick & Place

dvojrozmérné systémy

Matice systému vam poskytuje
ucelené informace o nejdulezité&j-
Sich parametrech, pro rychly
vybér vaseho systému. Odkaz

na prislusné strany vas dovede
ke standardnim feSenim

a k jednotlivgmi dildm.

Standardni feSeni znamena

— hotové kusovniky s pfislusnym
schématickym nakresem

— rychlé projektovani

— ovéfené (daje, presnost
a dobu pohybu

Hmotnost vyrobku

U obou standardnich zakonceni
(kyvny pohon a chapadlo nebo
pouze chapadlo) si lze podle
hmotnosti vyrobku vybrat

z velkého mnoZstvi manipula-
Enich/polohovacich systémd.

UZiteCna zatéz

Ma-li byt vybér pro standardni
manipulaci presny, je rozhoduji-
cim kritériem uzite¢na zatéz.

UZitetna zatéZ manipulaéniho/

polohovaciho systému je soucet

hmotnosti nasledujicich dild:

— funkZnich jednotek (kyvné
pohony a chapadla)

— adaptacnich desek

— palct chapadel

— vyrobku
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FESTO

Pick & Place

V4

Y

druh pohonu P E P SP P
pohybujic se hmotnost [kg]
maximalni 0..1,6 0..3 0..3
uZitecna zatéz
hmotnost vyrobku 0..0,1 0..0,5 0..2

délka zdvihu [mm]

voseY
(vodorovné) / / /
52..170 0...200 0..200
voseZ
(svisle)
20..70 0..200 0..150 0..200
mezipolohy
Y [- libovolné - libovolné 1
Z |- libovolné - libovolné 1
opakovatelna presnost [mm]
Y |+0,01 0,02 +0,05 0,02
Z [+0,01 0,02 +0,05 0,02
standardni priklady
typ HSP HSP-AE SLT/SLT |SLTE/SLTE HMPL/HMPL
=> strana 1/12 1/14 1/16
Systémy Pick & Place
- £ - Upozornéni => od strany 5 / 3.3-132

druhy pohonu
P: pneumaticky
PS: servopneumaticky
SP: elektricky pohon s vietenem
ZR: elektricky pohon
s ozubenym femenem
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Matice systému - Pick & Place

dvojrozmérné systémy

FESTO

Pick & Place

z

Y

druh pohonu P SP P P
pohybujici se hmotnost [kg]
maximalni uzite¢na 0..6 0..6 0..10
zatéz
hmotnost vyrobku 0..1 0..3 0..5

délka zdvihu [mm]
voseY
(vodorovné) / / /
0..400 0..400 0..400
voseZ
(svisle)
0...200 0..150 0..200 0..400
mezipolohy
Y |1 1 1
Z |- libovolné 1 1
opakovatelna presnost [mm]
Y 10,02 0,02 0,02
Z 0,02 [£0,05 0,02 0,01
standardni priklady
typ HMP/SLT(E) HMP/HMPL HMP/HMP
=> strana 1/18 1/20 1/22
- - Upozornéni

druhy pohonu
P: pneumaticky
PS: servopneumaticky
SP: elektricky pohon s vietenem
ZR: elektricky pohon
s ozubenym femenem
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Standardni priklady

Pick & Place
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Pick & Place

manipulatory HSP-AP, HSP-AE

Manipulator HSP-AP, HSP-AE

Vysledkem kombinace kyvného
pohonu s vedenim kulisou je
kompaktni jednotka s mimoradné
kratkymi ¢asy kompletniho cyklu
Pick & Place.

Pneumatické feSeni: HSP-AP
pneumaticky kyvny pohon

Elektrické feSeni: HSP-AE
pohon se servomotorem

Parametry manipulace

M pneumaticky nebo elektricky
pohon

W malé montazni rozméry

M vyjimecné kratké casy cyklu

M nizké naklady

M pro uZite¢nou zatéz az 1,6 kg

W moznost nastaveni zdvihu ve
sméruYaZ

M mozZnost zastaveni ve
vytkavacich polohach (AP)

M moznost libovolného
polohovani (AE)

M 7adna namaha s projektovanim

Obecné technickeé adaje

Piiklad pouziti
manipulace s malymi dily na
kratkou vzdalenost.

Dalsi parametry systému

M piesné diky kovovym doraziim
a robustni konstrukci

M snadna instalace, protoZe
manipulator HSP se dodava
jako zcela sestaveny

M spolehlivost provozu i procest
diky systému vedeni hadic
a kabeldl

FESTO

velikost | HSP-12 |HSP-16 | HSP-25
uZitetna zatézD [kg]
[0..0,7 [0..1,2 [0..1,6
délka zdvihu [mm]
osayY 52...68 90...110 130...170
osaZ 20..30 35..50 50...70
vyckévaci polohy (volitelné)
0saZ |2
opakovatelna presnost v koncové poloze [mm]
osaY +0,01 +0,01 +0,02
osa’Z +0,01 +0,01 +0,02
minimalni takt [s]
0,6 0,8 1,0

1) UZitetna zaté7 je celkova hmotnost na ose Z (vjrobek, chapadlo, kyvny pohon a adaptagni deska).

1/12
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Pick & Place FESTO
manipulatory HSP-AP, HSP-AE
Manipulator HSP-AP
Z
Y
. z
3 B S
1 1 B
d =
E
&
)
1
G
N
Kusovnik
pozice |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
S
manipulator HSP-16-AP-SD 533 608 |svazek 2
paralelni chapadlo HGP-10-A 161825 [svazek2
Piiklady UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t
feSeni A fesSeni B HSP
HSP-12-AP-SD HSP-16-AP Casem cyklu se rozumi ¢as, ktery hmotnost, ktera je upevnéna na
HGP-10 (chapadlo) HGD-16 (chapadlo)  HSP potfebuje pro najeti z jedné vodici listé (napf. adaptér, chapa-
koncové polohy do druhé a zpét. dlo, kyvny pohon a vyrobek)
UZite€nou zatézi se rozumi
cyklus: cyklus | 1.6 I HSP-25
1.4 HSP-16
12 v
/ //
1.0
— HsP-12 | /
v 0.8 4
= /
takt: 0,8s  takt: 1,2s 106 / V4
hmotnost vyrobku: 0,02 kg  hmotnost vyrobku: 0,05 kg 0.4 / //
02
/ /
0 /
0 200 400 600 800 100012001400 1600 1800
t[ms]
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klady

i pril

Standardn

[

Pick & Place

Pick & Place

malé jednotky Pick & Place SLT/SLT, SLTE/SLTE

Manipulace SLT/SLT, SLTE /SLTE

Pro uZite€nou zatéz do 3 kg
v provedeni s velkou tuhosti:
kombinace dvou sani Mini.

Pneumatické feSeni: SLT
Velka dynamika pneumatickych
sani Mini.

Elektrické feSeni: SLTE
Zastaveni v libovolné poloze
pomoci elektrickych sani Mini.

Parametry manipulace

M malé montazni rozméry

M r(izné zdvihy

M velmi kratkeé takty (SLT)

M r(izné varianty tlumeni (SLT)
M libovolné polohovani (SLTE)

Priklad pouziti
pfesna manipulace s malymi dily
na kratké vzdalenosti.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M spolehlivost provozu i procest
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych hadicich

W pfizpdsobivost diky rozmani-
tosti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pfipadé servisu

FESTO

Typ systému
uZitecné zatizeni[kg] 1 2 3
osaY
SLT, SLTE velikost 16 20 25
max. zdvih 150 200 200
druh pohonu pneumaticky, elektricky pneumaticky
volitelné tlumice narazu, nastavitelné tlumenti, pruzné dorazy, (SLTE)
zakladni a instalacni prvky HMBSY-SLT-1 HMBSY-SLT-2 HMBSY-SLT-4
=>5/3.3-136 HMBSY-SLT-3 HMBSY-SLT-5
o0sa’z
SLT, SLTE velikost 10 16 20
max. zdvih 80 150 200
druh pohonu pneumaticky, elektricky pneumaticky
volitelné tlumice narazu, nastavitelné tlumenti, pruzné dorazy, (SLTE)

zakladni a instalacni prvky
= 5/3.3-140

HMBSZ-SLT-1

HMBSZ-SLT-2

HMBSZ-SLT-3

1/14
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Pick & Place FESTO
malé jednotky Pick & Place SLT/SLT, SLTE/SLTE
Manipulace SLT/SLT
Z
Y
Kusovnik
pozice |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
S
sané Mini pfimé pfipevnéni soucasti SLT-20-100-A-CC-B 197906 (1/177
dodavky, elektrické sané
sané Mini N Y SLT-16-50-A-CC-B 197 897
s vietenem
paralelni chapadlo HGP-10-A 161825 [svazek2
UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t
kombinace os Y/Z SLT-16/SLT-10 SLT-20/SLT-16
cyklus :Q vychozi 30 25 El
e [
25 L
: [zh 15
Pick — 15 — —
(9 7" —] D
05 Q0.5
0 0
0 05 10 15 2.0 05 1.0 15 20 25
m [kg] m [kg]
zdvihvose Y/Z zdvihvose Y/Z
150 mm/80 mm 150 mm/100 mm
100 mm/50 mm 150 mm/80 mm
50 mm/30 mm 80 mm/50 mm
2005/09 — zmény vyhrazeny — manipulaéni technika 1/15
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klady

i pril

Standardn

[

Pick & Place

Pick & Place

malé jednotky Pick & Place HMPL/HMPL

Manipulace HMPL/HMPL

S doplitkovymi funkcemi a pro
uZite€nou zatéz az 3 kg: kombi-
nace dvou pfimocarych moduld
HMPL.

Parametry manipulace
M lehké prvky
M 5tihlé zakongeni
M velmi kratky takt
M doplikoveé funkce:
— mozZnost plynulého nastaveni
zdvihuvoseYaZ
— vloZka brzdy ve sméru 'Y
a/neboZ
M velka dynamika svislého
zpé&tného zdvihu (vét3i plocha
pistu ptisobi smé&rem nahoru)

Priklad pouziti

PFesna manipulace s malymi dily
na kratkou vzdalenost a s mezi-
polohou.

DalSi parametry systému

M bezpecnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M spolehlivost provozu a procesl
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych hadicich

W pfizpdsobivost diky rozmani-
tosti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pfipadé servisu

FESTO

Typ systému
uZitecné zatizeni[kg] 1 2 3
osaY
HMPL velikost 16 20
max. zdvih 160 200
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda
zakladni a instalacni prvky HMBSY-HMPL-1 HMBSY-HMPL-3
2> 5/3.3-137 HMBSY-HMPL-2 HMBSY-HMPL-4
o0sa’z
HMPL velikost 12 16 20
max. zdvih 100 160 200
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda

zakladni a instalacni prvky
> 5/3.3-142

HMBSZ-HMPL-1
HMBSZ-HMPL-2

1/16

manipulacni technika —zmény vyhrazeny — 2005/09



Pick & Place

malé jednotky Pick & Place HMPL/HMPL

Manipulace HMPL/HMPL

FESTO

Z

Kusovnik

pozice |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
S

pfimocary modul HMPL-20-160-AL-VP-75M-2A4 191183 (1/7.1-32
pfimocary modul KP, ...M, AE HMPL-16-100-AL-VP-2A4 191182

kyvny pohon 71,SD DRQD-16-90-PPVJ-A-AL-FW 175801 |svazek?2

pfesné paralelni chapadlo HGPP-12-A 187 867 |[svazek2

UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t

kombinace os Y/Z

20

HMPL-16/HMPL-12 HMPL-20/HMPL-16
14 25
13 i
N 20
12 = L
i — P —
210 e = o
09 — | '@
05
0.8
0.7 0
0 0.2 0.4 0.6 08 10 0 0.5 10 15
m [kg] m [kg]
zdvihvose Y/Z zdvihvose Y/Z
100 mm/50 mm 200 mm/160 mm
80 mm/50 mm 100 mm/100 mm
50 mm/30 mm 50 mm/50 mm
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Standardn

[

Pick & Place

Pick & Place

stfedni jednotky Pick & Place HMP/SLT(E)

Manipulace HMP/SLT(E)

Vodorovny zdvih do 400 mm
a uZitecna zatéz do 6 kg:
kombinace robustniho
pfimocarého modulu HMP
se sanémi Mini.

Pneumaticka feSeni:
HMP, SLT

Elektrické feSeni:
SLTE

Parametry manipulace

M velka tuhost a presnost, i pfi
dlouhém zdvihu

M doplikoveé funkce:
— moZnost mezipolohy v ose Y
— moZnost pouZit brzdu, vloZka

brzdyvoseY

M libovolné polohovani

v ose Z (SLTE)

Priklad pouziti

Dodavka materialu a paletizace
vyrobkd na dlouhou vzdalenost
voseY a kratkou v ose Z.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych hadicich

W pfizpdsobivost diky rozmani-
tosti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pfipadé servisu

FESTO

Typ systému
uZitetné zatizeni [kg] 2 |4 |6
osaY
HMP velikost 16 16 (20) 20 (25)
max. zdvih 320 320 (400) 400
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda, vétsi pfimocary modul HMP pro vy3si dynamiku a delSi zdvihy
zakladni a instalacni prvky HMBSY-HMP-1 HMBSY-HMP-1 HMBSY-HMP-3
=>5/3.3-138 HMBSY-HMP-2 HMBSY-HMP-2 HMBSY-HMP-4
HMBSY-HMP-3 HMBSY-HMP-5
HMBSY-HMP-4 HMBSY-HMP-6
o0saZz
SLT, SLTE velikost 16 20 25
max. zdvih 150 200 200
druh pohonu pneumaticky, elektricky
volitelné tlumice narazu, nastavitelné tlumenti, pruzné dorazy, libovolné polohovani (SLTE)

zakladni a instalacni prvky
> 5/3.3-141

HMBSZ-SLT-4

HMBSZ-SLT-5

HMBSZ-SLT-6

1/18
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Pick & Place FESTO
stfedni jednotka Pick & Place HMP/SLT(E)

Manipulace HMP/SLT
z

Kusovnik

pozice |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
pfimocary modul 71, KP HMP-20-250-2G4-EL-2A4 174823 [1/7.1-10
sané Mini SLT-20-50-A-CC-B 197904 (1/177
paralelni chapadlo HGP-16-A 161826 |svazek?2

UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t

kombinace os Y/Z HMP-16/SLT-10 HMP-25/SLT-25
cyklus: - V:Q vjchozi 40 50
poloha 35 45
2 30 2 — w0
25
D 20 ] 33
- 15 _ — =l 30
1.0 B 25
05 20
0 05 10 15 20 25 30 0 05 10 15 20 25 30
m [kg] m [kg]
zdvihvose Y/Z zdvihvose Y/Z
320 mm/150 mm 400 mm/200 mm
150 mm/80 mm 250 mm/150 mm
100 mm/50 mm 150 mm/100 mm
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Standardni priklady

Pick & Place

[

Pick & Place

stfedni jednotky Pick & Place HMP/HMPL

Manipulace HMP/HMPL
S volitelnymi doplikovymi
funkcemi pro vodorovny pohyb
az do 400 mm a uzite€nou zatéz
az do 6 kg: Robustni pfimocary
modul HMP kombinovany s leh-

kym pfimo¢arym modulem HMPL.

Parametry manipulace
M velka tuhost a pfesnost

i pfi dlouhém zdvihu
M doplikoveé funkce:

— moZnost zastavit v mezi-

polozevoseYaZ

— brzda ve sméruY a/nebo Z
M 5tihla konstrukce zakonceni
M velka dynamika, zejména

ve svislém sméru

Priklad pouziti

Dodavka materialu a paletizace
vyrobkd. Idealni pro dlouhé
pohyby v ose Y a kratké pohyby
voseZ.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych hadicich

W pfizpdsobivost diky
rozmanitosti feSeni ze
stavebnice pro manipulaci

M privétivé k uZivateli diky snadné

montaZi a instalaci — také
v pripadé servisu

FESTO

Typ systému
uZitetna zatéz [ke| 2 |4 6
osaY
HMP velikost 16 16 (20) 20
max. zdvih 320 320 400
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda, vétsi pfimocary modul HMP pro vy3si dynamiku a delSi zdvihy
zakladni a instalacni prvky HMBSY-HMP-1 HMBSY-HMP-1 HMBSY-HMP-3
=>5/3.3-138 HMBSY-HMP-2 HMBSY-HMP-2 HMBSY-HMP-4
HMBSY-HMP-3
HMBSY-HMP-4
o0sa’z
HMPL velikost 16 20
max. zdvih 160 200 200
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda
zakladni a instalacni prvky HMBSZ-HMPL-3
=>5/3.3-142 HMBSZ-HMPL-4
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Pick & Place FESTO
stfedni jednotky Pick & Place HMP/HMPL

Manipulace HMP/HMPL
Z

Y

Kusovnik

pozice |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
S

piimocary modul KP, 71, SL HMP-20-150-2G4-EL-2A4 174823 [1/7.1-10
vnéjsi pasivni mezipoloha HMMP-20-HMP 193724 (1/7.1-1
pfimocary modul KP HMPL-20-100-Al-VP-2A4 191183

pfesné paralelni chapadlo HGPP-16-A 187 870 |svazek 2

UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t

kombinace os Y/Z
- y vychozi
poloha
z

cyklus:

HMP-16/HMPL-16

17
1 —
15 —
13
211 ]
3 L —
0.9
07
0 05 10 15 2.0 25
m [kg]
zdvihvose Y/Z

150 mm/50 mm
100 mm/50 mm
50 mm/30 mm
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HMP-16/HMPL-20

35
30 7
25 [
2
- 20
= s //
10 l_//
Q0.5
0 10 20 30 40
m [kg]
zdvihvose Y/Z

320 mm/200 mm
200 mm/100 mm
100 mm/50 mm
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Standardni priklady

Pick & Place

[

Pick & Place

velké jednotky Pick & Place HMP/HMP

Manipulace HMP/HMP

Vhodné pro vodorovné a svislé
zdvihy do 400 mm, uZite¢nou
zatéz do 10 kg a doplikové
funkce: kombinace dvou robust-
nich pfimo¢arych moduld HMP.

Parametry manipulace

M tuhost a pfesnost
i pfi dlouhém zdvihu

M schopnost prenést velké
zatizeni diky velmi kvalitnimu
vedeni

M doplikoveé funkce:
— mezipoloha mozna
— brzdy a elektricka rozhrani

na obou osach mozné

M vysoka dynamika pfi uZitecnych

zatézZich az do 6 kg

Piiklad pouziti

Dodavka materialu a paletizace
téZkych vyrobkd na dlouhou
vzdalenost v ose Y a kratkou
voseZ.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v energetické hadici

M pfizplsobivost diky
rozmanitosti feSeni ze
stavebnice manipulacni
techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné

montaZi a instalaci — také
v pfipadé servisu

FESTO

Typ systému
uZitetna zaté? [ke| 4 |6 10
osaY
HMP velikost 20 (25) 25(32) 32
max. zdvih 400 400 400
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda, vétsi pfimocary modul HMP pro vétsi dynamiku a delSi zdvihy
zakladni a instalacni prvky HMBSY-HMP-3 HMBSY-HMP-5 HMBSY-HMP-7
=>5/3.3-138 HMBSY-HMP-4 HMBSY-HMP-6 HMBSY-HMP-8
HMBSY-HMP-5 HMBSY-HMP-7
HMBSY-HMP-6 HMBSY-HMP-8
o0sa’z
HMP velikost 16 20 25
max. zdvih 320 400 400
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda
zakladni a instalacni prvky HMBSZ-HMP-1 HMBSZ-HMP-2 HMBSZ-HMP-3
> 5/3.3-143
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Pick & Place FESTO
velké jednotky Pick & Place HMP/HMP
Manipulace HMP/HMP
z
Y
Kusovnik
pozice |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
S
pfimocary modul Z1,KP, SL,0saZ HMP-16-100-2G4-EL-2A4 174822 (1/7.1-10
pfimocary modul Z1,SL,0saY HMP-20-250-2G4-EL-2A4 174 823
kyvny pohon 71,SD DRQD-20-180-PPVJ-A-AL-FW 175802 |svazek2
radialni chapadlo HGR-25-A 161830 |svazek?2
UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t
kombinace os Y/Z HMP-20/HMP-16 HMP-25/HMP-20
cyklus: - y vychozi 20 1 2.4
poloha 18 — 22 //
z » | > 20 !I'>//
@ | D ¥ ,
o) M4 0 16 —
=l 12 s _—
o -
10 12
0.8 10
0 05 10 15 2.0 25 0 1 2 3 4 5 6
m [kg] m [kg]
zdvihvose Y/Z zdvihvose Y/Z

2005/09 — zmény vyhrazeny — manipulaéni technika

320 mm/50 mm
200 mm/40 mm
100 mm/30 mm

400 mm/400 mm
400 mm/200 mm
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Standardni priklady

Pick & Place

[



Ploché portaly

Idealni pro portaly s dlouhym
zdvihem: ploché portaly. Hojné
se pouzivaji k dodavce nebo
odbéru materialu.

Vkladani/odebirani, dodavka
a odbér na piikladu obsluhy
stroje.

Pfesna a individualni méfic
zafizeni ve vyrobé.

Oloha:

Vyvoj pro nasledné zpracovani
ozubenych kol pro diferencialy
osobnich automobill s funkci
dodavky a odbéru pro Ctyfi
obréabéci stroje. Ctyfi stroje, vidy
s funkcemi dodavky polotovaru
a odbéru hotového vyrobku,
tfiskového obrabéni ozubeného
kola, méficiho a kontrolniho
zafizeni s prepravou vyrobku.
UrEené pro rzné velikosti
ozubenych kol.

Redeni:

Manipulani systém s pohybem
v osach X-Z pro vyrobky s hmot-
nosti az 4 kg. Pro tuto Glohu byla
pfizplbena jednotka se dvéma
chapadly, oto€na o 180°.
Manipula¢ni jednotka se vyzna-
Cuje velkou pfizplsobivosti:
Umoziuje manipulaci s vyrobky
rtiznych velikosti — rozsah saha
0d 100 g az do 10 kg.

FESTO

manipulacni technika —zmény vyhrazeny — 2005/09
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Standardni priklady

ploché portaly

[

Matice systému - ploché portaly

dvojrozmérné systémy

Matice systému vam poskytuje
ucelené informace o nejdulezité&j-
Sich parametrech, abyste si mohli
rychle vybrat ten spravny systém.
Odkaz na pfislusné strany vas
dovede ke standardnim feSenim
a k jednotlivgmi dildm.

Standardni feSeni znamena

— hotové kusovniky s pfislusnym
schématickym nakresem

— rychlé projektovani

— ovéfené (daje, presnost
a dobu pohybu

Hmotnost vyrobku

U obou standardnich zakonceni
(kyvny pohon a chapadlo nebo
pouze chapadlo) si lze podle
hmotnosti vyrobku vybrat

z velkého mnoZzstvi
manipula€nich/polohovacich
systéma.

UZiteCna zatéz

Ma-li byt vybér pro standardni
manipulaci presny, je rozhoduji-
cim kritériem uzite¢na zatéz.

UZitetna zatéZ manipulaéniho/

polohovaciho systému je soucet

hmotnosti nasledujicich dild:

— funkZnich jednotek (kyvné
pohony a chapadla)

— adaptacnich desek

— palct chapadla

— vyrobku

1) dodava se také s regulatorem
koncovych poloh SPC11 (Soft Stop)

2) prepravni hmotnost az 100 kg pro
samostatné polohovaci jednotky

3) zdvih aZ 4 500 mm

4) zdvih az 2 000 mm pfi mensi dynamice

1/26

Ploché portaly

FESTO

Y
druh pohonu P SP 3 PS SP ZR
pohybujic se hmotnost [kg]
maximalni 0..2 0..6
uZite€na zatéz
hmotnost vyrobku 0..1 0..2

délka zdvihu [mm]

voseY

~

(vodorovné)
0..900 0.. 100... 100... 100...
3000 [1600 |10004 |[20003
voseZ
(svisla)
0..200 0..150 0..200 0..200
mezipolohy
YI|1..4 - libovolné
Z |- libovolné -
opakovatelna presnost [mm]
Y 10,02 0,02 0,4 +0,02 +0,1
Z 0,02 [£0,05 0,02 - 0,05 |-
standardni priklady
typ SLG/SLT |SLG/SLTE DGPL/SLT DGE/SLT
=> strana 1/28 1/30 1/30
ploché portaly
- - Upozornéni => od strany 5 / 3.3-144

druhy pohonu
P: pneumaticky
PS: servopneumaticky

SP: elektricky pohon s vietenem

ZR: elektricky pohon

s ozubenym femenem

manipulacni technika —zmény vyhrazeny — 2005/09




Matice systému - ploché portaly

dvojrozmérné systémy

Ploché portaly

FESTO

Y
druh pohonu 3 PS SP ZR 3 PS SP ZR 3 ZR
pohybujici se hmotnost [kg]
maximalni uzite¢na 0..4 0..10 0..10
zatéz
hmotnost vyrobku 0..32 0..52 0..52

délka zdvihu [mm]

voe NI ISNSISN SN IS IN IN N IN IN S
(vodorovné)
0.. 100... 100... 100... 0.. 100... 100... 100... 0.. 100... 100... 100...
3000 1600 [1000%9 [2000%® [3000 [1600 |1000% [20003 [3000 [1600 |10004 |20003)
voseZ
(svisle) I I I
0..200 0..400 0..900
mezipolohy
Y [- Ilibovolné - libovolné - libovolné
Z |1 1 - libovolné
opakovatelna presnost [mm]
Y 10,02 |0,4 +0,02 +0,1 0,02 0,4 +0,02 +0,1 0,02 0,4 +0,02 +0,1
Z (0,02 0,01 +0,05
standardni priklady
typ DGPL/HMPL DGE/HMPL DGPL/HMP DGE/HMP DGPL/DGEA DGE/DGEA
=> strana 1/32 1/32 1/34 1/34 1/36 1/36
1) dodava se také s regulatorem
koncovych poloh SPC11 (Soft Stop)
2) prepravni hmotnost az 100 kg pro : Upozornénl’
samostatné polohovaci jednotky
3) zdvih aZ 4 500 mm druhy pohonu
4) zdvih az 2 000 mm pfi mensi dynamice P: pneumatick{l
PS: servopneumaticky
SP: elektricky pohon s vietenem
ZR: elektricky pohon

s ozubenym femenem
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klady

i pii

Standardn

[

ploché portaly

Ploché portaly

ploché portaly SLG/SLT(E)

Manipulace SLG/SLT(E)

umoziuje vodorovny zdvih az
900 mm pfi uZite¢né zatézi do
2 kg: plochy bezpistnicovy
pfimocary pohon SLG v kombi-
naci se sanémi Mini.

Pneumatické feSeni:
SLG, SLT

Elektrické feSeni:
SLTE

Parametry manipulace

M velmi kompaktni konstrukce
diky plochému pohonu v ose Y
a sanim Mini v ose Z

B mozZnost najeti do vice poloh
voseY

M moznost libovolného
polohovaniv ose Z (SLTE)

M velka pfesnost v koncovych
polohach a mezipolohach diky
kovovym dorazdim

Priklad pouziti

Manipulace s malymi a lehkymi
dily na dlouhou vzdalenost v ose
Y a kratkou v ose Z, napf.

v elektronickém primyslu.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych fetézech

W pfizpdsobivost diky
rozmanitosti feSeni ze
stavebnice manipulacni
techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pripadé servisu

FESTO

Typ systému
uZite&na zaté [kg] 0,3 | 1 2
osaY
SLG velikost 8(12) 12 (18) 18
max. zdvih 500 (700) 700 (900) 900
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipolohy, vétsi pfimocary pohon SLG pro vétsi dynamiku a delSi zdvihy
zakladni prvky HAPS-11 HAPS-11 HAPS-12
=>5/3.2-28 HAPS-12
instalacni prvky 2>5/3.3-1
o0saZz
SLT, SLTE velikost 6 10 16
max. zdvih 50 80 150
druh pohonu pneumaticky pneumaticky, elektricky
volitelné tlumice narazu, nastavitelné tlumenti, pruzné dorazy, libovolné polohovani (SLTE)
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Ploché portaly FESTO
ploché portaly SLG/SLT(E)

Manipulace SLG/SLT

z
Y
z
S
=
=
£
E
&
)
% |
Kusovnik
poloha |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
S
pfimocary pohon SLG-18-500-YSR-A 187853 [1/3.1-133
sané Mini elektrické s vietenem SLT-16-50-A-CC-B 197897 (1/177
paralelni chapadlo HGP-10-A-B 197 542 | svazek 2

UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t
kombinace os Y/Z SLG-12/SLT-10 SLG-18/SLT-16

- y vychozi 5.0 4.0
poloha 40 35
z

3:0 30

cyklus:

25 7

t[s]
o
t[s]

20
10 15
0 10
0 025 mo[fg] 075 10 0 05 10 15 20
m [kg]

zdvihvose Y/Z zdvihvose Y/Z
600 mm/80 mm 900 mm/150 mm
400 mm/50 mm 600 mm/100 mm
200 mm/30 mm 300 mm/50 mm
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klady

i pril

Standardn

[

ploché portaly

Ploché portaly

ploché portaly DG.../SLT(E)

Manipulace DG.../SLT(E)

Vodorovny zdvih az 3 000 mm

a uZiteCna zatéz az 6 kg: diky
kombinaci pohonu DG...
(pneumaticky, servopneumaticky
nebo elektricky) se sanémi Mini.

Pneumaticka feSeni:
DGPL, DGC, SLT

Elektricka feSeni:
DGE, SLTE

Parametry manipulace

W vodorovny pohon volitelné
pohanény pneumaticky nebo
elektricky (ozubeny femen
nebo vieteno)

M libovolny pocet mezipoloh
v ose Y pfi pouZiti servopneu-
matického nebo elektrického
pohonu

M velka dynamika diky malé

pohybujici se hmotnostiv ose Y

a sanim s dvojitym pohonem
voseZ

Priklad pouziti

Manipulace vyrobkd na velmi
dlouhou vzdalenost v ose Y

a kratkou v ose Z, napf. dodavka
materialu a paletizace.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M systém DUO pro mimoradné
velké zatizeni

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych fetézech

M pfizpdsobivost diky
rozmanitosti feSeni ze
stavebnice manipulacni
techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pfipadé servisu

FESTO

Typ systému
Mono Duo
uzitecna zatéz [kg] 2 4 4
osaY
DGPL/DGC/DGE velikost 25 40 25
max. zdvih 3000 3000 3000 | 3000
druh pohonu pneumaticky, servopneumaticky s reguldtorem koncovych poloh SPC11 (Soft Stop), elektricky
volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen
zakladni a instalacni prvky HMBSY-LP-M25-1 HMBSY-LP-M40-1 HMBSY-LP-D25-1
> 5/3.3-148 HMBSY-LP-M25-2 HMBSY-LP-M40-2 HMBSY-LP-D25-2
HMBSY-LP-M25-3 HMBSY-LP-M40-3 HMBSY-LP-D25-3
HMBSY-LP-M25-4 HMBSY-LP-D25-4
o0sa’z
SLT, SLTE velikost 16 20 20 25
max. zdvih 150 200 200 200
druh pohonu z&ekl::?cakt;cw, pneumaticky
volitelné tlumice narazu, nastavitelné tlumenti, pruzné dorazy, libovolné polohovani (SLTE)
zakladni a instalacni prvky HMBSZ-SLT-7 HMBSZ-SLT-8
= 5/3.3-152
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Ploché portaly FESTO
ploché portaly DG.../SLT(E)

Manipulace DG.../SLT

z
Y
Kusovnik
pozice |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
pfimotary pohon SPC11 nebo elektricky pohon DGPL-25-500-PPV-A-B-KF-SV- 175134 [1/3.1-59
ZUB-2026G
sané Mini elektrické s vietenem SLT-16-50-A-CC-B 197897 [1/6.1-9
Ghlové chapadlo Micro specialni adaptér HGWM-8-EO-G7 185 694 |svazek 2
UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t
kombinace os Y/Z DG...-25/SLT-16 DG...-25/SLT-20
cyklus: [ v:‘%l vychozi 30
poloha 4.0
z 25 -_‘
| 30
@ 20 Z
. 20
15
._‘
— | 10
O s 1 15 20 o z 3
. . .. . m k
m [kg] [kel
zdvih v ose Y/Z: 400 mm/50 mm zdvih v ose Y/Z: 500 mm/80 mm
DGE-25-SP/SLT-16 DGE-25-SP/SLT-20
DGPL-25/SLT-16 DGPL-25/SLT-20
DGE-...-ZR/SLT-16 DGE-25-ZR/SLT-20
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Standardni priklady
ploché portaly

[



klady

i pril

Standardn

[

ploché portaly

Ploché portaly

ploché portaly DG.../HMPL

Manipulace DG.../HMPL

Vodorovny zdvih az 3 000 mm

a uZite€na zatéz do 4 kg, dalsi
dopliikové funkce: pohon DG...
(pneumaticky, servopneumaticky
nebo elektricky) kombinovany

s lehkym pfimocarym modulem
HMPL.

Parametry manipulace

W vodorovny pohon volitelné
pneumaticky nebo elektricky
(ozubeny femen nebo vieteno)

M libovolny pocet mezipoloh
v ose Y pfi pouZiti servopneu-
matického nebo elektrického
pohonu

M v ose Z jsou mozné dopliikové
funkce — mezipoloha a vloZka
brzdy

Priklad pouziti

Manipulace s vyrobky na velmi
dlouhou vzdalenost v ose Y

a kratkou v ose Z, dodavka
materialu, paletizace a vkladani.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M systém DUO

M spolehlivost provozu a procesu

diky vedeni hadic a kabell
v energetickych fetézech

W pfizplsobivost diky rozmanito-

sti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné

montaZi a instalaci — také
v pfipadé servisu

FESTO

Typ systému
Mono Duo
uZitecna zatéz [kg] 2 4
osaY
DGPL/DGC/DGE velikost 25 40 25
max. zdvih 3000 3000 3000

druh pohonu

pneumaticky, servopneumaticky s reguldtorem koncovych poloh SPC11 (Soft Stop), elektricky

volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen
zakladni a instalacni prvky HMBSY-LP-M25-1 HMBSY-LP-M40-1 HMBSY-LP-D25-1
= 5/3.3-148 HMBSY-LP-M25-2 HMBSY-LP-M40-2 HMBSY-LP-D25-2
HMBSY-LP-M25-3 HMBSY-LP-M40-3 HMBSY-LP-D25-3
HMBSY-LP-M25-4 HMBSY-LP-D25-4
o0saZz
HMPL velikost 16 20 20
max. zdvih 160 200 200

druh pohonu

pneumaticky

volitelné

mezipoloha, brzda

zakladni a instalacni prvky

= 5/3.3-153

HMBSZ-HMPL-5
HMBSZ-HMPL-6
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Ploché portaly

ploché portaly DG.../HMPL

Manipulace DG.../HMPL
z

FESTO

Kusovnik
poloha |nazev volby/alternativy typ ¢. dilu => strana
pohon s vietenem SPC11, pneumaticky, elektric- | DGE-25-500-SP-KG-KF-GK-SV 161010 |5/2.1-117
ky s ozubenym femenem
vedeni FDG-25-500-P-KF-GK 192851 [5/3.4-34
pfimocary modul KP HMPL-16-160-Al-VP-100M-2A4-ZUB-JH |191182 |1/7.1-31
kyvny pohon 71 DRQD-16-180-YSRJ-A-AR-FW-SD42 175801 |svazek?2
tfibodové chapadlo HGD-32-A 161837 [svazek2
UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t
kombinace os Y/Z DG...-25/HMPL-16 DG...-25/HMPL-20
s Ll s o ]
g 14— 25 ’T
D T | @ 20—t -
- = N
1.0 15 J
0.8 1.0
0.6 05
Q 05 1.0 15 20 0 05 10 15 20 25 3.0 35 40
m [kg] m [kg]

zdvih v ose Y/Z: 200 mm/50 mm

DGE-25-SP/HMPL-16
DGE-25-ZR/HMPL-16
DGPL-25/HMPL-16
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zdvih v ose Y/Z: 600 mm/100 mm

DGE-25-SP/HMPL-20
DGE-25-ZR/HMPL-20
DGPL-25/HMPL-20
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Standardni priklady

ploché portaly

[



klady

i pril

Standardn

[

ploché portaly

Ploché portaly

ploché portaly DG.../HMP

Manipulace DG.../HMP

Pro vodorovny zdvih az 3 000 mm
a uZiteCnou zatézaz 10 kg -
vCetné doplikovych funkci:
kombinace pohonu DG...
(pneumaticky, servopneumaticky
nebo elektricky) s robustnim
pfimocarym modulem HMP.

Parametry manipulace

M vodorovny pohon pneumaticky
nebo elektricky (ozubeny
Ffemen nebo vieteno)

M libovolny pocet mezipoloh
v ose Y pfi pouZiti servopneu-
matického nebo elektrického
pohonu

B mimoradna tuhost pohonu
v ose Z s moznymi dopliikovymi
funkcemi, napf. mezipolohou
nebo brzdou

Priklad pouziti

Manipulace s tézkymi vyrobky na
velmi dlouhou vzdalenost v osach
Y a Z az 400 mm, napf. paletizace,
vkladani.

DalSi parametry systému

M bezpecnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M systém DUO s konstrukci pro
mimoradné velkou zatéz

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych fetézech

M pfizpdsobivost diky rozmanito-
sti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZzi a instalaci — také
v pripadé servisu

FESTO

Typ systému
Mono Duo
A
&
-

uZitecné zatizeni [kg] 4 4 6 10
osaY
DGPL/DGC/DGE velikost 40 25 40

max. zdvih 3000 3000 | 3000 3000

druh pohonu pneumaticky, servopneumaticky s reguldtorem koncovych poloh SPC11 (Soft Stop), elektricky

volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen
zakladni a instalacni prvky HMBSY-LP-M40-1 HMBSY-LP-D25-1 HMBSY-LP-D40-1
2> 5/3.3-149 HMBSY-LP-M40-2 HMBSY-LP-D25-2 HMBSY-LP-D40-2

HMBSY-LP-M40-3 HMBSY-LP-D25-3 HMBSY-LP-D40-3
HMBSY-LP-D25-4

o0saZz
HMP velikost 16 16 20 25

max. zdvih 320 400 400

druh pohonu pneumaticky

volitelné mezipoloha, brzda
zakladni a instalacni prvky HMBSZ-HMP-4 HMBSZ-HMP-5 HMBSZ-HMP-6
= 5/3.3-154
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Ploché portaly FESTO
ploché portaly DG.../HMP

Manipulace DG.../HMP
z

Y
Kusovnik
pozice |nazev volby/alternativy typ ¢. dilu => strana
S
pfimocary pohon pneumaticky, elektricky DGPL-40-500-PPV-A-B-KF-SV 175136 [1/3.1-59
KYP-40
odmé&Fovaci systém MLO-POT-500-TLF 152629 [5/1.2-4
regulator koncovych poloh SPC11-MTS-AIF 192218 |5/ 1.4-12
pfimocary modul 71, KP, EL HMP-16-100-2G4-AD-2A4 174822 (1/7.1-10
paralelni chapadlo HGP-25-A-B 197 548 |svazek 2
UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t
kombinace os Y/Z DG...-25/HMP-20 DG...-40/HMP-25
cyklus: - y vychozi 4.0 5.0
poloha 35 45 l/ =
] B — -
3.0 40 -
T —
Pick | 25 »| 35
= 20 = 3.0 T
. 0 = > T
15 25 _—___— —|
10 20
o 1 2 3 4 5 6 01 2 3 4 5 6 7 8 9 1
m [kg] m [kg]
zdvih v ose Y/Z: 300 mm/100 mm zdvih v ose Y/Z: 1 000 mm/400 mm
DGE-25-SP-KF/HMP-20 DGE-40-SP-KF/HMP-25
DGE-25-ZR-KF/HMP-20 DGE-40-ZR-KF/HMP-25
DGPL-25/HMP-20 DGPL-40/HMP-25
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Standardni priklady

ploché portaly

[



klady

i pril

Standardn

[

ploché portaly

Ploché portaly

plochy portal DG.../DGEA

Manipulace DG.../DGEA

Vodorovny zdvih az 3 000 mm,
svisly zdvih az 800 mm a uzitecna
zatéz az do 10 kg umozZiuje
kombinace pohonu DG...
(pneumaticky, servopneumaticky
nebo elektricky) s letmym
pohonem DGEA.

Parametry manipulace

W vodorovny pohon volitelné
pohanény pneumaticky nebo
elektricky (ozubeny femen
nebo vieteno)

M libovolné mnoZstvi mezipoloh
vosachYaz

M velka dynamika v ose Z diky
nepatrné pohybujici se
hmotnosti pohonu

FESTO

Priklad pouziti

Manipulace s tézkymi vyrobky na
velmi dlouhou vzdalenost v osach
Y a Z, napf. dodavka/odbér
materialu, paletizace.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M systém DUO s konstrukci pro
mimoradné velkou zatéz

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych fetézech

W pfizpdsobivost diky rozmani-
tosti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pfipadé servisu

Typ systému
Mono Duo
uZitecna zatéz [kg] 2 4 4 6 10
osaY
DGPL/DGC/DGE velikost 25 40 25 40
max. zdvih 3000 3000 3000 | 3000 3000
druh pohonu pneumaticky, servopneumaticky s reguldtorem koncovych poloh SPC11 (Soft Stop), elektricky
volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen
zakladni a instalacni prvky HMBSY-LP-M25-1 | HMBSY-LP-M40-1 | HMBSY-LP-D25-1 HMBSY-LP-D40-1
= 5/3.3-148 HMBSY-LP-M25-2 | HMBSY-LP-M40-2 | HMBSY-LP-D25-2 HMBSY-LP-D40-2
HMBSY-LP-M25-3 | HMBSY-LP-M40-3 | HMBSY-LP-D25-3 HMBSY-LP-D40-3
HMBSY-LP-M25-4 HMBSY-LP-D25-4
o0sa’z
DGEA velikost 18 18 25
max. zdvih 800 900
druh pohonu elektricky
volitelné vieteno nebo ozubeny femen
zakladni a instalacni prvky HMBSZ-DGEA-1 HMBSZ-DGEA-2  |HMBSZ-DGEA-3
= 5/3.3-155
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Ploché portaly

plochy portal DG.../DGEA

Manipulace DG.../DGEA
z

FESTO

Kusovnik
poloha |nazev volby/alternativy typ C.dilu => strana
pohony s ozubenym femenem | SPC11, pneumaticky, elektricky DGE-25-500-ZR-RF-RB-GK-KG 534391 [5/2.1-50
pohony s ozubenym femenem | s vietenem DGE-25-500-ZR-RF-RH-GK 534391
spojovacf hfidel KSK-25 196587 [1/785
ovlada¢ motoru pro servomotor |ovlada¢ motoru pro krokovy motor SEC-AC-305/P01 193846 [1/769
servomotor krokovy motor MTR-AC-70-3S-GA 526729 [5/2.2-20
letmé pohony pneumatické, elektrické s vietenem DGEA-18-300-ZR-WV-KV-ZUB-C [195611 [5/2.1-96
le] ovlada¢ motoru pro servomotor |ovladat motoru pro krokovy motor SEC-AC-305/P01 193846 [1/769
servomotor krokovy motor MTR-AC-70-3S-GA 526729 [5/2.2-20
kyvny pohon DRQD-16-180-YSRJ-A-AR-FW 175801 |svazek2
pfesné paralelni chapadlo HGPP-12-A 187 867 |svazek 2
UZite€na zatéZ m v zavislosti na €ase cyklu t
kombinace os Y/Z DG...-25/DGEA-25 DG...-40/DGEA-25
cyklus: - V:Q vychozi 30 30
] poloha 25 /,/ 25 /,/
20 /‘b 20 " 5’
@ ] G 7
< 15 = —— — < 15 =
o — 1 ——— | 0 p—_—_————
] ]
0.5 0.5
0 1 2 3 4 5 6 0 1 2 4 5 6
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m [kg]

zdvih v ose Y/Z: 300 mm/100 mm
DGE-25-SP/DGEA-25
DGE-25-ZR/DGEA-25
DGPL-25/DGEA-25

3
m [kg]

zdvih v ose Y/Z: 300 mm/100 mm
DGE-40-SP/DGEA-25
DGE-40-ZR/DGEA-25
DGPL-40/DGEA-25
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Standardni priklady
ploché portaly

[



L]
-

Letmé pohony

Letmé pohony jsou velmi zajima-
vou alternativou tam, kde nelze
pouZit prostoroveé portaly, nebo
kdyZ musi byt manipulacni
systém staZen zpét z aktivni
pracovni oblasti.

Paletizace
Zafizeni pro postupnou vyrobu
skini kloub.

Oloha:

Cilem spoluprace byla realizace
zafizeni pro postupnou vyrobu
skiiné kloubd.

Redeni:

Vse od jediného dodavatele:
Festo dodava kompletni mani-
pula¢ni jednotky, s hotovym
elektrickym vybavenim a propo-
jenim kabeld a hadic aZ k ventilo-
vému terminalu. Pneumatické
prvky zastavuiji a oddéluji télesa
kloubt na dopravniku. Nasledné
jsou dily premistény a uloZeny
na paleté.

Celkovy vykon zafizeni je

4 800 dilti denné, €ili 400 000 dild
rocné.

FESTO
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Standardni priklady

letmy pohon

[

Matice systému - letmé pohony

trojrozmérné systémy

Matice systému vam poskytuje
ucelené informace o nejdulezité&j-
Sich parametrech, abyste si mohli
rychle vybrat ten spravny systém.
Odkaz na pfislusné strany vas do-
vede ke standardnim feSenim

a k jednotlivgmi dildm.

Standardni feSeni znamena

— hotové kusovniky s pfislusnym
schématickym nakresem

— rychlé projektovani

— ovéFené (daje, presnost a doba
pohybu

Hmotnost vyrobku

U obou standardnich zakonceni
(kyvny pohon a chapadlo nebo
pouze chapadlo) si lze podle
hmotnosti vyrobku vybrat

z velkého mnoZstvi manipulac-
nich/polohovacich systémd.

UZiteCna zatéz

Ma-li byt vybér pro standardni
manipulaci pfesny, je rozhodu-
jicim kritériem uzitecna zatéz.

UZitetna zatéZ manipulaéniho/

polohovaciho systému je soucet

hmotnosti nasledujicich dild:

— funkZnich jednotek (kyvné
pohony a chapadla)

— adaptacnich desek

— palct chapadel

— vyrobku

1) dodava se také s regulatorem
koncovych poloh SPC11 (Soft Stop)

3) zdvih aZ 4 500 mm

4) zdvih az 2 000 mm pfi nizsi dynamice

1/40

FESTO
Letmy pohon
Z
X Y
druh pohonu 3 PS SP ZR
pohybujic se hmotnost [kg]
maximalni 0..3
uZitecna zatéz
hmotnost vyrobku 0..2
délka zdvihu [mm]
vose X / / / /
(vodorovné)
0..3000 100 ... 1 600 100 ... 1 0004 100 ... 2 0003
voseY \
(vodorovné)
0..200
voseZ
(svisle)
0..200
mezipolohy
X |- libovolné
Y |1
Z (1

opakovatelna presnost [mm]

X {0,02 0,4 +0,02 +0,1
Y (0,02
Z 10,02
standardni priklady
typ DGPL/HMPL/HMPL DGE/HMPL/HMPL
=> strana 1/42 1/42
- Upozornéni

druhy pohonu

P: pneumaticky

PS: servopneumaticky

E: elektricky

SP: s vretenem

ZR: s ozubenym femenem
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Matice systému - letmé pohony FESTO
trojrozmérné systémy

Letmy pohon

Z

X Y

druh pohonu 3 PS SP ZR 3 PS SP ZR

pohybujici se hmotnost [kg]

maximalni uzite¢na 0..6 0..6

zatéz

hmotnost vyrobku 0..1 0..2

délka zdvihu [mm]

o N VA P P Pl S P A P
(vodorovné)

0...3000 100...1600 |100...1000% [100...2000% |0...3 000 100..1600 |100...1000% [100...2000%
pose NS OSSNSO OIS OIS OIS OS
(vodorovné)

0...400 0...400 0...400 0...400 0..3000 100...1600 |100...1000% | 100 ...20003
voseZ
(svisle) I I I I

0...200 0..150 0...200 0..150
mezipolohy

X [- libovolné - libovolné
Y (1 - libovolné
Z |- | libovolné |— - | libovolné |—
opakovatelna presnost [mm]
X 0,02 [0,4 0,02 [£0,1 0,02 [0,4 0,02 [£0,1
Y (0,01 0,01
Z [0,02 [- [£0,05 |- 0,02 [- [£0,05 |-
standardni priklady
typ DGPL/HMP/SLT(E) DGE/HMP/SLT(E) DGPL/DGPL/SLT(E) DGE/DGE/SLT(E)
=> strana 1/ 44 1/ 44 1/ 46 1/46
1) dodava se také s regulatorem
koncovych poloh SPC11 (Soft Stop)
3) zdvihaZ 4 500 mm Upozornéni

4) zdvih az 2 000 mm pfi mensi dynamice

druhy pohonu

P: pneumaticky

PS: servopneumaticky

E: elektricky

SP: s vretenem

ZR: s ozubenym femenem
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Standardni priklady

letmy pohon

[



klady

i pril

Standardn

[

letmy pohon

Letmé pohony
letmy pohon DG.../HMPL/HMPL

Manipulace DG.../HMPL/HMPL

Pro zdvih aZ 3 000 mm v osach X
aaz200 mmvoseYaZ;pro
uZite€nou zatéz az 3 kg a dopln-
kové funkce: dva rovnobézné
pohony DG... kombinované

s jednotkou Pick & Place
HMPL/HMPL.

Parametry manipulace

W vodorovny pohonv ose X
volitelné pneumaticky nebo
elektricky

M libovolny pocet mezipoloh
v ose X pfi pouZiti servopneu-
matického nebo elektrického
pohonu

My osachYaZjsoumozné dopli-
kové funkce — mezipoloha
(s moZnosti pokracovat libo-
volnym smérem) a brzda

Priklad pouziti

Manipulace s vyrobky na kratkou
vzdalenost v osach Y a Z, napr.
montaz, osazovani dily.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v instalacni hadici a v energe-
tickych fetézech

W pfizpdsobivost diky rozmani-
tosti feSeni ze stavebnice
manipula¢ni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pripadé servisu

FESTO

Typ systému
uZitecna zatéz [kg] 1 2 3
osa X
DGPL/DGC/DGE velikost 25
max. zdvih 3000 3000 [3000
druh pohonu pneumaticky, servopneumaticky s reguldtorem koncovych poloh SPC11 (Soft Stop), elektricky
volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen
zakladni prvky HMVD-LP-DL-25/40
2 5/3.3-150 HMSV-DL-25
HMVZ-4
instalacni prvky 2> 5/3.5-1
osaY
HMPL velikost 16 20
max. zdvih 160 200
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda
zakladni prvky M5x16 DIN 912
=2>5/3.2-18 ZBH-9
instalacni prvky 2> 5/3.5-1
o0sa’z
HMPL velikost 12 16 20
max. zdvih 100 160 200
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda
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Letmé pohony

FESTO
letmy pohon DG.../HMPL/HMPL
Manipulace DG.../HMPL/HMPL
z

X

Kusovnik

poloha |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
S

pohony s ozubenym femenem | SPC11, pneumaticky, elektricky DGE-25-500-ZR-KF-GK-LH-RK-KG 193742 [1/590

s vietenem

vedeni FDG-25-500-ZR-KF-GK 192851 [1/832
pfimocary modul HMPL-16-100-Al-VP-50M-2A4 191182 (1/142
pFimo&ary modul HMPL-12-50-Al-VP-KP-2A4 191181
Ghlové chapadlo Micro specialni adaptér HGWM-08-EO-G7 185 694 |svazek 2
Priklady

Priklad objasnuje €as taktu a do-
porucenou hmotnost vyrobku pro
standardni kombinace. Hodnoty
slouZi jako voditko pro
projektanta.

DGE-25-500-ZR-KF (osaX)  cyklus: y
FDG-25-500-ZR-KF vychozi
HMPL-16-100 (0saY) % poloha
HMPL-12-50 (osa2)
HGWM-08-EO-G7 (chapadlo)
Cas taktu: 44 s
hmotnost vyrobku: 0,15 kg
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Standardni priklady

letmy pohon
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klady

i pril

Standardn

[

letmy pohon

Letmé pohony
letmy pohon DG.../HMP/SLT(E)

Manipulace DG.../HMP/SLT(E)

Vodorovny pohyb v ose X aZ
3000 mm, pohyb v oseY az

400 mm a svisly pohyb v ose Z

az 200 mm — a také uZite€na zatéz
az 6 kg a doplitkové funkce: dva
pohony DG... kombinované

s jednotkou Pick & Place
HMP/SLT nebo HMP/SLTE.

Parametry manipulace

W vodorovny pohonv ose X
volitelné pneumaticky nebo
elektricky

M libovolny pocet mezipoloh
v ose X pfi pouziti
servopneumatického nebo
elektrického pohonu

My ose Y moznost funkce
mezipolohy a/nebo brzdy

M pneumaticky nebo elektricky
pohonv ose Z

Priklad pouziti

Manipulace s vyrobky na dlouhou
vzdalenost v ose Y a kratkou v ose
Z, napf. pfi montaZzi osazovani
dily, paletizaci.

DalSi parametry systému

M bezpeclnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v instalacni hadici a v energe-
tickych fetézech

W pfizpdsobivost diky rozmani-
tosti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pfipadé servisu

FESTO

Typ systému
uZitecna zatéz [kg] 2 4 6
osa X
DGPL/DGC/DGE velikost 25
max. zdvih 3000
druh pohonu pneumaticky, servopneumaticky s reguldtorem koncovych poloh SPC11 (Soft Stop), elektricky
volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen
zakladni prvky HMVD-LP-DL-25/40
= 5/3.3-150 HMVS-DL-25
HMVZ-3
instalacni prvky 2> 5/3.5-1
osaY
HMP velikost 16 16 (20) 20 (25)
max. zdvih 320 320 (400) 400
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda, vétsi pfimocary modul HMP pro vétsi dynamiku a delSi zdvihy
zakladni prvky HMSV-36 HMSV-37
= 5/3.2-10
instalacni prvky 2> 5/3.5-1
o0sa’z
SLT, SLTE velikost 16 20 25
max. zdvih 150 200 200
druh pohonu pneumaticky, elektricky pneumaticky
volitelné tlumice narazu, nastavitelné tlumenti, pruzné dorazy, libovolné polohovani (SLTE)
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»

Letmé pohony FESTO

letmy pohon DG.../HMP/SLT(E)

Manipulace DG.../HMP/SLT

z

X

Kusovnik

poloha |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
S

pohon s ozubenym femenem SPC11, pneumaticky, elektricky DGE-25-500-ZR-KF-GK-LH-RK-KG 193742 [1/590

s vietenem

vedeni FDG-25-500-ZR-KF-GK 192851 [1/832
pfimocary modul 71,KP HMP-16-100-2G4-EL-2A4 174822 (1/7.1-10
sané Mini elektrické s vietenem SLT-16-50-A-CC-B 197897 (1/177
paralelni chapadlo HGP-10-A-B 197 542 |svazek 2
Priklady

Priklad objasnuje €as taktu a do-
porucené hmotnosti vyrobkd pro
standardni kombinace. Hodnoty
slouZi jako voditko pro
projektanta.

DGE-25-500-ZR-KF (osa X)
FDG-25-500-ZR-KF

HMP-16-100 (osay)
SLT-16-50 (osa2)
HGP-10 (chapadlo)

2005/09 — zmény vyhrazeny — manipulaéni technika
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Plac

e

cyklus: - y vychozi
I poloha

Cas taktu: 3,1s
hmotnost vyrobku: 0,1 kg
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letmy pohon
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Standardn

[

letmy pohon

Letmé pohony
letmy pohon DG.../DG.../SLT(E)

Manipulace DG.../DG.../SLT(E)

Pro vodorovny pohyb az

3000 mm a svisly pohyb v ose Z
az 200 mm pfi uZiteCné zatézi az
6 kg je mozné pouZit pfi kombi-
naci dvou paralelnich pohon(
DG... a jednoho plochého portalu
DG.../SLT nebo DG.../SLTE.

Parametry manipulace

M volitelny pneumaticky nebo
elektricky pohon pro vodorovné
pohonyXayY

M libovolné mnoZstvi mezipoloh
v ose X a 'Y pfi pouZiti servo-
pneumatickych nebo
elektrickych pohont

M velmi vysoka dynamika diky
sanim s dvojitym pohonem
voseX

M pneumaticky nebo elektricky
pohonv ose Z

Priklad pouziti

Manipulace s tézkymi vyrobky na
velmi dlouhou vzdalenost v ose Y
a kratkou v ose Z, napf. montaz,
osazovani dily, paletizace.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych fetézech

M pfizpdsobivost diky rozma-
nitosti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pfipadé servisu

FESTO

Typ systému
uZitecna zatéz [kg] 2 4 6
osa X
DGPL/DGC/DGE velikost 25
max. zdvih 3000
druh pohonu pneumaticky, servopneumaticky s reguldtorem koncovych poloh SPC11 (Soft Stop), elektricky
volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen
zakladni prvky HMVD-LP-DL-25/40 HMVD-LP-DL-25/40
= 5/3.3-150 HMVS-DL-25 HMVS-DL-25
HMVZ-3 HMVZ-4
instalacni prvky 2> 5/3.5-1
osaY
DGPL/DGC/DGE velikost 25 40
max. zdvih 500 1000
druh pohonu pneumaticky, servopneumaticky s reguldtorem koncovych poloh SPC11 (Soft Stop), elektricky
volitelné elektricky pohon: vieteno nebo ozubeny femen
zakladni prvky HMVA-DLA18/25 HMVA-DLA18/25 HMVA-DLAA4O
= 5/3.3-150 HMSV-36 HMSV-37 HMSV-37
instalacni prvky 2> 5/3.5-1
o0sa’z
SLT, SLTE velikost 16 20 25
max. zdvih 150 200 200
druh pohonu pneumaticky, elektricky pneumaticky
volitelné tlumice narazu, nastavitelné tlumenti, pruzné dorazy, libovolné polohovani (SLTE)
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Letmé pohony FESTO
letmy pohon DG.../DG.../SLT(E)
Manipulace DG.../DG.../SLT
z
X
Kusovnik
poloha |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
pohon s ozubenym femenem SPC11, pneumaticky, elektricky [ DGE-25-1000-ZR-KF-GK-LH-RK-KG 193742 [1/590
s vietenem
vedeni FDG-25-1000-ZR-KF-GK 192851 [1/832
pohon s ozubenym femenem SPC11, pneumaticky, elektricky | DGE-40-800-ZR-KF-GK-LH-RK-GV-KG |193743 |1 /590
s vietenem
sané Mini SLT-20-100-A-CC-B 197906 |(1/177
kyvny pohon DRQD-16-180-YSRJ-A-AR-FW-SD32 175801 |svazek?2
[6] paralelni chapadlo HGP-16-A-B 197 545 |[svazek 2
ovladac motoru pro servomotor |ovlada¢ motoru pro krokovy SEC-AC-305/P01 193846 [1/771
motor
servomotor krokovy motor MTR-AC-100-3S-GA 526733 [5/2.2-20
Piiklady
Priklad objasnuje €as taktu komp- ~ DGE-25-1000-ZR-KF (osaX)  cyklus:
letniho procesu polotovar-hotovy ~ FDG-25-1000-ZR-KF st 8
dil v jedné obrabéci stanici. DGE-40-800-ZR-KF (osay)
Zakonceni se sklada z vyménitel- SLT-20-100 (osa2) 2
ného chapadla, tzn. jednoho DRQD-16-180 (kyvny pohon) F
kyvného‘pohonu DRQD a dvou 2x HGP-16 (chapadlo) Eas taktu: 455
paralelnich chapadel HGP. hmotnost virobku: 2x0,1kg
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Standardni priklady

letmy pohon

[



Prostorové portaly

Univerzalné pouZzitelné, pro lehké
az velmi tézké vyrobky, s nimizZ je
nutné pohybovat ve tfech smé-
rech —vhodné pro dlouhé zdvihy:
Diky témto vlastnostem je prosto-
rovy portal vlastné manipula¢nim
systémem.

Stohovani

Trojrozmérny prostorovy portal
pro dynamické a presné
stohovani.

Oloha:

V zobrazené dloze se jedna

o stohovani, které vyZaduje
vysokou presnost polohovani
(zde 0,2 mm).

Re3eni:

Zvoleny typ DGEA je kromé pres-
nosti pro tuto Glohu idealni také
pro svou velkou dynamiku. Dyna-
mika je moZna diky dlsledné
odleh¢ené konstrukci s nepohyb-
livou hlavici pohonu. Pohon DGEA
dosahuije zrychleni 15 m/s2 pfi
rychlosti 2 m/s.

FESTO
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Standardni priklady
prostorové portaly

[

Matice systému - prostoroveé portaly

trojrozmérné systémy

Matice systému vam poskytuje
ucelené informace o nejdulezité&j-
Sich parametrech, abyste si mohli
rychle vybrat ten spravny systém.
Odkaz na pfislusné strany vas
dovede ke standardnim feSenim
a k jednotlivgmi dildm.

Standardni feSeni znamena

— hotové kusovniky s pfislusnym
schématickym nakresem

— rychlé projektovani

— ovéFené (daje, presnost a doba
pohybu

Hmotnost vyrobku

U obou standardnich zakonceni
(kyvny pohon a chapadlo nebo
pouze chapadlo) si lze podle
hmotnosti vyrobku vybrat

z velkého mnoZstvi manipulac-
nich/polohovacich systémd.

UZiteCna zatéz

Ma-li byt vybér pro standardni
manipulaci presny, je rozhoduji-
cim kritériem uzite¢na zatéz.

UZitetna zatéZ manipulaéniho/

polohovaciho systému je soucet

hmotnosti nasledujicich dild:

— funkZnich jednotek (kyvné
pohony a chapadla)

— adaptacnich desek

— palct chapadel

— vyrobku

1) dodava se také s regulatorem
koncovych poloh SPC11 (Soft Stop)

3) zdvih aZ 4 500 mm

4) zdvih az 2 000 mm pfi mensi dynamice

1/50

Prostoroveé portaly

FESTO

X Y

druh pohonu 3 PS SP ZR 3 PS

ZR

pohybujic se hmotnost [kg]

maximalni uZite¢na 0..6 0..4
zatéz
hmotnost vyrobku 0..2 0..3

délka zdvihu [mm]

vose X /7
(vodorovné)

0.. 100.. |100.. [100.. |O.. 100...
3000 [1600 [1000% |20003 (3000 |1600

\
\
\
\
\

\

100 ...
10004

\

100 ...
20003

voseY \

/
/
/
/
/

/
/

(vodorovné)
0.. 100... 100... 100... 0.. 100... 100... 100...
3000 [1600 [10009 |2000® [3000 [1600 |1000% |2000%
voseZ
(svisle) I I I
0..200 0..150 0..200
mezipolohy
X |- libovolné - libovolné
- libovolné - libovolné
Z|- libo- - 1 -
volné
opakovatelna presnost [mm]
X 10,02 0,4 +0,02 +0,1 0,02 0,4 +0,02 +0,
Y 10,02 0,4 +0,02 +0,1 0,02 0,4 +0,02 +0,
Z (0,02 - +0,05 - 0,02
standardni priklady
typ DGPL/DGPL/SLT(E) | DGE/DGE/SLT(E) DGPL/DGPL/HMPL | DGE/DGE/HMPL
=> od strany 1/52 1/52 1/54 1/54

Prostorové portaly
Upozornéni => od strany 5 / 3.3-158

druhy pohonu
P: pneumaticky
PS: servopneumaticky
SP: elektricky pohon s vietenem
ZR: elektricky pohon
s ozubenym femenem

manipulacni technika —zmény vyhrazeny — 2005/09




Matice systému — prostorové portaly FESTO

trojrozmérné systémy

Prostoroveé portaly

Z
X Y
druh pohonu 3 PS SP ZR 3 ZR
pohybujici se hmotnost [kg]
maximalni uzite¢na 0..10 0..10
zatéz
hmotnost vyrobku 0..5 0..5

délka zdvihu [mm]

voseX / / / / / / / /
(vodorovné)

0...3000 100..1600 [100...1000% [100...20003 |0...3 000 100...1600 |100...1000% | 100 ...20003
voseY \ \ \ \ \ \ \ \
(vodorovné)

0...3000 100..1600 [100...1000% [100...20003 |0...3 000 100...1600 |100...1000% | 100 ...20003
voseZ
(svisle)

0...400 0...400 0...400 0...400 0..3000 100...1600 |100...1000% |100...2 0003
mezipolohy

X |- libovolné - libovolné
Y |- libovolné - libovolné
Z 1 - libovolné
opakovatelna presnost [mm]
X [0,02 0,4 +0,02 0,1 0,02 0,4 +0,02 0,1
Y [0,02 0,4 +0,02 0,1
Z [0,01
standardni priklady
typ DGPL/DGPL/HMP DGE/DGE/HMP DGPL/DGPL/DGPL DGE/DGE/DGE
=> od strany 1/56 1/56 1/58 1/58

1) dodava se také s regulatorem
koncovych poloh SPC11 (Soft Stop)

3) zdvih aZ 4 500 mm

4) zdvih az 2 000 mm pfi mensi dynamice

Upozornéni

druhy pohonu
P: pneumaticky
PS: servopneumaticky
SP: elektricky pohon s vietenem
ZR: elektricky pohon
s ozubenym femenem
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Standardni priklady
prostorové portaly

[



klady

i pril

Standardn

[

prostorové portaly

Prostorové portaly
prostorovy portél DG.../DG.../SLT(E)

Manipulace DG.../DG.../SLT(E)

Umoziuje vodorovny pohyb az
3000 mm a svisly pohyb v ose Z
az 200 mm pfi uzitecné zatézi do
6 kg: v prostorovém portalu jsou
kombinovany dva pohony DG...
s plochym portalem DG.../SLT
nebo DG.../SLTE.

Parametry manipulace

M volitelny pneumaticky nebo
elektricky pohon pro vodorovné
osyXayY

M libovolné mnoZstvi mezipoloh
vose XaY uservopneumatic-
kych nebo elektrickych pohont

M velka dynamika diky sanim SLT
s dvojitym pohonem v ose Y

M pneumaticky nebo elektricky
pohonv ose Z

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pripadé servisu

Priklad pouziti

Manipulace s tézkymi vyrobky na
velmi dlouhou vzdalenost v ose X
a kratkou v ose Z, napf. montaz,
osazovani dily, paletizace.

DalSi parametry systému

M bezpecnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M systém DUO s konstrukci pro
mimoradné velkou zatéz

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych fetézech

W pfizplsobivost diky rozmani-
tosti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

FESTO

Typ systému
Mono Duo
i g
uZitecna zatéz [kg] 2 4 4 6
osa X
DGE velikost 25 25 40
max. zdvih 3000 3000 3000
druh pohonu elektricky s ozubenym femenem
volitelné vedeni v kladkéach nebo kulickach
zakladni a instalacni prvky HMBSX-RP/FP-25-1 HMBSX-RP/FP-40-1
=>5/3.3-163 HMBSX-RP/FP-25-2 HMBSX-RP/FP-40-2
osaY
DGPL/DGC/DGE velikost 25 40 25
max. zdvih 3000 3000 3000
druh pohonu pneumaticky, elektricky
volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen
zakladni a instalacni prvky HMBSY-RP/FP-M25-1 [HMBSY-RP/FP-M40-1 |HMBSY-RP/FP-D25-1 |HMBSY-RP/FP-D40-1
=>5/3.3-164 HMBSY-RP/FP-M25-2 [HMBSY-RP/FP-M40-2 | HMBSY-RP/FP-D25-2 |HMBSY-RP/FP-D40-2
o0saZz
SLT, SLTE velikost 16 20 20 25
max. zdvih 150 200 200 200
pneumaticky, i
druh poh tick
ruh pohonu elektricky pneumaticky
volitelné tlumice narazu, nastavitelné tlumenti, pruzné dorazy, libovolné polohovéni (SLTE)
zakladni a instalacni prvky HMBSZ-SLT-7 HMBSZ-SLT-8
=>5/3.3-166
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Prostorové portaly
prostorovy portél DG.../DG.../SLT(E)

Manipulace DG.../DG.../SLT
z

FESTO

2005/09 — zmény vyhrazeny — manipulaéni technika

Kusovnik
poloha |nazev volby/alternativy typ ¢. dilu => strana
pohon s ozubenym femenem vedeni v kladkach DGE-25-1000-ZR-LK-RB-KG-KF-GK  [193 742 [1 /590
pohon s ozubenym femenem DGE-25-1000-ZR-LH-RK-KF-GK 193742
spojovacf hfidel KSK-25 196587 (1/787
ovlada€ motoru pro servomotor | ovladat motoru pro krokovy mo- | SEC-AC-305/P01 193846 [1/771
tor
servomotor krokovy motor MTR-AC-70-3S-GA 526729 1/ 764
pfimocary pohon elektricky DGPL-25-500-PPV-A-B-KF-SV- 175134 (1/342
ZUB-4M2G2C
[6] sané Mini elektrické s vietenem SLT-16-50-A-CC-B 195897 (1/177
paralelni chapadlo HGP-16-A-B 161826 |svazek2
Priklady
Priklad objasnuje €as taktu pfi 2x DGE-25-1000-ZR-KF  (0saY)  cyklus:
pouZiti standardni kombinace. DGPL-25-500-KF (osa X) st 5
Vyrobek se pfitom pohybuje SLT-16-50 (0osa2)
diagonalné z protilehlého rohu. HGP-16 (chapadlo) R
:
Cas taktu: 4,55
hmotnost vyrobku: 2x 0,1 kg
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Standardni priklady
prostorové portaly

[



klady

i pii

Standardn

[

prostorové portaly

Prostorové portaly
prostorovy portal DG.../DG.../HMPL

Manipulace DG.../DG.../HMPL

Pro vodorovné pohyby v osach X
a'Yaz 3000 mm, svisly pohyb

v ose Z az 200 mm, uZitenou
zatéZ do 4 kg a dopliikové funkce:
dva pohony DG... kombinované

s plochym portalem DG.../HMPL.

Parametry manipulace

W vodorovny pohonvosachXaY
volitelné pneumaticky nebo
elektricky

M libovolné mnoZstvi mezipoloh
vosach X a'Y pfi pouZziti
servopneumatickych nebo
elektrickych pohon

W v ose Z jsou mozné doplitkové
funkce — mezipoloha (s moZno-
sti pokracovat libovolnym
smérem) a brzda

Priklad pouziti

Manipulace s vyrobky na velmi
dlouhou vzdalenost vosach Xa,
napf. montaz, osazovani dily.

DalSi parametry systému

M bezpelnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M systém DUO s konstrukci pro
mimoradné velkou zatéz

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v instalacni hadici a v energe-
tickych fetézech

M pfizpdsobivost diky rozmani-
tosti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pripadé servisu

FESTO

Typ systému
Mono Duo
uZitecna zatéz [kg] 2 4 4
osa X
DGE velikost 25 25
max. zdvih 3000 3000
druh pohonu elektricky s ozubenym femenem
volitelné vedeni v kladkéach nebo kulickach
zakladni a instalacni prvky HMBSX-RP/FP-25-1
> 5/3.3-163 HMBSX-RP/FP-25-2
osaY
DGPL/DGC/DGE velikost 25 40 25
max. zdvih 3000 3000 3000
druh pohonu pneumaticky, elektricky
volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen
zakladni a instalaZni prvky HMBSY-RP/FP-M25-1 [HMBSY-RP/FP-M40-1 | HMBSY-RP/FP-D25-1
=>5/3.3-164 HMBSY-RP/FP-M25-2 [HMBSY-RP/FP-M40-2 | HMBSY-RP/FP-D25-2
o0saZz
HMPL velikost 16 20 20
max. zdvih 160 200 200
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda
zakladni a instalacni prvky HMBSZ-HMPL-5
2> 5/3.3-167 HMBSZ-HMPL-6
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Prostorové portaly FESTO
prostorovy portal DG.../DG.../HMPL

Manipulace DG.../DG.../HMPL
z

Kusovnik
pozice |nazev volby/alternativy typ ¢. dilu => strana
pohon s ozubenym femenem vedeni v kladkach DGE-40-1000-ZR-LK-RB-KG-KF-GK | 193 743 |1/ 590
pohon s ozubenym femenem DGE-40-1000-ZR-LH-RK-KF-GK 193743
spojovacf hfidel KSK-40 196588 (1 /787
ovlada€ motoru pro servomotor | ovladat motoru pro krokovy motor [ SEC-AC-305/P01 193846 [1/771
servomotor krokovy motor MTR-AC-100-3S-AA 526731 [1/762
pfimocary pohon elektricky DGPL-25-500-PPV-A-B-KF-SV- 175134 (1/324
ZUB-4M2G2C
[6] pfimocary modul KP HMPL-16-160-Al-VP-100M-2A4- 191182 (1/142
ZUB-JH
kyvny pohon 71 DRQD-16-180-YSRJ-A-AR-FW-SD42 | 175801 |svazek 2
tfibodové chapadlo HGD-32-A 187 867 |svazek 2
Priklady
Priklad objasnuje €as taktu pfi 2x DGE-40-1000-ZR-KF  (0saY)  cyklus:
pouZiti standardni kombinace. DGPL-25-500-KF (osa X)
Vyrobek se pfitom pohybuje HMPL-16-160 (0sa2)
diagonalné z protilehlého rohu. DRQD-16-180 (kyvny pohon)
2x HGD-32 (chapadlo)
Cas taktu: 4,55
hmotnost vyrobku: 0,05 kg
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Standardni priklady
prostorové portaly

[



klady

i pii

Standardn

[

prostorové portaly

Prostorové portaly

prostorovy portél DG.../DG.../HMP

Manipulace DG.../DG.../HMP

Pro vodorovné pohyby v osach X
a'Yazdo 3000 mm, svisly pohyb
v ose Zdo 400 mm a uZitetné
zatéze az do 10 kg a doplikové
funkce: dva pohony DG...
kombinované s plochym portalem
DG.../HMP.

Parametry manipulace

W vodorovny pohonvosachXaY
volitelné pneumaticky nebo
elektricky

M libovolné mnoZstvi mezipoloh
vosach X a'Y pfi pouZziti
servopneumatickych nebo
elektrickych pohon

W v ose Z jsou mozné dopliikové
funkce — mezipoloha a brzda

Priklad pouziti

Manipulace s tézkymi vyrobky
na velmi dlouhou vzdalenost,
napf. montaz, osazovani

a paletovani.

DalSi parametry systému

M bezpecnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M systém DUO s konstrukci pro
mimoradné velkou zatéz

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v instalacni hadici a v energe-
tickych fetézech

W pfizpdsobivost diky rozmani-
tosti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZi a instalaci — také
v pripadé servisu

FESTO

Typ systému
Mono Duo
uzitecna zatéz [kg] 4 4
osa X
DGE velikost 25 25 40
max. zdvih 3000 3000 3000
druh pohonu elektricky s ozubenym femenem
volitelné vedeni v kladkéach nebo kulickach
zakladni a instalacni prvky HMBSX-RP/FP-25-1 HMBSX-RP/FP-40-1
=>5/3.3-163 HMBSX-RP/FP-25-2 HMBSX-RP/FP-40-2
osaY
DGPL/DGC/DGE velikost 40 25 40
max. zdvih 3000 3000 3000
druh pohonu pneumaticky, elektricky
volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen

zakladni a instalacni prvky

HMBSY-RP/FP-M40-1

HMBSY-RP/FP-D25-1

HMBSY-RP/FP-D40-1

> 5/3.3-164 HMBSY-RP/FP-M40-2 HMBSY-RP/FP-D25-2 HMBSY-RP/FP-D40-2
o0saZz
HMP velikost 16 16 20 25
max. zdvih 320 320 400 400
druh pohonu pneumaticky
volitelné mezipoloha, brzda
zakladni a instalacni prvky HMBSZ-HMP-4 HMBSZ-HMP-5 HMBSZ-HMP-6
> 5/3.3-168
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Prostorové portaly
prostorovy portél DG.../DG.../HMP

Manipulace DG.../DG.../HMP

FESTO

z
X
Kusovnik
poloha |nazev volby/alternativy typ C. dilu => strana
S
pohon s ozubenym femenem vedeni v kulickovych obéznych DGE-40-1000-ZR-RF-LK-RB-GK-KG 534392 [1/610
pohon s ozubenym femenem pouzdrech DGE-40-1000-ZR-RF-LH-RK-GK 534392
spojovacf hfidel KSK-40 196588 (1 /787
ovladac motoru pro servomotor |ovlada¢ motoru pro krokovy SEC-AC-305/P01 193846 [1/771
motor
servomotor krokovy motor MTR-AC-100-3S-AA 526731 1/ 764
pfimocary pohon elektricky DGC-25-500-KF-PPV-YSR-A+2M2G | 532 447 |1 /290
[6] vedenf DGC-25-500-FA+2M 532447 (1/792
pfimocary modul HMP-25-250-2G4-AD-2A4 174823 [1/114
paralelni chapadlo HGP-20-A-B 525889 [svazek 2
Priklady
Priklad objasnuje €as taktu pfi 2x DGE-40-1000-ZR-RF  (0saY)  cyklus:
pouZiti standardni kombinace. DGC-25-500-KF (osa X)
Vyrobek se pfitom pohybuje DGC-25-500-FA
diagonalné z protilehlého rohu. HMP-25-250 (osa2)
HGP-20 (chapadlo)
Cas taktu: 6,55
hmotnost vyrobku: 1kg
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Standardni priklady
prostorové portaly

[



klady

i pril

Standardn

[

prostorové portaly

Prostorové portaly

prostorovy portél DG.../DG.../DG...

Manipulace DG.../DG.../DG...

Prostorovy portal pro pracovni
plochy, které jsou v&t§i neZ 1 m2:
pro zdvih do 3 000 mm a uZitnou
zatéz do 10 kg.

Parametry manipulace

M ve vSech osach volitelné pohon
pneumaticky nebo elektricky

M libovolné mnoZstvi mezipoloh
vosach X a Y pfi pouziti servo-
pneumatickych nebo elektric-
kych pohont

M [ze zvolit alternativni varianty
vedeni a riizné koncepce
pohond

Priklady pouZiti

Manipulace s velmi tézkymi
vyrobky na velmi dlouhou
vzdalenost, napf. montaz,
osazovani a paletovani.

DalSi parametry systému

M bezpecnost a presnost diky
velké mechanické tuhosti

M systém Duo s konstrukei pro
mimoradné velkou zatéz

M spolehlivost provozu a procesu
diky vedeni hadic a kabell
v energetickych fetézech

M pfizpdsobivost diky rozmanito-
sti feSeni ze stavebnice
manipulacni techniky

M privétivé k uZivateli diky snadné
montaZzi a instalaci—

v pfipadé servisu

také

FESTO

Typ systému
Mono Duo
uZitecna zatéz [kg] 2 4 4 6 10
osa X
DGE velikost 25 25 40
max. zdvih 3000 3000 3000
druh pohonu elektricky s ozubenym femenem
volitelné vedeni v kladkéach nebo kulickach
zakladni a instalacni prvky HMBSX-RP/FP-25-1 HMBSX-RP/FP-40-1
=>5/3.3-163 HMBSX-RP/FP-25-2 HMBSX-RP/FP-40-2
osaY
DGPL/DGC/DGE velikost 25 40 25 40
max. zdvih 3000 3000 3000 3000
druh pohonu pneumaticky, pneumaticky s regulatorem koncovych poloh SPC11 (Soft Stop), elektricky
volitelné elektrické pohony: vieteno nebo ozubeny femen

zakladni a instalacni prvky

HMBSY-RP/FP-M25-1

HMBSY-RP/FP-M40-1

HMBSY-RP/FP-D25-1

HMBSY-RP/FP-D40-1

=>5/3.3-164 HMBSY-RP/FP-M25-2 | HMBSY-RP/FP-M40-2 | HMBSY-RP/FP-D25-2 HMBSY-RP/FP-D40-2
o0saZz
DGEA velikost 18 18 25

max. zdvih 800 800 900

druh pohonu elektricky

volitelné vieteno nebo ozubeny femen

zakladni a instalacni prvky
> 5/3.3-169

HMBSZ-DGEA-1

HMBSZ-DGEA-2

HMBSZ-DGEA-3

1/58

manipulacni technika —zmény vyhrazeny — 2005/09



Prostorové portaly
prostorovy portél DG.../DG.../DG...

Manipulace DG.../DG.../DG...
z

FESTO

Standardni priklady
prostorové portaly

Kusovnik
pozice |nazev volby/alternativy typ ¢. dilu => strana
pohon s ozubenym femenem vedeni v kulickovych obéznych DGE-40-1000-ZR-RF-LK-RB-GK-KG ~ [534392 |5 /2.1-50
pohon s ozubenym femenem pouzdrech DGE-40-1000-ZR-RF-LH-RK-GK 534392
spojovacf hfidel KSK-40 196588 (1 /787
ovladac motoru pro servomotor |ovlada¢ motoru pro krokovy SEC-AC-305/P01 193846 [1/771
motor
servomotor krokovy motor MTR-AC-100-3S-AA 526731 [5/2.2-20
pfimocary pohon elektricky DGC-25-500-KF-PPV-YSR-A+2M2G | 532 447 |1/3.1-34
@ vedeni DGC-25-500-FA+2M 532447 |5/ 3.4-14
letmy pohon DGEA-18-300-ZR-WV-KV 195611 [5/2.1-96
kyvny pohon DRQD-16-180-YSRJ-A-AR-FW 175801 |svazek2
[9] pfesné paralelni chapadlo HGPP-12-A 187 867 |svazek 2
Piiklady
Priklad objasniuje €as taktu pfi 2x DGE-40-1000-ZR-RF  (0saY)  cyklus:
pouZiti standardni kombinace. DGC-25-500-KF (osa X) st 5
Vyrobek se pfitom pohybuje DGC-25-500-FA
diagonalné z protilehlého rohu. DGEA-18-300-ZR (0osa2) R
DRQD-16-180 (kyvny pohon) F
HGPP-12 (chapadlo) Eas taktu: 8s
hmotnost vyrobku: 1kg

2005/09 — zmény vyhrazeny — manipulaéni technika 1/59



	Matice systému
	dvojrozměrné systémy
	trojrozměrné systémy
	Matice systému – Pick & Place
	dvojrozměrné systémy
	manipulátory HSP AP HSP AE
	malé jednotky Pick   Place SLT SLT SLTE SLTE
	malé jednotky Pick   Place HMPL HMPL
	střední jednotky Pick Place HMP SLTE
	střední jednotky Pick Place HMP HMPL
	velké jednotky Pick   Place HMP HMP

	Matice systému – ploché portály
	dvojrozměrné systémy
	ploché portály SLG SLT E 
	ploché portály DG… SLT E
	ploché portály DG… HMPL
	ploché portály DG… HMP
	plochý portál DG… DGEA

	Matice systému – letmé pohony
	trojrozměrné systémy
	letmý pohon DG… HMPL HMPL
	letmý pohon DG… HMP SLT E
	letmý pohon DG… DG… SLT E 

	Matice systému – prostorové portály
	trojrozměrné systémy
	prostorový portál DG… DG… SLT E
	prostorový portál DG… DG… HMPL
	prostorový portál DG… DG… HMP
	prostorový portál DG… DG… DG…



