Elektromekanik silindirler » Direkt eksenler »

Lineer modiiller HME, elektrikli

Uriin gamina genel bakis - Lineer modiil HME

* Hassas, bosluksuz kilavuz

FESTO

* Serbestce programlanabilir pozisyon, hiz ve hizlanma

* Dinamik lineer motor
* Yedek parca servisi

e Onarim servisi

Ek bilgi =» Internet: .../hme

Versiyon Boyut Strok Maks. etkin yiik, yatay Maks. hiz
[mm] kgl [m/s]
Entegre lineer motorlu 16 100, 200, 320 10 3
25 100, 200, 320, 400 25 3
Uriin gamina genel bakis — Motor siiriiciisii SFC-LAC
Nominal gerilim Nominal akim Nominal gikis Arayiiz
[V D(] [A] (W] 1/0
48 10 480 u
Teknik ozellikler
Malzemeler Not
Govde, yoke plakas: Tum degerler 23 °C standart sicakligi
Eloksalli presle islenmis aliiminyum baz alir.
alasim Dinamik tepki ve hassasiyet, montaj
Kilavuz kovani: Haddelenmis gelik (rijitlik) ve sicaklik zorlanmalarina
Eksen mili: Yiiksek alagimli paslanmaz baglidir (1s1 konsantrasyonu).
celik
Teknik ozellikler Boyutlar =» E-223
Boyut 16 25
Strok 100 200 320 100 200 320 400
Maks. etkin yik!) kel 10 8 4 25 25 22 19
Maks. hiz [mm/s] |3
Tekrarlama hassasiyeti [mm] +0,015
Pik itme kuvveti?) [N] 248 179 179 257 257 257 257
Siirekli itme kuwveti?) IN] 42 42 45 57 73 69 74
Kuvvetler ve torklar => Internet: hme
Orta devre gerilimi [vD(] 48
Cikis W] 127 127 134 171 221 209 223
Montaj konumu Yatay

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.

1) Maksimum strok kullanimi ile. Daha biiyiik yiikler talep iizerine.

2)  Siirtiinme dikkate alinmaz. itme kuvvetleriyle ilgili ayrintili bilgi = Internet: hme.
Calisma sartlari
Ortam smakllél35 e 0...+40
Koruma sinifi IP40

3)  Yaklasim sensdrlerinin calisma araligini dikkate alin.

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

E-221
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HME-16-200-LAC-R010-SC
Lineer modiil HME - boyut 16 - strok 200 mm - lineer AC servo motor - bagil 6lgiim/manyetik/inkremental/temassiz - diiz soket

Ekipmanlara genel bakis

Lineer modiiller HME, elektrikli FESTO
Siparis kodu
HME — — — LAC — RO10 — SC

Tip

HME | Dogrusal modiil

Boyut

Strok [mm]

16 100, 200, 320

25 100, 200, 320, 400

Motor tipi

LAC | Lineer AC servo motor

Konum degistirme enkoderinin dl¢iim prensibi

RO10 | Bagil 6l¢iim/manyetik/inkremental/temassiz

Elektriksel baglanti

SC | Diiz soket
Siparis ornegi:

& i ®
Aksesuarlar => Sayfa/Internet Siparis bilgileri
P . .
Merkezleme burcu ZBH E-222 Boyut Siparis kodu
Yaklasim sensorii SME-81) sme Merkezleme burcu?) Boyutlar = Internet: zbh
Govde kapag - \ 16, 25 6914.7BH-9
Besleme kablosu KPWR E-287
Merkezi destek MUP E-287
[6]  Motor kablosu KMTR £-287 2) Ambala aded 10 adet
Motor siiriiciisii SFC E-285
Kontrol kablosu KES E-287
- Silindir/silindir baglantilari adaptor kiti
- Silindir/tutucu baglantilari adaptor kiti

1)

E-222

Yaklagim sensorii montajli ve ayarlanmis olarak teslim edilir.

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.
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Lineer modiiller HME, elektrikli

CAD verilerini indirmek igin =» www.festo.com
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B goriinimi
N 2 kanal somunu icin montaj
= kanallari HMBN-5-2M5

H14
H9
t|7
Hé6
H7

Kirlangi¢ kuyrugu montaj secenegi

On plaka cevrilmemelidir

ZBH-9 merkezleme burglariyla yiik

[B] ] o] [N]

Kapak

Statik yarigap

Dinamik yaricap

Calisma strogunun baslamasi
(sifir noktast)

© baglantisi icin dis ve merkezleme Calisma strogu
? deligi. Etkin yiikii baglamak icin Strok rezervi Y1 + yastiklama
adaptor plakasi 6n plakadan uzunlugu Y2
sokiilmelidir.
+  =arti strok uzunlugu
Boyut B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 D1 D2 D3 D4 D5
(%) (%) (%)
H7 H13

16 57,8 26 22 51,7 34 44 27,6 9 Mé 10 M5 16

Boyut H1 H2 H4 H6 H7 H8 HoV) H12 H13 H14 H17 H18

16 92 34,5 4,5 13,5 40 25 60 6 33 85 38 12,9

Boyut H19 L1 L2 L3 L4 L5 L6V L7 L8 LoV L10Y) L1190

+0,7
-0,3 +0,2 +0,2 +0,2
16 75,7 313 30 217 15 39 20 10,75 20 40 60 80
Boyut 129 139 L14 L15 R1 R2 T1 T2 732 T5 T4 17 =1
+0,2 +0,1 +0,2 +0,2

16 100 140 22,8 76 80 192 5,7 2,1 16 6 9,7 12 29

1)  Merkezleme deligi icin tolerans 0,03 mm.
Dis toleransi +0,2 mm.

2) Maks. vidalama derinligi.
Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir. => Internet: www.festo.com/catalogue/... E-223
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Lineer modiiller HME, elektrikli

CAD verilerini indirmek igin =» www.festo.com

Boyutlar
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A gordntimi B gortnimi 2 kanal somunu icin montaj
~ 7 kanallar HMBN-5-2M5
T I 4 kanal somunu icin montaj Kapak
Al [Hp kanallari HMBN-5-2M5 Statik yaricap
o n
g T . T Kirlangic kuyrugu montaj secenegi  [9] Dinamik yaricap
3 ‘ \ o On plaka cevrilmemelidir Galisma strogunun baslamasi
e = @ = _ ZBH-9 merkezleme burglariyla yiik (sifir noktas)
2P 7? [ /g fua) baglantisi icin dis ve merkezleme Calisma strogu
" ac
2 9) deligi. Etkin yiikii baglamak icin Strok rezervi Y1 + yastiklama
2 B5 adaptor plakasi 6n plakadan uzunlugu Y2
sokiilmelidir.
+  =arti strok uzunlugu
Boyut B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 D1 D2 D3 D4
(%) (%)
H7 H13
25 77,3 35 25 69,8 40 60 27,6 9 Mé 10 M5
Boyut D5 D6 H1 H2 Hé H7 H8 HoV) H10D) H12 H13
(%) (%)
H13
25 16 5,5 120 43 20 40 30 60 20 6 38
Boyut H14 H18 H19 L1 L2 13 L4 L5 L7 L8 113V
+0,7
-0,3 +0,2 +0,2 +0,2
25 110 24,8 75,7 391 35,5 290 15 50 15 25 190
Boyut L14 L15 R1 R2 T1 T2 732 T4 T5 =1
+0,2 +0,1 +0,2 +0,2
25 27,5 76 80 192 5,7 2,1 20 10,7 6 29

1)  Merkezleme deligi icin tolerans 0,03 mm.
Dis toleransi +0,2 mm.
2) Maks. vidalama derinligi.

E-224

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

Teknik veriler 6nceden haber verilmeden degistirilebilir.





