Krokové motory MTR-ST
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Krokové motory MTR-ST FESTO

hlavné idaje

Strucny prehl'ad
motory MTR-ST = 5/2.2-18
M systémovy vyrobok pre techniku M na krok presné polohovanie podla
polohovania zadaného pottu riadiacich
W bez/s brzdou impulzov
M bez/s prevodovkou M velky pridrZny moment a vysoké
M riadend prevadzka rozliSenie

W velky krdtiaci moment pri malej
uhlovej rychlosti pripadne pri
jednotlivych krokoch

motorova priruba MTR-FL > 5/2.2-23

M motorova priruba vhodné pre
vSetky kombindcie os - motor

kabel motora KMTR-ST/KMTRE-ST=» 5 / 2.2-24
M tieneny kabel
W pouZitelny pri —40 ... +125 °C
M vhodny do energ. ret’azi
B spdsob ochrany P67

ovladac motora SEC-ST = 5/2.2-25

M systémovy vyrobok pre techniku
polohovania

M kompaktna konstrukéna jednotka,
pripravena k pripojeniu

M nastavitelny prad pre vietky motory

M krok cely, polovicny, Stvrtinovy,
patinovy, osminovy, desatinovy

M volitelné obmedzenie pradu

M pripravené prislusenstvo pre
elektrické pripojenie

napajaci zdroj SVG-SEC > 5/2.2-26

M robustna mechanika

M velky prid nakratko

W ystupné napatie 230 V AC/
115VAC

B vystupné napatie 48 V DC
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Krokové motory MTR-ST

pomoc pri vybere

FESTO

vyhotovenie motora pridrzny moment | s integrovanym s prevodovkou s brzdou => strana
MyvNm ovladacom redukcia 4:1
MTR-ST-42-48S-AA 0,34
MTR-ST-42-48S-AB 0,34 -
MTRE-ST-42-48S-AA 0,34 -
MTRE-ST-42-48S-AB 0,34
| - |
MTR-ST-57-48S-AA 1,27
5/2.2-18
MTR-ST-57-48S-AB 1,27 - /
MTR-ST-87-48S-AA 6,47
MTR-ST-87-48S-AB 6,47 -
MTR-ST-87-48S-GA 23,29 -
MTR-ST-87-48S-GB 23,29
- | |
vyhotovenie ovladaca | napajacie napatie | menovity prid prevadzkovy reZim | rozhranie => strana
motora
SEC-ST-48-6-P01 24 ...48V DC 1,25..6A krok cely, polovicny, | pulz/smer
Stvrtinovy, patinovy,
osminovy,
desatinovy
5/2.2-25
TS upozornenie
MTRE-ST
krokové motory s integrovanym
ovladactom
2006/03 - zmeny vyhradené - vjrobky 2006 5/2.2-15
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Krokové motory MTR-ST FESTO

pomoc pri vybere

Pripustné kombinacie

motor MTR-ST-42-485-AAD MTRE-ST-42-485-AAD MTR-ST-57-48S-AA = strana
MTR-ST-42-485-ABD MTRE-ST-42-485-ABY MTR-ST-57-48S-AB

ovladac motora

SEC-ST-48-6-P01 | u [ ] [ u [5/2.2-25

kabel

KMTR-ST-... ] _ ] 5/2.2-24

KMTRE-ST-... - n _

motorova priruba

£ MTR-FL28-5T42 O O - 5/2.223

2 MTR-FL30-ST42 - u _

p MTR-FL44-ST57 - - ™~

©

3 &

S g elektromechanické pohony

o

25 DGE-8-...-ZR n n - 5/2.12

s DGE-12-..-2R O n -

= § DGE-18-..-2R - - O

= DGE-25-..-ZR - - ™~

2.2 DGE-18-...-SP = - - 5/2.1-118
DGE-25-..-SP - - ™~

1)  Vkombindcii s osou DGE-12-...-ZR musi byt’ pouzita priruba MTR-FL30-ST42.
V kombindcii s osou DGE-8-...-ZR alebo DGE-18-...-SP musi byt’ pouzita priruba MTR-FL28-ST42.

Pripustné kombinacie

motor MTR-ST-87-485-AAD MTR-ST-87-48S-GA => strana
MTR-ST-87-485-ABD MTR-ST-87-48S-GB

ovladac motora

SEC-ST-48-6-P01 | = [ = [5/2.2-25

kabel

KMTR-ST-... ] ] 5/2.2-24

KMTRE-ST-... - -

motorova priruba

MTR-FL44-ST87 u - 5/2.2-23
MTR-FL64-ST87 | -
MTR-FL64-PL80 - ™

elektromechanické pohony

DGE-25-...-ZR u - 5/2.1-2
DGE-40-...-ZR - |

DGE-40-...-SP u - 5/2.1-118
DGE-63-...-SP - |

DGEA-18-...-ZR u - 5/2.1-90
DGEA-25-...-ZR | -

DGEA-40-...-ZR - |

1)  Vkombindcii s osou DGE-25-...-ZR alebo DGEA-18-...-ZR musi byt’ pouzita priruba MTR-FL44-ST87.
V kombinécii s osou DGE-40-...-SP alebo DGEA-25-...-ZR musf byt’ pouZita priruba MTR-FL64-ST87.
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Krokové motory MTR-ST

legenda k typovému znaceniu

FESTO

MTR ST 42 48S AB
typ
MTR motor
MTRE motor s integrovanym ovladacom
typ motora
ST krokovy motor
rozmer priruby
42 42 mm
57 57 mm
87 87 mm
menovité napatie/druh pripojenia
48 24 ... 48V DC
S konektorom
pridavna funkcia
A Ziadna pridavna funkcia
G prevodovka
B brzda
2006/03 - zmeny vyhradené - vjrobky 2006 5/2.2-17
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Elektrické polohovacie systémy
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Krokové motory MTR-ST

technické Gdaje

servis oprav
MTR-ST-42-48S-AB
MTRE-ST-42-485-...
MTR-ST-57-48S-AB
MTR-ST-87-485-...

Elektrické a mechanické ddaje o MTR-ST-42-48S-...

MTR-ST-42-48S-AA

FESTO

T ;

MTR-ST-42-48S-AB

menovité napatie I\ 48

menovity prid motora [A] 1,8

pridrzny moment motora [Nm] 0,34

uhol kroku (cely krok) [ 1,845%

odpor vinutia Q] 1,75+10 %

induk¢nost’ vinutia [mH] 3,0

moment zotrvacnosti pohonu  [kg cm?] 0,068 0,07
napdtie brzdy V] - 24
vykon brzdy W] - 6
pridrzny moment brzdy [Nm] - 0,4
radialne zat’aZenie hriadela  [N] 18 18
axialne zat’aZenie hriadel'a [N] 7 7
hmotnost’ vyrobku [kg] 0,39 0,49

Elektrické a mechanické ddaje o MTRE-ST-42-48S-...

MTRE-ST-42-48S-AA

MTRE-ST-42-48S-AB

menovité napatie I\ 48

menovity prid motora [A] 1,2

pridrzny moment motora [Nm] 0,34

uhol kroku (cely krok) [°] 1,8 5%

moment zotrvacnosti pohonu  [kg cm?] 0,068 0,07
napdtie brzdy V] - 24
vykon brzdy W] - 6
pridrzny moment brzdy [Nm] - 0,4
radialne zat’aZenie hriadela  [N] 18 18
axialne zat’aZenie hriadel'a [N] 7 7
hmotnost’ vyrobku [kg] 0,45 0,55

Elektrické a mechanické ddaje o MTR-ST-57-48S-...

| MTR-ST-57-48S-AA | MTR-ST-57-48S-AB

menovité napatie I\ 48

menovity prid motora [A] 3,1

pridrzny moment motora [Nm] 1,27

uhol kroku (cely krok) [ 1,8 +5%

odpor vinutia Q] 1+10%

induk¢nost’ vinutia [mH] 3,8 +20%

moment zotrvacnosti pohonu  [kg cm?] 0,48 0,5
napdtie brzdy V] - 24
vykon brzdy W] - 6
pridrzny moment brzdy [Nm] - 0,4
radialne zat’aZenie hriadela  [N] 71 71
axidlne zat’aZenie hriadel'a [N] 10 10
hmotnost’ vyrobku [kg] 1,2 1,4

5/2.2-18
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Krokové motory MTR-ST

technické tdaje

Elektrické a mechanické adaje o MTR-ST-87-48S-...

MTR-ST-87-48S-AA

MTR-ST-87-48S-AB

| MTR-ST-87-485-GA

FESTO

MTR-ST-87-48S-GB

menovité napatie I\ 48
menovity prid motora [A] 4,7
pridrzny moment motora [Nm] 6,47 I 23,29
uhol kroku (cely krok) [] 1,8 +5%
odpor vinutia Q] 0,9 +10%
induk¢nost’ vinutia [mH] 10,8 £20%
prevodovy pomer - - 4:1 4:1
¢innost’ prevodovky - - 0,9 0,9
vola v pootoceni [arcmin] - 15 15
tuhost’ pootocenia [Nm/arcmin] |- 5,2 5,2
moment zotrvatnosti pohonu  [kg cm?] 4 4,05 4,52 4,6
napdtie brzdy V] - 24 - 24
vykon brzdy W] - 9 - 9
pridrzny moment brzdy [Nm] - 1,4 - 1,4
radialne zat'aZenie hriadela  [N] 130 130 950 950
axialne zat’aZenie hriadel'a [N] 50 50 1200 1200
hmotnost’ vyrobku [kg] 4,2 5,0 6,4 7,2
Prevadzkové podmienky a podmienky okolia

MTR-ST-42-... MTRE-ST-42-... MTR-ST-57-... | MTR-ST-87-..-A.. | MTR-ST-87-..G...
trieda izolacie podl'a VDE 60034 B
spdsob ochrany bez/s prevodovkou IP54 [ 1P54 [ 1P43
teplota okolia [eq] 0..+50

znacka CE (pozri prehlasenie o zhode)

podla smernice EU-EMV

skladovacia teplota

[°q

-25...+60

relativna vlhkost’ vzduchu
(nekondenzujici)

(%]

45 ...80

upozornenie

Udaje pre prevadzku s celym krokom,

48 V/ a maximalny trvaly vykon.

Technické ddaje pre kabel

KMTR-ST-...

Struktdra kabla

7 x 0,34 mm2, tieneny

teplota okolia

=40 ..+125°C

vhodné do energ. ret’azi

spdsob ochrany
konektor motora

IP67

KMTRE-ST-...

7 x 0,34 mm2, tieneny

=40 ..+125°C

IP67

2006/03 - zmeny vyhradené - vjrobky 2006
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Krokové motory MTR-ST

technické tdaje

Kratiaci moment M v zavislosti od otacok n
MTR-ST-42-48S-...
pri menovitom napati 24 V
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pri menovitom napati 48 V
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Krokové motory MTR-ST

technické tdaje

MTR-ST-87-48S-...

pri menovitom napati 24 V
8

i

7

6

M [Nm]
/

Q
N

///

10 100 1000
n [1/min]

cely krok
————= polovicny krok

upozornenie

Charakteristiky platia pre motory bez ~ Priklad:

prevodovky. pridrzny moment pre motor
Pri motoroch s prevodovkou vezmite MTR-ST-87-48S-...

prosim do Gvahy idaje o prevodovke.

2006/03 - zmeny vyhradené - vjrobky 2006

pri menovitom napati 48 V

FESTO
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bez prevodovky:
pridrzny moment = 6,47 Nm
(pozri charakteristiku)

s prevodovkou:

prevodovy pomer = 4
Gcinnost’ prevodovky = 0,9
pridrzny moment =

6,47 Nm x 4 x0,9 =23,29 Nm
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Krokové motory MTR-ST FESTO

technické Gdaje

Rozmery CAD modely na stiahnutie =» www.festo.sk/engineering
motory
MTR-ST-...-A.../MTRE-ST-...-A... (bez prevodovky)
D5
o)
S )
b o~
H =)
LS
L4
L1 L3
MTR-ST-...-G... (s prevodovkou)
D5
o * 5 8|8
B1 L4
L6 L2 L3
L1
typ B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5 L6
1%} 16} 1%} 1%}
MTR-ST-42-48S-AA 73
42 31 5 22 - - M3 - 24 2 - -
MTR-ST-42-48S-AB 94
MTRE-ST-42-48S-AA 111
42 31 5 22 - - M3 - 24 2 - -
MTRE-ST-42-48S-AA 136
MTR-ST-57-48S5-AA 107
6,4 47,14 6, 8,1 - - 6] - 20,6 1,6 -
MTR-ST-57-48S5-AB > 33 3 ° 128 °
MTR-ST-87-48S-AA 156
85,8 69,6 11 73,025 - - 6,6 - 27 2 10 -
MTR-ST-87-48S-AA 176
MTR ST87-485 GA 90 20 60 80 70 M6 2521 60,5 40 3 10 35,5
MTR-ST-87-485-GB 272 ’ ’
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Krokové motory MTR-ST

technické tdaje

Rozmery
motorova priruba
MTR-FL28-ST42

;\,Y'\
H/4R\1
:\%‘ {

D5

B4

D2

D

1

MTR-FL64-ST87

FESTO

CAD modely na stiahnutie =» www.festo.sk/engineering

MTR-FL30-ST42 / MTR-FL44-ST57 [ MTR-FL44-ST87

B4
B1

1
12
D8 [t
VZ
e
m
o
E‘

3.02

L1

T D4 .
D5 T2 D5 T2
© . ’ (© @)
~ Tl 0 XN -
/ . /l // N\
/ /[ )
€ 85 ‘ A 8|5
: N A\ ]/ N
° AR // / e
| ONT >0
\@? \@ T / 7 —
D7 7 == D7 | D8
B L1
typ B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D5 D7 D8 L1 T1 T2 W1
1%} 1%} 1%} 1%} 1%}
G7 H7
MTR-FL28-ST42 42 31,5 33,5 31 22 28 16 30 21 M3 M3 16,5 1,8 2,5 45°
MTR-FL30-ST42 42 - - 31 22 30 16 - 26,2 M3 M3 18 4,6 2,5 30°
MTR-FL44-ST57 56,4 - - 47,14 | 38,125 44 32 - 38 M4 M4 12 2,5 2 35°
MTR-FL44-ST87 85,8 - - 69,6 73,05 44 32 - 38 M6 M4 15,5 2,5 2,5 35°
MTR-FL64-ST87 85,8 - - 69,6 73,05 64 48 - 56 M6 M6 17,5 3,8 2,5 -
MTR-FL64-PL80 90 - - 69,6 60 64 48 70 56 M6 M6 24 3,6 4 -
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Krokové motory MTR-ST FESTO

technické tdaje

Udaje pre objednavku motora MTR...-ST-...
C. dielu  typ

MTR-ST-42-485-... 530057 MTR-ST-42-48S-AA

530058 MTR-ST-42-48S-AB

MTRE-ST-42-485-... 530059 MTRE-ST-42-48S-AA

530060 MTRE-ST-42-48S-AB

MTR-ST-57-485-... 530061 MTR-ST-57-48S-AA

530062 MTR-ST-57-48S-AB

MTR-ST-87-485-... 530065 MTR-ST-87-48S-AA

530066 MTR-ST-87-48S-AB

530067 MTR-ST-87-48S-GA

530068 MTR-ST-87-48S-GB

Udaje pre objednavku kabla KMTR-ST-.../KMTRE-ST-...

C.dielu  typ dizka kabla
kabel motora 530071 KMTR-ST-5 5m
KMTR-ST-... 530072 KMTR-ST-10 10m
530073 KMTR-ST-X dlzka X (max. 25 m)
kabel pre motor 530074 KMTRE-ST42-5 5m
s integrovanym 530075 KMTRE-ST42-10 10m
ovladatom 530076 KMTRE-ST42-X dlzka X (max. 25 m)
KMTRE-ST-...
Udaje pre objednavku motorovej priruby MTR-FL-...
C. dielu  typ
MTR-FL28-... 530080 MTR-FL28-ST42
MTR-FL30-... 530079 MTR-FL30-ST42
MTR-FL44-... 530081 MTR-FL44-ST57
530082 MTR-FL44-ST87
MTR-FL64-... 533140 MTR-FL64-ST87
533139 MTR-FL64-PL80
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Ovladace motorov SEC-ST, pre krokovy motor

technické Gdaje

Vysvetlenie funkcii/rozhrani

servis oprav

1 © Glap+
2] © Step—
o En+24
o En+5
o En—
o Clix +24
o Clk +5
3 ] Ok —
o Dir 24
o Dir 45
o Bir —
o Eprap
o Err=
4 Qo
qz FESTO

@m O {5]
Resat G ED @
szH @
Currant g E]
|I—Red. E g
Enablée —| mm
|
A (8]
: |5E ﬁﬁ
« &k -
+24.48VDC [Oh= 9
and % )

VSeobecné elektrické ddaje

SEC-ST-48-6-P01

N ] ] ] M=

o] [eo]

tlacidlo Step +

tlacidlo Step -

konektor X1 pre riadiaci kabel (takt, smer, atd’.)

LED didda, signalizuje chybu

tlacidlo CLK, Sim.

tlatidlo Reset

prepinac DIP pre nastavenie prevadzkového rezimu,
hodnoty priidu a obmedzenia pradu

konektor X2 pre pripojenie motora

konektor X3 pre napajacie napatie

FESTO

menovité prevadzkové v D(] 24 ... 48
napatie Upen

menovity prid [A] 1,25..6
(nastavitelny) Imen prepinacom DIP
max. krokova frekvencia [kHz] 40

obmedzenie pridu (%) 0 alebo 70
(nastavitelné) prepinacom DIP
pracovny rozsah [vD(] 12..30

logicky vstup

prevadzkovy rezim

Bipolar-Chopper-Driver

prevadzkovy rezim

cely krok =200 krokov/otacok

Stvrtinovy krok =800 krokov/otacok

patinovy krok =1 000 krokov/otacok
osminovy krok =1 600 krokov/otacok
desatinovy krok =2 000 krokov/otacok

polovitny krok = 400 krokov/otacok (odporiica sa)

nastavenie kroku

prepinacom DIP

2006/03 - zmeny vyhradené - vjrobky 2006
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Ovladace motorov SEC-ST, pre krokovy motor FESTO

technické Gdaje a prisluSenstvo

| Prevadzkové podmienky a podmienky okolia

teplota okolia [°q] 0..+40

skladovacia teplota [eC] -10 ... +50

hmotnost’ [kg] 0,61

spdsob ochrany IP20

znacka CE (pozri prehlasenie o zhode) podla smernice EU-EMV
typ pripojenia skrutkova svorka
spdsob upevnenia TS 35 DIN lista

ANNANNNNNNY

/\\

Rozmery a didaje pre objednavku
H B T C. dielu  typ
ovladat motora 106 89 70 530069 SEC-ST-48-6-P01
Udaje pre objednavku prisluSenstvo
strucny popis menovité vystupné | ¢. dielu  typ
napatie V]
napajaci zdroj technické ddaje = 5 / 2.3-47
elektrické napajanie pre ovladat motora 5 542 403 SVG-1/230VAC-48VDC-5A
Udaje pre objednavku
strucny popis C. dielu  typ
- riadiaci kabel pre pripojenie na polohovaci systém SPC200 530077 KSPC-SECST-1,5
@7 - dizkakabla1,5m
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