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Rotacné moduly ERMB, elektrické FESTO

hlavné idaje

Strucny prehl'ad

Rotacny modul ERMB poskytuje neob-  Sila motora je prenasana na vystupny lozZiska. Ozubeny reme je predpaty Vyhody:

medzené a flexibilné rotacné uhly. pastorok prostrednictvom ozubeného  z vyroby pomocou excentrickej napi- M stabilné skladovanie hriadel’a
Rozhranie vystupu je identické ako pri  remefa s prevodom. Hnaci pastorok nacej kladky. pohonu

pneumatickom kyvnom pohone DRQD.  a vystupny pastorok majii samostatné M predpdté ozubené remene s malou

volou
B kompaktny konstrukény tvar

Technické podrobnosti

rozilramevp‘re motor, cez axialnu
konstrukéni zostavu
rozhranie pre upevnenie
upevnenie pre bezdotykovy
snimac SIEN v poistnom krizku
rozhranie vystupu:
rozhranie ako pri kyvnom poho-
ne DRQD (s velkym priebeznym

otvorom)
Konstrukéna zostava snimania EAPS ako prisluSenstvo > 14
Konstrukcna zostava snimania umoz- bez telesa s telesom

fuje monitorovanie uhol otocenia
pomocou nastavitelnej vacky. Okrem
toho je mozné vyuzit’ konstrukénd
zostavu pre referencné snimanie.

uchytenie spinacej vacky
bezdotykovy snimat SIEN
driiak snimata

teleso

MozZnosti upevnenia a montaze
spdsob upevnenia: moznost’ montaze

rotacny modul je mozné upevnit’ Celne ako otocny stél na doske
na 6 stranach.

pohon

rotacny modul
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Rotacné moduly ERMB, elektrické FESTO

hlavné idaje

Cely systém pozostavajici z rotactného modulu, motora a axialnej konStrukénej zostavy
rotacny modul 26
s axialnou konstrukcnou zostavou motor
b T axialna konstruk¢éna zostava
rotatny modul

motory 216

servomotor EMMS-AS "
2] krokovy motor EMMS-ST - -~ upozornenie
motorova jednotka MTR-DCI

L] S]]

Pre rotacny modul ERMB a motory
existuji Specialne, vzéjomne
zos(ladené kompletné rieSenia.

kontrolér motora (idajové listy =» Internet: kontrolér motora
kontrolér servomotora
CMMP-AS, CMMS-AS
kontrolér krokového motora
CMMS-ST
a
=
axialna konstrukéna zostava 216

Montazna siprava obsahuje:
M priruba motora

g i
111, g zden i

W skrutky
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Rota¢né moduly ERMB, elektrické

hlavné idaje

Systémovy produkt pre manipulacnii a montaznu techniku

=]

[v]

=] |

FESTO

Systémové prvky a prisluSenstvo
strucny popis => strana/Internet
S
osi vel'a moznych kombinacii v ramci manipulacnej a montaznej techniky 0s
osi s klznym vedenim pre vystuZenie sil a momentov viacosovych aplikacii 0s s klznym vedenim
rotacny modul vel'a moznych kombinacii v ramci manipulacnej a montaznej techniky rotacny modul
motory servomotory a krokové motory, s prevodovkou, alebo bez prevodovky motor
uchopovace vel'a moZnych variantov v ramci manipulacnej a montaznej techniky uchopovat
[6] adaptér pre spojenia pohon/pohon a pohon/uchopovat adaptérova konstrukéna
zostava
inStalacné prvky k prehl'adnému a bezpetnému zapojeniu elektrickych kablov a hadic inStalacny prvok
4 => Internet: www.festo.sk zmeny vyhradené - 2009/02




Rota¢né moduly ERMB, elektrické

legenda k typovému znaceniu a prehl'ad pripojitel'nych komponentov

Legenda k typovému oznaceniu

novinka

FESTO

ERMB - 25
typ
ERMB rotacny modul
vel’kost’
20 velkost’ 20
25 velkost’ 25
32 velkost’ 32

Prehl’ad pripojitel’nych komponentov

EMMS, MTR-DCI

M motor mdZe byt’ podla potreby namontovany s otocenim o 90°. Vd’aka tomu je bez obmedzeni
volitel'nd pripojovacia strana

PrisluSenstvo
typ strucny popis => strana/Internet
konstrukéna zostava na oznacenie nepripustnych rozsahov vykyvu, to znamena prekazok a oblasti, kam nie je 19
EAPS dovoleny dojazd, mozno vyuZit’ snimanie pomocou bezdotykovych snimacov.
(zloZenie: teleso, uchytenie spinacej vacky, 2 vacky a drziak snimata)
bezdotykové snimace pre snimanie polohy, alebo bezpetnostné snimanie 19
SIEN
adaptérova rozhranie medzi rotacnym modulom a pohonom adaptérova
konstrukéna zostava (Rotatny modul je mozné upevnit’ na pohon s konstrukénou zostavou snimania, alebo bez nej) | kon3trukéna zostava
adaptérova rozhranie medzi rotacnym modulom a uchopovacom adaptérova
konstrukéna zostava konstrukéna zostava
rotacny modul umoziuje neobmedzené a flexibilné uhly rotacie 6
ERMB
[6]  axidlna konstrukéna zostava pre axialnu montaz motora 16
EAMM-A (zloZenie: spojka, teleso spojky a priruba motora)
motor M Specialne pre zostladené kombinacie osi a motorov s brzdou, alebo bez brzdy 16

2009/02 - zmeny vyhradené

=> Internet: www.festo.sk



Rota¢né moduly ERMB, elektrické

(idajovy list

- 0 = konstrukéna velkost’
20, 25,32

-

L

- ?_1 -\.-'--_
E--‘_ :"‘"';:‘:/W/
. "-'E.-.l /

" [

FESTO

©Y»

‘ x| "
VSeobecné technické ddaje
velkost’ 20 | 25 | 32
konstrukcia elektromechanicky rotaény modul s ozubenym remefiom
hnaci hriadel’ s & [mm] 6 |8 |12
uhol vykyvu bez konca
opakovatelna presnost™)
so servomotorom EMMS-AS [ +0,03
s krokovym motorom EMMS-ST?) [ +0,08
s motorovou jednotkou MTR-DCI [ +0,05
polohovacie ¢asy >3
prevod 4,5:1 [4:1 [3:1
snimanie polohy pre bezdotykovy snimat
montazna poloha ubovol'na
hmotnost’ vyrobku le] 850 [1 460 3250
1) podlaFN 942 027
2) v zavislosti od rozlisenia kddera
Mechanickeé adaje
velkost’ 20 25 32
max. moment pohonu [Nm] 0,7 2,2 8,5
max. moment pohonu?) [Nm] 3,15 8,8 25,5
moment pohonu pri chode naprazdno? [Nm] <0,07 <0,18 <0,5
max. vstupny pocet otacok [1/min] 1350 1200 900
max. pocet otacok [1/min] | 300 300 300
max. hmotnostny moment zotrvacnosti®
50 servomotorom EMMS-AS [kgem?] |50 200 1000
s krokovym motorom EMMS-ST lkgem?] |30 100 500
s motorovou jednotkou MTR-DCI-..-G7  [kgem?] |50 300 1000
s motorovou jednotkou MTR-DCI-..-G14  [kgem?] [ 200 1200 3700
Clenenie ozubeného remena 2 3 5
duty hriadel’ s & [mm] 20 24 28
1) moment pohonu po odCitani trenia zavisi od pottu otacok
2) primaximalnom pocte otacok
3)  Zavisi od velkosti motora, vhodné motory =»16.
Prevadzkové podmienky a podmienky okolia
velkost’ 20 25 32
teplota okolia [°q] -10 ... +60
krytie IP20
odolnost’ proti kordzii KBKY 2
hladina hluku Lppeq? [dB A] 32 49 53

1) Trieda odolnosti proti kordzii 2 podla normy Festo 940 070
Konstrukéné diely s miernymi narokmi na odolnost’ proti kordzii. Vonkajsie viditelné Casti s poziadavkami predovetkym na vzhl'ad povrchu, ktory je vystaveny priamemu kontaktu s okolitou pre priemysel beznou
atmosférou pripadne kontaktu s médiami, ako si chladiace latky a maziva.
KBK 2 neplati pre gul'dckové loziska, poistné krdzky, skrutky< M5

2) Vkombinacii so servomotorom EMMS-AS

6 => Internet: www.festo.sk zmeny vyhradené - 2009/02
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Rotacné moduly ERMB, elektrické FESTO
(idajovy list
Materialy
funkény rez
| Eaén\] modul
veko eloxovany hlinik
T : hriadel’ pohonu hlinikova tvarna zliatina, eloxovana
i teleso hlinikova tvarna zliatina, eloxovana
| hnaci hriadel’ vysokolegovana ocel’, nehrdzavejiica
1 ozubeny remen polychléroprén so sklenym vliaknom

Y Y

Maximalna radialna a axialna sila Fx/Fy na hriadeli pohonu v zavislosti od vzdialenosti y/z
A.k pﬁsol{ina rotatny n?odu,l zaroven . Fy ® Fx’ﬂakv © . FX’ a0 _ )
viacero sil, potom musi byt’ okrem 9 Fy, max. @ tlak., max. () Fy. taz., max. @)
nizsie uvedenej maximalnej zat'aze -
splnena aj nasledujica rovnica. Fy ¢ /ﬂﬁ
R %
max. radialna sila Fy, staticka max. radialna sila Fy, dynamicka
3000 700
\
2500 \\ 6007
AN
2000+ 500 N
= \ =| 400
= 1500\ = ~~
i qo N = 300 —_
1000 <k ~. —~——
S 2001 S =
et At .\"N.._"~
500 S N i s o = 100 ] . I ——
0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
z[mm] z[mm]
max. axialna sila Fx, statické , tlacna at'azna max. axialna sila Fx, dynamicka, tlacna a t'azna
4000 \ 450 F=—F—=F=
\
3500 \ 400 \
3000 \ 350 KN
_| 2500 <\ _| 300 AN
= 2000 A\ Z| 2507 == i NoN
X N R x| 200 =
1500 PR 150 S
1000 =T —] 100 — T —r—d
S~ TS — ]
500 T —— T T = 50
0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
y[mm] y[mm]
ERMB-20
—--—--— ERMB-25
———- ERMB-32
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Rotacné moduly ERMB, elektrické FESTO

(idajovy list

Polohovaci Cas t v zavislosti od uhlu vykyvu a v kombinacii s motorom EMMS-.../motorova jednotka MTR-DCI-...

velkost’ 20
50 servomotorom EMMS-AS
0.5
0.4
2 03
0.2
A
L~ rozsireny prevadzkovy rozsah
0.17

typicky prevadzkovy rozsah, v zavislosti od vel’kosti motora
$0 135 180 225 270 315 360 a hmotného momentu zotrvacnosti zat'aze

a [9] I nercalizovatelny rozsah

s krokovym motorom EMMS-ST
0.5

0.4 /

t[s]

rozsireny prevadzkovy rozsah

typicky prevadzkovy rozsah, v zavislosti od vel’kosti motora
a hmotného momentu zotrvacnosti zat'aze

a [°] I nerealizovatelny rozsah

90 135 180 225 270 315 360

s motorovou jednotkou MTR-DCI
1.4

1.2

1
/
0.8 L=

.
"

t[s]

0.6 =

0.4 - =

- ——— medzna linia pre MTR-DCI-32-G14

0.2 pri 0 ... 200 kgem?
$0 135 180 225 270 315 360 —-e—-- — medzna linia pre MTR-DCI-32-G7

a [°] pri 0 ... 50 kgcm?

G
upozornenie

Polohovaci ¢as t konéi signalom Pri servomotore: 50 ... 100 ms Navrhovy softvér PositioningDrives
kontroléra MC (Motion complete), Pri krokovom motore: 100 ... 200 ms zostavi v zavislosti od typu aplika-
t. z. na strane pohonu. cie optimalnu kombinaciu rotacné-
V zavislosti od typu motora a excen- ho modulu a motora so zretelom na
tricite pohybovanej hmotnosti je pot- hmotnostny moment zotrvacnosti,
rebné potitat’ s predizenymi poloho- polohovaci ¢as a presnost’ poloho-
vacimi ¢asmi na hriadeli pohonu. vania.

= www.festo.sk
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Rotacné moduly ERMB, elektrické

(idajovy list

novinka

FESTO

Polohovaci €as t v zavislosti od uhlu vykyvu a v kombinacii s motorom EMMS-.../motorova jednotka MTR-DCI-...

velkost’ 25
50 servomotorom EMMS-AS

0.6

0.5 —
—| 0.4
L
"l 03

-
0.2 //
0.1

9 135 180 225 270 315 360
o []

s krokovym motorom EMMS-ST

0.6
0.5 —
'/
—| 0.4
A,

90 135 180 225 270 315 360

o [°]
s motorovou jednotkou MTR-DCI
1.4
1.2
1
0 .4
— 0.8 / -
0.6 v
0.4 =
0.2 =
90 135 180 225 270 315 360
o ]
- upozornenie
Polohovaci ¢as t konéi signalom Pri servomotore: 50 ... 100 ms
kontroléra MC (Motion complete), Pri krokovom motore: 100 ... 200 ms

t. z. na strane pohonu.

V zavislosti od typu motora a excen-
tricite pohybovanej hmotnosti je pot-
rebné potitat’ s predizenymi poloho-
vacimi ¢asmi na hriadeli pohonu.

2009/02 - zmeny vyhradené => Internet: www.festo.sk

rozsireny prevadzkovy rozsah
typicky prevadzkovy rozsah, v zavislosti od vel’kosti motora
a hmotného momentu zotrvacnosti zat'aze

- nerealizovatel'ny rozsah

rozsireny prevadzkovy rozsah
typicky prevadzkovy rozsah, v zavislosti od vel’kosti motora
a hmotného momentu zotrvacnosti zat'aze

[ ] nerealizovatel'ny rozsah

medzna linia pre MTR-DCI-42-G14
pri0 ... 1200 kgem?

e = medzna linia pre MTR-DCI-42-G7
pri 0 ... 300 kgem?

Navrhovy softvér PositioningDrives
zostavi v zavislosti od typu aplika-
cie optimalnu kombinaciu rotacné-
ho modulu a motora so zretel'om na
hmotnostny moment zotrvacnosti,
polohovaci ¢as a presnost’ poloho-
vania.

=> www.festo.sk



Rotacné moduly ERMB, elektrické FESTO

(idajovy list

Polohovaci Cas t v zavislosti od uhlu vykyvu a v kombinacii s motorom EMMS-.../motorova jednotka MTR-DCI-...

velkost’ 32
50 servomotorom EMMS-AS

0.8

0.7

0.6

0.5

t[s]

0.4

0.3
0.2
0.17

L

90 135

180 225

270 315 360

o [7]

s krokovym motorom EMMS-ST

0.8

0.7

0.6

0.5

t[s]

0.4

0.3
0.2
0.1

90 135

180 225 270 315

360

o [7]

s motorovou jednotkou MTR-DCI

14

1.2 /
1 =
2 038 e
06 s
0.4 "
C.
0.2
90 135 180 225 270 315 360

o [7]

upozornenie

Polohovaci as t konci signalom
kontroléra MC (Motion complete),

t. z. na strane pohonu.

V zavislosti od typu motora a excen-
tricite pohybovanej hmotnosti je pot-
rebné potitat’ s predizenymi poloho-
vacimi ¢asmi na hriadeli pohonu.

10

Pri servomotore: 50 ... 100 ms
Pri krokovom motore: 100 ... 200 ms

rozsireny prevadzkovy rozsah

typicky prevadzkovy rozsah, v zavislosti od vel’kosti motora
a hmotného momentu zotrvacnosti zat'aze
nerealizovatel'ny rozsah

rozsireny prevadzkovy rozsah
typicky prevadzkovy rozsah, v zavislosti od vel’kosti motora
a hmotného momentu zotrvacnosti zat'aze

- nerealizovatel'ny rozsah

medzna linia pre MTR-DCI-52-G14
pri0 ... 3 700 kgcm?

e = medzna linia pre MTR-DCI-52-G7
pri0 ... 1200 kgem?

Navrhovy softvér PositioningDrives
zostavi v zavislosti od typu aplika-
cie optimalnu kombinaciu rotacné-
ho modulu a motora so zretel'om na
hmotnostny moment zotrvacnosti,
polohovaci ¢as a presnost’ poloho-
vania.

= www.festo.sk

=> Internet: www.festo.sk

zmeny vyhradené - 2009/02



Rota¢né moduly ERMB, elektrické FESTO

(dajovy list

Informacie o Zivotnosti

Uvedena zmena statickej zat'aze/po- Definicia zmena statickej

Cet spinacich cyklov boli v ramci kva- zat’aze/potet spinacich cyklov:
lifikacie produktu dosiahnuté vzdy Jeden spinaci cyklus zodpoveda dvom
s 3 testovacimi kusmi. zmenam statickej zat'aZe: Pozicia A po

pozicii B a spat’.

velkost’ 20 25 32
normativna zmena zat'aze [mil.] 30 40 40
normativny pocet cyklov [mil.] 15 20 20
hmotnostny moment zotrvacnosti na vystupe [kgem?] |24 80 400
stredné uhlové zrychlenie na vystupe [°/s2] 28 000 20 000 12 000
maximalna uhlova rychlost’ na vystupe [°/sec2] |1800 1800 1800

VySSie uvedené statické zmena static- rychlost’ v zmysle tabulky, izbova Pri odchylkach od uvedenych pre-

kej zat'aZe/poCet spinacich cyklov boli  teplota (23 =5) °C. vadzkovych podmienok moze dojst’

dosiahnuté za nasledujcich prevadz- k nepatrnému resp. znatnému

kovych podmienok: vodorovne visiaca skrateniu Zivotnosti.

montaz, uhol kyvu 180°, frekvencia Okrem toho je potrebné zohladnit’

2 Hz, hmotnostny moment zotrvatno- tieZ podmienky prostredia a bezpet-

sti, zrychlenie (pomalé) a max. uhlova nostné podmienky uvedené v produk-

tovej dokumentacii.

Rozmery st'ahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering
velkost’ 20
149:05
604011 95401 __,  min96
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h o~ i N,
ST\ T NSV A 3
I N— g‘z o461 1
- j
} ; M5 19 +0.15
2] < i i
2] ~ |29% | 32.5:01
31 MBxirg #7014 89" 24+
3 l | M5
A\ =2 n| s
| { n "n 7, N £ ‘ ‘ Z’ﬂ (YT {
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2 2 i ¢9
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g 45 724005 i S
65402 1) tolerancia medzi strediacimi
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/& \ otvormi 0,02 mm
n

zavit pre referenény spinac

D
300 11';

o0

©

h.
N
;

28 :0.41
—
e
S

o
O/

2| mozZnosti upevnenia
zverny prvok SW 2,5
(volne prilozené)

L] S]]

28:011!
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Rota¢né moduly ERMB, elektrické

(idajovy list

Rozmery
velkost’ 25/32

ERMB-32

FESTO

st'ahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering

—

T4

ERMB-25 L
L3 L2 L3
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L4
ot
a3 \@ ) 3
PCPZ
E —
b L7
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S hl ? |L4ﬁ o [ To7
jeeceol T | lH 5o [T B #
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©® o @O /|f i @@ |47
Iim LS [ H
D2 D9
D3
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S
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D13

zavit pre referencny spinac
moznosti upevnenia
zverny prvok SW 2,5

(volne prilozené)
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Rotacné moduly ERMB, elektrické FESTO
(dajovy list
velkost’ B1 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10
1% 1% 1% 1% 1%
+0,2 fo hé g7 H7 H7
25 85 80 8 40 24 M25x1 9 M5 M6 M6 M4
32 115 112 12 60 28 M32x1,5 9 M5 M6 M8 M5
velkost’ D11 D12 D13 D14 H1 H2 H3 H4 H5 H6 L1
1% 1% 1%
H7 +0,5 +0,1 +0,5
25 10 6,2 - - 60 46 18,45 - 7 6,3 185
32 10 6,2 7 M4 76,05 60 23,5 6,5 6 9,4 222
velkost’ L2 L3 L4 L5D L6 L7 L8 L9V L10 L11 L1129 L1130
+0,2 +0,1 +0,1 +0,1 +0,15 +0,15 +0,1 +0,05 +0,1 +0,1
25 85 9,5 26 60 64 £0,15 20 38 30 52 96 34 -
32 100 13 36 80 88 x0,1 31 56,5 40 63 108 45 30
velkost’ L14 L15 L16 1 ip) 13 T4 T5 T6 17 8 19
+0,15 +0,15 +0,2 +0,1 min min +0,1 min +0,2
. _____________ _________ _________ _______________ _______ ________ ________________________ __________|
25 38 42 - 12 2,1 12 10 9,6 40,8:0,2 - - 2,1
32 56,5 62 103 12 2,1 12 10 10 54,3 1,6 7,6 2,1

1) tolerancia medzi strediacimi otvormi 0,02 mm

2009/02 - zmeny vyhradené
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Rota¢né moduly ERMB, elektrické

(idajovy list
Rozmery
konstrukéna zostava snimania EAPS-R1-20-S pre velkost’ 20
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st'ahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering
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upozornenie

typové oznacenie = 19

*

tolerancia medzi strediacimi

otvormi 0,02 mm

drziak snimaca pre bezdotykovy
snimac SIEN-M8B

zavit pre bezdotykovy snimac

SIEN-M8B

upozornenie

typové oznacenie = 19

*

tolerancia medzi strediacimi

otvormi 0,02 mm

drziak snimaca pre bezdotykovy
snimac SIEN-M8B

zavit pre bezdotykovy snimac

SIEN-M8B

zmeny vyhradené - 2009/02



Rotacné moduly ERMB, elektrické FESTO
(idajovy list
Rozmery st'ahovanie CAD modelov =» www.festo.sk/engineering
konstrukéna zostava snimania EAPS-R1-32-S pre velkost’ 32
¢9H7
M6 16 M5 i
L o
8 ¥
|-|— © —|-I (¥4
1L o O o
U
$5.2
100
88101 35
80x +0.1 26.35
o . J o © 2\ | -
N .
< © / o, ®lals - £ - upozomenie
& - typové oznacenie = 19
BeR7ZZ\ i
‘ Q I @l |@ l @ $_ ~I *  tolerancia medzi strediacimi
— ; ? Al otvormi 0,02 mm
'-’o“? @ M8x1 o drziak snimaca pre bezdotykovy
~||285 snimat SIEN-M8B
/A zavit pre bezdotykovy snimac
15 SIEN-M8B

2009/02 - zmeny vyhradené => Internet: www.festo.sk 15



novinka

Rota¢né moduly ERMB, elektrické

(idajovy list a prislusenstvo

Typové oznacenie

FESTO

velkost’ C. dielu  typ

20 552706 ERMB-20
25 552707 ERMB-25
32 552708 ERMB-32

Prislusenstvo

motor/motorova jednotka

axialna konstrukéna zostava

Pripustné kombinacie os/motor s axialnou kon3trukcnou zostavou — bez prevodovky

axialna konstruk¢éna zostava obsahuje:

priruba motora spojka teleso spojky
o5
gggé a8 ﬁi @ EE
%] i il
typ ¢. dielu ¢. dielu ¢. dielu ¢. dielu
typ typ typ typ
ERMB-20
S0 servomotorom
EMMS-AS-40-... 560 281 - 558 312 560 280
EAMM-A-D32-35-40A EAMC-30-32-6-6 EAMK-A-D32-35-40A
s krokovym motorom
EMMS-ST-42-... 543 148 552164 543 419 552155
EAMM-A-D32-42A EAMF-A-28B-42A EAMC-16-20-5-6 EAMK-A-D32-28B
EMMS-ST-57-S-... 550 980 530 081 551002 551006
EAMM-A-D32-57A MTR-FL44-ST57 EAMC-30-32-6-6.35 EAMK-A-D32-44
s motorovou jednotkou
MTR-DCI-32S-... 543 149 - 543 420 552156
EAMM-A-D32-32B EAMC-16-20-6-6 EAMK-A-D32-32B
ERMB-25
S0 servomotorom
EMMS-AS-55-... 543153 529 942 543 423 552157
EAMM-A-D40-55A MTR-FL44-AC55 EAMC-30-32-8-9 EAMK-A-D40-44
EMMS-AS-70-S-... 550 981 529 943 551004 552157
EAMM-A-D40-70A MTR-FL44-AC70 EAMC-30-32-8-11 EAMK-A-D40-44
s krokovym motorom
EMMS-ST-57-... 543 154 530 081 543 421 552157
EAMM-A-D40-57A MTR-FL&44-ST57 EAMC-30-32-6.35-8 EAMK-A-D40-44
s motorovou jednotkou
MTR-DCI-42S-...-G7 543 155 - 543 422 552158
EAMM-A-D40-42B EAMC-30-32-8-8 EAMK-A-D40-42B
MTR-DCI-42S-..-G14 543 156 - 543 422 552159
EAMM-A-D40-42C EAMC-30-32-8-8 EAMK-A-D40-42C
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Rota¢né moduly ERMB, elektrické

prisluSenstvo

motor/motorova jednotka

axialna konstrukéna zostava

Pripustné kombinacie os/motor s axialnou kon3trukcnou zostavou — bez prevodovky

axialna konstrukéna zostava obsahuije:

novinka

FESTO

EAMM-A-D60-100A

MTR-FL64-AC100

priruba motora spojka teleso spojky
M R o By
J b i !

typ ¢. dielu ¢. dielu ¢. dielu ¢. dielu

typ typ typ typ
ERMB-32
S0 servomotorom
EMMS-AS-70-M-... 543 161 529 945 543 424 552160

EAMM-A-D60-70A MTR-FL64-AC70 EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64-L51
EMMS-AS-100-S-... 550 983 529 947 551005 551007

EAMC-42-50-12-19

EAMK-A-D60-64-L61

s krokovym motorom

EAMM-A-D60-52C

EMMS-ST-87-M-... 543162 533140 543 424 552160

EMMS-ST-87-L-... EAMM-A-D60-87A MTR-FL64-ST87 EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64-L51

s motorovou jednotkou

MTR-DCI-52S-...-G7 543163 - 533709 552161
EAMM-A-D60-52B EAMC-42-50-12-12 EAMK-A-D60-52B

MTR-DCI-52S-..-G14 543 164 - 533709 552162

EAMC-42-50-12-12

EAMK-A-D60-52C

Pripustné kombinacie os/motor s axialnou kon3trukcnou zostavou - s prevodovkou

prevodovka motor axialna konstrukéna axialna konstrukéna zostava obsahuje:
zostava
priruba motora spojka teleso spojky
@ il I
Syl S o i
Y gl gyl
typ ¢. dielu ¢. dielu ¢. dielu ¢. dielu
typ typ typ typ
ERMB-25
S0 servomotorom
EMGA-40-P-G3-SAS-40 EMMS-AS-40-... 560 282 550 986 558 029 552157
EAMM-A-D40-40G EAMF-A-44-40G EAMC-30-32-8-10 EAMK-A-D40-44
ERMB-32
S0 servomotorom
EMGA-60-P-G...-SAS-55 EMMS-AS-55-... 560 283 550 987 543 424 552160
EAMM-A-D60-60G EAMF-A-64-60G EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64-L51
EMGA-60-P-G3-SAS-70 EMMS-AS-70-... 560 283 550 987 543 424 552160
EAMM-A-D60-60G EAMF-A-64-60G EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64-L51

upozornenie

Dbajte na maximalny pripustny
moment pohonu ERMB. V pripade

potreby je potrebné obmedzit’

prikon motora.

2009/02 - zmeny vyhradené
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novinka

v ”» . ”»
Rotacné moduly ERMB, elektrické FESTO
prisluSenstvo
Axialna konstrukéna zostava - L1
EAMM-A-... B1
material: _ A ] © ©
spojkova skrifia: //’B\
hlinikova tlakova liatina " \(7 5
naboj spojky: hlinikova tvarna zliatina |;; f L § { y | @
telo Gpinky: ocel’, vysoko legovana | g L ‘ 7© ©
skrutky: pozinkovana ocel “. P
o
zakladna schéma:
axialna konstrukéna zostava
rotacny modul
motor
VSeobecné technické ddaje
EAMM-A-... D32- D40-
kratiaci moment, ktory spojka 1,1 8,0
prenesie
hmotnostny moment zotrvaénosti [kgmm?] 0,3 5,87 0,3 5,87 5,87
montazna poloha ubovol'na ubovol'na
EAMM-A-... D40- D60-
70A 406G 52B 52C 70A 87A 100A 60G
krdtiaci moment, ktory spojka [Nm] 8,0 14,0 12,0 14,0 12,0
prenesie
hmotnostny moment zotrvaénosti 5,87 35,5
montazna poloha ubovol'na

| Prevadzkové podmienky a podmienky okolia

teplota okolia [eC] 0..50
skladovacia teplota [eC] -25...+60
krytiel) IP40
relativna vlhkost’ vzduchu [%] 0..95
1) ibav kombinécii s namontovanym motorom a osou
Rozmery a didaje pre objednavku
typ B1 L1 hmotnost’ C. dielu  typ
[g]
EAMM-A-D32-32B 45 43 150 543149 EAMM-A-D32-32B
EAMM-A-D32-35-40A 40 46 220 560281 EAMM-A-D32-35-40A
EAMM-A-D32-42A 45 48 140 543148 EAMM-A-D32-42A
EAMM-A-D32-57A 45 50,5 270 550980 EAMM-A-D32-57A
EAMM-A-D40-42B 53,5 88 340 543155 EAMM-A-D40-42B
EAMM-A-D40-42C 53,5 101 370 543156 EAMM-A-D40-42C
EAMM-A-D40-40G 53,5 55,5 350 560282 EAMM-A-D40-40G
EAMM-A-D40-55A 53,5 49,2 350 543153 EAMM-A-D40-55A
EAMM-A-D40-57A 53,5 50,5 350 543 154 EAMM-A-D40-57A
EAMM-A-D40-70A 53,5 52 410 550981 EAMM-A-D40-70A
EAMM-A-D60-52B 74 112 930 543163 EAMM-A-D60-52B
EAMM-A-D60-52C 74 126 1020 543164 EAMM-A-D60-52C
EAMM-A-D60-60G 74 71,4 830 560283 EAMM-A-D60-60G
EAMM-A-D60-70A 74 63,2 750 543161 EAMM-A-D60-70A
EAMM-A-D60-87A 74 64,7 890 543162 EAMM-A-D60-87A
EAMM-A-D60-100A 74 78,2 1170 550983 EAMM-A-D60-100A
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novinka

v ”» . ”»
Rotacné moduly ERMB, elektrické FESTO
prisluSenstvo
Typové oznacenie - strediace puzdra
pre konstrukénd strucny popis pocet C. dielu  typ PED
vel'kost’
20 pre stredovanie zat'azi a montaznych 2 186 717 ZBH-7 10
dielov (strediace puzdra sii v ¢ast’ou 2 150927 ZBH-9
25,32 dodavky krdtiaceho modulu) 4
1) mnoZstvo v balnej jednotke
Typové oznacenie
pre konstrukénd strucny popis hmotnost’ C. dielu  typ PED
vel'kost’ [g]
konstrukéna zostava snimania EAPS-...-S
20 kon3truk€na stiprava s telesom (uchytenie |258 558392 EAPS-R1-20-S 1
25 spinacej vacky, 2 vacky, drziak snimata) [ 406 558393 EAPS-R1-25-S
32 560 558 394 EAPS-R1-32-S
konstrukéna zostava snimania bez telesa EAPS-...-S-WH
20 kon3truk€na stiprava bez telesa (uchytenie |86 558395 EAPS-R1-20-S-WH 1
25 spinacej vacky, 2 vacky, drziak snimata) 90 558396 EAPS-R1-25-S-WH
32 136 558 397 EAPS-R1-32-S-WH
vacka EAPS-...-CK
20, 25, 32 pre snimanie pozicii po5 558398 EAPS-R1-CK 2
@g (2 vatky sitast'ou dodavky)
drZiak snimaca EAPS-...-SH
20, 25 pre upevnenie bezdotykovych snimacov 24 558399 EAPS-R1-20-SH 1
32 na rotacny modul 30 558 400 EAPS-R1-32-SH
20 pre krytie konStrukEnej zostavy snimata 172 560673 EAPS-R1-20-H 1
25 a upeviovacieho rozhrania na pohon 316 560 674 EAPS-R1-25-H
32 424 560 675 EAPS-R1-32-H
Typové oznacenie — bezdotykovy snimac, indukény (idajové listy = Internet: sien
kontakt pripoj C. dielu  typ
spinac kabel 150386 SIEN-M8B-PS-K-L
S konektor 150387  SIEN-M8B-PS-S-L
rozpinat kabel 150390  SIEN-M8B-PO-K-L
konektor 150391  SIEN-M8B-PO-S-L
Typové oznacenie — spojovacie vedenie Gidajové listy = Internet: nebu
elektricky pripoj vl'avo elektricky pripoj vpravo dizkakabla ¢ dielu typ
[m]
&V priama zasuvka, M8x1, kabel, nezakryty koniec, 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
3 poly 3Zily 5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3

2009/02 - zmeny vyhra
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