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Elektryczne moduty obrotowe ERMB FESTO
Gtowne cechy

Krotki przeglad

Modut obrotowy ERMB umozliwia Naped z silnika jest przekazywany na oddzielnych tozyskach. Pasek zebaty Zalety:

realizacje dowolnych obrotow. watek wyjsciowy modutu przez pasek jest napiety fabrycznie przy pomocy o Stabilny uktad tozyskowania watka
Interfejs wyjSciowy jest taki sam jak zebaty z rolkg napinajaca. Naped i mimoSrodowej rolki napinajacej. wyjsciowego

dla napedow wahadtowych DRQD. watek wyjsciowy pracujg na o Wstepnie napiety pasek zebaty

oznacza mniejszy luz
e Kompaktowa konstrukcja

Szczegoty konstrukcyjne

Interfejs do silnika, przez zespot
osiowy

Interfejs montazowy

Mocowanie dla czujnika
zblizeniowego SIEN

Interfejs wyjsciowy:
Taki sam jak w napedzie
wahadtowym DRQD (z wigkszym
otworem przelotowym)

Zestaw czujnikowy EAPS jako osprzet > 14

Zesp6t czujnikowy umozliwia Bez obudowy Z obudowa
monitorowanie kata obrotu przy
wykorzystaniu krzywki. Mozna go
wykorzystat do sprawdzania pozycji
odniesienia.

Wspornik wyzwalacza krzywki
Czujnik zblizeniowy SIEN
Uchwyt czujnika

Obudowa

Opcje montazu i instalacji
Opcje montazu Opcje instalacji

Modut obrotowy mozna mocowat z Jako modut czotowy Jako st6t obrotowy w ptycie
szeSciu stron.

Naped

Modut obrotowy

N
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB FESTO

Gtowne cechy

Caly system sktada si¢ z modutu obrotowego, silnika i zespotu osiowego
Modut obrotowy 26

7 zestawem osiowym ) Silnik

Zestaw osiowy
Modut obrotowy

Silniki 216
Silnik serwo EMMS-AS

Silnik skokowy EMMS-ST -
Jednostka silnika MTR-DCI

[w] o] (]

Dla moduty obrotowego ERMB jest
dostepny asortyment specjalnych
kompletnych rozwiazaf.

Sterowniki silnika Dane techniczne =» Internet: motor controller
Sterownik silnika serwo
CMMP-AS, SEC-AC
z Sterownik silnika skokowego
? CMMS-ST
o
Zestaw osiowy 216

Zestaw obejmuje:
e Kotnierz silnika

1
I y b e Obudowa sprzegta
I l ltjj Q. ® Sprzegto
N

N \? e Sruby
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB FESTO

Gtowne cechy

Produkt systemowy do handlingu i technologii montazu

(=]

(]

(=] |

Elementy systemu i osprzet

Krotki opis => Strona/Internet
Napedy Szeroki asortyment opcji taczenia w systemie handlingu i techniki montazowej axes
0§ prowadzaca Dla zwigkszenia sity i momentu obrotowego w uktadach wieloosiowych guide axes
Modut obrotowy Szeroki asortyment opcji taczenia w systemie handlingu i techniki montazowej rotary module
Silniki Silniki serwo lub skokowe, z lub bez przektadni motor
Chwytak Szeroki asortyment wersji w systemie handlingu i techniki montazowej gripper
[6] Adaptery Do potgczenia naped/naped i naped/chwytak adapter kit
Komponenty instalacyjne Dla uporzadkowanego , bezpiecznego prowadzenia kabli elektrycznych i prze- installation component
wod6w pneumatycznych

4 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Zastrzega sie mozliwos¢ zmian - 2009/07



Elektryczne moduty obrotowe ERMB

Kody typow i przeglad osprzetu

FESTO

Kody typow
ERMB — 25
Typ
ERMB Modut obrotowy
Wielkos¢
20 Wielkos¢ 20
25 Wielkos¢ 25
32 Wielkos¢ 32
Przeglad osprzetu

Osprzet
Typ Krotki opis => Strona/Internet
Zesp6t czujnikowy Dla wskazywania niedopuszczalnych katow obrotu, np. przy przeszkodach lub w obsza- 19
EAPS rach zabronionych, wykorzystuje czujniki zblizeniowe
(sktada sie z: obudowy, wtacznika krzywkowego, 2 krzywek i uchwytu czujnika)
Czujnik zblizeniowy Dla wykorzystania jako element sygnatowy lub bezpieczenstwa 19
SIEN
Zesp6t adaptera Interfejs miedzy modutem obrotowym i napedem adapter kit
(modut obrotowy mozna podtgczyt do napedu z lub bez zestawu czujnikowego)
Zesp6t adaptera Interfejs miedzy modutem obrotowym i chwytakiem adapter kit
Modut obrotowy Umozliwia realizacje dowolnych ruchow obrotowych 6
ERMB
[6]  Zestaw osiowy Dla osiowego podtgczenia silnika 16
EAMM-A (sktada sie z: sprzegta, obudowy sprzegta i kotnierz silnika)
Silnik e Silniki specjalnie dopasowane do napedéw, z lub bez hamulca 16
EMMS, MTR-DCI e Silnik mozna obrocic 0 90° dla zamontowania, w zaleznoSci od wymagan.
Oznacza to, ze strong podtgczenia mozna dowolnie wybraé
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB

Dane techniczne

-0 Wielkost

20, 25, 32

Ogdlne dane techniczne
Wielkost

20 |25 32

FESTO

Konstrukcja

Elektromechaniczny modut obrotowy z paskiem zebatym

Watek napedowy@ [mm] 6 [8 [12
Kat obrotu Bez ograniczenia
Doktadnost powtarzalnoscil)
z silnikiem serwo EMMS-AS [°] +0.03
z silnikiem skokowym EMMS-ST?) [°] +0.08
z silnikiem MTR-DCI [°] +0.05
Czasy pozycjonowania 238
Przetozenie kinematyczne 4.5:1 | 4:1 | 3:1
Sygnalizacja potozenia Przy pomocy czujnikdéw zblizeniowych
Pozycja montazu Dowolna
Ciezar produktu ] 850 [1,460 3,250
1) Zgodniez FN 942027
2) W zaleznosci od rozdzielczoci enkodera
Dane mechaniczne
Wielkos¢ 20 25 32
Maks. moment napedu [Nm] 0.7 2.2 8.5
Maks. moment obrotowy wyjéciowy?) [Nm] 3.15 8.8 25.5
Moment napedowy bez obciazenia?) [Nm] <0.07 <0.18 =0.5
Maks. predkosc wejsciowa [obr./ 1350 1200 900
min.]
Maks. predkosc wyjsciowa [obr./ 300 300 300
min.]
Maks. masowy moment bezwtadnoéci3)
z silnikiem serwo EMMS-AS lkgem?] |50 200 1000
z silnikiem skokowym EMMS-ST lkgcm?] |30 100 500
z silnikiem MTR-DCl-...-G7 [kgcm2] 50 300 1000
z silnikiem MTR-DCI-...-G14 [kgcm2] 200 1200 3700
Podziatka paska zebatego 2 3 5
Watek drazony & [mm] 20 24 28

1)  Wyjsciowy moment obrotowy mniej zalezy od tarcia, a bardziej od predkosci

2)  Przy maksymalnej predosci

3) Wzaleznosci od wielkosci silnika. Pasujace silniki =»16

Warunki pracy i otoczenia

Wielkos¢ 20 25 32
Temperatura otoczenia [eq -10 ... +60

Stopiefi ochrony IP20

Klasa odpornoici na korozje CRCY 2

Poziom hatasu Lygq?) [dBA] [32 49 53

1)  Klasa 2 odpornosci na korozje zgodnie z norma Festo 940 070
Komponenty umiarkowanie poddane oddziatywaniu korozji. Czesci z widoczna czgscia zewnetrzna, z wymaganiem dekoracyjnej powierzchni, ktdre maja bezposredni kontakt z normalnym otoczeniem przemystowym

lub mediami, jak chtodziwo lub Srodki smarujace.

CRC 2 nie stosuje sig do tozysk, pierScieni ustalajacych, Srub M5

2) W kombinacji z silnikiem serwo EMMS-AS

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB FESTO

Dane techniczne

Materiaty
Przekroj
| Modut obrotowy
P
Pokrywa koficowa Anodowane aluminium
T ‘ Watek wyjsciowy Stop aluminium, anodowany
T i Obudowa Stop aluminium, anodowany
1 Watek napedowy Stal nierdzewna, wysokostopowa
1 Pasek zebaty Polichloropren z wtoknem szklanym

Y Y

Maksymalna sita promieniowa i osiowa Fx/Fy na watku wyjSciowym jako funkcja odlegtosci y/z

Jezeli modut obrotowy jest poddany Fy(z) . Fx‘pushing(v) . Fx’pumng(v)

dziataniu kilku sit rownocze$nie Fx -> F =1
. L . ’ y, max. (2) X, pushing,max. (v) X, pulling,max. (v)

wowczas musi byt spetnione .

nastepujace réwnanie w odniesieniu Fy ¢ /ﬂﬁ

do pokazanych nizej maksymalnych

obcigzen. 7 ‘/

Maks. sita poprzeczna Fy, statyczna Maks. sita poprzeczna Fy, dynamiczna
3000 700
\ N
25007\ 600N
AN
20001 500 L
Z \ Z| 400
= 1500 TN =t S~
= 1000 SO =) 3007, ——_
D~ 200 \\" - == =
~4e I~ '\._N._‘--
500 — | '—-~_-.\_-.—_.~._—__= 100 —— == === p—
0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
z[mm] z[mm]
Maks. sita osiowa Fx, statyczna, pchajaca i ciagnaca Maks. sita osiowa Fx, dynamiczna, pchajaca i ciggnaca
4000 \ L0,
\
3500 \ 400 \
3000 \ 350 N
_| 2500 <\ _| 300 AN
Z 2000 A\ Z| 250 === =TT NN
& R X 200 SRS
1500 N 150 ==
1000 N ~ [~ ¥
\\ ..}'.th\ — 100 \\\
500 — T 50
0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
y [mm] y [mm]
ERMB-20
-—++—--= ERMB-25
———- ERMB-32

2009/07 - Zastrzega sie mozliwo$¢ zmian => Internet: www.festo.com/catalogue/... 7




Elektryczne moduty obrotowe ERMB

Dane techniczne

FESTO

Czas pozycjonowania t w funkcji kata obrotu o w kombinacji z silnikiem EMMS-.../ MTR-DCI-...

Wielkos¢ 20
z silnikiem serwo EMMS-AS
0.5

0.4

t[s]

90 135 180 225 270 315 360

Rozszerzony zakres roboczy
Typowy zakres roboczy, zalezny od wielkosci silnika i bezwtadno3ci obcigzenia

a [°] I Zakres nie do wykorzystania

z silnikiem skokowym EMMS-ST
0.5

0.4 /

t[s]

Rozszerzony zakres roboczy

90 135 180 225 270 315 360 Typowy zakres roboczy, zalezny od wielkoci silnika i bezwtadno3ci obcigzenia
a [°] I Zakres nie do wykorzystania
z silnikiem MTR-DCI
1.4
1.2
1 /
@
= 08 -
0.6 =T
0.4 - ="
T Linia graniczna dla MTR-DCI-32-G14
021t przy 0 ... 200 kgcm?
%0 135 180 225 270 315 360 e = Linia graniczna dla MTR-DCI-32-G7
a [9] przy 0 ... 50 kgem?
- % Uwaga - Uwaga

Czas pozycjonowania t konczy sie z
sygnatem sterownika MC (ruch
zakonczony), np. po stronie napedu.
Mozna sie spodziewat zwigkszonych
czasow pozycjonowania na watku
wyjsciowym w zaleznosci od typu
silnika i niewspotsrodkowosci
przemieszczanego obcigzenia.

Dla silnika serwo: 50 ... 100 ms
Dla silnika skokowego:
100 ... 200 ms

8 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Oprogramowanie wspomagajace
”PositioningDrives” pomaga w do-
borze optymalnej kombinacji
modutu obrotowego i silnika dla
danej aplikacji z uwzglednieniem
masowego momentu bezwtadnosci,
Czasu pozycjonowania i
doktadnosci pozycjonowania.
=>www.festo.com
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB

Dane techniczne

Czas pozycjonowania t w funkcji kata obrotu o w kombinacji z silnikiem EMMS-.../ MTR-DCI-...

Wielkos¢ 25
z silnikiem serwo EMMS-AS

0.6

0.5

0.4

t[s]

90 135 180 225 270 315 360
o [°]
z silnikiem skokowym EMMS-ST
0.6
Q0.5 '///
0.4

t[s]

90 135 180 225 270 315 360
o [7]
z silnikiem MTR-DCI
1.4
1.2
1
o .-
— 0.8 _.--f
0.6 / =TT
0.4 =
0.2 =
90 135 180 225 270 315 360
o [°]
Uwaga

Czas pozycjonowania t konczy sie z
sygnatem sterownika MC (ruch
zakonczony), np. po stronie napedu.
Mozna sie spodziewat zwigkszonych
czasow pozycjonowania na watku
wyjsciowym w zaleznosci od typu
silnika i niewspotsrodkowosci
przemieszczanego obcigzenia.

Dla silnika serwo: 50 ... 100 ms

Dla silnika skokowego:

100 ... 200 ms

2009/07 - Zastrzega sie mozliwo$¢ zmian

Rozszerzony zakres roboczy

FESTO

Typowy zakres roboczy, zalezny od wielkosci silnika i bezwtadnosci obcigzenia

I Zakres nie do wykorzystania

Rozszerzony zakres roboczy

Typowy zakres roboczy, zalezny od wielkosci silnika i bezwtadno3ci obcigzenia

I zakres nie do wykorzystania

Linia graniczna dla MTR-DCI-42-G14

przy 0 ... 1200 kgcm?

—-e—-- = Linia graniczna dla MTR-DCI-42-G7

przy 0 ... 300 kgcm?

Uwaga

Oprogramowanie wspomagajace
”PositioningDrives” pomaga w do-
borze optymalnej kombinacji
modutu obrotowego i silnika dla
danej aplikacji z uwzglednieniem
masowego momentu bezwtadnosci,
Czasu pozycjonowania i
doktadnosci pozycjonowania.
=>www.festo.com
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB

Dane techniczne

FESTO

Czas pozycjonowania t w funkcji kata obrotu o w kombinacji z silnikiem EMMS-.../ MTR-DCI-...

Wielkost 32

z silnikiem serwo EMMS-AS
0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
0.3

0.2 /
0171

t[s]

90 135 180 225 270 315 360

Rozszerzony zakres roboczy

Typowy zakres roboczy, zalezny od wielkosci silnika i bezwtadno3ci obcigzenia

a [9] I Zakres nie do wykorzystania

z silnikiem skokowym EMMS-ST

0.8
0.7
0.6
= 0.5

0.4
0.3
0.2
0.1

90 135 180 225 270 315 360 Typowy zakres roboczy, zalezny od wielkosci silnika i bezwtadno3ci obcigzenia
a [°] I 7Zakres nie do wykorzystania
z silnikiem MTR-DCI
1.4 /
1.2 /
1 /
2 08 e
0.6 s
0.4 "
- Linia graniczna dla MTR-DCI-52-G14
0.2 przy 0 ... 3 700 kgecm?
S0 135 180 225 270 315 360 —e—-- = Linia graniczna dla MTR-DCI-52-G7
a ] przy 0 ... 1 000 kgcm?
- % Uwaga - Uwaga

Dla silnika serwo: 50 ... 100 ms
Dla silnika skokowego:
100 ... 200 ms

Czas pozycjonowania t konczy sie z
sygnatem sterownika MC (ruch
zakonczony), np. po stronie napedu.
Mozna sie spodziewat zwigkszonych
czasow pozycjonowania na watku
wyjsciowym w zaleznosci od typu
silnika i niewspotsrodkowosci
przemieszczanego obcigzenia.

10 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Rozszerzony zakres roboczy

Oprogramowanie wspomagajace
”PositioningDrives” pomaga w do-
borze optymalnej kombinacji
modutu obrotowego i silnika dla
danej aplikacji z uwzglednieniem
masowego momentu bezwtadnosci,
Czasu pozycjonowania i
doktadnosci pozycjonowania.
=>www.festo.com
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB

Dane techniczne

Informacja o Zywotnosci

W trakcie procesu kwalifikacji
produktu, sprawdza sie osiagniecie
podanych statystycznych zmian
obciazenia/cykli przetaczania przez 3
probki testowe.

Wielkost

Definicja zmiany obciazenia/cyklu
przetaczania:

Cykl przetaczania odpowiada dwdm
zmianom obcigzenia: pozycja A do

pozycji B i z powrotem.

wn
o

- Nowo

|

FESTO

20 25 32
Wartos¢ informacyjna zmian obciazenia [mln] 30 40 40
Wartos¢ informacyjna cyklow przetaczania [mln] 15 20 20
Masowy moment bezwtadnosci na wyjsciu lkgem?] |24 80 400
Srednie przy$pieszenie katowe na wyjsciu [°/sek?] 28000 20000 12000
Maksymalna predkost katowa na wyjsciu [°/sek] 1800 1800 1800

Wyzej podane statystyczne zmiany
obcigzenia/cykle przetaczania zostaty
osiagniete przy nastepujaco
zdefiniowanych warunkach roboczych:
Poziomy montaz, kat obrotu 180°,

czestotliwost 2 Hz, masowy moment
bezwtadnosci, przy$pieszenie (bez
szarpniet) i maks. predkost katowa
jak podano w tabeli, temperatura
pokojowa (23 =5) °C.

Przy innych warunkach roboczych, jest
mozliwa krdtsza lub dtuzsza
zywotnosc.

Warunki uzytkowania i uwagi
odnosnie bezpieczefstwa podane w
dokumentacji produktu musza
rowniez byt brane pod uwage.

Wymiary Pobieranie danych CAD =» www.festo.com
Wielkos¢ 20
149:05
60041 9.5:01 __. .min96
9H7 1.600.1
—tt—
= IENRC /AT ‘
- 0o !
1 o0 /0N 4|0l Ot
= - = \ ' g <
g o) / /f N\\ ®)\° (o) \ gl 3 N
A o~ i
ST AL NG/ RS =
I A G Z‘i OH~4o1 1
|| i
S M5 | |19:0.15
2] < | ‘
~ |29% | 325.015
3 MBx1 1 ?705 89" 2
3 l N
> Sy DE
=1 ([ ¢ @ \|2 g i@ O © o e Ht =
g ° MR ‘
=) 1 NES M3
| o, N 1 |
L@ @0 /4% | 11 e —— Qﬁ il mEE ]
(=, " =
! kL > 600471 4 T ?— M¢59H7
D61g M6 N ‘—l—l<7
®32
a7 45 72005 .
/—.2
65+02 — 1) Tolerancja miedzy otworami
_—h 3 d centrujacymi=0.02 mm
5 g
& \ a TR Gwint dla wytacznika
i Q:Dj £ referencyjnego
Opcje montazu
Komponent zaciskowy, rozmiar
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klucza 2.5 (dostarczany luzem)
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB

Dane techniczne

FESTO

Wymiary Pobieranie danych CAD =» www.festo.com
Wielkost 25/32
ERMB-32
ERMB-25
L1
L3 L2 L3
L5
L4
— e
Y
oA
n|~ [ m \ d o 1« w0
! /
@{?@’ "*lFé 5
v = I
o
& L7 1K
D1 L8 DN
4--1—'-—7
3 M8x1 D6 T2 D12

|
1
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00O
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¥ L
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L9

Gwint dla wytacznika
referencyjnego

Opcje montazu

Komponent zaciskowy, rozmiar
klucza 2.5 (dostarczany luzem)
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB FESTO

Dane techniczne

Wielkosc B1 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10
(%) (%) (%) (%) (%)
+0.2 f h6 g7 H7 H7
25 85 80 8 40 24 M25x1 9 M5 Mé M6 M4
32 115 112 12 60 28 M32x1.5 9 M5 Mé M8 M5
Wielkosc D11 D12 D13 D14 H1 H2 H3 H4 H5 H6 L1
(%) (%) (%)
H7 +0.5 +0.1 +0.5
25 10 6.2 - - 60 46 18.45 - 7 6.3 185
32 10 6.2 7 M4 76.05 60 23.5 6.5 6 9.4 222
Wielkost L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9V L10 L11 1121 113V
+0.2 +0.1 +0.1 +0.1 +0.15 +0.15 +0.1 +0.05 +0.1 +0.1
25 85 9.5 26 60 64+0.15 20 38 30 52 96 34 -
32 100 13 36 80 88=0.1 31 56.5 40 63 108 45 30
Wielkosc L14 L15 L16 T1 T2 13 T4 T5 T6 17 T8 T9
+0.15 +0.15 +0.2 +0.1 min. min. +0.1 min. +0.2
25 38 42 - 12 2.1 12 10 9.6 40.80.2 - - 2.1
32 56.5 62 103 12 2.1 12 10 10 54.3 1.6 7.6 2.1

1) Tolerancja migdzy otworami centrujgcymi=0.02 mm
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB FESTO

Dane techniczne

Wymiary Pobieranie danych CAD =» www.festo.com
Zespot czujnikowy EAPS-R1-20-S dla wielkosci 20
16
®9 H7

3

= M5

o |

(;l —

n O
m D42

N
o Qe
[
75
71 26.35
60 0.1 235
—
C) (J f% =n= " - Uwaga
~ | <
0 @* }@ T rimrrtils gj@ Dane do zaméwienia=>» 19
@ ********** @ " ©) H —
e [ *  Tolerancja miedzy otworami
L ] ] | SN\ | centrujacymi +0.02 mm
M8&x1 @ Uchwyt do czujnika
7 | zblizeniowego SIEN-M8B
15 Gwint dla czujnika
17.1.295 zblizeniowego SIEN-M8B

Zesp6t czujnikowy EAPS-R1-25-S dla wielkosci 25

16
o oo T M5
5 -
pa NE M6
N L
1 == Al 0
. o
e g
! O
5 PO 09
\
®5.2
75 \
84 35
64 01 26.35
60 0.1 25
26 2.1 ~
g
o
)
© Wi
e =
< @] ¢ IS - Uwaga
©l 33 PR
© Dane do zaméwienia=» 19
© ‘Uz
J‘ *  Tolerancja miedzy otworami
VAN | centrujgcymi +0.02 mm
M8x1 @ Uchwyt do czujnika
7 zblizeniowego SIEN-M8B
15 Gwint dla czujnika
17 | 295 zblizeniowego SIEN-M3B
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB FESTO
Dane techniczne i osprzet
Dane do zaméwienia
Wielkos¢ Nrczesci  Typ
20 552706 ERMB-20
25 552707 ERMB-25
32 552708 ERMB-32
Osprzet
Dopuszczalne kombinacje naped/silnik z zestawem osiowym - Bez przektadni
Silnik/Jednostka silnika Zestaw osiowy ZespOt osiowy sktada sie z:
Kotnierz silnika Sprzegto Obudowa sprzegta
o5
ol , &2 1
i K o W
Typ Nr czesci Nr czesci Nr czesci Nr czesci
Typ Typ Typ Typ
ERMB-20
z silnikiem serwo
EMMS-AS-40-... 560 281 - 558 312 560 280
EAMM-A-D32-35-40A EAMC-30-32-6-6 EAMK-A-D32-35-40A
z silnikiem skokowym
EMMS-ST-42-... 543 148 552 164 543 419 552155
EAMM-A-D32-42A EAMF-A-28B-42A EAMC-16-20-5-6 EAMK-A-D32-28B
EMMS-ST-57-S-... 550 980 530081 551 002 551 006
EAMM-A-D32-57A EAMF-A-44A/B-57A EAMC-30-32-6-6.35 EAMK-A-D32-44A
z silnikiem
MTR-DCI-32S-... 543 149 - 543 420 552156
EAMM-A-D32-32B EAMC-16-20-6-6 EAMK-A-D32-32B
ERMB-25
z silnikiem serwo
EMMS-AS-55-... 543153 529 942 543 423 552157
EAMM-A-D40-55A EAMF-A-44A/B-55A EAMC-30-32-8-9 EAMK-A-D40-44A
EMMS-AS-70-S-... 550 981 529943 551 004 552157

EAMM-A-D40-70A

EAMF-A-44A/B-70A

EAMC-30-32-8-11

EAMK-A-D40-44A

z silnikiem skokowym

EMMS-ST-57-... 543 154 530 081 543 421 552157
EAMM-A-D40-57A EAMF-A-44A/B-57A EAMC-30-32-6.35-8 EAMK-A-D40-44A

z silnikiem

MTR-DCI-42S-...-G7 543 155 - 543 422 552158
EAMM-A-D40-42B EAMC-30-32-8-8 EAMK-A-D40-42B

MTR-DCI-42S-...-G14 543 156 - 543 422 552159
EAMM-A-D40-42C EAMC-30-32-8-8 EAMK-A-D40-42C
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB FESTO
Osprzet
Dopuszczalne kombinacje naped/silnik z zestawem osiowym - Bez przektadni
Silnik/Jednostka silnika Zestaw osiowy Zespot osiowy sktada sie z:
Kotnierz silnika Sprzegto Obudowa sprzegta
N ) S ey
Ll % il
o Eg g
Nr czesci Nr czesci Nr czesci Nr czesci
Typ Typ Typ Typ
ERMB-32
z silnikiem serwo
EMMS-AS-70-M-... 543 161 529 945 543 424 552160
EAMM-A-D60-70A EAMF-A-64A/B-70A EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64B
EMMS-AS-100-S-... 550983 529 947 551005 551007

EAMM-A-D60-100A

EAMF-A-64A/C-100A

EAMC-42-50-12-19

EAMK-A-D60-64C

z silnikiem skokowym

EAMM-A-D60-52C

EAMC-42-50-12-12

EMMS-ST-87-M-... 543 162 533 140 543 424 552 160

EMMS-ST-87-L-... EAMM-A-D60-87A MTR-FL64-ST87 EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64B

z silnikiem

MTR-DCI-525-...-G7 543 163 - 533709 552161
EAMM-A-D60-52B EAMC-42-50-12-12 EAMK-A-D60-52B

MTR-DCI-525-...-G14 543 164 - 533709 552162

EAMK-A-D60-52C

Dopuszczalne kombinacje naped/silnik z zestawem osiowym - Z przektadnia

EAMM-A-D60-60G

EAMF-A-64A/B-60G

EAMC-42-50-11-12

Przektadnia Silnik Zestaw osiowy ZespOt osiowy sktada sie z:
Kotnierz silnika Sprzegto Obudowa sprzegta
5
S | G | o By
Q5 It il
8 @g g
Typ Nr czesci Nr czesci Nr czesci Nr czesci
Typ Typ Typ Typ
ERMB-25
z silnikiem serwo
EMGA-40-P-G3-SAS-40 | EMMS-AS-40-... 560 282 550 986 558 029 552157
EAMM-A-D40-40G EAMF-A-44A/B-40G EAMC-30-32-8-10 EAMK-A-D40-44A
ERMB-32
z silnikiem serwo
EMGA-60-P-G...-SAS-55 [ EMMS-AS-55-... 560 283 550 987 543 424 552160
EAMM-A-D60-60G EAMF-A-64A/B-60G EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64B
EMGA-60-P-G3-SAS-70 | EMMS-AS-70-... 560 283 550 987 543 424 552160

EAMK-A-D60-64B

Uwaga

Uwag na maksymalny dopuszczalny

moment napedowy ERMB. Moze by¢

koniecznos¢ ograniczenia pradu

silnika.
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB FESTO
Osprzet
Zespot osiowy EAMM-A-... . L1
B1
Materiat: o 3\ T ] © ©
Obudowa sprzegta: Odlew aluminiowy %ﬁ
Piasty sprzegajace: Stop aluminium . \(7 o
Element zaciskowy: Stal 6 1 \&JJ ‘ ‘ || @
wysokostopowa e B | L ‘ © ©
ruby: nizowan |
Sruby: Stal galwanizowana .‘):%/'
'/.\"
Diagram:
Zestaw osiowy
Modut obrotowy
Silnik
Ogolne dane techniczne
EAMM-A-... D32- D40-
32B 35-40A 42A 57A 42B 42C 55A 57A
Przenoszony moment [Nm] 1.1 4.0 0.8 4.0 8.0 6.0
Masowy moment bezwtadnosci [kemm2] 0.3 5.87 0.3 5.87 5.87
Pozycja montazu Dowolna Dowolna
EAMM-A-... D40- D60-
70A 406G 52B 52C 70A 87A 100A 60G
Przenoszony moment [Nm] 8.0 14.0 12.0 14.0 12.0
Masowy moment bezwtadnosci [kemm2] 5.87 35.5
Pozycja montazu Dowolna
Warunki pracy i otoczenia
Temperatura otoczenia [ 0..50
Temp. przechowywania [eC] -25...+60
Stopiefi ochrony?) IP40
Wzgledna wilgotnos¢ powietrza [%] 0..95
1) Tylkow powiazaniu z potaczonym napedem i silnikiem
Wymiary i dane potrzebne do zaméwienia
Typ B1 L1 Ciezar Nrczesci  Typ
[g]
EAMM-A-D32-32B 45 43 150 543149 EAMM-A-D32-32B
EAMM-A-D32-35-40A 40 46 220 560281 EAMM-A-D32-35-40A
EAMM-A-D32-42A 45 48 140 543148 EAMM-A-D32-42A
EAMM-A-D32-57A 45 50.5 270 550980 EAMM-A-D32-57A
EAMM-A-D40-42B 53.5 88 340 543155 EAMM-A-D40-42B
EAMM-A-D40-42C 53.5 101 370 543156 EAMM-A-D40-42C
EAMM-A-D40-40G 53.5 55.5 350 560282 EAMM-A-D40-40G
EAMM-A-D40-55A 53.5 49.2 350 543153 EAMM-A-D40-55A
EAMM-A-D40-57A 53.5 50.5 350 543154 EAMM-A-D40-57A
EAMM-A-D40-70A 53.5 52 410 550981 EAMM-A-D40-70A
EAMM-A-D60-52B 74 112 930 543163 EAMM-A-D60-52B
EAMM-A-D60-52C 74 126 1,020 543164 EAMM-A-D60-52C
EAMM-A-D60-60G 74 71.4 830 560 283 EAMM-A-D60-60G
EAMM-A-D60-70A 74 63.2 750 543161 EAMM-A-D60-70A
EAMM-A-D60-87A 74 64.7 890 543162 EAMM-A-D60-87A
EAMM-A-D60-100A 74 78.2 1,170 550983 EAMM-A-D60-100A
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Elektryczne moduty obrotowe ERMB FESTO
Osprzet
Dane do zaméwienia — Tulejki centrujgce
Dla wielkosci Krétki opis Liczba Nrczesci  Typ L.szt.
1)
® 20 Dla centrowania obcigzenia i elementow 2 186 717 ZBH-7 10
dotaczanych (tulejki centrujgce s dostarc- | 2 150927 ZBH-9
25,32 zane w komplecie z modutem obrotowym) |4
1)  L.szt. w opakowaniu
Dane do zaméwienia
Dla wielkosci Krotki opis Ciezar Nrczesci  Typ L.szt.
[s] Y
Zespot czujnikowy EAPS-...-S
20 Zespdt z obudowg (wtacznik krzywkowy, 258 558392 EAPS-R1-20-S 1
25 2 krzywki, uchwytu czujnika) 406 558 393 EAPS-R1-25-S
32 560 558 394 EAPS-R1-32-S
obudowy EAPS-...-S-WH
20 Zespot bez obudowy (wtacznik krzywkowy, |86 558 395 EAPS-R1-20-S-WH 1
25 2 krzywki, uchwytu czujnika) 90 558396 EAPS-R1-25-S-WH
32 136 558397 EAPS-R1-32-S-WH
Krzywka EAPS-...-CK
20, 25, 32 Dla sygnalizacji potozen 5 kazda 558398 EAPS-R1-CK 2
@@ (w zakresie dostawy sg dwie krzywki)
Uchwyt czujnika EAPS-...-SH
20, 25 Dla zamocowania czujnikdéw zblizeniowych | 24 558399 EAPS-R1-20-SH 1
%ﬂ\% 32 na module obrotowym 30 558 400 EAPS-R1-32-SH
83~
Obudowa EAPS-...-H
20 Dla zabezpieczenia zespotu czujnikowego |[172 560 673 EAPS-R1-20-H 1
25 i interfejsu montazowego napedu 316 560 674 EAPS-R1-25-H
32 424 560 675 EAPS-R1-32-H
Dane do zaméwienia — Czujniki zblizeniowe, indukcyjne Dane techniczne =» Internet: sien
Kontakt Przytacze Nrczesci  Typ
Funkcja N/O Kabel 150 386  SIEN-M8B-PS-K-L
Wtyczka 150 387  SIEN-M8B-PS-S-L
Funkcja N/Z Kabel 150390 SIEN-M8B-PO-K-L
Wtyczka 150391 SIEN-M8B-PO-S-L
Dane do zaméwienia — Kable taczace Dane techniczne =» Internet: nebu
Przytacze elektryczne, lewa strona | Przytacze elektryczne, prawa Dtugosc Nrczesci  Typ
strona kabla
[m]
@y Gniazdo wtykowe proste, M8x1, | Kabel z otwartym koficem 2.5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
3-pin 3-ayly 5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
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