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Unidades giratorias con pinza HGDS

Caracteristicas

Cuadro general

Combinacién de pinza paralela y mo-
dulo giratorio

La transformacion del movimiento
lineal en el movimiento angular de los
dedos de la pinza estd a cargo de un
vastago que, con una palanca, abrey
cierra las mordazas que se encuen-
tran en el cuerpo de la pinza.

El movimiento giratorio de la unidad
esta a cargo de un actuador giratorio.
Este movimiento puede ajustarse de
modo continuo mediante dos topes
(max. 210°). La amortiguacion del
movimiento giratorio de la unidad
esta a cargo de topes elasticos o
amortiguadores hidraulicos. Un sis-
tema de ajuste fino permite regular el
angulo de giro de modo muy preciso.

Posibilidades de montaje
Montaje directo

Fijacion por cola de milano
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- Importante

Las unidades giratorias con pinza no
han sido concebidas para aplicacio-
nes bajo las siguientes condiciones o
similares:
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e Polvo de rectificado

FESTO

Topes elasticos o amortiguadores
hidraulicos

Ranuras para detectores
SME/SMT-10 para consulta de la
posicion intermedia

Conexion de aire para cerrar la
pinza

Ranuras para detectores
SME/SMT-10 para consulta de la
posicion de la pinza

Conexion de aire para abrir la
pinza

Mordazas

Placa de tope regulable para el
movimiento giratorio, con iman
Tope de final de carrera preciso
con amortiguacion elastica o
amortiguador integrado

Aleta oscilante

Vastago para el movimiento de
sujecion

Embolo con iman

e Salpicaduras de soldadura
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Unidades giratorias con pinza HGDS FESTO

Cuadro general de periféricos y cddigo para el pedido

Cuadro general de periféricos Producto del sistema de la técnica de manipulacion y montaje

ISR

6]
Accesorios
Tipo Descripcion resumida => Pagina/Internet
—
Amortiguacion Amortiguacion elastica, sin posibilidad de ajuste. Se utiliza si las masas son peque- |-
P nas.
Amortiguacion Amortiguador hidraulico autorregulable -
YSRT
Detectores de posicion Para la consulta de la posicion de la pinzay de la aleta 12
SME/SMT-10
Racor rapido roscado Para la conexion de tubos flexibles con tolerancias en su diametro exterior quick star
QS
Casquillo para centrar Para centrar la pinza después del montaje 12
ZBH (2 unidades incluidas en el suministro)
le] - Uni6n entre el actuador y la pinza conjunto de adaptador
Codigo para el pedido
HGDS | — PP - 16 - YSRT - A
Tipo
HGDS | Unidad giratoria con pinza
Funcionamiento de la pinza

PP | Pinzado paralelo
Tamaiio

Amortiguacion

p Amortiguacion elastica
YSRT Amortiguacion hidraulica

Deteccion de posiciones

A Para detectores de proximidad
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Unidades giratorias con pinza HGDS

Hoja de datos

Funcion
Girar/Fijar

Tamafo
12,16, 20

Carrera
59,14 mm

Datos técnicos generales

FESTO

Tamario 12 16 20
Construccion Actuador giratorio
Pinza paralela con actuador
Funcionamiento Doble efecto
Conexion neumatica M5
Tipo de fijacion Con taladro roscado y centraje
Mediante taladros
En cola de milano
Posicion de montaje Indistinta
Intervalos para el engrase de la guia 10 millones de maniobras
Peso del producto [g] 465 660 1120
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Presion de funcionamiento [bar] 3..8
Fluido Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacion
Temperatura ambiente?) [°C +5 ... +60

Clase de resistencia a la corrosion?)

2

1) Teneren cuenta las condiciones de funcionamiento de los detectores
2) Clase de resistencia a la corrosion 2 seglin norma de Festo 940 070

Valida para piezas expuestas a gran peligro de corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies

principalmente decorativas

Materiales
Vista en seccion

[=] 1]

]

(]

Midades giratorias con pinza

Dedos Aleacion forjada de aluminio niquelado

Palanca Acero templado

Tope Aleacion forjada de aluminio anodizado
liso

Vastago Acero inoxidable

Cuerpo Aleacion forjada de aluminio anodizado
liso

[6] Embolo Caucho nitrilico, poliuretano

- Tope de goma Caucho nitrilico
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Unidades giratorias con pinza HGDS

Hoja de datos

Datos técnicos: girar

FESTO

Tamaio 12 |16 | 20
Angulo de giro [ 0..210 2 10

Momento de giro tedricol INm] 0,85 [1,25 [2,5
Precision de repeti-  Amortiguacion P [ <0,2

cion) Amortiguacion YSRT — [7] <0,02

Amortiguacion 26

Frecuencia max. de  Amortiguacion P [Hz] 2

giro! Amortiguacion YSRT  [Hz] 1,5

Deteccion de posiciones Para detectores de proximidad

1) Con 6 bar

Momentos de inercia de la masa ) con 6 bar, en funcion del tiempo de giro t y del angulo de giro
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Relacion entre la presion de funcionamientoy el tiempo de giro

Al reducirse la presion de funciona-
miento de la pinza, debera aumen-
tarse el tiempo de giro en 15% por
bar de la presion de funcionamiento
(permaneciendo igual el momento de
inercia de la masa).

Ejemplo:

Valores conocidos:

) = 40 kgm2x10~4

Presion de funcionamiento 4 bar
(accionamiento de la pinza)

Tiempo de giro con 6 bar = 0,4 s; ver
diagrama de la derecha

Con 4 bar, el tiempo de giro es el
siguiente:
t=0,4+2x15%=0,525s

Tiempo de amortiguacion del
amortiguador=0,1s

Por lo tanto, el tiempo de giro es el
siguiente:

tincsg. = 0,525+0,15=0,62s

2011/04 - Reservado el derecho de modificacion

HGDS-PP-12-YSRT-A

50 |
/
3 ;’8 90°,/ 180" /]210°
o y /
S| 2 A
E| 10— AZA
2 g =

02 04 06 08 10 12 14
t[s]

HGDS-PP-16-YSRT-A
80

/ yay.d
| O/ —
S| 4ol [90° 180°71 2210°
‘; '
| 2o AL A
= 0~ == '
02 04 06 08 10 12 14
t[s] -
HGDS-PP-20-YSRT-A
200
/ a4
5 | %0 / YA
S | 120 90°/ | -180°1_~210°
x /
o | 80 ~ -
2| 40 A =
=, = |
02 04 06 08 10 12 14
t[s]
80
60 J/ // /’I
\-'T T 1902 / 0. /'o
S| 4o 190 180°71 2210
z / //'
= 20 . ,/,/
5 1
= 0 .—‘;'{

Y
02 04 06 08 10 12 14
t[s]

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...




Unidades giratorias con pinza HGDS FESTO

Hoja de datos

Ajuste fino del angulo de giro

Soltar la contratuerca que se 2)
encuentra debajo del elemento
amortiguador.

sistema de ajuste fino son idénticos 1)
en ambos casos. En las dos variantes,
la aleta avanza hasta un tope meta-
lico que puede ajustarse de modo
preciso mediante el casquillo (en el
caso de amortiguacion neumatica) y
mediante el amortiguador (en caso de
amortiguacion tipo YSRT).

Efectuar el ajuste del elemento
amortiguador segiin corres-

El dngulo de giro puede ajustarse de
modo aproximado mediante dos
placas de tope =» 2. Para efectuar el
ajuste fino, proceder de la siguiente

ponda. Tener en cuenta las
posiciones minima y maxima.
manera:

Las versiones P e YSRT se distinguen
por tener un solo componente
diferente. El elemento de sujecion y el

Tamafo 12 16 20 Margen min. de ajuste

hasta el tope interior

Margen max. de ajuste
hasta la entalladura

Margen del ajuste de
precision

Amortiguacion P

Amortiguacion
YSRT

T ]-2,5

Ajuste del angulo de giro en cada giro

1 |31
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Unidades giratorias con pinza HGDS

Hoja de datos

Datos técnicos: sujecion

FESTO

Tamafo 12 16 20
Funcionamiento de la pinza Paralela

Cantidad de dedos 2

Fuerza maxima por dedo? IN] 0,3 0,5 1,0
Carrera por mordaza [mm] 2,5 4,5 7
Holgura max. de las mordazas [mm] 0

Holgura angular maxima de las mordazas [°] 0

Precision de repeticion [mm] <0,02

Frecuencia max. de trabajo [Hz] 4

Deteccion de posiciones Mediante detectores de proximidad
1) Datos validos para funcionamiento sin estrangulacion.

Fuerza de sujecion [N] con 6 bar

Tamafo 12 16 20
Fuerza de sujecion por mordaza

Abrir 29 56,5 85
Cerrar 26 45 65
Total de fuerza de sujecion

Abrir 58 113 170
Cerrar 52 90 130

Fuerza de sujecion Fy por dedo en funcion de la presion de funcionamiento p

En los diagramas siguientes pueden

determinarse las fuerzas de sujecion
para pinzas de diversos tamafios en
funcion de la presion de funciona-

miento y de la palanca.
Las lineas caracteristicas son validas
para pinzas de sujecion exterior e

Importante

interior.

En funcionamiento sin estrangulacion:
HGDS-12 (palanca max. x 40 mm)
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La fuerza de sujecion casi no

depende del efecto de palanca.
Desviaciones maximas con palancay
presion maximas: aprox. 10%.

HGDS-20 (palanca max. x 70 mm)
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Unidades giratorias con pinza HGDS

Hoja de datos

Tiempos para abriry cerrar [ms] con 6 bar
Con mordazas

Con dedos

Los tiempos de apertura y de cierre
[ms] aqui indicados fueron medidos a
temperatura ambiente, con una pre-
sion de funcionamiento de 6 bary con
la pinza sin dedos adicionales y mon-
tada en posicion horizontal. Al aplicar

FESTO

cargas superiores, debera estrangu-
larse el movimiento de los dedos. En
ese caso, deberan ajustarse corres-
pondientemente los tiempos de
aperturay de cierre.

Con dedos, en funcion del peso
Tamafo 12 16 20
Fuerza maxima en funcion del peso 0,3N 0,5N 1,0N
HGDS-...-A Abrir 20 50 70
Sin estrangulacion Cerrar 30 50 100
Con dedos, en funcion del peso
Tamafo 12 16 20
Fuerza 1,0N 2,0N 1,0N 2,0N 1,0N 2,0N
HGDS-...-A Cerrar 100 150 100 200 100 250
Con estrangulacion
Excentricidad y en funcion de la palanca x
En los diagramas siguientes constan Al elegir, debe tenerse en cuenta obli-
‘ 6 & ® <>_|| los valores validos para los diversos gatoriamente el momento de inercia
i IP— @ > I‘;’ ] = tamafios en funcion de la palancay delamasa = 5.
Loy Q) © o I de la excentricidad maxima admisible
= del punto de aplicacion de la fuerza.
" Son validas las fuerzas de sujecion
antes indicadas.
Ejemplo de calculo
Palanca x = 40 mm Margen recomendado
Incognita: Excentricidad y 50T
e Medir el valor en el eje horizontal 40
correspondiente al punto de
interseccion. _ 130
e A continuacion, subir verticalmente E
hasta el punto de interseccion de la =| 20
escala. %
e |eer la excentricidad. 10 ‘
Excentricidad méax. = 30 mm o
10 20 30 40 50
y [mm]
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Unidades giratorias con pinza HGDS

Hoja de datos

Excentricidad y en funcion de la palanca x
En funcionamiento sin estrangulacion:
HGDS-12 (palanca max. x 40 mm)

Margen recomendado

40

30

20

X [mm]

10

0 10 20 30 40
y [mm]

HGDS-20 (palanca max. x 70 mm)

Margen recomendado

70
60
50
40
30
20

X [mm]

10

0 10 20 30 40 50 60 70
y [mm]

Valores caracteristicos de esfuerzo por dedo

FESTO

HGDS-16 (palanca max. x 50 mm)

Margen recomendado
50

40

30

X [mm]

20

10

y [mm]

Las fuerzas y momentos admisibles se Al efectuar el calculo de los momen-
refieren a un dedo. tos debe tenerse en cuenta el punto 0
Los valores indicados incluyen la del sistema de coordenadas (guiado
fuerza de palanca, las fuerzas debido de los dedos).

al peso de la pieza u ocasionadas por

dedos externos y, ademas, las fuerzas

ocasionadas por la aceleracion

durante la ejecucion del movimiento.

Tamafo 12 16 20
Fuerza F, maxima admisible- [N] 20 30 60
Momento My maximo admisible [Nm] 1,5 4 8
Momento My maximo admisible [Nm] 1,5 4

Momento M, maximo admisible [Nm] 1,5 4
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Unidades giratorias con pinza HGDS

Hoja de datos

Dimensiones
Tamaiio 16/20
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Tamaiio 12

FESTO

Datos CAD disponibles en =» www.festo.com

D2

D3

L

T1

[ S B

[ =] [=]

o

L4

Corte a través de los taladros de
montaje = 11

Para unién mediante cola de
milano con HAVB-3

Ranura para detectores
SME-/SMT-10

Pinza abierta

Pinza cerrada

Amortiguador YSRT
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Unidades giratorias con pinza HGDS FESTO
Hoja de datos
Corte en seccidn en[1]=» 10
Tamaiio 12 Tamaiio 16 Tamaiio 20
. 10 H13
1.8 @ 4218 124 H,,Q%
/T
N / S
HJ/ e V) d / j r/ »‘
*
g * I 73 /
o g f .
N
A §
o
O ,/ m é J
malllll 5 /1S i
p9t o M5 \ \ Ej n // o
20 «002* oM N VEMIIL 3
| 30wez*_| ®97 J« a
30 wo02*
Tamafo B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 D1 D2 D3 D4 D5
%) %) 1%}
[mm] +0,03 +0,02* +0,02 +0,02 +0,1 H13 H13 H8
12 30 48 20 11,5 8 8 12,5 Mé6x0,5 4,5 7,5 M3 2
16 34 55 30 13 10 10 16 M8x1 N N M3 2
20 40 68 30 16 12 12 20 M10x1 N N M4 2,5
Tamafo D6 EE H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9
%)}
[mm] H8 +1/-0,6 | +0,8/-0,4 | +1,3/-0,2 | +0,8/-0,2 | 0,02 +0,12 +0,1 +0,1
12 2 M5 113,4 111,9 85,1 58,2 2 5 30 23 7,5
16 2 M5 121,7 120,1 92,1 64,3 3 5 34,5 26 8,3
20 2,5 M5 154,8 152,8 112,3 81,7 3 7 43 34,6 8,3
Tamafo H10 H11 H12 H13 H14 L1 L2 L3 L4 L5 L6
[mm] -0,1 +1/-0,2 +1/-0,2 +0,5 +0,5 +0,5 +0,1 +0,05
12 13,5 9,7 4,5 51,3 79,8 46 41 38 34 36 24
16 14 8 N 58,2 86,7 58 49 47 - 40,5 27,5
20 19 9 N 73,1 105,6 78 64 61 - 40,5 34
Tamafo L7 L8 L9 L10 Tl T4 T5 T6 17
+1
[mm] +0,03 P YSRT +0,02 min. min.
12 48 59,5 69,3 8 10 4,6 5 5 4 5
16 55 68,5 80,5 8 10 - 6,5 6 5 5
20 68 85,4 96,4 12 14 - 10 8 7 7
*  Tolerancia de centraje @ 9H7
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Unidades giratorias con pinza HGDS

Hoja de datos y accesorios

FESTO

Referencias
Tamafo Con amortiguacion elastica P Con amortiguacion hidraulica YSRT
Elemento de amortiguacion Amortiguadores
[mm] N° art. Tipo N° art. Tipo
12 534278 HGDS-PP-12-P-A) 534279 HGDS-PP-12-YSRT-AD
16 534280 HGDS-PP-16-P-AD 534281 HGDS-PP-16-YSRT-AD
20 534282 HGDS-PP-20-P-AD 534283 HGDS-PP-20-YSRT-AD

1)  Elsuministro incluye dos casquillos para centrar

Referencias: accesorios

Hojas de datos =» Internet: zbh

@ 12,16, 20

Para tamafio Peso Neart.  Tipo PED)
[mm] [g]
Casquillo para centrar
1 150927 ZBH-9 10

1) Cantidad por unidad de embalaje

Referencias: detectores de posicion para ranura en C, magnetorresistivos
Tipo de fijacion Salida Conexion eléctrica,
digital sentido de salida de la conexion

Longitud del cable
[m]

Hojas de datos =» Internet: smt

N° art. Tipo

Contacto normalmente abierto

2,5

551374 SMT-10M-PS-24V-E-2,5-Q-OE

Montaje en la ranura des- | PNP Cable, trifilar, lateral
de la parte superior Conector M8x1, 3 contactos, lateral

0,3

551376 SMT-10M-PS-24V-E-0,3-Q-M8D

Referencias: detectores de posicion para ranura en C, Reed magnéticos
Tipo de fijacion Salida Conexion eléctrica,
digital sentido de salida de la conexion

Longitud del cable
[m]

Hojas de datos =» Internet: sme

N° art. Tipo

Contacto normalmente abierto

0,3

551368 SME-10M-DS-24V-E-0,3-Q-M8D

Montaje en la ranura des- | Con contacto | Conector M8x1, 3 contactos, frontal
de la parte superior Cable, trifilar, frontal

2,5

551366 SME-10M-DS-24V-E-2,5-Q-0E

12 => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Unidades giratorias con pinza HGDS

Accesorios

Si la unidad giratoria con pinza se
monta frontalmente, es recomenda-
ble utilizar detectores de posicion con
cable de conexion lateral.

Si se utilizan detectores con cable de
conexion frontal, los conectores
sobresalen de la unidad después de
haberse ajustado el punto de
conmutacion.

Saliente:

Con detector de posicion SMT-...:
HGDS-PP-12: 8,3 mm
HGDS-PP-16: 7,1 mm
HGDS-PP-20: 4,4 mm

Con detector de posicion SME-...:
HGDS-PP-12: 2,7 mm
HGDS-PP-16: 2,1 mm
HGDS-PP-20: 0 mm

Referencias: detectores de posicion para ranura en C, magnetorresistivos

FESTO
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Hojas de datos =» Internet: smt

Tipo de fijacion Salida Conexion eléctrica, Longitud del cable | N° art. Tipo
digital sentido de salida de la conexion [m]
Contacto normalmente abierto
Montaje en la ranura des- [ PNP Cable, trifilar, frontal 2,5 551373 SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-0E
% de la parte superior Conector M8x1, 3 contactos, frontal [ 0,3 551375 SMT-10M-PS-24V-E-0,3-L-M8D
Referencias: detectores de posicion para ranura en C, Reed magnéticos Hojas de datos = Internet: sme
Tipo de fijacion Salida Conexion eléctrica, Longitud del cable | N° art. Tipo
digital sentido de salida de la conexion } [m]
Contacto normalmente abierto
Montaje en la ranura des- | Con contacto | Conector M8x1, 3 contactos, frontal | 0,3 551367 SME-10M-DS-24V-E-0,3-L-M8D
% de la parte superior Cable, trifilar, frontal 2,5 551365 SME-10M-DS-24V-E-2,5-L-0OE
Cable, bifilar, frontal 2,5 551369 SME-10M-ZS-24V-E-2,5-L-0E
Referencias: cables Hojas de datos =» Internet: nebu
Conexion eléctrica en el lado izquierdo | Conexion eléctrica en el lado derecho | Longitud del cable | N° art. Tipo
[m]
Conector recto tipo zocalo M8x1, Cable de 3 hilos, extremo libre 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
3 contactos 5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
Conector acodado tipo zocalo M8x1, Cable de 3 hilos, extremo libre 2,5 541338 NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
3 contactos 5 541341 NEBU-M8W3-K-5-LE3
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