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Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Caracteristicas

Informacion resumida

* Actuador giratorio de doble efecto con aleta oscilante

Posibilidad de ajustar el angulo de giro progresivamente en todo el margen de

giro

* Gran precision mediante topes metalicos fijos

« Aletas oscilantes y juntas de poliuretano muy resistentes

« Ajuste de precision sencillo en las posiciones finales mediante los elementos
de amortiguacion

Técnica en detalle
Tamafio 6 ... 10

Tamafio 12 ... 63

[1] Interfaz
Opcionalmente:
- Arbol con pivote
- Eje con brida
[2] Diversas posibilidades de montaje
[3] Amortiguacion en los tamafos 6 ... 10: elemento de amortiguacion elastico
con tope fijo metalico (P)
Amortiguacion en los tamafios 12 ... 63:
tres tipos de amortiguacion, con tope fijo metalico:
- Elementos de amortiguacion elasticos (P)
- Elementos de amortiguacion elasticos regulables (P1)
- Amortiguadores hidraulicos (CC)
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 Un engranaje mecanico entre el elemento de tope y el actuador giratorio
impide que el sistema de tope se desplace bajo carga

* Momentos de giro de hasta 80 Nm gracias a la combinacién de una aleta doble
oscilante y un eje estriado

[4] Deteccion de posiciones
- En los tamafos 6 ... 10: SME/SMT-10
- En los tamafos 12 ... 40: SME/SMT-10 o SIEN
- En el tamafio 63: SME/SMT-8
[5] Ajuste de precision de las posiciones finales: desplazando los topes es
posible regular las posiciones finales con gran precision
[6] Escalaangular: la escala permite ajustar previamente el angulo necesario
[7] Latapa ciega impide que se introduzcan los dedos en la zona de giro,
reduciendo el riesgo de lesiones
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Caracteristicas

Numerosas variantes
DSM-T-...: actuador giratorio con aleta doble oscilante

Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Con las dos aletas oscilantes montadas en el eje estriado, es posible alcanzar
momentos de giro de hasta 80 Nm.

El funcionamiento corresponde al del DSM sin aleta doble oscilante:

« Angulo de giro regulable progresivamente

« Interfaces idénticas

« Accesorios idénticos

Elementos de soporte de alta calidad y pretensados sin holgura para la admisién
de grandes momentos de carga y un funcionamiento con movimientos muy
precisos.

El funcionamiento corresponde al del DSM-B sin soporte para cargas pesadas:

« Angulo de giro regulable progresivamente

« Interfaces de fijacion idénticas

* Accesorios idénticos

Eleccidn entre 2 tipos de amortiguacion:
« amortiguacién P1y CC




Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Cuadro general de los productos

Valores caracteristicos de los actuadores giratorios

Los valores incluidos en la tabla son
valores maximos. Los valores exactos
de cada uno de los tamafios constan
en la hoja de datos correspondiente
del catalogo.

Ejecucion Codigo del Tamaiio Angulo de giro Momento de giro Fuerza axial Fuerza radial
producto
[l [Nm] IN] IN]

Arbol con pivote

DSM-... 6,8,10 90, 180
0 240 0,85 10 30
12,16, 25, 32, 40, 63 270
12,16, 25, 32 246 40 500 500
40, 63 240
DSM-...-FW 6,8,10 90, 180
0 240 0,85 10 30
12,16, 25, 32, 40, 63 270
12,16, 25, 32 246 40 500 500
40, 63 240
Aleta doble oscilante y arbol con pivote
DSM-T-... 6,8,10 90, 180
0 370 1,7 10 30
12,16, 25, 32, 40, 63 270
12,16, 25,32 246 80 500 500
40, 63 240
Aleta doble oscilante y eje con brida
DSM-T-...-FW 6,8,10 90, 180
0 740 1,7 10 30
12,16, 25, 32, 40, 63 270
12,16, 25, 32 246 80 500 500
40, 63 240
Soporte para cargas pesadas
DSM-...-HD 12,16, 25, 32, 40, 63 270
12,16, 25, 32 246 40 1300 1800
40, 63 240
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Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Cuadro general de los productos

Valores caracteristicos de los actuadores giratorios

Los valores incluidos en la tabla son
valores maximos. Los valores exactos
de cada uno de los tamafios constan
en la hoja de datos correspondiente

del catalogo.

Ejecucion Amortiguacion Angulo de giro ajustable Deteccion de posiciones - Pagina
P P1 cc A

Arbol con pivote
u - - n u 8
| - - | |
| - - ] | 24

| |
- [ ] ]
u - - n | 8
| - - | |
[ ] - - [ ] [ ] 24
| |
- [ ] [ ]
rbol con pivote

[ - - 2 [ B) 8
] — - n) ['B)
| - - | | 24
- m) [ [
- ul ] u

Aleta doble oscilante y eje con brida
[ - - u? 3 8
[ - - 2 [ B)
[ ] - - [ ] [ ] 24
- [ D) [ [ [
— ml [ ] u

Soporte para cargas pesadas
- - - 24
- | |

1) Elamortiguador P1 puede pedirse como accesorio (= pagina 53).
2)  Elkit de tope (para regular el angulo de giro) puede pedirse como accesorio (= pagina 54).
3)  Elkit de fijacion (para detectar posiciones) puede pedirse como accesorio (= pagina 54).
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Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Caracteristicas

Posibilidades de fijacion
Tamafio 6 ... 10
Mediante rosca/taladro pasante Mediante taladro pasante, lateral Mediante rosca, lateral

Tamano 12 ... 63
Mediante rosca pasante Mediante taladro pasante Mediante rosca, lateral Centrado mediante collar

Tipos de fijacion especiales del DSM-...-HD
Mediante rosca, lateral Para anexos

Conexiones a ras posibles mediante el
uso de casquillos para centrar ZBH.
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Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Caracteristicas

Accesorios

Unidad de rueda libre FLSM Brida de empuje FWSR Placa de montaje HSM
Tamano 6 ... 40 Tamano 6 ... 40 Tamano 12 ... 40

Sentido de giro en combinacion con unidad de rueda libre FLSM

Los movimientos giratorios posibles en dos sentidos del actuador giratorio DSM Dimensiones y referencias de pedido
solo se ejecutan en un sentido debido a la unidad de rueda libre. El sentido - pagina 49
contrario esté blogueado.

FLSM-...-R, hacia la derecha (en sentido horario) FLSM-...-L, hacia la izquierda (en sentido antihorario)

[1] Vista hacia el eje de salida

Sensor de posicion SRBS

El sensor de posicion se utiliza para detectar las posiciones finales de actuadores
giratorios DSM.

La deteccion se realiza magnéticamente y sin contacto. Como sefal de salida se
emiten 2 puntos de conmutacion.

Caracteristicas: Especificaciones técnicas:

* Montaje rapido, sin bisqueda manual de puntos de conmutacion » Margen de deteccion: 0 ... 270°

* Manejo sencilloy seguro por medio de un pulsador * Precision de repeticion: < 1°

+ Unicamente se necesita un cable de conexion * 2 salidas de conmutacion (24 V)

* largavida (til gracias a la deteccion de posicion robustay sin contacto * Salida de conmutacion: PNP o NPN programables

* Funcion del elemento de conmutacién: contacto normalmente abierto o
contacto normalmente cerrado programables
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Actuadores giratorios DSM

Codigos del producto DSM-6 ... 10

001 Serie 005 Amortiguacion
DSM Actuador giratorio P Anillos amortiguadores/placas amortiguadoras elasticos en
ambos lados

002 Tipo de construccién

Estandar 006 Deteccion de posiciones
T Con aleta doble Sin

A Para sensor de proximidad
003 Tamafos
6 6 007 Angulo de giro ajustable
8 8 Angulo de giro fijo
10 10 FF Angulo de giro ajustable
004 Angulo de giro nominal [°] 008 Eje
90 90 Arbol con pivote
180 180 FW Eje con brida
200 200
240 240
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Actuadores giratorios DSM

Cuadro general de periféricos DSM-6 ... 10

Accesorios
Descripcion - Pagina/Internet
[1]  Kitde tope * Para ajustar el angulo de giro 54
KSM * Posibilidad de montaje posterior en el actuador giratorio DSM-...-P(-A)/DSM-...-P(-A)-FW
e En DSMT-..., el kit de tope debe pedirse por separado como accesorio
« Combinable con el kit de fijacion WSM
 En combinacién con el kit de fijacion WSM debe pedirse ademas el kit adaptador DADP-AK - pagina 54
[2]  Kit de fijacion « Para detectar el angulo de giro 54
WSM-...-SMe-10 * Para fijar los sensores de proximidad SME-/SMT-10;
* Posibilidad de montaje posterior en el actuador giratorio DSM-...-P(-FF)/DSM-...-P(-FF)-FW
e En DSM-T-..., debe pedirse ademas el kit de fijacion como accesorio
« Combinable con el kit de tope KSM
* En combinacién con el kit de tope KSM debe pedirse ademés el kit adaptador DADP-AK - pégina 54
[3]  Sensor de posicion * Para detectar el dngulo de giro 53
SRBS * No es necesario ajustar los sensores de proximidad
* Deteccion de las posiciones finales del angulo de giro mediante programacion por accionamiento de
pulsador
* Montaje directoy sin accesorios en el actuador giratorio
* Debe pedirse por separado como accesorio
[4]  Sensor de proximidad Sensor de proximidad para la deteccion de posiciones finales 54
SME/SMT-10
[5]  Brida de empuje Para el montaje posterior en el actuador giratorio DSM con arbol con pivote 51
FWSR
[6]  Unidad de rueda libre * Para movimientos giratorios sincronizados en un sentido 49
FLSM * Solo en combinaci6n con el actuador giratorio DSM con arbol con pivote
[71  Valvula de estrangulacion y antirretorno | Para la regulacion de la velocidad 56
GRLA
[8]  Racorrapido roscado Para la conexidn de tubos flexibles con calibracion del didmetro exterior qs
QS
[9]  Kitadaptador Para fijar el kit de fijacion WSM al kit de tope KSM 54
DADP-AK
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Actuadores giratorios DSM

Hoja de datos DSM-6 ... 10

Funcion

N O - Tamafo

6..10 [
‘.
Especificaciones técnicas generales
Tamafio 6 8 10
Conexion neumatica M3
Forma constructiva Aleta oscilante
Amortiguacion Anillos/placas amortiguadores elasticos en ambos lados
Tipo de fijacion Con rosca interior
Posicién de montaje Indistinta
Angulo de giro
DSM-... [°] 900180 900180 90, 180 0 240
DSM-...-FF [°] 0..180 0...200
Frecuencia de giro maxima a 6 bar [Hz] 3 3(a240°2H2)
Angulo de amortiguacion [°] 0,5
Consumo de aire a 6 bary con un angulo de giro de 90°V
DSM-... [em3] 0,6 0,7 5,5
DSM-T-... [em3] 1,2 1,4 11
1) Valores tedricos
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Tamario 6 | 8 10
Medio de funcionamiento Aire comprimido segiin SO 8573-1:2010 [7:4:4]
Presion de funcionamiento
DSM-... [bar] 3,5..8 3,5..8 2,5..8
DSM-T-... [bar] 4.8 4..8 3,5..8
Temperatura ambiente?) [°C] 0..+60
Temperatura de almacenamiento [°q] 20
ATEX Tipos seleccionados - www.festo.com
1)  Debe tenerse en cuenta el ambito de aplicacion de los sensores de proximidad
Fuerzas y momentos de giro
Tamafio | 6 8 10
Momento de giro a 6 bar
DSM-... [Nm] 0,15 0,35 0,85
DSM-T-.... [Nm] 0,3 0,7 1,7
Carga axial maxima admisible en el eje de [N] 10
salida?
Carga radial maxima admisible en el eje de [N] 15 20 30
salida?
Momento de inercia de la masa [kgm?] 0,00065 0,0013 0,0026
méximo admisible en el eje de salida?

1) Elpunto de referencia para las fuerzas es el eje de rotacion y el centro del eje de salida

2)  Valor maximo, observar los diagramas a partir de - pagina 12
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Hoja de datos DSM-6 ... 10

Actuadores giratorios DSM

Pesos [g]
Tamafio | 6 8 10
Arbol con pivote
DSM-...-P 45 78 140
DSM-...-P-A 50 85 149
DSM-...-P-FF 70 140 240
DSM-...-P-A-FF 85 155 255
Eje con brida
DSM-...-P-FW 51 85 150
DSM-...-P-A-FW 56 92 159
DSM-...-P-FF-FW 76 147 250
DSM-...-P-A-FF-FW 91 162 265
Aleta doble oscilante y arbol con pivote
DSMT-...-P [ 60 [110 [ 200
Aleta doble oscilante y eje con brida
DSM-T-...-P-FW [ 65 [117 [210
Materiales
Vista en seccion
Con arbol con pivote Con eje con brida
DSM-... DSM-T-. DSM-...-FW DSM-T-...-FW
1 2 3 3

Actuador giratorio

H |
-,/"_‘w‘\ 77N J

,'-’ N )
e

s — .

%

S

[1]  Eje

Acero de alta aleacion inoxidable

[2]  Aleta oscilante

Plastico reforzado con fibra de vidrio

[3]  Cuerpo Aluminio, anodizado
- Tornillos Acero galvanizado
Juntas Poliuretano

Nota sobre los materiales

Sin cobre ni PTFE

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)
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Actuadores giratorios DSM

Hoja de datos DSM-6 ... 10

Momento de inercia de la masa ) en funcion del tiempo de giro t
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Hoja de datos DSM-6 ... 10

Dimensiones

DSM-... — con arbol con pivote

Actuadores giratorios DSM

Descarga de datos CAD - www.festo.com

L9
‘ fany
@ \y —
[
@ %1‘ | J'_|>
T @
EE
L8
B3 L6
B4 L5
a
m 5 gg
L3
L4 L4
L7 L2
L1
Para DSM-10 Posicion del eje
240°
T3
o~
I
=)
- £ - Nota
B5 |  B6 o i )
Tolerancia del angulo de giro
} - tabla inferior. Las conexiones
} ™ para el aire comprimido se encuen-
= tran en la parte inferior de esta
figura.
Tamaio B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10 EE
@ @ @ o] o] @ @
G7 f8 H12 H12 H12
6 10 25 30 17 4 8 14 3,2 M3 M2 40 29,4 3,5 M2 M3
8 12,8 31 38 20 5 9 16 3,2 M3 M2,5 50 37,4 3,5 M2 M3
10 15,9 38 47 26 6 12 19 4,3 M4 M3 62 46,4 4,5 M2,5 M3
Tamafo L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 m T2 = Tolerancia del angulo de giro
h12
6 43 13 10 2 9,8 21 5 6 3 3,5 4 3 0/+5°
8 50 16 13 2 11,3 23 6 6,5 3 4,5 4,3 3,5 0/+5°
10 61 19,6 16 2 14,3 28,4 8 7,5 4 - 5 4,5 0/+5°
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Actuadores giratorios DSM

Hoja de datos DSM-6 ... 10

Dimensiones

DSM-T-... — con arbol con pivote y aleta doble oscilante

Descarga de datos CAD - www.festo.com

L8 L9
A (&) q
&/
5 = e
H©)
EE
B3 L6
B4 L5 D5 D4
(& @\> ﬁT_ZV
@D ﬁj 8 a ) —_D f =
(o))
o J o) o
—— a |
@Dﬁ/ =4 o
@ /1 O L3
40° | | L4 L4 B2
L7 L2
L1
Para DSM-T-10 Posicion del eje
240°
} L12 L13
} m
[aa]
- £ - Nota
Tolerancia del angulo de giro
- tabla inferior. Las conexiones
para el aire comprimido se encuen-
tran en la parte inferior de esta
figura.
Tamafio B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10
%) %] ] [ %] [ %)
G7 f8 H12 H12 H12
6 10 25 30 17 4 8 14 3,2 M3 M2 40 29,4 3,5 M2
8 12,8 31 38 20 5 9 16 3,2 M3 M2,5 50 37,4 3,5 M2
10 15,9 38 47 26 6 12 19 4,3 M4 M3 62 46,4 4,5 M2,5
Tamafio EE L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 T T2 = Tolerancia del
angulo de giro
h12
6 M3 55,5 13 10 2 9,8 33,5 5 6 3 3,5 4 3 0/+5°
8 M3 64,5 16 13 2 11,3 37,5 6 6,5 3 4,5 4,3 3,5 0/+5°
10 M3 79 19,6 16 2 14,3 46 8 7,5 4 - 5 4,5 0/+5°
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Actuadores giratorios DSM

Hoja de datos DSM-6 ... 10

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
DSM-.... — con arbol con pivote y deteccidn de posiciones
DSM-T-... - con arbol con pivote, aleta doble oscilante y deteccion de posiciones

L6

L4 L5
— ‘ ol

—
o Qf
L3 L4

—

D8
D9

L7
[1] Elsensor de proximidad no esta [3] Parde apriete max. de los [4] La parte plana o la chaveta del
incluido en el suministro. Tener tornillos para el soporte del eje sefialan hacia la aleta
en cuenta el espacio disponible sensor - tabla inferior oscilante

para el montaje del sensor de
proximidad y para la gufa de
cables

[2] Posicion del iman

Tamafio D8 D9 L3 L4 L5 L6 L7 Par de apriete
%] (%]
DSM-... DSM-T-.... [Nm]
6 29,4 17,3 4 2 9,8 21 33,5 19,5 0,19
8 37,4 19,3 4 2 11,3 23 37,5 19,5 0,32
10 46,4 22,3 4 2 14,3 28 45,6 19,5 0,44
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Actuadores giratorios DSM

Hoja de datos DSM-6 ... 10

Dimensiones
DSM-... - con arbol con pivote y angulo de giro ajustable
DSM-T-... - con arbol con pivote, aleta doble oscilante y angulo de giro ajustable

Descarga de datos CAD - www.festo.com

L9

Nota

Es posible ajustar el angulo de giro

EE s i
Sin orificio ni tapa progresivamente en todo el margen
*L;SL de giro. El tamafo de 6 mm {inica-
B3 L6 - mente puede ajustarse simétrica-
B4 L5 . D5 5 D4_, mente respecto al centro.
>\ {P & 3 [1] Conexiones de aire comprimido
. a ﬁj o | = 818 N | A 5 [2] Tornillo para fijar el tope
@ ol Z) <\ \[( 71 [3] Ajuste de posiciones finales
3‘ , \% @ D5 e +X 51 [4] Contratuerca para el ajuste de
Ny W\ .
© | W I TB & A7 posiciones finales
40° L7 L2 B2 [5] Topes ajustables
L1 progresivamente
Tamafio B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D18 EE L1
@ @ @ @ @ @ @ @
G7 f8 H12 H12 H12 DSM-... DSMT-...
6 10 25 30 17 4 8 14 3,2 M3 M2 40 | 29,4 | 3,5 22 M3 52 64,5
8 12,8 31 38 20 5 9 16 3,2 M3 M2,5 50 37,4 3,5 26 M3 64 78,5
10 15,9 | 38 47 26 6 12 19 4,3 M4 M3 62 | 46,4 | 4,5 | 358 | M3 76 93,6
Tamafio L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 1! =< Angulo de giro max. | Ajuste de precision
en cada lado
DSM-... DSM-T-...
6 13 10 2 9,8 21 33,5 17,8 6 3 3,5 4 180°+5° +1°/-5°
8 16 13 2 11,3 23 37,5 24,9 6,5 3 4,5 5 180°+5° +1°/-5°
10 19,6 16 2 14,3 28,4 46 28,2 7,5 4 - 5,5 200°+5° +1°/-5°
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Hoja de datos DSM-6 ... 10

Actuadores giratorios DSM

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com

DSM-.... - con arbol con pivote, angulo de giro ajustable y deteccion de posiciones
DSM-T-... - con arbol con pivote, aleta doble oscilante, angulo de giro ajustable y deteccion de posiciones

L6

L4 e
'R

e 7 | of

iy

D8
D9
d

L3 L
L7
~L1
[1] Elsensor no esta incluido en el [3] Parde apriete max. del tornillo [4] La parte plana o la chaveta del
suministro. Tener en cuenta el del soporte del sensor eje sefialan hacia la aleta
espacio disponible para el mon- > Tabla inferior oscilante
taje del sensor de proximidad y
para la guia de cables
[2] Posicion del iman
Tamafio D8 D9 L1 L3 L4 L5 L6 L7 Par de apriete
@
DSM-... DSM-T-... DSM-... DSM-T-.... [Nm]
6 29,4 17,3 68,5 81 4 2 9,8 21 33,5 19,5 0,19
8 37,4 19,3 80 94,5 4 2 11,3 23 37,5 19,5 0,32
10 46,4 22,3 91,5 109,1 4 2 14,3 28,4 46 19,5 0,44
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Actuadores giratorios DSM

Hoja de datos DSM-6 ... 10

Dimensiones

DSM-... - con eje con brida

Descarga de datos CAD - www.festo.com

L9
X fan
o r»ﬁh Y
A ~ o
N
T 9 & G
EE
L8
L6
B3 L5
B4 L10
o L ES
m = @
[as] a
O s
[m]
L7 L11
| L4 L3 [1] Conexiones de aire comprimido
L2 1 ‘ = [2] Lamarca indica la posicion de la
aleta oscilante
Tamafo B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10 D11 D12 D13
%) %) %) %) 1% 1% %) %) [ [
G7 f8 H12 H12 H13
6 10 25 30 17 8 8 14 3,2 M3 M2 40 29,4 3,5 23 M3 3,4 16
8 12,8 31 38 20 9 11 16 3,2 M3 M2,5 50 37,4 3,5 27 M3 3,4 21
10 15,9 38 47 26 10 11 19 4,3 M4 M3 62 46,4 4,5 30 M3 3,4 21
Tamaiio D14 EE L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10 L11 T ES Tolerancia del
angulo de giro
6 M2 M3 39,5 30 7,5 2 9,8 21 5 6 3 3 1,5 4 3 0/+5°
8 M2 M3 43,5 34 7,5 2 11,3 23 6 6,5 3 3 1,5 4,3 3,5 0/+5°
10 M2,5 M3 53 41,4 9,6 2 14,3 28,4 8 7,5 4 3 1,6 5 4,5 0/+5°
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Hoja de datos DSM-6 ... 10

Dimensiones

DSM-T-... - con eje con briday aleta doble oscilante

Actuadores giratorios DSM

Descarga de datos CAD - www.festo.com

L8 LS
EJ O
o
o = ik} 58|85
Y
4 @
EE
Lé
B3 L5
B4 L10 D5 D4
-
m| ~ | | Hm| 10]1°'e
(m]
mm : | |
=) | Pr—
ClIGIE
o
vl L11
L4 L3 . .
L2 [ L4 [1] Conexiones de aire
L1 ‘ comprimido
[2] Lamarcaindica la posi-
cion de la aleta oscilante
Tamafo B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10 D11 D12 D13
[ [ 1% %) %) %) %) @ %) %)
G7 f8 H12 H12 H13
6 10 25 30 17 8 8 14 3,2 M3 M2 40 29,4 3,5 23 M3 3,4 16
8 12,8 31 38 20 9 11 16 3,2 M3 M2,5 50 37,4 3,5 27 M3 3,4 21
10 15,9 38 47 26 10 11 19 4,3 M4 M3 62 46,4 4,5 30 M3 3,4 21
Tamaio D14 EE L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10 L11 T1 ES Tolerancia del
angulo de giro
6 M2 M3 52 42,5 7,5 2 9,8 33,5 5 6 3 3 1,5 4 3 0/+5°
8 M2 M3 58 48,5 7,5 2 11,3 | 37,5 6 6,5 3 3 1,5 4,3 3,5 0/+5°
10 M2,5 M3 71 59,4 9,6 2 14,3 46 8 7,5 4 3 1,6 5 4,5 0/+5°
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Actuadores giratorios DSM

Hoja de datos DSM-6 ... 10

Dimensiones

DSM-... - con eje con brida y deteccion de posiciones
DSM-T-... - con eje con brida, aleta doble oscilante y deteccion de posiciones

Lé

L4

-
ul

Descarga de datos CAD - www.festo.com

@- [1] Elsensorde proximidad no esta
83 incluido en el suministro. Tener
@- en cuenta el espacio disponible [2] Posicion del iman
B, —H para el montaje del sensor de [3] Parde apriete max. del tornillo
i proximidad y para la gufa de del soporte del sensor
~L1 cables - tabla inferior
Tamafio D8 D9 L1 L3 L4 L5 L6 L7 Par de apriete
@ @
DSM-... DSM-T-.... DSM-... DSM-T-... [Nm]
6 29,4 17,3 50 62,5 4 2 9,8 21 33,5 19,5 0,19
8 37,4 19,3 52 66,5 4 2 11,3 23 37,5 19,5 0,32
10 46,4 22,3 59,5 77,1 4 2 14,3 28,4 46 19,5 0,44
DSM-... - con eje con brida y angulo de giro ajustable
DSM-T-... - con eje con brida, aleta doble oscilante y angulo de giro ajustable
Lo
—& j 5? 8188
b @ - £~ Nota
s Es posible ajustar el angulo de giro
o Sin orificio ni tapa progresivamente en todo el margen de
. L6 L3 giro.
5 | L0 o} El tamafio de 6 mm (nicamente puede
\ 11 .. D5 3 D4_, . L
ajustarse simétricamente respecto al
centro.
ol 5
g "IHp &
- Lal 7 5| [1] Conexiones de aire comprimido
o o o e \lr - =
Igh 4] [2] Tornillo para fijar el tope
@ = = D) 2] [3] Ajuste de posiciones finales
== | L a & A7 [4] Contratuerca para el ajuste de
L2 B2 posiciones finales
L1 [5] Topes ajustables progresivamente
Tamafio B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10 D11 D12 D13 D18 EE
@ %] @ @ @ @ @ @ %] @ @
G7 f8 H12 H12 H12 H13
6 10 25 30 17 8 8 14 3,2 M3 M2 40 | 29,4 | 3,5 23 M3 3,4 16 22 M3
8 12,8 | 31 38 20 9 1 16 3,2 M3 | M2,5 | 50 | 37,4 | 3,5 27 M3 3,4 21 26 M3
10 15,9 | 38 47 26 10 11 19 4,3 M4 M3 62 | 46,4 | 4,5 30 M3 3,4 21 | 358 | M3
Tamano L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L0 | L11 ES Angulo Ajuste de
de giro max. precision
DSM-. DSM-T-.... DSM-... DSM-T-.... en cada lado
6 48 60,5 9,5 2 9,8 21 33,5 178 | 6 3 3 1,5 4 180° +5° +1°/-5°
8 58 72,5 9,5 2 11,3 23 37,5 24,9 | 6,5 3 3 1,5 5 180° +5° +1°/-5°
10 68 85,6 11,6 | 10 2 | 143 28,4 46 28,2 | 7,5 4 3 1,6 | 55 200° +5° +1°/-5°
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Hoja de datos DSM-6 ... 10

Actuadores giratorios DSM

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com

DSM-.... — con eje con brida, angulo de giro ajustable y deteccion de posiciones
DSM-T-... - con eje con brida, aleta doble oscilante, angulo de giro ajustable y deteccién de posiciones

[ L6
LS
|

V[~

8 8 II -
2L ol
7 ;7
u 1
L3 L4
L7
~L1

[1] Elsensorde proximidad no esta [3] Parde apriete max. de los torni- z

incluido en el suministro. Tener llos para el soporte del sensor £~ Nota

en cuenta el espacio disponible - tabla inferior Es posible ajustar el angulo de giro

para el montaje del sensor de progresivamente en todo el margen

proximidad y para la guia de de giro. El tamafo de 6 mm (nica-

cables mente puede ajustarse simétrica-
(2] Posicion deliman mente respecto al centro.
Tamafio D8 D9 L1 L3 L4 L5 L6 L7 Par de apriete

@ @
DSM-... DSM-T-.... DSM-... DSM-T-... [Nm]

6 29,4 17,3 65 77,5 4 2 9,8 21 33,5 19,5 0,19
8 37,4 19,3 73,5 88 4 2 11,3 23 37,5 19,5 0,32
10 46,4 22,3 83 100,6 4 2 14,3 28,4 46 19,5 0,44
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Actuadores giratorios DSM

Hoja de datos DSM-6 ... 10

Referencias de pedido

Actuador giratorio Caracteristicas Angulo de giro Tamafio N.2art. Codigo del producto
[mm]
Arbol con pivote
* Anillos/placas amortiguadores eldsticos | 90° 6 173188 DSM-6-90-P
en ambos lados 8 173190  DSM-8-90-P
10 173192 DSM-10-90-P
180° 6 173189 DSM-6-180-P
8 173191 DSM-8-180-P
10 173193 DSM-10-180-P
240° 10 173194  DSM-10-240-P
« Deteccidn de posiciones 90° 6 173195  DSM-6-90-P-A
« Anillos/placas amortiguadores elasticos 8 173197 DSM-8-90-P-A
en ambos lados 10 173199  DSM-10-90-P-A
180° 6 173196 DSM-6-180-P-A
8 173198  DSM-8-180-P-A
10 173200 DSM-10-180-P-A
240° 10 173201 DSM-10-240-P-A
« Angulo de giro ajustable 180° 6 175827  DSM-6-180-P-FF
« Anillos/placas amortiguadores elasticos 8 175828 DSM-8-180-P-FF
en ambos lados 200° 10 175829  DSM-10-240-P-FF
* Deteccion de posiciones 180° 6 175830  DSM-6-180-P-A-FF
+ Angulo de giro ajustable 8 175831  DSM-8-180-P-A-FF
* Anillos/placas amortiguadores elasticos  [5qge 10 175832  DSM-10-240-P-A-FF
en ambos lados
« Aleta doble oscilante 90° 6 1564894 DSM-T-6-90-P
« Anillos/placas amortiguadores elasticos 8 1563451 DSM-T-8-90-P
en ambos lados 10 1559484 DSM-T-10-90-P
180° 6 1565579 DSM-T-6-180-P
8 1564407 DSM-T-8-180-P
10 1561689 DSM-T-10-180-P
240° 10 1562093 DSM-T-10-240-P
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Hoja de datos DSM-6 ... 10

Referencias de pedido

Actuadores giratorios DSM

Actuador giratorio Caracteristicas Angulo de giro ‘ Tamafio N.2art. Codigo del producto
[mm]
Eje con brida
* Anillos/placas amortiguadores elasticos | 90° 6 185928 DSM-6-90-P-FW
en ambos lados 8 185934 DSM-8-90-P-FW
10 185940  DSM-10-90-P-FW
180° 185929  DSM-6-180-P-FW
185935 DSM-8-180-P-FW
10 185941 DSM-10-180-P-FW
240° 10 185942 DSM-10-240-P-FW
* Deteccion de posiciones 90° 6 185930 DSM-6-90-P-A-FW
* Anillos/placas amortiguadores elasticos 8 185936 DSM-8-90-P-A-FW
en ambos lados 10 185943  DSM-10-90-P-A-FW
180° 6 185931 DSM-6-180-P-A-FW
8 185937  DSM-8-180-P-A-FW
10 185944  DSM-10-180-P-A-FW
240° 10 185945 DSM-10-240-P-A-FW
« Angulo de giro ajustable 180° 6 185932 DSM-6-180-P-FF-FW
* Anillos/placas amortiguadores elasticos 8 185938 DSM-8-180-P-FF-FW
en ambos lados 200° 10 185946  DSM-10-240-P-FF-FW
* Deteccion de posiciones 180° 6 185933 DSM-6-180-P-A-FF-FW
+ Angulo de giro ajustable 8 185939  DSM-8-180-P-A-FF-FW
* Anillos/placas amortiguadores elasticos  [5000 10 185947 DSM-10-240-P-A-FF-FW
en ambos lados
* Aleta doble oscilante 90° 6 1565425 DSM-T-6-90-P-FW
* Anillos/placas amortiguadores elasticos 8 1564334 DSM-T-8-90-P-FW
en ambos lados 10 1560818  DSM-T-10-90-P-FW
180° 1565483 DSM-T-6-180-P-FW
1564669 DSM-T-8-180-P-FW
10 1561556 DSM-T-10-180-P-FW
240° 10 1562318 DSM-T-10-240-P-FW
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Actuadores giratorios DSM-B

63

Cuadro general de periféricos DSM-12 ...
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Actuadores giratorios DSM-B

Cuadro general de periféricos DSM-12 ... 63

Accesorios Para tamafo Descripcion - Pagina/Internet

[1] Unidad de rueda libre 12...40  Para movimientos giratorios sincronizados en un sentido 50
FLSM * Solo en combinacion con el actuador giratorio DSM con arbol con pivote

[2] Brida de empuje 12...40 Para el montaje posterior en el actuador giratorio DSM con arbol con pivote 51
FWSR

[3] Placa de montaje 12...40 Para la fijacion por pies o brida 52
HSM

[4] Racor rapido roscado 12..63 Para la conexion de tubos flexibles con calibracion del diametro exterior qs
Qs

[5] Valvula de estrangulacion y antirre- | 12 ... 63 Para la regulacion de la velocidad 56
torno
GRLA

[6] Soporte de amortiguador 12...63 * Para la fijacion de elementos de amortiguacion elasticos o de amortiguadores 53
DSM-B « Incluido en el suministro del actuador giratorio DSM-...-P/P1/CC

[7] Conjunto de amortiguadores 12..63 * Elementos de amortiguacion elasticos con tope fijo 46
DSM-...-P * Incluido en el suministro del actuador giratorio DSM-...-P

[8] Amortiguador 12...63 « Elementos de amortiguacion elasticos regulables con tope fijo 46
DYEF * Incluido en el suministro del actuador giratorio DSM-...-P1

[9] Amortiguador 12..63 » Amortiguador de ajuste automatico con tope fijo 46
DYSC * Incluido en el suministro del actuador giratorio DSM-....-CC

[10]  Soporte para sensor 12...40 Para fijar los sensores de proximidad SME/SMT-10 54
SL-DSM-B

[11]  Sensor de proximidad 12...40 Para la deteccion de posiciones finales 54
SME/SMT-10

[12]  Soporte para sensor 63 Para fijar los sensores de proximidad SME/SMT-8 54
SL-DSM-63-B

[13]  Sensor de proximidad 63 Para la deteccion de posiciones finales 55
SME/SMT-8

[14]  Soporte para sensor 12...40 Para fijar sensores de proximidad inductivos SIEN 54
SL-DSM-S

[15]  Sensor de proximidad 12..40 Sensor de proximidad inductivo para la deteccion de las posiciones finales 56
SIEN

[16]  Tapa ciega 12...40  Reduce el peligro de accidentes en la zona de giro de la palanca de tope 52
AKM * No puede utilizarse en combinacién con el sensor de proximidad inductivo SIEN

[17]  Casquillo para centrar 12..63 Para centrar el actuador 56
ZBH

[18]  Casquillo para centrar 12..63 Para centrar anexos en el disco giratorio 56
ZBH

[19]  Casquillo/disco para centrar 12,16, 25, 40, 63 | Para centrar anexos en el disco giratorio 56
IBH/SLZZ

[20]  Kit adaptador 12...40 Para uniones entre actuadores y pinzas pinza
HAPG, DHAA

2020/09 - Reservado el derecho de modificacion

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

25



Actuadores giratorios DSM-B

Codigos del producto DSM-12 ... 63

001 Serie 005 Amortiguacion
DSM Actuador giratorio Sin
P Anillos amortiguadores/placas amortiguadoras elasticos en ambos

002 Tipo de construccion lados

Estandar P1 Amortiguaciones elasticas, en ambos lados, regulables
T Con aleta doble cC Amortiguador en ambos lados, autorregulable
003 Tamafos 006 Eje
12 12 Arbol con pivote
16 16 Fw Eje con brida
25 25 HD Eje con brida, para momentos de la carga elevados
32 32
%0 40 007 Deteccion de posiciones
63 63 A Para sensor de proximidad |
004 Angulo de giro nominal [°] 008 Variante
240 240 B Serie B
246 246
270 270
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Hoja de datos DSM-12 ... 63

Funcion

Actuadores giratorios DSM-B

‘ .\-... =
¥
3 ]
-J-  Tamafo 5’%
12...63 g ’
“.
Especificaciones técnicas generales
Tamano 12 16 25 32 40 63
Conexion neumatica M5 G1/8 G1/4
Forma constructiva Aleta oscilante
Amortiguacion
DSM-...-P Amortiguacion elastica en ambos lados
DSM-...-P1 Amortiguacion elastica regulable en ambos lados
DSM-...-CC Amortiguadores autorregulables en ambos lados
Tipo de fijacion Con rosca interior
Posicion de montaje Indistinta
Angulo de giro
DSM-... [°] 270
DSM-...-P ] 270/262Y 270
DSM-...-P1 [°] 246 240
DSM-...-CC [°] 246 240
Ajuste del angulo de giro
DSM-...-P [°] -6
DSM-...-P1 [°] -6
DSM-...-CC [°] -3
Angulo de amortiguacion
DSM-...-P1 [] 10 9 7,5 6,5 6,5 6
DSM-...-CC [] 15 12 10 12 16 17,5
Precision de repeticion
DSM-...-P [°] 1
DSM-...-P1 [°] 0,1
DSM-...-CC [°] 0,1
1) Angulo de giro limitado en combinacién con el soporte para sensor SL-DSMS-...
Frecuencia de giro [Hz]
Tamano 12 16 25 32 40 63
DSM-... / DSM-T-...
Con angulo de giro max.
DSM-...-P 2 1,6
DSM-...-P1 2 1,6
DSM-...-CC 1,5 [1 0,7 0,6
Con angulo de giro menor
DSM-..-CC 2 [15
DSM-...-HD
Con angulo de giro max.
DSM-...-P1 1,5 1
DSM-...-CC 1 0,5
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Tamafio 12 |16 |25 32 40 63
Medio de funcionamiento Aire comprimido segiin ISO 8573-1:2010 [7:—:-]
Presion de funcionamiento
DSM-... [bar] 2..10 [18..10 1,5...10
DSM-T-... [bar] 2,5...10 2..10
DSM-...-HD [bar] 3..10 2..10
Temperatura ambiente? [°C] -10... +60
Temperatura de almacenamiento [°C] 20
ATEX Tipos seleccionados - www.festo.com

1) Debe tenerse en cuenta el ambito de aplicacion de los sensores de proximidad

Pesos [g]

Tamano 12 16 25 32 40 63

Arbol con pivote
DSM-...- 240 410 620 1250 2400 4220
DSM.-...-P 275 470 700 1425 2700 4900
DSM-...-P1 285 475 715 1475 2870 5090
DSM-...-CC 285 480 710 1460 2800 5150

Eje con brida

DSM-...-FW 260 450 645 1325 2535 4475
DSM-...-P-FW 293 510 725 1500 2835 5150
DSM-...-P1-FW 303 515 740 1550 3005 5340
DSM-...-CC-FW 300 520 735 1550 2935 5400

Aleta doble oscilante y arbol con pivote

DSM-T-... 330 590 890 1865 3570 6050
DSM-T-...-P 365 650 970 2040 3870 6730
DSM-T-...-CC 375 660 980 2075 3970 6980

Aleta doble oscilante y eje con brida

DSM-T-...-FW 350 630 915 1940 3705 6305
DSM-T-...-P-FW 383 690 995 2115 4005 6980
DSM-T-...-CC-FW 390 700 1005 2165 4105 7230

Soporte para cargas pesadas

DSM-...-HD 375 625 950 1810 3712 5730
DSM-...-P1-HD 420 700 1015 2035 4100 6600
DSM-...-CG-HD 420 705 1010 2020 4030 6660
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Hoja de datos DSM-12 ... 63

Materiales
Vista en seccion
DSM-... / DSM-T-.... DSM-... FW
2 1 3 4 1 3 4 2
(B
i |
——— ——
N u‘“_h» N7
DSM-T-...
2 1 3 4
NN

Actuador giratorio

-

Actuadores giratorios DSM-B

[1]  Cuerpo, brida

Aluminio, anodizado

[2] Eje

Acero niquelado

[3]  Aleta oscilante

Plastico reforzado con fibra de vidrio

[4]  Palanca de tope

Aluminio, anodizado

[5]  Disco giratorio

Aluminio, anodizado

- Topes fijos Acero, inoxidable
Tornillos Acero galvanizado
Tapa ciega Pléstico reforzado con fibra de vidrio
Juntas Poliuretano

Nota sobre los materiales

Sin cobre ni PTFE

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Fuerzas y momentos de giro
Tamafio |12 16 25 32 40 63
Momento de giro a 6 bar
DSM--.. [Nm] 1,25 2,5 5 10 20 40
DSM-T-.... [Nm] 2,5 5 10 20 40 80
DSM-...-HD INm] 1,25 2,5 5 10 20 40
Momento de giro por bar
DSM-... [Nm] 0,2 0,41 0,83 1,66 3,33 6,66
DSM-T-.... [Nm] 0,4 0,82 1,66 3,33 6,66 13,33
Radio min. admisible entre topes r [mm] 15 17 21 28 40 50
Fuerza max. admisible de impacto en los [N] 90 160 320 480 650 1050
topes F
Fuerza axial din. méax. admisible Fy en el eje de salida?
DSM-... /DSMT-... IN] 18 30 50 75 120 500
DSM-...-HD [N] 180 290 350 450 950 1300
Fuerza radial din. méx. admisible F; en el eje de salida?
DSM-... / DSM-T-... [N] 45 75 120 200 350 500
DSM-...-HD [N] 200 300 450 550 1200 1600
Momento de inercia max. admisible de la masa
DSM-...-P [kgm?] - Pagina 33
DSM-...-P1 [kem? |- Pagina 34
DSM-..-CC lkgm?] | > Pagina 35

1) Elpunto de referencia para las fuerzas es el eje de rotacion y el centro del eje de salida

Si los actuadores giratorios DSM-....-A-B se utilizan sin tope o si se superan los
momentos de inercia de la masa, deberan utilizarse topes externos. Debera
respetarse el radio minimo del eje de salida (rn,). La fuerza del impacto no
debe ser superior a la fuerza maxima admisible.

Nota
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Excentricidad y concentricidad con DSM-...-HD

Excentricidad: Concentricidad:

Medicion en la superficie del disco Medicion en el punto de centrado del
giratorio, en el canto del disco, con disco giratorio, con disco nuevo.
disco nuevo.

0,02%/0,04%x

Tamafo 12 16 25 32 40 63
Excentricidad Y [mm] <0,02 <0,02 <0,02 <0,04 <0,04 <0,04
Concentricidad Z [mm] <0,02 <0,02 <0,02 <0,04 <0,04 <0,04
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Hoja de datos DSM-12 ... 63

Carga dinamica admisible con DSM-...-HD
Fuerza axial admisible F, en funcién de la distancia |

| ¢Fx
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Fuerza radial admisible F, en funcion de la distancia |
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Hoja de datos DSM-12 ... 63

Momento de inercia de la masa ) en funcion del tiempo de giro t

con elementos de amortiguacion elasticos (P)
DSM-12-270-P
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Software de ingenieria
Calculo de la inercia de la masa
=> www.festo.com
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Momento de inercia de la masa ) en funcion del tiempo de giro t
con elementos regulables de amortiguacion elasticos (P1)
DSM-12-270-P1

DSM-16-270-P1
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Momento de inercia de la masa ) en funcion del tiempo de giro t
con amortiguadores hidraulicos (CC)

DSM-12-270-CC DSM-16-270-CC
0.01 E 0.1
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~ /1.7 b~ n /,//
£ 0.001 —r— El o.01 /.
] 4 / .
- - 7 7
/ )'
/ ./"
Vv4
0.0001 0.001
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 1.2 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 1.2
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- 180°
——— )4(°
Tiempo de amortiguacion del amortiguador
Tamafio 12/16/25 32 40 63
Tiempo de amortiguacion [s] 0,1 0,25 0,3 0,4

En los diagramas correspondientes al DSM-...-CC consta el tiempo de giro valido hasta que la palanca de tope entra en contacto con el amortiguador. Para obtener el
tiempo de giro total debe afiadirse el tiempo de amortiguacion del amortiguador.
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
DSM-... — con arbol con pivote
DSM-..-CC-A-B

o
L
70,03

B1
D4
|D1] |
D2
D3

Tl T2
I (o))
EE o S}
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L7 DSM-..-P-A-B
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"E} - \\\@
H = 3
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L4 1 R D6 -
L3 [/ §
L5 L2
% /p.2A] [5
L13 L1 DSM-..-P1-A-B

\\\\\\\\\\\\m m//,,,/////// @;\
/,@

S

L14,

[6] Contratuerca del ajuste de posiciones finales
[7] Topes ajustables progresivamente

[8] Rosca para fijar el soporte para sensor

[10] Soporte para sensor

[11] Ajuste de posiciones finales

[1] Posicion de la chaveta a 0°

[2] Conexiones de aire comprimido

[3] Tornillo para fijar el tope

[4] Accionamiento manual (hexagono interior). La posicion del hexagono
interior no esta definida.

[5] Ajuste de posiciones finales
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Hoja de datos DSM-12 ... 63

Actuadores giratorios DSM-B

Tamafio B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4
0,5 2 @ @
G7 f8
12 19,8 48+0,3 59:0,3 30:0,2 8 15:0,2 24 M3
16 23,5 57:0,3 70:0,3 40+0,2 10 18,3 28 M3
25 28 65:0,3 8310,3 4010,2 12 20,03 30 M4
32 35,5 85:0,3 105:0,3 60:0,3 16 2704 42 M5
40 43,8 10520,3 130:0,5 80:0,3 20 36.9,4 52 M6
63 50,3 125:0,5 152+02 80:0,3 25 40+0,3 70 M10
Tamafio D5 D6 D7 D8 D9 D10 EE
(%]
12 M4 M2 78:0,3 M8x1 M4 M4 M5
16 M5 M2 9110,3 M10x1 M5 M5 M5
25 M6 M2 106+0,3 M10x1 M6 M5 M5
32 M8 M2 135:0,3 M12x1 M8 M5 G1/8
40 M10 M2 168:0,5 M16x1 M10 M6 G1/8
63 M10 M3 200:0,5 M22x1,5 M12 Mé G1/4
Tamano H1 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
0,2 +0,6 +0,4
-0,7

12 29,5 68,3:0,3 24,5 20:0,2 3 10,3+0,2/-0,3 55,5:0,8 5:0,1
16 35 82,711 28 23:0,2 2,6 13+0,2/-0,4 67,1:0,9 6,5:0,2
25 41,5 97,5:0,5 36,5 30:0,2 4 15,2+0,2/-0,4 81:1 7,5:0,2
32 52,5 127,1:0,5 51 40:0,2 8 19,2+0,2/-0,4 10711 9,5:0,2
40 65 155,5:0,6 62 50:0,3 8 23,7+0,2/-0,4 131:1,2 12:0,2
63 76 197+0,4/-0,55 75,5 60:0,3 10,5 28,5+0,3/-0,5 159,541, 14:0,2
Tamafo L8 L9 L10 L13 L14 T1 2 T3

+2 +0,2

Max. Max.

12 16,5 3 22,7 6,5 21,2 8,8 9 8
16 20,2 7,2 26,1 6,5 22 11,2 9 8
25 23,5 2,9 20,7 6,5 17 13,5 10 10
32 30,5 3,8 29,1 6,5 23 18 12,5 12
40 36 3,4 43,5 6,5 36,5 22,5 16 15
63 45 10 72,5 4,5 - 28 22 16
Tamafio =1 =2 =3 =4 =5 =6 Chaveta segin DIN 68857
12 10 6 2,5 2,5 2,5 2,5 A2x2x16
16 13 8 3 3 3 5 A3x3x18
25 13 8 4 3 3 6 A4x4x25
32 15 10 5 4 4 8 A5x5x36
40 19 10 6 5 5 10 A6X6X45
63 27 10 8 5 - - A8x7x50

1)  Incluido en el suministro.
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Dimensiones
DSM-...-FW — con eje con brida

B1
D4

D13

Descarga de datos CAD - www.festo.com

DSM-..-CC-A-B

D1 |
D2
D10

[1] Eje con brida hueco continuo
[2] Conexiones de aire comprimido
[3] Tornillo para fijar el tope

n
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5
@X BS 110
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) a® B |1
= A NS A o] BT
D \Q !y W O {§2 g =
~ W T/ = = -
40° L4
B2 L7
B3 L5 | L2
e /b2A
L1

[4] Accionamiento manual (hexagono exterior). La posicion del hexagono

exterior no esta definida.
[5] Ajuste de posiciones finales

38
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[6] Contratuerca del ajuste de posiciones finales
[7] Topes ajustables progresivamente

[8] Rosca para fijar el soporte para sensor

[9] Lamarcaindica la posicion del tope

[10] Soporte para sensor

[11] Ajuste de posiciones finales
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Hoja de datos DSM-12 ... 63

Actuadores giratorios DSM-B

Tamafio B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2 D3 D4 D5
£0,5 2 @ @
f8 f8
12 19,8 48:0,3 59:0,3 30:0,2 25 14 15:0,2 24 M5 M4
16 23,5 57:0,3 70:0,3 40+0,2 28 16 1893 28 M5 M5
25 28 65:0,3 8310,3 40+0,2 35 20 2003 30 G1/8 Mé
32 35,5 85:0,3 105:0,3 60:0,3 45 28 27 0,4 42 G1/8 M8
40 43,8 105:0,3 130:0,5 80:0,3 54 36 36_0,4 52 G1/4 M10
63 50,3 125:0,5 152+0,2 80:0,3 64 38 40:0,3 70 G1/4 M10
Tamafio D6 D7 D8 D9 D10 D11 D12 D13 EE H1
) %} +0,2
H13
12 M2 78:0,3 M8x1 M4 33 M3 3,4 4,2 M5 29,5
16 M2 91:0,3 M10x1 M5 38 M4 4,5 4,2 M5 35
25 M2 106:0,3 M10x1 Mé 46 M5 5,5 8,6 M5 41,5
32 M2 135:0,3 M12x1 M8 60 M6 6,5 8,6 G1/8 52,5
40 M2 168:0,5 M16x1 M10 70 M8 9 11,5 G1/8 65
63 M3 200:+0,5 M22x1,5 M12 88 M8 12 11,5 G1/4 76
Tamano L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10
+0,5 +0,5 £0,4 +1 -0,2
-0,85 -0,62
12 67,3+0,4/-0,65 13 11 3 10,3+0,2/-0,3 44 5:0,1 16,5 2 3:0,1
16 79+0,4/-0,65 15 13 2,6 13+0,2/-0,4 54,1 6,5:0,2 20,2 2 410,1
25 90+0,4/-0,65 19,5 16,5 4 15,2+0,2/-0,4 64 7,5:0,2 23,5 3 4,510,1
32 115,8+0,4/-0,65 27 23 8 19,2+0,2/-0,4 83 9,5:0,2 30,5 4 6:0,1
40 143,8+0,4/-0,7 33 28 8 23,7+0,2/-0,4 102 12:0,2 36 5 7,5:0,1
63 177,4+0,2/-0,55 37,5 31,5 10,5 28,5+0,3/-0,5 121,5 14:0,2 45 6 90,2
Tamano L11 L12 L14 3 =1 =£2 X3 =4 =<5 6
+0,2
Max.

12 3 22,7 21,2 8 10 8 2,5 2,5 2,5 2,5
16 7,2 26,1 22 8 13 11 3 3 3 5
25 2,9 20,7 17 10 13 13 4 3 3 6
32 3,8 29,1 23 12 15 13 5 4 4 8
40 3,4 43,5 36,5 15 19 19 6 5 5 10
63 10 72,5 - 16 27 22 8 5 - -
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Dimensiones
DSM-T-... — con arbol con pivote y aleta doble oscilante

Descarga de datos CAD - www.festo.com

DSM-T-..-CC-A-B

0
70,03

D4

|D1] |
D2
D3

T2
L o B
Eg || = °
. L& m
L7
& =
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@ a X ] |
o Ad T o
L |
r P [
L4 )
L3
L5 L2
v 7b7A [5
L13 L1
[1] Posicion de la chaveta a 0° [5] Ajuste de posiciones finales
[2] Conexiones de aire comprimido [6] Contratuerca del ajuste de posiciones finales
[3] Tornillo para fijar el tope [7] Topes ajustables progresivamente
[4] Accionamiento manual (hexagono interior). La posicion del hexagono [8] Rosca para fijar el soporte para sensor
interior no esta definida. [10] Soporte para sensor
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Tamafio B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3
£0,5 @ @ @
G7 f8
12 19,8 48+0,3 59:0,3 30:0,2 8 15:0,2 24
16 23,5 57:0,3 70:0,3 £40:0,2 10 18,3 28
25 28 65:0,3 8310,3 4010,2 12 20,03 30
32 35,5 85:0,3 105:0,3 60:0,3 16 2704 42
40 43,8 105:0,3 130:0,5 80:0,3 20 36.9,4 52
63 50,3 125:0,5 152+02 80:0,3 25 40+0,3 70
Tamafio D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10
(%]
12 M3 M4 M2 78:0,3 M8x1 M4 M4
16 M3 M5 M2 91:0,3 M10x1 M5 M5
25 M4 M6 M2 106:0,3 M10x1 M6 M5
32 M5 M8 M2 135:0,3 M12x1 M8 M5
40 Mé M10 M2 168:0,5 M16x1 M10 M6
63 M10 M10 M3 200:0,5 M22x1,5 M12 Mé
Tamafo EE H1 L1 L2 L3 L4 L5
0,2 +0,6 +0,4
-0,7
12 M5 29,5 87,310,3 24,5 20:0,2 3 10,3+0,2/-0,3
16 M5 35 106,6+1 28 23:0,2 2,6 13+0,2/-0,4
25 M5 41,5 125,510,5 36,5 30:0,2 4 15,2+0,2/-0,4
32 G1/8 52,5 164:0,5 51 4010,2 8 19,2+0,2/-0,4
40 G1/8 65 200,5:0,6 62 50:0,3 8 23,7+0,2/-0,4
63 G1/4 76 254,4+0,4/-0,55 75,5 60:0,3 10,5 28,5+0,3/-0,5
Tamafo L6 L7 L8 L9 L10 L13 T1
Max.
12 74,5:0,8 5:0,1 35,5 3 22,7 6,5 8,8
16 9110,9 6,5:0,2 44,1 7,2 26,1 6,5 11,2
25 109:1 7,5:0,2 51,5 2,9 20,7 6,5 13,5
32 144511 9,5:0,2 67,4 3,8 29,1 6,5 18
40 176+1,2 12:0,2 81 3,4 43,5 6,5 22,5
63 216,5+1,2 14:0,2 99 10 72,5 4,5 28
Tamafio T2 3 %<1 %<2 %3 <4 Chaveta segiin
+2 +0,2 DIN 6885V
12 9 8 10 6 2,5 2,5 A2x2x16
16 9 8 13 8 3 3 A3x3x18
25 10 10 13 8 4 3 Abx4x25
32 12,5 12 15 10 5 4 A5x5x36
40 16 15 19 10 6 5 A6X6X45
63 22 16 27 10 8 5 A8x7x50

1) Incluido en el suministro.
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
DSM-T-...-FW — con eje con briday aleta doble oscilante

DSM-T-..-CC-A-B
AN m _|
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[1] Eje con brida hueco continuo [6] Contratuerca del ajuste de posiciones finales
[2] Conexiones de aire comprimido [7] Topes ajustables progresivamente
[3] Tornillo para fijar el tope [8] Rosca para fijar el soporte para sensor
[4] Accionamiento manual (hexagono exterior). La posicion del hexagono [9] Lamarcaindica la posicion del tope
exterior no esta definida. [10] Soporte para sensor

[5] Ajuste de posiciones finales
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Tamafo B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2 D3 D4
£0,5 2 @ @
f8 f8
12 19,8 48+0,3 59:0,3 30:0,2 25 14 15:0,2 24 M5
16 23,5 57:0,3 7040,3 40+0,2 28 16 1893 28 M5
25 28 65:0,3 8310,3 40+0,2 35 20 2003 30 G1/8
32 35,5 85:0,3 105:0,3 60:0,3 45 28 27 0,4 42 G1/8
40 43,8 105:0,3 130:0,5 80:0,3 54 36 36_0,4 52 G1/4
63 50,3 125:0,5 152+0,2 80:0,3 64 38 40:0,3 70 G1/4
Tamafio D5 D6 D7 D8 D9 D10 D11 D12 D13
(%] (%]

H13
12 M4 M2 7803 M8x1 M4 33 M3 3,4 4,2
16 M5 M2 9110,3 M10x1 M5 38 M4 4,5 4,2
25 Mé M2 106:0,3 M10x1 M6 46 M5 5,5 8,6
32 M8 M2 135:0,3 M12x1 M8 60 Mé 6,5 8,6
40 M10 M2 168:0,5 M16x1 M10 70 M8 9 11,5
63 M10 M3 200:+0,5 M22x1,5 M12 88 M8 12 11,5
Tamano EE H1 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7

0,2 +0,5 +0,5 +0,4 +1
-0,85 -0,62
12 M5 29,5 86,3+0,4/-0,65 13 11 3 10,3+0,2/-0,3 63 5:0,1
16 M5 35 103+0,4/-0,65 15 13 2,6 13+0,2/-0,4 78 6,5:0,2
25 M5 41,5 118+0,4/-0,65 19,5 16,5 4 15,2+0,2/-0,4 92 7,5:0,2
32 G1/8 52,5 152,8+0,4/-0,65 27 23 8 19,2+0,2/-0,4 120 9,5:0,2
40 G1/8 65 188,8+0,4/-0,7 33 28 8 23,7+0,2/-0,4 147 12:0,2
63 G1/4 76 234,4+0,2/-0,55 37,5 31,5 10,5 28,5+0,3/-0,5 178,5 1420,2
Tamafo L8 L9 L10 L11 L12 T3 =<1 =c2 X3 X4
-0,2 +0,2

12 35,5 2 3:0,1 3 22,7 8 10 8 2,5 2,5
16 44,1 2 410,1 7,2 26,1 8 13 11 3 3
25 51,5 3 4,5:0,1 2,9 20,7 10 13 13 4 3
32 67,4 4 60,1 3,8 29,1 12 15 13 5 4
40 81 5 7,5:0,1 3,4 43,5 15 19 19 6 5
63 99 6 9:0,2 10 72,5 16 27 22 8 5
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Dimensiones Descarga de datos CAD - www.festo.com
DSM-...-HD — con soporte para cargas pesadas
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[1] Conexiones de aire comprimido [8] Eje con brida hueco continuo
[2] Tornillo para fijar el tope [9] Taladro para casquillo para centrar ZBH
[3] Accionamiento manual (hexagono exterior). La posicion del hexagono [10] Soporte para sensor
exterior no esta definida. *  Tamafho12...25
[4] Ajuste de posiciones finales **  Tamano 32 ... 63

[5] Contratuerca del ajuste de posiciones finales
[6] Rosca para fijar el soporte para sensor
[7] Topes ajustables progresivamente
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Hoja de datos DSM-12 ... 63

Actuadores giratorios DSM-B

Tamafio B1 B2 B3 D1Y D22 D3 D4 D5
0,3 0,3 0,5 @ 0,02
DSM:-...-P1/DSM-...-CC
12 59 48 19,8 M5 - 2 36 M8x1
16 70 57 23,5 M5 - 28 45 M10x1
25 83 65 28 G1/8 - 30 50 M10x1
32 105 85 35,5 15 61/8 42 65 M12x1
40 130 105 43,8 20 G1/4 56 90 M16x1
63 152 125 50,3 20 G1/4 70 105 M22x1,5
Tamaio D6 D7 D8 D9 D10 D11 D12 D13 D14
H7 f8 £0,5
12 M3 5 57,5 58 78 M2 M5 M4 M4
16 M4 7 68,5 68 91 M2 M5 M5 M5
25 M5 7 81,5 76 106 M2 61/8 Mé Mé
32 M5 7 103,5 96 135 M2 61/8 M8 M8
40 M8 12 128 126 168 M2 G1/4 M10 M10
63 M8 12 149 150 200 M3 G1/4 M12 M10
Tamafio D15 D16 D17 D18 EE H1 H2 L1 L2
Méx. +0,4
H7 H8 £0,03 DSM-...-P1 DSM-...-CC 0,65 +1
12 7 6 12 3,3 M5 30 21,2 22,7 76,3 53
16 7 8 12 4,2 M5 40 22 26,1 88,5 63,6
25 9 10 15 51 M5 40 17 20,7 98,7 72,7
32 12 11 20 6.8 G1/8 60 23 29,1 121 88,5
40 12 15 25 8,5 61/8 80 36,5 43,5 154 112
63 12 18 25 10,2 G1/4 80 44 72,5 185,5 129,5
Tamafio 13 L4 L5 L6 T T2 T3 T4 T5 T6
£0,1 £0,2 £0,1 +0,1 +0,1 +0,1
12 22,3 10 10 4 1,5 9 9 1,2 6 2,5
16 27,6 10 10 4 1,5 9 9 1,5 6 2,5
25 33,4 10 10 6 2 12 8 1,5 8 2,5
32 39,6 10 12 6 2,5 14 9,5 1,5 8 2,8
40 52,7 12 14 5,5 2,5 17 15 2,5 12 2,8
63 58 14 16 10 2,5 18 14 2,5 15 2,8
Tamafio 17 T8 9 <1 =2 =3 =4 5 w1
h13 DSM-...-P1 DSM-..-CC | DSM-...-P1
12 6.3 5,5 12 10 2,5 8 5 2,5 2,5 45°
16 8,5 6 14 13 3 11 6 3 3 45°
25 10 5,3 16 13 4 13 6 3 3 45°
32 9,5 - 20 15 5 13 8 4 4 45°
40 15 - 24 19 6 19 8 5 5 45°
63 18 - 28 27 8 22 10 5 5 45°

1) Rosca para paso de aire comprimido en tamafio 12 ... 25
2) Rosca para paso de aire comprimido en tamafio 32 ... 63
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Referencias de pedido: DSM-..., actuador giratorio

Actuador giratorio Caracteristicas Angulo de giro Tamafio N.2art. Codigo del producto
Arbol con pivote
Sin elementos de amortiguacion 270° 12 547591 DSM-12-270-A-B
16 547592 DSM-16-270-A-B
25 547593 DSM-25-270-A-B
32 547594 DSM-32-270-A-B
40 547595 DSM-40-270-A-B
63 552083 DSM-63-270-A-B
P Con elementos de amortiguacion 270° 12 547570 DSM-12-270-P-A-B
elasticos 16 547574 DSM-16-270-P-A-B
25 547578 DSM-25-270-P-A-B
32 547582 DSM-32-270-P-A-B
40 547586 DSM-40-270-P-A-B
63 552079 DSM-63-270-P-A-B
P1  Con elementos de amortiguacion 246° 12 566203 DSM-12-270-P1-A-B
elasticos regulables 16 566205 DSM-16-270-P1-A-B
25 566207 DSM-25-270-P1-A-B
32 566209 DSM-32-270-P1-A-B
240° 40 566211 DSM-40-270-P1-A-B
63 566213 DSM-63-270-P1-A-B
CC  Con amortiguador 246° 12 547572 DSM-12-270-CC-A-B
16 547576 DSM-16-270-CC-A-B
25 547580 DSM-25-270-CC-A-B
32 547584 DSM-32-270-CC-A-B
240° 40 547588 DSM-40-270-CC-A-B
63 552081 DSM-63-270-CC-A-B
Eje con brida
Sin elementos de amortiguacion 270° 12 547596 DSM-12-270-FW-A-B
16 547597 DSM-16-270-FW-A-B
25 547598 DSM-25-270-FW-A-B
32 547599 DSM-32-270-FW-A-B
40 547600 DSM-40-270-FW-A-B
63 552084 DSM-63-270-FW-A-B
P Con elementos de amortiguacion 270° 12 547571 DSM-12-270-P-FW-A-B
elasticos 16 547575 DSM-16-270-P-FW-A-B
25 547579 DSM-25-270-P-FW-A-B
32 547583 DSM-32-270-P-FW-A-B
40 547587 DSM-40-270-P-FW-A-B
63 552080 DSM-63-270-P-FW-A-B
P1  Con elementos de amortiguacién 246° 12 566204 DSM-12-270-P1-FW-A-B
elasticos regulables 16 566206 DSM-16-270-P1-FW-A-B
25 566208 DSM-25-270-P1-FW-A-B
32 566210 DSM-32-270-P1-FW-A-B
240° 40 566212 DSM-40-270-P1-FW-A-B
63 566214 DSM-63-270-P1-FW-A-B
CC  Amortiguador 246° 12 547573 DSM-12-270-CC-FW-A-B
16 547577 DSM-16-270-CC-FW-A-B
25 547581 DSM-25-270-CC-FW-A-B
32 547585 DSM-32-270-CC-FW-A-B
240° 40 547589 DSM-40-270-CC-FW-A-B
63 552082 DSM-63-270-CC-FW-A-B
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Referencias de pedido: — DSM-T-...., actuador giratorio con aleta doble oscilante
Actuador giratorio Caracteristicas Angulo de giro Tamafio N.2art. Codigo del producto
Arbol con pivote
Sin elementos de amortiguacion 270° 12 1145122 DSM-T-12-270-A-B
16 1145123 DSM-T-16-270-A-B
25 1145124 DSM-T-25-270-A-B
32 1145125 DSM-T-32-270-A-B
40 1145126 DSM-T-40-270-A-B
63 1145127 DSM-T-63-270-A-B
P Con elementos de amortiguacion 270° 12 1145086 DSM-T-12-270-P-A-B
elasticos 16 1145092 | DSM-T-16-270-P-A-B
25 1145098 DSM-T-25-270-P-A-B
32 1145104 DSM-T-32-270-P-A-B
40 1145110 DSM-T-40-270-P-A-B
63 1145116 DSM-T-63-270-P-A-B
CC  Con amortiguador 246° 12 1145088 DSM-T-12-270-CC-A-B
16 1145094 DSM-T-16-270-CC-A-B
25 1145100 DSM-T-25-270-CC-A-B
32 1145106 DSM-T-32-270-CC-A-B
240° 40 1145112 DSM-T-40-270-CC-A-B
63 1145118 DSM-T-63-270-CC-A-B
Eje con brida
Sin elementos de amortiguacién 270° 12 1145128 DSM-T-12-270-FW-A-B
16 1145129 DSM-T-16-270-FW-A-B
25 1145130 DSM-T-25-270-FW-A-B
32 1145131 DSM-T-32-270-FW-A-B
40 1145132 DSM-T-40-270-FW-A-B
63 1145133 DSM-T-63-270-FW-A-B
P Con elementos de amortiguacion 270° 12 1145087 DSM-T-12-270-P-FW-A-B
elasticos 16 1145093 DSM-T-16-270-P-FW-A-B
25 1145099 DSM-T-25-270-P-FW-A-B
32 1145105 DSM-T-32-270-P-FW-A-B
40 1145111 DSM-T-40-270-P-FW-A-B
63 1145117 DSM-T-63-270-P-FW-A-B
CC  Amortiguador 246° 12 1145089 DSM-T-12-270-CC-FW-A-B
16 1145095 DSM-T-16-270-CC-FW-A-B
25 1145101 DSM-T-25-270-CC-FW-A-B
32 1145107 DSM-T-32-270-CC-FW-A-B
240° 40 1145113 DSM-T-40-270-CC-FW-A-B
63 1145119 DSM-T-63-270-CC-FW-A-B
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Actuadores giratorios DSM-B

Hoja de datos DSM-12 ... 63

Referencias de pedido: DSM-...-HD, actuador giratorio con soporte para cargas pesadas
Actuador giratorio Caracteristicas Angulo de giro Tamafio N.2art. Codigo del producto
Soporte para cargas pesadas
Sin elementos de amortiguacion 270° 12 1369110 DSM-12-270-HD-A-B
16 1369111 DSM-16-270-HD-A-B
25 1369112 DSM-25-270-HD-A-B
32 1369113 DSM-32-270-HD-A-B
40 1369114 DSM-40-270-HD-A-B
63 1369115 DSM-63-270-HD-A-B
P1  Con elementos de amortiguacion 246° 12 1369116 DSM-12-270-P1-HD-A-B
elasticos regulables 16 1369117 | DSM-16-270-P1-HD-A-B
25 1369118 DSM-25-270-P1-HD-A-B
32 1369119 DSM-32-270-P1-HD-A-B
240° 40 1369120 DSM-40-270-P1-HD-A-B
63 1369121 DSM-63-270-P1-HD-A-B
CC  Con amortiguador 246° 12 1369122 DSM-12-270-CC-HD-A-B
16 1369123 DSM-16-270-CC-HD-A-B
25 1369124 DSM-25-270-CC-HD-A-B
32 1369125 DSM-32-270-CC-HD-A-B
240° 40 1369126 DSM-40-270-CC-HD-A-B
63 1369127 DSM-63-270-CC-HD-A-B
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Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Accesorios

Unidad de rueda libre FLSM
Para tamario 6, 8:

Nota

) En todos los casos, el angulo de rota-
Materiales: S al cion minimo es de 3°. No obstante,
Cuerpo: aluminio anodizado ! la precision de la conmutacion de-
Eje, casquillo: B " pende de la velocidad y de la carga.
Tamafos 6, 8: acero @' J'J
Tamafio 10: acero templado - "

Dimensiones y referencias de pedido

FLSM-6/8

L2

T3

D3
Dé

H—"
L4
L6 L3
L8 L9
L1
FLSM-10
L2
';,/—\\’f 3 "
[}
¢ W 85 | 35
/ \
ff()\ -elsls
@l [\ \&\\J /
3 T2
o NS0 g ki |
B4 L6 L3
B3 L8 LS
L1
Para tamafo B3 B4 D1 D3 D4 D5 D6 L1 L2 L3 L4 L6
(%] (%] (%]
+0,15 G7 h8 +0,3 +0,2
6 29,5 23 4 14 - M3 28 85,8 36 0,1 10,8 10 2
8 37 24 5 16 - M3 30 94,5 37,5 10,1 14 13 2
10 45 38 6 20 M2,5 M3 43 101 30 0,1 16,7 - 3,5
Para tamafo L8 L9 T T2 T3 T4 Chaveta segiin | CRCY Peso Sentido de giro N.2art. Cddigo del producto
DIN 6885
0,1 (]
6 43 12,8 - - 5 3,5 - 2 100 Hacia laizquierda | 188523 FLSM-6-L
Hacia la derecha 188522 FLSM-6-R
8 44,5 16 - - 6 4,5 - 2 125 Hacia laizquierda | 188525 FLSM-8-L
Hacia la derecha | 188524 FLSM-8-R
10 40 20,2 6,8 7 8 - A2x2x12 2 160 Hacia la izquierda | 188527 FLSM-10-L
Hacia la derecha 188526 FLSM-10-R

1) Clase de resistencia a la corrosion CRC 2 segin la norma de Festo FN 940070
Exposicién moderada a la corrosion. Aplicacion en interiores en los que puede producirse condensacion. Piezas exteriores visibles cuya superficie debe cumplir requisitos esencialmente decorativos y que estan en contacto directo
con las atmdsferas habituales en entornos industriales.
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Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Accesorios

Unidad de rueda libre FLSM
Para tamafos 12 ... 40

: par T i En todos los casos, el angulo de rota-
Materiales: ; : cion minimo es de 3°. No obstante,
Cuerpo: aluminio anodizado @, o la precision de la conmutacion de-
Eje, casquillo: acero templado : pende de la velocidad y de la carga.
- 1
Dimensiones y referencias de pedido
FLSM-12 ... 40
L2
13
I — -
Y & | 78 s
11!
= f 55|88
[aa]
Eﬂ & 12
T L6 L3
L8 LS
L1
Para tamafno B3 B4 D1 D3 D4 D5 D6 L1 L2 L3 L6 L8
(%] (%] (%]
+0,15 G7 h8 +0,3 +0,2 +0,1
12 55 42 8 25 M3 M3 48,5 125 37 10,4 20 3,5 47,3
16 65 50 10 24 M3 M4 60 137 34 10,4 23 3,5 47
25 80 60 12 28 M4 M6 70 152 34 10,4 30 3,5 49
32 100 83 16 42 M5 M6 95 197,8 42,8 10,4 40 7,2 60,8
40 120 96 20 52 M6 M8 110 244,5 54 +0,4 50 6 77
Para tamafo L9 m T2 T3 Chaveta segiin | CRCY Peso Sentido de giro N.2art. Cddigo del producto
DIN 6885
[s]
12 24,5 8,8 9 8 A2x2x16 2 300 Hacia la izquierda 164229 FLSM-12-L
Hacia la derecha 164234 FLSM-12-R
16 27,4 11,2 9 10 A3x3x18 2 450 Hacia la izquierda 164230 FLSM-16-L
Hacia la derecha 164235 FLSM-16-R
25 34 13,5 10 15 Abx4x25 2 650 Hacia la izquierda 164231 FLSM-25-L
Hacia la derecha 164236 FLSM-25-R
32 48,5 18 12,5 15 A5x5x36 2 1500 Hacia la izquierda 164232 FLSM-32-L
Hacia la derecha 164237 FLSM-32-R
40 58 22,5 16 15 A6X6X45 2 2350 Hacia la izquierda 164233 FLSM-40-L
Hacia la derecha 164238 FLSM-40-R
1) Clase de resistencia a la corrosion CRC 2 segtin la norma de Festo FN 940070

Exposicion moderada a la corrosion. Aplicacion en interiores en los que puede producirse condensacion. Piezas exteriores visibles cuya superficie debe cumplir requisitos esencialmente decorativos y que estan en contacto directo

con las atmdsferas habituales en entornos industriales.
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Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Accesorios
Brida de empuje FWSR FLSM-6/8
) 1 s
Materiales: - ® o z%
Aleacion forjada de aluminio, © a & |
anodizado N\ S CalN N |
. . y 1 [ =) o
Sin cobre ni PTFE ]
>~ O = <
@ - L1 (=)
Lo |
D14 LS
L12 !
[1] Pasadorroscado M3x5 DIN 916
FLSM-10
‘ =
@ 32—
I wéj
} o
+f e
L L3 =
ﬁi L2
D2 L1
D1 L4 ‘
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafno B5 D11 D12 D13 D14 D15
[%] %) (%] [%]
H13 +0,4
6 16 M3 3,4 8¢7 23 10
8 21 M3 3,4 11g7 27 12
10 21 M3 3,4 11 3005 12
12 25 M3 3,4 14 3505 15
16 28 Mé 4,5 164 40 g5 17
25 35 M5 5,5 2055 50_0,5 23
32 45 M6 6,5 284 60_q5 28
40 54 M8 9 Er 7005 38
Para tamafo L9 L10 L11 L12 CRCY Peso N.2art. Cddigo del producto
[g]
6 10,5 3 1,5 45 2 6 185948 FWSR-6
8 12,5 3 1,5 51 2 8 185949 FWSR-8
10 22 3 1,6 68,6 2 12 32798 FWSR-10
12 25 3 3 85,5 2 19 14659 FWSR-12
16 28 5 3 98,8 2 30 13239 FWSR-16
25 38 8 3 116,5 2 70 13240 FWSR-25
32 48 10 4 151,5 2 125 13241 FWSR-32
40 60 11 5 186,5 2 240 14656 FWSR-40

1) Clase de resistencia a la corrosion CRC 2 segtin la norma de Festo FN 940070
Exposicion moderada a la corrosion. Aplicacion en interiores en los que puede producirse condensacion. Piezas exteriores visibles cuya superficie debe cumplir requisitos esencialmente decorativos y que estan en contacto directo
con las atmésferas habituales en entornos industriales.
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Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Accesorios
Placa de montaje HSM ‘
‘S | | - [
@ 1 } %
Materiales: @
Aluminio ﬁ§ \ }
\&) J —
= ©
i
it i e "
7t 7 Z s
o1z B6
\ L13
! ‘ L12
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo B6 D16 D17 H2 L12 L13 T4 CRCY Peso N.2art. Cddigo del producto
(%] (%]
(gl
12 20 8 4,5 10 84 72 4,6 |2 48 165571 HSM-12
16 28 10 5,5 10 98 84 57 |2 80 165572 HSM-16
25 30 11 6,6 10 110 95 6,8 |2 94 165573 HSM-25
32 40 15 9 15 145 125 9 2 246 165574 HSM-32
40 45 18 11 20 180 155 11 2 459 165575 HSM-40

1) Clase de resistencia a la corrosion CRC 2 segin la norma de Festo FN 940070

Exposicion moderada a la corrosion. Aplicacion en interiores en los que puede producirse condensacion. Piezas exteriores visibles cuya superficie debe cumplir requisitos esencialmente decorativos y que estan en contacto directo

con las atmdsferas habituales en entornos industriales.

Tapa ciega AKM ]
Materiales: © h
Poliamida = I
©
No puede utilizarse en combinacion L
con el sensor de proximidad inductivo T
SIEN.
Dimensiones y referencias de pedido
Para tamafo D1 L1 N.2art. Cddigo del producto
[%]
DSM-... DSM-T-... DSM-...-HD-...
12 59 56,2+1,2 75,2:1,2 68,2:1,2 549194 AKM-12
16 70 68+1,2 92:1,2 82,6:1,2 549195 AKM-16
25 83 73,4+1,2 101,5:1,2 91,6:1,2 549196 AKM-25
32 105 89,7+:1,5 126,7:1,5 110,2+1,5 549197 AKM-32
40 130 107,1+1,5 152,1:1,5 136,1:1,5 549198 AKM-40
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Accesorios

Referencias de pedido

Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Para tamafio Descripcion N.2art. | Codigo del producto PEV
Conjunto de amortiguadores
§® 12 * Elementos de amortiguacion elasticos con tope fijo 550657 DSM-12-P-B 2
@ 16, 25 * Incluidos en el suministro del actuador giratorio DSM-....-P 550658 DSM-1 6/25-P-B
TN 32 550659 | DSM-32-P-B
40 550660 DSM-40-P-B
63 552086 DSM-63-P-B
Amortiguador Hojas de datos = internet: dyef
12 * Elementos de amortiguacion elasticos regulables con tope fijo | 548373 DYEF-M8-Y1F 1
16, 25 * Incluidos en el suministro del actuador giratorio DSM-...-P1 548374 DYEF-M10-Y1F
32 548375 DYEF-M12-Y1F
40 548377 DYEF-M16-Y1F
63 1113706 DYEF-M22-Y1F
Amortiguador Hojas de datos = internet: dysc
12 » Amortiguador de ajuste automatico con tope fijo 548011 DYSC-5-5-Y1F 1
16, 25 * Incluido en el suministro del actuador giratorio DSM-...-CC 548012 DYSC-7-5-Y1F
32 548013 DYSC-8-8-Y1F
40 548014 DYSC-12-12-Y1F
63 553593 DYSC-16-18-Y1F
Soporte de amortiguador
e 12 * Para la fijacion de elementos de amortiguacion elasticos 547900 DSM-12-B 2
16 DSM-...-P-B, DYEF o del amortiguador DYSC 547901 DSM-16-B
E 25 547902 DSM-25-B
g 32 547903 DSM-32-B
40 547904 DSM-40-B
63 552085 DSM-63-B
1)  Contenido en unidades
Referencias de pedido: sensor de posicion
Para tamafo Descripcion N.2art. Codigo del producto PED
6 * Para la deteccion de posiciones finales 2619969 | SRBS-Q12-6-E270-EP-1-S-M8 1
M 8 » Manejo sencillo y seguro por medio de un pulsador 2619972 | SRBS-Q12-8-E270-EP-1-5-M8
10 « Unicamente se necesita un cable de conexion 2412001 | SRBS-Q1-10-E270-EP-1-5-M8

ad

[Ccren]

Margen de deteccion: 0 ... 270°

Precision de repeticion: < 1°

Nimero de salidas de conmutacion: 2

Salida de conmutacién: PNP/NPN

Elemento de conmutacion: normalmente abierto /
normalmente cerrado

2020/09 - Reservado el derecho de modificacion

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

53




Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Accesorios
Referencias de pedido: kits
Para tamafo Descripcion N.2art. Cddigo del producto
Kit de fijacion Hojas de datos - internet: wsm
Para sensores de proximidad SME/SMT-10 173205 WSM-6-SME-10
173206 WSM-8-SME-10
10 173207 WSM-10-SMe-10

Hojas de datos = internet: ksm

6 Para ajustar el angulo de giro; max. 180° 175833 KSM-6
8 175834 KSM-8
10 Para ajustar el angulo de giro; max. 200° 175835 KSM-10

Referencias de pedido: kit adaptador

Para tamafio Descripcion N.2art. Codigo del producto
6 Para fijar el kit de fijacion WSM al kit de tope KSM 3617044 DADP-AK-Q1-6
W 8 3617045 | DADP-AK-Q1-8
10 3617046 DADP-AK-Q1-10
Referencias de pedido: soporte para sensor
Para tamafio Descripcion N.2art. Codigo del producto PEY
@ 12,16, 25,32, 40 | Para sensores de proximidad SME-/SMT-10 550661 SL-DSM-B 2
" 63 Para sensores de proximidad SME-/SMT-8 552088 SL-DSM-63-B 2
<
R 12,16, 25,32, 40 | Para sensores de proximidad inductivos SIEN-M5 1130882 SL-DSM-S-M5-B 2
E Para sensores de proximidad inductivos SIEN-M8 1132360 SL-DSM-S-M8-B
LTS
<

1)  Unidades de embalaje

Sensor de proximidad para tamaios 6, 8, 12, 25, 32, 40 (no apto para los tamaiios 10y 16)

Referencias de pedido: sensores de proximidad para ranura en C, magnetorresistivos Hojas de datos - internet: smt
Tipo de fijacion Salida de Conexion eléctrica, Longitud del N.2art. C6digo del producto
conmutacion | sentido de salida de la conexion cable

[m]

Contacto normalmente abierto
con tamafos 6, 8: PNP Cable trifilar longitudinal 2,5 551373 SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-0E

% Mediante kit de fijacion Conector longitudinal M8x1, 3 pines | 0,3 551375 SMT-10M-PS-24V-E-0,3-L-M8D

WSM-...-SME-10

Con tamafios 12, 25, 32, 40:

Fijado mediante soporte para sensor
SL-DSM-B al DSM

54 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Reservado el derecho de modificacién - 2020/09



Accesorios

Sensor de proximidad para tamaiios 6 ... 40

Referencias de pedido: sensores de proximidad para ranura en C, magnético Reed

Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Hojas de datos = internet: sme

Tipo de fijacion Salida de Conexidn eléctrica, Longitud del N.2art. Cddigo del producto
conmutacion | sentido de salida de la conexion cable
[m]
Contacto normalmente abierto
Con tamafios 6, 8, 10: Con contacto | Cable trifilar longitudinal 2,5 173210 SME-10-KL-LED-24
Mediante kit de fijacion Conector longitudinal M8x1, 3 pines | 0,3 173212 SME-10-SL-LED-24
WSM-....SME-10
Con tamafios 12 ... 40:
Fijado mediante soporte para sensor
SL-DSM-B al DSM
Sensor de proximidad para tamaiios 12 ... 40
Referencias de pedido: sensores de proximidad para ranura en C, magnético Reed Hojas de datos - internet: sme
Tipo de fijacion Salida de Conexidn eléctrica, Longitud del N.2art. Cddigo del producto
conmutacion | sentido de salida de la conexidn cable
[m]
Contacto normalmente abierto
Fijado mediante soporte para sensor | Con contacto | Cable trifilar longitudinal 2,5 551365 SME-10M-DS-24V-E-2,5-L-0E
% SL-DSM-B al DSM Conector longitudinal M8x1, 3 pines [ 0,3 551367 SME-10M-DS-24V-E-0,3-L-M8D
Sensor de proximidad para tamafio 63
Referencias de pedido: sensor de proximidad para ranura en T, magnetorresistivo Hojas de datos - internet: smt
Tipo de fijacion Salida de Conexion eléctrica Longitud del N.2art. Cddigo del producto
conmutacion cable
[m]
Contacto normalmente abierto
Insertable desde arriba en la ranura, | PNP Cable trifilar 2,5 574335 SMT-8M-A-PS-24V-E-2,5-0E
aras con el perfil del cilindro, Conector M8x1, 3 pines 0,3 574334 SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D
disefio corto Conector M12x1, 3 pines 0,3 574337 SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M12
NPN Cable trifilar 2,5 574338 SMT-8M-A-NS-24V-E-2,5-0E
Conector M8x1, 3 pines 0,3 574339 SMT-8M-A-NS-24V-E-0,3-M8D
Contacto normalmente cerrado
Insertable desde arriba en la ranura, | PNP Cable trifilar 7,5 574340 SMT-8M-A-PO-24V-E-7,5-0E
aras con el perfil del cilindro,
disefio corto
Referencias de pedido: sensor de proximidad para ranura en T, magnético Reed Hojas de datos - internet: sme
Tipo de fijacion Salida de Conexion eléctrica Longitud del N.2art. Cddigo del producto
conmutacion cable
[m]
Contacto normalmente abierto
Insertable desde arriba en la ranura, | Con contacto | Cable trifilar 2,5 543862 SME-8M-DS-24V-K-2,5-0E
aras con el perfil del cilindro 5,0 543863 SME-8M-DS-24V-K-5,0-0F
Cable bifilar 2,5 543872 SME-8M-ZS-24V-K-2,5-0E
Conector M8x1, 3 pines 0,3 543861 SME-8M-DS-24V-K-0,3-M8D
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Actuadores giratorios DSM/DSM-B

Accesorios

Sensor de proximidad inductivo para tamaiios 12 ... 40

Referencias de pedido: sensores de proximidad inductivos Hojas de datos = internet: sien
Rosca Contacto Conexion N.2art. Cddigo del producto
M5 Contacto normalmente abierto Cablede 2,5m 150370 SIEN-M5B-PS-K-L
@& Conector 150371 SIEN-M5B-PS-S-L
M8 Contacto normalmente abierto Cablede 2,5m 150386 SIEN-M8B-PS-K-L
Conector 150387 SIEN-M8B-PS-S-L
Referencias de pedido: cables de conexion Hojas de datos - internet: nebu
Conexion eléctrica en el lado izquierdo Conexion eléctrica en el lado derecho Longitud del N.2art. Cddigo del producto
cable
[m]
/ Z6calo recto M8x1, 3 pines Cable trifilar de extremo abierto 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
@ 5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
o Z6calo recto M12x1, 5 pines Cable trifilar de extremo abierto 2,5 541363 NEBU-M12G5-K-2.5-LE3
5 541364 NEBU-M12G5-K-5-LE3
Z6calo acodado M8x1, 3 pines Cable trifilar de extremo abierto 2,5 541338 NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
5 541341 NEBU-M8W3-K-5-LE3
Z6calo acodado M12x1, 5 pines Cable trifilar de extremo abierto 2,5 541367 NEBU-M12W5-K-2.5-LE3
5 541370 NEBU-M12W5-K-5-LE3
Referencias de pedido: valvulas de estrangulacion y antirretorno Hojas de datos - internet: grla
Para tamafio Conexion Material N.2art. C6digo del producto
Rosca Para diametro exterior del
tubo flexible

Para aire de escape

12,16, 25 M5 3 Ejecucion en metal 193137 GRLA-M5-QS-3-D
4 193138 GRLA-M5-QS-4-D
6 193139 GRLA-M5-QS-6-D
32, 40 G1/8 3 193142 GRLA-1/8-QS-3-D
4 193143 GRLA-1/8-QS-4-D
6 193144 GRLA-1/8-QS-6-D
8 193145 GRLA-1/8-QS-8-D
63 G1/4 8 193147 GRLA-1/4-QS-8-D
10 193148 GRLA-1/4-QS-10-D
Referencias de pedido: casquillos para centrar para DSM-...-HD Hojas de datos = internet: zbh
Para tamafio Descripcion N.2art. Codigo del producto PEY
12,16 Para centrar el actuador en caso de fijacion lateral 186717 ZBH-7 10
@ 25 150927 ZBH-9
32...63 189653 ZBH-12
12 Para centrar anexos en el disco giratorio 189652 ZBH-5
16...32 186717 ZBH-7
40, 63 189653 ZBH-12
12,16 Para centrar anexos en el disco giratorio 189653 ZBH-12
25 191409 ZBH-15
!!E 40, 63 Para centrar anexos en el disco giratorio 8023856 |ZBH-25
ﬂ - 150901 | SLZZ-25/16 1

1)  Unidades de embalaje
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