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Bmvysoka presnost polohovani
Mvelkeé kroutici momenty
Hvelka dynamika

Mvzajemné pfizplsobené
kombinace motor-ovladac



- Vybéhovy typ
dodava se do 2008

Servomotory MTR-AC

hlavni Gdaje

VSeobecné ddaje

Motory MTR-AC

W systémovy vyrobek pro techniku
polohovani

M bez/s brzdou

M bez/s prevodovkou

M velka koncentrace energie

M velka dynamika

Pfiruba motoru MTR-FL

M vhodna pfiruba motoru pro vsechny
kombinace pohon-motor

M s montovanou nebo integrovanou
prevodovkou

M regulovany provoz

M velké kroutici momenty v celém
rozsahu otacek

M vynikajici vlastnosti polohovani

Kabel pro motor KMTR-AC/KRES-AC/KSEC-AC

M stinény kabel

M [ze pouzit pfi —40 ... +125 °C
M vhodny do energetickych fetézi
W stupen kryti IP54

Ovladac motoru SEC-AC

W systémovy vyrobek pro techniku
polohovani

B kompaktni konstrukéni jednotka,
pripravena k pfipojeni

M pfedem nastavené, pro pohon
vhodné parametry regulatoru

M pfipravené prislusenstvi pro
elektrické pfipojeni

M upevnéni na listu DIN

M volitelné pripojeni k siti

FEEEm
CANcocen

FESTO

> 14
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- Vybéhovy typ

dodava se do 2008
Servomotory MTR-AC FESTO
pomoc pfi vybéru
motor klidovy kroutici s prevodovkou, s brzdou => strana/internet
moment Mgv Nm | pfevod 4:1

MTR-AC-40-3S-AA 0,27
MTR-AC-40-3S-AB 0,27 -
MTR-AC-55-3S-AA 0,98
MTR-AC-55-3S-AB 0,98 -
MTR-AC-55-3S-GA 3,7 -
MTR-AC-55-3S-GB 3,7

[ [
MTR-AC-70-3S-AA 1,64
MTR-AC-70-3S-AB 1,64 -
MTR-AC-70-3S-GA 6,4 -

4

MTR-AC-70-3S-GB 6,4

[ [
MTR-AC-100-3S-AA 4,74
MTR-AC-100-3S-AB 4,74 -
MTR-AC-100-3S-GA 18,5 -
MTR-AC-100-3S-GB 18,5

[ [
MTR-AC-100-5S-AA 12,53
MTR-AC-100-5S-AB 12,53 -
MTR-AC-100-5S-GA 49,1 -
MTR-AC-100-5S-GB 49,1

[ [
konstrukce jmenovity piikon | Spickovy vykon | poCet volné programo- | pfipojeni na sit’ | =» strana/internet
ovlada¢ motoru vVA vVA vatelnych pohybi
SEC-AC-305/P01 1000 3000 16
SEC-AC-508/P01 4000 9000 16
SEC-AC-305-PB-P01 1000 3000 16 Profibus DP

- 14

SEC-AC-508-PB-P01 4000 9000 16 Profibus DP
SEC-AC-305-C0-PO1 1000 3000 16 CANopen
SEC-AC-508-C0-P01 4000 9000 16 CANopen
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- Vybéhovy typ
dodava se do 2008

Servomotory MTR-AC FESTO

pomoc pfi vybéru

Pfipustné kombinace
motor MTR-AC-40-3S-AA MTR-AC-55-35-AAD  |MTR-AC-55-35-GA MTR-AC-70-3S-AA MTR-AC-70-35-GA2
MTR-AC-40-3S-AB MTR-AC-55-35-ABY)  |MTR-AC-55-35-GB MTR-AC-70-3S-AB MTR-AC-70-35-GB2)

=> strana/internet

ovladac motoru
SEC-AC-305 n | | | | n n 14
SEC-AC-508 - - - - -

kabel pro motor

KMTR-AC-... n [] n ] n 7
KRES-AC-... | | | | | | n n
KSEC-AC-... | | | | | | n n

motorova pfiruba
MTR-FL28/30-AC40 n = Z = = 5
MTR-FL28-AC55 - | |

MTR-FL30-AC55 - | - - _
MTR-FL44-AC55 - | |

MTR-FL44-PL60 - - ] - _
MTR-FL44-AC70 - - - ] ]
MTR-FL64-AC70 - - - _ ]

elektromechanické pohony

DGE-8-...-ZR u - - - - dge-zr
DGE-12-...-ZR | | | - - -

DGE-18-...-ZR - | | - - -

DGE-25-...-ZR - - - | | | |

DGE-25-...-RF - - u u u dge-zr
DGEA-18-...-ZR - - u - - dgea
DGEA-25-...-ZR - - - - | |

DGE-18-...-SP u u - - - dge-sp
DGE-25-...-SP - | | - - -

DGE-40-...-SP - - - | | -

1) Vkombinaci s pohonem DGE-12-...-ZR musf byt pouZita pfiruba motoru MTR-FL30-AC55.
V kombinaci s pohonem DGE-18-...-SP musi byt pouZita pfiruba motoru MTR-FL28-AC55.
V kombinaci s pohonem DGE-18-...-ZR nebo DGE-25-...-SP musi byt pouZita pfiruba motoru MTR-FL44-AC70.
2) Vkombinaci s pohonem DGE-25-...-ZR nebo DGE-25-...-RF musf byt pouZita pfiruba motoru MTR-FL44-AC70.
V kombinaci s pohonem DGEA-25-...-ZR musf byt pouZita pfiruba motoru MTR-FL64-AC70.

4 vyrobky 2008 — zmény vyhrazeny - 2008/10



- Vybéhovy typ
dodava se do 2008

Servomotory MTR-AC FESTO

pomoc pfi vybéru a vysvétleni typového znaceni

Pfipustné kombinace

motor MTR-AC-100-3S-AA MTR-AC-100-35-GAD MTR-AC-100-5S-AA MTR-AC-100-55-GA2) => strana/internet
MTR-AC-100-3S-AB MTR-AC-100-35-GBY) MTR-AC-100-5S-AB MTR-AC-100-55-GB2)

ovladac motoru

SEC-AC-305 | [ | - - 14

SEC-AC-508 - - | | [ |

kabel pro motor

KMTR-AC-... | ] | | 7
KRES-AC-... | ] | |
KSEC-AC-... | ] | |

motorova pfiruba

MTR-FL64-AC100 |} u n n 12
MTR-FL118-AC100 - |} - u

elektromechanické pohony

DGE-40-...-ZR u u u u dge-zr
DGE-63-...-ZR - - - | |

DGE-40-...-RF - u u - dge-zr
DGE-63-...-RF - | - | |

DGEA-40-...-ZR - - - [] dgea
DGE-40-...-SP u - - - dge-sp
DGE-63-...-SP - - | | -

1) Vkombinaci s pohonem DGE-40-...-ZR nebo DGE-40-...-RF musi byt pouZita pfiruba motoru MTR-FL44-AC70.
V kombinaci s pohonem DGE-63-...-RF musf byt pouZita pfiruba motoru MTR-FL118-AC100.
2) Vkombinaci s pohonem DGE-40-...-ZR musi byt pouZita pfiruba motoru MTR-FL64-AC100.
V kombinaci s pohonem DGE-63-...-ZR, DGE-63-...-RF nebo DGEA-40-...-ZR musf byt pouZita pfiruba motoru MTR-FL118-AC100.

MTR - AC - 55 - 3S - AB

typ
MTR I motor

druh motoru

AC | servomotor
rozmér pfiruby

40 40 mm

55 55 mm

70 70 mm
100 100,5 mm

jmenovité napéti/druh pfipojeni

3 325V

5 560V

S konektor

dalsi funkce

A Zadna pfidavna funkce
G prevodovka

B brzda
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- Vybéhovy typ

dodava se do 2008

Servomotory MTR-AC

technické Gdaje

n
c us

servis oprav

FESTO

Obecné elektrické ddaje
MTR-AC-40-35-... MTR-AC-55-35-... MTR-AC-70-35-... MTR-AC-100-3S-... MTR-AC-100-55-...
napajeci napéti V] 325 325 325 325 560
jmenovity proud motoru [A] 0,7 1,4 4,3 5,0 4,3
trvaly klidovy proud [A] 0,78 2,15 5,07 6,7 8,43
Spickovy proud [A] 3,3 6,4 10 20 16
konstanta motoru [Nm/A] 0,344 0,457 0,32 0,711 1,49
odpor vinuti Q] 34,8 9,6 1,91 1,5 1,205
induktivita vinuti [mH] 13,3 9,25 3,3 4,629 5,204
jmenovity vykon W] 150 468 913 1417 2396
napéti brzdy [vD( 24 24 24 24 24
vedeni brzdy W] 6 11 11 13 13
Obecné mechanické ddaje
MTR-AC-40-35-... MTR-AC-55-35-... MTR-AC-70-35-... MTR-AC-100-3S-... MTR-AC-100-5S-...
klidovy tocivy moment [Nm] 0,27 0,98 1,64 4,74 12,53
jmenovity moment [Nm] 0,24 0,66 1,4 3,53 6,36
jmenovité otacky [1/min] 6000 6800 6250 4300 3600
Spickoveé otacky [Nm] 1 2,8 3,1 12,2 23
maximalni otacky [1/min] 10 400 8090 11 640 5320 4550
moment setrvacnosti pohonu  [kg cm?] 0,0453 0,2 0,4 2,6 6,8

Mechanickeé ddaje — motory bez prevodovky/bez brzdy

MTR-AC-40-3S-AA

MTR-AC-55-3S-AA

MTR-AC-70-3S-AA

MTR-AC-100-3S-AA

MTR-AC-100-5S-AA

radialni zatizenf hiidele!) [N] 82 150 150 300 500
axialni zatiZenf hfidele [N] 12 75 75 150 150
hmotnost vyrobku [kg] 0,67 1,5 2,0 4,68 9,1
Mechanickeé ddaje — motory bez prevodovky/s brzdou
MTR-AC-40-3S-AB MTR-AC-55-3S-AB MTR-AC-70-3S-AB MTR-AC-100-3S-AB MTR-AC-100-5S-AB
moment setrvacnosti brzdy [kg cm2] 0,01 0,06 0,1 0,54 0,54
pridrzny moment brzdy [Nm] 0,4 0,9 1,5 6 6
radialni zatizenf hiidele!) [N] 82 150 150 300 500
axialni zatiZenf hfidele [N] 12 75 75 150 150
hmotnost vyrobku [kg] 0,735 1,7 2,2 5,24 9,7

1) vztaZeno ke stfedu hfidele
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Servomotory MTR-AC

technické Gdaje

Mechanickeé ddaje — motory s pfevodovkou/bez brzdy

- Vybéhovy typ

dodava se do 2008

FESTO

MTR-AC-55-3S-GA MTR-AC-70-3S-GA MTR-AC-100-3S-GA MTR-AC-100-5S-GA
jmenovité otacky pohonu [1/min] 1125 862 575 575
pfi 50 % ED
jmenovité otacky pohonu [1/min] 1100 675 387 387
pFi 100 % ED
kroutici moment pohonu [Nm] 2,5 5,5 13,8 25
moment setrvacnosti [kg cm2] 0,093 0,2 0,6 0,6
prevodovky
prevodovy pomér - 4:1 4:1 4:1 4:1
(¢innost prevodovky - 0,95 0,98 0,98 0,98
ville v krutu [arcmin] 20 3 3 3
tuhost v krutu [Nm/arcmin] | < 1,5 <23 <4,5 <4,5
radialni zatizenf hiidele!) [N] 500 1200 4000 4000
axialni zatiZzeni hfidele [N] 600 4000 9000 9000
hmotnost vyrobku [kg] 2,4 5,0 8,98 13,4

Mechanické ddaje — motory s pfevodovkou/s brzdou

MTR-AC-55-3S-GB MTR-AC-70-3S-GB

MTR-AC-100-3S-GB

MTR-AC-100-5S-GB

(nekondenzujici)

jmenovité otacky pohonu [1/min] 1125 862 575 575
pfi 50 % ED

jmenovité otacky pohonu [1/min] 1100 675 387 387
pFi 100 % ED

kroutici moment pohonu [Nm] 2,5 5,5 13,8 25
moment setrvacnosti [kg cm2] 0,093 0,2 0,6 0,6
prevodovky

prevodovy pomér - 4:1 4:1 4:1 4:1
(¢innost prevodovky - 0,95 0,98 0,98 0,98
ville v krutu [arcmin] 20 3 3 3
tuhost v krutu [Nm/arcmin] | < 1,5 <23 <4,5 <4,5
moment setrvacnosti brzdy [kg cm2] 0,06 0,1 0,54 0,54
pridrZzny moment [Nm] 0,9 1,5 6 6
radialni zatizenf hiidele!) [N] 500 1200 4000 4000
axialni zatiZzeni hfidele [N] 600 4000 9000 9000
hmotnost vyrobku [kg] 2,6 5,2 9,54 14
1) vztaZeno ke stiedu hfidele

Provozni a okolni podminky

MTR-AC-40-35-... MTR-AC-55-35-... MTR-AC-70-35-... MTR-AC-100-35-... MTR-AC-100-55-...

snimac polohy rotoru resolver

typ resolveru vysilac/1pp

teplotni Cidlo PTC

tfida izolace dle DIN EN 60034 F

stupen kryti bez prevodovky IP54 IP54

s prevodovkou - P43

certifikat UL €. souboru: E245 537

znacka CE (viz prohlaseni o shodé) dle smérnice EU pro nizka napéti

teplota okoli [°q] -40 ... +40

(aZ 130 °C s odlehZenim)
skladovaci teplota [°q] -10 ... +60
relativni vlhkost vzduchu  [%] max. 90
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- Vybéhovy typ

dodava se do 2008
Servomotory MTR-AC FESTO
technické tdaje
Technické ddaje pro kabel
sloZeni kabelu teplota okoli vhodné do energetickych | stupen kryti
fetézil konektor motoru
KMTR-AC-... 4x0,25mm? + 4 x 1 mm2, -40...+125°C . IP54
stinény
KRES-AC-... 3x(2x0,14 mm?) +2x0,5 mm?, -40...+125°C . IP54
stinény
Kroutici moment M v zavislosti na otackach n
MTR-AC-40-... MTR-AC-55-...
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Servomotory MTR-AC

technické Gdaje

MTR-AC-100-55-...

25
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\
\ |
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0 600 1200 1800 2400 3000 3600 4200 4800 jmenovity moment
nft/minp - ———— Spickovy moment
= upozornéni
Charakteristiky plati pro motory Priklad: bez prevodovky:
bez prevodovky. jmenovity moment pro motor jmenovity moment = 0,66 Nm
U motoril s prevodovkou vezméte MTR-AC-55-35-... (viz charakteristiku)
prosim v Gvahu Gdaje pro pri jmenovitych otackach
prevodovku. 6800 1/min
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- Vybéhovy typ
dodava se do 2008

FESTO

s prevodovkou:

prevodovy pomér = 4

@cinnost prevodovky = 0,95
jmenovité otacky =

6800 1/min /4 =1 700 1/min
jmenovity moment =

0,66 Nm x4 x0,95=2,5Nm



- Vybéhovy typ
dodava se do 2008

Servomotory MTR-AC FESTO

technické Gdaje

Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering
motory
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- Vybéhovy typ

dodava se do 2008
Servomotory MTR-AC FESTO
technické Gdaje
typ B1 D1 D2 D3 D4 D5 H1 H2
1%} 1%} 16} 16}
MTR-AC-55-3S-AA 14 9 40 55 63 55 47
MTR-AC-55-3S-AB +0,01/+0,001 | +0,011/-0,005 ’
MTR-AC-55-3S-GA 11 40
14 M5 52 17 60 47
MTR-AC-55-3S-GB -0,018 -0,025
MTR-AC-70-3S-AA 11 60
14 5,5 75 - 70 54,5
MTR-AC-70-3S-AB +0,012/+0,001 | +0,012/-0,007
MTR-AC-70-3S-GA 14 12 60 55 75 32.5 70 54.5
MTR-AC-70-35-GB +0,012/+0,001 | +0,013/-0,009 ’ ’ ’
MTR-AC-100-3S-AA 19 95
19 9 115 - 100,5 70
MTR-AC-100-3S-AB +0,015/+0,002 | +0,019/-0,009
MTR-AC-100-3S-GA 24 95
19 9 115 - 100,5 70
MTR-AC-100-3S-GB +0,015/+0,002 | +0,013/-0,009
MTR-AC-100-5S-AA 19 95
19 9 115 - 100,5 70
MTR-AC-100-5S-AB +0,015/+0,002 | +0,013/-0,009
MTR-AC-100-5S-GA 24 95
19 9 115 - 100,5 70
MTR-AC-100-5S-GB +0,015/+0,002 | +0,019/-0,009
typ H3 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 T
MTR-AC-55-3S-AA 147,4 2,5 31
32,5 20 9 - - -
MTR-AC-55-3S-AB 164,4 0,05 48
MTR-AC-55-3S-GA 147,4 35 3 31 30
32,5 - 106,5 8
MTR-AC-55-3S-GB 164,4 +0,7 0,2 48 £0,2
MTR-AC-70-3S-AA 139,8 2,5
32,5 39 22,7 9 35 - - -
MTR-AC-70-3S-AB 161,8 -0,1 57
MTR-AC-70-3S-GA 325 139,8 23 4 7 35 115,5 19
MTR-AC-70-3S-GB ’ 161,8 10,4 0,1 57 +0,8/-0,5 40,3
MTR-AC-100-3S-AA 171,2 37,9
32,5 40 3 9,8 - - -
MTR-AC-100-3S-AB 192,3 59
MTR-AC-100-3S-GA 241,6 37,9
32,5 40 3 6,8 - - _
MTR-AC-100-3S-GB 262,7 59
MTR-AC-100-5S-AA 273,2
32,5 > 40 3 9,8 379 - - -
MTR-AC-100-5S-AB 294,3 59
MTR-AC-100-5S-GA 44,2 7,
32,5 > 40 3 6,8 37,0 - - -
MTR-AC-100-5S-GB 365,3 59

2008/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2008
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- Vybéhovy typ
dodava se do 2008

Servomotory MTR-AC FESTO

technické tdaje

Rozméry CAD modely ke staZeni =» www.festo.cz/engineering
priruba motoru
MTR-FL28/30-AC40 MTR-FL28-AC55
Wy T1 T1
L Y i 12
D8 & ©) 7
(TR
B S 8 ( )\\ g5 3| & (18,5
R ‘ / .
D7 ~—~—1 m
: | ® D8
Bs is; B =
D7
D9 B1 L1
D5
B1
MTR-FL30-AC55/MTR-FL44-AC55/MTR-FL44-AC70 MTR-FL44-PL60
T T
12 L= 2
o —
9
53 J NEE B8
D8/ | 1\D8
p7 Pt 07
L1
MTR-FL64-AC70 / MTR-FL64-AC100 MTR-FL118-AC100
T
T2
v )
® 5
o =" m ]
g < & 8{5
~N N
o oo
a
@ {k (7 — —
S g D8
3 ]
@ %ﬁ g
i

— D7

5 1

B1
typ B1 B2 B3 | B4 | B5 B6 D1 D2 D3 D4 D5 (D6 ( D7 | D8 D9 L1 T |72 |W1

1%} 16} 16} 1%} g |©
H7 H7

MTR-FL28/30-AC40 40 - - - 21 - 185 30 15,5 48 30 26 | M3 | M3 28 10,5 (2,5 11,9 | 30
MTR-FL28-AC55 55 - - - - - 40t 28 17 63 30 21 | M5 | M3 - 10,5 (1,8 12,8 | -
MTR-FL30-AC55 55 - - - - - 40t7 30 16 63 26,2 | - [ M5 | M3 - 11 2,3 12,8 | 30
MTR-FL44-AC55 55 - - - - - 40t7 44 32 63 38 - | M5 | M4 - 10,5 (2,3 |1 2,7 | 35
MTR-FL44-PL60 60 - - - - - 4067 44 32 70 38 52 | M4 | M5 - 20 (2,5 13,2 | -
MTR-FL44-AC70 70 - - - - - 60F7 44 32 75 38 - | M5 | M4 - 13,5 (2,5 15,2 | 35
MTR-FL64-AC70 70 - - - - - 60F7 64 47 75 56 - | M5 | M6 - 16 3,8 14,2 | -
MTR-FL64-AC100 100 - - - - - 95F7 64 48 115 56 - | M8 | M6 - 21 3,8 133 | -
MTR-FL118-AC100 100 | 105 [ 50 |49 | 84 [21,5 [ 957 118 76 - - - | M8 | M8 - 25 (48 13,3 | -
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- Vybéhovy typ

dodava se do 2008
Servomotory MTR-AC FESTO
technické tdaje
Udaje pro objednavky — servomotory MTR-AC-...
¢. dilu typ
MTR-AC-40-... 540299 MTR-AC-40-3S-AA
540300 MTR-AC-40-3S-AB
MTR-AC-55-... 526 723 MTR-AC-55-3S-AA
526 724 MTR-AC-55-3S-AB
526 725 MTR-AC-55-35-GA
526 726 MTR-AC-55-3S-GB
MTR-AC-70-... 526 727 MTR-AC-70-3S-AA
526728 MTR-AC-70-3S-AB
526729 MTR-AC-70-3S-GA
526 730 MTR-AC-70-3S-GB
MTR-AC-100-35-... 526 731 MTR-AC-100-3S-AA
526 732 MTR-AC-100-3S-AB
526 733 MTR-AC-100-3S-GA
526 734 MTR-AC-100-3S-GB
MTR-AC-100-55-... 526 735 MTR-AC-100-5S-AA
526 736 MTR-AC-100-5S-AB
526 737 MTR-AC-100-5S-GA
526 738 MTR-AC-100-5S-GB
Udaje pro objednavky — kabely pro motory KMTR-AC-.../KRES-AC-.../KSEC-AC-...
¢. dilu typ délka kabelu
kabel pro motor 526 739  KMTR-AC-5 5m
KMTR-AC-... 526 740 KMTR-AC-10 10m
526 741 KMTR-AC-15 15m
526 742 KMTR-AC-X X-délka (max. 25 m)
kabel resolveru 526 743  KRES-AC-5 5m
KRES-AC-... 526 744 KRES-AC-10 10m
526 745 KRES-AC-15 15m
526 746  KRES-AC-X X-délka (max. 25 m)
sady kabelli 526 747  KSEC-AC-5 5m
KSEC-AC-... 526 748 KSEC-AC-10 10m
(kabel motoru 526 749  KSEC-AC-15 15m

kabel resolveru

529 984  KSEC-AC-X

X-délka (max. 25 m)

Udaje pro objednavky — piiruba motoru MTR-FL-...

¢. dilu typ

MTR-FL28/30-...

540301 MTR-FL28/30-AC40

MTR-FL28-...

529946 MTR-FL28-AC55

MTR-FL30-...

534807 MTR-FL30-AC55

MTR-FL44-...

529942  MTR-FL44-AC55

529 943  MTR-FL44-AC70

529944 MTR-FL44-PL60

MTR-FL64-...

529 945 MTR-FL64-AC70

529947 MTR-FL64-AC100

MTR-FL118-...

529949 MTR-FL118-AC100

2008/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2008
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- Vybéhovy typ
dodava se do 2008

Ovladace motori SEC-AC, pro servomotory

hlavni Gdaje

Tento ovladac obsahuje regulator
Festo a polohovani v jednom.

Je pfesné prizpisobeny
servomotorim Festo MTR-AC.

Informace o funkcich

4 druhy provozu:

M regulace krouticiho momentu
(regulace proudu)

M regulace otacek

M regulace polohy:
polohovani

M regulace polohy:
synchronni provoz
(master-slave, elektronické
prevodovky, atd.)

specialni vlastnost:

MWy ramci provozniho rezimu lze
béhem chodu vZdy stabilné
a snadno prepinat

Informace o hardwaru

10 digitalnich vstupd, galvanicky

oddélenych (12...30V):

M 4 vstupy pro vybér pohybu

M 1 spousStéci vstup pro vybrany
pohyb

M 2 vstupy pro koncova Cidla: z toho
je 1 vstup jako referencni spinac,
rozpinaci nebo spinaci kontakt,
Ize pro oba soucasné

B 1 synchronizaCni vstup pro
synchronni provoz

M 2 oddélené povolovaci vstupy pro
silové obvody a logiku regulace

M 1 rychly vstup

5 digitélnich vystupi, galvanicky
oddélenych (24 V externi)
M 1 vystup pro zpravu
»pripraveno k provozu“
M 1 vystup pro brzdu
M 3 volné programovatelné vystupy

14

b\
c us

servis oprav
SEC-AC-305/P01
SEC-AC-508/P01
SEC-AC-305-PB-P01
SEC-AC-508-PB-P01

16 volné programovatelnych pohybii:
volné nastavitelné jsou:
M poloha, absolutni nebo
relativni
M rychlost
M zrychleni
M zpozZdéni
M stupiiovity pohyb (zména rychlosti
béhem polohovani)
M fizeni vystupl
béhem polohovani

volitelné s pfipojenim na
primyslovou sit’

U SEC-AC s Profibus DP nebo CANopen
ma ovladac master pristup ke vsem
(idajiim ovladace. Pfi této oteviené
komunikaci lze béhem chodu pfena-
Set libovolné poZadavky na pohyb.

M zadani cilové polohy

M nastaveni/zména rychlosti

M zadani zrychleni

M nastaveni omezeni rychlosti

M zastaveni v reakci na vnéjsi udalost

Prechod mezi 4 provoznimi rezimy je

urcen primo fizenim ovladace master.

Diky zjist'ovani rliznych aktualnich

dat, jako je napf.

M aktualni poloha

M aktualni proud/totivy moment
motoru

M stav digitalnich vstupl

M aktualni odchylka regulace

SEC-AC-305

Vlastnosti pfi zastavovani:

M pokud se najede na koncovy
spinac, motor zabrzdi s predem
danym zpomalenim a ziistane
stat v rezimu fizeni polohy

M pokud se béhem pohybu deaktivuje
uvolnéni, motor zabrzdi s pfedem
danym zpomalenim a z{istane bez
momentu pfi n=0

znamena, Ze pribéh pohybu lze velmi
prizplisobivé kdykoli ménit.

PFizplisobeni CANopen odpovida spe-

cifikaci DS 301/DSP 402. P¥i zapojeni

Profibus DP se podle provozniho
rezimu komunikuje v datovych blo-
cich. Pro podporu programovani FST
firma Festo vyvinula odpovidajici
programovaci moduly, které jsou
bezplatné k dispozici.

Pro Fizeni Simatic S7 s masterem
Profibus DP nabizi firma Festo
bezplatné softwarové pakety sesta-
vajici z pfirucky a archivovaného
projektu S7.

Pro ostatni PLC pracuje rozhrani
Profibus s datovymi poli optimali-
zovanymi pro operacni rezimy.

K dispozici jsou vSechny parametry
ovladace.

FESTO

SEC-AC-508

Jednoduché a rychlé uvedeni

do provozu:

M pohod|ny software
pro PC Windows

M optimalizované parametry pro
kompletni sortiment pohon( Festo

W mozZnost pouZiti motord tfeti strany
diky automatickému nastaveni
fizeni proudu a identifikaci
resolveru

Specialni funkce

Dodatetna optimalizace nebo pouziti

motord tieti strany:

M nastavitelné omezeni proudu
nezdvisle na zisku v uzaviené
smyCce

M qutomatické zjisténi poctu pard
pdld motoru

M qutomaticka optimalizace
regulatoru proudu

Funkce ,,plug and work*: Pfi pouZiti
pohon Festo se bezplatné dodavaji
predem testované a optimalizované
parametry pro vSechny dostupné
kombinace.

¥ & &3

CANooen
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Ovladace motori SEC-AC, pro servomotory

technické tdaje

Obecné elektrické ddaje

- Vybéhovy typ
dodava se do 2008

FESTO

SEC-AC-305 SEC-AC-508
jmenovité napajeci napéti
Ujm [VAC 1x230 (15 ... +20 %) 3x400(-15...+20 %)
frekvence sité [Hz] 50 ... 60
proudovy pfikon pfi 24 V DC [A] cca 0,35 cca 0,45
bez brzdy
jmenovity vykon/Spickovy vykon [VA] 1000/3 000 4000/9 000 pfi tmax 25
s pfidavnym ventilatorem
napéti do motoru [vDQ max. 340 max. 680
jmenovity proud/Spickovy proud [Aeff] 5/10 8/16
na kazdé fazi
max. doba trvani Spickového proudu [s] 10 2
integrovany brzdici omezovac
vC. brzdného odporu Q] 100 150
impulsni vykon [kVA] 1,3 3,2
vstupy poZadovanych hodnot 2 oddélené programovatelné diferencni vstupy + 10 V, Ri = 20 KQ, nastaveni ofsetu + 0,1 V, rozhrani RS232
pro otacky a proud
vystupy 2 analogové vystupy s 8 bitovym rozliSenim na X1
(mista méfeni) + napét'ovy vystup + 10V, odolny zkratu
logickeé vstupy 10 digitalnich vstup( k fizeni regulatoru a polohovéni; galvanicky oddélené 12 ... 30 V
logické vystupy 5 digitalnich vystupd, z toho 3 volné konfigurovatelné; galvanicky oddélené 24 V, 100 mA
sériova rozhrani RS232 V24 - rozhrani: pro programovani/uvedeni do provozu s PC a jako sbérnice pro libovolna fizeni,
veskeré funkce zafizeni jsou pristupné pes toto rozhrani (9 600 ... 57 600 bitii/s)
RS422 simulace enkodéru 1024 ppr jako zpétna vazba skutecné hodnoty pfi provozu fizeni otacek
vystup jako zadani poZzadované hodnoty pro dal3i zafizeni v reZimu master-slave
RS422 vstup signalu enkodéru 1024 ppr pfi provozu v reZimu regulace otacek
vstup jako poZadovana hodnota slave v provozu master-slave
Provozni a okolni podminky
SEC-AC-305 | SEC-AC-508
teplota okoli [eC] 0..+50
hmotnost kel 2,5 I 2,7
stupen kryti dle DIN 40050, IEC 144 IP20
sit'ovy filtr integrovan
znacka CE (viz prohlaseni o shodé) dle smérnice EU-EMV
Technické adaje - Profibus-DP
SEC-AC-305 SEC-AC-508
prenosova rychlost sité [MBaud] |12
profil komunikace datova pole zavisla na rezimu, pro Step7 prostfednictvim funkéniho modulu
zakonCovaci odpor sité integrovan
pripojeni k siti Sub-D, 9 pini (zdsuvka)
Technické ddaje — CANopen
SEC-AC-305 SEC-AC-508
prenosova rychlost sité [MBaud] |1
profil komunikace DS 301/DSP 402
zakoncovaci odpor sité Q] 120, externi

pripojeni k siti

Sub-D, 9 pint (konektor)

2008/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2008

15



- Vybéhovy typ
dodava se do 2008

Ovladace motori SEC-AC, pro servomotory FESTO

technické Gdaje

Pohled na ovlada¢ motoru vysvétleni rozhrani
shora
rozhrani RS422
pro vystupy cidel
rozhrani RS422
pro vstupy Cidel
rozhrani pro pfipojeni
vstupl/vystupd

zepredu

displej se 7 segmenty pro

e O informace o stavu a chybach

e @— pro ovlada¢ motoru
s pfipojenim na Profibus:
misto pro rozhrani Profibus

rozhrani RS232
2]
o
gil

00000
0000
i

zespodu
pripojeni kabelu resolveru
1 pripojeni kabelu motoru
H § 1 pfipojeni napajeciho napéti
x| —1
H
= (3]
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Ovladace motori SEC-AC, pro servomotory

technické tdaje

konektor pro Profibus DP
nebo CANopen

- Vybéhovy typ
dodava se do 2008

FESTO

CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering

H B T
SEC-AC-305 209 70 209
SEC-AC-508 232 90 209
TS upozornéni
Ovladace motor(i SEC-AC lze pouzit
pouze v kombinaci se servomotory
MTR-AC.
Udaje pro objednavky
kratky popis konstrukce ¢. dilu typ
ovladat motoru bez pfipojeni na sit’ 305 193846 SEC-AC-305/P01
508 193 847 SEC-AC-508/P01
ovlada€ motoru s pfipojenim na sit’ Profibus DP 305 533778 SEC-AC-305-PB-P01
508 533779 SEC-AC-508-PB-P01
ovladat motoru s pfipojenim na sit’ CANopen 305 533781 SEC-AC-305-C0-P01
508 533782 SEC-AC-508-C0O-P01

v dodavce obsaZeno:

W montazni lista

M sada konektor( (bez konektoru
pro sit)

M popis ovladace motoru (instalace
a uvedeni do provozu) v némciné
a anglictiné

2008/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2008

M software pro ovladac motoru
- programovaci software
- parametrizacni software:
obsahuje vyzkouSené a predem
optimalizované parametry pro
vsechny kombinace motor-pohon
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- Vybéhovy typ

dodava se do 2008
Ovladace motori SEC-AC, pro servomotory FESTO
prisluSenstvi
Sit’ové filtry MRC-NF-1-BSM-BSC
pro ovladate motoril SEC-AC-305 ¥ o o1 =
1 e N

R W y =
57 © 441 5;:;

Rozmeéry a ddaje pro objednavky

max. provozni napeéti jmenovity proud max. svodovy proud ztratovy vykon
[VAC] (Al [mA] (W]
sit'ovy filtr 250 8 4,9 4,2
induktivita odpor hmotnost ¢. dilu typ
[mH] MQ] ]
sit'ovy filtr 10 1 700 176 041 MRC-NF-1-BSM-BSC
Sit’ové filtry MRC-NF-3-BSM-BSC
pro ovladace motorii SEC-AC-508 % U U
i - 8l H H s
2 A £ 4 ¢
T N\ f1 il
s o |
115403
200
Rozmeéry a ddaje pro objednavky
max. provozni napeéti jmenovity proud max. svodovy proud ztratovy vykon
[VAC (Al [mA] (W]
sit'ovy filtr 440 16 14,5 8
induktivita odpor hmotnost ¢. dilu typ
[mH] MO ]
sit'ovy filtr 5,2 1,5 1800 176 042 MRC-NF-3-BSM-BSC
18 vyrobky 2008 — zmény vyhrazeny - 2008/10




- Vybéhovy typ

dodava se do 2008
v (-]
Ovladace motori SEC-AC, pro servomotory FESTO
prisluSenstvi
Brzdné odpory BRW
=
$ ¢ F——]
3
193 89%1-32
*43
o ) S *gt
50 6 ‘ L3 C ‘ -
5 3
: i[‘L
e D L o
e \-\,/ - =" -~
5
20_| L2
]
Rozmeéry a ddaje pro objednavky
velikost hodnota odporu jmenovity vykon teplota okoli stupen kryti
Q] (W] [°q
250 72+5 % 100 0..+50 IP65
500 72+5 % 200 0..+50 IP65
velikost L1 L2 L3 hmotnost ¢. dilu typ
£0,2 [s]
250 110 70 98 280 538940 BRW-250-072
500 216 176 204 550 538941 BRW-500-072
Obecné technickeé ddaje o kabelech
sloZeni kabelu teplota okoli vhodné do energetickych fetézil
fidici kabel pro pfipojeni vstupd/ 5x(2x0,25 mm?) + 16 x 0,25 mm?, pohyblivy: -5 ... +80 °C -
vystupll KES-SEC-AC-... stinény pevné instalovany -30 ... +80 °C

Udaje pro objednavku — prisluSenstvi

¢. dilu typ
@ kabel ovladani pro pfipojeni vstupli/vystupl z libovolného automatu 525713  KES-SEC-AC-2,5
&
@ programovaci kabel 160 786 PS1-ZK11-NULLMODEM-1,5M
konektor pro Profibus DP 533780 FBS-SUB-9-WS-PB-K
E% konektor pro CANopen 533783 FBS-SUB-9-WS-CO-K
popis montaZ a instalace DE 192 344  P.BE-SEC-AC-HW-DE
EN 192 346 P.BE-SEC-AC-HW-EN
uvedeni do provozu DE 192345 P.BE-SEC-AC-SW-DE
EN 192 347 P.BE-SEC-AC-SW-EN
uvedeni do provozu DE 534274 PBE-SEC-AC-PB-DE
Profibus DP EN 534275 P.BE-SEC-AC-PB-EN
uvedeni do provozu DE 534276 PBE-SEC-AC-CO-DE
CANopen EN 534277 P.BE-SEC-AC-CO-EN

2008/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2008
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Ovladace motorii SEC-AC, pro servomotory FESTO

technické Gdaje

Pohodlny software pro parametri-
zaci pomoci PC pro fadu vyrobki
SEC-AC-305 a SEC-AC-508 slouzi
jako nastroj pro rychlé uvedeni

do provozu, Gplnou a rychlou
parametrizaci, optimalizaci
a diagnostiku ovladacl
motor( Festo.

Parametry regulatoru

Ke v3em kombinacim (pfimotaré

pohony, motory, pfevodovky,

ovladate) dodava Festo paramet-

ry SEC na disku CD-ROM.

Po instalaci softwaru |ze ihned

nastavovat jednotlivé pohyby
a spousteét je.

20

Polohovaci véty Pfizpiisobeni pro motor tFeti
VSech 16 pohybi pevné uloZe- strany
nych v tabulce a 16 pohybii Regulator proudu se pro nezna-
prechodné zadanych po sériové my motor automaticky optimali-
lince miiZe obsahovat individu- zuje a také se rozpoznava poloha
alni parametry pro dynamiku. resolveru. Diky tomu lze ovlada-
Parametry lze vzajemné kopiro- tem SEC-AC rychle a spolehlivé
vat, takZe jejich zadavani je pak ovladat vsechny servomotory.
podstatné rychlejsi.
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Ovladace motorii SEC-AC, pro servomotory FESTO

technické Gdaje

Provozni rezimy Stavové zpravy Skutetné hodnoty
Provozni rezimy lze libovolné Vsechny stavy zafizeni lze Otacky, moment, pfikon motoru,
vybirat a kombinovat. Tak lze zobrazit Cervenymi a zelenymi skutecné polohy, ztratovy vykon
napf. kombinovat polohovaci ,stavovymi zpravami“ na PC atd. lze volitelné zobrazovat
Glohy a dlohy synchronizace. nebo je prenaset po siti. nebo €ist prostfednictvim sité.
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