Manipulaéni moduly HSW FESTO
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly
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Manipulacni moduly HSW FESTO

prehled hlavnich Gdajl

Pozsah pouZiti Specialni funkce
Manipulaéni pohon je nova generace obéznymi pouzdry zarucuje vysokou M malé montazni rozméry M pro uZiteCnou zatéZ a7 1,6 kg
funkénich modull pro automatickou miru presnosti a tuhosti. MW vyjimecné kratké Casy cyklu M nastavitelny Ghel a zdvih
manipulaci, pfisun a odebirani ma- Kombinace kyvného pohonu a vedeni M nizké naklady W mozZnost vyckavacich poloh
lych dild na malém prostoru. kulisou vytvafi kompaktni jednotku M jednoduché uvedeni do provozu M 7adna namaha s projektovanim
Toho se dosahuje nucenym priibéhem pro kompletni cyklus Pick & Place
svislého a kyvného a pfimocarého po- s Ghlem 90°. (B T
hybu. Vedeni bez viile s kulickovymi dopravnikovy pas

L0
otocny montazni stdl

Na vybér jsou dvé varianty pohoni

pneumatické: HSW-...-AP, bez pohonu: HSW-...-AS,
s kyvnym modulem DSM s pohonnou hrideli
Vyhody
M rychlost B kompaktni
M nizké naklady M univerzalni pouZiti
M pfipravené k montaZi M variabilni rozhrani pohonu
M 7adné projektovani M na vyzadani:
M jednoduché uvedeni do provozu moznosti pohonu v kombinaci se servomotory MTR-AC
Technickeé adaje
max. pfimocary zdvih [mm] ]90..175
pri dhlu kyvu 90°
pracovni zdvih [mm] 9..35
min. ¢as taktu [s] 0,6 ..1,0 podle pohonu
uZitecna zatéz [g] 0..1600
opakovatelna presnost [mm] [=0,02
koncovych poloh
vyckavaci polohy max. 2 podle pohonu
funkce vyckavaci polohy tlacna s ovladacim valcem podle pohonu
opakovatelna presnost [mm] |[<1 podle pohonu
ve vyckavacich polohach
technické Gdaje >1/7.2-9 =>1/7.2-20
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HSW-...-AS, bez pohonu

¢ara doprava

, pfimo

Otocny montazni stal

Pick & Place 90° se servomotorem

MTR-AC
M elektricka varianta s motorem od

tfeti strany

M rychlé a prizplisobivé operace
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Manipulaéni moduly HSW FESTO

prehled hlavnich (dajd

kulisa

sefiditelny doraz
lista cidla

tlumice narazu
upinaci dil

kyvny modul DSM
kyvné paka
vedeni v kulickovych

obé&znych pouzdrech

] N [ [ [ @] S]]

zakladni deska

hridel s licovanym perem
kulisa

vedeni v kulickovych

obé&znych pouzdrech

B B[]
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Manipulaéni moduly HSW FESTO

prehled hlavnich (dajd

drzak kabelt, hadic a ochranné hadice nastaveni zdvihu

% drzék a ochranné hadice umoz- '

nuji bezpecné vedeni hadic |
sefizeni spinace dorazovy prvek a pfitlacny dil

a kabell
lidta Cidla umoZiiuje snadny
# pristup k ¢idlim a jejich
nastaveni

2006/10 - zmény vyhrazeny — vjrobky 2007 1/7.2-5

sefiditelné kulisa umoZfiuje
presné nastaveni dhlu kyvu

dorazovy prvek a pfitlaény
dil zaru€uji upevnéni bez
vili a presnost v koncovych
polohach a v pfimocaré
¢asti uZite€ného zdvihu.
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Manipulacni moduly HSW FESTO
prehled periférii
PrisluSenstvi
kratky popis 10 12 16 => strana
S
manipulator standardni modul bez pfislusenstvi
1/7.2-9
HSW
adaptacni sada rozhrani pro chapadla, kyvné pohony atd.
1/7.2-22
HAPG-...-B
kyvny pohon pneumaticky pohon, pro kaZdou velikost 1/412
DSM modulu jedna velikost pohonu ’
instalacni sada instalacni hadice pro ochranu elektrickych 1/7.223
MKRP vedeni a hadic '
vyckavaci poloha u pneumatického pohonu: 1/7.223
BW-HSW vytlaCuje kyvné rameno z pracovniho rozsahu ’
dak h fed dotyki
[6] sada krytu pro ochranu ped dotykem 1/7223
BSD-HSW
adaptacni sada rozhrani mezi HSW a paralelnim chapadlem 1/7.2:24
HAPG HGPC '
adaptacni sada rozhrani mezi HSW a paralelnim chapadlem 1/7.2:24
HAPG HGPP '
daptacni sad hrani mezi HSW a chapadl
[9] adapta¢ni sada rozhrani mezi a chapadlem 1/722
HAPG
adaptacni sada rozhrani mezi HSW a paralelnim chapadlem 1/7.2:24
HAPG HGPT '
adaptacni sada rozhrani mezi HSW a kyvnym pohonem DRQD
1/7.2-24
HAPS
paralelni chapadla pro kaZdou dlohu odpovidajici chapadlo
1/7.2-24
HGPC
13| paralelni chapadla
P P 1/7.2-24
HGPP
14|  Ghlova chapadla
p 1/7.2:24
HGW
radialni chapadla
HGR 1/7.2-24
16| paralelni chapadla
p p 1/7.2:24
HGP
17| tfibodova chapadla
P 1/7.2-24
HGD
paralelni chapadla
HGPT 1/7.2-24
19| kyvné poh kyvny poh taceni dild
yvné pohony yvny pohon pro otaceni dilli 1/422
DRQD
[20] pfisavky pro kazdou dlohu odpovidajici pfisavka
svazek 6
21| cidl znost snimani pro k é poloh
21] tidla moznost snimani pro koncové polohy 1/7.226
SME-/SMT-8
Skrtici a priitokové ventily nastaveni rychlosti pro pneumatické pohony wazek 2
GRLA

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly
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Manipulacni moduly HSW, pneumaticka cast FESTO
vysvétleni typového znaceni
| HSW - SD - w
typ
HSW manipulacni modul, dvojcinny
|velikost
pohon
AP | pneumaticky pohon
funkce
SD | ochranny kryt
funkce
w | vytkavaci poloha

1/7.2-8
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Manipulacni moduly HSW, pneumaticka cast

technické tdaje

funkce

D

velikost
10,12a16

hel kyvu
80..100

rozsah zdvihu
90 ..175

Obecné technické ddaje
typ
pfipojeni pneumatiky

www.festo.com/en/
spare_parts service

servis oprav

HSW-...-AP
M5

novinka

FESTO

zplsob Cinnosti

dvoj€inny pohon

provozni médium

filtrovany stlaceny vzduch, mazany nebo nemazany

konstrukce kyvny modul

pfimocaré vedeni a ototné uloZeni

nuceny priibéh pohybu
tlumeni tlumice narazu na obou stranach, mékka charakteristika
snimani poloh Cidly
upevnéni priichozimi dirami

se stfedicimi dutinkami
montazni poloha libovolna
Provozni a okolni podminky
typ HSW-...-AP
provozni tlak [bar] 4.8
teplota okoli [°q] 0..+60
Zdvih [mm] a dhlovy rozsah [°]
velikost 10 12 16 H
max. pfimocary zdvih H 90/90 142/142 |175/175 Ha
pri dhlu kyvu 90° y g | ——
pracovni zdvih Ha 9..15 15..25 20..35

H
rozsah Ghlu o 80 ...100
HBT
L .01

Sily [N]
velikost |10 |12 |16
osa Y/Z (podle polohy paky)
vyuZitelna sila pfi 6 barech [30 [35 |55
osa Z/Y
pfipustna procesni silal) [30 [35 [ 50

1)  Vychazi z predpéti na vedeni.

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly
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Manipulacni moduly HSW, pneumaticka cast FESTO

technické tdaje

Hmotnosti [g]

velikost 10 12 16
HSW-...-AP 1300 3000 5400
HSW-...-AP-SD 1400 3200 5700
HSW-...-AP-W 1350 3140 5550
HSW-...-AP-SD-W 1450 3340 5850

Opakovatelna presnost [mm]

Chcete-li dodrZet provoz bez kmitani, Opakovatelna presnost je dana tehdy,

méli byste uzitetnou zatéZ namonto- kdy? je uzitetna zatéz (adaptacni des-
vat co nejbliZe vodici li5té manipulac- ka, kyvny pohon a/nebo chapadlo, pa-
niho modulu. lec chapadla, obrobek) namontovana

v ramci montazni plochy adaptacni
sady HAPG/HAPG-...-B.

montazni plocha HAPG

velikost 10 12 16

opakovatelna presnost koncovych poloh | 0,02

Casy piejetit, v zavislosti na uZitetné zatéZi m pii zachovani opakovatelné presnosti

Casem prejeti t se rozumi ¢as, ktery 16 — HSW-10-AP
[ L A

manipulacni modul potfebujepro [ 14 +——"F—"F"F—F—FF+—"F—F+—+—F+—+£2—  =cmee—e- -

ipulatni potrebuje p 14 §% HSW-12-AP
najeti z jedné koncové polohy do 12 P2 —_—— HSW-16-AP
druhé a zpét. ,/ _

1.0 di
=) // i
UZitecnou zatézi se rozumi hmot- Z| 08 /’/ ~ - upozoment
< . L £ (ig
nost, ktera je upevnéna na vodici 0.6 7L Vysoké rychlosti pfi stejné hmotnosti
listé (napf. adaptér, chapadlo, 0.4 /;(b/ jsou mozné se snizenou opakovatel-
kyvny pohon a vjrobek). 02 7 / nou presnostr.
/1 l' /
0
0 400 800 1200 1600 2000 2400 2800
t [ms]

Casy taktu [s]
Cas taktu t; se sklad z casu prejeti t ty = €as prejeti t + Cas prostoje te
a z Casu prostoje te v koncovych Cas taktu nesmf byt nizsi nez
polohach. minimalni Cas taktu.
velikost 10 12 16
min. ¢as taktu 0,6 0,8 1,0
Priklad pro HSW-10-AP
Krok 1: Krok 2: Krok 3:
Dény jsou nasledujici hodnoty: Z diagramu lze zjistit as prostoje: Z toho vychazi Cas taktu:
uZitecna zatéZz m = 0,2 kg t=2800ms tt =800 ms+ 700 ms
Cas prostoje te= 2x 350 ms =1500ms

(350 ms v kazdé koncové poloze)

1/7.2-10 vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10



Manipulacni moduly HSW, pneumaticka cast FESTO

technické tdaje

Hodnoty pfipustného statického/dynamického zatizeni
primocaré vedeni a otocné ulozeni

upozornéni

Momenty se vztahuji na stred
vodiciho voziku.

Kombinované zatiZeni My My M, 1
. . P P + + =
U kombinovaného zatizeni musi byt Mxpﬁp' Mypﬁp' szﬁp'
dodrZena momentova rovnice:
Jmenovité hodnoty dynamického zatizeni
velikost 10 12 16
max. momenty [Nm] 0,6 1,5 2,5
Mxpip., Mypiip., MZpip.

2006/10 — zmény vyhrazeny - vjrobky 2007 1/7.2-11
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Manipulacni moduly HSW, pneumatick

B Manipulacni modul lze pfizpdsobit
dopravnimu systému nastavenim ahlu
a=+5°v kazdé koncové poloze.

Pfimocary zdvih:
M Po montaZzi HSW v obou polohach Pick &
Place lze vzajemné nezavisle nastavovat
primocarou ast zdvihu.

otocny montazni stdl

Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly

=

N

Povolte Srouby.

Sefid’te kulisu nastavovacim Sroubem.
(Kulisa musi vzdy doléhat na vodici krouzek.)

Srouby pevné dotéhnéte.

dopravnikovy systém

primocary zdvih

(+[5]

Postup:

Povolte kontramatici.

Pomoci tlumice narazu/nastavovaciho
Sroubu nastavte primocary zdvih.

Dotahnéte kontramatici.

vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10
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Manipulacni moduly HSW, pneumaticka cast

technické Gdaje

Vyckavaci poloha
pouziti a zplsob Cinnosti

obrazek 1:

°
T

O 000 O

Manipulaéni modul HSW se nachazi
ve vodorovné koncové poloze. Ovla-

daci valec je v zakladni poloze
zasunuty.

Jakmile manipulatni modul dosahne
svislé koncové polohy, ventil 5/3 se
vynuluje (obrazek 1). Ovladaci valec

musi byt pfed dosaZenim koncové
polohy zasunuty.

velikost

obrazek 2:

o O 00 O

Pi vyjizdéni ovladaci valec tlaci

(4]

10

manipulacni modul nahoru do
vyckavaci polohy. Pracovni prostor
je volny (obrazek 2). Ovladaci valec
lze pouZit v obou koncovych polo-
hach (svislé i vodorovné).

Z vytkavaci polohy lze prejit zpét
do vychozi polohy nebo do jiné
koncové polohy. (obrazek 3)

obrazek 3:

cyklus

novinka

FESTO

Schéma zapojeni pro HSW
s vyckavaci polohou

Manipulaéni moduly HSW

84 51 3 82

ovladaci valec

Be]

upozornéni

V kombinaci s vyckavaci polohou musi
byt manipulacni modul HSW ovladan
ventilem 5/3 (v zakladnf poloze pod
tlakem). Ovladaci valec je ovladan
ventilem 5/2.

16

max. zdvih v ¢ekaci poloze

10

25

Moznosti upevnéni
primé upevnéni prichozimi dirami

3
Q
O

[+]

°Q

volitelné se stfedicimi krouzky
nebo bez nich

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007

upevnéni kamenem do drazky
na profilu

specificky dle uZivatele

upozornéni

Manipulaéni modul HSW-10 lze
upevnit také prostrednictvim
sefizovaci jednotky HMXY-1.
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly
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Manipulacni moduly HSW, pneumaticka cast

technické tdaje

Materialy

funk&ni fez manipulacnim modulem HSW

N =
{
N @
}a
/g

FESTO

ﬁikost 10 |12 16
zakladni deska tvarny legovany hlinik, eloxovany

kulisa cementacni ocel, tvrzena

nastavovaci Sroub - I silné legovana ocel
kyvna paka cementacni ocel, tvrzena

dorazova dutinka silné legovana ocel

[6] drzak tvarny legovany hlinik, eloxovany

lista Cidla tvarny legovany hlinik, eloxovany

mistek tvarny legovany hlinik, eloxovany

[9] deska tvarny legovany hlinik, eloxovany

upinaci dil silné legovana ocel

vedeni zuSlechténa ocel

- téleso tvarny legovany hlinik, eloxovany

poznamka o materialu

prosté médi, PTFE a silikonu

1/7.2-14
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Manipulacni moduly HSW, pneumaticka cast

technické Gdaje

novinka

FESTO

Materialy
funkéni fez kyvnym modulem DSM
\
_
[ ]
. il
! J—g
>
6]
Kyvny modul
S
téleso tvarny legovany hlinik
hiidel poniklovana ocel
kyvné kfidlo plast vyztuzZeny skelnymi vlakny
dorazova paka eloxovany hlinik
drzak dorazu/tlumice narazu ocel, nerezova
[6] dorazové srouby ocel, nerezova
kryt plast vyztuzZeny skelnymi vlakny
- tésnéni polyuretan
poznamka o materialu prosté médi, PTFE a silikonu

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly
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Manipulacni moduly HSW, pneumaticka cast FESTO

technické tdaje

Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering
s kyvnym modulem DSM
L10
L9
L8
BEE |
E}:’CZ -
Bd
A
1 €«
Q.
‘ &)
@ @ I al—
@%
1] -
m
I
|
tl T L b
HS5
~ ©
5 i
. ~
* I
T3
Thr ©
B 2
B3
pohled A
3102 56.5:02 _ 20200 L4
20:0.0‘5 49102 |20:005
S o
&[99 N d Yo
SWJ 151 7.
o ©
© (o]
3l |o (@) : q o
o : °
B~ = ~
o (:
170N ° .
3 o
@ )
LN/ 7
A\S
3 o o o0 © §I‘
o |3
° N @ O -
2 & Q-
9 002 L3 L2 201095
7002 :
HSW-10 O
privody stlaceného vzduchu °
ruéni ovladani (vnitini Sestihran) N
kulisa pro nastaveni dhlu - ©
drazka pro idla SME-/SMT-8 54 }
nastavenf zdvihu ‘
5002
HSW-12
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Manipula¢ni moduly HSW, pneumatick

technické tdaje

s kyvnym modulem DSM a ochrannym krytem

—

2 v

a cast

m m
\ \ i \
_ %@ © | | | 1
& =" | e — B=i
@t - L] i
=
</7 o I:D‘ ﬁt:v & %7 @ K%:E y
; \
L1 L1
s vyckavaci polohou
L12
cN

£
[

privody stlaceného vzduchu

novinka

velikost B1 B2 B3 B4 B9 D7 D8 EE H1 H2 H3 H4 H5 L1 L2
%)} %)}
+2 +3 0,5 0,3 +0,2 0,5 =1 +2 +0,2
10 121 80 45 5,5 47 3,5 6 M3 120 37 56 89,6 12 123 -
12 148 95 48,5 9,5 59 4,5 8 M5 175 50 84 142 12 180 80
16 168 105 57 12,5 70 4,5 7,5 M5 215 58,5 103,5 174 12 219 100
velikost L3 L4 L8 L9 L10 L11 L12 R1 R2 13 =1 =2 =3 =<4
+0,2 +0,2 +2 +3 max. +2 +3 +3
10 - - 62 103 95 102,5 61,8 113 55 3,3 4,5 2 3 3
12 12,5 37,5 60 113 116 159 75,5 162 82 6,5 6 2 3 4
16 12 50 71,5 134 131 202,5 80,8 200 100 5,3 8 2,5 4
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly
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novinka

Manipulacni moduly HSW, pneumaticka cast FESTO

technické tdaje

Udaje pro objednavky HSW-...-AP

velikost 10 12 16
¢. dilu typ ¢. dilu typ ¢. dilu typ
bez ochranného krytu
- 540222 HSW-10-AP 540228 HSW-12-AP 540 234 HSW-16-AP
vyckavaci poloha 540225 HSW-10-AP-W 540231 HSW-12-AP-W 540 237 HSW-16-AP-W
s ochrannym krytem
- 540223 HSW-10-AP-SD 540229 HSW-12-AP-SD 540 235 HSW-16-AP-SD
vyckavaci poloha 540 224 HSW-10-AP-SD-W 540230 HSW-16-AP-SD-W 540236 HSW-16-AP-SD-W

1/7.2-18 vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10




Manipula¢ni moduly HSW, bez pohonu

vysvétleni typového znaceni

typ

FESTO

HSW

10

AS

SD

HSW manipulator

| velikost

pohon

AS | pohon s hiideli

funkce

SD | ochranny kryt

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly
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- novinka

Manipulaéni moduly HSW, bez pohonu

technické tdaje

funkce

D

- 0 - velikost

10,12a16

- - (Qhel kyvu
80..100

- l - rozsah zdvihu
90 ..175

Obecné technické adaje

www.festo.com/en/
spare_parts service

servis oprav

FESTO

typ HSW-...-AS
konstrukce pohon s hfideli

pfimocaré vedeni s otocnym uloZenim

nuceny priibéh pohybu
tlumeni tlumeni hluku tlumicim dorazem
upevnéni priichozimi dirami

stfedicimi dutinkami
montazni poloha libovolna
Hmotnosti [g]
velikost 10 12 16
HSW-...-AS 1200 2800 5200
HSW-...-AS-SD 1300 3000 5500
Hodnoty pfipustného statického/dynamického zatizeni

Technické ddaje o mechanické casti
=>1/7.2-11.

Hodnoty zatizeni
velikost 10 12 16
max. axialni sila Fyprip, [Nm] 10 18 30
max. radialni sila Fzpiip. [Nm] 30 45 75
max. hnaci moment Mypip, [Nm] 0,85 1,25 2,5

1/7.2-20
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novinka

Manipulaéni moduly HSW, bez pohonu FESTO

technické tdaje

Moment setrvacnosti ] v zavislosti na uZitecné zatézi m (pro navrh pohonu)

120 ————— HSW-10
100 e — HSW-12
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CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering

zakladni rozméry
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly

-

N

6

velikost B5 B6 B7 B8 D1 D2 D3 D4 D5 D10 1! TK

%) %) %) %)

g7 f8 +0,1
10 25 19 2 16 6 12 M2,5 46 32 M3 6,8 39
12 33 25 4 20 8 13 M3 65 45 M4 8,8 55
16 36,5 28,5 4 23 10 16 M3 70 50 M4 10,6 60
Udaje pro objednavky HSW-...-AS
velikost 10 12 16

¢. dilu typ ¢. dilu typ ¢. dilu typ

bez ochranného krytu 540226 HSW-10-AS 540232 HSW-12-AS 540 238 HSW-16-AS
s ochrannym krytem 540227 HSW-10-AS-SD 540233 HSW-12-AS-SD 540239 HSW-16-AS-SD
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manipulacni moduly
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novinka

Manipulacni moduly HSW

prisluSenstvi

Adaptacni sady HAPG/HAPG-B HAPG-69 HAPG-71-B

material:
tvarny legovany hlinik, eloxovany

1501
il
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e

[oN

2=
3

*  tolerance stfedici diry 0,02

n
= z dira pro stedici dutinky ZBH
M4 M3 =
Rozmeéry a ddaje pro objednavky
pro rozmeéry B1 B2 B3 D1 D2 D3 D4 D5 H1 H2
%) %)

+0,2
10 5 6 8 33 - M4 M3 - 34 -
12,16 8 9,5 14,5 56 7 M4 M4 M4 63,5 35,5
pro rozmeéry H3 H4 H5 H6 H7 L1 L2 hmotnost | €. dilu typ

+0,2 +0,2 +0,2 +0,2 +0,1 lg]
10 10 5 20,5 16,5 15 24 9 25 540 249 HAPG-69
12,16 12 15,5 40 20,5 40 47 15 110 540882 HAPG-71-B
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Manipulacni moduly HSW

prisluSenstvi

Instalacni sady MKRP

material:

instalacni hadice/Sroubeni: polyamid
redukce/protimatice:

poniklovana mosaz

adaptacni Ghelnik/drzak:

ocel, oSetfena praskovou technologii

novinka

FESTO

Udaje pro objednavky
pro rozméry | max. polomér ohybu hadice hmotnost ¢. dilu typ
pro instalaén hadiciV) s vnitfnim &
R [mm] [mm] ]
10,12 55 12 140 540 247 MKRP-5
12,16 75 16,5 150 540 248 MKRP-6

1) Instalacni hadice smi byt zaplnéna max. ze 70 %.

Sady krytli BSD-HSW

material:
tvarny legovany hlinik, eloxovany

rozméry = 1/7.2-17

Udaje pro objednavky
pro rozméry | hmotnost ¢. dilu typ
]
10 100 540 240 BSD-HSW-10
12 200 540 241 BSD-HSW-12
16 300 540 242 BSD-HSW-16
Vyckavaci polohy BW-HSW rozméry = 1/7.2-17
pro HSW-...-AP
material: j
tvarny legovany hlinik, eloxovany - =y
- " - i
i, i
Py
Udaje pro objednavky
pro rozméry | hmotnost ¢. dilu typ
[l
10 50 540 243 BW-HSW-10
12 140 540 244 BW-HSW-12
16 150 540 245 BW-HSW-16

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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manipulaéni moduly
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Manipulacni moduly HSW FESTO
prisluSenstvi
Adaptacni sady pro chapadla
pro kombinaci HSW s chapadly HG-... nebo kyvnym pohonem DRQD
|
™ |
N
i T~
1 s
! i “~
HGP
S
chapadla adaptacni sada potrebné B1 D1 D2 H1 L1
¢. dilu typ ¢. dilu typ upeviovaci prvky
HSW-10-... s HAPG-69
174815 HGP-06-A - M3 x 14 (2x) -
174817 HGR-10-A M3 x 16 (2x)
174818 HGW-10-A M3 x 16 (2x)
HSW-12-... s HAPG-71-B
174815 HGP-06-A 192706 HAPG-37-S1 - 12 M3 M5 42 50
174817 HGR-10-A
174818 HGW-10-A
1 DRQD-8-... 178 448 HAPS-22) 8 M4 M4 28 48
1 DRQD-12-...
197 542 HGP-10-A-B 192705 HAPG-36-S1 12 M3 M5 42 50
161829 HGR-16-A
161833 HGW-16-A
525658 HGPP-10-A 529017 HAPG-57 8 M3 M4 33 49,6
539269 HGPC-16-A 191901 HAPG-55 10 M3 M5 40 62
535858 HGPT-16-A 537169 HAPG-75 8 M2,5 M3 27 49,6

1)  Kyvny pohon DRQD je modularni vyrobek, ktery |ze jako takovy konfigurovat a objednat =» 1/ 4.2-23.
2)  Stredici dutinky pro Gpravu adaptacni sady HAPG-71-B nejsou nutné.
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novinka

. v ”
Manipulacni moduly HSW FESTO
prisluSenstvi
chapadla adaptacni sada potiebné B1 D1 D2 H1 L1
¢. dilu typ ¢. dilu typ upeviovaci prvky
HSW-16-... s HAPG-71-B
174815 HGP-06-A 192706 HAPG-37-S1 - 12 M3 M5 42 50
174817 HGR-10-A
174818 HGW-10-A
1) DRQD-8-... 178 448  HAPS-22) 8 M4 M4 28 48
1) DRQD-12-...
197 542 HGP-10-A-B 192705 HAPG-36-S1 12 M3 M5 42 50
161829 HGR-16-A
161833 HGW-16-A
174819 HGD-16-A
525658 HGPP-10-A 529017 HAPG-572) 8 M3 M4 33 49,6
187867 HGPP-12-A 191900 HAPG-54 12 M3 M5 44 52
187 870 HGPP-16-A 191901 HAPG-55 10 M3 M5 40 62
539269 HGPC-16-A
535858 HGPT-16-A 537169 HAPG-75 8 M2,5 M3 27 49,6
535861 HGPT-20-A
1)  Kyvny pohon DRQD je modularni vyrobek, ktery |ze jako takovy konfigurovat a objednat =» 1/ 4.2-23.
2)  Stredici dutinky pro Gpravu adaptacni sady HAPG-71-B nejsou nutné.
adaptacni sada HAPG-36/-37 adaptacni sada HAPG-54/-55/-57
O 2 O—r
2
ﬂj D1
o | = i G® T o) ==
@ T ’ o — -
o & o & I
D1/ D2 @ 5 02
= ©
manipula&ni modul HSW manipula&ni modul HSW
chapadlo HG... paralelni chapadlo HGP...
adaptaéni sada HAPG adaptaéni sada HAPG
adaptacni sada HAPG-75 adaptacni sada HAPS-2
(2] 2l
8 -
" [FAl | | [FAl | |
J [ ':f oA ’:(
sl (07 Lol LT b * |
% non P ==
49.6 M2.5 M4| M4

manipula&ni modul HSW
paralelni chapadlo HGPT
adaptaéni sada HAPG

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007

manipulacni modul HSW
2| kyvny pohon DRQD
adaptacni sada HAPG
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Manipulacni moduly HSW FESTO

prisluSenstvi

Udaje pro objednavky - ¢idla pro drazku T, polovoditova technické Gdaje =» www.festo.cz

Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly

=

N

montaz spinaci elektrické pfipojent délka kabelu | ¢. dilu typ
vystup kabel konektor M8 | konektor M12 | [m]
spinaci
nasazovaci PNP 3 vodite - - 2,5 525898 SMT-8F-PS-24V-K2,5-0E
% NPN 525909 SMT-8F-NS-24V-K2,5-0E
- 2 vodice - - 2,5 525908 SMT-8F-ZS-24V-K2,5-0E
PNP - 3 piny - 0,3 525899 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M8D
NPN 525910 SMT-8F-NS-24V-K0,3-M8D
PNP - - 3 piny 0,3 525900 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M12
nasunovaci, PNP 3 vodite - - 2,5 175436 SMT-8-PS-K-LED-24-B
% vestavné do .
R - 3 piny - 0,3 175 484 SMT-8-PS-S-LED-24-B
profilu valce
rozpinaci
% nasazovaci PNP 3 vodite - - 7,5 525911 SMT-8F-P0-24V-K7,5-0OE
Udaje pro objednavky - €idla pro drazku T, jazytkova relé technické Gdaje =» www.festo.cz
| montaz elektrické pripojent délka kabelu | ¢. dilu typ
| kabel konektor M8 [m] |
spinaci
nasazovaci 3 vodite - 2,5 525895 SME-8F-DS-24V-K2,5-0E
% 5,0 525897 SME-8F-DS-24V-K5,0-0E
2 vodice - 2,5 525907 SME-8F-ZS-24V-K2,5-0E
- 3 piny 0,3 525896 SME-8F-DS-24V-K0,3-M8D
nasunovaci, 3 vodite - 2,5 150 855 SME-8-K-LED-24
% vestavné do - 3 piny 0,3 150857 SME-8-S-LED-24
profilu valce
rozpinaci
nasunovaci, 3 vodite - 7,5 160 251 SME-8-0-K-LED-24
% vestavné do
profilu valce
Udaje pro objednavky — zasuvky s kabelem technické Gdaje =» www.festo.cz
|montéZ spinaci vystup pripojeni |délka kabelu |E. dilu typ
| PNP [ (m] |
prima zasuvka
prevlecna matice - - 3 piny 2,5 159 420 SIM-M8-3GD-2,5-PU
M8 5 159 421  SIM-M8-3GD-5-PU
prevlecna matice - - 3 piny 2,5 159 428 SIM-M12-3GD-2,5-PU
M12 5 159 429 SIM-M12-3GD-5-PU
prevlecna matice - - 3 piny 2,5 159 422  SIM-M8-3WD-2,5-PU
M8 5 159 423  SIM-M8-3WD-5-PU
prevlecna matice - - 3 piny 2,5 159 430 SIM-M12-3WD-2,5-PU
M12 5 159 431  SIM-M12-3WD-5-PU
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