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Ovladace servomotorli CMMT-ST, pro nizké napéti

Technické Gdaje
Vseobecné Gdaje

e prostorové optimalizované ovladace servomotorl k provozu
krokovych motort a bezkarta€ovych stejnosmérnych motorQ

e pro velmi hospodarné polohovaci Glohy a feSeni pohybu s malymi

poZadavky na vykon do 300 W
e primarni napéti 24 ... 48V DC
e proud do motoru 8 A (Spitkové 10 A)

® 050 % kompaktnéjsi neZ nejmensi CMMT-AS

e pro pohyby z bodu do bodu (point to point), interpolované pohyby

i pfesné polohovani
e protokoly primyslovych siti

FtherCAT — i%%%%ﬂ EtherNet/IP

\}g\ﬂodbus

Technické podrobnosti

PositioningDrives
projektovani elektromechanickych pohont

L e amgs EE SRR A

| L |

NOVINKA

pfima integrace do siti vyznamnych vyrobcd fidicich systémd

e auto-tuning pomaha s jednoduchym uvedenim do provozu rotacnich
a pfimocarych pohyb(, s mechanikami od Festo i jinych dodavatell

Integrované bezpecnostni funkce:

— bezpetné vypnuti totivého momentu (STO) aZ do SIL3/kat. 3 PLe
— bezpecné zastaveni 1 s casovym fizenim (SS1-t) pfi pouZziti

vhodného externiho bezpe€nostniho spinaciho zafizeni a vhodného
zapojeni ovladace servopohon

lze velmi dobfe kombinovat s ovladaci servopohond CMMT-AS

a mechanikami pohond Festo

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

dira pro upevnéni ovladace na desku v rozvadéci
téleso

standardni upevnéni upinkou na listu DIN
podélna dira pro sefizeni pfi montazi

pfipojeni

Rychle a spolehlivé k optimalni sadé pohonu: nastroj PositioningDrives

vypoClita z nékolika malo aplikacnich dat vhodné kombinace

elektrického pohonu, motoru a ovladace. Vysledky mlzZete roztfidit

podle vlastnich pfedstav a ziskat pro zvolenou kombinaci vSechna

relevantni data aZ po kusovniky a dokumentaci. Vyhnete se

nespravnym navrhlim a dosahnete vyrazné lepsi energetické

efektivity systému.

EtherCAT®, PROFINET®, EtherNet/IP® jsou registrované ochranné znamky pfisludnych vlastniki v ur€itych zemich.
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NOVINKA Ovladate servomotorti CMMT-ST, pro nizké napéti

Technické Gdaje
Knihovna v EPLAN

Makra EPLAN pro rychlou a spolehlivou elektroprojekci v kombinaci
s ovladati, motory a kabely. Spolehlivost navrhd, standardizace doku-
mentace, odpada vlastni vytvareni symbold, obrazkd a kmenovych dat.

Festo Automation Suite

- & 9 8 e parametrizace, programovani a uvadéni do provozu v pfehledném
a pfijemném prostfedi

e optimalni pomoc pfi komplexnich procesech diky asistenci
(napf. pro prvni uvedeni do provozu, konfiguraci pohond ...)

e rychly pristup k potfebnym dokument(im a rozsahlym informacim
¢ jednoducha integrace elektrickych pohon(i do konfigurace v PLC

Prehled systému

[1] komunikagni sit

[2] ovladate servomotori CMMT-ST

[3] krokovy motor nebo motor EC s pohonem

[4] zdroje napajeni pro logiku a silové napajeni (PELV)
[5] PCs pfipojenim na ethernet pro parametrizaci
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Ovladace servomotorli CMMT-ST, pro nizké napéti

Vysvétleni typového znaceni

NOVINKA

001 fada 005 pocet fazi
CMMT ovladac motor( | jedna |
002 druh motoru 006 protokol sité/ovladani
ST krokovy motor ST EC EtherCAT
PN PROFINET
003 jmenovity proud EP EtherNet/IP
cs 8A |
007 bezpetnostni funkce
004 jmenovité vstupni napéti S0 zakladnf bezpegnost
1C 24 - 48V DC |
4 => internet: www.festo.com/catalogue/... zmény vyhrazeny — 2020/09



NOVINKA

Technické Gdaje
protokoly prdmyslovych siti

EtherCAT =

#0058

EtherNet 1P

%ﬂadbus

Obecné technické adaje

=

C US LISTED

Ovladace servomotor CMMT-ST, pro nizké napéti

upevnéni pfisSroubovanim na montazni desku
na listu DIN
indikace zelena/zluta/¢ervena LED

reZim ovladace

kaskadova regulace

regulator polohy P

reguldtor rychlosti Pl

reguldtor proudu Pl pro F nebo M

pfimé fizeni nebo vyuZiti polohovacich vét

interpolovany provoz po siti

synchronni provozni reZimy

referentni pohyb

sefizovaci provoz

autotuning

fizeny provoz

provozni rezim

regulace po siti

rozliSeni polohy 24 bity/ot.

rychlost snimani 20 kHz

PWM s 20 kHz

shér dat v redlném case

2x vstup zachyceni (x, v, F)

2x vystup spoust (x, v, F)

1x vstup snimace polohy

nastavitelné omezeni proudu

softwarem

ochranna funkce

sledovani It

sledovani teploty

sledovani proudu

detekce vypadku proudu

sledovani regulatni odchylky

softwarové koncové polohy

montazni poloha

volné proudéni vzduchu

svisle

hmotnost vyrobku [g]

350

2020/09 — zmény vyhrazeny
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Ovladace servomotorli CMMT-ST, pro nizké napéti

Technické Gdaje

Protokoly primyslovych siti

NOVINKA

rozhrani EtherCAT | PROFINET RT/IRT | EtherNet/IP Modbus TCP
funkce sitové pFipojent, vstupni/vystupni
ovladani interpolovany reZim CSP | AC1: pohony pohony s nastavitelnou pohony s nastavitelnou
s nastavitelnou rychlosti | rychlosti rychlosti
interpolovany reZim CSV | AC3: pohony pohony s funkci poloho- | pohony s funkci
s funkci polohovani vani polohovani
interpolovany reZzim CST | AC4: synchronni aplikace
rezim PP z bodu do bodu
reZim PV z bodu do bodu
rezim PT z bodu do bodu
referencni pohyb HM
tabulka se 128 pohyby
profil komunikace CiA402 PROFIdrive DriveProfile DriveProfile

CoE
(CANopen po EtherCAT)

PROFlenergy

EoE
(Ethernet po EtherCAT)

FoE (soubor po EtherCAT)

max. pfenosova rychlost sité [Mbitd/s] 100
druh pfipojeni 2x zasuvka
pfipojovaci technika RJ45
Elektrické adaje
Gdaje o pripojeni vystupl
rozsah vystupniho napéti [V AC] 0-vstup
jmenovity vystupni proud [A] 8
jmenovity proud na fazi [A] 8
Spickovy proud na fazi [A] 10
max. doba trvani $pickového proudu  [s] 3
jmenovity pfikon [W] 300
Spickovy vykon [W] 400
vystupni frekvence [kHz] 0...20
max. délka kabelu motoru? [m] 25
silové napajeni DC
rozsah silového napajeni [V DC] 24-15% ... 48+15 %
max. napéti v meziobvodech [V DC] 60
napajeni elektroniky
jmenovité napéti [vDC] [ 24215 %
max. proudovy pfikon

bez brzdy [A] 1

s brzdou [A] 2
pfidrzna brzda
max. vystupni proud [A] 1
max. pokles napéti [V] 1

1) bez externiho sitového filtru

=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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NOVINKA Ovladate servomotorti CMMT-ST, pro nizké napéti

Technické Gdaje

Rozhrani
Ethernet
funkce parametrizace a uvedeni do provozu
protokol TCP/IP
snimac polohy
funkce inkrementalni enkodér
BiSS-C
vstup/vystup
digitalni vstupy
pocet 6
pocet rychlych vstupl 2
Casoveé rozliseni rychlych vstupd [ps] 1
logika spinani PNP
NPN
vlastnosti galvanicky neoddélené

Castecné volné konfigurovatelné

castecné bezpetnostni vstupy

specifikace ve shodé s normou IEC 61131-2, typ 3
pracovni rozsah [V] -3...430
digitalni vystupy
pocet 2
pocet rychlych vystupt 2
Casoveé rozliseni rychlych vystupt [ps] 1
logika spinani PNP
NPN
vlastnosti galvanicky neoddélené
|ze konfigurovat
max. proud [mA] 100
bezpotencialové spinaci vystupy
pocet 1
max. proud [mA] 100
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Ovladace servomotorli CMMT-ST, pro nizké napéti

Technické Gdaje

Bezpecnostné-technické ddaje

NOVINKA

bezpetnostni funkce dle EN 61800-5-2

bezpetné vypnuti toCivého momentu (STO)

bezpetné zastaveni 1 (SS1-t)

Grovefi vlastnosti (PL) dle EN ISO 13849-1

bezpetné vypnuti totivého momentu (STO)

kategorie 3, PLd (motor EC bez diagnostiky)

kategorie 3, PLe (krokovy motor/motor EC s diagnostikou)

Groven integrity bezpecnosti (SIL) dle EN 62061 a EN 61508

bezpetné vypnuti totivého momentu (STO)

SIL2 / SILCL 2 (motor EC bez diagnostiky)

SIL3 / SILCL 3 (krokovy motor/motor EC s diagnostikou)

Gfad, ktery vydal certifikat, a €.

TUV Rheinland 01/205/5696.00/19

interval ovéfovaciho testu

bezpetné vypnuti toCivého momentu (STO)

20 a (krokovy motor/motor EC bez diagnostiky)

tolerance hardwarové chyby 1

Provozni a okolni podminky

stupen kryti 1P20

teplota okoli [eC] 0..50

skladovaci teplota [eC] -25...+55

upozornéni k teploté okoli sniZeni vykonnostnich parametr( ohledné montazni vzdalenosti a vystupniho proudu
relativni vihkost vzduchu [%] 5 ... 90 (nekondenzujici)
tfida kryti 1l

kategorie prepéti |

stupen znetisténi 2

max. nadmorska vyska [m] 2000

odolnost naraziim a vibracim

dle EN 61800-2 a EN 61800-5-1

znacka CE (viz prohlaseni o shodg)

dle smé&rnice EU-EMCY

dle smérnice EU pro stroje

dle smérnice EU-RoHS

certifikat c ULus - Listed (OL)
RCM Mark
znacka KC KC-EMC

upozornéni k materialu

obsahuje latky LABS (branici nanasenf lakd)

ve shodé s RoHS

1) Oblast pouZiti naleznete v prohlaseni o shodé ES: www.festo.com/sp => Certifikaty
Pokud chcete zafizeni pouZivat v rezidenénich, obchodnich a primyslovych oblastech & malych podnicich, mohou byt nutna dal3i opatfeni, ktera omezi vyzafované ruseni.
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NOVINKA Ovladate servomotorl CMMT-ST, pro nizké napé&ti

Technické (daje

Nahled
celni
1 ’ [o) ‘ [1] pfipojeni funkéniho uzemnéni
—1° [2] [X18]standardni Ethernet
_ [3] [X1A]rozhrani pro vstupy/vystupy
N [4] [X2] pfipojeni
Om; A [5] [Xé] pripojeni pro motor
[6] [X1C] pFipojeni pro referentni nebo koncovy spinac
2 s
3
4
5
6
nahore dole
7 8 9
| ] XF2|OUT { i | X9
i~
[l] [ ] ®'e'a

[7]1 [XF1IN]rozhrani RTE, port 1 [9] [X9]silové napajenia napajeni elektroniky
[8] [XF2 OUT]rozhrani RTE, port 2

Potfebné sniZeni vykonu

K tomu, aby zafizeni dosahlo alesponi specifikované Zivotnosti, mohou byt 9
pfi vystupnich proudech > 4,6 A potfebné urcité odstupy mezi ovladaci. 8 B T
Potfebné odstupy zaviseji na teploté prostfedit a vystupnim proudu I. 7 X ~f""\
Pro kombinaci zafizeni sloZzeného z vice ovladati servomotord CMMT-ST 6 &\
mohou byt odstupy od 0 mm. Nasledujici charakteristiky ukazuji < Z N
maximalni pfipustné efektivni proudy pro bo¢ni odstup 0 mm, 3 mm, 3
10 mma 15 mm. 2
1
0
0 10 20 30 40 50 60
t [°C]
odstup 0 mm
=i odstup 3 mm

=== odstup 10 mm
------------ odstup 15 mm
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Ovladace servomotorli CMMT-ST, pro nizké napéti

Technické Gdaje

Rozméry
CMMT-ST-C8

H2

H1

5.

modely CAD ke staZeni = www.festo.com

NOVINKA

m Ism
3 ° - i
- g:
g
>~ l%n
=/ H—= ~
J I%D \ -
H3
typ B1 B2 D1 D2 D3 H1 H2 H3
CMMT-ST-C8-1C 27 6,8 M3x0,5 4,5 4,5 88,3 105,6 1,5
typ L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 w1
CMMT-ST-C8-1C 170 161,3 144 85 5 4 160 10
Odaje pro objednavky
popis protokol primyslové sité | ¢. dilu | typ
sortiment konektord EtherCAT
NEKM (= strana 11) | 8084005 | CMMT-ST-C8-1C-EC-SO
nenf soucasti dodavky PROFINET RT/IRT
ovladace [ 8084004 [ CMMT-ST-C8-1C-PN-SO
EtherNet/IP
| 8084006 | CMMT-ST-8-1C-EP-50

10
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NOVINKA

Ovladace servomotor CMMT-ST, pro nizké napéti

PFisluSenstvi
Udaje pro objednavky - pfislusenstvi
| popis ¢ dilu typ
sortiment konektori
¢ pro zapojeni jednotlivych ovladacl 8081885 NEKM-C-22
e neni soucast dodavky ovladace
Udaje pro objednavky - volitelné piislusenstvi
| popis £ dilu typ
spojovaci kabely
e patch kabel pro fet&zové propojent sitovych rozhrani X19A/B 8082383 | NEBC-R3G8-KS-0.2-N-S-R3G8-ET
o Ethernet kategorie Cat 5e
% ® neni soutast dodavky ovladate
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