Ovladace servomotori CMMT-AS
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Ovladace servomotord CMMT-AS

Technickeé Gdaje
VSeobecné ddaje

« univerzalni ovladace pro synchronni servomotory PM do 2500 W

* pro motory fady EMMT-AS, EMME-AS a EMMS-AS i motory od jinych vyrobcl

* napajeniz jednofézové/tfifazové sité 230/400 V AC, sitovy filtr a brzdny odpor,
moZznost pfipojeni externiho brzdného odporu

 presna regulace sily, rychlosti a polohy

* od pohybil z bodu do bodu a7 po interpolaci

* rozsahlé integrované ochranné funkce pro ovlada€, motor a pohon
s automatickym vypinanim motoru/rychlym zastavenim

« sitové protokoly

— =
EthercAT = i%%%%ﬂ EtherNet/IP

— pripravené soubory popisu zafizeni a funkéni moduly pro integraci
do systémd PLC

Technické podrobnosti

Knihovna pro EPLAN

Eruy

PositioningDrives
projektovani elektromechanickych pohon

amgs EE SRR A

| L |

EtherCAT®, PROFINET®, EtherNet/IP® jsou registrované ochranné zndmky piislusnych viastniki v uritjich zemich.
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NOVINKA

* konfigurace:
- automaticky prostfednictvim ,,Festo Automation Suite” vSetné autotuningu
— pfimo prostfednictvim sité a PLC
- koncept ukladani dat prostfednictvim PLC nebo obsluzné jednotky CDSB
* lze pfipojit digitalni vysilat absolutni hodnoty (EnDat, Hiperface, Nikon-A)
v motoru i inkrementalni odméFovani (A/B, Sin/Cos) na pohonu
* integrované bezpetnostni funkce:
- bezpetné vypinany moment (STO) aZ do SIL3/kat. 4 PLe
- bezpetné zastaveni 1 (SS1) pfi pouZiti vhodného externiho bezpetnostniho
spinaciho zafizeni a vhodného zapojeni ovladace servopohon(
- bezpetné ovladani brzdy (SBC) aZ do SIL3/kat. 3PLe
- diagnostické vystupy STA a SBA pro zpétnou vazbu na aktivni bezpetnostni
funkci

[1] podélna dira pro upevnéni ovladace servomotor(i na sténu
[2] téleso chladice pro odvod tepla v chladiti je umistén interni brzdny odpor
[3] pfipojeni pro brzdny odpor
[4] pfipojeni
[5] zaslepujici deska (volitelné s pripojovanou obsluznou jednotkou CDSB
- strana 14)
[6] stinici svorka a odlehceni tahu

> www.festo.de/eplan

Makra EPLAN pro rychlou a spolehlivou elektroprojekci v kombinaci s ovladaci, motory a kabely.
Spolehlivost navrh, standardizace dokumentace, odpada vlastni vytvateni symbold, obrazkd a kmenovych dat.

Rychle a spolehlivé k optimalni sadé pohonu: néstroj PositioningDrives vypocita

z nékolika malo aplikanich dat vhodné kombinace elektrického pohonu, motoru
a ovladace. Vysledky mizZete roztfidit podle vlastnich predstav a ziskat pro zvole-

nou kombinaci vSechna relevantni data aZ po kusovniky a dokumentaci.

Vyhnete se nespravnym navrh(im a dosahnete vyrazné lepsi energetické efektivity
systému.
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Technické daje

Festo Automation Suite
parametrizaéni a programovaci software pro elektronicka zafizeni Festo
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Ovladace servomotorti CMMT-AS

parametrizace, programovani a uvadéni do provozu v prehledném

a pfijemném prostfedi

optimalni pomoc pfi komplexnich procesech diky asistenci
(napf. pro prvni uvedeni do provozu, konfiguraci pohont ...)
rychly pfistup k potfebnym dokumentdm a rozsahlym informacim
snadna integrace elektrickych pohon( do konfigurace v PLC

(1]
(2]
3]
4]

(5]
(6]
7]
(8]

sit

hlavni spinat

jistic/pojistky

napajeni elektroniky 24 V DC
(PELV)

externi brzdny odpor (volitelny)
ovladat servomotori CMMT-AS
servomotor

PC s pfipojenim pro parametrizaci
po Ethernetu




Ovladate servomotordi CMMT-AS NOVINKA

Vysvétleni typového znaceni

001 fada 005 pocet fazi

CMMT ovladat motor( | jedna
P3 tfi

002 druh motoru

AS synchronni AC 006 protokol sité/ovladani
NC EtherCAT

003 jmenovity proud PN PROFINET

c2 2A EP EtherNet/IP

(o] 3A

c4 4A 007 bezpecnostni funkce

c5 5A S1 standard safety

004 jmenovité vstupni napéti

3A 230V AC/50-60 Hz

11A 400V AC
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NOVINKA

Technické Gdaje
sitové protokoly

EtherCAT. ™

EtherMet/1P

Obecné technické adaje
CMMT-AS-

Ovladace servomotord CMMT-AS

L]

.
DT mmm
.

2-3h-... | C4-3-.. C2-11A-.. (3-11A-.. C5-11A-..

upevnéni

prisroubovanim na montazni desku

indikace

zelend/Zluta/Cervend LED nebo obsluzna jednotka CDSB s hlasenim v prostém textu

rezim ovladace

kaskadova regulace

regulator polohy P

regulator rychlosti Pl

regulator proudu Pl pro F nebo M

pfimé Fizeni nebo vyuZiti polohovacich vét
interpolovany provoz po siti

referentni pohyb/sefizovaci provoz/autotuning

provozni reZim

regulace po siti, rozliSeni polohy 24 bitl/ot.

rychlost sniméni 16 kHz

PWM s 8 nebo 16 kHz, vektorova modulace s 3. harmonickou frekvenci
zjisfovani dat v redlném Case:

- 2xvstup zachyceni polohy

- 2xvystup pro spusténi (trigger)

- 2xvstup snimat polohy

- 1x SYNC rozhrani pro emulaci enkodéru nebo vstup enkodéru

montazni poloha svisle
hmotnost vrobku Il 1300 1400 [ 2100 [ 2100 [ 2200
Sitové protokoly
rozhranf EtherCAT | PROFINET RT/IRT | EtherNet/IP
funkce sifové pfipojent, vstupni/vystupni
ovladani interpolovany rezim CSP AC1: pohony s nastavitelnou rychlosti | pohony s nastavitelnou rychlosti
interpolovany rezim CSV AC3: pohony s funkef polohovani pohony s funkef polohovani
interpolovany rezim CST AC4: synchronnf aplikace
reZim z bodu do bodu PP
reZim z bodu do bodu PV
reZim z bodu do bodu PT
rezim homing HM
tabulka prikazll se 128 zaznamy
profil komunikace CiA402 PROFIdrive DriveProfile
CoE (CANopen na EtherCAT) PROFlenergy
EoE (Ethernet na EtherCAT)
max. prenosova rychlost sité [Mbitd/s] | 100
druh pfipojeni 2x zasuvka
pripojovaci technika RI45

2020/02 - zmény vyhrazeny
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Ovladace servomotord CMMT-AS

Technickeé Gdaje

NOVINKA

Elektrické ddaje
CMMT-AS- | C2-3A-.. | c4-3A-.. CQ-11A-.. C3-11A-.. C5-11A-.
tdaje o pfipojeni vystupii
rozsah vystupniho napéti [VAC] 3x (0 - vstup)
jmenovity proud na fazi [Ac] 2 4 1,7 2,5 5
Spickovy proud na fazi [Ace] 6 12 5,1 7,5 15
max. trvani $pickového proudu (pfi fs = 5 Hz) [s] 2
jmenovity vykon W] 350 700 800 1200 2500
Spickovy vykon W] 1000 2000 2400 3600 7500
vystupni frekvence [Hz] 0...599
max. délka kabelu motoru? [m] 25 50
silové napajeni AC
pocet fazi jmenovitého provozniho napéti 1 faze 3 faze
rozsah vstupniho napéti [VAC] 100-20%...230 +15% 200-10%... 480 +10 %
jmenovité napajeci napéti [VAC] 230 400
jmenovity proud [Ac] 2,8 5,6 2 3 6
Spickovy proud 8,4 16,8 6 9 18
sifovy kmitotet [Hz) 48 ...62
napéti systému podle EN 61800-5-1 V] 300
max. pevnost sité ve zkratu [kA] 100
formy sité N, T, IT
sitovy filtr integrovan
silové napajeni DC
rozsah vstupniho napéti [vD(] 80 ... 360 80...700
max. napéti v meziobvodech [vD(] 395 800
jmenovity proud
pfi 320V DC [A] 1,3 2,6 - - -
pfi 560V DC [Al - - 1,5 2,3 4,7
napajeni elektroniky
jmenovité napéti [vDC] 24 +20 %
max. proudovy piikon Al 0,5/2,3? [0,5/2,72
1)  bezvné&jsiho sitového filtru
2) max. proud pfi kompletni instalaci, se dvéma snimaci polohy, vystupem brzdy a viemi vstupy/vystupy zapnutymi s max. specifikovanymi zatézemi
Brzdny odpor
CMMT-AS- | C2-3A-... C4-3A-... C2-11A-... (3-11A-... C5-11A-...
integrovan
odpor [Q] 100 130
impulzni vykon [kw] 1,6 5
impulzni energie [Ws] 230 850
jmenovity vjkon W] 23 48 48 58
vnéjsi
odpor [Q] 100 ... 160 70...100 130...250 130...250 80...130
max. trvaly vykon W] 180 350 400 600 1200
Pomocna pfipojeni motoru
CMMT-AS- | c2-3A-.. | C4-3A-.. | C2-11A-.. | C3-11A-... C5-11A-..
sledovani teploty motoru
digitalni pfipojeni pro teplotni spinac (PTC, rozpinaci nebo spinaci kontakt)
analogové pripojeni pro analogové teplotni Cidlo (KTY81 ... 84, NTC, Pt1000)
vystup pro pfidrznou brzdu
provedeni spinac high-side; 24 V; interné sledovany
vystupni proud Al 0,8 [0,8 [1,0 [1,0 [13
vystup pro 2. Brzda
provedeni spinac high-side; 24 V; interné sledovany
vystupni proud Al 0,1 [0.1 [0.1 [01 [01

6 => internet: www.festo.com/catalogue/...
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NOVINKA

Technické Gdaje

Ovladace servomotorti CMMT-AS

Rozhrani

Ethernet
funkce parametrizace a uvedeni do provozu
protokol DHCP

FTP

TCP/IP

snimat polohy

funkce snimace polohy 1

ENDAT snimat 2.1

ENDAT snimac 2.2

snimac Hiperface

inkrementalni enkodér

snimat SIN/COS

Nikon-A

funkce snimace polohy 2

inkrementalni enkodér

snimac SIN/COS

synchronizace

funkce

emulace enkodéru A/B/Z

vstup enkodéru A/B/Z

signaly pulzu/sméru CLK/DIR

signaly Citace CW/CCW

vystup enkodéru, vlastnosti

maximalnf frekvence vystupu 1 MHz

rozliseni do 16384 pulzii na otacku

vstup enkodéru, vlastnosti

maximalni frekvence vstupu 1 MHz

rozliseni do 16384 pulzii na otacku

vstup/vystup
digitalni vstupy
pocet 10 ... 12 (podle provedeni zafizeni)
pocet rychlych vystupl 2
tasové rozlisent rychlych vystupli [us] 1
logika spinani PNP
vlastnosti galvanicky neoddélené
astecné volné konfigurovatelné
Castecné bezpecnostni vstupy
specifikace ve shodé s normou IEC 61131-2, typ 3
pracovni rozsah V] 0..30
digitalni vystupy
pocet 4 ... 6 (podle provedeni zafizeni)
pocet rychlych vystupl 2
tasové rozliseni rychlych vystupli [us] 1
logika spinani PNP
vlastnosti galvanicky neoddélené
Castecné volné konfigurovatelné
max. proud [mA] 20
analogové vstupy poZadovanych hodnot
pocet 1
vlastnosti diferencni vstup
lze konfigurovat na proud/silu, otacky a polohu
pracovni rozsah V] +10
impedance [kQ 70
bezpotencidlové spinaci vystupy
pocet 1
max. proud [mA] 50

2020/02 - zmény vyhrazeny
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Ovladace servomotord CMMT-AS

Technickeé Gdaje

Bezpecnostné-technické ddaje

NOVINKA

bezpecnostni funkce dle EN 61800-5-2

bezpetné vypnuti totivého momentu (STO)

bezpetné zastaveni 1 (551)

bezpetné ovladani brzdy (SBC)

Groveri vlastnosti (PL) dle EN ISO 13849-1

bezpetné vypnuti tocivého momentu (STO)

kategorie 4, Groven vlastnosti e

bezpetné ovladani brzdy (SBC)

kategorie 3, rovefi vlastnosti e

{irover integrity bezpecnosti (SIL) dle EN 62061 a EN 61508

bezpetné vypnuti totivého momentu (STO)

SIL3/SILCL3

bezpetné ovladani brzdy (SBC)

SIL3/SILCL3

(Fad, ktery vydal certifikat, a €.

TOV Rheinland 0 1/20 5/5640.0 0/18

interval ovéfovaciho testu

bezpetné vypnuti toCivého momentu (STO) do 20a
bezpetné ovladani brzdy (SBC) 24 h
diagnostické pokryti [%)] do 97
podil bezpetné zjisténych selhanf (SFF) [%)] do 99
tolerance hardwarové chyby 1
Provozni a okolni podminky
stupefi ochrany 1P20
teplota okoli? [eC] 0...+50
skladovaci teplota [°q] -25...+55
relativni vlhkost vzduchu [%] 5 ... 90 (nekondenzujici)
tfida kryti |
kategorie prepéti Il
tfida znecisténi 2
odolnost nap&tovym 3pitkam [kv] 6
max. nadmorské vyska? [m] 2000

odolnost narazdm a vibracim

dle EN 61800-2 a EN 61800-5-1

znacka CE (viz prohlaseni o shodg)

dle smérnice EU-EMCY

dle smérnice EU pro stroje

dle smérnice EU pro nizka napéti

dle smérnice EU-RoHS

certifikat

cULus - Listed (OL)

RCM Mark

upozornéni k materialu

obsahuije latky LABS (branici nanasent lakdi)

odpovida RoHS

1) nad 40 °Cse vykon snizuje 0 3 % na° K
2) nad 1000 m se vykon snizuje 0 1 % na 100 m
3)  Rozsah pouZiti naleznete v prohlaseni o shodé ES: www.festo.com/sp => Certifikaty
Pokud zafizenf chcete pouzivat v rezidencnich, obchodnich a priimyslovych oblastech ¢i malych podnicich, mohou byt nutna dalsi opatfeni, kterd omezi vyzafované ruseni.

8 => internet: www.festo.com/catalogue/... zmény vyhrazeny - 2020/02



NOVINKA

Technické Gdaje

Pohled na ovladac
pohled zepfedu

CMMT-AS-...-3A
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(1]
(2]

3]
(4]
(5]
(6]
7]
(8]
91

Ovladace servomotord CMMT-AS

pfipojeni PE k télesu

[X5] pfipojeni pro obsluZnou jednotku
(za zaslepkou)

[X18] standardni Ethernet

[X10] synchronizace zafizeni

[X3] snimat polohy 2

[X2] snimat polohy 1

[X9B] pfipojeni brzdného odporu
[X1C] vstupy/vystupy k pohonu

[X6B] pomocné pfipojeni motoru

[10] [X6A] pfipojeni fazi motoru
[11] stinici svorka a odleh&eni tahu

(1]
(2]
3]
(4]
(5]
(6]

7]
(8]

chladici téleso

[X1A] rozhrani vstup(i/vystup{

[XF2 OUT] rozhrani RTE, port 2

[XF1 IN] rozhrani RTE, port 1

[X9B] pfipojeni brzdného odporu

[X9A] napajeni: hlavni, meziobvodu

a elektroniky

[X9A] napdjeni: napéti sité a meziobvodu
[X9C] napajeni: napéti logiky



Ovladace servomotord CMMT-AS

Technickeé Gdaje

Montazni prostor pro ovladac

NOVINKA

H1 L1 ‘

Q @ ® 0 —d

;

L2
L3

° 7

HEjnn - J
H2
typ H1 H2Y L1 L2 L3
CMMT-AS-...-3A 70 70 52 70 200
CMMTAS-...-11A 100 70 62 70 230

1)  Pro optimalni zapojeni motoru nebo kabel( enkodéru na spodni stranu ovladace doporutujeme pfi montazi volny prostor 150 mm.

10
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NOVINKA Ovladace servomotord CMMT-AS

Technické Gdaje

Rozméry modely CAD ke staZeni > www.festo.com
B3
D2
O
A\ 1) ;[
- 1
< k
Q7

L2
L3

lo °
— [
~
| i I
H2 D3
H1
typ B1 B2 B3 D1 D2 D3 H1 H2
(%]
CMMT-AS-...-3A 50 34 25 11 5,5 5,5 183 170
CMMT-AS-...-11A-P3 60 42 29,7 11 5,5 5,5 218 205
typ L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7
CMMT-AS-...-3A 212 170 200 22 10 6 9
CMMT-AS-...-11A-P3 242 200 220 22 10 6 16

2020/02 - zmény vyhrazeny => internet: www.festo.com/catalogue/... 11



Ovladate servomotordi CMMT-AS NOVINKA

Technické Gdaje

Udaje pro objednavky
popis pocet fazi jmenovity proud ¢. dilu | typ
sortiment konektor(i NEKM protokol sité: EtherCAT
(> strana 14) neni soutasti 1 faze 2 5340819 | CMMT-AS-C2-3A-EC-S1
dodévky ovladace 4 5340820 | CMMT-AS-C4-3A-ECS1
3 faze 2 5340821 | CMMT-AS-C2-11A-P3-EC-S1
3 5340822 | CMMT-AS-C3-11A-P3-EC-S1
5 5340823 | CMMT-AS-C5-11A-P3-EC-S1
protokol sité: PROFINET RT/IRT
1faze 2 5340814 | CMMT-AS-C2-3A-PN-S1
4 5340815 | CMMT-AS-C4-3A-PN-S1
3 faze 2 5340816 | CMMT-AS-C2-11A-P3-PN-S1
3 5340817 | CMMT-AS-C3-11A-P3-PN-S1
5 5340818 | CMMT-AS-C5-11A-P3-PN-S1
protokol sité: EtherNet/IP
1 faze 2 5340824 | CMMT-AS-C2-3A-EP-S1
4 5340825 | CMMT-AS-C4-3A-EP-S1
3 faze 2 5340826 | CMMT-AS-C2-11A-P3-EP-S1
3 5340827 | CMMT-AS-C3-11A-P3-EP-S1
5 5340828 | CMMT-AS-C5-11A-P3-EP-S1

12 => internet: www.festo.com/catalogue/... zmény vyhrazeny - 2020/02



NOVINKA Ovladate servomotord CMMT-AS

Udaje pro objednavky — stavebnice vyrobki

Tabulka pro objednavky
fada podminky | kéd zadani
CMMT-AS-... -3A -11A
€. stavebnice 5111184 5111189
fada CMMT CMMT CMMT
druh motoru synchronni AC -AS -AS
jmenovity proud

2A -C2

3A - -C3

4A = -C4

5A - -C5
jmenovité vstupni napéti

230 VAC/50-60 Hz - -3A

400 VAC = -11A
pocet fazi

jednofazovy -

trifazovy - -P3
protokol sité/ovladani EtherCAT -EC

PROFINET RT/IRT -PN
EtherNet/IP -EP

bezpetnostni funkce standard safety S1 S1

2020/02 - zmény vyhrazeny => internet: www.festo.com/catalogue/... 13



Ovladace servomotord CMMT-AS

PrisluSenstvi

Gidaje pro objednavky - prislusenstvi

NOVINKA

popis pro CMMT-AS-... ¢. dilu typ
-3A -11A
sortiment konektoril
pro jednoduché zapojeni 4325822 | NEKM-C6-C16-S
pro dvojité zapojeni 5054513 | NEKM-C6-C16-D
pro jednoduché zapojeni - 5119205 | NEKM-C6-C45-P3-S
pro dvojité zapojeni - 5118001 | NEKM-C6-C45-P3-D
neni soucast dodavky ovladace
Udaje pro objednavky - pFislusenstvi
Ovladaci jednotky CDSB-A1 L L
' y . . * ovladaci prvek: dotykovy displej
* Lze zobrazovat indikace v plném o h
L .. « indikace: barevny TFT
textu. Tak [ze jednim pohledem ¢ist . o N
L. . « velikost displeje: 1,77
chyby, varovani a vybrana data. s ..
L. L. . e pamét pro uzivatele: 3 GB
* Jednoduché zalohovani parametr{ B .
. . * rozhrani USB: USB 2.0, typ mini
a firmware v jednotce, napf. pro
sériovou vyrobu/oZivovani nebo .
I vyv / Dalsi technické daje:
vymeénu zafizeni. .
f s . - internet: cdsb
* Jednu ovladacijednotku lze pouZit
pro vice ovladacd.
Teplota prostredi skladovaci teplota stupefi ochrany hmotnost ¢. dilu typ
[°Cl [°Cl [g]
0..60 -20...+70 1P20 40 8070984 | CDSB-A1
neni soucast dodavky ovladate
Udaje pro objednévky - pfislusenstvi
| popis ¢. dilu typ
spojovaci kabely
« patch kabel pro Fetézové propojenf sitovyich rozhrani X19A/B 8082383 | NEBC-R3G8-KS-0.2-N-S-R3G8-ET
* nenisoucast dodavky ovladace
sitovy filtr
jednofazovy, 8 A, dostatecny pro: 8088928 | CAMF-C6-F-C8-3A
2x CMMT-AS-C2-3A nebo 1x CMMT-AS-C4-3A
jednofézovy, 20 A, dostatetny pro: 8088929 | CAMF-C6-F-C20-3A
6x CMMT-AS-C2-3A nebo 3x CMMT-AS-C4-3A
tfifazovy, 16 A, dostatecny pro: 8096868 | CAMF-C6-F-C16-11A
8x CMMT-AS-C2-11A nebo 5x CMMT-AS-C3-11A nebo
2x CMMT-AS-C5-11A
tfifazovy, 42 A, dostatecny pro: 8096894 | CAMF-C6-F-C42-11A

21x CMMT-AS-C2-11A nebo 14x CMMT-AS-C3-11A nebo
7x CMMT-AS-C5-11A

neni soucast dodavky ovladate

14

=> internet: www.festo.com/catalogue/...

zmény vyhrazeny - 2020/02



NOVINKA

Ovladace servomotord CMMT-AS

Pfislusenstvi
Udaje pro objednavky - pfisluSenstvi
| popis ¢ dilu typ
omezovaci filtr
jednofazovy, 6 A, dostatecny pro: 8088930 | CAMF-C6-FD-C6-3A
2x CMMT-AS-C2-3A nebo 1x CMMT-AS-C4-3A
tfifazovy, 6 A, dostatecny pro: 8096867 | CAMF-C6-FD-C6-11A
3x CMMT-AS-C2-11A nebo 2x CMMT-AS-C3-11A nebo
1x CMMT-AS-C5-11A
neni soucast dodavky ovladace
Udaje pro objednavky - pfisluenstvi technické Gdaje - internet: cacr
pro typ CMMT-AS- hodnota odporu | jmenovity vykon | €. dilu typ
23A Ja3A 1A [G311A [es11A Q) W]
brzdné odpory
- - - - 72 200 1336611 | CACR-LE2-72-W500
[ ] - - n 100 200 1336615 CACR-LE2-100-W500
- - - 240 200 8091543 CACR-LE2-240-W500
- - - 240 720 8091544 | CACR-KL2-240-W1800
- - - - [ ] 100 720 8091545 CACR-KL2-100-W1800
neni soucast dodavky ovladace
Udaje pro objednavky - pfisluSenstvi
Popis pro CMMT-AS-... €. dilu Typ
-3A -11A
zaslepka
« slouZi k zakryti pfipojent, nepouZivate-li Zadnou 5395254 | CAFC-06-C
obsluZnou jednotku [ ]
* obsaZenov dodavce ovladace
stinici svorka
5 * kupevnénistinéni a odleh¢eni tahu pro kabel motoru - 5326867 | CAMA-C6-SK-S2
 obsaZeno v dodavce ovladace 5335956 | CAMA-C6-SK-S3
o .
l ?E

2020/02 - zmény vyhrazeny

=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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