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Prostorové portaly

technické ddaje

Vseobecné udaje

Prostorovy portal (YXCR) se sklada
z vice pohonnych modulli (EHM.../
DHM?Z) k zajisténi pohybu v prosto-
ru (3D).

* |ze univerzalné pouZivat pro lehké
aZ velmi téZké dily a také pro velké

uZiteCné zatéze
« zvlasté se hodi pro velmi dlouhé
zdvihy

Popis moduli
modul X

Konstrukce:

Modul X EHMX se sklada z paralel-
niho vedeni tvofeného 2 pohony

s ozubenym femenem, které jsou
spojeny spojovaci hfideli. Pohanény
jsou servomotorem.

K pfipojeni modulu Y jsou na sanich
pohonu X namontovany adaptéry.

FESTO

« velkd mechanicka tuhost a robustni  Oblast pouzZiti:

konstrukce « pro libovolné pohyby v prostoru 3D
* pneumatické a elektrické dily - lze * pro velmi vysoké poZadavky na
volné kombinovat presnost a/nebo velmi tézké dily
« jako elektrické feSeni - s libovol- pfi soutasné dlouhych zdvizich

nym polohovanim

pohonvose Y

energeticky fetéz modulu Y
servomotor modulu Y
servomotor modulu X
energeticky fetéz modulu X
pohon v ose X

servomotor modulu Z

pohon v ose Z

energeticky fetéz modulu Y

diky slucovati lze elektrické sig-
naly, napf. ze snimani koncovych
poloh, pfenaset spoletné
upevnéni za profil/sefizovaci
sada

(B[] [oo] [N o] [r] [=] [] [S] [=]

[y
=y

Znazornéni jen jako pfiklad:

Polohu motoru a energetického fetézu
Ize zvolit v konfiguratoru.
Na strané s motorem jsou nasledujici
prvky:
* energeticky fetéz
« vicepdlovy slutovat pro idla

(pokud jste zvolili sadu ¢idel)
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Popis moduli

modul Y
Konstrukce: Znazornéni jen jako pfiklad:
Modul Y EHMY se sklada z pfimo- Poloha motoru a energetického fetézu
tarého pohonu, ktery je opatfen je nezavisla na poloze motoru na
servomotorem. modulu X.
K pfipojeni modulu Z jsou na sanich Na strané s motorem jsou nasledujici
pohonu Y namontovany adaptéry. prvky:
* energeticky fetéz
« vicepdlovy slutovat pro Cidla
(pokud jste zvolili sadu Cidel)
modul Z
Konstrukce:
Modul Z verze EHMZ obsahuje elekt- Modul Z ze zvolit pomoci konfigura-
ricky pohon, verze DHMZ obsahuje toru tak, aby byl vhodny pro danou
pneumaticky pohon. U obou variant lohu.

je namontovan energeticky fetéz
k vedeni kabeld.

Moznosti dodavky

zcela sestaveno: Castecné sestaveno:

Prostorovy portél se dodava zcela pfi montaZi je nutné jej spravné Prostorovy portal se dodava ¢astecné Volitelné pfislusenstvi (= 10) je
sestaveny. VSechny kabely a hadice upevnit na montazni plochu. smontovany. To znamena, Ze vsechny priloZeno.
jsou nainstalovany a pfipojeny. DodrZte rovinnost =» nasledujici tfi moduly s pohony (v osach X/Y/2) DodrZte rovinnost =» nasledujici
System se dodava vyrovnany, ale tabulka. jsou vybaveny volitelnymi motory. tabulka.

Castetné smontovany systém musite
sami sestavit. K tomu Vam poslouZi
dodavany montazni navod.

Prehled systému?)

velikost YXCR-1 YXCR-2 YXCR-3 YXCR-4

max. uZite¢ny zdvih X: 1900 mm X: 3000 mm X: 3000 mm X: 3000 mm
Y: 1900 mm Y: 2000 mm Y: 2000 mm Y: 2000 mm
Z: 50 mm Z: 800 mm Z: 800 mm Z: 800 mm

max. uZite¢na zatéz zavisi na zvolené dynamice

potfebna rovinnost montazni plochy | < 0,1 mm/m

montazni poloha vodorovné

1) sada pohonu vZdy podle zvolené konfigurace
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Konfigurator: Handling Guide Online (HGO)
vybér manipulacniho systému

Projektovani nakladnych manipulat- Na vybér mate nasledujici systémy: Vyhody:
nich systémdl je obvykle casové naroc- ¢ systém s jednim pohonem * automaticky vybér viech * plné automaticky pribéh
né. Pomoci konfiguratoru ,Handling * pfimocary portal 2D odpovidajicich dilli « vobchodu online lze objednat
Guide Online“ (HGO) miZete v malém « plochy portal 2D * automaticky navrh a vypocet zcela sestavené nebo nesestavené
poctu krokd konfigurovat manipulator ¢ prostorovy portal 3D zatizeni systémy
vhodny pro Vasi Glohu. * automatickeé vytvoreni nabidky « kdispozici je mnoho volitelnych
* model CAD je ihned k dispozici prvkl

Systém s jednim pohonem Pfimocary portal 2D

© Einachssystem © 2D Linienportal

Einachs-Bewegung: Bewegungen in 2D im vertikalen Arbeitsraum:
Einzelachsmodul als Komplettsystem. Linienportale als Komplettsystem.
Einfachste Anbindung Ihrer eigenen Fronteinheit. Kombination von elektrischen und pneumatischen Achsen méglich.
[} Animation [ Animation
Plochy portal 2D Prostorovy portal 3D
© 2D Flachenportal © 3D Raumportal

Bewegungen in 2D im horizontalen Arbeitsraum: Bewegungen in 3D:
Flachenportale als Komplettsystem. Raumportale als Komplettsystem.
Kombination von elektrischen Achsen. Kombination von elektrischen und pneumatischen Achsen moglich.

Einfachste Anbindung |hrer eigenen Z-Einheit.

8 Animation 8 Animation

Zadani adajt Vasi dlohy

* uZitetna zatéz « vzdalenost t€Zisté * pracovni zdvih
« druh pohonu « referen¢ni cyklus
Nutzlast

Inwenigen Schritten zu Inrer Handling-Losung

Definition Nutziast
(1) Ihre Fronteinheit

(2) Massenschwerpunkt
(3) Ihr Werkstiick

Geben Sie die Kennwerte der Nutzlast an

Nutzlast (Fronteinheit und Werkstlick) 12 kg
Abstand des Massenschwerpunkts X mm
Y mm
z mm
Dreh- bzw. Schwenkbewegung an der Frontainhait ® Nein
©ua
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Vysledek vypoctu
ObdrZite na vybér navrh systém Ihned mate k dispozici:
vypotitanych z Vaseho zadani. * model CAD
« technické Gdaje zvolenych systémii
« informace o cené

Berechnungsergebnis

In wenigen Schritien zu Ihrer Handling-Losung

‘Wiahlen Sie Ihr passendes System und fahren Sie mit der Konfiguration fort: i

Nr. System Baureihe Systemauslastung Wiederholgenauigkeit (+/-)
1 YXCR3 52% 0.19mm
2 YXCRE 52% 0.19mm
3 YXCR3 6% 0.12mm
4 YXCR3 0% 0.19mm
5 YXCR4 3% 0.22mm
W4 150110 b b

3D Raumporial YXCR-4: #5

Antriebsmodut Getriebe | Motorart Phasen

X-Modul: Zahnriemenachse EGC-185. 3 ‘Servomotor EMMS-AS Links CMMP-AS 3-phasig 12% 8% 7%
‘Y-Modul: Zahnriemenachse EGC-185 a1 Servomotor EMMS-AS Links CMMP-AS 3-phasig 12% 7% 6%
Z-Modul: Spindelachse EGC-120 Ohne | Servomotor EMMS-AS. Oben CMMP-AS 3-phasig 14% 16% N%

Bitle beachien Sie:
Dem folgend

+ Betriebsdruck 6 bar

» Motor und Motorcontroller von Festo
- Keine Dreh- bzw. Schwenkbewegungen an der Fronteineit

Pfehled systému
ObdrZite prehled celého systému. * poptat cenu
Kromé toho mate nasledujici * poslat poptavku
moznosti: * vlozit do koSiku

Ihre Handling-L&sung

In wenigen Schritten zu |hrer Handling-Losung

lhr gewihltes System im Uberblick:

lhre Eingaben

Cad Preview:

Merkmal Wert . > x .' =
Handling Typ 3D Raumportal g )
Nutzlast 12kg

Dreh- bzw. Schwenkbewegung Nein

Antriebsart der X-Achse

Antriebsart der Y-Achse

Antriebsart der Z-Achse

Arbeitshub in X-Richtung

Arbeitshub in Y-Richtung

Arbeitshub in Z-Richtung
Motorposition an der X-Achse
Motorposition an der Y-Achse
Feldbusanschaltung

AC 1-phasig

AC 3-phasig

Verfahrweg senkrecht 1in Z-Richtung
Verfahrweg waagrecht in X-Richtung
Verfahrweg waagrecht in Y-Richtung
Verfahrweg senkrecht 2 in Z-Richtung
Verfahrzeit

Ihr System

Ihre Optionen

2015/09 - zmény vyhrazeny

Elektrisch: Mehrere Positionen
Elektrisch: Mehrere Positionen
Elektrisch: Mehrere Positionen
500 mm

500 mm

100 mm

Links

Links

EtherNet/IP

230V Ihr nachster Schritt:

100 mm

500 mm

500 mm

100 mm

2s
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Standardni dily pro manipulaci

Manipulaci lze zajistit mnoha osvédceny- Berechnungsergebnis
mi standardnimi dily Festo. V zavislosti i wenigen schriten zulrver Handing Lesung
na konfiguraci se pouZivaji riizné dily. Wahlen Sie Ihr passendes System und fahren Sie mit der Konfiguration fort: ©
V konfiguratoru HGO, na strané ,,Vysle- N System Baureine
PR J .. @ YXCR2
dek vypottu“, se zobrazuji jednotlivé

1

2 YXCR-3
namontované pohony. : VXGRS
5

YXCR-3
YXCR-4

3D Raumportal YXCR-3: #1

Antriebsmodul Getriebe | Motorart

X-Modul: Zahnriemenachse EGC-120 51 Servomotor EMMS-AS
Y-Modul: Zahnriemenachse EGC-120 kA Servomotor EMMS-AS
Z-Modul: Auslegerachse Zahnriemen DGEA-25 31 Servomotor EMMS-AS

Pohony
pohon X

Pohony s ozubenym femenem
EGC-TB-KF

« elektrické

« tuhy, uzavfeny profil

« vedeniv kulickovych obéZnych pouzdrech
pro vysoké zatéZe a momenty

« vysoka dynamika a minimalni vibrace

pohon v ose Y
Pohony s ozubenym femenem Pohony s ozubenym femenem
EGC-TB-KF EGC-HD-TB

elektrické

ploché pohonné jednotky s tuhym,
uzavienym profilem

vedeni na paralelnich kolejnicich

« elektrické

« tuhy, uzavfeny profil

« vedeniv kulickovych ob&Znych
pouzdrech pro vysokeé zatéze

a momenty  pro maximalni zatéZe a momenty,
* vysoka dynamika a minimalni velké posuvoveé sily i rychlosti
vibrace a dlouhou Zivotnost
pohony v ose Z
Sané Mini DGSL Sané Mini EGSL

elektrické

kompaktni konstrukce

schopnost prenaset velké zatizeni
velké dynamika

snadné nastaveni koncovych poloh

* pneumatické

* ploché

 schopnost pfenaset velké zatizeni
« velka dynamika

* snadné nastaveni koncovych poloh

Pohony s ozubenym femenem Letmé pohony DGEA
EGC-TB-KF

elektrické

vysoka tuhost

schopnost prenaset velké zatizeni
velké dynamika

« elektrické

« tuhy, uzavfeny profil

« vedeniv kulickovych ob&Znych
pouzdrech pro vysokeé zatéze
a momenty

* vysoka dynamika a minimalni
vibrace

 femenice s malym primérem
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Pohony
pohony v ose Z

Pohony s vietenem EGC-BS-KF

Moiné kombinace pohonii!)

elektrické

tuhy, uzavfeny profil

vedeniv kulickovych ob&Znych
pouzdrech pro vysoké zatéze
a momenty

* vysoka dynamika a minimalni
vibrace

rlizna stoupani vietena

velikost modul X modul Y modul Z
YXCR-1 * pohon s ozubenym femenem * pohon s ozubenym femenem  sané Mini
EGC-50-TB-KF EGC-50-TB-KF pneumatické: DGSL-6
elektrické: EGSL-35
YXCR-2 * pohon s ozubenym femenem * pohon s ozubenym femenem  sané Mini
EGC-80-TB-KF EGC-80-TB-KF pneumatické: DGSL-12/16
* pohon s ozubenym femenem s vedenim elektrické: EGSL-45/55
pro velké zatéze * letmy pohon
EGC-HD-125-TB DGEA-18
 pohon s vietenem
EGC-70-BS-KF
YXCR-3 * pohon s ozubenym femenem * pohon s ozubenym femenem  sané Mini
EGC-120-TB-KF EGC-120-TB-KF pneumatické: DGSL-20/25
* pohon s ozubenym femenem s vedenim elektrické: EGSL-75
pro velké zatéze * letmy pohon
EGC-HD-160-TB DGEA-25/40
 pohon s vietenem
EGC-80-BS-KF
YXCR-4  pohon s ozubenym femenem  pohon s ozubenym femenem * letmy pohon
EGC-185-TB-KF EGC-185-TB-KF DGEA-40
* pohon s ozubenym femenem s vedenim  pohon s vietenem
pro velké zatéze EGC-120-BS-KF
EGC-HD-220-TB

1) sada pohonu vZdy podle zvolené konfigurace

2015/09 - zmény vyhrazeny
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Standardni dily pro manipulaci

Manipulaci lze zajistit mnoha osvédce-
nymi standardnimi dily Festo. V zavislosti
na konfiguraci se pouZivaji riizné dily.

V konfiguratoru HGO, na strané ,,Konfi-
gurace systému“, miZete ovlivnit rozsah
a charakteristiku sady pohon(.

Systemkonfiguration
I wenigen Schrien zu hver Handling-LGsung

Festo Motor und Motorcontroller Paket

Motorcontroller

Sicherheitsfunktion Motorcontroller
Erweiterung digiale Ein-und Ausgange.

Feldbusanschaltung

Programmierieitung
Encoder Typ am Molor

Motorbremse

Festo Sensor Paket i
Schallausgang

Schatelementuition

Motory a ovladace
Servomotory EMMS-AS

 dynamické, bezkartacové,

permanentne fizené servomotory

fovani singleturn nebo multiturn
« volitelné s brzdou
volitelné:
* s brzdou nebo bez brzdy
« typ enkodéru: singleturn nebo
multiturn

Krokové motory EMMS-ST

dvoufazova hybridni technologie
* (hel kroku 1,8°
« volitelné s brzdou

Ovladace motori CMMP-AS, pro servomotory

a vykonové ¢asti, vcetné rozhrani
USB

integrovany ovlada¢ brzdéni
integrovany filtr EMC
automatické ovladani brzdy

0

N
Ml

Ovladace motorii CMMS-ST, pro krokové motory

a vykonové ¢asti, vcetné rozhrani

H
/,4
J

RS232
[;f « integrovany ovladat brzdéni
ﬂ * integrovany filtr EMC

automatické ovladani brzdy

7R R
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« digitalni systém absolutniho odmé-

Gplnd integrace vech dilli ovladace

« (plnd integrace vsech dilli ovladace

Biti beachlen ie:
Die berechnelen Leistungsdaten setzen die Verwendung von Festo Motoren und Motorcontrollem voraus.

FESTO
s
ome 5]
ome =

N
®Ja © Nein
®Ja © Nein
Encoder absout, Singe Tum B o«
x Qua © Nein
v ow ©nen

zZ ®u

G

Ofiner

Pfevodovky EMGA

* planetové prevodovky s malou vl
 pfevodovy poméri=3a5
* mazani na celou dobu Zivotnosti

volitelné: * pripojeni k siti
* bezpetnostni funkce, napfiklad: - CANopen
bezpecné vypnuti tocivého — DeviceNet
momentu (STO) / kategorie 4, — EtherCAT
Grover vlastnosti e — EtherNet/IP
« pfidavné digitalni vstupy a vystupy - PROFIBUS DP
- PROFINET

volitelné: * pfipojeni k siti

« bezpetnostni funkce, napfiklad: - CANopen
bezpecné vypnuti tocivého — DeviceNet
momentu (STO) / kategorie 3, - PROFIBUS DP

Grovefi vlastnosti d
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Motory a ovladace

Kabely pro motor NEBM

Kombinace modulii/motort

Pro provoz prostorového portalu
doporutujeme uréené motory Festo.
Jsou optimalizované pro mechanické

prvky.

modul

« kabely ur€ené pro ovladat a motor

« stupen kryti IP65 (ve smontovaném
stavu)

volitelné:

» minimalni délka kabelu

PFi pouZiti motord jinych vyrobcil
museji byt bezpodminetné dodrzeny
technické mezni hodnoty.

motor

Kabely pro enkodéry NEBM

FESTO

« kabely ur€ené pro ovladat a motor

* stupen kryti IP65 (ve smontovaném
stavu)

volitelné:

» minimalni délka kabelu

modul X

EHMX-EGC-50-TB-KF

EMMS-AS-40-M-LS-...

EHMX-EGC-80-TB-KF

EMMS-AS-70-M-LS-...

EHMX-EGC-120-TB-KF

EMMS-AS-100-M-HS-...

EHMX-EGC-185-TB-KF

EMMS-AS-140-L-HS-...

modul Y

EHMY-...-EGC-50-TB-KF

EMMS-AS-40-M-LS-...

EHMY-...-EGC-80-TB-KF

EMMS-AS-70-S-LS-...

EHMY-...-EGC-120-TB-KF

EMMS-AS-100-S-HS-...

EHMY-...-EGC-125-TB-HD

EMMS-AS-70-S-LS-...

EHMY-...-EGC-160-TB-HD

EMMS-AS-100-S-HS-...

EHMY-...-EGC-185-TB-KF

EMMS-AS-100-S-HS-...

EHMY-...-EGC-220-TB-HD

EMMS-AS-140-S-HS-...

modul Z

EHMZ-DGEA-18-TB-KF

EMMS-AS-55-5-LS-...

EHMZ-DGEA-25-TB-KF

EMMS-AS-70-S-LS-...

EHMZ-DGEA-40-TB-KF

EMMS-AS-100-S-HS-...

EHMZ-EGC-70-BS-KF

EMMS-AS-55-5-LS-...

EHMZ-EGC-80-BS-KF

EMMS-AS-70-S-LS-...

EHMZ-EGC-120-BS-KF

EMMS-AS-100-S-HS-...

EHMZ-EGSL-35-BS-KF

EMMS-ST-28-L-...

EHMZ-EGSL-45-BS-KF

EMMS-AS-40-M-LS-...

EHMZ-EGSL-55-BS-KF

EMMS-AS-55-5-LS-...

EHMZ-EGSL-75-BS-KF

EMMS-AS-70-S-LS-...

2015/09 - zmény vyhrazeny
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Standardni dily pro manipulaci

Manipulaci lze zajistit mnoha osvédce-

nymi standardnimi dily Festo. V zavislosti

na konfiguraci se pouZivaji riizné dily.
V konfiguratoru HGO, na strané ,,Konfi-

gurace systému“, miZete ovlivnit rozsah

a charakteristiku pfislusenstvi.

PrisluSenstvi dle volby
Cidla SIEN

H

Cidla SMT-10M

Slucovace NEDU

10

Systemkonfiguration

Inwenigen Schiitien zu Iher Handling-L6sung

Mechanik

Befestigung

Elektrik
Minimale Leitungsiange ab Energiekettenausgang

‘Zusatzlicher Multpolverteiler am Z-Modul fur Fronteinheit

Pneumatik
Anzahi zusatzlicher Schizuche
AuBendurchmesser der zusaizlichen Schiauche fr Fronteinheit

Minimale Schlauchiange ab Energieketienausgang

Montage

Montageart

Gedrucite Anwenderdokumentation

* pro letmé pohony DGEA

« indukéni ¢idla

* kulaty tvar

* pro stejnosmérné napéti
soucasti ,sady Cidel Festo“ jsou:
e 2 kusy

* pro sané Mini DGSL

* princip snimani: polovodi¢ovy
« pro pohony s kulatou drazkou
e pro stejnosmérné napéti

* vestavna montaz

soucasti ,sady Cidel Festo“ jsou:
e 2 kusy

diky slu€ovaci lze elektrické
signaly, napf. ze snimani
koncovych poloh, prenaset
spoletné

volitelné:

* pridavny slu¢ovat pro modul Z
- 4 jednotliva pfipojeni

- 6 jednotlivych pfipojeni

=> internet: www.festo.com/catalogue/...

Cidla SIES-8M
7
/ /6’/

Hadice z plastu PUN

FESTO

© Profibetestigung
© yustierbausatz

Ohne

O Teilmontiert

letmontage

« pro pohon s ozubenym femenem
EGC-TB, EGC-HD-TB

« indukéni ¢idla

« pro pohony s drazkou T

* pro stejnosmérné napéti

* vestavna montaz

soucasti ,sady Cidel Festo“ jsou:

e 2 kusy

* material: polyuretan

* barva: modra

volitelné:

* navic 2 hadice pro koncovou
jednotku

* vnéjsi prlimér pridavnych hadic

« délka hadice

zmény vyhrazeny - 2015/09
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Prislusenstvi dle volby

Ovladaci kabely NEBC Programovaci kabely NEBC
* pro pfipojeni vstupi/vystupil * pripojovaci kabel pro
libovolného automatu vysokorychlostni USB 2.0
/ « délka kabelu: 2,5 m @ « délka kabelu: 1,8 m
Upevnéni za profil Sefizovaci sady

* upevnéni za profil slouZi k upev-
néni manipulatoru na montazni
plochu, nelze vySkoveé nastavit

sefizovaci sada slouzi k upevnéni
manipulatoru na montézni plochu,
sefizovaci sadou lze snadno
vyrovnat nerovnosti montazni

plochy

Mozné délky kabeld a hadic

Délky kabelli a hadic jsou zvoleny tak,  Kabely a hadice dodavame pouze

aby na vystupech energetickych fetézi v pevné danych délkach podle nasle-

byly k dispozici alespof takové délky dujici tabulky. To mlZe zapfiCinit, Ze

pripojeni, které uvedete v objednavce.  konektory riiznych kabelli nemuseji

konit ve stejném misté.

délka 1m 2m 5m 7m 10m
kabely pro motory - ] ] [ ] [ ]
kabely pro enkodéry - ] ] [ ] [ ]
pripojovaci kabely s vicepdlovym konektorem - ] ] [ ] [ ]
hadice (pouze u DHMZ) [ ] [ ] [ ] - -
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pomiicka k programovani

Pro snadné programovani

Software FCT - Festo Configuration Tool
softwarova platforma pro elektrické pohony Festo

* Po objednani manipulatniho systé-  « V3echny pohony daného zafizeni

mu se automaticky vytvofi zakladni lze uloZit a archivovat do jednoho
projekt FCT odpovidajici uvedené projektu.

konfiguraci. Tim uSetfite hodné « Sprava projektli a dat pro vSechny
¢asu a zafizeni snadno uvedete obsaZené typy zafizen.

do provozu.

Broject  Component  Yew Extra Help Al
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| Workspace. % projects | achse 1

= {57 Project: CMMS-5T.
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Snadno se pouZiva diky grafickému
zadavani parametr(.

Stejné pracovni postupy pro
viechny pohony.

VSechny pohony daného zafizeni
lze uloZit a archivovat do jednoho
projektu.

Sprava projektl a dat pro vsechny
obsaZené typy zafizeni.

Snadno se pouZiva diky grafickému
zadavani parametr(.

FESTO

« Prace offline u pracovniho stolu
nebo online na stroji.

« Stejné pracovni postupy pro vsech-
ny pohony.

« Prace offline u pracovniho stolu
nebo online na stroji.
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