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Ploché portaly EXCM

technické ddaje

Vseobecné udaje

VSeobecné (daje

* Portal s malymi rozméry, ktery
nabizi velké mnoZstvi funkci na
velmi malém montaznim prostoru.

* Koncepce pohonu pro malou
pohybujici se hmotnost.

« Idealni kombinace pohonu
a ovladace.

princip
Sané se pomoci ozubeného femenu
pohybuji v roviné (osy X-Y). Systém je
pohanén dvéma pevné umisténymi
motory v rezimu regulace polohy

 Kinematika je pohanéna 2 motory
Servolite se zabudovanymi optic-
kymi enkodéry (uzavrend regulacni
smycka) a ovladacem pro dva
pohony.

(uzaviena regulacni smycka). Motory
jsou propojeny ozubenym femenem.
Remen je veden pohyblivjmi femeni-
cemi, takZe sané mohou pfi odpovi-

* fizeni mize probihat ve dvou
provoznich reZzimech:
— pfimé zadavani hodnot
prostfednictvim Ethernetu a CAN
— vybér vét (,pohybi“)
prostfednictvim digitalnich
vstupd/vystupd, Ethernetu a CAN
* EXCM-30 umoZiiuje pfizplisobivé
pfipojeni motoru

dajicim ovladani motord najizdét
do libovolnych poloh v celé pracovni
roving.

FESTO

Priklady pouZiti
* prisun, lisovani, spojovani dilli
« davkovani kapalin
» montaZ elektronickych dild
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typ EXCM-10 EXCM-30
vedeni kluzné vedeni vedeniv kulickovych ob&znych pouzdrech
zdvih
pohon X [mm] 150, 260, 300, 360, 460, 700 90 ... 700
pohonY [mm] 110 110, 160, 210, 260, 310, 360
jmenovita zaté? pfi max. dynamice?) kel 0,5 3
opakovatelna presnost [mm] 0,1 +0,05
ovladat motoru integrovan oddélené

1) jmenovitd zaté7 = zatiZeni nastrojem (ndstavba) + uzitetna zatéz

2
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Ploché portaly EXCM

technické ddaje

rianty montaze motord

EXCM-30 - va

dole

EXCM-30-...-B2 - vystup kabelli dozadu

EXCM-30-...-B1 - vystup kabelli dopfedu

EXCM-30-...-B4 — vystup kabelti ven

EXCM-30-...-B3 - vystup kabeld dovnit?

EXCM-30-...-T2 — vystup kabelli dozadu

EXCM-30-...-T1 - vystup kabelli dopfedu

EXCM-30-...-T4 — vystup kabelli ven

EXCM-30-...-T3 — vystup kabell dovnit?

=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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Ploché portaly EXCM

typové znaceni

EXCM-10

typ

FESTO

\ EXCM

260

110

GF

ST

EXCM plochy portal

‘ velikost

‘ zdvih v ose X [mm]

‘ zdvih v ose Y [mm]

vedeni

GF ‘ kluzné vedeni

druh motori

ST ‘ motory Servolite

montazni poloha motord

B | doli
ovlada¢ motori
E1 | uchyceny svorniky k plochému portalu

upozornéni

idaje pro objednavky =» 20
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Ploché portaly EXCM FESTO

typové znaceni

EXCM-30

‘EXCM —\30 —\300 —\210 —\KF —\ST —\51 —\Ea —\DE

typ |
EXCM | plochy portal ‘

‘ velikost ‘

‘ zdvih v ose X [mm] ‘

‘ zdvih v ose Y [mm] ‘

vedeni

KF | vedenfv kulikowjch ob&znyich pouzdrech

druh motori

ST motory Servolite
SB motory ServolLite s brzdou
W bez motoril

montazni poloha motoru

B dole

B1 dole, vystupy kabelli dopfedu
B2 dole, vystupy kabelii dozadu

B3 dole, vystupy kabelil dovnitf

B4 dole, vystupy ven

T nahoru

T1 nahote, vystupy kabell dopredu
T2 nahote, vystupy kabelli dozadu
T3 nahote, vystupy kabelil dovnit?
T4 nahote, vystupy kabelli ven

ovlada¢ motoru

- bez ovladate
E2 s ovladacem, vedeni motorti a enkodéri (0,5 m)
E3 s ovladacem, vedeni motorti a enkodéri (1 m)
E4 s ovladacem, vedeni motorti a enkodér (1,5 m)
E5 s ovladacem, vedeni motorti a enkodéri (2 m)
jazyk dokumentace
DE néméina
EN anglictina
ES Spanélstina
FR francouzstina
IT italStina
RU rustina
ZH ¢instina
upozornéni
idaje pro objednavky =» 21
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Ploché portaly EXCM

prehled periférii

FESTO

Montazni dily a prisluSenstvi
typ popis => strana/internet
pro EXCM-10 pro EXCM-30
upevnéni za profil - soucasti dodavky prochého portalu jsou: 23
MUE * zdvih X < 500 mm: 2 péry
* zdvih X = 500 mm: 3 pary
upevnéni cidel - pro referenni pohyb v kombinaci s motory 22
EAPR od jinych vyrobci
piiblizovaci €idla - 23
SIES-8M
sestavy pohondl sloZené z: soucast dodavky plochého portalu volitelné lze dodat se sadou pohonil 11
ovladace, motorti, kabel( pro motor nebo bez ni
ovladaci kabely pro pripojeni vstupd/vystup( libovolného pro pripojeni vstupd/vystup( libovolného 23
NEBC-S1H15 automatu automatu
[6] konektory soucast dodavky plochého portalu soucast dodavky sady pohonti -
- upozornéni

V kombinaci se sadou pohonli Festo
se jako reference vzdy pouziva
mechanicky doraz, takze upevnéni
Cidel a Cidla nepotfebujete.

6 => internet: www.festo.com/catalogue/...
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technické ddaje

velikost
10, 30

FESTO

‘x:‘;

fidici systém pro

EXCM-10 EXCM-30 EXCM-30

Obecné technické ddaje
velikost 10 ‘ 30
konstrukce plochy portal
vedeni kluzné vedeni ‘ vedeniv kulickovych obéznych pouzdrech
zdvih

pohon X [mm] 150, 260, 300, 360, 460, 700 100, 150, 200, 300, 400, 500

- 90 ... 700

pohonY [mm] 110 110, 160, 210, 260, 310, 360
jmenovita zatéZ pfi max. dynamice” [kg] 0,5 2/32
max. procesni sila3) IN] - 100
max. hnaci moment pohonu [Nm] - 0,2
max. moment pfi chodu naprazdno [Nm] - 0,044
jmenovity kroutici moment motoru [Nm] 0,127 0,5
pridrzny moment motoru [Nm] 0,127 0,5
max. zrychlenf [m/s?] 3 10
max. rychlost [m/s] 0,3 0,5
opakovatelnd presnost [mm] +0,1 +0,05
montazni poloha vodorovné libovolna®)
upevnéni

plochy portal prichozi diry a Srouby upevnéni za profil

ovladag motoru - na listu DIN, na pfipojovaci desku

1) jmenovitd zaté7 = zatiZeni nastrojem (ndstavba) + uzitetna zatéz
2) svisla / vodorovna montazni poloha

3)  kolmo k pracovni roving, v klidovém stavu

4)  pfiv=0,2 m/s a diagonalnim pohybu 45°

5)  pfi svislé montazi musite pouZit motory s brzdou

Provoznia okolni podminky
velikost

10

vlastnosti digitalnich logickych vystupil

galvanicky neoddélené

vlastnosti logickych vstupil

galvanicky spojené s potencialem obvodu logiky

specifikace vstupu logiky

ve shodé s normou IEC 61131-2

stupef kryti

IP20

ochranna funkce

sledovani I't, sledovéni regulaéni odchylky, softwarové rozpoznéani koncowych poloh,
detekce vypadku proudu, sledovani proudu, sledovani teploty

teplota okoli [eC] +10 ... +45

skladovaci teplota [°eC] -10 ... +60

relativni vlhkost vzduchu 0 ... 90 (nekondenzujici)

Groven hluku [dB(A)] |38 52
trvala doba sepnuti [%] 100

znatka CE (viz prohlaseni o shodé)

dle smérnice EU-EMCY

1)  Dbejte prosim na oblast pouZiti v souladu s ES prohlasenim o shodé: www.festo.cz =» Podpora =» Portél podpory = Certifikaty.
V pfipadé omezeni vyuziti zafizenf v obytnych a obchodnich oblastech nebo v malych provozovnach mohou byt potfebna dalsi opatfen ke snizenf rusivého vyzafovani.

2016/07 - zmény vyhrazeny
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technické ddaje

Materialy
EXCM-10

[

2]

El
[4]
5]
(6]

FESTO

Materialy
velikost 10 ‘ 30
femenice hlinik
ozubeny femen polychloropren s materialem Glascord
[3] zékladni deska hlinik -
[a] knyty
pohon X plast
pohonY plast ‘ uslechtila ocel
sané hlinik
[6] koncova krytka hlinik
pFitnik Y hlinik
- vedeni hlinik ocel
kulickova loZiska ocel
upozornéni k materialu odpovida RoHS
Hmotnosti [g]
velikost ‘ 10
hmotnost vyrobku podle zdvihu (s motory a ovladatem)
pohon X pohonY
150 110 3300
260 110 3800
300 110 4000
360 110 4200
460 110 4700
700 110 5700
velikost ‘ 30
hmotnost vyrobku podle zdvihu (bez motord a ovladace)
pohon X pohonY
150 110 2700
prirdstek hmotnosti na 50 mm zdvihu
pohon X 237
pohonY 132
hmotnost
2 motory 900
2 motory s brzdou 1500
fidici systém 650
8 => internet: www.festo.com/catalogue/... zmény vyhrazeny - 2016/07
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Hodnoty zatizeni

Uvedené sily a momenty se vztahuji

na povrchy sani. Plsobistém je prlise-

tik stfedu vedent a stfedu délky sani.
Plati prov=10,2m/s

V dynamickém provozu nesméji byt
hodnoty prekro€eny. Pfitom je nutné
vénovat pozornost zvlasté brzdéni.

FESTO

Pokud na pohon pisobi vice uvedenych sil
a momentd soucasné, musi byt kromé uvedenych
maximalnich hodnot zatiZeni dodrZena jesté

nasledujici rovnice.

Kromé toho musite vzit v Gvahu mezni hodnoty
uvedené v tabulce ,,Obecné technické ddaje“:

Vypocet srovnavaciho faktoru zatiZeni:

i, IFZ,dan . IMx,dynl . IMy,dynl . IMZ,dan -
Fz,max Mx,max My,max Mz,max

Pripustné sily a momenty
velikost 10 30
Fzmax_ [N] 150 1345
MXmax. (Nm] 2 5,5
Mymax. [Nm] 0,5 10,9
Mzmax. (Nm] 2 5,5
Posuvové sily [N]
velikost 30
zdvihvose Y [mm] 110 160 210 260 310 360
pohyb ve sméru X 55 55 55 50 40 34
pohyb ve sméruY 55 55 46 38 32 28
pohyb diagonalné 45° 35 35 35 30 25 23
Hmotnost piicniku Y [g]
velikost 30
zdvihvose Y [mm] 110 160 210 260 310 360
pricnik Y 670 800 930 1070 1200 1330

- upozornéni

PFi svislé montaZi museji byt pro
posuvovou silu zohlednény sily

vznikajici hmotnosti uzitecné zatéze.

pro EXCM-30: vypocet Zivotnosti
Zivotnost vedeni zavisi na zatizent.
PFibliznou Zivotnost vedent lze odvo-
dit z charakteristiky srovnavaciho

K hmotnosti uZite¢né zatéze je pfi
svislé ose X nutné pripocist také

hmotnost pficniku Y. Pfi svislém

faktoru zatiZenf f, ve vztahu
k Zivotnosti, viz uvedeny diagram.

Srovnavaci faktor zatiZenf f ve vztahu k Zivotnosti

Priklad:

Budete pohybovat zaté7i X kg.

Z vypottu podle uvedené rovnice
=> 9 dostaneme srovnavaci faktor
zatizeni f, 1,5. Podle diagramu ma
vedeni Zivotnost cca 1000 km.

2016/07 - zmény vyhrazeny

SniZenim zrychlenf se sniZi hodnoty
Mz a My. Pokud srovnavaci faktor
zatizeni f, klesne na hodnotu 1,
Zivotnost dosahne 3500 km.

posunu nahoru se posuvova sila
snizuje 0 hmotnost zatéZe a pfi
svislém posunu dolli se posuvova

Toto schéma poskytuje pouze teore-
tickou hodnotu. Pokud je srovnavaci

faktor zatizenf f, vy33i ne7 1,5, je

sila zvySuje o hmotnost zatéze.

nezbytné konzultovat s mistnim
zastoupenim spolecnosti Festo.

1.5 i

™1 Plati pouze pro

EXCM-30!

100 1000
I[km]

5000

=> internet: www.festo.com/catalogue/...
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technické ddaje

EXCM-30 - pocet profilovych upevnéni

Podle montazni polohy a zdvihu
v 0se X musi byt pouZita riizna
upevnéni za profil.

vodorovna montazni poloha

zdvih < 500 mm zdvih = 500 mm
[ | ] [ | |
°e 00 °e 0
0® 0, 9°® ©o
o o
o o
o o

svisla montazni poloha

zdvih < 500 mm zdvih = 500 mm

s 00 L °e oO[=—"

@° O, ©° %9

i ]

zdvih v ose X pocet profilovych upevnéni
[mm] vodorovna montazni poloha svisla montazni poloha
100 ... 500 kazdy profil 2, zevnitf nebo zvn&jsku kazdy profil 4, zevnitF a zvn&jSku
500 ... 700 kazdy profil 3, zevnitf nebo zvnéjSku kazdy profil 6, zevnitf a zvn&jSku

10 => internet: www.festo.com/catalogue/... zmény vyhrazeny - 2016/07




Ploché portaly EXCM FESTO
technické ddaje
Technické ddaje - fidici systém
princip funkce kaskadovy regulator s regulatorem polohy P, regulatorem rychlosit PI, regulatorem proudu PI;
regulace proudu v kaskadovém regulatoru
koncovy vykonovy stupeilt PWM-MOSFET
fizeni motoru primy prikaz
vybér zaznamu
snimat polohy rotoru opticky enkodér, 2000 kroki/otacku
indikace displej se sedmi segmenty
vstupni rozhrani enkodéru RS422
nastavitelné omezenf proudu softwarem
nastaveni jmenovitého proudu softwarem
nastaveni kroku softwarem
logika spinani NPN (spinany zapornym napétim)
brzdné odpory (] 15
sitovy filtr integrovan
Elektrické adaje — ovladat
pro velikost EXCM 10 30
max. napéti v meziobvodech [vDC] |28
jmenovity proud na fazi, efektivni [A] 1,4 ‘ 3
silové napajeni
jmenovité napéti [vDC |24
jmenovity proud [A] 2,8 ‘ 6
Spickovy proud [A] 8
napajeni elektroniky
jmenovité napéti [VDC] |24+15%
jmenovity proud [A] 0,3
max. proud digitalnich logickych vystupli  [mA] 100
Technické adaje - pripojeni k siti
rozhrani 1/0 CANopen Ethernet
pocet digitalnich logickych vystupil 5
pocet digitalnich logickych vstupl 9
pracovni rozsah logickych vstupl [vD(] 8..30
ovladant 31 rliznych pohybd v paméti
profil komunikace - FHPP TCP/IP, FHPP
max. pfenosova rychlost sité [Mbit/s] |- 1 100
CANopen ® jsou registrované obchodni znamky piislusnych viastnikil v urcitjch zemich.
2016/07 - zmény vyhrazeny => internet: www.festo.com/catalogue/... 11
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technické ddaje

Zapojeni konektorti
predni deska zadni strana

000 e
" ” o i e g
® @
‘@ ‘ ‘

X1 elektrické napajeni X2 rozhranf vstupi/vystup(

PIN funkce PIN funkce

1 +24 V logika napajeni logiky 1 +24\ Ready pfipraveno pro komunikaci

2 +24V Last  silové napajeni 2 In1 whér zaznamu (pohybu), bit 1

3 ov vztaZny potencial 3 In2 whér zaznamu (pohybu), bit 2
4 In3 whér zaznamu (pohybu), bit 3
5 In 4 whér zaznamu (pohybu), bit 4
6 In5 whér zaznamu (pohybu), bit 5
7 In6 nevyuzito
8 Start vstup Start
9 Enable vstup povoleni
10 Reset vstup Reset
11 Ready vystup Ready
12 Fault vystup porucha
13 Acknowledge  vystup potvrzeni
14 MC pohyb dokonten (Motion Complete)
15 ov vztazny potencial

12 => internet: www.festo.com/catalogue/... zmény vyhrazeny - 2016/07
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technické ddaje

X3 rozhranf CAN

FESTO

pfipojeni motoru — napajeni

PIN funkce PIN funkce

1 nezapojeno 1 A vétev A

2 CAN_L CAN low 2 A/ vétev A/

3 GNDvztazny potencial 3 B vétev B

4 nezapojeno 4 B/ vétev B/

5 nezapojeno 5 BR+ pfipojeni brzdy 24 V
6 nezapojeno 6 BR- pfipojeni brzdy 0 V
7 CAN_H CAN high

8 nezapojeno

9 nezapojeno

pfipojeni motoru — enkodér

[6] X4 rozhrani pro nouzové zastaveni

PIN funkce PIN funkce

1 A 1 +24 V logika napajeni logiky

2 B 2 T0 prerusit napajeni motoru (pfi 0 V)
3 N 3 ES spustit nabéh brzdy (pfi 0 V)

4 ov vztazny potencial snimace 4 RB uvolnit brzdu (pfi 24 V)

5 5V pomocné napajeni pro snimac 5 FAULT porucha

6 A/ 6 DIAG1

7 B/ 7 DIAG2

8 N/ 8 ov vztaZny potencial

9 nezapojeno

2016/07 - zmény vyhrazeny
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technické ddaje

Rozméry
EXCM-10

]

T3
T2
T4
o — 6
I 5 N
11 el 11 e <) =
[] | I~ o~ |
=p ] (| )
; . 5 =
o] 73 8

- T
= & e
stredici dira [6] 4 stedici dutinky jsou soucasti
upeviovaci otvor dodavky plochého portalu
Sroub k nastaveni napnuti — 2 stfedici dutinky

ozubeného femenu pro upevinovaci diru
zavitovy kolik k aretaci — 2 stedici dutinky

nastavovacich Sroub( k upevnéni na sané
fidici systém

14 => internet: www.festo.com/catalogue/...
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modely CAD ke staZeni =» www.festo.com
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Ploché portaly EXCM FESTO
technické ddaje

typ B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9

+0,03 +0,2 +0,2 +0,03
EXCM-10-... 230 166 166 149 83 44 26 28 4,7
typ D1 D2 D3 H1 H2 H3 H4 13 L4
(%) (%)
H7 +1,35/-1,15 +1
EXCM-10-... 5,5 5 M4 103,7 93,2 1,6 44,8 .. 50 112
typ L5 L6 L7 L8 L9 L10 T1 T2 T3 T4
+0,1 +0,03 +0,1 +0,3

EXCM-10-... 65 32 38 30 15 14,8 6,7 5 1,2 1
Rozméry zavislé na zdvihu

typ L1 L2

+0,4 +0,2

EXCM-10-150-110-... 250 145

EXCM-10-260-110-... 360 255

EXCM-10-300-110-... 400 295

EXCM-10-360-110-... 460 355

EXCM-10-460-110-... 560 455

EXCM-10-700-110-... 800 695

2016/07 - zmény vyhrazeny => internet: www.festo.com/catalogue/... 15
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technické ddaje

Rozméry modely CAD ke staZeni =» www.festo.com
EXCM-30
montazni poloha motoru — dole
D4
(2] m D5 n
= ac
foso *© o *
*
Be | gl - — o
1 I ¥ | ——

B2

L3
L4

BS
B6
‘ B

& | o,
=
(=2
N M|
D m O
o
prepravni liSta slouzi jako
o

pomiicka pfi preprave, S ]
po montaZi ji lze odstranit ' L
zavitovy kolik k aretaci
nastavovacich Sroub(
$roub k nastaveni napnut fiu?li L7
ozubeného femenu L1L2 8

rozhrani pro motor

D1
D2
| D3
—| N«
e
)
N| O
0| m
o0 00
Lé
LS
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technické ddaje

FESTO

typ B5 B6 B7 B8 D1 D2 D3 D4 D5
%} %} %} %}
+0,03 +0,1 H7 f8 H8
EXCM-30-... 38 26 42 31 22 16 5 5 M4
typ H1 H2 H3 H4 H5 L3
EXCM-...-ST EXCM-...-SB EXCM-...-ST EXCM-...-SB
+0,7
EXCM-30-... 129,2 186,2 124,2 181,2 53,8 54 5 60
typ L4 L5 L6 L7 L8 Tl T2 T3 T4
+0,03 +0,1
EXCM-30-... 42 42 31 20 6,6 28,7 26 3,7 3
Rozméry zavislé na zdvihu
zdvih L1 L2 zdvih B1 B2 B3 B4
o0sa X osaY
+0,2
100 233 150,5 110 240 232 148 140
150 283 200,5 160 290 282 198 190
200 333 250,5 210 340 332 248 240
300 433 350,5 260 390 382 298 290
400 533 450,5 310 440 432 348 340
500 633 550,5 360 490 482 398 390
90 ... 700 133 + zdvih 50,5 + zdvih

2016/07 - zmény vyhrazeny
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technické ddaje

Rozméry modely CAD ke staZeni =» www.festo.com
EXCM-30
montazni poloha motoru — nahote

B2

@@ ele a]

==I
o
~

D5

HS

ﬂ
]
=
—
H2
L
T3

oo
E o —————— ) N = 1

@

&

H3
Hé

L3
L4

BS
Bé
'
@
¢

=T
o
1 3B <
)
o

prepravni lidta slouZi jako
pomiicka pfi preprave, o

po montaZi ji lze odstranit [ > B
zavitovy kolik k aretaci

nastavovacich Sroubli -
Sroub k nastavenf napnuti w7 L7l

ozubeného femenu L2 L8
L1

rozhrani pro motor

D1
D2
| D3
J |
—| N«
A Il \N
i —
@,
N[ O
mn| m
o0 DO
L6
L5
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Ploché portaly EXCM FESTO
technické ddaje
typ B5 B6 B7 B8 D1 D2 D3 D4
(%) (%) (%) (%)
+0,03 +0,1 H7 f8 H8
EXCM-30-... 38 26 42 31 22 16 5 5
typ D5 2 H3 H4 H5 13 L4
EXCM-...-ST EXCM-...-SB
+] +0,03
EXCM-30-... M4 146,2 203,2 75,6 54 5 60 42
typ L5 L6 L7 L8 T1 T2 T3 T4
+0,1
EXCM-30-... 42 31 20 6,6 28,7 26 3,7 3
Rozméry zavislé na zdvihu
zdvih L1 L2 zdvih B1 B2 B3 B4
o0sa X osaY
+0,2
100 233 150,5 110 240 232 148 140
150 283 200,5 160 290 282 198 190
200 333 250,5 210 340 332 248 240
300 433 350,5 260 390 382 298 290
400 533 450,5 310 440 432 348 340
500 633 550,5 360 490 482 398 390
90 ... 700 133 + zdvih 50,5 + zdvih
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Ploché portaly EXCM FESTO

technické ddaje

Rozméry modely CAD ke staZeni =» www.festo.com
ovlada¢ motoru

E L2 H2 I,II

= =
N
o
L L
|
@
i P [T
=N |
L)
B1 B2 H1 H2 L1 L2
134,4 112 50 32 149 104
Udaje pro objednavky
EXCM-10 zdvih (0sa X) ¢. dilu typ
[mm]
150 1801920 EXCM-10-150-110-GF-ST-B-E1
260 1801915 EXCM-10-260-110-GF-ST-B-E1
300 1801917 EXCM-10-300-110-GF-ST-B-E1
360 1801918 EXCM-10-360-110-GF-ST-B-E1
460 1801916  EXCM-10-460-110-GF-ST-B-E1
700 1801919 EXCM-10-700-110-GF-ST-B-E1
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Gidaje pro objednévky - stavebnice vyrobki
Tabulka pro objednavky
velikost 30 podminky | kéd zadani
¢. stavebnice 2226101
druh vyrobku EXCM fada M EXCM EXCM
velikost 30 -30 30
zdvih [mm] | 100 -100
pohon X [mm] | 150 -150
[mm] | 200 -200
[mm] | 300 -300
[mm] | 400 -400
[mm] | 500 -500
[mm] |90 ... 700
zdvih [mm] {110 -110
pohon Y [mm] | 160 -160
[mm] |210 -210
[mm] | 260 -260
[mm] |310 -310
[mm] | 360 -360
vedeni vedeni v kulickovych ob&Znych pouzdrech -KF KF
druh motoru motory ServolLite -ST
motory Servolite s brzdou -SB
bez motord -w
montazni poloha motoru dole -B
dole, vystupy kabelli dopfedu -B1
dole, vystupy kabelii dozadu -B2
dole, vystupy kabeli dovnitf -B3
dole, vystupy ven -B4
nahofe -T
nahote, vystupy kabelli dopredu -T1
nahote, vystupy kabelli dozadu -T2
nahote, vystupy kabelil dovnitf -T3
nahote, vystupy kabelli ven -T4
ovladat motoru bez ovladace motorti -
s ovladacem, vedeni motorti a enkodéril (0,5 m) -E2
s ovladacem, vedeni motorti a enkodéri (1 m) -E3
s ovladacem, vedeni motorti a enkodérii (1,5 m) -E4
s ovladacem, vedeni motorti a enkodéri (2 m) -E5
jazyk dokumentace némcina -DE
anglictina -EN
Spanélstina -ES
francouzstina -FR
italStina -IT
rustina -RU
¢instina -ZH
v kombinaci ,,bez krokovych motord“ W odpada ovladat E2, E3, E4, E5
B, T nelze v kombinaci s krokovymi motory ST a SB; moZnost vybéru, jsou-li pouZity motory jinjch vjrobct
kod pro objednavky
| [Exem |30 [-] - | |-k - - | - | - |
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prisluenstvi

Upevnéni Cidel EAPR material:

(V€. spinaci listy) drZak: tvarny legovany hlinik
spinaci lista: ocel
odpovida RoHS

L5

:
Lk

B1

L3}

=

! L1
B4 L2
B6 L3
BS L7 ~m
© Tlao
T
— — ~
| un
S ~ I¢ | ¢ > m
F = = = © = x
1]
J{ ® S
© B3 e L6
Rozméry a tdaje pro objednavky
pro velikost B1 B2 B3 B4 B5 B6 D1 D2 D3 H1
(%] (%] (%]
30 51,5 5 39 23 8,4 5,3 6,5 3,4 2,6 40
pro velikost H2 H3 H4 H5 H6 H7 L1 L2 L3 L4
30 28 23 13 8 6 3 30 22 8 15
pro velikost L5 L6 L7 L8 Tl hmotnost ¢. dilu typ
(s]
30 4,5 6,5 3 2,5 2 330 2319236 EAPR-E11-30
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prislusenstvi

Upevnéni za profil MUE

FESTO

3 3
material: Nl S
eloxovany hlinik ] ©
odpovida RoHS -91;\/\/ hd
— B3
rozsah dodavky: 4 .F-"'-f il
1 par =
N I
4 #E
I o> =0
B2 D1 il
B1
Rozméry a tdaje pro objednavky
pro velikost B1 B2 B3 D1 H1 H2 H3
(%)
30 58 8 50 3,4 49 6 5,5
pro velikost H4 H5 L1 L2 hmotnost ¢. dilu typ
(]
30 2,3 11 40 20 20 558042 MUE-50
Udaje pro objednavky - kabely
kratky popis délka kabelu | €. dilu typ
(m]
ovladaci kabely, 1 2307459  NEBC-S1H15-E-1,0-N-LE15
pro pripojeni vstupd/vystup( libovolného automatu 2,5 2052917 NEBC-S1H15-E-2,5-N-LE15
5 2052918 NEBC-S1H15-E-5,0-N-LE15
10 2052919 NEBC-S1H15-E-10.0-N-LE15
Udaje pro objednéavky - pfibliZovaci ¢idla do drazky T, indukéni technické Gdaje =» internet: sies
upevnéni elektrické pripojeni spinaci ‘ délka kabelu | ¢. dilu typ
vystup ' [m]
spinaci
nasazuji se shora do drazky, kabel, 3 vodice PNP 7,5 551386  SIES-8M-PS-24V-K-7.5-OE
/ vestavna do profilu pohonu konektor M8x1, 3 piny 0,3 551387 SIES-8M-PS-24V-K-0.3-M8D
kabel, 3 vodite NPN 7,5 551396  SIES-8M-NS-24V-K-7.5-OE
konektor M8x1, 3 piny 0,3 551397 SIES-8M-NS-24V-K-0.3-M8D
rozpinaci
nasazuji se shora do drazky, kabel, 3 vodice PNP 7,5 551391 SIES-8M-P0-24V-K-7.5-0E
% vestavna do profilu pohonu konektor M8x1, 3 piny 0,3 551392  SIES-8M-P0-24V-K-0.3-M8D
kabel, 3 vodice NPN 7,5 551401  SIES-8M-NO-24V-K-7.5-OE
konektor M8x1, 3 piny 0,3 551402 SIES-8M-NO-24V-K-0.3-M8D

2016/07 - zmény vyhrazeny

=> internet: www.festo.com/catalogue/...

23




	Ploché portály EXCM
	technické údaje
	typové značení
	přehled periférií
	technické údaje
	technické údaje
	Materiály
	Rozměry
	Údaje pro objednávky
	údaje pro objednávky – stavebnice výrobků

	příslušenství
	Upevnění čidel EAPR
	Upevnění za profil MUE
	ovládací kabely
	přibližovací čidla do drážky T, indukční



