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Flachenportale EXCH

Merkmale

Auf einen Blick
Allgemeines

® Hochste Dynamik im Vergleich
zu anderen kartesischen
Portallosungen

® Das Antriebskonzept sorgt fiir
geringe bewegte Eigenmasse

® Flache Systembauweise

Funktionsprinzip

Ein Schlitten wird tber einen

Zahnriemen in einem 2-dimensio-

nalen Raum bewegt (X-Y-Achse).
Das System wird uber 2 fest-

stehende Motoren angetrieben.
Die Motoren sind mit dem Zahn-

¢ |deal abgestimmtes Antriebs-
und Controllerpaket

e Hohe Beschleunigung in beiden
Achsrichtungen

riemen gekoppelt. Dieser wird
tiber Umlenkrollen gefiihrt, so
dass der Schlitten, durch entspre-
chende Ansteuerung der Moto-
ren, jede beliebige Position in
einem Arbeitsraum anfahren

Anwendungsbeispiele

e Schnelles Umsetzen von Teilen
und Baugruppen im grofien
rechteckigen Arbeitsraum,
z.B.:

— Sortieren
— Beladen, Entladen
— Kleben, Schneiden

kann.

Durch den Einsatz von Anbau-
elementen kénnen weitere Pro-
zesse von unabhangigen
Z-Achsen ibernommen werden.
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Motor 1 Motor 2
Typ EXCH-40 EXCH-60
Fiihrung Kugelumlauffithrung
Hub der
X-Achse [mm] 200 ...2000 500 ... 2500
Y-Achse [mm] 200... 1000 500 ... 1500
Nennlast bei max. Dynamikl) [kg] 4 6
Wiederholgenauigkeit? [mm] +0,1

1) Nennlast = Werkzeuglast (Anbauelement (Z-Achse) + z. B. Greifer) + Nutzlast
2) Die Wiederholgenauigkeit bezieht sich auf den Mittelpunkt des Schlittens.
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Flachenportale EXCH

Merkmale

Motoranbauvarianten
EXCH-...-B — Motor unten

EXCH-...-T — Motor oben

Neu

FESTO

Einbaulagen
Waagrecht

e Einbau immer mit Energiekette
oben

- Hinweis
Bei der Inbetriebnahme muss die

Motorbremse sicherheitsgerich-
tet gedffnet werden. Hierzu wird

2016/02 - Anderungen vorbehalten

das Bediengerdt CDSA
(= Produktbaukasten) empfoh-
len.

Senkrecht

e Nur die X-Achsen diirfen senk-
recht eingebaut werden

® Motoren miissen oben sein,
damit die Energiekette frei

hangen kann

¢ |n Verbindung mit dem Schalt-
schrank muss das integrierte
Sicherheitsschaltgerdt mit

Netzausfallerkennung (Bestell-

code S2) bestellt werden

® Nur In Verbindung mit den
leistungsstdrkeren Motoren.
— EXCH-40: Bestellcode AB2
— EXCH-60: Bestellcode AB3

e Nur Motoren mit Bremse
verwenden

® Bremswiderstdnde sind
zwingend erforderlich
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Neu

Flachenportale EXCH

Merkmale

Auswahl an Anbauelementen (Z-Achse)

Ohne Anbauelement

FESTO

Bei Lieferung bereits installiert

sind:

2 Druckluftanschliisse fiir
z.B. Z-Achse

Multipolverteiler (6fach)
zum Biindeln von Signalen:
— z. B. Ndherungsschalter

Anbauelement, pneumatisch (Mini-S

Bei Lieferung bereits installiert
sind:
Magnetventil zur Ansteue-
rung des Antriebs
1 Druckluftanschluss fiir
z. B. Greifer
Multipolverteiler (6fach)
zum Biindeln von Signalen:
— fiir Mini-Schlitten DGSL:
— 2 Ndherungsschalter
— 1 Magnetventil
— 3 Anschlisse frei verfiigbar
N&herungsschalter zur
Abfrage der Endlagen

Anbauelement, elektrisch (Mini-Schl

Bei Lieferung bereits installiert

sind:

2 Druckluftanschliisse fiir
z. B. Greifer

Multipolverteiler (6fach)
zum Biindeln von Signalen:
— z. B. Ndherungsschalter

itten EGSL)

Weitere Informationen = 18
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Flachenportale EXCH

Merkmale

Steuerungssysteme CMCA

Abgestimmt auf das jeweilige Es istin drei Ausprdagungen
Flachenportal EXCH kann man verfiigbar:

Uiber den Produktbaukasten »32 e Montageplatte

das entsprechende Steuerungs- ¢ Montageplatte im Schalt-
system CMCA (Schaltschrank) schrankgehduse
bestellen. * Montageplatte im Schalt-

schrankgehduse mit Sockel

Montageplatte im Schaltschrankgehduse

Das Steuerungssystem beinhaltet
die zur Ansteuerung notwendige
Mehrachssteuerung CMXR und
die Motorcontroller CMMP. Zu-
satzlich ist ein Sicherheitskreis
integriert, der die Basisfunktio-
nalitdt in Verbindung mit dem
Handbediengerdt CDSA abbildet.
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FESTO

Die Version mit dem Schalt-
schrankgehduse verfiigt zusdtz-
lich iber Bedienelemente und
Lufter in der Tir.

Not-Halt-Schalter

Bedien- und Signalelemente
Anschluss fiir Handbedien-
gerdt CDSA

Hauptschalter

Abdeckung Schaltschrank-
lufter

Sockel (optional)
Abdeckung Austrittsfilter
Verriegelung Schalt-
schranktiiren

(] (][]
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EISIEY

Klemmleisten X0 ... X6
Kontrollmodul fiir Netzaus-
fallerkennung
Schutzkontakt-Steckdose
Sicherungen F1 ... F22
Steuerung Sicherheitsschalt-
kreis

Steuerung Sicherheitsschalt-
kreis Erweiterung
Mehrachssteuerung
Zusétzliche Peripherie-
module méglich

Anschluss fiir CDSA
Ethernet-Switch

Puffermodul 24 V DC

Netzteil 24 VDC
Motorcontroller
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Flachenportale EXCH

Typenschlissel

Typ

- 40

EXCH ‘ Flachenportal

‘ Baugrofie

‘ Hub der X-Achse [mm]

‘ Hub der Y-Achse [mm]

FESTO

- [ 400

KF

- | AB1

Fiilhrung

KF ‘ Kugelumlauffithrung

Motorart

w ohne Motor

AB1 Servomotor, BaugréRe 70, mit Bremse

AB2 Servomotor, Baugrofe 100, mit Bremse

AB3 Servomotor, BaugroRe 140, mit Bremse

AS1 Servomotor, Baugréfie 70

AS2 Servomotor, Baugrofie 100

AS3 Servomotor, Baugréfie 140

Anbaulage Motor
B unten
T oben

Anschlussseite Energiekette

L links

Anbauelemente

T0 ohne Anbauelemente

E1 Hubeinheit elektrisch, Hub 100 mm

E2 Hubeinheit elektrisch, Hub 200 mm

P1 Hubeinheit pneumatisch, Hub 50 mm

P2 Hubeinheit pneumatisch, Hub 100 mm

P3 Hubeinheit pneumatisch, Hub 150 mm

P4 Hubeinheit pneumatisch, Hub 200 mm

Steuerungssystem

- ohne Steuerungssystem

C Montageplatte

CcC Schaltschrank

(&) Schaltschrank mit Sockel
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Flachenportale EXCH FESTO
Typenschlissel
- |-[B1 |- -[ B ]-[ 5K |- -| DE
Mehrachscontroller
- ohne Controller
C2 CMXR-C2, mit integrierter SPS
Motorcontroller
- ohne
B1 2x CMMP-AS-C5-3A, ohne elektrische Fronteinheit
B2 2x CMMP-AS-C5-3A,
1x CMMP-AS-C2-3A, fiir Fronteinheit (1 elektrische Achse)
B3 2x CMMP-AS-C5-3A,
2x CMMP-AS-C2-3A, fiir Fronteinheit (2 elektrische Achsen)
B6 2x CMMP-AS-C5-11A-P3, ohne elektrische Fronteinheit
B7 2x CMMP-AS-C5-11A-P3,
1x CMMP-AS-C2-3A, fiir Fronteinheit (1 elektrische Achse)
B8 2x CMMP-AS-C5-11A-P3,
2x CMMP-AS-C2-3A, fiir Fronteinheit (2 elektrische Achsen)
Sicherheitstechnik
- ohne Sicherheitsschaltgerat
S1 integriertes Sicherheitsschaltgerat
S2 integriertes Sicherheitsschaltgerat mit Netzausfallerkennung
Bedienterminal
- ohne
B mit Bediengerdt CDSA
Leitungslange [m]
- ohne
5K 5m
10K 10m
Montagebausatz
- mit Justierbausatz
P mit Befestigungsbausatz
Dokumentationssprache
DE deutsch
EN englisch
ES spanisch
FR franzosisch
IT italienisch
RU russisch
ZH chinesisch
- - Hinweis
Bestellangaben = 32
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Flachenportale EXCH

Peripherietibersicht
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Flachenportale EXCH

Peripherietibersicht

Anbauteile und Zubehor

FESTO

Typ Beschreibung => Seite/Internet
Steuerungssystem e zur Steuerung des Flachenportals cmca
CMCA
Mini-Schlitten ¢ pneumatisches Anbauelement (Mini-Schlitten DGSL), fuir die Z-Achse dgsl
P1, P2, P3, P4
Mini-Schlitten o elektrisches Anbauelement (Mini-Schlitten EGSL) mit Motorleitung NEBM und egsl
E1, E2 Encoderleitung NEBM, fiir die Z-Achse
Naherungsschalter e zur Positionsabfrage der Z-Achse 35
SME-10M e im Lieferumfang des Flachenportals EXCH-...-P... enthalten
Motorleitung e Verbindungsleitung zwischen Motor und Motorcontroller CMMP-AS nebm
NEBM-M23G6 ¢ im Lieferumfang des Flachenportals EXCH-...-A... enthalten
[6] Encoderleitung e Verbindungsleitung zwischen Encoder und Motorcontroller CMMP-AS nebm
NEBM-M12W8 e im Lieferumfang des Flachenportals EXCH-...-A... enthalten
Sensorbefestigung o zur Befestigung der Naherungsschalter SIES-Q8B, SIES-V3B an der X-Achse 22
EAPR e nicht im Lieferumfang des Flachenportals enthalten
Naherungsschalter e zur Positionsabfrage der X-Achse 35
SIES-Q8B e nicht im Lieferumfang des Flachenportals enthalten
[9] Naherungsschalter e zur Positionsabfrage der X-Achse 35
SIES-V3B e nicht im Lieferumfang des Flachenportals enthalten
Justierbausatz * hohenverstellbarer Befestigungsbausatz fiir das Flachenportal 30
EADC-12 ¢ im Lieferumfang des Fldchenportals enthalten. Wenn im Produktbaukasten kein
Justierbausatz gewdhlt wird, wird automatisch der Befestigungsbausatz geliefert
Befestigungsbausatz ¢ nicht hohenverstellbarer Befestigungsbausatz fiir das Flachenportal 30
EAHM-E12
Multipolverteiler e zum Anschlieen von bis zu 6 Ein-/Ausgangen nedu
NEDU ¢ im Lieferumfang des Fldchenportals enthalten
Steckdosenleitung e Verbindungsleitung zwischen Multipolverteiler NEDU und Steuerung sim
SIM ¢ im Lieferumfang des Fldchenportals enthalten
Energiekette o flir EXCH-40: Typ IGUS E6.29.040.075.0 -
o flir EXCH-60: Typ IGUS E6.35.050.075.0
Bremswiderstand e bei senkrechter Einbaulage zwingend erforderlich 35
CACR-KL2
Kunststoffschauch e bei Lieferung sind zwei Druckluftschlauche an den Schottverschraubungen ange- pun
PUN-H-6x1 schlossen und in den Energieketten verlegt (bei pneumatischer Z-Achse ein
Schlauch am Ventil und einer an der Schottverschraubung)
Naherungsschalter e zur Positionsabfrage der Y-Achse 35
SIES-8M e nicht im Lieferumfang des Flachenportals enthalten
- Motorleitung ® Verbindungsleitung zwischen Motor an der Z-Achse und Motorcontroller CMMP-AS | nebm
NEBM-T1G7 ¢ im Lieferumfang des Flachenportals EXCH-...-E... enthalten
Encoderleitung e Verbindungsleitung zwischen Encoder an der Z-Achse und Motorcontroller nebm
NEBM-T1G8 CMMP-AS
¢ im Lieferumfang des Flachenportals EXCH-...-E... enthalten
Bedienterminal e zur Bedienung des Mehrachscontrollers CMXR cdsa

CDSA

wahlweise mit oder ohne Bedienterminal lieferbar

2016/02 - Anderungen vorbehalten
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Flachenportale EXCH

Datenblatt

Baugrofie
40, 60

FESTO

Allgemeine Technische Daten
Baugrofie 40 60
Konstruktiver Aufbau Flachenportal
Fithrung Kugelumlauffithrung
Hub der
X-Achse [mm] 200...2000 500 ... 2500
Y-Achse [mm] 200 ... 1000 500 ... 1500
Z-Achse [mm] 50, 100, 150, 200
EXCH-...-E1 [mm] 100
EXCH-...-E2 [mm] 200
EXCH-...-P1 [mm] 50
EXCH-...-P2 [mm] 100
EXCH-...-P3 [mm] 150
EXCH-...-P4 [mm] - 200
Nennlast bei max. Dynamikl) [kg] 4 6
Max. Drehmoment? [Nm] > 14
Max. Leerlaufdrehmoment?3) [Nm] > 15
Max. Beschleunigung®
waagrecht [m/s?] |50
senkrecht [m/s2] |30
Max. Geschwindigkeit®
waagrecht [m/s] 5
senkrecht [m/s] 4 3
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,1
Einbaulage® waagrecht oder senkrecht
Befestigungsart Befestigungsbausatz, Justierbausatz
1) Nennlast = Werkzeuglast (Anbauelement (Z-Achse) + z. B. Greifer) + Nutzlast
2) Diese Werte miissen auch beim Einbau von Fremdmotoren eingehalten werden
3) Beiv=0,2 m/s und 45°-Fahrt.
4) Diese Daten gelten nur unter idealen Bedingungen.
Fir eine genaue Auslegung bitte Riicksprache mit einem Fachberater von Festo halten.
Weitere Informationen =» 15
5) Senkrechter Einbau nur zuldssig mit: Motoren mit Bremse und Bremswiderstande
Beriicksichtigung der Software-Endlagen
Bei Auswahl der Hiibe von X- und . v;!i\
Y-Achse muss zu dem Arbeitshub !
L2 das MaB L3 fiir die Software- e Pl @ B e
Endlagen beriicksichtigt werden. " 1 |
Das Ma# ist frei wahlbar. L3 L3
Im Lieferumfang des Flachen- L2
portals sind Einstellstiicke mit L1

L3 =30 mm enthalten.

Hub L1 = Arbeitshub L2 + 2x Software-Endlage L3

10 => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Flachenportale EXCH

Datenblatt

Betriebs- und Umweltbedingungen

FESTO

Baugrofie 40 60
Schutzart IP40
Umgebungstemperaturl) [eC] +10 ... +50
Lagertemperatur [eC] -10...+60
Relative Luftfeuchtigkeit [%] 0... 90 (nicht kondensierend)
Schalldruckpegel [dB(A)] |74 81
Einschaltdauer [%] 100
CE-Zeichen (siehe Konformitétserkldrung) nach EU-Maschinen-Richtlinie
1) Einsatzbereich der Ndherungsschalter und Motoren beachten
Werkstoffe
Baugrofie 40 60
—
Antriebs- und Abschlussdeckel Aluminium
Profile der X-Achse Aluminium
Profil der Y-Achse Aluminium
Abdeckung
X-Achse Aluminium
Y-Achse Aluminium
Schlitten Aluminium
- Kupplung Aluminium mit Elastomerkranz Klemmnabe: Aluminium
Spreizdornnabe: Edelstahl
Kranz: Elastomer
Fiihrung Stahl
Antriebsritzel Stahl
Kugellager Stahl
Zahnriemen PU mit Stahlcord
Werkstoff-Hinweis RoHS konform

LABS-haltige Stoffe enthalten

2016/02 - Anderungen vorbehalten
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Flachenportale EXCH FESTO
Datenblatt
Gewichte[kg]
Baugrofie 40 ‘ 60
Produktgewicht bei 0 mm Hub (ohne Nennlast, Motoren, Axialbausétze, Befestigungsbausatze)
X-und Y-Achse 16,6 37,9
Y-Achse (ohne Schlitten) 6,0 11,5
Gewichtszuschlag pro 100 mm Hub
X-Achse 1,69 2,21
Y-Achse 0,81 0,99
Axialbausatz?
ftir EMMS-AS-70/-100 0,66 1,33
fiir EMMS-AS-100/-140 1,02 2,06
Motor?
ohne Bremse
EXCH-...-AS1 2,7 -
EXCH-...-AS2 4,8 6,9
EXCH-...-AS3 - 9,6
mit Bremse
EXCH-...-AB1 2,9 -
EXCH-...-AB2 53 7,5
EXCH-...-AB3 - 10,4
Anbauelement (Z-Achse)
elektrisch
EXCH-...-E1 3,4 5,3
EXCH-...-E2 4,0 6,2
pneumatisch
EXCH-...-P1 1,8 2,7
EXCH-...-P2 2,4 3,6
EXCH-...-P3 2,7 4,3
EXCH-...-P4 - 5,0
Befestigungsbausatz fiir X-Achse
Justierbausatz? 0,78 0,89
Befestigungsbausatz? 0,33 0,37

1) Gewicht je Bauteil

12 => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Flachenportale EXCH

Datenblatt

Beschleunigung a in Abhdngigkeit der Nennlast und Hub der Y-Achse

EXCH-40

70

60 =

50 4 =

40 ST

30

a[m/s?]

20

10

0

m [kg]

EXCH-60

60 ~-

~--d ~—

50 ~ \“'N-.\

seeall -
— Seleean

40 T ==

30

a[m/s?]

20

10

m [kg]

2016/02 - Anderungen vorbehalten

Hub Y-Achse = 400 mm
------- = Hub Y-Achse = 500 mm
——=——- Hub Y-Achse = 750 mm
—eeeseeee- Hub Y-Achse = 1000 mm

Hub Y-Achse = 500 mm
—-e—-- — Hub Y-Achse = 750 mm
————- Hub Y-Achse = 1000 mm
sesesesees Hub Y-Achse = 1250 mm
—-—-— Hub Y-Achse = 1500 mm
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Flachenportale EXCH

Datenblatt

Drehmoment M in Abhéngigkeit der Drehzahl n

Der Effektivwert des Dreh-
moments fiir den jeweiligen

Motortypische Kennlinie bei
Nennspannung und idealisiertem
Motorcontroller.

Das Drehmoment darf kurzzeitig
tiber dem Nennmoment liegen.

Nennmoments bleiben.

EXCH-40

In Verbindung mit:

EMMS-AS-70-M-LS-RM, EMMS-AS-70-M-LS-RMB
und CMMP-AS-C5-3A

....... I S AN

\
\

M [Nm]
O P, N W M~y

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n[1/min]
Max. Drehmoment
————-- = Nenndrehmoment
EXCH-60
In Verbindung mit:
EMMS-AS-100-M-HS-RM, EMMS-AS-100-M-HS-RMB
und CMMP-AS-C5-11A
25
20
c 15
=
= 10 \
5 B -"'\
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n[1/min]

Max. Drehmoment
———-- = Nenndrehmoment

14 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Verfahrzyklus muss unterhalb des

FESTO

In Verbindung mit:
EMMS-AS-100-S-HS-RM, EMMS-AS-100-S-HS-RMB
und CMMP-AS-C5-11A

14
12 \\\
10 \
El 8
=
= 6
4= = \\
i \
0
0 2000 4000 6000 8000
n[1/min]
Max. Drehmoment
———-- = Nenndrehmoment
In Verbindung mit:
EMMS-AS-140-S-HV-RM, EMMS-AS-140-S-HV-RMB
und CMMP-AS-C5-11A
25
N\
20 \
— N
c 15 \
=
= 10 \
5
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n[1/min]

Max. Drehmoment
————-- = Nenndrehmoment
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Flachenportale EXCH

Datenblatt

Leerlaufdrehmoment M in Abhéngigkeit der Drehzahl n

3
2.5 e
2 e
T PR
Z 1.5 - -
= _/"
17 —== ’/
0.5
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
n[1/min]
EXCH-40
—--—=-= EXCH-60
Belastungskennwerte

Folgende Daten gelten fiir waag-
rechte Einbaulage. Fiir senk-
rechte Einbaulage nehmen sie
bitte Kontakt zu ihrem lokalen
Ansprechpartner von Festo auf.

FESTO

Der Schwerpunkt am Schlitten Die grofite Belastung tritt fiir das
liegt in Z-Richtung auf Hohe des System bei einer 45°-Fahrt auf.
Schlittens und in X-/Y-Richtung in Hierbei gelten folgende Daten:

Schlittenmitte.

Formel zur Berechnung des benotigten Drehmoments M und der benétigten Nenndrehzahl n

Fiir EXCH-40:

Myso = @ X (9,79 X m + 4,89 X my, + 10,21 X |y + 19,58) X 1072 + M,

Nuse = 975 X v

Fiir EXCH-60:

M5 = a X (14,07 x m, + 7,03 X

Nyso = 679 X v

May, + 7,11 X + 49,24) X 1072 + M,

a= Beschleunigung[m/s2]

v= Geschwindigkeit [m/s]

may = Produktgewicht der Y-Achse [kg]
=12

m_ = Anbauelement (Z-Achse) [kg]
mit Nutzlast

Jm=Tragheitsmoment Motor [kgcm?]
=> Tabelle unten

Mg = Leerlaufdrehmoment [Nm]
2> 15

n4se =Nenndrehzahl bei 45° Fahrt [1/min]

Zuordnung Flachenportal zu Servomotor fiir X-/Y-Achse
Flachenportal Motor Tragheitsmoment des Motors
[kgem?]
EXCH-40-...-AB1 EMMS-AS-70-M-LS-RMB 0,68
EXCH-40-...-AS1 EMMS-AS-70-M-LS-RM 0,611
EXCH-40-...-AB2D EMMS-AS-100-S-HS-RMB 3,085
EXCH-40-...-AS2 EMMS-AS-100-S-HS-RM 2,529
EXCH-60-...-AB2 EMMS-AS-100-M-HS-RMB 5,285
EXCH-60-...-AS2 EMMS-AS-100-M-HS-RM 4,729
EXCH-60-...-AB3D EMMS-AS-140-S-HV-RMB 9,271
EXCH-60-...-AS3 EMMS-AS-140-S-HV-RM 8,189

1) Beisenkrechter Einbaulage des Fléchenportals zwingend erforderlich.

2016/02 - Anderungen vorbehalten
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Flachenportale EXCH

Datenblatt

Beispielberechnung

Gegeben:

Flachenportal
EXCH-40-1000-500-KF-AS2-B-L-E1-...
mit angebautem Motor
EMMS-AS-100-S-HS-RMB

amax = 25 m/s2

Vmax =2 m/s

Nutzlast = 0,5 kg

Anbauelement Z-Achse: EGSL-BS-45-100-10P

v[m/s]
_~

X-/Y-Achse

Z-Achse ’ \

t[s]

Berechnung:
1. Welche max. Beschleunigung ldsst die Mechanik zu?

Bewegte Masse my an der Y-Achse:

See

4
m [kg]

Hub Y-Achse = 400 mm
——e—-- = Hub Y-Achse = 500 mm
——=——- Hub Y-Achse = 750 mm
mmemmmemees Hub Y-Achse = 1000 mm

Z-Achse 3,40 kg 70
Nutzlast 0,50 kg 60
= 3,90 kg 50 g
W | 40
Hub der Y-Achse: S 30
500 mm ©
20
10
0
0
Ergebnis:

Bei einer bewegten Masse m| von 3,9 kg betréigt die maximal zul. Beschleunigung 46 m/s2.
Somit ist die geforderte Beschleunigung von 25 m/s2 zuléssig.

16 => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Datenblatt

Beispielberechnung

2. Ist der angebaute Motor fiir diese Belastung ausreichend?

FESTO

- Hinweis

Gegeben: s
amax = 25 m/s? Myso = a X (9,79 X m| + 4,89 X my, + 10,21 X Jm + 19,58) x 1073 + Mg  Diese Dynamikanforderungen
Vmax =2 m/s gelten fiir eine 45°-Fahrt.
may  =10,05kg Nyse = 975 X v Bei reiner X- bzw. Y-Fahrt diirfen
m.  =3,90kg die Dynamikwerte hoher sein.
= kgcm?
Jm 3,085 kgem a= Beschleunigung[m/s2] Jm=Trégheitsmoment Motor [kgcm?]
v= Geschwindigkeit [m/s] =215
may = Produktgewicht der Y-Achse [kg] Mg = Leerlaufdrehmoment [Nm]
212 =215
m_ = Anbauelement (Z-Achse) [kg] n4se =Nenndrehzahl bei 45° Fahrt [1/min]
mit Nutzlast

Ermittlung von Mg:

Nz = 975 X 2m/s = 1950 1/min

3

2.5 =

L=

2

1.5 =

M [Nm]

1 B

0.5

0 Leerlaufdrehmoment:
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 EXCH-40

n [1/min] —emeem EXCH-60

Mg  =0,9Nm

Myso = @ X (9,79 X m + 4,89 X my, + 10,21 X |y + 19,58) X 1072 + M,

Myse = 25 15 X (9,79 X 3,90 kg + 4,89 x 10,05 kg + 10,21 X 3,085 kgem? + 19,58) X 107 + 0,9 Nm = 4,36 Nm

Ergebnis:
14
12 ‘\
10 \
E| s
=
= 6
e\
: \
0
0 2000 4000 6000 8000 Max. Drehmoment
n[1/min] —_———- — Nenndrehmoment

Der Wert fiir das Drehmoment liegt {iber dem Nenndrehmoment und unterhalb des maximalen Drehmomentes.

Dieses Moment wird nur in den Beschleunigungsphasen benétigt.
Je nach Verfahrprofil ist die Auslegung in Ordnung.

2016/02 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 17
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Datenblatt

Auswahl an Anbauelementen

Uber den Produktbaukasten
=> 32 kdnnen wahlweise
folgende Varianten fiir die
Z-Achse ausgewdhlt werden:

EXCH-...-TO... (ohne Anbauelement)

Vorinstalliert sind:
e 2 Druckluftanschliisse fiir z. B.
Z-Achse

e ohne Anbauelement

mit pneumatischem Anbau-
element (Mini-Schlitten DGSL)
mit elektrischem Anbau-
element (Mini-Schlitten EGSL)

Multipolverteiler zum Biindeln
von Signalen:
— z. B. Ndherungsschalter

Die Antriebe sind bei Auslieferung
komplett angeschlossen.
Leitungen und Schlduche sind bis
zum Ausgang der Energiekette
(X-Achse) verlegt.

5[

FESTO

EXCH- ... -P... (pneumatisches Anbauelement)

Vorinstalliert sind:

* Magnetventil zur Ansteuerung
des Antriebs

e 1 Druckluftanschluss fiir z. B.
Greifer

e Ndherungsschalter zur Abfrage
der Endlagen

N =
6]
N
X[ o d
:.:) ° e N

* Multipolverteiler zum Biindeln

von Signalen:
— fiir Mini-Schlitten DGSL:
— 2 Ndherungsschalter
— 1 Magnetventil
— 3 Anschlisse frei verfiigbar

W
[]

<& WS,
s ool

18 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Teileumfang Anzahl der
Komponenten

—

Druckluftschlauch 2
Schottverschraubung 2

[6] Steckdosenleitung 1
Multipolverteiler (6fach) 1

—  Erdungsleitung 2
Teileumfang Anzahl der

Komponenten

—

Druckluftschlauch 2
Magnetventil 1
Schottverschraubung 1
Mini-Schlitten DGSL-...-Y3AD 1
Adapterplatte 1

[6] Steckdosenleitung 1
Multipolverteiler (6fach) 1
N&herungsschalter 2

—  Erdungsleitung 2

eingesetzt.

1) Bei EXCH-40 wird der Mini-Schlitten DGSL-16, mit progressiven StoBddmpfern

Bei EXCH-60 wird der Mini-Schlitten DGSL-20, mit progressiven Stodampfern

eingesetzt.
Weitere Informationen =» Internet: dgsl
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Flachenportale EXCH

Datenblatt

Auswahl an Anbauelementen
EXCH-...-E... (elektrisches Anbauelement)

Vorinstalliert sind:
® 2 Druckluftanschliisse fiir * Multipolverteiler zum Biindeln
z. B. Greifer von Signalen:
— z. B. Ndherungsschalter

FESTO

- Teileumfang Anzahl der
Komponenten
—

; Druckluftschlauch 2
‘ (6] | Schottverschraubung 2
; Mini-Schlitten EGSLD 1
| [9] Adapterplatte 1
[6] Steckdosenleitung 1
Multipolverteiler (6fach) 1
| . [9] Parallelbausatz 1
H 8 : Motor 1
‘E 3 ‘2. Motorleitung 1
¢ v H Encoderleitung 1
< —  Erdungsleitung 2

1) Bei EXCH-40 wird der Mini-Schlitten EGSL-45, mit Steigung 10 mm eingesetzt.

Bei EXCH-60 wird der Mini-Schlitten EGSL-55, mit Steigung 12,7 mm einge-

setzt.
Weitere Informationen =» Internet: egsl

Einbaulage der Z-Achse

Bedingt durch Fertigungstole-
ranzen und dem Spiel in den Fiih-
rungen kann der Winkel zwischen
X- und Z-Achse unter Umstanden
nicht exakt 90° entsprechen.
Max. Abweichung:

EXCH-40: a = +1,1°

EXCH-60: a = £2,1°

Auswabhl an Kabelldngen

Uber den Produktbaukasten =»32 -
kénnen 2 Kabelldngen (5 m oder >
10 m) ausgewdhlt werden. Diese
Angabe bezieht sich auf den Aus-
gang der Energiekette an der
X-Achse (MaB L) und beschreibt
die Mindestldange, um die die
Leitungen und Schlduche heraus-
ragen.

Die ausgewdhlte Lange gilt fiir
folgende Komponenten:

e Druckluftschlduche

e Steckdosenleitungen

* Motorleitungen

e Encoderleitungen

e Erdungsleitungen

SITIVIVIID

2016/02 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Anzahl der Profilbefestigungen

Unabhdngig von der Einbaulage setzt werden.

und abhadngig vom Hub der Die benotigte Anzahl ist bei
X-Achse miissen unterschiedlich Lieferung angebaut.

viele Profilbefestigungen einge-

Hub der X-Achse Anzahl Profilbefestigungen je Achse

[mm] EXCH-40 EXCH-60
200 ... 499 2 -

500 ... 899 2

900...1799 3

1800 ... 2000 4

2000 ... 2500 - 4

Abstdnde der Profilbefestigungen

Die Profilbefestigungen miissen
in gleichmaBigen Abstanden | zu-
einander montiert werden.

“

[} L] (] (] (] ]
| | |
? ! ﬁ | ?
Bei EXCH-40 Bei EXCH-60
Abstand | = w Abstand | = w

n = Anzahl der Profilbefestigungen pro Achse

20 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Anderungen vorbehalten — 2016/02
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Datenblatt

Steckerbelegungen
Motoren an der X-/Y-Achse
Motor (M23, Stifte)

Encoder (M12, Stifte)

FESTO

roter Stecker

gelber Stecker

PIN Funktion Farbe PIN Funktion

1 U Phase U BK (1) 1 —SENS

PE PE  Schutzerde GNYE 2 +SENS

3 W Phase W BK (3) 3 DATA

4 Vv Phase V BK (2) 4 DATA/

A Mr+ Temperatursensor WH 5 ov

B Mr— Temperatursensor BN 6 CLOCK/

C BR+ Bremse GN 7 CLOCK

D BR- Bremse YE 8 upP

Motor an der Z-Achse

Motor Temperatursensor und Bremse

schwarzer Stecker blauer Stecker

o+ ] e[+ )5

3||+ -+ (|PE® 411+ +)jI3

LA~

20+ +]j|1

PIN Funktion Farbe PIN Funktion Farbe

1 V  Phase BK (2) 1 Mr+Temperatursensor WH

2 W Phase BK (3) 2 Mr—-Temperatursensor BN

3 U Phase BK (1) 3 BR+Bremse GN

PE PE Schutzerde GNYE 4 BR-Bremse YE
5 n.c. -
6 n.c. -

Encoder Encoder

6|+ +)5 6|+ +)|I5
4+ +||[3 4+ +1||3
2(|+ +]J|1 2{|+ +J]|1
PIN Funktion PIN Funktion
1 DATA 1 -SENS
2 DATA/ 2 +SENS
3 oV 3 n.c.
4 upP 4 n.c.
5 CLOCK/ 5 n.c.
6 CLOCK 6 n.c.

2016/02 - Anderungen vorbehalten
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Flachenportale EXCH FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com
EXCH-40-...-T — Anbaulage Motor oben
L9
N :
1 N
. . . . . . i
LS
— 1 [ 8
&
™
s_|
@1 v
o
o @
t
L8
1 @ —
@) 1
| L m =
L
<1 Lé L7 Hé6
L2 L3 REl
L1 Ha ||
H3
Schraube fiir Zahnriemenspannung
L8 Sicherheitsabstand pro Seite
EXCH-40-...-B — Anbaulage Motor unten EXCH-40-... — Schnittstelle Motor
D1
) D3 D2
D4 _ ‘
2 ‘ il
~
T

T3

H4
T1
T2

L10
L12

B B12

I B13

3 @
§ ?
B10
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Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com
EXCH-40-... — Schlitten

>
< ? H
[
L1
L13

s,
L16

€

s

B15
B14
Typ B3 B4 B5 B6 B9 B10 B11 B12 B13 B14
+0,05 +0,1
it EMMS-AS- 1
m!t 70 65 65 69 79,9 70 “ 35 30 27 106
mit EMMS-AS-100 65 65 69 179,9 100,5
Typ B15 D1 D2 D3 D4 D5 D6 H1 H2 H3
%) %) %) %)
0,03 H7 hé H7 H7
it EMMS-AS-70 187,
m!t 85 38 12 M5 4 6 Mé ca. 293 100,8 87,3
mit EMMS-AS-100 192,3
Typ H4 H5 Hé6 H7 H8 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9
it EMMS-AS-70 13,
m!t 65 449 3.8 20 100,3 101 70 70 37,5 30,5 4 167,2
mit EMMS-AS-100 57 20,1
Typ L10 L11 L12 L13 L14 L15 L16 T1 T2 T3 T4 =1
+0,03 +0,1 +0,1 +0,1
mit EMMS-AS-70
70 46 41 44 32 18,5 12 12 6 1, 7 6
mit EMMS-AS-100 ’
Hubabhdngige Male
Hub der L1 L2 Hub der B1 B2
X-Achse Y-Achse
500 882 641 400 760 630
750 1132 891 500 860 730
1000 1382 1141 750 1100 980
1500 1882 1641 1000 1360 1230
200 ... 2000 382+Hub =20 200 ... 1000 360+Hub 230+Hub
- Hinweis
Abhdngig vom Hub der X-Achse Zur Inbetriebnahme muss die
werden unterschiedlich viele Zahnriemenspannung eingestellt
Profilbefestigungen benétigt. werden. Hierzu bendtigte Werk-
Der Abstand zwischen den Pro- zeuge (z. B. Frequenzmessgerét)
filbefestigungen muss immer sind nicht im Lieferumfang ent-
gleich groB sein (= 20). halten.
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Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com
EXCH-60-...-T — Anbaulage Motor oben

H1

=1

2]

r
"8 |
* [o
o |0
B4
Bé6

Tar
B2
B1

BL Le_.
L8 L17
. .: L] * -
“ @ A
: 8 8
L6 L7 1| He
L2 L3 H5
L1 H4 | |
H3

Schraube fiir Zahnriemenspannung
L8 Sicherheitsabstand pro Seite
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Typ B3 B4 B5 B6 B9 H1
mit EMMS-AS-100 100,5
) 1 , 253, .31

mit EMMS-AS-140 26,6 ? 8.5 233 140,5 ca. 310
Typ H2 H3 H4 H5 Hé6 L3 L4
mit EMMS-AS-100 243,3 14,5

120,1 K 131,2 1
mit EMMS-AS-140 0 209 80.6 48 24,5 > 00
Typ L5 L6 L7 L8 L9 L17 =<1
mit EMMS-AS-100 100 42,5 30,5 6 257 8,9 13
mit EMMS-AS-140 ’ ’ ’
Hubabhdngige Male
Hub der L1 L2 Hub der B1 B2
X-Achse Y-Achse
750 1393 1078 500 1007 819
1000 1643 1328 750 1257 1069
1500 2143 1828 1000 1507 1319
2000 2643 2328 1250 1757 1569
500 ... 2500 643 + Hub =20 1500 2007 1819

500 ... 1500 507 + Hub 319 + Hub

- £ - Hinweis
Abhdngig vom Hub der X-Achse Zur Inbetriebnahme muss die
werden unterschiedlich viele Zahnriemenspannung eingestellt
Profilbefestigungen benétigt. werden. Hierzu benatigte Werk-
Der Abstand zwischen den Pro- zeuge (z. B. Frequenzmessgerét)
filbefestigungen muss immer sind nicht im Lieferumfang ent-
gleich groB sein (= 20). halten.

2016/02 - Anderungen vorbehalten
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Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com
EXCH-60-...-B — Anbaulage Motor — unten EXCH-60-... — Schnittstelle Motor
D1
o ey D3 02 | me
‘ ‘ @
{ I T =i
\
~
T
|
a +
T 03 o
! - %c‘ = '%J"
l.I ] ©
I
L10
L12
o ©
@ =
: 2 L ©)
=TT S %KJ&
=
B9
EXCH-60-... — Schlitten
B17,
B18
© &
A A <@
i 5>
Q90 > &— 7*
o0
e% BB § 5@
=l B16 =
B14
Typ B9 B10 B11 B12 B13 B15 B16 B17
£0,1 £0,05 +0,03 £0,1 £0,1
mit EMMS-AS-100 100
- 5 54 51 39,5 27 85 106 23,5
mit EMMS-AS-140 140,5
Typ B18 D1 D2 D3 D5 D6 D7 H3 H4 H5
%) %) %)
+0,1 H7 H7 H7
mit EMMS-AS-100 243,3
- 10,5 62 23 Mé 6 M8 Mé 80,6 48
mit EMMS-AS-140 209
Typ H6 H8 L10 L12 L13 L15 L16 L18
£0,1 £0,1 £0,1 £0,1
mit EMMS-AS-100 14,5
- 119,6 100 64 75 22 12 44
mit EMMS-AS-140 24,5
Typ L19 120 21 122 T1 T3 T4 T6
£0,1 £0,1
mit EMMS-AS-100
- 32 11 13 5 14 3,1 7 6,9
mit EMMS-AS-140

26
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Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com
EXCH-40-...-P... EXCH-40-...-E...
mit pneumatischem Anbauelement (Mini-Schlitten DGSL) mit elektrischem Anbauelement (Mini-Schlitten EGSL)
Qo
I
o %
&
[l
L
B
& E3
(o) I
I
! S
-
<
= bl | I
&
T
— = N4 -— &
E E I &
! B20
} B19
Typ B19 B20 H9 H10 H11 L23 L24
max.
mit pneumatischem Anbauelement (Mini-Schlitten DGSL)
EXCH-40-...-P1 164,6
EXCH-40-...-P2 33 - 243,6 51,9 9,1 £40:0,08 12
EXCH-40-...-P3 293,6
mit elektrischem Anbauelement (Mini-Schlitten EGSL)
EXCH-40-...-E1 274
- 2,3 - 31,5 56 12
EXCH-40-...-E2 ? 374

2016/02 - Anderungen vorbehalten
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Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com
EXCH-60-...-P...
mit pneumatischem Anbauelement (Mini-Schlitten DGSL)
o
=
: ;
(]
§ %
| - |
Y W
——%
a— |
a—r= @ @ 4 o
ar—T3 s 5
ar—T3
r [y
®
Typ B19 Ho H10 H11 123 124
max. +0,08
EXCH-60-...-P1 183,2
EXCH-60-...-P2 425 270,2 555 997 49 12
EXCH-60-...-P3 ’ 333,2 ’ ’
EXCH-60-...-P4 383,2
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Abmessungen
EXCH-60-...-E...
mit elektrischem Anbauelement (Mini-Schlitten EGSL)

Download CAD-Daten = www.festo.com

~
9
m
9
® @
Typ B20 Ho H11 L23 L24
EXCH-60-...-E1
60 108 o1 43 66 12
EXCH-60-..-E2 415

2016/02 - Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 29


www.festo.com

Flachenportale EXCH

Datenblatt

Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com
Justierbausatz EADC

fom il

i

H2

ol
™

H1

H4

B3

Einstellbar

@ Langlochbreite
Mit dem Justierbausatz kénnen Bestellbar tiber:
Hohenunterschiede von bis zu Produktbaukasten =»32
5 mm ausgeglichen werden. oder Zubehor =34
fiir BaugroBe B1 B2 B3 B4 B5 D1 H1 H2 H3 H4 L1 T1
+0,2 min. max. max.
40 110 78 26 36,5 5 M8 29 129,8 34,8 39,8 14 37 10
60 130 98 36,5 46,5 5 M8 29 149,1 34,8 39,8 14 37 10
Befestigungsbausatz
—
¥l
e
c % |
I
I L=
N
% | a |
‘ D1
‘ B -
B2
VT/\,
|
@ @
| Langlochbreite Bestellbar iiber:
f\jl/\ Mit dem Befestigungsbausatz Produktbaukasten =32
| B4 B5 [z ist kein Ausgleich moglich. oder Zubehor =34
fiir BaugroBe B1 B2 B3 B4 B5 D1 H1 H2 H4 L1 T1
+0,2 +0,2 max.
40 110 78 26 36,5 5 M8 30 131,3 14 37 10
60 130 98 36,5 46,5 5 M8 30 150,1 14 37 10
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Zuordnung Flachenportal zu Servomotor fiir X-/Y-Achse
Flachenportal Motor

EXCH-40-...-AB1 EMMS-AS-70-M-LS-RMB
EXCH-40-...-AS1 EMMS-AS-70-M-LS-RM
EXCH-40-...-AB2D EMMS-AS-100-S-HS-RMB
EXCH-40-...-AS2 EMMS-AS-100-S-HS-RM
EXCH-60-...-AB2 EMMS-AS-100-M-HS-RMB
EXCH-60-...-AS2 EMMS-AS-100-M-HS-RM
EXCH-60-...-AB3D EMMS-AS-140-S-HV-RMB
EXCH-60-...-AS3 EMMS-AS-140-S-HV-RM

1) Beisenkrechter Einbaulage des Fléchenportals zwingend erforderlich.

Zuordnung Flachenportal zu Servomotor fiir Z-Achse
Flachenportal Motor

EXCH-40-...-E1 EMMS-AS-40-M-LS-TMB

EXCH-40-...-E2 EMMS-AS-40-M-LS-TMB
EXCH-60-...-E1 EMMS-AS-55-M-LS-TMB
EXCH-60-...-E2 EMMS-AS-55-M-LS-TMB

Hinweis

Fremdmotoren mit zu hohem der Motoren die in den
Antriebsmoment kénnen das
Flachenportal beschadigen.

Beachten Sie bei der Auswahl

Grenzwerte.

Kombinationen Motor zu Motorcontroller

technischen Daten spezifizierten

Bei der Inbetriebnahme muss die
Motorbremse sicherheitsgerich-
tet gedffnet werden. Hierzu wird len.

das Bediengerdt CDSA

(= Produktbaukasten) empfoh-

Flachenportal Bestellcode (=32) fiir
Motorart fiir X-/Y-Achse Anbauelement fiir Z-Achse Motorcontroller
EXCH-40-... AB1, AS1 P1,P2,P3 B1, B2
E1, E2 B2, B3
ohne B1, B2, B3
AB2, AS2 P1, P2, P3 B6, B7
E1, E2 B7, B8
ohne B6, B7, B8
EXCH-60-... AB2, AS2 P1, P2, P3, P4 B6, B7
E1, E2 B7, B8
ohne B6, B7, B8
AB3, AS3 P1, P2, P3, P4 B6, B7
E1, E2 B7, B8
ohne B6, B7, B8

2016/02 - Anderungen vorbehalten

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

31




Flachenportale EXCH FESTO
Bestellangaben — Produktbaukasten
Bestelltabelle
Baugrofie 40 60 Bedingun- | Code Eintrag
gen Code
—
Baukasten-Nr.. 1923050 1939785
Produktart EXCH Baureihe H EXCH EXCH
Baugrofie 40 60 -
Hub der X-Achse [mm] | 200 ... 2000 500 ... 2500
Hub der Y-Achse [mm] | 200 ... 1000 500 ... 1500
Fithrung Kugelumlauffithrung -KF -KF
Motorart Servomotor, Baugrofie 70, -AB1
Servomotor, Baugrofie 100, mit Bremse -AB2
Servomotor, Baugrofe 140, -AB3
mit Bremse
Servomotor, Baugrofie 70 -AS1
Servomotor, Baugréfie 100 -AS2
Servomotor, Baugrofie 140 -AS3
ohne Motor -W
Anbaulage Motor unten -B
oben -T
Anschlussseite Energiekette links -L L
Anbauelemente ohne -TO
Hubeinheit elektrisch, Hub 100 mm -E1
Hubeinheit elektrisch, Hub 200 mm -E2
Hubeinheit pneumatisch, Hub 50 mm -P1
Hubeinheit pneumatisch, Hub 100 mm -P2
Hubeinheit pneumatisch, Hub 150 mm -P3
Hubeinheit pneumatisch, -P4
AB1,AS1  Nichtin Verbindung mit Baugroie 60
AB3,AS3  Nichtin Verbindung mit Baugréfe 40
AB2,AB3  Bei senkrechter Einbaulage zwingend notwendig
EXCH-40: AB2, EXCH-60: AB3
w Nicht in Verbindung mit C, CC, CS, C2, B1, B2, B3, B6, B7, B8, S1, S2, B (Bediengerét)
- Hinweis
In Verbindung mit Merkmal W
(ohne Motor) wird das Flachen-
portal EXCH ohne Kupplungs-
gehduse und ohne Kupplung
ausgeliefert.
Ubertrag Bestellcode
xR - - - - - J-[ J-F J-[ ]
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Bestellangaben — Produktbaukasten

FESTO

Bestelltabelle
Baugrofie 40 60 Bedingun- | Code Eintrag
gen Code
—
[O]| Steuerungssysteme ohne
Montageplatte -C
Schaltschrank -CC
Schaltschrank mit Sockel -CS
Mehrachscontroller ohne
mit CMXR-C2, mit integrierter SPS -C2
Motorcontroller ohne
2x CMMP-AS-C5-3A, ohne elektrische Fronteinheit (6] -B1
2x CMMP-AS-C5-3A, (6] -B2
1x CMMP-AS-C2-3A, fiir Fronteinheit (1 elektrische Achse)
2x CMMP-AS-C5-3A, (6] -B3
2x CMMP-AS-C2-3A, fiir Fronteinheit (2 elektrische Achsen)
2x CMMP-AS-C5-11A-P3, ohne elektrische Fronteinheit (o] |-B6
2x CMMP-AS-C5-11A-P3, [9] -B7
1x CMMP-AS-C2-3A, fiir Fronteinheit (1 elektrische Achse)
2x CMMP-AS-C5-11A-P3, [9] -B8
2x CMMP-AS-C2-3A, fiir Fronteinheit (2 elektrische Achsen)
Sicherheitstechnik ohne
integriertes Sicherheitsschaltgerat -S1
integriertes Sicherheitsschaltgerdt mit Netzausfallerkennung (9] -S2
Bedienterminal ohne
mit Bediengerét CDSA -B
Leitungslénge ohne -
mit Leitungslange 5 m -5K
mit Leitungsldnge 10 m -10K
Montagebausatz mit Justierbausatz
mit Befestigungsbausatz -P
Dokumentationssprache deutsch -DE
englisch -EN
spanisch -ES
franzosisch -FR
italienisch -IT
russisch -RU
chinesisch -ZH
G, Cc Cs Mussangabe in Verbindung mit C2, B1, B2, B3, B6, B7, B8, S1, S2, B (Bediengerit)
[6] B1,B2,B3  Nurin Verbindung mit AB1, AS1
B6,B7,B8 Nichtin Verbindung mit AB1, AS1
B1, B6 Nicht in Verbindung mit E1, E2
[o] B6,B7,
B8, S2 Bei senkrechter Einbaulage zwingend notwendig
B Nur in Verbindung mit C2
Ubertrag Bestellcode
- - | - | - | - | - | - | - |
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Zubehor
Sensorbefestigung EAPR
fiir Néherungsschalter /\m i
SIES-V3B und SIES-Q8B 9[3 [~ Si
(zur Abfrage der Schlittenposition = 5
an der X-Achse)
Werkstoff: " @ s
Schaltfahne: Stahl I R [ e

T . [ | %95 © g
Sensorhalter: Alu-Knetlegierung i L =
RoHS konform -

¥
i LY 5

H6
L
=

| _H7

o <|
I — I H -
— T
B3
B2
B1
Abmessungen und Bestellangaben
fiir BaugroBe B1 B2 B3 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7
+0,1 -0,1 -0,2
40 44 36,3 4 21,8 21 15 2,5 6,1 3,1 3
60 54 46,3 4 21 21 15 2,5 5,3 2,3 3
fiir Baugrofie L1 L2 L3 L4 Gewicht Teile-Nr.  Typ
(g]
40 36 20 35 25 120 2536353 EAPR-E12-40
60 36 20 35 25 150 2478805 EAPR-E12-60
Bestellangaben
‘ fiir BaugrofRe | Beschreibung Teile-Nr. ~ Typ
Justierbausatz EADC
40 zur Befestigung und Ausrichtung des Flachen- 8029165 EADC-E12-40
60 portals. 8029166 EADC-E12-60
Der Bausatz ist hhenverstellbar
Befestigungsbausatz EAHM
40 zur Befestigung des Flachenportals. 3489340 EAHM-E12-K-40
EE 60 Der Bausatz ist nicht hohenverstellbar 3489318 EAHM-E12-K-60
, © EE

1) Packungseinheit in Stiick
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Zubehor

Bestellangaben
fiir Baugrofe

Beschreibung

FESTO

Teile-Nr.

Typ

Bremswiderstand CACR

40, 60

bei senkrechter Einbaulage zwingend erforderlich

2882343 CACR-KL2-40-W2000

1) Packungseinheit in Stiick

Zuldssiger Naherungsschalter zur Abfrage der Schlittenposition an der Y-Achse

Bestellangaben Naherungsschalter - fiir T-Nut, induktiv

Datenbldtter = Internet: sies

Befestigungsart Elektrischer Anschluss | Schalt- Kabelldnge | Teile-Nr.  Typ
ausgang [m]

von oben in Nut einsetzbar, Stecker M8x1, 3-polig | PNP, 0,3 551387  SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
% biindig mit Zylinderprofil Schliefler
Zuldssige Ndherungsschalter zur Abfrage der Positionen an der Z-Achse
Bestellangaben Ndherungsschalter - fiir T-Nut Datenbldtter = Internet: smt

Befestigungsart Elektrischer Anschluss | Schalt- Kabelldnge | Teile-Nr.  Typ

ausgang [m]

mit Mini-Schlittens DGSL (magnetoresistiv)

von oben in Nut einsetzbar, Stecker M8x1, 3-polig | PNP, 0,3 551367 SME-10M-DS-24V-E-0,3-L-M8D
{i? biindig mit Zylinderprofil Schliefier
mit Mini-Schlittens EGSL (induktiv)

von oben in Nut einsetzbar, Stecker M8x1, 3-polig | PNP, 0,3 551387  SIES-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
6/ biindig mit Zylinderprofil Schliefler
Zuldssige Ndherungsschalter in Verbindung mit Sensorbefestigung EAPR-E12
Bestellangaben Ndherungsschalter Datenbldtter =» Internet: sies

Befestigungsart Elektrischer Anschluss Schalt- Teile-Nr. ~ Typ

ausgang
Schliefler
5 D anschraubbar Stecker M8x1, 3-polig PNP 150491  SIES-V3B-PS-S-L
’
Offner
% anschraubbar Kabel, 3-adrig NPN 174550  SIES-Q8B-NO-K-L
Bestellangaben
fiir BaugroBe |Beschreibung Teile-Nr.  Typ
Einstellwerkzeug EADT
40, 60 zum Ausrichten und Priifen der Ebenheit des 3197697 EADT-W-E12
Flachenportals
g8

SN 5 (&

2016/02 — Anderungen vorbehalten
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