Novo

Pozicionirne osi DMES FESTO

M Za pozicionirne gibe
M Primerna za velike sile

W StroSkovno optimiran

M Identicni vmesniki kot DGE-...-
SP
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Pozicionirne osi DMES

Znacilnosti

Kratek pregled

Splo3no
Pozicionirne osi DMES so mehanski
linearni pogoni, konstruirane posebej
za gibanja s velikimi silami.
Mehanski vmesniki so zdruzljivi z
osmi z vretenom DGE-SP.

Primeri uporabe

Nastavljanje sortirnih trakov

Lastnosti

M Veliki mehanski momenti

M Velike podajalna sile do 1 000 N
B Samozavorno drsno vreteno

B Kompaktne dimenzije

M StroSkovno optimiran

Celoten sistem pozicionirne osi in motorne enote

Pozicionirna os

Mehanski vmesniki so identi¢ni z
osmi z vretenom DGE-...-SP
Na izbiro dve varianti vodil:
- GF: drsna vodila
- KF: Kroglitna vodila
Utor za pribliZevalno stikalo
Drsno vreteno, za uporabo v po-
vezavi z velikimi silami.

5/2.1-184

Opozorilo

Drsno vodilo je samozavorno, kar po-

meni, da pri vibracijah ni mogoce
izkljugiti poCasnega gibanja.

Celoten sistem z motorno enoto MTR-

DCl je samozavoren.

M Na izbiro:
- brez vodil
- z drsnimi vodili GF
- s krogli¢nimi vodili KF

FESTO

Podrogja uporabe

M 7a nastavljanje formata:
- Na tiskarskih, papirnih in folij-
skih strojih
- Na pakirnih strojih
- Vtehniki dovajanja

Nastavljanje formata za stroje za rezanje papirja in folij

Motorna enota

=

@[] =[] [~]

Upravljalna plo3¢a z integriranim

displejem (opcijsko)

Vhod za referenéno stikalo
V/I vmesnik

Reduktor

RS232 vmesnik
Napajanje

Opozorilo

Za pozicionirne osi DMES in motorne
enote MTR-DCI so na voljo posebne,
med seboj usklajene kompletne
resitve.
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Pozicionirne osi DMES

ZnaCilnosti

Raznolikost variant
Osnovna izvedba DMES, brez vodil

Lastnosti vodenja

Podatki v tabeli so maksimalne vred-
nosti.

Vrednosti za posamezne variante so
navedene na ustreznih podatkovnih
listih v katalogu.

M Pri povezavi na vodila, ki jih ima
kupec
M 7a manjSe obremenitve

B S standardnim drsnikom ali po-
daljSanim drsnikom
M 7a velike obremenitve
M 7a visoko natantnost vodenja

Drsno vodilo DMES-GF

FESTO

B S standardnim drsnikom ali po-

daljSanim drsnikom

M 7a srednje obremenitve
M 7a srednjo natan&nost vodenja

M S standardnim drsnikom
M Po Zelji z drsnimi ali krogliénimi

vodili

M \Vodilo in drsnik sta pokrita in

zastitena pred delci od zgoraj in
ob strani.

Velikost Delovni gib Hitrost Ponovlji- Podajalna | Sile in momenti => Stran
vost sila
Fy Fz Mx My Mz
(mm] [m/s] [mm] IN] IN] IN] [Nm] | [Nm] | [Nm]
Osnovna izvedba DMES
25 50...700 0,05 +0,05 500 2 2 - - - 5/2.1-188
40 50...1200 0,05 +0,05 1000 15 15 - - -
25 50 ... 700 0,05 +0,05 500 430 430 5 25 25 5/2.1-200
40 50...1200 0,05 +0,05 1000 1010 (1010 |21 58 58
25 50 ... 700 0,05 =0,05 500 2600 2600 |45 170 170 5/2.1-200
40 50...1200 0,05 +0,05 1000 4300 |4300 |160 660 660
PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007 5/2.1-185
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Pozicionirne osi DMES, brez vodil
Pregled periferije

[~]

] =] [

EY

]

Variante in pribor

FESTO

5/2.1-186

Tip Kratek opis => Stran

Pozicionirna os Elektromehanska os brez vodil 5/2.1-188
DMES

Motorna enota in aksialni modul Popoln paket za aksialno pritrditev motorja, sestavljen iz ohisja sklopke, sklopke in 5/2.2-8
AX motorne enote

Pokrov utora za zastito pred onesnaZenjem 5/2.1-217
B/S

Mejna stikala za uporabo kot signal zaznavanja ali nadziranje varnosti 5/2.1-220
SME-/SMT-8

Vti€nica s kablom za mejna stikala 5/2.1-220
KM8

[6]  Utorni kamen za pritrdilni utor za pritrditev priklju€nih delov 5/2.1-217
Y

Podpora v sredini za pritrditev osi 5/2.1-218
M

Pritrditev s kotnikom za pritrditev osi (pritrditev samo na zapirnem pokrovu, potrebno je kombiniranje 5/2.1-218
F s podporo v sredini)

lzdelki 2006/2007 - Pridrzujemo si pravico do sprememb




Pozicionirne osi DMES, brez vodil

FESTO

Klju€ tipov
DMES 25 500 :| ZUB 2Y 2M
Tip
DMES | Pozicionirna os
| velikost |
| Gib [mm] |
Motorna enota
AX | Motorna enota vklj. z aksialnim modulom
Pribor
ZUuB | Posamezno dobavljen pribor
Pokrov utora
.S Utor za senzor
...B Pritrdilni utor
Utorni kamen
LY | Za pritrdilni utor
Podpora v sredini
.M | Podpora v sredini
Pritrditev s kotnikom
F | Pritrditev s kotnikom
Pridrzujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007 5/2.1-187
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Pozicionirne osi DMES, brez vodil

Podatkovni list

- Q - Velikost

25..40

- l - DolZina giba
50...1200 mm

Splo3ni tehnicni podatki

- www.festo.com/de/

Servis z nadomestnimi deli

- - Servisiranje

FESTO

Velikost 25 40
Konstrukcija Elektromehanska linearna os z drsnim navojnim vretenom
Vodilo brez

Vgradna lega poljubna

Delovni gib [mm] 50...700 50...1200
Maks. podajalna sila Fy [N] 500 1000
Maks. pogonski moment [Nm] 0,9 3
Maks. moment prostega tekal [Nm] 0,2 0,4
Maks. radialna sila na pogonski [N] 75 250
gredi

Maks. hitrost [m/s] 0,05

Maks. pospedek [m/s2] 2,5

Ponovljivost [mm] +0,05

Togost poloZaja [N/mm] 2300 4200
Vklopna doba (%] 100

Povratna zratnost?) [mm] <0,1

1) Merjeno pri hitrosti 200 1/min.
2) Vnovem stanju.

Pogoji obratovanja in okolice

Velikost 25 40
Temperatura okolice?) [°C] 0..+40

Vrsta zasCite IP40

1) Upostevati podrotje uporabe mejnega stikala.

Mase [kg]

Velikost 25 40
Osnovna masa pri gibu 0 mm?) 0,97 2,90
Dodatek mase na 100 mm giba 0,36 0,74
Gibajoce se mase 0,15 0,47

1)  Brez ohija sklopke.

5/2.1-188
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Pozicionirne osi DMES, brez vodil

Podatkovni list

Masni vztrajnostni momenti

FESTO

Velikost 25 40
Jo [kg cm?] 0,0147 0,1824
ji na meter giba [kgcm?/m]  [0,0980 0,8400
jL na kg koristnega bremena lkgcm?/kg] [0,0023 0,0041
Masni vztrajnostni moment Ja celotne Ja=Jo + ju x delovni gib [m] + ji X Mkoristno breme [kg]
osi se izratuna kot sledi:
Vreteno
Velikost 25 40
Premer [mm] 12 20
Korak [mm/vrt] 2,5 4
Materiali
Funkcijski prerez
3 :'
| NuaNNVn k

ARRRRRRRRAAAAF

R

/]

Pokrivni trak

Esi

Zapirni pokrov aluminij, eloksiran

Vreteno posebno jeklo z visoko trdnostjo
Sojemalo aluminij, eloksiran

Profil aluminij, eloksiran

jeklo, nerjavno

PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007
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Pozicionirne osi DMES, brez vodil

Podatkovni list

Obremenitvena karakteristika

Navedene sile se nana3ajo na
srediSCe notranjega premera profila
Pri dinami¢nem obratovaniju te vred-
nosti ne smejo biti prekoracene. Pri
tem je potrebno Se posebno paziti na
zaviranje.

Ce deluje na os istotasno vet omen- IFyl
jenih sil, morajo biti poleg navedenih Fymax.
maksimalnih obremenitev izpolnjena

tudi naslednja enacba:

|Fz| <

FZmax.

FESTO

Dopustne sile in momenti
Velikost 25 40
Fymax. IN] 2 15
FZmax. IN] 2 15
Moment ploskve 2. reda

V:
87 IR%
OB
Velikost 25 40
ly [em#] 20,92 76,24
Iz [cm4] 21,20 71,01

Orodje za projektiranje
PtTool
www.festo.com/de/engineering

5/2.1-190
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Pozicionirne osi DMES, brez vodil

Podatkovni list

Maksimalna dopustna podajalna sila F v odvisnosti od podajalne hitrosti v

DMES-25 DMES-40
500 1000 \
450 900
400 \ 800
350 \ 700
300 \ 600
Z| 250 =] 500
[ \\ o \\
200 400 N
150 N 300 T~
~ ~
100 [~ 200
50 100
0 0
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
v [mm/s] v [mm/s]
priporo€eno obratovalno obmotje
dopustno obratovalno obmogje (priporocena vklopna doba < 50%)
Maksimalen dopustni vrtilni moment M v odvisnosti od Stevila vrtljajev n
DMES-25 DMES-40
09 3.0
08 \ 2.8
\ 2.6 \
07 \ 2.4
N\ 2.2
0.6 2.0
E| 05 | 18
=| 04 é 15’ ‘\\
N = i N
p i -
0.2 —_— 08 ~
0.1 0.6
: o
0 200 400 600 800 1000 1200 '0
n [1/min]

0 100 200 300 400 500 600 700

n[1/min]

priporo€eno obratovalno obmotje
dopustno obratovalno obmogje (priporocena vklopna doba < 50%)

Pogonski moment M v odvisnosti od podajalne sile F

10

M [Nm]

01

0.01

Stevilo vrtljajev v odvisnosti od podajalne hitrosti v
1200

100

4
p 1000 ,/

’ 900 /

Z J/
— 800 7 ]

700 g -

N

600 rd

n [l/min]

500 . —-

N

”d 400 / prat

N

300 A

4 200 =
10 100 1000 100 o~

FIN o~

W\

v [m/s]

DMES-25 — DMES-25

—_— DMES-40 —_— DMES-40
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Pozicionirne osi DMES, brez vodil

Podatkovni list

Dimenzije Prenos CAD-datotek =» www.festo.com/de/engineering
‘ L6
- ‘ L7
= D4 |, D3
T ‘m"[ I LJ V;Wm ]W B14
1 o iy I o
—— [ @ BHON  — [~ E s
. N 8 - 5 @
N:::} * \n T B
al f - £3£‘ !
>

B / B12 BS 5
12 L3 [ Bn B6

L3 L2 B4
LN B1
L1+
D7 L13
m
[aa] o o~ o alk
N4 ~ b Al
— |

L9 *
L8

Ohigje sklopke Mazalna odprtina
Centrirna izvrtina za pritrditev + =z dodatkom dolZine giba
s kotnikom HP

Profil
Velikost 25 Velikost 40
Utor senzorja za priblizevalno
stikalo
)03
8 (3% 6] [6] Pritrdilni utor za utorni kamen
2 G ) S
B ARG NST
XX
45
Velikost B1 B3 B4 B5 B6 B11 B12 B14 D1 D2 D3 D4
(%] (%] (%)

+0,4 h7
25 45 19 39,1 18 32,5 18,5 11 4 6 3,3 5,2 M5
40 64 21 53 28 49 33,5 23 5 12 4,4 6,5 M6
Velikost D5 D6 D7 H1 H2 H3 H4 H5 J2 L1 L2 L3

(%] (%]

g7 H10
25 32 M4 8 63 57 54,5 19,6 26,5 4 175 87,5 25
40 48 M5 10 86 78 76,5 26,5 37 5 250 126 31
Velikost L6 L7 L8 L9 L11 L13 Tl T2 T3

+0,1 +0,1 +0,1 1) 2)

25 108,8 30 - 50 105 88 101 13 2 7,5
40 170,8 70 130 40 151 121 135 13 6 10

1)  Pri kombinaciji z motorno enoto MTR-DCI s prestavo reduktorja G7.
2) Pri kombinaciji z motorno enoto MTR-DCI s prestavo reduktorja G14.
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Pozicionirne osi DMES, brez vodil

Podatki za naro¢anje — moduli izdelkov

Potek narotanja pozicionirne osi DMES v povezavi z motorno enoto MTR-DCI
Naro€anije pozicionirne osi DMES Tabela za narotanje =
5/2.1-195
V tabeli za naroanje pozicionirne osi
se konfigurira pogon in pripadajo€ pri-  dul.
bor. Motorno enoto je potrebno definirati

S kodo “AX” se doloti, ali se za os po- posebej.
Tieint st . el . ol et
& S
. L
ol X - =] e
——
- = — = S
e = =
T . Fa
| 1

Dovoljene kombinacije z motorno enoto MTR-DCI

trebuje motorno enoto in aksialni mo-

Pozicionirna os

Motorna enota

DMES-25-...

MTR-DCI-42-...

DMES-40-...

MTR-DCI-52-...

PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007

FESTO

Narocanje motorne enote MTR-DCI Tabela za narocanje = 5/ 2.2-8

Stev. modula motorne enote se prina-  Moznosti kombiniranja =
roCilu ne sme podati kot koda za na-
rocanje “AX”. Le-to je dolo€eno avto-

maticno.

bkl el i MR ), sl vt ol i 5

- i gl e ol el =S . =
i
o= - —— @
Primer naroila
St.dela  Tip
Pozicionirna os DMES
533700 DMES-25-700-AX:ZUB-2S2Y1M1F
Motorna enota MTR-DCI
- MTR-DCI-42S-VCSC-EG7-R210
5/2.1-193

Elektritni pozicionirni sistemi
Elektromehanski pogoni

B
—_



Elektritni pozicionirni sistemi
Elektromehanski pogoni

o

—_

- Novo

Pozicionirne osi DMES, brez vodil FESTO

Podatki za naro¢anje — moduli izdelkov

Koda za narocanje
Minimalni podatki

_ & i i 0 zgoraj

s pozorilo U ek
Vstopna odprtina za mejno stikalo se J spreqaj

X . L H zadaj

nahaja na desni strani pozicionirne

. R desno
osi.

L levo

Koda za narocanje
Opcije

Ohigje sklopke -

Sklopka

Motorna enota
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Pozicionirne osi DMES, brez vodil

Podatki za naro¢anje — moduli izdelkov

FESTO

[M] Minimalni podatki | [[0] opcije |
St. modula Funkcija Velikost Gib | Motorna enota Pribor Posamezno dobavljen pribor |
533700 DMES 25 50...1200 AX S, By Y, M, LF
533701 40
Primer na-
rocila
533700 | DMES =125 - 1700 - | : |ZUB | -]2S2Y2M

[ MTR-DCI-...S-VCSC-E...-...I0 |
Tabela za narotanje
Velikost 25 40 Pogoji Koda Vnos
kode
|
St. modula 533700 533701
P
Funkcija Pozicionirna os brez vodil DMES DMES
Velikost 25 40 -
Gib [mm] |50 ... 700 50...1200 -
f— I P
[0][ Motorna enota Motorna enota vklj. aksialni modul (dobavljen posamezno) -AX
P
Pribor priloZen v razsutem stanju :ZUB- :ZUB-
Pokrov utora Utor za senzor 1..10 .S
Pritrdilni utor 1..10 ...B
Utorni Pritrdilni utor 1..10 Y
kamen
Podpora v sredini .10 ..M
Pritrditev s kotnikom 1..10 ..F
AX Potek narocanja motorne enote MTR-DCI = 5/ 2.2-8.
Prenos kode za narocanje
| [oms - | - | - | | |+ [38_]-|
[ MTR-DCI-...S-VCSC-E...-...I0 |
PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007 5/2.1-195
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KEF, z vodili FESTO
Pregled periferije

][]

]
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EY

]
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B

—
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KEF, z vodili FESTO

Pregled periferije

Variante in pribor

Tip Kratek opis GK/GY | GA | => Stran

Pozicionirna os Elektromehanska os z vretenom in drsnimi oz. kroglicnimi vodili - - 5/2.1-200
DMES

Preklopna zastavica za zaznavanije polozaja drsnika z induktivnimi mejnimi stikali - 5/2.1-219
L

Utorni kamen za vodilo za centiranje bremen in priklju¢nih delov na drsnik - - 5/2.1-217
X

Centrirne puse za centiranje bremen in priklju¢nih delov na drsnik - - 5/2.1-217
Z

DrZalo senzorja Adapter za pritrditev induktivnih mejnih stikal na os - 5/2.1-219
T

(6] Induktivno mejno stikalo za uporabo kot signal zaznavanja ali nadziranje varnosti - 5/2.1-220
SIEN

7 Motorna enota in aksialni modul Popoln paket za aksialno pritrditev motorja, sestavljen iz ohisja - - 5/2.2-8
AX sklopke, sklopke in motorne enote

Pokrov utora za zastito pred onesnaZenjem - - 5/2.1-217
B/S

(9] Mejna stikala za uporabo kot signal zaznavanja ali nadziranje varnosti - - 5/2.1-220
SME-/SMT-8

Vti€nica s kablom za mejna stikala - - 5/2.1-220
Km8

Utorni kamen za pritrdilni utor za pritrditev priklju€nih delov - - 5/2.1-217
Y

Podpora v sredini za pritrditev osi - - 5/2.1-218
M

Pritrditev s kotnikom za pritrditev osi (pritrditev samo na zapirnem pokrovu, potrebno je - - 5/2.1-218
F kombiniranje s podporo v sredini)

PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

FESTO

-| GK [-] SH - - AX

Klju€ tipov
DMES 25 500 KF
Tip
DMES | Pozicionirna os
| velikost |
| Gib [mm] |
Vodilo
GF drsna vodila
KF Krogli¢na vodila
Vodila
GK Standardni drsnik
GV podaljSan drsnik
GA zasStitena izvedba

PoloZaj vgradnije vodil

NY spredaj
SH zadaj
Dodaten drsnik

KL levo

KR desno

Motorna enota

AX Motorna enota vklj. z aksialnim modulom

5/2.1-198
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Klju€ tipov

>

Pribor

FESTO

:ZUB

2X

2M

10Z

ZUuB | Posamezno dobavljen pribor

Pokrov utora

.S Utor za senzor

...B | Pritrdilni utor

Utorni kamen

.Y | za pritrdilni utor

..X |zadrsnik

Podpora v sredini

..M | Podpora v sredini

Pritrditev s kotnikom

..F | Pritrditev s kotnikom

centrirna pusa

.2 |zadrsnik

kotnik

T | za induktivno mejno stikalo

preklopna zastavica

L | preklopna zastavica

PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatkovni list

- Q - Velikost

25..40

- l - DolZina giba
50...1200 mm

Splo3ni tehnicni podatki

- www.festo.com/de/

Servis z nadomestnimi deli

- - Servisiranje

DMES-GF

FESTO

Velikost 25 40
Konstrukcija Elektromehanska linearna os z drsnim navojnim vretenom
Vodilo z drsnimi oz. krogli¢nimi vodili

Vgradna lega poljubna

Delovni gib [mm] 50...700 50...1200
Maks. podajalna sila Fy [N] 500 1000
Maks. pogonski moment [Nm] 0,9 3
Maks. moment prostega tekal [Nm] 0,2 0,4
Maks. radialna sila na pogonski [N] 75 250
gredi

Maks. hitrost [m/s] 0,05

Maks. pospedek [m/s2] 2,5

Ponovljivost [mm] +0,05

Orientacijska vrednost bremena, [kg] 30 45
navpicno

Togost poloZaja [N/mm] 2300 4200
Vklopna doba (%] 100

Povratna zratnost?) [mm] <0,1

1) Merjeno pri hitrosti 200 1/min.
2) Vnovem stanju.

Pogoji obratovanja in okolice

Velikost 25 40

Temperatura okolice?) [°C] 0..+40

Vrsta zasCite IP40

1) Upostevati podrotje uporabe mejnega stikala.

Mase [kg]

Velikost 25 40

Natin vodenja GF KF GF KF

Osnovna masa pri gibu 0 mm?) GK 1,512 1,703 4,111 5,061
[ 2,330 2,605 6,534 8,058
GA 2,726 2,896 7,148 8,135

Dodatek mase na 100 mm giba GK 0,466 0,547 0,841 1,170
GV 0,466 0,547 0,841 1,170
GA 0,556 0,638 0,965 1,294

Gibajote se mase GK 0,553 0,660 1,489 1,825
GV 0,883 0,990 2,380 2,718
GA 1,193 1,301 2,904 3,242

Dodaten drsnik KL/KR - 0,440 - 1,211

Ohisje sklopke 0,290 0,310 0,930 1,010

1)  Brez ohija sklopke.

5/2.1-200
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatkovni list

Masni vztrajnostni momenti

FESTO

Velikost 25 40
Natin vodenja GF KF GF KF
lo GK  [kgcm?] 0,0156 0,0158 0,1865 0,1879
GV [kgcm?] 0,0263 0,0265 0,3327 0,3340
GA [kg cm?] 0,0209 0,0212 0,2463 0,2476
ji na meter giba [kgcm?/m]  [0,0980 0,0980 0,8400 0,8400
jL na kg koristnega bremena lkgcm?/kg] [0,0023 0,0023 0,0041 0,0041
jwza dodatna vodila [kg cm?] - 0,0010 - 0,0049
Masni vztrajnostni moment Ja celotne Ja=Jo +ju x delovni gib [m] + ji X Mkoristno breme (K] + i X jw
osi se izratuna kot sledi:
i= Stevilo dodatnih vozitkov
Vreteno
Velikost 25 40
Premer [mm] 12 20
Korak [mm/vrt] 2,5 4
Materiali
Funkcijski prerez
3 :'
| NuaNNVn k

—————
L

ARRRRRRRRAAAAF

R

/]

Pokrivni trak

jeklo, nerjavno

Vodilni drog pri GF

aluminij, eloksiran

Esi

Zapirni pokrov aluminij, eloksiran

Vreteno posebno jeklo z visoko trdnostjo
Sojemalo aluminij, eloksiran

Profil aluminij, eloksiran

Vodilni drog pri KF

jeklo, kaljeno

PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatkovni list

Obremenitvene karakteristike za os s standardnimi vodili GK ali zasCiteno izvedbo GA

Navedene sile in momenti se
nanasajo na srediSe vodilne letve.
Pri dinami¢nem obratovaniju te vred-
nosti ne smejo biti prekoracene. Pri
tem je potrebno Se posebno paziti na
zaviranje.

Ce deluje na os istotasno vet omen- IFyl IFzl IMx] Myl IMz!

jenih sil in momentov, mora biti po- Fymax. FZmax. MXmax. MYmax. MZmax.

leg navedenih maksimalnih obreme-
nitev izpolnjena tudi naslednja

FESTO

enacba:

Dopustne sile in momenti

Velikost 25 40

Natin vodenja GF KF GF KF
Fymax. [N] 430 2600 1010 4300
FZmax. [N] 430 2600 1010 4300
MXmax, [Nm] 5 45 23 160
Mymax, [Nm] 14 85 34 330
Mzmay. [Nm] 14 85 34 330
Moment ploskve 2. reda

Velikost 25 40

Natin vodenja GF KF GF KF

ly [em4] 39,10 47,60 125,4 176,2
Iz [cm4] 25,85 23,34 84,76 95,43

Orodje za projektiranje
PtTool

www.festo.com/de/engineering

5/2.1-202
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatkovni list

Obremenitvene karakteristike za os s podaljSanimi vodili GV

Navedene sile in momenti se

nanasajo na srediSce vodilne letve.
Pri dinami¢nem obratovaniju te vred-
nosti ne smejo biti prekoracene. Pri
tem je potrebno Se posebno paziti na

zaviranje.

Ce deluje na os istotasno vet omen-

FESTO

IFyl IFzl + IMx! IMy! Mzl
jenih sil in momentov, mora biti po- Fymax. FZmax. MXmax. MYmax. MZzZmax.
leg navedenih maksimalnih obreme-
nitev izpolnjena tudi naslednja
enacba:
Dopustne sile in momenti
Velikost 25 40
Natin vodenja GF KF GF KF
Fymax. [N] 430 2600 1010 4300
FZmax. IN] 430 2600 1010 4300
MXmay. INm] 5 45 21 160
Mymax. [Nm] 25 170 58 660
MZmax. [Nm] 25 170 58 660
Moment ploskve 2. reda
Velikost 25 40
Natin vodenja GF KF GF KF
ly [em4] 39,10 47,60 125,4 176,2
Iz [cm4] 25,85 23,34 84,76 95,43
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatkovni list

Upogibanje pozicionirne osi v odvisnosti od koristne obremenitve F in delovnega giba |

Z naslednjimi diagrami se lahko do- naslednjo risbo).

loti upogibanje obojestransko, zu-
nanje podprte pozicionirne osi (glej

Upogibanje vy smeri

i

Lo/

Pri tem je potrebno razlikovati dve
smeri obremenitve. Da se omeji upo-

[= l

Primer za dolo€itev upogiba

1.0
09
0.8 //
07 —
; £
y A/ J
—_ 06 . ,I /. 4 /'
£ 05 p !/ J / e
E - W57 K
| 04 /, ',/','//I /'/
i
0.3 s £
02 VA
3 /,/‘/,."/" /.'
o 7 e
0.1 "?—//—:_’__'
0 4
0 200 400 600 800 1000

————-— 2500 N

5/2.1-204

Podano:

Obremenitev F =2 500 N
Delovni gib 1 = 500 mm
IS¢emo:

Upogib f

FESTO

gibanje pri dolgih gibih, mora biti os
po potrebi dodatno podprta s pod-
poro v sredini.

Pri delovnem gibu 500 mm (glej os
X) in obremenitvi (glej karakteri-
stiko) dobimo upogib 0,4 mm.
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KEF, z vodili

Podatkovni list

Upogibanje pozicionirne osi v odvisnosti od koristne obremenitve F in delovnega giba |

V smeriy
o
7 N@
SR

DMES-25-GF, z drsnimi vodili

f[mm]

f[mm]

0 200 400 600 800 1000
| [mm]
ON e 1500 N
-------- - 500N —-——- 2000N
———— 1000N —_——- 2500 N

stati¢no in dinami€no obmotje
[ statitno obmotje
I nedovoljeno obmotje

PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007
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DMES-25-GF, z drsnimi vodili

FESTO

05
0.4
0.3
= /
£ ’
= /
02 77
A
B
01 L
' Siccatatad
0
0 200 400 600 800 1000
| [mm]
ON ——————— 250N
-------- = 50N —===-= 300N
—=——=— 100N =e=--— 350N
messssseeees 150N 0 ————— 400 N
—_——— 200N
DMES-25-KEF, s kroglicnimi vodili
10
0.9
0.8
Q.7
0.6
E
E 0.5
“| 04 /
0 3 ) l/ /
. A 5
7/ o v
02 i
0.1 G T
o =
0 200 400 600 800 1000
| [mm]
ON  meeseeeeeee- 1500 N
-------- = 500N —-—-—=2000N
—=——=—1000N e 2500 N
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KEF, z vodili

Podatkovni list

FESTO

Upogibanje pozicionirne osi v odvisnosti od koristne obremenitve F in delovnega giba |

V smeriy
o
7 N@
SR

DMES-40-GF, z drsnimi vodili

E]|
E|
0 300 600 900 1200 1500
| [mm]
ON  meesseeseees 600 N
-------- - 200N —-—-—- 800N
———— 400N —————- 1000 N

DMES-40-KEF, s kroglicnimi vodili
1.0
0.9
0.8
0.7
0.6
05
0.4
03
0.2
041

f[mm]

//

0
0 300 600 900 1200 1500
| [mm]
ON Soossseeeees 3000 N
-------- —  1000N —-—-—=- 4000 N

stati¢no in dinami€no obmotje
[ statitno obmotje
I nedovoljeno obmotje
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V smeri z

DMES-40-GF, z drsnimi vodili

1.0
0.9
0.8
0.7
0.6
E
E| 05 i
0.4 ey
03 "'» A
02 LA
g "_.’/ ’__/
0.1 -7’/_’.—,‘/ -_‘.-
' sera— -] ]
0
0 300 600 900 1200 1500
| [mm]
ON  meeeeeeeeee- 600 N
-------- = 200N —-—-—= 800N
—=—=—=— 400N ——————- 1000 N

DMES-40-KEF, s kroglicnimi vodili

f[mm]

I
0 300 600 900 1200 1500
| [mm]
ON Soossseeeees 3000 N
-------- —  1000N —-—-—=- 4000 N
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatkovni list

Maksimalna dopustna podajalna sila F v odvisnosti od podajalne hitrosti v

DMES-25 DMES-40
500 1000 \
450 900
400 \ 800
350 \ 700
300 \ 600
Z| 250 =] 500
[ \\ o \\
200 400 N
150 N 300 T~
~ ~
100 [~ 200
50 100
0 0
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
v [mm/s] v [mm/s]
priporo€eno obratovalno obmotje
dopustno obratovalno obmogje (priporocena vklopna doba < 50%)
Maksimalen dopustni vrtilni moment M v odvisnosti od Stevila vrtljajev n
DMES-25 DMES-40
09 3.0
08 \ 2.8
\ 2.6 \
07 \ 2.4
N\ 2.2
0.6 2.0
E| 05 | 18
=| 04 é 15’ ‘\\
N = i N
p i -
0.2 —_— 08 ~
0.1 0.6
: o
0 200 400 600 800 1000 1200 '0
n [1/min]

0 100 200 300 400 500 600 700

n[1/min]

priporo€eno obratovalno obmotje
dopustno obratovalno obmogje (priporocena vklopna doba < 50%)

Pogonski moment M v odvisnosti od podajalne sile F

10

M [Nm]

01

0.01

Stevilo vrtljajev v odvisnosti od podajalne hitrosti v
1200

100

4
p 1000 ,/

’ 900 /

Z J/
— 800 7 ]

700 g -

N

600 rd

n [l/min]

500 . —-

N

”d 400 / prat

N

300 A

4 200 =
10 100 1000 100 o~

FIN o~

W\

v [m/s]

DMES-25 — DMES-25

—_— DMES-40 —_— DMES-40
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KEF, z vodili FESTO

Podatkovni list

Dimenzije Prenos CAD-datotek =» www.festo.com/de/engineering
Standarden drsnik GK
Velikost 25/40
L1+ Izvrtina za centrirni zati¢ ZBH-9
L17 L2 [6] Pritrdilni utor za utorni kamen
~ 3% NSTL
45
& M6 H Izvrtina za pritrditev v sredini
N SLZz
N ; + =z dodatkom dolZine giba
Osnovne dimenzije
''''''' — e e - = 5/2.1-192

Velikost 40
L17 ) Izvrtina za centrirni zatic ZBH-9
L19 = ‘ @ [6] Pritrdilni utor za utorni kamen
L20 po ! R
T I Laa I AN |l‘|l NSTL
L8] HY He e + =z dodatkom dolZine giba
OEE] OEG! <

B10

®
)
©
Be of

N
(D)
NA

1P
A
-~
N

15
NA

IRlnEE
o

40003 401003 404003

Dodatno vodilo KL/KR

Velikost 25/40
L17 L18 L17 Dodatno vodilo
L o DMES-...-KL/KR
’ | R lzvrtina za centrimni zati€ ZBH-9
ﬂﬂ - A [6] Pritrdilni utor za utorni kamen
o A N A NSTL
o AV @ 7 @ E) b . + =z dodatkom dolZine giba

40 003
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatkovni list

FESTO

Profil
Velikost 25 Velikost 40
Utor senzorja za pribliZevalno
stikalo
<)IQ
(6] /? (3% 6] [6] Pritrdilni utor za utorni kamen
2 —(— — 2
2] Pk 2] NST
>
45|
Velikost B7 B8 B9 B10 B15 D10 D11 H7 H10
%)
+0,2 G7
25 48 67 32 - 23,5 M5 14 68,5 18,5
40 78,5 96,5 55 20 42 M5 25 90,5 20
Velikost H11 L1 L2 L17 1189 L19 L20 T4 T8
+0,3 £0,1 +0,1 maks.
25 8,2 175 87,5 105 20 88 - 12,5 8,5
40 7 250 126 167 20 150 58 12,5 8,5
1) Priporofena minimalna oddaljenost zaradi dostopa do mazalnega nastavka
PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007 5/2.1-209
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatkovni list

FESTO

Prenos CAD-datotek =» www.festo.com/de/engineering

Dimenzije
Podaljsan drsnik GV
Velikost 25/40
L1+
B8 L2
B7 _ 7] L17
BS 6] 9"
2 D1t | M6
LTim ‘ 1 * N N
N - n I
% 5= —
‘ T m n
O — 1 ° ) I —
| ~ ud [
L1
Velikost 25
L17
L19
2 D10 L?_I @
" =
811 o——o0Do o |
402003 | 40003 | 40003
Velikost 40
L17
‘ L19 ‘
[6] L0 010 _ | [5]
=" =
-O—— @ ) o —©
M —.
N g
© ® @ @ @ @ g
—T—
4,0 +0.03 L21 40003 | 402003 | 40:003 L21 40 +0.03

5/2.1-210

Mazalna odprtina

Izvrtina za centrirni zati¢ ZBH-9
Utor za utorni kamen NSTL
lzvrtina za pritrditev v sredini
SL.z77

=z dodatkom dolZine giba

R ][]

+

Osnovne dimenzije
=>5/2.1-192

Izvrtina za centrirni zati¢ ZBH-9
[6] Pritrdilni utor za utorni kamen
NSTL

Izvrtina za centrirni zati¢ ZBH-9
[6] Pritrdilni utor za utorni kamen
NSTL
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatkovni list

FESTO

Velikost B7 B8 B9 B10 B15 D10 D11 H7 H10 H11
16}

+0,2 G7 +0,3
25 48 67 32 - 23,5 M5 14 68,5 18,5 8,2
40 78,5 96,5 55 20 42 M5 25 90,5 20 7
Velikost L1 L2 L11 L17 L19 L20 L21 T4 T8

+0,1 +0,1 +0,1 +0,1 maks.

25 275 137,5 155 205 88 - - 12,5 8,5
40 420 211 236 337 150 58 40 12,5 8,5
PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007 5/2.1-211
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatkovni list

Dimenzije
Zascitena izvedba GA
Velikost 25

FESTO

Prenos CAD-datotek =» www.festo.com/de/engineering

o}

g

213+ Mazalna odprtina
106.5 + =z dodatkom dolZine giba
- -
eOe
1 ®
40 +0.03
124 [4]
105 *02
88
1.__M5
= |
@ [ '73 i D,@
B~ - Eamm— Lm--=
400,03
Velikost 40
137.6 314+
7 158
C & < N =
~N
- |
mn
o ; e o
.| 0 i T
L o Q _l .
am e & o o
fyd
40003 | 402003 |40 003
| 183 [4]
167
‘ 150 ‘
I M5 s8 TL
- g
=@ (OEO]
—O © -0 N0 o
4 @,i, — rirﬁ p
) OEO) D=
———————q o
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KEF, z vodili FESTO

Podatki za naro¢anje — moduli izdelkov

Potek narotanja pozicionirne osi DMES v povezavi z motorno enoto MTR-DCI
Naro€anije pozicionirne osi DMES Tabela za narotanje =
5/2.1-195

Narocanje motorne enote MTR-DCI Tabela za narocanje = 5/ 2.2-8

Stev. modula motorne enote se prina-  Moznosti kombiniranja =

roCilu, v povezavi s pozicionirno osjo,

V tabeli za naroanje pozicionirne osi
je konfiguriran pogon in pripadajo¢

S kodo “AX” se doloi, ali se za pogon
potrebuje motorno enoto in aksialni

pribor. modul. ne sme podati.
Motorno enoto je potrebno naro€iti
logeno.
Jimesn arEalery [EAS O ) D, el palied U Mooy i . MY 1, el vt ansiod oo 1
SR T, [ —
I EIFETIFEIEE ™~ EEIE R E S s, | e (e | [ [ | e | o pest s | i
. — — al | — - e . — [EPIN MRS — [ S—
b | —— b
iy
cmm ) i =i gl =
' | = i —— @
== 5 = — s [ st il o s —u i
- | i [omaia -
X i E
- |
B T —t7
e T
e I
Dovoljene kombinacije z motorno enoto MTR-DCI Primer naro€ila
Pozicionirma os Motorna enota St.dela  Tip
DMES-25-. MTR-DCI-42-... Pozicionirna os DMES
DMES-40-... MTR-DCI-52-... 533700 DMES-25-700-AX:ZUB-2S2Y1M1F
Motorna enota MTR-DCI
- MTR-DCI-42S-VCSC-EG7-R210
PridrZujemo si pravico do sprememb - Izdelki 2006/2007 5/2.1-213
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Pozicionirne osi DMES-GF/-KEF, z vodili FESTO

Podatki za naro¢anje — moduli izdelkov

Koda za narocanje
Minimalni podatki
DMES-...-GK DMES-...-GV

‘E
2
k7]
E S
= o
s =
K=l
g 5
— D
S 5
2L
= =
[TV )
L
2.1
i 0 i 0 zgoraj
El ozorilo i
N P U spodaj
Vstopna odprtina za mejno stikalo se v Spreqaj
i ; 8 e fefieret H  zadaj
nahaja na desni strani pozicionirne
i R desno
0si.
L levo

Koda za narocanje
Opcije

Q

®

Ohigje sklopke -

Sklopka —

Motorna enota

B/S

5/2.1-214 Izdelki 2006/2007 - Pridrzujemo si pravico do sprememb



Pozicionirne osi DMES-GF/-KF, z vodili

Podatki za narotanje — moduli izdelkov

FESTO

[M] Minimalni podatki | [0 opcije |
St. modula Funk- Veli- Gib Vodilo Vodila PoloZaj Dodaten Mo- Pribor Posamezno
cija kost vgradnje drsnik torna dobavljen
vodil enota pribor
533700 DMES 25 50...1200 GF GK N4 KL AX .S, ..B, .Y,
533701 40 KF GV SH KR X M, LF
GA ZTL
Primer na-
rocila
533701 | [DMES |-[40 |- [800 -[KF | -[ev - [sv - [kt | - | : [zuB | - [2x2M20z
[ MTR-DCI-...S-VCSC-E...-...I0 | |
Tabela za narotanje
Velikost 25 40 Pogoji Koda Vnos
kode
St. modula 533700 533701
P
Funkcija Pozicionirna os z drsnikom DMES DMES
Velikost 25 40 -
Gib [mm] |50 ... 700 50...1200
— N P
[0][ Vodilo drsna vodila -GF
Kroglitna vodila -KF
Vodila Standardna vodila -GK
podalj3ana vodila -GV
Zastitena izvedba -GA
PoloZaj vgradnje vodil Drsnik spredaj -SV
vodilo zadaj -SH
Dodaten drsnik Dodaten drsnik standardno, levo -KL
Dodaten drsnik standardno, desno -KR
Motorna enota Motorna enota vklj. aksialni modul (dobavljen posamezno) -AX
P
Pribor priloZen v razsutem stanju :ZUB- :ZUB-
Pokrov utora Utor za senzor 1..10 .S
Utorni Pritrdilni utor 1..10 Y
kamen Vodila 1..10 X
Podpora v sredini 1..10 ..M
Pritrditev s kotnikom 1..10 ..F
Centrirna pusa (paket 10 kosov) |10 ...90 L
Drzalni kotnik za induktivno 1..5 T
mejno stikalo
Preklopna zastavica 1 L
GF, KF Samo z drsniki GK, GV ali GA in vgradno lego drsnika SV ali SH. KL, KR Samo z vodili KF (krogli¢na vodila) in drsnikom GK ali GV.
GK, GV, GA, SV, SH, X, Z AX Potek naro¢anja motorne enote MTR-DC| = 5/ 2.2-8.
Samo z vodili GF ali KF. T, L Samo z drsnikom GK ali GV.
Prenos kode za narocanje
| [omes |-  [-] - -] |- | |- | |- | I |+ [zuB_|-]
[ MTR-DCI-...S-VCSC-E......10 |
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Pozicionirne osi DMES

Pribor — motorna enota MTR-DCI

FESTO

| Minimalni podatki

St. modula Motorna Vrsta Prirob- Razred Imenska | Vticna Merilni Reduktor Parame- Elektricna
enota motorja nica/ vrtilnega napetost |tehnika sistem trimi priklju¢na
velikost | momenta vmesnik tehnika
533742 MTR DCl 42 S VC SC E G7 R2 10
533748 52 Gl4 H2
Primer na-
rocila
533 742 MTR DCl - |42 S -|VC SC E G7 -|R2 10
Tabela za narocanje
Velikost 42 52 Pogoji Koda Vnos
kode
St. modula 533 742 533 748
P
Motorna enota Motorna enota MTR MTR
Vrsta motorja DC servomotor z integriranim pozicionirnim krmilnikom -DCI -DCI
Prirobnica/velikost 42 52
Razred vrtilnega momenta Razred vrtilnega momenta, standarden S S
Imenska napetost V] 24 DC -VC -VC
Vticna tehnika Vi€ raven SC SC
Merilni sistem Enkoder -E E
Reduktor Integriran planetni reduktor i = 6,75 G7
Integriran planetni reduktor i = 13,73 G14
Parametrirni vmesnik RS232 vmesnik -R2
RS232 vmesnik + posluZevalno polje -H2
Elektri¢na prikljucna tehnika V/I povezava 10 10
Dovoljene kombinacije z motorno enoto MTR-DCI
Koda za narocanje/ | Servomotor Ohisje sklopke Sklopka
Vrsta pogona
5
@&
St.dela  Tip St.dela  Tip St.dela  Tip
Za DMES-25
G7 533742 MTR-DCI-425-...-G7-... 533704 DME-KG-25-AX-D42-1L88 533708 KSE-30-32-D06-D08
G14 533742 MTR-DCI-425-...-G14-... 538 578 DME-KG-25-AX-D42-L101 533708 KSE-30-32-D06-D08
Za DMES-40
G7 533748 MITR-DCI-525-...-G7-... 533705 DME-KG-40-AX-D52-1121 533709 KSE-42-50-D12-D12
G14 533748 MITR-DCI-525-...-G14-... 538 579 DME-KG-40-AX-D52-1L135 533709 KSE-42-50-D12-D12
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Pozicionirne osi DMES

Pribor

Dovoljene kombinacije z motorno enoto MTR-DCI

FESTO

Koda za narocanje/ | Motorna enota Ohisje sklopke Sklopka
Vrsta pogona
St.dela  Tip St.dela  Tip St.dela  Tip
Za DMES-25
G7 533742 MTR-DCI-42S-...-G7-... 533704 DME-KG-25-AX-D42-L88 533708 KSE-30-32-D06-D08
G14 533742 MTR-DCI-42S-...-G14-... 538 578 DME-KG-25-AX-D42-1L101 533708 KSE-30-32-D06-D08
Za DMES-40
G7 533748 MTR-DCI-525-...-G7-... 533705 DME-KG-40-AX-D52-L121 533709 KSE-42-50-D12-D12
G14 533748 MTR-DCI-525-...-G14-... 538579 DME-KG-40-AX-D52-L135 533709 KSE-42-50-D12-D12
Podatki za narocanje Podatkovni listi =» Zvezek 1
Za velikost Opomba Koda za na- St.dela  Tip PEV
rocanje
Utorni kamen NST
25 za pritrdilni utor Y 526091 NST-HMV-M4 1
@ 40 150914 NST-5-M5 1
Utorni kamen NSTL
25 za drsnik X 158 410 NSTL-25 1
40 158 412  NSTL-40 1
Centrirna pusa ZBH
@ 25/40 za drsnik VA 150927 ZBH-9 10
Pokrov utora ABP
40 za pritrdilni utor B 151681 ABP-5 2
% po0,5m
Pokrov utora ABP-S
25/40 za utor senzorja S 151680 ABP-5-S 2
% po0,5m
1) Pakirna enota v kosih
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Pozicionirne osi DMES FESTO

Pribor
Pritrditev s kotnikom HP Material:
(koda za narocanje F) jeklo, cinkano

Brez bakra, PTFE in silikonov

[F=2*9 |
- v
e
™ i
= [ - =
= 5 -:"l-\\-\“\‘-. < — 1=
- L
" AU
! _|]a0
HP-25
Dimenzije in podatki za narotanje
Za velikost AB AH AO AT AU TR Masa St.dela  Tip
@ gl
25 5,5 29,5 6 3 13 32,5 61 150731 HP-25
40 6,6 46 8,5 5 17,5 45 188 150733 HP-40
Podpora v sredini MUP Material:
(koda za narocanje M) jeklo, cinkano
Brez bakra, PTFE in silikonov
DMES-25 DMES-40

— D}
(

# PoloZaj podpore v sredini je
mogoce v obmocju profila
izbirati prosto

e

MUP-40
Dimenzije in podatki za narotanje
Za velikost AH B1 B2 D1 H1 H2 L1 L2 L3 [Masa St.dela  Tip
@ gl
25 29,5 81 58 5,5 13 7 25 - - 33 150736 MUP-18/25
40 46 35 22 6,6 - - - 47 40 (126 150738 MUP-40
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Pozicionirne osi DMES

Pribor

Drzalo senzorja HWS

FESTO

DMES-25-...
Za induktivno mejno stikalo L7 L8
(Koda za naroCanje: T) L6
Material: !
jeklo, cinkano
|D2
Ll L4
d - u_ L3
DMES-40
L7 L1 B1
L6 L8 L2 D1
Preklopna zastavica SF 39 | & NEE
(Koda za naroCanje: L) im0 ARmRAE ¢ @ea 4
Material: % 3 C T
jeklo, cinkano L { - A T{ Il
L] E ? & & &  N—
D2 LS
L3 L4
Previs kabla senzorja, upostevati
ustrezen vgradni prostor
Dimenzije in podatki za narotanje
Za velikost D1 D2 B1 B2 H1 H2 H3 H4 H5 L1 L2 L3 L4 L5
25
M5 M5 27 3 20,5 15,3 20 3 11 105 88 37 34,5 27
40
M5 M5 10 - 24 18 20 3 11 167 58 37 22,5 15
Za velikost L6 L7 L8 Masa St.dela  Tip
maks. min. min. [g]
25 30 540780 HWS-25-MAB-M8
5,5 64 15
80 540 430 SF-25-MAB
40 40 188969 HWS-40-M8
5,5 64 15
310 188966 SF-40
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Pozicionirne osi DMES FESTO

Pribor
Podatki za narocanje - induktivna mejna stikala M8 Podatkovni listi =» Zvezek 4
Elektricni prikljucek Izhod LED DolZina St.dela  Tip
kabla
Kabel Vtic M8 [m]
Zapirnik

3-Zilni - PNP 2,5 150386  SIEN-M8B-PS-K-L

3-polni PNP 150387  SIEN-M8B-PS-S-L

%R

Odpirnik

3-Zilni - PNP 2,5 150390  SIEN-M8B-PO-K-L

3-polni PNP 150391  SIEN-M8B-PO-S-L

Podatki za narocanje - priblizevalna stikala za utor 8, magnetorezistivna Podatkovni listi=» 1 /10.2-13
Montaza Izhod Elektricni prikljucek DolZina St.dela  Tip
kabla
Kabel Vtic M8 vtic M12 [m]
Zapirnik
uporaben PNP - 3-polni - 0,3 525899 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M8D
% NPN 525910 SMT-8F-NS-24V-K0,3-M8D
Podatki za narocanje - prikljucni kabel Podatkovni listi =» 1/ 10.2-110
Montaza Prikljugek DolZina St.dela  Tip
kabla
[m]

Ravna vticnica

Objemna matica M8 na obeh straneh | 3-polni 0,5 175488 KM8-M8-GSGD-0,5

W 1 175489 KM8-M8-GSGD-1
2,5 165610 KM8-M8-GSGD-2,5

5 165611 KM8-M8-GSGD-5
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