Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Standart silindirler DNCI, entegre pozisyon ol¢iimii FESTO
* |SO 15552’ye uygun standart bazli silindir
+ Olciim yontemi:
Enkoder, temassiz ve artimsal 6l¢im
* (Cesitli piston mili secenekleri
* 2000 mm ’ye kadar strok
* Servo-pndmatik uygulamalar veya
g - 6lgiim silindiri olarak kullanim
Ek bilgi =» Internet: .../dnci
Uriin gamina genel bakis
islev Piston & Strok Kuvvet Tipler
[mm] [mm] [N] p A S2
Cift etkili 32, 40, 50, 63 10.... 2000 415...1870 u ]
Tipler
P iki ucta esnek yastiklama A Konum algilamasi KP  Kilitleme tnitesi MS  Olciim kafasiz
halkalari/ S2  Cift tarafli piston mili FENG Rulman kilavuz yatakli yatak
tamponlari K8  Uzatilmis piston mili tnitesi

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Standart silindirler DNCI, entegre pozisyon ol¢iimii

Servo-pnomatik pozisyonlama teknolojisi

CPX valf adasinin biitiinleyici bir pargasi

olarak pozisyonlama ve Yumusak
Durdurma uygulamalari - dagitilmis
otomasyon uygulamalari icin modiiler
ekipman sistemi.

Modiiler yapisi sayesinde valfler, dijital
girisler ve cikislar, pozisyonlama
modiilleri ve son pozisyon
kontrolorlerinin CPX terminalinde her
sekilde kombine edilebilir.

Avantajlar:

Pnomatik ve elektrik ayni platform
tizerinde kontrol ve pozisyonlama
Yenilik¢i pozisyonlama teknolojisi -
piston mili silindirleri, milsiz
silindirler, agisal doner silindirler
Fieldbus tizerinden kontrol
Uzaktan bakim, uzaktan diyaknostik,
web server, SMS ve e-posta alarmi
TCP/IP iizerinden miimkiindiir
Modiiller kablaji sokmeden hizli
sekilde degistirilebilir ve
genisletilebilir

CMPX son pozisyon kontroldrii

CPX valf adasi

Oransal
yon kontrol
valfi
VPWP

/

-

FESTO

Sinyal cevirici

CASM

Pnomatik silindir
or: standart silindir DNCI

Servo-pnomatik pozisyonlama teknolojisi icin sistem komponentleri
Milsiz silindir Standart silindir Acisal doner silindir Potansiyometre Potansiyometre
DGCI DNCI DSMI LWG TLF

— . —

Son pozisyon kontrolérii . . . . .
CPX-CMPX

. P "l]

Pozisyonlama kontroldrii - - - - -
CPX-CMAX

Oransal yon kontrol valfi . - . . .
VPWP

Baglanti kablosu - - - - -
KVI-CP-3-...

Sinyal cevirici ~ . _ - -
CASM-S-D3-R7

- Sinyal evirici _ _ - - -
CASM-S-D2-R3

- Baglanti kablosu ~ ~ - - ~
NEBC-P1W4-...

- Baglanti kablosu ~ ~ ~ ~ -
NEBC-A1WS3-...

Not

1) Servo-pnomatik sistemler

SPC200 pozisyonlama kontrolorii

veya SPC11 yumusak durdurma
kontroloriiyle de calistirilabilir.
=> Internet: spc200, spcll

E-32

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.
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Standart silindirler DNCI, entegre pozisyon ol¢iimii

Teknik ozellikler

I

Malzemeler

Piston mili: Yiiksek alasimli celik
Silindir kovani: Eloksalli aliminyum
Yatak/kapaklar: Pres dokiim aliiminyum

FESTO

EEI_ Kablo: Poliiiretan

Teknik ozellikler Boyutlar =» E-36
Piston & 32 40 50 63
Pnomatik baglanti GY8 GYa GV G3/8
Yastiklama iki ucta esnek yastiklama halkalari/tamponlari

Strok! [mm] |10...2000

FENG yatak diniteli strok [mm] 100... 500

6 bar’da teorik kuvvet, [N] 483 754 1178 1870
ileri yonde S2 415 633 990 1682
6 bar’da teorik kuvvet, [N] 415 633 990 1682
geri yonde S2 415 633 990 1682
CPX-CMPX son pozisyon kontroloril ile pozisyonlama dzellikleri

Orta konumun tekrarlama hassasiyeti?) [mm] [=£2

Montaj konumu Yatay

Minimum yiik, yatay) kgl 3 5 8 12
Maksimum yiik, yatay3) kel 45 75 120 180
CPX-CMAX pozisyonlama kontrolorii ile pozisyonlama 6zellikleri

Tekrarlama hassasiyeti [mm]  [<=0,5

Min./maks. yiik, yatay [kg] 3/45 5/75 8/120 12/180
Min./maks. yik, dikey? kel 3/15 5/25 8/40 12/60
Min./maks. hareket hizi [m/s] [0,05..1,5

Minimum pozisyonlama strogu®) (%] <3

Strok indirgeme® mm] |10 10 15 15
1) Yalniz 100 ... 500 mm araliginda sinirlama olmadan pozisyonlama silindiri olarak kullanilabilir.
2) 100...500 mm strok araliginda.
3)  Yiik = etkin yiik + silindirdeki tiim hareketli parcalarin kiitlesi
4)  Yalniz harici yatak ile birlikte.

5)  Silindirin maksimum stroguna karsilik gelir ancak 20 mm’den fazla olamaz.
6)  Strok indirgeme silindirin her bir tarafinda muhafaza edilir, maks. konumlanabilir strok: strok — 2x strok indirgeme.

Calisma sartlar

Piston & 32 40 50 63
Calisma balSlnC|75 bar] |4..8

Akiskan cinsi®)

Basingli hava, yaglanmis ve yaglanmamis, filtre tinitesi 5 pm

Ortam sicaklig1?)

[°c -20...+80

Koruma sinifi (lineer cetvelli eksen)

IP65

7)  Olgiim silindiri olarak kullanirken 0,6 ... 12 bar ¢alisma basincina izin verilir.

8) Filtrelenmis basincli hava, yaglanmis veya yaglanmamus, silindir lciim silindiri olarak kullanildiginda akiskan olarak kullanilmasina izin verilir.

9)  Yaklasim sensdrlerinin calisma araligini dikkate alin.

Torklar ve yanal kuvvetler

Piston mili higbir torku absorbe
etmemelidir. Dolayisiyla biz DNCI
silindiriyle FENG-KF harici yataginin
kullanilmasini 6neriyoruz. Yatak tinitesi
montajli olarak teslim edilir.

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.

Yatakli/yataksiz ve tiplerin teknik

Gzelliklerine gore izin verilen statik ve
dinamik karakteristik yiik degerleri
(52,58, 59)

=> Internet: dnc

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Standart silindirler DNCI, entegre pozisyon ol¢iimii FESTO
Siparis kodu
[ ona |- - -l P - - - -
Tip
DNCI | Standart silindir
Piston & [mm]
Strok [mm]
32, 40,50, 63 |10...2000
Yastiklama
P iki ucta esnek yastiklama halkalari/tampon-
lan
Konum algilamasi
A | Yaklagim sensoril ile
Piston mili tipi
S2 | Cift tarafli piston mili
Uzatilmis piston mili
K8 | Onde
Kilitleme iinitesi
KP | Entegre
Yatak
FENG | Rulman kilavuz yatakli yatak tinitesi
Oliim kafasi
MS | Olciim kafasiz

Yalniz 100... 500 mm araliginda sinirlama olmadan pozisyonlama silindiri olarak kullanilabilir.
S2 piston miliyle kombine olarak, piston mili sadece dnde uzatilir.

Yalniz S2 ile kombine edilebilir.
Maksimum strok uzunlugu 500 mm.

Siparis ornegi:
DNCI-32-400-P-A-FENG

Standart silindir DNCI - piston ¢apt 32 mm - strok 400 mm - iki ucta esnek yastiklama halkalari/tamponlari - yaklasim sensorleriyle pozisyon algilamasi -

rulman kilavuz yatakli yatak tinitesi

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.
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Standart silindirler DNCI, entegre pozisyon ol¢iimii FESTO
Ekipmanlara genel bakis
Not

DNCI silindiri 6l¢tim silindiri olarak
kullanildiginda DNC silindirinin standart
aksesuarlari kullanilabilir.

Aksesuarlar => Sayfa/Internet Aksesuarlar => Sayfa/Internet
_ _
Kiiresel mafsal SGS E-35 [6] Otomatik baglanti rakoru QS E-35
Ayak baglanti HNC E-35 Yaklasim sensorii SME/SMT-8 E-636
Flans baglanti FNC E-35 sm
Kanal kapag ABP-5-S E-35 Oynar flans baglanti kiti ZNCM E-35
Yatak tinitesi FENG-KFD) feng [9] Oynar flans destegi LNZG E-35
Sinyal cevirici CASM E-67
1)  FENG-KF yatak iinitesi piston miline bosluksuz olarak eklenmelidir.
Siparis bilgileri Siparis bilgileri
| & igin Siparis kodu | & igin Siparis kodu
F— F—
Kiiresel mafsal Boyutlar = Internet: sgs Oynar flans baglanti kiti Boyutlar = E-39
32 SGS-M10x1,25 32 ZNCM-32
@ ’ 40 SGS-M12x1,25 40 ZNCM-40
50, 63 SGS-M16x1,5 50 ZNCM-50
63 INCM-63
Ayak baglanti Boyutlar = E-39
_ g\ 32 HNC-32 [9] Oynar flans destegi Boyutlar = E-39
@ 40 HNG-40 e 32 INZG-32
= ~ o -
@g 50 HNC-50 . 0lse 40, 50 LNZG-40/50
63 HNC-63 63 LNZG-63/80
Boyutlar =» E-39
32 FNC-32 Not
40 FNC-40 ilgili oransal yén kontrol valfleri VPWP
50 FNC-50 icin segim yardimi =» E-384.
63 FNC-63
Kanal kapagi)
% 32, 40, 50, 63 ABP-5-S
[6] Otomatik baglant rakoru
32 QS-GY%-8
<
@3@ 40, 50 QS-GV4-8
' QS-GY-10
63 QS-G¥4-8
QS-G¥8-10

1)  Ambalaj birimi 2x 0,5 m.

Teknik veriler dnceden haber verilmeden degistirilebilir. => Internet: www.festo.com/catalogue/... E-35
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Standart silindirler DNCI, entegre pozisyon ol¢iimii FESTO

Boyutlar CAD verilerini indirmek i¢in = www.festo.com
Standart tip

LS

IZI D7

T1

L

G G
ZJ+ VA
L2+
AM WH PL, PL,
L1 Montaj aksesuarlari iin disi disli
VD EE soket kafali vida
=1 Topraklamayi koruyan kendinden
- kilitli DIN 7500’e uygun M4
() vidasl i¢in delik
o 3 o () C} m Yaklasim sensorii igin kanal
) SME/SMT-8
) Manyetik 6lciim banti

<2 0 /%@- —
BG

S2 - Cift tarafli piston mili

+  =arti strok uzunlugu
++ =artl 2 strok uzunlugu

ZJ)+

+

= arti strok uzunlugu

ZM++ ++ =artl 2 strok uzunlugu

S2 [ KP - Kilitleme initeli cift tarafli piston mili

L3 VD
VD LS

— ©0

g e O PN (o) : ()
\J 2)
H1

D2
D1

ZJ)+
ZM++

K8 — Uzatilmis piston mili

A2
WH+A2

E-36 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Teknik veriler dnceden haber verilmeden degistirilebilir.
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Standart silindirler DNCI, entegre pozisyon ol¢iimii FESTO

(%] AM A2 B BG D1 D2 D7 E EE G H1
maks. (%) (%) (%)

[mm] d11 f9

32 22 500 30 16 20 M5 3,7 45 GYs 28 67

40 24 500 35 16 24 GYs 3,7 54 GYa 33 88

50 32 500 40 17 30 GYs 3,7 64 GY4 33 107

63 32 500 45 17 38 GYs 3,7 75 G3¥/8 40,5 123

(%] KK L1 L2 L3 L5 L9 MM PL RT T TG

(%]

[mm] f8

32 M10x1,25 18 94 45 14 22,5 12 15,6 M6 8 32,5

40 M12x1,25 21,3 105 53 16 27 16 14 Mé 8 38

50 M16x1,5 26,8 106 67 20 27 20 14 M8 8 46,5

63 M16x1,5 27 121 76 24 33 20 17 M8 8 56,5

(%] VA VD WH 7) M =1 =22 =<3

[mm] KP KP

32 4 10 26 120 165 148 193 10 16 6

40 4 10,8 30 135 188 167 220 13 18 6

50 4 14,3 37 143 210 183 250 17 24 8

63 4 14,5 37 158 234 199 275 17 24 8

Teknik veriler 6nceden haber verilmeden degistirilebilir. => Internet: www.festo.com/catalogue/... E-37
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Standart silindirler DNCI, entegre pozisyon 6l¢iim FESTO
Boyutlar CAD verilerini indirmek igin =» www.festo.com
Kilavuz yatak FENG-KF

L4
B1 LS Lé 3 B2
- i - - =
[ it 1 ] [H it it
::_.- () .'i.' [ .'j .'j .'j | E. ”. A
Lel Z  —— | o-©©
L= =3\ L 9\
o o =] I o -©@ o
~
(Y| as 1 :
s TT 25 - A o) gL
\_/ &
o ° =) - —F 0 |lo ®-
N
i -1-)/ o _ N ENI=
F= 2+ 4 \ [
- 11O1 T | e@0°
i} i Vi - i} §ih
L16 | [D2 L10] L9 LN L12
L2 L3+
L2+
L1+
= B R R
== ! hd hd
i ~
3 i >
8 0O 10110
L15 L]
L12
L13
L14 +  =arti strok uzunlugu
Jigin B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D6 H1
(%] (%] (%] (%]
[mm] -0,3 +0,2 +0,3 hé
32 50 45 74 50,5 44 M6 11 6,6 12 97.0.4
40 58 54 87 58,5 44 Mé 11 6,6 16 115,04
50 70 63 104 70,5 60 M8 15 9 20 137.0,5
63 85 80 119 85,5 60 M8 15 9 20 152.0,5
Jigin H2 H3 H4 KK L1 L2 L3 L4 L5 L6
[mm] +0,2 0,2
32 90 61 78 M10x1,25 155 67,5 94 125 24 76
40 110 69 84 M12x1,25 170 7545 105 140 28 81
50 130 85 100 M16x1 188 89.10 106 150 34 79
63 145 100 105 M16x1 220 89.+10 121 182 34 111
Jigin L9 L10 L11 L12 L13 L14 L15 L16 =1
[mm] +0,2 +0,2 +0,2
32 20 12 4,3 32,5 70,3 78 6,5 12 15
40 22 12 11 38 84 - 6,5 14 15
50 25 15 18,8 46,5 81,8 100 9 16 19
63 25 15 15,3 56,5 105 - 9 16 19

E-38 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Teknik veriler dnceden haber verilmeden degistirilebilir.
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Standart silindirler DNCI, entegre pozisyon ol¢iimii FESTO
Boyutlar — Aksesuarlar CAD verilerini indirmek icin =» www.festo.com
Ayak baglanti HNC @ AB | AH| AD | AT | AU SA TR | US XA XS
XA+ icin (%)
XS AU AO [mm] KP KP
| @ @ 32 7 32| 6,5 4 124 1142 | 187 (32 | 45 | 144 | 189 | 45
e ] | (70 40 | 10 [36| 9 |4 |28 | 161 |214 [36 | 54 |163 |216 | 53
= | 1 Z\= 50 | 10 |45 9,5 |5 |32 170 [237 [45 | 64 |175 |242 | 62
¢ = [© 4 63 | 10 |50 [12,5 [ 5 [32|185 |261 |50 [ 75 [190 [266 | 63
— "1~ mat =
‘ SA+ | ‘AB
TR
us
+  =arti strok uzunlugu
Malzemeler: Galvanizli ¢elik; bakir, PTFE ve silikon icermez
Flans baglanti FNC (%] E FB MF R TF UF w ZF
B icin (%}
R [mm] H13 KP
_ _ - 32 | 45 | 7 |10 | 32 | 64 | 80 | 16 | 130 175
1 o | 9 40 |54 [ 9 [ 10 [36 [72 {90 |20 145 198
— —] 8 , 50 65 9 12 45 90 110 25 155 222
—o | | ) el 772N 63 | 75 | 9 | 12 | 50 |100 | 120 | 25 | 170 | 246
=)
i NI ﬁkﬁ
X
1 = : o
w MF
ZF+
+  =arti strok uzunlugu
Malzemeler: Galvanizli ¢elik; bakir, PTFE ve silikon icermez
Oynar flans montaj kiti ZNCM (%) B1 2 (&} D TL ™ uw XG
Temel versiyon DNC icin: icin &
XJ+ [mm] e9 KP
XV+1/2
= [ 32 [30 [ 71 {86 [12 [ 12 [50 [ 65 [ 661 [ 1111
‘ o 40 32 87 105 16 16 63 75 75,6 128,6
£1H£1H£1 S REIEE 50 | 34 | 99 [117 | 16 | 16 | 75 | 95 | 836 | 150,6
: 63 41 116 | 136 20 20 90 105 93,1 169,1
el | ITI LI"I—I LTI “88 @} 1=
%L L‘ |JJ_| Vi J (%) X XV Maks. sikma torku
L . .
) iE I¢in Kp Kp
E B1 J o D i i) (Nm]
uw 32 79,9 124,9 73 118 4+1
40 89,4 142,4 82,5 135,5 |8+1
+  =arti strok uzunlugu Montaj kiti silindirin profil 50 96,4 163,4 90 157 8+2
+1/4 =arti yarim strok uzunlugu kovaninin herhangi bir konumuna 63 101,9 177,9 97,5 173,5 18+2
Maks. sikma torku takilabilir.
Malzemeler: Tavlanmis celik
[9] Oynar flans destegi LNZG %) R | DA | FK | N | FS | HL | HB | KE | NH | TH | UL
DA ‘ icin %) %) %) (%]
— T [mm] | D11 | H13 | 0,1 H13 +0,2
. Ll
E '63: Eji 32 12 | 11 15 30 | 10,5] 15 | 6,6 | 6,8 | 18 32 46
Lﬂ 5:\J5; 40, | 16 |15 |18 |36 |12 |18 | 9 | 9 | 21 | 36 | 55
HB 50
CR 63 20 | 18 20 | 40 13 20 11 11 23 42 65
) T
21© 0=
TH
uL

Malzemeler: Oynar flans destegi: Eloksalli aliiminyum; Kayar yatak: Plastik;
bakir, PTFE ve silikon icermez

Teknik veriler dnceden haber verilmeden degistirilebilir. => Internet: www.festo.com/catalogue/... E-39
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E-40 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

FESTO

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.
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Milsiz silindirler DGCI, lineer cetvel ile pozisyon ol¢iimii FESTO

* Yatakli

« Olciim yontemi: dijital, manyetik, temassiz ve mutlak 8l¢iim

* Alin veya 6nde opsiyonel hava baglanti yerleri

* Silindirlerin iizerine ¢ok sayida montaj segenegi 02
* 2000 mm ’ye kadar strok

* Servo-pndmatik uygulamalar icin veya
olciim silindiri olarak uygun

Ek bilgi =» Internet: .../dgci

Uriin gamina genel bakis
islev Piston & Strok Kuvvet
[mm] [mm] IN]
Cift etkili 18, 25, 32, 40, 63 100 ... 2000 153...1870
Tipler
KF Rulman kilavuz yatagi QR ki ucta otomatik baglanti rakoru, ~ GP Korumali rulman kilavuz yatag mekanik dayama
- iki ucta otomatik baglanti rakoru, tek taraf, alin, sag taraf KL ilave taslyici araba solda YSR  Darbe emici, kendinden ayarli
on Q Disli baglanti, KR ilave tasiyici araba sagda YSRW Kendinden ayarli darbe emici,
QD ki ucta otomatik baglanti rakoru, alin agik, 6n kapali - Yastiklamasiz ayarlanabilir kademeli
alindan

Teknik veriler 6nceden haber verilmeden degistirilebilir. => Internet: www.festo.com/catalogue/... E-41
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Milsiz silindirler DGCI, lineer cetvel ile pozisyon ol¢iimii FESTO
Servo-pnomatik pozisyonlama teknolojisi

CPX valf adasinin biitiinleyici bir parcasi Avantajlar: CMPX yumusak durdurma

olarak pozisyonlama ve Yumusak e Pnomatik ve elektrik ayne platform kontrolorlii

Durdurma uygulamalari - dagitilmis tizerinde kontrol ve pozisyonlama CPX valf adasi

otomasyon uygulamalari i¢in modiiler e Yenilik¢i pozisyonlama teknolojisi -

ekipman sistemi. piston milli silindirler, milsiz

Modiiler yapisi sayesinde valfler, dijital silindirler, agisal doner silindirler

Fieldbus iizerinden kontrol
Uzaktan bakim, uzaktan diyaknostik,

girisler ve cikislar, pozisyonlama
modiilleri ve son pozisyon

kontroldrlerinin CPX terminalinde her web server, SMS ve e-posta alarmi
sekilde kombine edilebilir. TCP/IP iizerinden miimkiindiir
o Modiiller kablaji sckmeden hizli
sekilde degistirilebilir ve Oransal
genisletilebilir yon kontrol
valfi
VPWP

: Pnématik silindir
i Milsiz silindir DGCI

Servo-pnomatik sistemler icin sistem komponentleri
Milsiz silindir Standart silindir Acisal doner silindir Potansiyometre Potansiyometre
DGCI DNCI DSMI LWG TLF

=]

M |

Son pozisyon kontrolori)
CPX-CMPX

Pozisyon kontrolori?)
CPX-CMAX

Oransal yon kontrol valfi
VPWP

Baglanti kablosu
KVI-CP-3-...

Sinyal evirici
CASM-S-D3-R7

- Sinyal evirici
CASM-S-D2-R3

- Baglanti kablosu
NEBC-P1W4-...

- Baglanti kablosu
NEBC-A1WS3-...

[~]

(]

(=]

Not

1) Servo-pnomatik sistemler
SPC200 pozisyonlama kontrolorii
veya SPC11 yumusak durdurma
kontroloriiyle de calistirilabilir.
=> Internet: spc200, spcll

E-42 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Teknik veriler dnceden haber verilmeden degistirilebilir.
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Milsiz silindirler DGCI, lineer cetvel ile pozisyon ol¢iimii

FESTO

Teknik ozellikler
Malzemeler
Kilavuz ray, tasiyici araba: Yiiksek
alasimli celik
Kapak, silindir profili:
Eloksallr altiminyum
Kilavuz bant, ¢ift yonli makara:
Poliasetal
Kablo: Poliiiretan
Teknik ozellikler Boyutlar =» E-46
Piston & 18 25 32 40 63
Pnomatik baglanti M5 GY8 GY8 GYa G3/8
Yastiklama Metal sabit dayama ile
iki ucta kendinden ayarli darbe emiciler
Yastiklama uzunlugu [mm] |20 | 20 | 22 | 22 | 22
Strok [mm] [100, 160, 225, 300, 360, 450, 500, 600, 750, 850, 1000, 1250, 1750, 2000
6 bar’da teorik kuvvet [N] 153 295 483 754 1870
Maks. izin verilen kuvvet Fy [N] 1850 3050 3310 6890 15200
Maks. izin verilen kuvvet F, [N] 1850 3050 3310 6890 15200
Maks. izin verilen tork M [Nm] 16 36 54 144 529
Maks. izin verilen tork My [Nm] 51 97 150 380 1157
Maks. izin verilen tork M, [Nm] 51 97 150 380 1157
Maks. hizD m/s] |5
CPX-CMPX son pozisyon kontroloril ile pozisyonlama dzellikleri
Orta pozisyon tekrarlama hassasiyeti [mm] [=£2
Min./maks. yiik, yatay?) kel 1/15 2/30 3/50 5/75 12/180
Min./maks. yiik, dikey? ke] 1/5 2/10 3/15 5/25 12/60
CPX-CMAX son pozisyon kontrolorii ile pozisyonlama 6zellikleri
Tekrarlama hassasiyeti, stroga bagimli [mm] 0,2..0,8
Min./maks. yiik, yatay?) kel 1/15 2/30 3/50 5/75 12/180
Min./maks. yik, dikey?) kel 1/5 2/10 3/15 5/25 12/60
Min./maks. hareket hizi [m/s] [0,05..5
Minimum pozisyonlama strogu3) %] 3
Strok indirgeme?) 20 [25 [25 [35 [35
1) Yalniz CPX-CMAX eksen kontroldrlii veya CPX-CMPX son pozisyon kontroldrlii pozisyonlama icin gegerlidir. Aksi durumda 3 m/s’lik maksimum hiza izin verilir.
2)  Yiik = etkin yiik + silindirdeki tiim hareketli parcalarin kiitlesi
3)  Silindirin maksimum stroguna karsilik gelir ancak 20 mm’den fazla olamaz.
4)  Strok indirgeme silindirin her bir tarafinda muhafaza edilir, maks. pozisyonlanabilir strok: strok — 2x strok indirgeme.
Calisma sartlari
Piston & 18 25 32 40 63
Calisma basinci [bar] 2..8 1,5..8
Akiskan cinsi® Filtrelenmis ve yaglanmis basingli hava, filtreleme derecesi 5pm
Ortam sicakligi®) e -10 ... +60
Koruma sinifi (lineer cetvelli eksen) IP67

5)  Filtrelenmis basingli hava, yaglanmis veya yaglanmamis, silindir dlgiim silindiri olarak kullanildiginda akiskan olarak kullanilmasina izin verilir.

6) Yaklasim sensdrlerinin calisma araligini dikkate alin.

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Milsiz silindirler DGCI, lineer cetvel ile pozisyon ol¢iimii FESTO
Siparis kodu
[ pecr |- - KF - -
Tip
DGCI | Milsiz silindir
Piston & [mm]
Strok [mm]
18, 25, 32, 40,/ 100, 160, 225, 300, 360, 450, 500, 600,
63 750, 850, 1000, 1250, 1500, 1750, 2000
Yatak
KF | Rulman kilavuz yatag
Alternatif besleme portu?)
- iki ucta otomatik baglanti rakoru, 6n
yiiz (standart), teslimat kapsamina da-
hildir
QD iki ucta otomatik baglanti rakoru,
alindan,
teslimat kapsamina dahildir
QR Bir ugta otomatik baglanti rakoru, on
yiiz, sag taraf, teslimat kapsamina da-
hildir
Q Disli baglanti (alin yiizeyi acik, 6n yiiz
kapalr), vidali konnektor teslimat kap-
saminda degildir
Yastiklama
- Ayarlanabilir mekanik dayama
yastiklamasiz (standart)
YSR Darbe emici, kendinden ayarli
YSRW Darbe emici, kendinden ayarli, kademeli
Yalniz 100 ... 600 mm strok icin.
Siparis ornegi:
DGCI-25-300-KF-YSRW
Milsiz silindir DGCI - piston ¢apt 25 mm - strok 300 mm - rulman kilavuz yatakli - iki ugta otomatik baglanti rakoru, 6n yiiz (standart) -
kendinden ayarli darbe emici, kademeli
Not
1) Otomatik baglanti rakorlarinin
hassas tanimlamasi =» E-45
Toplam uzunlugun fonksiyonu olarak MUC profil baglanti sayisi
Profil baglantilari arasindaki fazla Strok [mm] Montaj eklerinin sayisi
mesafe pozisyonlama hassasiyetini Profil baglanti MUC Ayak baglanti HPC + Profil baglanti MUC
azaltabilir. Asagidaki tablo gerekli
minimum profil ve ayak baglanti 3:' =
sayisini gostermektedir. q@'ij
e T |

E-44

100 ... 400

401 ... 600

601...1200

1,201 ... 1400

1,401 ... 2000

NlwlwlNso

[} I Y I N3 Y I} )
NN == Oo

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.



Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Milsiz silindirler DGCI, lineer cetvel ile pozisyon ol¢iimii FESTO
Ekipmanlara genel bakis
/ Aksesuarlar @icin => Sayfa/
Internet
__
Kanal kapag ABP 18..63 |E45
6 Merkezleme pimi/burcuZBS/ZBHD  [18..63 [E-45
Darbe emici YSR 18..63 |E-45
Darbe emici YSRW 18..63 |E45
Otomatik baglanti rakoru QS (Q 6zel- |18...63 |E-45
1igi icin)
[6] Profil baglanti MUC 18..63 |E45
Kanal somunu HMBN 25..63  [E45
Merkezleme pimi/burcuZBS/ZBHD  [18..63 [E-45
[9] Ayak baglanti HPC 18..63 |E45
[e] - Oransal yon kontrol valfi VPWP 18...63 E-381
1)  Silindirin teslimat kapsamina dahildir.
Not
B Silindir dayamasiz veya darbe emicisiz calistirilmamalidir.
Siparis bilgileri Siparis bilgileri
| @ igin Siparis kodu @ igin Siparis kodu
Kanal somunu®) Boyutlar = Internet: hmbn
18,25, 32, 40, |ABP-5-S 25,32, 40 HMBN-5-1M5
= | <&
63 HMBN-5-2M5
[2]/8] Merkezleme pimi®) Boyutlar = Internet: zbs é
@ Taslyici araba igin
18 | 285-5 [o] Ayak baglanti Boyutlar = E-50
Kapak igin | 18 HPC-18
18 7BS-5 \ -
Merkezleme burcu® Boyutlar = Internet: zbh %\yﬁ)l/ ;z :EE;;
D [ R —
» 52,40, 63 HPC-63
Kapak icin
25,32,40,63 [7BH-9 5)  Ambalaj birimi 10 adet.
[3]/[4] Darbe emici
DGC-KF i¢in Siparis bilgileri
18 YSRW-DGC-18KF @icin Strok | Siparis kodu
25 YSRW-DGC-25-KF Otomatik baglanti rakoru
32 YSRW-DGC-32-KF 18 100...2000 QSM-M5-6
40 YSRW-DGC-40/50 @ 25 100...160 QS-V8-6
63 YSRW-DGC-63 225...2000 QS-v-8
32 100 QS-V8-6
[6] Profil baglanti Boyutlar = E-50 160 ... 2000 QS- Y-8
— S
” /l‘/ 7
S 32 MUC32 63 100300  |Q5%8
& 40 MUC-40 360 ... 450 QS%10
63 MUC-63 500 ... 2000 QS-36-12

3)  Ambalaj birimi 2x 0,5 m.
4)  Ambalaj birimi 10 adet.

Not
ilgili oransal yon kontrol valfleri VPWP
icin segim yardimi =» E-384.

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Milsiz silindirler DGCI, lineer cetvel ile pozisyon ol¢iimii

FESTO

Boyutlar CAD verilerini indirmek i¢in = www.festo.com
18...63
L8 L3 L7 ¢ N 2o E 51 EE L
§ | [] T C
> [ e sy I T &
C = ' L I I
©. |
Sln —& Bl
I = =
o
a T1| N\EE I3
\EE[T]
L5 1] L6
Lo L5
L2
L10+ -
L1+
C gbrinimu
@18.. 40 @63 W
B13
B3
B2 B
B13
B3
BN
- D4 B9
N EEr]
“~ O~ e
I b
R O
Q [sa]
I s | ~
T|e i@ 6@6, ‘@ o| T
B6 B8
B1
B15
B goriinimi
218 & 25...40 18 ... 40 63 B3
B12
B3 P pan
B12 ‘ 5]\/
O T ) o ©
'\ (= e \’ EE ~
@, ® & =
0 ‘ @‘} < @} @-J// e
‘ © e A T+ 2 £ H@@ o @—ér PE
¥ @), | 2 BH]| + O0Q, o N ER
T B10 ||_| RIES EEr ~ B10 =
ET: 'B14 i B4 *
B4|_ B85

+  arti strok uzunlugu

iki ucta besleme portu secenegi

E-46

(6n yiizde veya 6nde)

iki ucta besleme portu

sag tarafta)

secenegi, bir uctan basingli
hava beslemesi igin (6n yiizde,

Montaj deligi

ayak baglanti HPC icin
Merkezleme pimi icin delik ZBS

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

[6] Merkezleme burcu icin delik

ZBH

ilave tasiyici araba
Durdurucu icin dis

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.



Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Milsiz silindirler DGCI, lineer cetvel ile pozisyon ol¢iimii FESTO
(%] B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9 B10 B11 B12
[mm] +0,1 +0,05 +0,1
18 44,5 49,9 19,5 8,8 21 31 - 3,8 1 2,4 5,5 15,5
25 59,8 66 30 12,65 30 42 1 6,65 1 3,5 9,3 21
32 73 79 38,5 5,7 63,1 57,5 - 8,5 1,5 14 14,9 18
40 91 98,5 45 17,2 55 65 - 12,2 2 8 16,5 24,8
63 142 149 68 - - 97 B 19,5 5 15,5 21 30
(%] B13 B14 B15 B16 D1 D2 D3 D4 EE H1 H2 H3
(%) (%)

[mm] +0,05 H7
18 39 19,5 68,3 0,8 20,05 M4 5 M12x1 M5 56,3 23,1 55
25 53 29 82,4 - 310,05 M5 9 M16x1 GYs 68 29 67
32 65 38,5 97,8 - 30,05 Mé 9 M16x1 GYs 78,5 30 77
40 80,5 45 110,3 - 40,05 Mé 9 M22x1,5 GY4 99,5 41,5 97,5
63 123,5 68 146,3 - oH7 M10 9 M26x1,5 G¥s 153,5 48,5 151
(%] H4 H5 H6 H7 H8 H9 H10 H11 H12 H13 H14 )1 )2
[mm] +0,1 +0,05
18 9,6 13,4 20 4,6 2,4 25,2 46 8,5+0,15 30 20 2,3 20 16,5
25 13,65 15,8 24 7,65 4,5 29 55,5 12+0,15 35 20 4,7 26,1 18,6
32 5,7 17 27,7 8,5 14 35,2 63,8 11,45+0,15 50 20 5,9 30 22
40 17,2 25 36,5 12,2 8 44 81,5 15+0,15 60 20 13,9 35 26
63 68 34,8 46 19,5 - 67 131 15,5+0,2 120 20 23,7 41,5 39,5
(%] J3 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7

KF KF-GP KF KF-GP KF KF-GP KF-YSR(W)
[mm] +0,9/-0,2 +0,9/-0,2
18 11 150 157 74,5 78 5,7 5,8 15 5,5 14,5...16,5 18..20 14,5 ... 34,5
25 17 200 205 100 102,5 10,5 10,6 24,5 10,6 22,5...26,5 25..29 22,5...47,5
32 18,5 250 250 124,8 124,8 14,5 14,5 30,5 14,5 27,3...32,3 27,3...32,3 27,3...52,3
40 26 300 312 150 156 14,6 14,6 33,5 14,6 31..36 37 ...42 31..56
63 31,5 400 B 200 B 20 20 44 20 41 ... 46 B 41...76
(%) L8 L9 L10 Tl T2 T3 T6 Strok toleransi

YSR YSRW KF KF-GP

[mm] +0,2 +0,2 maks. +0,2
18 29,9 32,6 - 3,5 119 9 2 3,1 15 0..2,5
25 35,6 38,6 16,3 18,8 119 17,5 2 2,1 17,3
32 19,5 28 35,3 35,3 119 15 2 2,1 20
40 38,5 43,5 57,7 63,5 119 20 2 2,1 25,7
63 38,3 48,3 97 - 119 27,5 2,1+0.2 2,1 36,1
Not
Lineer cetvelli eksenin fonksiyonel
giivenligi ve DGCI milsiz silindirin
stabilitesi i¢in L7 mesafesi tablodaki
degerlerin altina diismemelidir.
Teknik veriler 6nceden haber verilmeden degistirilebilir. => Internet: www.festo.com/catalogue/... E-47
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Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Milsiz silindirler DGCI, lineer cetvel ile pozisyon ol¢iimii

Boyutlar
18

3.1:04
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A ENONO] ©
& L 60 o0
40+003
70:02
100:0.2
131202
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— o o)
451401
851005
145.7

Merkezleme burcu icin delik ZBH
[6] Merkezleme pimi icin delik ZBS
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FESTO

CAD verilerini indirmek icin =» www.festo.com
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Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.



Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Milsiz silindirler DGCI, lineer cetvel ile pozisyon ol¢iimii

Boyutlar
63
g 9H7
= 5
g Mé 5] M8 A
& | =
[N ARi7 Z Qi ) (
i i ?
A goriinlimi
S
0 $ 917
S M8
M ~o | Wo~ ol «
eVt ert Ut
@ ® @ @
3|
@ ® C] ©
@ D
@ ,0, 0, 0
40140.03 404003 404003
[ evei |
169102
256201
280
i
R ——— 5 © & ]
70041
130005
19001
Merkezleme burcu icin delik ZBH

[6] Merkezleme pimi icin delik ZBS

Profil kovan
18

25

Kanal somunu icin montaj kanali

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.

32
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FESTO

CAD verilerini indirmek icin =» www.festo.com
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Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Milsiz silindirler DGCI, lineer cetvel ile pozisyon ol¢iimii FESTO
Boyutlar — Aksesuarlar CAD verilerini indirmek icin =» www.festo.com
[6] Profil baglanti MUC (%) AH B1 B2 B3 B4 B5 B6 D1
a [mm] +0,2 H13
e L:‘a 18 | 27,0 | 67,8200 | 562015 | 28,7 | 27,2 | 23,2 | 57 | 5.5
m | & 1 (b 25 32,5 79,502 | 65,5+0,15 [ 28,5 37,5 29,5 7 5,5
o F}B' 32 | 37,5 | 94s02 | 80s015 | 35 | 47,5 | 37 7 | 55
B6 B2 40 47 110,5+0,2 | 960,15 43 57 46,8 7 6,5
63 75 169=0,5 | 149=0,2 72,5 87 69 10 9
18 &
- of
W s—Fo = %] D2 H1 H2 H3 H4 L1 12 L3
59 o o .
‘5 hd icin (%)
B [ | B2 [mm] | H7 0,05 | 0,2
B1 B4 18 5 64 57-0,2 | 9,9201 6,4 [33=01 | 20,5 -
B3 ;_!& BS 25 5 76,5 6,5.0,2 | 12,5«01 | 7,43 |35=01 | 22,5 B
Jr 32 5 87,5 6,5-0,2 13+0,1 4 45+0,1 30 -
== 40 6 | 1115 | 8,502 | 16=01 | 11,3 |60=01 | 44 -
o0 63 6 172,5 11 25,5 15 80=0,4 26 56
ol n
= U & @
z OO0, o
9 | [
T
Malzemeler: Yiiksek alasimli celik
[9] Ayak baglanti HPC @ AB AO AT AU B1 B2
@ 40... 63 N
.. .B [mm]
Ba__
B2 | 18 5,5 6,75 3 13,25 11,2 4,3
A0 |
i Jkirare) 25 5,5 9 4 15 13,35 7,65
T 32 6,6 10 5 19 9 9
9| @©4
= b 40 6,6 10 6 20 12,6 12,2
IR £ 63 11 13,5 8 28 17,5 12,5
T Aa\‘T | 83
SA+ | [TR1
‘ IR (%) B3 B4 B5 H1 H2 H3
us icin
[mm]
18 15,2 5,3 23,2 64 59,5 16
25 22,35 8,65 29,5 76,5 71,5 14,35
32 2,5 10,5 27 87,5 82,5 8
40 32,8 14,2 36,8 111,5 104,5 15,3
63 55,5 17,5 49 172,5 164,5 22
- (%) H4 H6 SA TR TR1 us
icin
[mm] +0,9/-0,2 0,1 +0,1
18 21,5 7.7 176,5 30 - 38,6
25 19,35 8,5 230 40 - 55
32 13 9 288 56,5 19,5 68
40 22,3 12 340 65 25 78
+  =arti strok uzunlugu 63 30 19 456 111 39 133

Malzemeler: Galvanizli gelik

E-50 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Teknik veriler dnceden haber verilmeden degistirilebilir.



Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Acisal doner silindirler DSMI-B, entegre pozisyon dl¢iimii FESTO
* DSM agisal doner silindirini baz alir
* Kompakt tasarim
* Ddner potansiyometre ile pozisyon dl¢iimii
$ * Genis montaj secenekleri
e Donme agisi 270°
* Servo-pndmatik uygulamalar icin veya
Yo ol¢tim silindiri olarak kullanim
\@ . /,’
@ '
Ek bilgi =» Internet: .../dsmi
Uriin gamina genel bakis
islev Boyut Dénme ags Tork Konum algilamas!
] [Nm] A
Cift etkili 25,40 270 5,20
Teknik veriler 6nceden haber verilmeden degistirilebilir. => Internet: www.festo.com/catalogue/... E-51
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Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Acisal doner silindirler DSMI-B, entegre pozisyon dl¢iimii

Servo-pnomatik silindir teknolojisi

CPX valf adasinin biitiinleyici bir pargasi

olarak pozisyonlama ve Yumusak
Durdurma uygulamalari - dagitilmis
otomasyon uygulamalari igin modiiler
ekipman sistemi.

Modiiler yapisi sayesinde valfler, dijital
girisler ve cikislar, pozisyonlama
modiilleri ve son pozisyon
kontroldrlerinin CPX terminalinde her
sekilde kombine edilebilir.

Avantajlar:

Pnomatik ve elektrik ayni platform
tizerinde kontrol ve pozisyonlama
Yenilik¢i pozisyonlama teknolojisi -
piston mili silindirleri, milsiz
silindirler, agisal doner silindirler
Fieldbus tizerinden kontrol
Uzaktan bakim, uzaktan diyaknostik,
web server, SMS ve e-posta alarmi
TCP/IP iizerinden miimkiindiir
Modiiller kablaji sokmeden hizli
sekilde degistirilebilir ve
genisletilebilir

FESTO

Valf adasi CPX
CMPX son pozisyon kontroldrii ile

Oransal Sinyal cevirici

yon kontrol CASM
valfi
VPWP

g ,

- “.g Pnomatik silindir
=) ! or: agisal doner silindir DSMI
J

Servo-pnomatik sistemler icin sistem komponentleri
Milsiz silindir Standart silindir Acisal doner silindir Potansiyometre Potansiyometre
DGCI DNCI DSMI WG TLF

Son pozisyon kontroldrii . . . . .

CPX-CMPX
. P "l]

Pozisyon kontroldrii - - - - -
CPX-CMAX

Oransal yon kontrol valfi . . . . .
VPWP

Baglanti kablosu - - - - -
KVI-CP-3-...

Sinyal cevirici ~ ~ . . .
CASM-S-D2-R3

[6] [Baglanti kablosu ~ ~ - - ~
NEBC-P1W4-...

- Sinyal gevirici _ - _ _ _
CASM-S-D3-R7

- Baglanti kablosu ~ ~ ~ ~ -
NEBC-A1W3-...

Not

1) Servo-pnomatik sistemler SPC200

pozisyonlama kontrolorii veya
SPC11 Yumusak Durdurma
kontroloriiyle de calistirilabilir.
=> Internet: spc200, spx11

E-52
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Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.



Servopnomatik pozisyonlama sistemleri » Lineer cetvelli eksenler »

Acisal doner silindirler DSMI-B, entegre pozisyon dl¢iimii

FESTO

Teknik ozellikler
Malzemeler
Govde, flans, durdurucu kolu: ﬁ @ »
Eloksalli aliminyum b g ‘
Mil: Nikel kapli celik . 3
Doner vana: o
Cam fiber takviyeli plastik :’ . ”
Sabitlenmis durdurucular Galvanizli X ¢
celik

Teknik ozellikler Boyutlar =» E-56

Boyut 25 40

Pnomatik baglanti M5 GY8

Donme aglsl [°] 0..270

Maks. donme agisi [°] 272

Tork [Nm] 5 20

Maks. radyal kuvvet [N] 120 350

Maks. eksenel kuvvet [N] 50 120

CPX-CMPX son pozisyon kontroloril ile pozisyonlama dzellikleri

Son pozisyon tekrarlama [°] <0,2
hassasiyeti!)

Orta konum tekrarlama hassasiyeti [°] +2
Montaj konumu Yatay

Min./maks. kiitlesel atalet momenti,
yatay?)

lkem?] [15x1074/300x 1074

60x1074/1200x 1074

CPX-CMAX son pozisyon kontrolorii ile pozisyonlama 6zellikleri

Tekrarlama hassasiyeti

[°] +0,3

Montaj konumu

Hepsi

Min./maks. kiitlesel atalet momenti,

lkem?] [15x1074/300x 1074

60x1074/1200x 1074

yatay?)

Min./maks. kiitlesel atalet momenti, lkem?] [15x1074/300x 1074 60x1074/1200x 1074
dikey?)

Min./maks. hareket hizi [°/s] 50 ... 2000

Minimum konumlama strogu [°] 5

Maks. dénme strogu® [] 260

-

DSMI limit durdurucularini kullanirken.

)
2) Hareket sirasinda degismemelidir ancak agirlik merkezinin disinda olabilir.
3) Hareket sirasinda degismemelidir ancak agirlik merkezi olarak islev gorebilir.
4)  Her ki tarafta 5°lik strok azalmasi gozlenmelidir.
Calisma sartlari
Piston & 25 40
Calisma basinci®) bar] [4..8

Akiskan cinsi®)

Basingli hava, yaglanmis ve yaglanmamis, filtre tinitesi 5 pm

Ortam sicaklig1”)

[°c -10...+60

Koruma sinifi (lineer cetvelli eksen)

IP65

5)  Olgiim silindiri olarak kullanirken 1,5 ... 10 bar ¢alisma basincina izin verilir.

6) Filtrelenmis basincli hava, yaglanmis veya yaglanmamis, dlgiim silindiri olarak kullanildiginda akiskan olarak kullanilmasina izin verilir.
7)  Yaklasim sensdrlerinin calisma araligini dikkate alin.

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.
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Acisal doner silindirler DSMI-B, entegre pozisyon dl¢iimii FESTO
Siparis kodu
[ psmi || - 270 - A - B
Tip
DSMI Acisal doner silindir
Boyut
Donme agisi [°]

25,40 270

Konum algilamasi

A | Yaklagim sensorii ile
Seri
B | B serisi

Siparis ornegi:

DSMI-25-270-A-B
Acisal doner silindir DSMI - boyut 25 - doniis agisi 270° - yaklasim sensorleri icin konum algilamasi - B serisi

Ekipmanlara genel bakis

Aksesuarlar => Sayfa/Internet
Usten gecmeli flans FWSR E-55
Montaj plakasi HSM E-55
Otomatik baglanti rakoru QS (teslimat kapsamina dahildir) E-55
Tek yonlii hiz ayar valfi GRLA E-55
Darbe emici tutucu DSM-B E-55
[6] Darbe emici DYSC E-55
Yastiklama kiti DSM-...-P-B E-55
Sensor braketi SL-DSM-B E-55
[9] Yaklasim senstrii SME/SMT-10 E-55
Kapak AKM E-55
Soket SD E-55

m
[
~

=> Internet: www.festo.com/catalogue/... Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.
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Acisal doner silindirler DSMI-B, entegre pozisyon dl¢iimii FESTO

Siparis bilgileri Siparis bilgileri

| & igin | Siparis kodu | & igin Siparis kodu
Usten gecmeli flans Boyutlar =» E-57 E C-kanal igin yaklasim sensori,
=5 ’ 25 FWSR-25 manyetik direngli — N/A kontak Teknik ozellikler=» E-652
", ' 40 FWSR-40 [o] C-kanal icin yaklasim sensorii,
é@ Y manyetik direngli — N/A kontak Teknik ozellikler=» Internet: smt
= PNP, kablo SMT-10F-PS-24V-K2,5L-0E
9\/ PNP, soket SMT-10F-PS-24V-K0,3L-M8D
Montaj plakas Boyutlar = E-57 -
25 HSM-25 Manyetik akim — N/A kontak Teknik 6zellikler=» E-652
40 HSM-40 Manyetik akim — N/A kontak Teknik ozellikler=» Internet: sme
= Soket SME-10F-DS-24V-K0,3L-M8D
?\/ Kablo SME-10F-DS-24V-K2,5L-0F
” Kablo SME-10F-25-24V-K2, 5L-0F
Otomatik baglanti rakoru
ﬂ 25 QSM-M5-6 @ Baglanti kablosu, -

5% 40 QS-Ye-8 diiz soket Teknik ozellikler 2 E-857
(9] Baglanti kablosu,
diiz soket Teknik ozellikler =» Internet: nebu
% 2,5m NEBU-M8G3-K-2.5-LE3

Siparis bilgileri 5m NEBU-M8G3-K-5-LE3

islev Boyut Baglanti Siparis kodu Acili soket Teknik ozellikler =» E-857

Dis 61~ | Dis @ Acili soket Teknik 6zellikler = Internet: nebu
sii ’ 2,5m NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
Tornavida ayarli, tek yonlii hiz ayar valfi, egzoz havasi debi kontrolii i¢in me- i om NEBU-MEWS3-K°5-LE3
tall) Teknik ozellikler =» Internet: grla LER S 21550
[4]Tornavida ayarli, tek yonlii hiz ayar valfi, egzoz havasi debi kontrolil icin metal?) 25 ARM-25
Teknik ozellikler = Internet: grla 40 AKN-40
25 M5 4 GRLA-M5-QS-4-D
40 GYs 6 GRLA-%/8-QS-6-D
25,40 SD-WD-7
1) Tavsiye edilen hiz ayar valfleri valfin iizerinde 1m hortum uzunlugu gerektirir. +%50°lik sapma durumlarinda,
optimum debi kontrolii ve silindir hizi elde etmek igin daha yiiksek veya daha diisiik debi hizina sahip hiz
ayar valfleri segilmelidir.

Siparis bilgileri

| & igin Siparis kodu
p—
Yastiklama montaji
2 .25
5 DSM-25-B
DSM-40-B

40

[6] Darbe emici

Teknik ozellikler =» Internet: dysc

(6]

Teknik ozellikler =» Internet: dysc

Darbe emici

DYSC-7-5-Y1F

DYSC-12-12-Y1F

25
M 40

Yastiklama kiti, esnek ve sabit durduruculu

EE@@

< 25 DSM-16/25-P-B
B
40 DSM-40-P-B
Sensor aparatl
25, 40 SL-DSM-B

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.

Not

ilgili oransal yon kontrol valfleri VPWP

icin segim yardimi =» E-384.

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...
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Acisal doner silindirler DSMI-B, entegre pozisyon dl¢iimii

Boyutlar CAD verilerini indirmek icin =» www.festo.com
1 016
:
02 ~ = > @%\
— 4 S ¢ 2
5 — 5 a8 -(8)-<
7; 1S 3
7 \%/

T4 L7
=} @ = -
) | =
= | I I 1 | | |
]
: afl L |'s
g
-
| g
40° L4
B2 L3
B3 LS L2
L6
Kama pozisyonu 0°de Durdurucuyu kilitleyen kilitle- [6] Son pozisyon ayarlamasi [9] Son pozisyon ayarlamasi igin pro-
Besleme portu igin mavi ¢cikarma me vidasi Son pozisyon ayarlamasi icin kilit jeksiyon
halkasi Manuel el kumandasi somunu Kendinden kilitlenen M4x8 vida
Besleme portu igin siyah ¢ikarma (dahili altigen soket) Sonsuz ayarlanabilir durdurucu- icin toprak klemensi
halkasi lar
Boyut B1 B2 B3 B4 B5 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
g7 f8
+0,5 +0,3 +0,3 %) (%] (%] (%]
25 28 65 83 40=0,2 91 12 20-0,3 30 M4 Mé M2 106=0,3
40 43,8 105 130 80=0,3 139 20 36-0,4 52 Mé M10 M2 168+0,5
Boyut D10 D11 EE H1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8
+0,2 +0,6/-0,7 +0,2 +0,4 +0,2/-0,4 +0,6 +0,2
25 M5 M10x1 M5 41,5 36,5 30 4 15,2 123 7,5 23,5
40 Mé M16x1 GYs 65 62 50 8 23,7 184 12 36
Boyut L9 L10 L11 Tl T2 T3 T4 =1 =2 =3 Woodruff anahtari
+1 +2 maks. +2 +0,2 DIN 6885’e uygun
25 44,5 2,9 12 13,5 10 10 10 13 8 4 A4x4x25
40 64,5 3,4 16 22,5 16 15 10 19 10 8 A6X6X45

E-56 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Teknik veriler 6nceden haber verilmeden degistirilebilir.
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Acisal doner silindirler DSMI-B, entegre pozisyon dl¢iimii FESTO
Boyutlar — Aksesuarlar CAD verilerini indirmek i¢in = www.festo.com
Usten gecmeli flang FWSR Boyut B5 | D11 | D12 | D13 | D14 | D15 | L9 | L10 | L11 L12
; (%) (%) (%) (%)
. = H13 | g7
® 4 - 12 25 [ M3 [34 |14 [ 35 [15 [ 25 [ 3 [ 3 | 855
s N L g 16 28 | M4 | 4,5 16 40 17 28 3 98,8
o+ g 25 35 M5 [ 5,5 20 50 23 38 8 3 116,5
N1 a4 f ~ 32 45 | M6 |65 | 28 | 60 | 28 | 48 | 10 | 4 |151,5
ol 1| |e — | = o 40 4 [M8 | 9 |36 |70 |38 |60 |11 186
i == || | 5 > 5
BS L9
D14 L12
Malzemeler: Presle islenmis aliiminyum alasim, eloksalli; bakir, PTFE ve silikon
icermez
Montaj plakasi HSM Boyut B6 D16 D17 H2 L12 L13 T4
: @ @
& | 4 —
I
© 1 12 20 8 4,5 10 84 72 4,6
ﬁﬁ — 16 28 10 5,5 10 98 84 5,7
Z Sl ’ ’
‘ \\\J @ 25 30 11 6,6 10 110 95 6,8
D16 §§ 32 40 15 9 15 145 125 9
i , Bl o 40 45 18 11 20 180 155 11
LY [ 7 B
|07 B6
L13
L12
Malzemeler: Aliiminyum
Kapak AKM Boyut D1 L1
] (%)
f [
12 59 56,2+1,2
© 16 70 68+1,2
5 w 25 83 73,4:1,2
© JL 32 105 89,7:1,5
40 130 107,1:1,5
\
L1

Malzemeler: Polyamid

Teknik veriler 6nceden haber verilmeden degistirilebilir. => Internet: www.festo.com/catalogue/... E-57
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E-58 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

FESTO

Teknik veriler onceden haber verilmeden degistirilebilir.





