Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido

FESTO




Cilindros con sistema de medicion de recorrido FESTO

Cuadro general de los productos

Funcion Tipo Descripcion resumida
Actuadores | sin vastago
DDLI e Sin guia
; e Con sistema de medicion de recorrido sin contacto
L e Sobre la base del actuador lineal DGC-K
j;. _.! o Conexiones de aire comprimido en la parte frontal
L]
i e Producto del sistema de la técnica de manipulacion y montaje
DGCI e Con guia
e Con sistema de medicion de recorrido sin contacto
e Sobre la base del actuador lineal DGC
. o Conexiones de aire comprimido frontales o en la parte delantera
. e Producto del sistema de la técnica de manipulacion y montaje
No utilizar para equipos nuevos.
e Con o sin guia
e (Con sistema de medicion de recorrido integrado, sin contacto
e Mltiples posibilidades de adaptacion a los actuadores
e Producto del sistema de la técnica de manipulacion y montaje
No utilizar para equipos nuevos.
e Con o sin guia
e Con potenciémetro o con sistema de medicion de recorrido sin contacto incorporado
e Con unidad de bloqueo
e Mltiples posibilidades de adaptacion a los actuadores
con vastago
DNCI e Con sistema de medicion de recorrido sin contacto
o Diversas variantes de vastagos
e (ilindro normalizado en la norma 1SO 15552
DIN wvoma
DDPC o (Con sistema de medicion de recorrido sin contacto
o Diversas variantes de vastagos
| -y F e (ilindro normalizado en la norma 1SO 15552
-
Al —
N e DIN  wvDMA
DNC/DSBC - o Con potenciometro MLO-LWG
. ;-",jf * Diversas variantes de vastagos
;1"‘.-' e (ilindro normalizado en la norma 1SO 15552
-
‘./ DIN wvoma
’ L
Actuador Actuador giratorio
giratorio DSMI e Sobre la base del actuador giratorio DSM
1 . e Potencidmetro giratorio integrado
.,al e Construccién compacta
. e Mltiples posibilidades de fijacion
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Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Cuadro general de los productos

FESTO

Diametro Carrera / angulo de giro Apropiado
del émbolo para posicionamiento con para regulador de posiciones finales como cilindro de medicion
[mm/°] CPX-CMAX SPC200 CPX-CMPX | SPC11
sin vastago
25,32,40 100, 160, 225, 300, 360,
450, 500, 600, 750, 850,
1000, 1 250, 1 500,
1750,2000 . . . . .
18, 25,32, |100,160, 225,300, 360,
40,63 450, 500, 600, 750, 850,
1000, 1 250, 1 500,
1750,2000 . . . . .
25,32,40, 225,300,360, 450, 500,
50, 63 600, 750, 1 000, 1 250,
1500,1750,2 000 | | | | | | | | | |
25,32,40, 225,300,360, 450, 500,
50, 63 600, 750, 1 000, 1 250,
1500,1750,2000 - | | - | | | |
con vastago
32, 40,50, ([10..2000
63 - - - - | |
100 ... 750
| | | | -
80,100 10..2000
- - - - |
100 ... 750
| | | | -
32,40,50, |100,150,225,300, 360,
63, 80 450, 600, 750
| | | | |
Actuador giratorio
25,40, 63 270
| | | | |
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Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Caracteristicas

Tecnologia servoneumatica de accionamiento

Aplicaciones de posicionamiento y
Soft Stop como parte integral del
terminal de valvulas CPX: el sistema
periférico modular para tareas de
automatizacion descentralizadas.
Gracias al sistema modular, es
posible combinar en el terminal CPX
casi indistintamente valvulas,
entradas y salidas digitales, mddulos
de posicionamiento y reguladores de
posiciones finales, segiin lo exija
cada aplicacion.

Controlador de ejes CPX-CMAX

Ventajas:

o Neumatica y electricidad: una
misma plataforma para controlary
posicionar

e Técnica de posicionamiento
innovadora: actuadores cony sin
vastago, actuadores giratorios

o Activacion mediante bus de campo

e Mantenimiento y diagndstico a
distancia, servidor web, alarma por
SMSy e-mail a través de TCP/IP

o Sustitucion y ampliacion sencillas
de los mddulos, sin retirar el
cableado

Libre eleccion:

Regulacidn de posiciones y de
fuerza, accionamiento directo o
recurriendo a uno de los

64 movimientos configurables.
Ademas:

la retransmision configurable de
datos permite obtener secuencias
funcionales sencillas con el
controlador de ejes CPX-CMAX.
Identificacién completa:
identificacion automatica de todos
los participantes con sus
respectivos datos en el controlador
CPX-CMAX.

4 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Una solucion eficiente:

el controlador CPX-CMAX permite el
accionamiento de un freno o de una
unidad de blogueo a través de la
valvula posicionadora VPWP.

Hasta ocho mddulos (max. ocho
ejes) pueden funcionar de modo
simultaneo e independientemente
entre si.

Puesta en funcionamiento mediante
FCT (software de configuracion de
Festo) o a través de bus de campo:
no es necesario programar, solo hay
que configurar.

FESTO

Hojas de datos = Internet: cpx-cmax

Ventajas:

Mayor versatilidad

Apropiado para productos OEM:
puesta en funcionamiento
también a través de bus de
campo

Instalacion y puesta en
funcionamiento sencillas y
rapidas

Solucién econémicamente

eficiente
Programacion del equipo
utilizando el PLC del cliente

Reservado el derecho de modificacion - 2014/01



Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Caracteristicas

Regulador de posiciones finales CPX-CMPX

Movimientos rapidos entre los topes
mecanicos en las posiciones finales
del cilindro y avance suave sin
impacto hasta la posicion final.
Puesta en funcionamiento rapiday
sencilla mediante panel de mando,
bus de campo o PDA.

Regulacion mejorada de

inmovilizacion.

F El controlador CMPX permite el
accionamiento de un freno o de una
unidad de blogueo a través de la
valvula posicionadora VPWP.

Valvula posicionadora VPWP

La valvula posicionadora de

5/3 vias para aplicaciones con

Soft Stop y tareas de
posicionamiento neumatico.
Plenamente digitalizada: con
sensores de presion integrados, con
nuevas funciones de diagndstico.
Disponible en tamaiios 4, 6, 8y 10.
Caudales de 350, 700, 1 400y
2000 |/min.

Maodulo de medicion CPX-CMIX

Gracias al registroy a la

. transmision completamente
digitalizada de los datos, los
cilindros neumaticos se
transforman en sensores. Gran
precision de repeticion e integra-
ci6én de transmisores de valores de
medicion analdgicos y digitales.

2014/01 - Reservado el derecho de modificacion

Con el terminal CPX es posible
controlar hasta nueve reguladores
de posiciones finales. La cantidad
Gnicamente depende del bus de
campo seleccionado.

Todos los datos del sistema pueden
leerse y escribirse a través del bus
de campo. Por ejemplo, también las
posiciones intermedias.

Con salida para el accionamiento de
un freno.

Conexiones de aire comprimido
identificadas mediante colores.

Con los cables preconfeccionados es
posible establecer rapidamente y
sin errores las conexiones con los
controladores CPX-CMPX y
CPX-CMAX.

Apropiado para el actuador lineal
DGCI con sistema de medicion
absoluta, para el actuador con
vastago DNCI/DDPC con sistema de
medicion incremental, o bien para
un potenciometro tipo MLO.

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

FESTO

Hojas de datos =» Internet: cpx-cmpx

Ventajas:

® Mayor versatilidad

o Apropiado para productos OEM:
puesta en funcionamiento
también a través de bus de
campo

Instalacion y puesta en
funcionamiento sencillas y
rapidas

Solucién econémicamente

eficiente

- aumentar los ciclos hasta en
un 30 %

- vibraciones mucho menores en
el equipo

Mejora de la calidad del puesto

de trabajo, gracias a un nivel de

ruidos mucho menor

El diagndstico ampliado permite

reducir el tiempo necesario para

el mantenimiento de la maquina

Hojas de datos =» Internet: vpwp

Ventajas:

e |nstalacion y puesta en
funcionamiento sencillas y
rapidas

® Reduccion de las paralizaciones
involuntarias de las maquinas,
gracias a las nuevas
posibilidades de diagndstico

e (on salida para el accionamiento
de un freno/de una unidad de
blogueo

Hojas de datos =» Internet: cpx-cmix

Ventajas:

e Se pueden documentar todos los
pasos del proceso, por lo que la
calidad aumenta
considerablemente

La fuerza de compresion
regulable (mediante regulador de
presion) consigue aumentar la
precision del sensor de medicion
En el caso de los sistemas de

medicion absoluta de recorridos,
puede activarse de inmediato la
posicion real



Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Opciones de accionamiento

Sistema con actuador lineal DDLI, DGCI

- (8

Médulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

Valvula posicionadora VPWP

Actuador lineal DDLI, DGCI con sistema de medicion de recorrido
[6] Cable de conexidn KVI-CP-3-...

>
ol

Actuador neumatico lineal sin
vastago, con sistema de medicion
de recorrido, con o sin guia de
rodamiento de bolas

Sistema de medicion de recorrido
sin contacto, medicién absoluta
Diametro:

- para DGCI: 18 ... 63 mm

- para DDLI: 25 ... 40 mm
Carrera: 100 ... 2000 mm con
longitudes fijas

Aplicaciones con Soft Stop y
posicionamiento neumatico
Masa de la carga: 1 ... 180 kg

No es necesaria la interfaz de
sensor

Sistema con actuador lineal DGPI, DGPIL o con sistema de medicion de recorrido MME-MTS

- 6 _ 9] =
N

o )
. 3 =
Médulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX
Valvula posicionadora VPWP
Actuador lineal DGPI, DGPIL con sistema de medicion de recorrido
[6] Cable de conexidn KVI-CP-3-...
[9] NEBP-M16W6-K-2-M9WS5

Sistema con cilindro normalizado DNCI, DDPC

[e]
g . (6] a-.:"
.‘* T

Madulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

Valvula posicionadora VPWP

Cilindros normalizados con sistema de medicién de recorrido DNCI, DDPC
Interfaz de sensor CASM-S-D3-R7

cable de conexion KVI-CP-3-...

[ (] (] [S] (=]

6 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Actuador neumatico lineal sin
vastago, con sistema de medicion
de recorrido, con o sin guia de
rodamiento de bolas

Sistema de medicion de recorrido
sin contacto, medicién absoluta
Diametro: 25 ... 63 mm

Carrera: 225 ...2 000 mm con
longitudes fijas

Aplicaciones con Soft Stop y
posicionamiento neumatico
Masa de la carga: 2 ... 180 kg

No es necesaria la interfaz de
sensor

Cilindro normalizado con sistema
de medicion de recorrido
incorporado. Corresponde a las
normas DIN ISO 6432,

VDMA 24 562, NFE 49 003.1y
Uni 10 290

Sistema de medicion de recorrido
sin contacto; medicion
incremental

Diametro: 32 ... 100 mm

Carrera: 100 ... 750 mm
Aplicaciones con Soft Stop y
posicionamiento neumatico
Carga delamasade3..450kge
interfaz de sensor apropiada
CASM-S-D3-R7

Con los cables preconfeccionados
es posible establecer las
conexiones eléctricas
rapidamente y sin errores

FESTO

Hojas de datos =» Internet: ddli o dgci

Ventajas:

Unidad de accionamiento lista
para el montaje

DDLI para la conexion sencilla al
sistema de guias del cliente
Movimientos de excelentes
cualidades

Para posicionamiento rapido con
precision de hasta 0,2 mm
(Gnicamente con controlador de
ejes CPX-CMAX)

Hojas de datos =» Internet: dgpi

Ventajas:

Unidad de accionamiento lista
para el montaje

DGPI para la conexion sencilla al
sistema de guias del cliente
Movimientos de excelentes
cualidades

Para posicionamiento rapido con
precision de hasta 0,2 mm
(Gnicamente con controlador de
ejes CPX-CMAX)

Hojas de datos =» Internet: dnci

Ventajas:

Unidad de accionamiento
compacta

Utilizacion universal

También con unidad de guia
Para posicionamiento rapido con
precision de hasta 0,5 mm
(Gnicamente con controlador de
ejes CPX-CMAX)

Reservado el derecho de modificacion - 2014/01



Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Opciones de accionamiento

Sistema con actuador giratorio DSMI

(6]
L ) 7@ a.."‘"

Mddulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

Valvula posicionadora VPWP

Actuador giratorio DSMI con sistema de medicion de recorrido
Interfaz de sensor CASM-S-D2-R3

Cable de conexion KVI-CP-3-...

Cable de conexion NEBC-P1W4-K-0,3-N-M12G5

N ] B ] [M] =]

Sistema con potenciometro

® o
o @ ‘_le‘r. ]
| P

7

Mddulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX
Valvula posicionadora VPWP

Interfaz de sensor CASM-S-D2-R3

Cable de conexion KVI-CP-3-...

Cable de conexion NEBC-P1W4-K-0,3-N-M12G5
Cable de conexion NEBC-A1W3-K-0,4-N-M12G5

[e=] N [ (=] [S] =]
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o Actuador giratorio DSMI con
sistema de medicion de recorrido
integrado

De construccion idéntica a la
unidad giratoria neumatica DSM
Sistema de medicion absoluta del

recorrido mediante
potencidmetro

Angulo de rotacién: 0 ... 270°
Tamano: 25, 40, 63

Momento de giro max.:

5..40 Nm

Aplicaciones con Soft Stop y
posicionamiento neumatico
Momentos de inercia de la masa
15... 6 000 kgem? e interfaz de
sensores apropiado
CASM-S-D2-R3

Con los cables preconfeccionados
es posible establecer rapida-
mente y sin errores la conexion
con la valvula posicionadora
VPWP

Posibilidad de montaje de
potencidometros de medicion
absoluta, alto grado de
proteccion

Con vastago o arrastrador
Margen de medicion:

100...2 000 mm

Con los cables preconfeccionados
es posible establecer rapida-
mente y sin errores la conexion
con la interfaz de sensor CASM
Aplicaciones con Soft Stop y
posicionamiento neumatico con
cilindros de diametros de

25 ... 80 mm, por ejemplo DNC o
DSBC

Masa de la carga: 1 ... 300 kg

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

FESTO

Hojas de datos =» Internet: dsmi

Ventajas:

e Unidad de accionamiento
compacta, lista para el montaje y
su inmediata utilizacion

e Gran aceleracion angular

o Con topes fijos ajustables

® Para posicionamiento rapido con
precision de hasta £0,2°
(Gnicamente con controlador de
ejes CPX-CMAX)

Hojas de datos =» Internet: casm

Ventajas:

Instalacion y puesta en
funcionamiento sencillas y
rapidas

Solucidn econdmicamente

eficiente

Utilizacién también en entornos
industriales dificiles

Variedad de actuadores:
CPX-CMPX y CPX-CMAX también
son apropiados para cilindros
con sistema de medicion externo



Cilindros con sistema de medicion de recorrido FESTO
Opciones de accionamiento
Componentes para sistemas Soft Stop con regulador de posiciones finales CPX-CMPX
Actuador lineal Cilindro normal. [Actuador giratorio | Sistema de medicion de recorrido => Pagina/
DDLI/DGCI DGPI DNCI, DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet
Regulador de posiciones finales
- - n n | | cmpx
CPX-CMPX
Valvula posicionadora - - - n ] ] vpwp
VPWP
Interfaz de sensor B _ _ n ] - casm
CASM-S-D2-R3
Interfaz de sensor B _ - - - - casm
CASM-S-D3-R7
Cable de conexion i
- - ™ [ [ ] u kvi
KVI-CP-3-...
Cable de conexion B _ _ ™ m/- - nebc
NEBC-P1W4-...
Cable de conexion B _ _ - -/m - nebc
NEBC-A1W3-...
Cable de conexion B - _ - - u nebp
NEBP-M16W6-...
Componentes para sistemas neumaticos de posicionamiento, con controlador de ejes CPX-CMAX
Actuador lineal Cilindro normal. [Actuador giratorio | Sistema de medicion de recorrido => Pagina/
DDLI/DGCI DGPI DNCI, DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet
Controlador de ejes - - - n u | cmax
CPX-CMAX
Valvula posicionadora - - - n ] ] vpwp
VPWP
Interfaz de sensor B B _ n ] - casm
CASM-S-D2-R3
Interfaz de sensor B _ - - - - casm
CASM-S-D3-R7
Cable de conexion i
- - ™ [ [ ] u kvi
KVI-CP-3-...
Cable de conexion B _ _ ™ m/- - nebc
NEBC-P1W4-...
Cable de conexion B _ _ - -/m - nebc
NEBC-A1W3-...
Cable de conexion B - _ - - u nebp
NEBP-M16W6-...
Componentes del sistema para cilindro de medicion, con modulo de medicion CPX-CMIX
Actuador lineal Cilindro normal. [Actuador giratorio | Sistema de medicion de recorrido => Pagina/
DDLI/DGCI DGPI DNCI, DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet
Mddulo de medicion i
- - n n | | cmix
CPX-CMIX-M1-1
Interfaz de sensor B _ _ n ] - casm
CASM-S-D2-R3
Interfaz de sensor B _ - - - - casm
CASM-S-D3-R7
Cable de conexion
KVI-CP-3-... (m)V (Y u u . ® ki
Cable de conexion B _ _ ™ m/- - nebc
NEBC-P1W4-...
Cable de conexion B _ _ - -/m - nebc
NEBC-A1W3-...
Cable de conexion B - _ - - u nebp
NEBP-M16W6-...

1)  Como prolongacion

8
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Cilindros con sistema de medicion de recorrido FESTO

Cuadro general

Componentes individuales para tareas de posicionamiento

con controlador de ejes SPC200 con regulador de posiciones finales SPC11
=> Internet: spc200 => Internet: spc11
-

\ 2

—
r
ll .
e

Controladores de ejes SPC200
Valvula posicionadora MPYE ‘
Cilindro normalizado DNCI,

Valvula posicionadora MPYE
Cilindro normalizado DNCI,

LI ]
L[]

=]

s
3
e
g
el DDPC ] DDPC
- ,,-‘" Interfaz de ejes SPC-AIF-INC -~ ,,-‘" Regulador de posiciones finales
A r‘f Cable KSPC-AIF-... A r’f SPC11-INC

Cable KMPYE-AIF-... Cable KMPYE-AIF-...

NIENE
&

Utilizacion de componentes individuales como cilindros de medicion

con modulo de medicion CPX-CMIX con convertidor de valores de medicion DADE
=> Internet: cmix => Internet: dade
-
2 3

»t® v
- | o Cilindro normalizado DNCI,
Médulo de medicién CPX-CMIX DDPC
-t Interfaz de sensores s Unidad de indicacién y control
i CASM-S-D3-R7 S | FED
) ﬁr" - Cilindro normalizado DNCI, ) (" - PLC FEC
ﬁ DDPC ‘ﬁ [6] Convertidor de valores DADE

2014/01 - Reservado el derecho de modificacion => Internet: www.festo.com/catalogue/...



- Nuevo

Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido FESTO

Cuadro general de periféricos

Importante

Si se utiliza el actuador DDPC sin
regulador de posiciones finales
CPX-CMPX, SPC11 o controlador de
ejes CPX-CMAX, SPC200 (por
ejemplo, como cilindro de
medicidn), pueden utilizarse los
accesorios estandar del actuador
DNC.

10 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Reservado el derecho de modificacion - 2014/01



Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido

Cuadro general de periféricos

Nuevo

FESTO

Accesorios
Tipo Descripcion resumida => Pagina/Internet

Cabeza de rétula Con cojinete esférico 22
SGS

Fijacion por pies Para la fijacion del actuador por la culata anterior o posterior 22
HNC

Brida de fijacion Para la fijacion del actuador por la culata anterior o posterior 22
FNC

Unidad de gufa? Para el blogueo antigiro al soportar grandes momentos 20
FENG-KF

Apoyo Para el montaje del conjunto de brida basculante DAMT 24
LNZG

[6] Conjunto de brida basculante Para el montaje giratorio del actuador 23
central
DAMT

Tapa para ranuras Para proteger contra la suciedad 24
ABP-5-S

Detectores de proximidad Para la consulta adicional de la posicién del émbolo; equipo opcional y a pedir sélo en sm
SME/SMT-8 combinacion con el cddigo A del sistema modular del actuador

[9] Conexidn de sensores Se utiliza para conectar actuadores neumaticos con sistema de medicion de recorridos casm
CASM analdgico/incremental a un controlador de posiciones CPX-CMAX o CPX-CMPX

Racor rapido roscado Para la conexion de tubos flexibles con tolerancias en su diametro exterior 24
Qs

=

Importante

Tabla de atribuciones del actuadory

de la correspondiente valvula
proporcional = 25

2014/01 - Reservado el derecho de modificacion

La unidad de guia FENG-KF tiene que estar acoplada al vastago sin holguras.
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- Nuevo

Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido FESTO

Cddigo del producto

porc |- a |- |- [-[ |- L -LP ] [A]-]
Tipo
DDPC | Cilindro normalizado
Antigiro
Q | Con vastago antigiro
| Diametro del émbolo [mm] |
| Carrera [mm] |
Unidad de guia
- No
D Accesorio
Unidad de fijacion
- No
C Accesorio
Tipo de vastago
- Simple vastago
T Doble vastago
Amortiguacion
P | Amortiguacion por tope elastico/placa a ambos lados
Deteccion de posiciones
A | Para detectores de proximidad
Vastago prolongado
- No
| 1..500 mm
=> Internet: www.festo.com/catalogue/... Reservado el derecho de modificacion - 2014/01
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- Nuevo

Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido FESTO

Hoja de datos

Funcién
5 . -
- 0 - Diametro l,.r'f .
80y 100 mm g
- l - Carrera &
10..2 000 mm
Especificaciones técnicas
Diametro del émbolo 80 100
Basado en norma ISO 15552
Forma constructiva Embolo
Vastago
Tubo perfilado
Funcionamiento Doble efecto
Gufal Barra de guia con yugo, guia de bolas
Antigiro Vastago cuadrado
Posicion de montaje Indiferente
Tipo de fijacion Con accesorios
Amortiguacion Amortiguacion por tope elastico/placa a ambos lados
Deteccion de posiciones Sistema de medicion de recorrido integrado
Para detectores de posicion?)
Principio de medicion (sistema de medicion Encoder, sin contacto, medicion relativa
de recorrido)
Conexi6n neumatica G¥s | GY2
Carrera
DDPC-..3) [mm] 10...2 000
DDPC-...-D [mm] 100 ... 500
Prolongacion del vastago [mm] 1..500
1) Laguia FENG-KF debera pedirse a través del conjunto modular (referencia D). Se entrega montada. Limita la carrera maxima.
2) Noincluida en el suministro; puede pedirse como opcién
3)  Utilizable sin restricciones como unidad de posicionamiento sélo en el margen de 100 ... 750 mm.
En combinacion con CPX-MAX, SPC200, tener en cuenta la reduccion de la carrera
Condiciones de funcionamiento y del entorno
Presion de funcionamiento [bar] 4..12
Presion de funcionamiento? [bar] 4.8
Fluido? Aire comprimido segtin 1SO 8573-1:2010 [6:4:4]
Indicacion sobre el fluido de funcionamiento / No es posible el funcionamiento con aire comprimido lubricado
de pilotaje Punto de condensacion bajo presion de 10 °C
Temperatura ambiente3) [°C] -20..+80
Resistencia a vibraciones segiin DIN/CEI 68, parte 2-6 | Grado de nitidez 2
Resistencia a choques constantes segtin DIN/CEI 68, Grado de nitidez 2
parte 2-82
Simbolo CE (consultar declaracion de conformidad)® Segiin directiva de maquinas UE EMC
Clase de resistencia a la corrosion® 1

1)  Valido sélo en aplicaciones con regulador de posiciones finales CPX-CMPX, SPC11 y controlador de ejes CPX-CMAX, SPC200

2) Lavalvula posicionadora VPWP, MPYE exige estos valores de referencia

3) Tener en cuenta las condiciones de funcionamiento de los detectores

4)  Para obtener informacion sobre las condiciones de utilizacion, véase la declaracion CE de conformidad del fabricante: www.festo.com =» Soporte técnico =» Documentacion para usuarios. En caso de aplicarse
limitaciones a la utilizacion de los equipos en zonas urbanas, comerciales e industriales, asi como en pequefias empresas, puede ser necesario adoptar medidas complementarias para reducir la emision de interfe-
rencias.

5) Clase de resistencia a la corrosion 1 seglin norma de Festo 940 070: componentes poco expuestos a corrosion. Proteccion para transporte y almacenamiento. Piezas con superficies sin fines decorativos, por ejemplo,
por encontrarse en el interior o detras de tapas o recubrimientos.
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- Nuevo

Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido

Hoja de datos

Fuerzas [N] y energia del impacto [Nm]

FESTO

Diametro del émbolo 80 100
Fuerza tedrica con 6 bar en avance 3016 4712
Fuerza tedrica con 6 bar en retroceso 2721 4418
Energia de impacto en las posiciones finales 1,8 2,5

Velocidad de impacto admisible: \%

Masa maxima admisible:

adm.

Mcarga

2xE

2xE

adm.
mpropia + Mcarga
adm.
v2 ~ Myropia

Caracteristicas del posicionamiento con controlador de ejes CPX-CMAX, SPC200

Vadm.
Eadm.
Mpropia
Mcarga

Velocidad de impacto adm.
Energia de impacto adm.
Masa movil (actuador)
Carga atil movil

Importante

Los datos se refieren a los valores
maximos posibles. Debe tenerse en
cuenta la energia maxima admisible
del impacto.

Diametro del émbolo 80 100
Carrera [mm] 100...750
Posicion de montaje Indiferente
Resolucion [mm] 0,01
Precision de repeticion [mm] <:0,5
Carga minima de la masa, horizontal [kg] 20 32
Carga maxima de la masa, horizontal [kg] 300 450
Carga minima de la masa, verticalV) [kg] 20 32
Carga maxima de la masa, verticalV) [kg] 100 150
Velocidad min. de funcionamiento [m/s] 0,05
Velocidad max. de desplazamiento [m/s] 1 0,7
Tiempo de posic. normal, carrera larga? [s] 0,88/1,02 0,95/1,10
Tiempo de posic. normal, carrera corta® [s] 0,77/0,95 0,80/1,32
Carrera minima para el posicionamiento®  [%] =<3
Reduccién de la carrera® [mm] 15
Valvula posicionadora recomendada
Para CPX-CMAX =25
Para SPC200 =26

1)  Solo en combinacion con una gufa externa

2)  Con 6 bar, montaje en posicion horizontal, DDPC-XX-500, carrera de 400 mm con masa max./min

3)  Con 6 bar, montaje en posicion horizontal, DDPC-XX-500, carrera de 200 mm con masa max./min

4)  Referido a la carrera méx., pero sin exceder los 10 mm

5) Debera respetarse la reduccion de la carrera en cada lado. Asf, la carrera aprovechable es |a siguiente: carrera - 2x reduccion de carrera
Caracteristicas de la regulacion de la fuerza con controlador de ejes CPX-CMAX
Diametro del émbolo 80 | 100
Carrera [mm] 100 ... 750
Posicion de montaje Indiferente
Fuerza max. regulable?) [N] 2710/2 440 4240/3 975
Fuerzas tipicas de friccion?) [N] 140 160
Precision de repeticion (%) <2

Regulacion de la presion3)4)

1)  Avance/retroceso con 6 bar

2)  Estos valores pueden variar considerablemente de cilindro en cilindro, y no son valores garantizados.

Si se usa adicionalmente una guia externa u otros componentes con friccién, deberan tenerse en cuenta esas fuerzas de friccion

3)  Estevalor describe la precision de repeticion con la se regula la diferencia de presion interna en el cilindro (considerando la fuerza nominal méaxima), y se refiere a la fuerza maxima regulable.

4)  Lafuerza efectiva en la piezay su precision dependen fundamentalmente de la friccion existente en el sistema, ademas de la precision de repeticion del sistema de regulacion interno. Debera tenerse en cuenta que
las fuerzas de friccion siempre se oponen al sentido de movimiento del émbolo. En términos generales puede aplicarse la formula siguiente para determinar la fuerza F aplicada en la pieza:

F = From * Frriccion * Precision de repeticion interna
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido

Hoja de datos

Caracteristicas del posicionamiento con regulador de posiciones finales CPX-CMPX, SPC11

FESTO

Diametro del émbolo 80 100
Carrera [mm] 100 ... 750
Posicion de montaje Indiferente
Precision de repeticion [mm] +)
Carga minima de la masa, horizontal [kg] 20 32
Carga maxima de la masa, horizontal [kg] 300 450
Carga minima de la masa, verticalV) [kg] 20 32
Carga maxima de la masa, verticalV) [kg] 100 150
Tiempo de maniobra [s] => Software de configuracion Soft Stop: =» www.festo.com
Valvula posicionadora recomendada
Para CPX-CMPX 225
Para SPC11 > 26
1)  Solo en combinacion con una gufa externa
Datos eléctricos del sistema de medicion de recorrido
Sefial de salida | Analdgicos

Independiente de la linealidad

Carrera de hasta 500 mm

[mm] < 10,08

Carrera de hasta 1000 mm

[mm] <+0,09

Carrera superiora 1000 mm

[mm] <10,11

Velocidad max. de desplazamiento

[m/s] 1,5

Tipo de proteccion

IP65

Marcado CE (consultar declaracion de conformidad)

Seg(in directiva de maquinas UE-CEMY

Campo maximo admisible de interferencia
magnética?

[kA/m] 10

Conexidn eléctrica

Cable con conector tipo clavija de 8 contactos, forma redonda M12

Longitud del cable

[m] 1,5

1) Para obtenerinformacion sobre las condiciones de utilizacion, véase la declaracion CE de conformidad del fabricante: www.festo.com =» Soporte técnico =» Documentacion para usuarios. En caso de aplicarse
limitaciones a la utilizacion de los equipos en zonas urbanas, comerciales e industriales, asi como en pequefias empresas, puede ser necesario adoptar medidas complementarias para reducir la emision de interfe-

rencias.
2) Admitidoa 100 mm

Ocupacion de los contactos del conector tipo clavija

8 5 Pin Funcion Color
6 4 1 5V Negro
2 GND Marrén
7 3 3 sin+ Rojo
1 2 4 sin— Naranja
5 €0S— Verde
6 oS+ Amarillo
7 Apantallamiento Apantallamiento
8 n.c. -

2014/01 - Reservado el derecho de modificacion
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido FESTO

Hoja de datos

Pesos [g]

Diametro del émbolo 80 100
DDPC-...

Peso maximo con carrera de 0 mm 3053 4330
Peso adicional por cada 10 mm de carrera 87 95
Masa mévil con carrera de 0 mm 804 994
Peso adicional por cada 10 mm de carrera 31 31

DDPC-...-T - Doble vastago

Peso maximo con carrera de 0 mm 3537 5019
Peso adicional por cada 10 mm de carrera 127 134
Masa mévil con carrera de 0 mm 1247 1467
Peso adicional por cada 10 mm de carrera 70 70

DDPC-...-...E - Peso adicional con vastago prolongado

Peso adicional por cada 10 mm adicionales [31 [31

DDPC-...-C - Peso adicional con unidad de blogueo
Peso adicional [2 046 [2829

DDPC-...-D - Peso adicional con unidad de guia

Peso maximo con carrera de 0 mm 10430 12990
Peso adicional por cada 10 mm de carrera 80 80
Materiales

Vista en seccion

Cilindro normalizado

S

Tapa Aleacion de aluminio

Vastago Acero de aleacidn fina

Camisa del cilindro Aleacion de aluminio

- Juntas Caucho nitrilico, poliuretano

Caracteristicas del material No contiene cobre ni PTFE

Conformidad con RoHS
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido

Hoja de datos

Momentos de giro y fuerzas transversales

Momento maximo de antigiro:
Dinamico <3 Nm

Estatico <5Nm

Si los momentos son mayores se
recomienda la utilizacién de una guia
externa FENG-KF. La unidad de guia se
suministra montada.

Condiciones para el montaje
Al efectuar el montaje del actuador A
con iman (para la deteccion de
posiciones) junto a un cilindro
normalizado DDPC, deben tenerse en
cuenta las siguientes condiciones:

X Distancia minima entre los
actuadores

Y  Distancia asimétrica entre los
actuadores en la culata

Valores caracteristicos de la carga
estatica y dinamica admisible, con o
sin guia:

=> Internet: feng

Montaje paralelo

Si la distancia Y = 0 mm, pueden
montarse los actuadores juntos.

Nuevo

Montaje desfasado; paso del cable entre los actuadores

Si la distancia Y > 0 mmy el cable
pasa entre los actuadores, tiene que
preverse una distancia X > 70 mm.

Montaje desfasado; paso del cable en la parte superior o inferior

Si la distancia Y > 0 mmy el cable
pasa por la parte superior o inferior,
tiene que preverse una distancia
X>60 mm.

2014/01 - Reservado el derecho de modificacion
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido

Hoja de datos

Datos CAD disponibles en =» www.festo.com

L17

D%
D8

Dimensiones
DDPC-...
L9
D7
2
Jor 2
Bl 51
pre— f
o
G G
Z)+ VA
AM WH L2+
L1 PL PL
VD EE
=1
m| g L o
n o)
<2

Tornillo de hexagono interior
con rosca interior para

Taladro para la conexion a

tierra mediante tornillo

FESTO

Cinta magnética de medicion

elementos de fijacion autocortante M4 seglin + =anadir carrera
DIN 7500 ++ =afadir 2 veces la carrera
1%} AM B BG D7 D8 D9 E EE G
(%)} (%)} (%)}
[mm] D11
80 40 45 17 3,7 14 M12 93 G¥8 43
100 40 55 17 3,7 14 M12 110 GY2 48
1%} KK L1 L2 L9 L17 MM PL RT T
(%)}
[mm]
80 M20x1,5 34,2 128 20 45,7 20 30 M10 8
100 M20x1,5 38 138 21,5 45,7 20 31,5 M10 8
1%} TG VA VD WH 7) X1 X2 X3
[mm]
. _____________________ __________________ __________________________________ _________________ _______________ __________________ |
80 72 4 16,7 46 174 22 30 6
100 89 4 20,5 51 189 22 30 6
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido

Hoja de datos

Dimensiones

DDPC-...-T - Doble vastago

L

ZJ+

ZM++

DDPC-...-CT - Doble vastago con unidad de bloqueo

VD

L3

L

L5

(o)
N

- Nuevo

FESTO

Datos CAD disponibles en =» www.festo.com

D2

ZJ)+
ZM++
DDPC-...-...E - Prolongacion del vastago
I <
A2
WH+A2

%) A2 D1 D2 H1 L3 L5

%)
[mm] Max. f9
80 500 48 GYs 165,5 95 31,5
100 500 48 GVYs 174 98 31
%) VD WH M
[mm] DDPC-...-T DDPC-...-CT DDPC-...-T DDPC-...-CT
80 16,7 46 174 269 222 317
100 20,5 51 189 287 240 338

2014/01 - Reservado el derecho de modificacion
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido

Hoja de datos

FESTO

Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com
DDPC-...-D
L4
B1 L5 L6 * B2
O
=}
Il 0l ] | ! i 1
L B 5 o i R
<1 | i I
D > &
b ‘ | ?
T m S X l o < ] ~ g
T oo X o NI ==
) GB‘ J o
L) | o ©
~
:l o o 7a Vas\
D) 2 2 M| © @» =
L= - il il
L14 L10 11 L12
L9
\ L2 L3+
L2+
L1+ )
— o PN ‘
@ N
e
3 =
m i o
o y o
| | L13 L12 \QMII
Cilindro normalizado DDPC El cliente puede confeccionar + =anadir carrera
Acoplamiento de compensacion taladros de fijacion adicionales
1%} B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D6
%) %) %) %)
[mm] -0,3 +0,2 +0,6 hé
80 105 100 148 106 78 M10 18 11 25
100 130 120 172 131 78 M10 18 11 25
1%} H1 H2 H3 H4 KK L1 L2 L3 L4
[mm] -0,5 +0,2 +0,2 +10
80 189 180 130 130 M20x1,5 258 111 194 215
100 213 200 150 150 M20x1,5 263 116 138 220
1%} L5 L6 L9 L10 L11 L12 L13 L14 X1
[mm] +0,2
. ___________________________________ ___________________________ _______________________________ _____________ _________________ |
80 40 128 32 20 21 72 11 20 27
100 40 128 32 20 24,5 89 11 20 27
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido FESTO

Referencias — Conjunto modular

Tablas para realizar los pedidos

Diametro del émbolo 80 100 Condicio- | Codigo Entrada
nes codigo
N° de articulo 1677705 1691433
Funcion Cilindros normalizados con sistema integrado de medicion de recorrido DDPC DDPC
Antigiro Con vastago antigiro -Q -Q
Diametro del émbolo [mm] [80 [100
Carrera [mm] |10 ..2000
— P
[0]f Unidad de guia No
Accesorio -D
Unidad de fijacion No
Accesorio -C
Tipo de vastago Simple vastago
Doble vastago T
_ 2z 2 .
Amortiguacion Amortiguacion por tope elastico/placa a ambos lados -P -P
Deteccion de posiciones Para detectores de proximidad A A
P
[0][ Vastago prolongado No
[mm] |1..500 -..E
—..Utilizable sin restricciones como unidad de posicionamiento sélo en el margen de 100 ... 750 mm.
C  Suministrable sélo con T

Continda: cddigo de pedido

I | [oorc_|-[a |- -1 -1 |- |- |-P___ | [o_ |- |
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido FESTO
Accesorios
Pies de fijacion HNC XA+
XS AU_| AO
Material: " l ) @
Acero cincado I LT
No contiene cobre ni PTFE 1 Ly D)
l A - T
| < <
i |
— ‘ M AB
- TR
Us
+ =anadir carrera
Dimensiones y referencias
Para & AB AH AO AT AU Opcional
%)
[mm] DDPC-... DDPC-...-C
80 12 63 15 6 41 276 371
100 14,5 71 17,5 6 41 220 318
Para & TR us XA XS CRCY Peso N° art. Tipo
[mm] DDPC-... DDPC-...-C [l
80 63 93 281 376 81 2 829 174373  HNC-80
100 75 110 230 328 86 2 1009 174374  HNC-100

1) Clase de resistencia a la corrosion 2 segiin norma de Festo 940 070:
componentes moderadamente expuestos a corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies

principalmente decorativas.

Brida de fijacion FNC E
R
Material: " [1- 1 ]
FNC: Acero cincado p {‘ ‘ | I
No contiene cobre ni PTFE 7 1
. n‘ﬂ—{ W
Conformidad con RoHS % E e N S\F
! | ¢ € T N
) | | W ME
v | ZF+
+ =anadir carrera
Dimensiones y referencias
Para & E FB MF R TF UF W ZF CRCY Peso N° art. Tipo
(%) DDPC-... DDPC-...-C
[mm] H13 [g]
80 93 12 16 63 126 150 30 256 351 1 1495 174380 FNC-80
100 110 14 16 75 150 175 35 205 303 1 2041 174381  FNC-100

1) Clase de resistencia a la corrosion 1 seglin norma de Festo 940 070: componentes poco expuestos a corrosion. Proteccion para transporte y almacenamiento. Piezas con superficies sin fines decorativos, por ejemplo,
por encontrarse en el interior o detras de tapas o recubrimientos.

22
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido FESTO
Accesorios
Cabeza de rotula SGS ’7\8 AV -
Dotacidn del suministro: o Y AT A &
1 cabeza de rétula, 1 tuerca 6 e i L \:_-__________r__gw =
hexagonal segin DIN 439 ™Y LY } : .QLJ g
Material: CE
Acero cincado &
Conformidad con RoHS %ﬁ N [ |
OV
— 7
| Dimensiones y referencias
Para & AV B1 CE CN D1 EF EN EU YA =1 | =22 |[crcY Peso N° art. Tipo
%) %)
[mm] H7 0,5 [’ ]

9264

SGS-M20x1,5

M20x1,5 33-2 | 10 77 20 34 25 25 18 15 30 30 |2 464

1) Clase de resistencia a la corrosion 2 segiin norma de Festo 940 070:
componentes moderadamente expuestos a corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies
principalmente decorativas.

Conjunto de brida basculante DAMT XJ+
XV+1/2
XG 1
El conjunto puede montarse en ':‘L
posiciones indistintas en el tubo .""H M M T |
perfilado del cilindro. « B f"r | — | I
e = Cf i } I ]gs | 4@37{ =
Material: - HH Il | i I |
Acero cincado E‘i [— ‘ i
No contiene cobre ni PTFE e ] o g
. [ ] B1 0, 4
Conformidad con RoHS T

+  =afadir carrera
+1/5 = afiadir media carrera Méx. par de apriete

Dimensiones y referencias
Para @ B1 C2 a 1) TL ™ uw XG
16} DDPC-... DDPC-...-C

[mm] e9
80 44 136 156 20 20 110 130 111 206
100 48 164 189 25 25 132 145 123 221
Para & X XV Par de apriete admisible CRCY Peso N art. Tipo

DDPC-... DDPC-...-C DDPC-... DDPC-...-C
[mm] [Nm] [g]
80 175 270 143 238 28+2 1 1494 163529 DAMT-V1-80-A
100 117 215 120 218 28+2 1 2095 163530 DAMT-V1-100-A

1) Clase de resistencia a la corrosion 1 seglin norma de Festo 940 070: componentes poco expuestos a corrosion. Proteccion para transporte y almacenamiento. Piezas con superficies sin fines decorativos, por ejemplo,
por encontrarse en el interior o detras de tapas o recubrimientos.
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido

FESTO

Accesorios
Caballete LNZG DA
i
Lo L
Material: T'!f\' Tlwd =
T ¥4
Apoyo: Aluminio anodizado - ﬁi ! E&J i +
Cojinete: Material sintético BT '
No contiene cobre ni PTFE R
Conformidad con RoHS . o
PG EE
/A 3%
TH
uL
Dimensiones y referencias
Para & CR DA FK FN FS H1 HB KE NH TH UL | cred Peso N° art. Tipo
1%} (%)} 1%} (%)}
[mm] D11 | H13 | 0,1 H13 +0,2 [g]
80 20 18 20 40 13 20 11 11 23 42 65 |2 178 32961 LNZG-63/80
100 25 20 25 50 16 | 24,5 | 14 13 | 28,5 50 75 |2 306 32962 LNZG-100/125
1) Clase de resistencia a la corrosion 2 segiin norma de Festo 940 070:

componentes moderadamente expuestos a corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies

principalmente decorativas.

Referencias
Para & Observacion N art. Tipo PED
Tapa para ranuras Hojas de datos = Internet: abp
80,100 Por cada 0,5m 151680 ABP-5-S 2

1)

Unidades por embalaje

Importante

Detectores de proximidad
recomendados
=> Internet: dshc
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido

Accesorios

Referencias — Valvulas posicionadoras proporcionales y racores rapidos roscados

FESTO

Para & Carrera Valvula posicionadora Racores rapidos roscados para DDPC
Hojas de datos = Internet: vpwp Hojas de datos =» Internet: quick star
[mm] [mm] N° art. Tipo N° art. Tipo [ PED
Para aplicaciones con controlador de ejes CPX-CMAX
80 100 ... 200 550171 VPWP-6-L-5-Q8-10-E-... 186100 QS-G3/-8 10
201 ... 450 550172  VPWP-8-L-5-Q10-10-E-... 186102  QS-G35-10
451 ..750 1552544  VPWP-10-L-5-Q-10-E-G-EX1 186103 QS-G3/8-12
100 100..120 550171 VPWP-6-L-5-Q8-10-E-... 186104 Q5-G12-122 1
121..330 550172 VPWP-8-L-5-Q10-10-E-... 186104 Q5-G12-123)
331..750 1552544  VPWP-10-L-5-Q-10-E-G-EX1 186104 QS-G%2-12
1)  Unidades por embalaje
2)  Con reduccion adicional de & 12 a & 8, con racor rapido roscado QS-12H-8 (referencia 130624)
3)  Con reduccion adicional de & 12 a & 10, con racor rapido roscado QS-12H-10 (referencia 153044)
Referencias — Valvulas posicionadoras y racores enchufables
Para & Carrera Valvula posicionadora Racores rapidos roscados para DDPC
Hojas de datos =» Internet: vpwp Hojas de datos =» Internet: quick star
[mm] [mm] N° art. Tipo N° art. Tipo [ PED
Para aplicaciones con regulador de posiciones finales Soft Stop CPX-CMPX
80 100..125 550170 VPWP-4-L-5-Q8-10-E-... 186100 QS-G3/&-8 10
126 ... 160 550171  VPWP-6-L-5-Q8-10-E-... 186100  QS-G35-8
161 ... 400 550172  VPWP-8-L-5-Q10-10-E-... 186102  QS-G35-10
401 ..750 1552544 VPWP-10-L-5-Q-10-E-G-EX1 186103 QS-G3/8-12
100 100 ...150 550171 VPWP-6-L-5-Q8-10-E-... 186104 Q5-G12-122 1
151..350 550172 VPWP-8-L-5-Q10-10-E-... 186104 Q5-G12-123)
351..750 1552544  VPWP-10-L-5-Q-10-E-G-EX1 186104 QS-G%2-12
1)  Unidades por embalaje
2)  Con reduccion adicional de & 12 a & 8, con racor rapido roscado QS-12H-8 (referencia 130624)
3)  Con reduccion adicional de & 12 a & 10, con racor rapido roscado QS-12H-10 (referencia 153044)
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Cilindros normalizados DDPC con sistema de medicion de recorrido FESTO

Accesorios

Referencias — Valvulas posicionadoras y racores enchufables

Para & Carrera Valvula posicionadora Racores rapidos roscados para DDPC
Hojas de datos =» Internet: mpye Hojas de datos =» Internet: quick star
[mm] [mm] N° art. Tipo N° art. Tipo [ PED
Para aplicaciones con controlador de ejes SPC200
80 100 ... 200 151693 MPYE-5-1/8-HF-010-B 186100 QS-G3/8-8 10
201 ... 450 151694 MPYE-5-1/4-010-B 186102 QS-G3/8-10
451 ..750 151695 MPYE-5-3/8-010-B 186103 QS-G3/6-12
100 100..120 151693 MPYE-5-1/8-HF-010-B 186104 Q5-G12-122 1
121..330 151694 MPYE-5-1/4-010-B 186104 QS-GY2-123)
331..750 151695 MPYE-5-3/8-010-B 186104 QS-G%2-12

1)  Unidades por embalaje
2)  Con reduccion adicional de & 12 a & 8, con racor rapido roscado QS-12H-8 (referencia 130624)
3)  Con reduccion adicional de & 12 a & 10, con racor rapido roscado QS-12H-10 (referencia 153044)

Referencias — Valvulas posicionadoras y racores enchufables

Para & Carrera Valvula posicionadora Racores rapidos roscados para DDPC
Hojas de datos =» Internet: mpye Hojas de datos =» Internet: quick star
[mm] [mm] N° art. Tipo N° art. Tipo [ PED
Para regulador de posiciones finales Soft Stop SPC11
80 100..125 151692 MPYE-5-1/8-LF-010-B 186100 QS-G3/8-8 10
126..160 151693 MPYE-5-1/8-HF-010-B 186100 QS-G3/8-8
161 ... 400 151694 MPYE-5-1/4-010-B 186102 QS-G3/8-10
401 ... 750 151695 MPYE-5-3/8-010-B 186103 QS-G3/8-12
100 100 ...150 151693 MPYE-5-1/8-HF-010-B 186104 Q5-612-122 1
151 .. 350 151694 MPYE-5-1/4-010-B 186104 QS-GY2-123)
351..750 151695 MPYE-5-3/8-010-B 186104 QS-GY2-12

1)  Unidades por embalaje
2)  Con reduccion adicional de & 12 a & 8, con racor rapido roscado QS-12H-8 (referencia 130624)
3)  Con reduccion adicional de & 12 a & 10, con racor rapido roscado QS-12H-10 (referencia 153044)
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