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Jednotky motoru MTR-DCI FESTO

H motor s integrovanym
ovladacem, pfevodovkou
afizenim

W kompaktni konstrukce

M ovladani prostrednictvim
vstupd/vystupl
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Jednotky motoru MTR-DClI, inteligentni servomotory

hlavni Gdaje

VSeobecné ddaje
Jednotka motoru MTR-DCI je inovativ-
ni motor pro dlohy polohovani

s integrovanou vykonnou
elektronikou.

VSeobecné ddaje

B kompaktni konstrukce

M profil nenachylny ke znecist'ovani -
hladké povrchy

M stejnosmérny motor s planetovou
prevodovkou a enkodérem

M pievod prevodovky:
7:1;14:1,22:1

W stupen kryti IP54

=]

obsluzné klavesy s integrovanym
displejem (na prani)

vstup pro referen¢ni spinat
rozhrani RS232

obsluzné rozhrani:

1/0 rozhrani

elektrické napajeni

prevodovka

Bl ][]

2] (]

Priklady pouziti
nastaveni tfidicich past

5/2.2-2

Ctyfi prvky v jednom télese

V jednotce MTR-DCI je integrovan
motor, pfevodovka, ovladac a vykonna
elektronika. Odpada tedy rozvadéc

a nakladné propojovani kabely.

Funkce polohovani

M 16 pohybil (véetné referentniho
pohybu)

M konstatni zrychleni a brzdéni

M regulace polohovani

Spolehlivé

Diky integrované vykonné elektronice
a fizeni neni nutny kabel motoru a je
lepsi i elektromagneticka snasenli-
vost. Jsou integrovany pfidavné
monitorovaci funkce.

Ochranné funkce

M sledovani teploty

W hlidani proudu

M rozpoznani vypadku napéti
M hlidani regulacni odchylky

W softwarové koncové polohy

FESTO

Snadné

Jednotku lze uvést do provozu pfimo
na LCD displeji MTR-DCI dodavaném
na prani nebo v prehlednych menu
FCT (FESTO Configuration Tool) na PC.
V kazdém pripadé jsou veskeré
parametry trvale pod kontrolou.
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Jednotky motoru MTR-DClI, inteligentni servomotory

hlavni Gdaje

Prislusenstvi
kabely

napajeci kabel

Vysvétleni typového znaceni

typ

délky kabelu: 2,5 ... 10 m
osazeni =» 5/2.2-6

pro pfipojeni vstupt/vystupl
libovolného automatu

délky kabelu: 2,5 ... 10 m
osazeni =» 5/2.2-6

pro parametrizaci a zprovoznéni pres
rozhrani RS232 se softwarem FCT
délka kabelu: 2,5 m

osazeni =» 5/2.2-6

popis a konfiguracni software

popis

sada dokumentace

konfiguratni paket FCT

0

-=- novinka
velikost 32/62

FESTO

= 5/2.2-10

Dokumentace pro uZivatele v tisténé
podobg, v jazycich NJ, Al, SP, FR, IT, 3V,
neni soucasti dodavky.

Dokumentace pro uZivatele na disku
CD-ROM, v jazycich NJ, A, SP, FR, IT,
3V, je soutasti dodavky jednotky
motoru MTR-DCI.

Konfigurace na disku CD-ROM je
soucasti dodavky jednotky motoru
MTR-DCI.

MTR |- | bdl

- 42

- v

[ SC

-| H2

MTR | motor

| druh motoru

| velikost

trida krouticiho momentu

S |standardni
napajeci napéti
VC 24V DC
VD 48V DC

technika konektoru

SC_ | pfimy vystupni konektor

odmérovaci systém

E  [enkodér

prevod prevodovky

G7 7:1
G14 |14
G22 [221

parametrizacni rozhrani

R2 RS232

H2 RS232 a ovladaci panel

technika elektrického pripojeni

10 pripojeni vstupd/vystupl

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Jednotky motoru MTR-DClI, inteligentni servomotory

technické Gdaje

- O - velikost
32..62

- I'| © napéti
24,48V DC

Obecné technické adaje

FESTO

velikost 32 | 42 52 62
snimac polohy rotoru opticky enkodér

potet pririistek/otatka 300 [ 500

rezim ovladace koncovy vykonovy stuperi PWM-MOSFET

ochranné funkce 12T-sledovani

sledovani odchylky regulace

softwarové rozpoznani koncovych poloh

detekce vypadku napéti

hlidani proudu

sledovani teploty: kiemikové Cidlo pro absolutni teplotu, vypina pfi teploté > 70 °C

rozliseni displeje

128 x 64 pixeld

upevnéni

priSroubovanim nebo svorkou na pfirubu prevodovky

druh prevodovky

planetova prevodovka

(pfi pFipojeni vstupli/vystup()

prevod prevodovky G7 6,75 (7:1); 1stupiiova
G14 13,73 (14:1); 1stupiiova
622 - [22,21 (22:1); 1stupfiova
Elektrické adaje
velikost 32 42 52 62
jmenovité napéti v D(] 24 £10 % 48 =10 %/+5 %
jmenovity proud (motor) [A] 0,73 2 5 6,19
Spickovy proud [A] 2,1 3,8 7,7 20
kontakty motoru [Nem/A] | 4,5 6,1 6,4 12,1
jmenovity vykon (motor) W] 17,5 48 122,4 316,8
max. proud [mA] 200 60
(digitalnf logické vystupy)
pocet digitalnich logickych vstupl 6
(pfi pFipojeni vstupli/vystup()
pocet digitalnich logickych vystupd 2

parametrizacni rozhrani

RS232, 9 600 baudi

5/2.2-4
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velikost 32/62

Jednotky motoru MTR-DCl, inteligentni servomotory FESTO
technické tdaje

Mechanickeé adaje

velikost 32 42 52 62

prevod prevodovky G7 G14 G7 G14 G7 G14 G7 G14 G22
otacky pohonu prevodovky [1/min] | 481 237 4b4 218 4b4 218 504 248 153
ville pfevodovky v pootoceni [ <19 <1,55 <13 <0,95 =1,1 <0,75 <1 =1,5 [=1,5
kroutici moment pohonu [Nm] 0,15 0,29 0,59 1,13 1,62 3,08 3,78 7,2 11,66
prevodovky

(¢innost prevodovky 0,75 0,7 0,8 0,75 0,8 0,75 0,8 0,75 0,75
moment setrvacnosti kgcm?] 0,024 0,323 1,209 3,3

(rotor)

moment setrvaénosti kg cm?] 10,00089 0,00149 0,00235 0,00441 0,01132 0,01711 0,017 (0,035 (0,022
(pFevodovka)

radialni zatiZenfi hridele [N] 40 70 160 230 200 320 240 360 360
axialni zatiZeni hfidele [N] 10 20 50 80 60 100 50 70 70
hmotnost vyrobku [kg] 0,711 0,735 1,715 1,824 3,104 3,285 7,605 (7,963 (7,951
Provozni a okolni podminky

velikost 32 42 52 62

digitalni logické vystupy galvanicky neoddélené galvanicky oddélené

tfida izolacniho kryti dle VDE 60034 F

stupen kryti IP54

znacka CE (viz prohlaseni o shodé) dle smérnice EU-EMV

teplota okoli [eC] 0..+50

skladovaci teplota [eq] -25...+60

relativni vlhkost vzduchu (%) 0 ... 95 (nekondenzujici)

Materialy

téleso jednotky motoru eloxovany hlinik

viko jednotky motoru hlinik, jemny odlitek, potaZeny (velikost 62 frézovana)
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Jednotky motoru MTR-DClI, inteligentni servomotory

technické Gdaje

Kroutici moment M v zavislosti na otackach n

velikost 32
500
400 \\
HOE
12
=| 300
= \
E 200 ‘\k\\~
100 RS
31\ S
o VN S
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0
M [Nm]
velikost 52
500
00 i=E
E [Ny )
= Z.I—
=| 200 T‘-— 9
[
100 : '
. |
0 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0
M [Nm]
prevodovy pomér prevodovky 7:1 prevodovy pomér prevodovky 14:1
kroutici moment, jmenovity kroutici moment, jmenovity
kroutici moment, max. kroutici moment, max.
5/2.2-6

velikost 42

FESTO

500

400

4

-
T

300

[

n [1/min]

200 = =

100 5]

0

(]

0 1.0 2.0 3.0
M [Nm]

velikost 62
600

500 <
400

300

n [1/min]
{

[

N

N

200 3]

=

100

18

I

0 l
0 5 10 15 20

25 30 35 40

M [Nm]

prevodovy pomér prevodovky 22:1

kroutici moment, jmenovity
[6] kroutici moment, max.
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Jednotky motoru MTR-DClI, inteligentni servomotory

technické tdaje

Zapojeni konektorl

referentni spinat, 3 piny, zasuvka M8

-=- novinka
velikost 32/62

FESTO

[2] rozhrani RS 232, 4 piny, zasuvka M8

pin | funkce pin [ funkce

1 24V 1 oV

4 referenéni vstup 2 transmitted data (TxD) — odesilana data
3 ov 3 received data (RxD) - pfijimana data

- 4 -

pin

rozhrani pro vstupy/vystupy, 9 pind, konektor Sub-D

funkce

napajeni, 2 piny, konektor

pin

funkce

vybér pohybu, bit 0

24V DC (pro MTR-DCI-32/42/52), 48 V DC (pro MTR-DCI-62)

vybér pohybu, bit 1

ov

vybér pohybu, bit 2

vybér pohybu, bit 3

Start-Bit

Enable-Bit (odblokovani pohonu)

vystup signalu pfipravenosti (ready)

vystup signalizujici MC (dokoncen pohyb)

V|l N|[A || B|lW|IN]|—

ov
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Jednotky motoru MTR-DClI, inteligentni servomotory FESTO

technické tdaje

Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering
velikost 42
5
2%° . 32° 13 16

1 T1, M3 '

) \ Y :

M3 M ‘

< ) é )
S o Ne} L "

o 3 08556 3V 5 <& A = 3
BRI S S m i 38858 T‘LJ? El
g 7 I = \ | @

44804 Tz 251015
e sl 5w '
=2 L1 L2 L3
velikost 32 velikost 52 velikost 62
.
32
i 3 /@ g
S = -
2 4 12 B
3 i ‘ ‘\‘
Dl ST T 0 < o~
ik «“:,T ' § 1)
N @ \
33.8 :0. 63.8 0.4 105.1:0.4
46.3:04 69.5:04
M8x1, 4 piny Sub-D, 9 pinil
M8x1, 3 piny Sub-D, 2 piny
typ D1 D2 D3 D4 D5 H1 L1 L2 L3 L4 L5 L6 T1 T2
1%} 1%} 1%} 1%} 1%}
g10 +0,1 h8 h7 +] +] +2
MTR-DCI-325-..-67 - - 215 | 6 - [ 13w00 [1755 | - [18,7:06 ] 2,503 | - - 6 -
MTR-DCI-325-..-G14 - - 21,5 6 - 13:0,2 | 175,5 - 18,7:0,6 | 2,5:0,3 - - 6 -
MTR-DCI-425-..-G7 42 42 25 8 - 11 176 33,3 2521 2:0,1 25 - 7+2 10
MTR-DCI-425-..-G14 42 42 25 8 - 11 176 46,3 2521 2:0,1 25 - 7+2 10
MTR-DCI-525-..-G7 52 52 32 12 - 17,3 194 39 33:1 310,3 31 - 10 -
MTR-DCI-525-..-G14 52 52 32 12 - 17,3 194 53 33:1 310,3 31 - 10 -
MTR-DCI-625-...-G7 62 62 40 14 15 61,3 270 47 39:1 5:0,3 31,3 9 10 -
MTR-DCI-625-..-G14 62 62 40 14 15 61,3 270 47 39:1 5:0,3 31,3 9 10 -
MTR-DCI-625-..-G22 62 62 40 14 15 61,3 270 47 39:1 5:0,3 31,3 9 10 -
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Jednotky motoru MTR-DCl, inteligentni servomotory FESTO
(idaje pro objednavky - stavebnice vyrobki
[M] Minimalni ddaje |
¢. stavebnice jednotka druh piiruba/ |tfida jmenovité | technika odmé- prevo- parame- technika
motoru motoru velikost [ krouticiho napéti konektoru fovaci dovka trizacni elektrické-
momentu systém rozhrani ho pfipojeni
533736 MTR DCI 32 S VC SC E G7 R2 10
533742 42 VD Gl4 H2
533748 52 G22
533754 62
priklad
objednavky
533742 | (MR | -[DCI | - [42 S | - [ve SC |- [E G7 | - [R2 10 |
Tabulka pro objednavky
velikost 32 42 52 62 podminky | kod zadani
E ¢. stavebnice 533736 533 742 533 748 533 754
——
jednotka motoru jednotka motoru MTR MTR
druh motoru DC servomotor s integrovanym polohovacim ovladacem -DCl -DCI
piiruba/velikost 32 [42 [52 [62
tfida krouticiho momentu tfida krouticiho momentu standardni S S
sit'ové napéti V] 24 DC -VC
V] -VD
technika konektoru konektor primy SC SC
odmérovaci systém enkodér -E -E
prevodovka integrovana planetova prevodovka i = 6,75 G7
integrovana planetova prevodovka i = 13,73 G14
integrovana G22
planetova
prevodovka
i=22,21
parametrizacni rozhrani rozhrani RS232 -R2
rozhrani RS232 + ovladaci panel -H2
technika elektrického pfipojeni | pfipojeni vstupl/vystupl 10 10
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Jednotky motoru MTR-DClI, inteligentni servomotory

prisluSenstvi

Udaje pro objednavky — kabely

FESTO

CD-ROM je soucasti dodavky jednotky motoru MTR-DCI

kratky popis délka kabelu [¢. dilu typ
napajeci kabel 2,5m 537931 KPWR-MC-1-SUB-9HC-2,5
5m 537932 KPWR-MC-1-SUB-9HC-5
10m 537933 KPWR-MC-1-SUB-9HC-10
kabel ovladani pro pfipojeni vstupli/vystupl 2,5m 537923 KES-MC-1-SUB-9-2,5
z libovolného automatu 5m 537924 KES-MC-1-SUB-9-5
10m 537925 KES-MC-1-SUB-9-10
programovaci kabel 2,5m 537926 KDI-MC-M8-SUB-9-2,5
Udaje pro objednavky — dokumentace a software
kratky popis jazyk ¢. dilu typ
dokumentace pro uZivatele v ti5téné podobé DE 539615 PBE-MTR-DCI-I0-DE
neni soucasti dodavky EN 539616 PBE-MTR-DCI-I0-EN
ES 539617 PBE-MTR-DCI-I0-ES
FR 539618 PBE-MTR-DCI-I0-FR
IT 539619 PBE-MTR-DCI-I0-IT
N 539620 PBE-MTR-DCI-I0-SV
sada dokumentace dokumentace pro uZivatele na disku CD-ROM DE, EN, ES, FR, |539621 PBE-MTR-DCI-UDOK
je soucasti dodavky jednotky motoru MTR-DCI IT, SV
software pro konfiguraci konfiguratni paket FTC (Festo Configuration Tool ) na disku DE, EN 539622 P.SW-FCT

5/2.2-10
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