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Motorové jednotky MTR-DCl, inteligentné servomotory

hlavné idaje

VSeobecné ddaje
Motorova jednotka MTR-DCI je inovati-

vny motor pre Glohy polohovania s in-
tegrovanou vykonovou elektronikou.

Strucny prehl’ad

M kompaktna konstrukcia

M profil odolny proti znecisteniu
vd'aka hladkym povrchom

M jednosmerny motor s planétovou
prevodovkou a enkdderom

M prevodovy pomer:
7:1;14:1,22:1

M sposob ochrany IP54

ovladacie tlacidla s integrovanym
displejom (volitelné)

vstup pre referencny spinac
rozhranie RS232

uzivatel'ské rozhranie:

vst./vyst.

elektrické napajanie

prevodovka

Bl ][]

[ ]

Priklady pouZitia
nastavenie triediacich pasov

5/2.2-2

Styri komponenty v jednom telese
V jednotke MTR-DCI je integrovany
motor, prevodovka, ovladac a vyko-
nova elektronika. Odpada teda roz-
vodna skrina a nékladné kablové
prepojenie.

Funkcie polohovania

M 16 pohybov (vratane referenéného
pohybu)

M konStantné zrychlenie a brzdenie

M regulacia polohovania

Bezpecné

Vd'aka integrovanej vykonovej
elektronike a riadiacemu systému
nie je potrebny kabel motora, ¢im
sa zlepsuje elektromagneticka
znasanlivost’. St integrované
pridavné monitorovacie funkcie.

Ochranné funkcie

M sledovanie teploty

M sledovanie pridu

M rozpoznanie vypadku pridu

M sledovanie odchylky polohy

M softvérové snimanie koncovej
polohy

FESTO

Nekomplikované

Kompletné uvedenie do prevadzky je
mozné pomocou volitelného LCD
displeja na jednotke MTR-DCI alebo
pomocou prehl'adného menu FCT
(Festo Configuration Tool) na PC.

V kazdom pripade si vSetky
parametre trvale pod kontrolou.

vyrobky 2006 - zmeny vyhradené - 2006/03



Motorové jednotky MTR-DCI, inteligentné servomotory

hlavné idaje

Prislusenstvo
kabel

napajaci kabel

Legenda k typovému znaceniu

typ

dizky kabla: 2,5 ... 10 m
osadenie =»5/2.2-6

pre pripojenie vstupov/vystupov
na lubovol'ny riadiaci systém OPP

dizky kabla: 2,5 ... 10 m
osadenie =»5/2.2-6

pre parametrizaciu a uvedenie do
prevadzky pomocou softvéru FCT
cez rozhranie RS232

dizka kabla: 2,5 m

osadenie =»5/2.2-6

popis a konfiguracny softvér

popis

sada dokumentacie

konfiguratny softvér FCT

0

novinka
vel’kost’ 32/62

FESTO

= 5/2.2-10

Dokumentacia pre uZivatela vo
vytlacenej forme, v jazykoch NJ, A, 3P,
FR, IT, SV, nie je sti¢ast’ou dodavky.

Dokumentacia pre uZivatel'a na CD
médiu, v jazykoch NJ, Al, SP, FR, IT, 3V,
je stcast’'ou dodavky motorovej
jednotky MTR-DCI.

Konfiguracny softvér na CD médiu je
stcast'ou dodavky motorovej jednotky
MTR-DCI.

MTR |- | bdl

- v [ SC

-| H2 [ 10

MTR

[ motor

| typ motora

| vel’kost’

kratiaci moment

S

| standardny

menovité napatie

VC

24V DC

VD

48V DC

konektor

SC

| priamy

meraci systém

E

| enkoder

prevodovy pomer

G7

7:1

G14

14:1

G22

22:1

parametrizacné rozhranie

R2

RS232

H2

RS232 a ovladaci panel

technika elektrického pripojenia

10

[ vstupy/vystupy

2006/03 - zmeny vyhradené - vjrobky 2006
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Motorové jednotky MTR-DClI, inteligentné servomotory FESTO

technické Gdaje

- O - velkost’

32..62

- I'| ~ napdtie

24,48V DC

VSeobecné technické ddaje

vel'kost’ 32 | 42 52 62
snimac polohy rotora opticky enkdder
pocet inkrementov/otacok 300 | 500
prevadzkovy rezim ovladaca koncovy vykonovy stuperi PWM-MOSFET
ochranné funkcie 12T-sledovanie

sledovanie odchylky polohy

softvérové snimanie koncovej polohy

detekcia vypadku napatia

sledovanie pridu

sledovanie teploty: kremikovy snimac pre absoldtnu teplotu, vypina sa pri teplote> 70 °C
rozlisenie displeja 128 x 64 pixelov
spdsob upevnenia pomocou skrutiek alebo objimkou o prirubu prevodovky
typ prevodovky planétova prevodovka
prevodovy pomer G7 6,75 (7:1); 1 stupiiova

G14 13,73 (14:1); 2 stuphiova
622 - [22,21 (22:1); 2 stupiiova

Elektrické adaje
velkost’ 32 42 52 62
menovité napatie v D(] 24 £10% 48 -10%/+5%
menovity prid (motor) [A] 0,73 2 5 6,19
Spickovy prad [A] 2,1 3,8 7,7 20
konstanta motora [Nem/A] | 4,5 6,1 6,4 12,1
menovity vykon (motor) W] 17,5 48 122,4 316,8
max. prad [mA] 200 60
(digitalne logické vystupy)
pocet digitalnych logickych vstupov 6
(pri pripojeni vstupov/vystupov)
pocet digitalnych logickych vystupov 2
(pri pripojeni vstupov/vystupov)
parametrizacné rozhranie RS232, 9 600 baudov
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Motorové jednotky MTR-DCl, inteligentné servomotory FESTO
technické tdaje

Mechanickeé adaje

velkost’ 32 42 52 62

prevodovy pomer G7 G14 G7 Gl4 G7 Gl4 G7 Gl4 G22
vystupné otacky prevodovky [1/min] 481 237 444 218 444 218 504 248 153
vola prevodovky v pootoceni [ <19 <1,55 <13 <0,95 =1,1 <0,75 <1 =1,5 [=1,5
vystupny krdtiaci moment [Nm] 0,15 0,29 0,59 1,13 1,62 3,08 3,78 7,2 11,66
prevodovky

¢innost’ prevodovky 0,75 0,7 0,8 0,75 0,8 0,75 0,8 0,75 0,75
hmotnostny moment zotrvaénosti  [kg cm?] [ 0,024 0,323 1,209 3,3

(rotor)

hmotnostny moment zotrvacnosti  [kg cm2] [0,00089 0,00149 0,00235 0,00441 0,01132 0,01711 0,017 (0,035 (0,022
(prevodovka)

radialne zat’aZenie hriadel'a [N] 40 70 160 230 200 320 240 360 360
axialne zat'aZenie hriadel'a [N] 10 20 50 80 60 100 50 70 70
hmotnost’ vyrobku [kg] 0,711 0,735 1,715 1,824 3,104 3,285 7,605 (7,963 (7,951
Prevadzkové podmienky a podmienky okolia

velkost’ 32 42 52 62

digitalne logické vystupy

bez galvanického oddelenia

galvanicky oddelené

trieda izolacie podl'a VDE 60034

F

spdsob ochrany

IP54

znacka CE (pozri prehlasenie o zhode)

podla smernice EU-EMV

teplota okolia [eC] 0..+50

skladovacia teplota [eq] -25...+60

relativna vlhkost’ vzduchu (%) 0 ... 95 (nekondenzujici)
Materialy

teleso motorovej jednotky

hlinik, eloxovany

kryt motorovej jednotky

hlinikovy odliatok, s ochrannou vrstvou (vel'kost’ 62 frézovany)
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Motorové jednotky MTR-DCI, inteligentné servomotory

technické Gdaje

Kratiaci moment M v zavislosti od otacok n
velkost’ 32

500
400 \\
HO
v12
=| 300
g )
= N
=| 200
= L\
100 IR\
EIIRA} S
o VN NS
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M [Nm]
vel'kost’ 52
500
400 = 2]
= [}
£ 300 (1] -
=| 200 T E .
[|
100 : !
0 L
0 10 20 30 40 50
M [Nm]

prevodovy pomer 7:1

kritiaci moment, men.
kritiaci moment, max.

5/2.2-6

prevodovy pomer 14:1

kritiaci moment, men.
kritiaci moment, max.

velkost’ 42
500

FESTO

400

4

-
T

300
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200 =
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velkost’ 62
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prevodovy pomer 22:1

kritiaci moment, men.
[6] kritiaci moment, max.
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Motorové jednotky MTR-DCI, inteligentné servomotory

technické tdaje

Zapojenie konektora

referencny spinac, zasuvka M8, 3 poly

-=- novinka
vel'kost’ 32/62

[2] rozhranie RS 232, zasuvka M8, 4 poly

FESTO

pin | funkcia pin [ funkcia

1 24V 1 ov

4 referencny vstup 2 Transmitted Data (TxD) - odoslané (idaje
3 oV 3 Received Data (RxD) - prijaté Gdaje

- 4 -

pin

rozhranie vst./vyst., konektor Sub-D, 9 pdlov

funkcia

elektrické napajanie, konektor, 2 poly

pin

funkcia

kodovanie ¢asu posuvu bit 0

24V DC (pre MTR-DCI-32/42/52), 48 V DC (pre MTR-DCI-62)

kodovanie ¢asu posuvu bit 1

ov

kodovanie ¢asu posuvu bit 2

kédovanie ¢asu posuvu bit 3

Start-Bit

Enable-Bit

vystupny signal Ready

vystupny signal MC

V|l N|[A || B|lW|IN]|—

ov
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Motorové jednotky MTR-DCI, inteligentné servomotory

technické tdaje

Rozmery CAD modely na stiahnutie =» www.festo.sk/engineering
vel'kost’ 42
5
28 ., J2° 3 16 7\ |
T T
N\ o, 2
l . M4 © |
~ g ey - ; :
q ~ %y 'L ° \9
o s 236, 2 8 Ik STm| m| = ﬁ.‘.’
Rla T [N A m | Lo S Y Pund
A 5 § = 5 oo@ea
S = ®
44.8404 51| L5 _|| L4 25:085
53.3:04 L1 L2 L3
=
\E
=
=
L vel’kost’ 32 vel’kost’ 52 vel’kost’ 62
<
=} :
: LX
2 2o [ >
32
P
M3 % M5 S @ g
©| « fo ; o
~ ik [ <
3 P U
™3l g g \L
g8 STHEOP o g =
N ST N m @
N @ 1 A
338.03] 63.8404 \ 105.1:04 \
463404 69.5:04
M8x1 4 poly Sub-D, 9 pdlov
M8x1 3 poly Sub-D, 2 poly
typ D1 D2 D3 D4 D5 H1 L1 L2 L3 L4 L5 L6 1!
%)} %)} %)} %)} %)}
g10 +0,1 h8 h7 +1 +1
MTR-DCI-325-...-G7 - - 21,5 6 - 13:0,2 175,5 - 18,7:0,6 | 2,5:0,3 - - 6
MTR-DCI-325-...-G14 - - 21,5 6 - 13:0,2 175,5 - 18,7:0,6 | 2,5:0,3 - - 6
MTR-DCI-425-...-G7 42 42 25 8 - 11 176 33,3 25:1 210,2 25 - 10
MTR-DCI-425-...-G14 42 42 25 8 - 11 176 46,3 2521 210,2 25 - 10
MTR-DCI-525-...-G7 52 52 32 12 - 17,3 194 39 33:1 310,3 31 - 10
MTR-DCI-525-...-G14 52 52 32 12 - 17,3 194 53 33:1 310,3 31 - 10
MTR-DCI-625-...-G7 62 62 40 14 15 61,3 270 47 39:1 5:0,3 31,3 9 10
MTR-DCI-625-...-G14 62 62 40 14 15 61,3 270 47 39:1 5:0,3 31,3 9 10
MTR-DCI-625-...-G22 62 62 40 14 15 61,3 270 47 39:1 5:0,3 31,3 9 10
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Motorové jednotky MTR-DClI, inteligentné servomotory FESTO
(idaje pre objednavku - stavebnica vyrobkov
|M] Minimalne ddaje |
¢. stavebnice motorova typ priruba/ | kratiaci menovité | typ meraci | prevodovka parametrizacné | technika
jednotka motora vel’kost’ | moment napatie | konektora systém rozhranie elektrického
pripojenia
533736 MTR DCI 32 S VC SC E G7 R2 10
533742 42 VD Gl4 H2
533748 52 G22
533754 62
priklad
objednavky
533742 | [MmR_ | -|pa | -[42 S | -vc SC |- [E G7 | - [R2 10 |
Tabul’ka pre objednavku
velkost’ 32 42 52 62 podmienky | kod zadanie
kodu
f—
[M]| €. stavebnice 533736 533 742 533 748 533 754
——
motorova jednotka motorova jednotka MTR MTR
typ motora DC servomotor s integrovanym ovladacom polohovania -DCl -DCI
priruba/vel’kost’ 32 [42 [52 [62
krdtiaci moment Standardny S S
menovité napatie V] 24 DC -VC
V] 48 DC -VD
typ konektora priamy SC SC
meraci systém enkoder -E -E
prevodovka integrovana planétova prevodovka i = 6,75 G7
integrovana planétova prevodovka i = 13,73 G14
integrovana G22
planétova
prevodovka
i=2221
parametrizacné rozhranie rozhranie RS232 -R2
rozhranie RS232 + ovladaci panel -H2
technika elektrického pripojenia | vstupy/vystupy 10 10
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Motorové jednotky MTR-DCI, inteligentné servomotory

prisluSenstvo

Udaje pre objednavku — kabel

FESTO

médiu je sicast’ou dodavky motorovej jednotky MTR-DCI

strucny popis dizka kabla C.dielu  typ
napajaci kabel 2,5m 537931 KPWR-MC-1-SUB-9HC-2,5
5m 537932 KPWR-MC-1-SUB-9HC-5
10m 537933 KPWR-MC-1-SUB-9HC-10
riadiaci kabel pre pripojenie vstupov/ 2,5m 537923 KES-MC-1-SUB-9-2,5
vystupov na lubovolny riadiaci systém OPP 5m 537924 KES-MC-1-SUB-9-5
10m 537925 KES-MC-1-SUB-9-10
programovaci kabel 2,5m 537926 KDI-MC-M8-SUB-9-2,5
Udaje pre objednavku — dokumentacia a softvér
strucny popis jazyk C. dielu  typ
dokumentacia pre uZivatel’a vo vytlacenej forme DE 539615 PBE-MTR-DCI-I0-DE
nie je siicast'ou dodavky EN 539616 PBE-MTR-DCI-I0-EN
ES 539617 PBE-MTR-DCI-I0-ES
FR 539618 PBE-MTR-DCI-I0-FR
IT 539619 PBE-MTR-DCI-I0-IT
N 539620 PBE-MTR-DCI-I0-SV
sada dokumentacie dokumentacia pre uZivatela na CD médiu DE, EN, ES, FR, |539621 PBE-MTR-DCI-UDOK
je siicast'ou dodavky motorovej jednotky MTR-DCI IT, SV
konfiguracny softvér konfiguratny softvér FCT (Festo Configuration Tool) na CD DE, EN 539622 P.SW-FCT

5/2.2-10
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