Drehmodule ERMB, elektrisch

FESTO




Drehmodule ERMB, elektrisch FESTO

Merkmale

Auf einen Blick

Das Drehmodul ERMB erméglicht  Die Kraft des Motors wird durch Abtriebsritzel sind separat gela- Vorteile:

unbegrenzte und flexible Dreh- einen umlaufenden Zahnriemen gert. Der Zahnriemen ist durch e Stabile Lagerung der Abtriebs-
winkel. Die Abtriebsschnittstelle mit einem bestimmten Uberset- eine Excenterspannrolle werks- welle

ist identisch, wie beim pneumati- zungsverhdltnis auf das Abtriebs-  seitig vorgespannt. e Spielarm durch vorgespannten
schen Schwenkantrieb DRQD. ritzel libertragen. Antriebs- und Zahnriemen

e Kompakte Bauform

Technik im Detail

Schnittstelle zum Motor,

iber Axialbausatz ﬂ
Schnittstelle zur Befestigung = " \.-"_
Befestigung fiir Ndherungs-
schalter SIEN im Haltering
Abtriebsschnittstelle:
Schnittstelle wie beim
Schwenkantrieb DRQD (mit
grofer Durchgangsbohrung)

B RIR

Abfragebausatz EAPS als Zubehor > 14

Der Abfragebausatz ermdglicht Ohne Gehduse Mit Gehduse
eine Uberwachung des Schwenk-
bereichs uber einstellbare Nok-
ken. AuBerdem kann der Bausatz
als Referenzabfrage genutzt wer-
den.

Schaltnockenaufnahme
Niherungsschalter SIEN
Sensorhalter

Gehause

% - -
L 1% “r Qo
by -
v '
“
Befestigungs- und Einbaumoglichkeiten
Befestigungsmoglichkeit Einbaumdglichkeit
Das Drehmodul kann an 6 Seiten Als Frontend Als Drehtisch in einer Platte
befestigt werden.
Antrieb
’
Drehmodul
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Drehmodule ERMB, elektrisch FESTO

Merkmale

Gesamtsystem aus Drehmodul, Motor und Axialbausatz
Drehmodul 26

Mit Axialbausatz _ Motor
: b Axialbausatz
Drehmodul

Motoren 216
Servomotor EMMS-AS .
Schrittmotor EMMS-ST © § ° Hinweis
Motoreinheit MTR-DCI Fiir das Drehmodul ERMB und

die Motoren gibt es speziell auf-
einander abgestimmte Komplett-

l6sungen.
Motorcontroller Datenblatter = Internet: motorcontroller
Servomotor Controller
CMMP-AS, CMMS-AS
Schrittmotor Controller
CMMS-ST
s
=
Axialbausatz 216

Bausatz besteht aus:
* Motorflansch

£ g e Kupplungsgehduse
l t I'I:- m e Kupplung

e Schrauben
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Drehmodule ERMB, elektrisch

Merkmale

Systemprodukt fiir die Handhabungs- und Montagetechnik

=]

[v]

=] |

Systemelemente und Zubehor

FESTO

Kurzbeschreibung => Seite/Internet

S

Achsen vielfdltige Kombinationsmoglichkeiten innerhalb der Handhabungs- und  [achse
Montagetechnik

Fiihrungsachsen zur Abstiitzung von Kraften und Momenten in Mehrachsanwendungen fiihrungsachse

Drehmodul vielfdltige Kombinationsmoglichkeiten innerhalb der Handhabungs- und | drehmodul
Montagetechnik

Motoren Servo- und Schrittmotoren, mit oder ohne Getriebe motor

Greifer vielfdltige Variationsmdoglichkeiten innerhalb der Handhabungs- und greifer
Montagetechnik

[6] Adapter fiir Verbindungen Antrieb/Antrieb und Antrieb/Greifer adapter-bausatz

Installationselemente zur ibersichtlichen und sicheren Fiihrung von elektrischen Kabeln und installationselement
Schlduchen
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Drehmodule ERMB, elektrisch

Typenschliissel und Peripherieiibersicht

FESTO

Typenschliissel
ERMB - 25
Typ
ERMB Drehmodul
Baugrofie
20 Baugrofie 20
25 Baugrofie 25
32 Baugrofie 32
Peripherieiibersicht

SIEN

Zubehor
Typ Kurzbeschreibung => Seite/Internet
Abfragebausatz zum Markieren unzuldssiger Schwenkbereiche, dass heif3t Hindernisse oder 18
EAPS Bereiche, die nicht angefahren werden diirfen, konnen iiber Naherungsschalter
abgefragt werden.
(besteht aus: Geh&use, Schaltnockenaufnahme, 2 Nocken und Sensorhalter)
Naherungsschalter zur Verwendung als Signal- oder Sicherheitsabfrage 18

die Anschlussseite frei wahlbar

Adapter-Bausatz Schnittstelle zwischen Drehmodul und Antrieb adapter-bausatz
(Das Drehmodul kann mit oder ohne Abfragebausatz an einem Antrieb befestigt
werden)
Adapter-Bausatz Schnittstelle zwischen Drehmodul und Greifer adapter-bausatz
Drehmodul ermoglicht unbegrenzte und flexible Drehwinkel 6
ERMB
[6] Axialbausatz fiir axialen Motoranbau 16
EAMM-A (besteht aus: Kupplung, Kupplungsgehiuse und Motorflansch)
Motor e speziell auf die Achse abgestimmte Motoren mit oder ohne Bremse 16
EMMS, MTR-DCI e der Motor kann, je nach Bedarf, um 90° gedreht montiert werden. Dadurch ist

2013/07 — Anderungen vorbehalten
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Drehmodule ERMB, elektrisch

Datenblatt

Baugrofe
20, 25, 32

- --_ 2
E.‘ .“h-m‘/.ﬂ/
e /
tl"‘ ’ i

\-t b

Allgemeine Technische Daten
Baugrofie 20 |25 |32
Konstruktiver Aufbau elektromechanisches Drehmodul mit Zahnriemen
Antriebswellen-& [mm] 6 | 8 | 12
Drehwinkel endlos
Wiederholgenauigkeit?
mit Servomotor EMMS-AS [°] +0,03
mit Schrittmotor EMMS-ST2) [°] +0,08
mit Motoreinheit MTR-DCI [°] +0,05
Positionierzeiten 238
Ubersetzungsverhltnis 4,5:1 |4:1 |3:1
Positionserkennung fiir Ndherungsschalter
Einbaulage beliebig
Produktgewicht [g] 850 [1460 [3250
1) GemaB FN 942 027
2) Abhangig von der Encoderauflosung
Mechanische Daten
Baugrofie 20 25 32
Max. Antriebsmoment [Nm] 0,7 2,2 8,5
Max. Abtriebsmoment?) [Nm] 3,15 8,8 25,5
Leerlaufantriebsmoment? [Nm] <0,07 <0,18 <0,5
Max. Eingangsdrehzahl [1/min] [1350 1200 900
Max. Abtriebsdrehzahl [1/min] |300 300 300
Max. Massentragheitsmoment3)
mit Servomotor EMMS-AS [kgcm?] |50 200 1000
mit Schrittmotor EMMS-ST [kgcm?] |30 100 500
mit Motoreinheit MTR-DCl-...-G7 [kgcm?] |50 300 1000
mit Motoreinheit MTR-DCl-...-G14 [kgecm?] [200 1200 3700
Zahnriemen-Teilung 2 3 5
Hohlwellen-& [mm] 20 24 28
1) Abtriebsmoment abziiglich Reibung ist drehzahlabhéngig
2) Bei maximaler Drehzahl
3) Abhangig von der Baugrofe des Motors. Geeignete Motoren =16
Betriebs- und Umweltbedingungen
Baugrofie 20 25 32
Umgebungstemperatur [eC] -10... +60
Schutzart P20
Korrosionsbestandigkeit KBKY 2
Schalldruckpegel Topeq? [dB (A)] |32 49 53

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. AuBenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden
industrieliblichen Atmosphéare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen.
KBK 2 gilt nicht fir Kugellager, Sicherungsringe, Schrauben < M5

2) In Kombination mit Servomotor EMMS-AS
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Drehmodule ERMB, elektrisch

Datenblatt

Werkstoffe
Funktionsschnitt

=

InN

Y Y

FESTO

Drehmodul

S

Deckel Aluminium, eloxiert

Abtriebswelle Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Gehduse Aluminium-Knetlegierung, eloxiert

Antriebswelle hochlegierter Stahl, rostfrei

Zahnriemen Polychloroprene mit Glasfaser
Werkstoff-Hinweis | LABS-haltige Stoffe enthalten

Maximale Radial- und Axialkraft Fx/Fy an der Abtriebswelle in Abhdngigkeit des Abstandes y/z

Wirken gleichzeitig mehrere
Kréfte auf das Drehmodul, muss
neben den unten aufgefiihrten
Maximalbelastungen folgende
Gleichung erfiillt sein.

Max. Radialkraft Fy, statisch

Fx

Fy

«
>

¢>\

é/]ﬁ

=

3000
N

25007\
\
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15007, N

#

Fy [N]

1000 <t
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~

500 S—
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0
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Max. Axialkraft Fx, statisch, driickend und ziehend

4000

3500

\
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\

2500 R

Fx[N]

2000 DN

ANINN

1500 N
\\

NN
>
1000 T

500

0
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ERMB-20
—--—--— ERMB-25
——— ERMB-32
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Fy @ Fx, driick. (v) Fx, zieh. (v) <1
Fy, max. (2) Fx, driick.,max. (v) Fx, zieh.,max. (v)
Max. Radialkraft Fy, dynamisch
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Drehmodule ERMB, elektrisch

Datenblatt

FESTO

Positionierzeit t in Abhdngigkeit vom Drehwinkel a in Kombination mit Motor EMMS-.../ Motoreinheit MTR-DCI-...

Baugrofie 20
mit Servomotor EMMS-AS
0.5
0.4
2 03
0.2
A
/
0.1
90 135 180 225 270 315 360

a [°]

mit Schrittmotor EMMS-ST
0.5

0.4 /

t[s]

90 135 180 225 270 315 360
a [°]

mit Motoreinheit MTR-DCI
1.4
1.2
1 /

2 08 o
0.6 = -
0.4 — -

0.2 B
90 135 180 225 270 315 360
o [°]
Hinweis

Bei Servomotor: 50 ... 100 ms
Bei Schrittmotor: 100 ... 200 ms

Die Positionierzeit t endet mit
dem Controllersignal MC (Motion
complete), d.h. antriebsseitig.
Abhangig von der Motorart und
der Exzentrizitdt der bewegten
Masse, muss mit erhdhten Posi-
tionierzeiten an der Abtriebs-
welle gerechnet werden.

8 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Erweiterter Arbeitsbereich
Typischer Arbeitsbereich, abhdngig von Motorgréfie und
Massentragheit der Last

- Nicht realisierbarer Bereich

Erweiterter Arbeitsbereich
Typischer Arbeitsbereich, abhdngig von Motorgréfie und
Massentragheit der Last

I Nicht realisierbarer Bereich

Grenzlinie fiir MTR-DCI-32-G14
bei 0... 200 kgcm?

———— = Grenzlinie fiir MTR-DCI-32-G7
bei 0... 50 kgcm?

Die Auslegungssoftware “Posi-
tioningDrives” stellt, je nach
Anwendungsfall beztiglich
Massentragheitsmoment, Posi-
tionierzeit, Positioniergenauig-
keit, die optimale Kombination
aus Drehmodul und Motor zu-
sammen.

= www.festo.com
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Drehmodule ERMB, elektrisch

Datenblatt

FESTO

Positionierzeit t in Abhdngigkeit vom Drehwinkel a in Kombination mit Motor EMMS-.../ Motoreinheit MTR-DCI-...

Baugrofie 25
mit Servomotor EMMS-AS

0.6

0.5

0.4

t[s]

03

0.2~

011

90 135 180

225 270 315
o []

360

mit Schrittmotor EMMS-ST

0.6

0.5

0.4

t[s]

90 135 180 225 270 315 360
a []
mit Motoreinheit MTR-DCI
1.4
1.2
1
2 08 / o
0.6 et
0.4 T
0.2 =
90 135 180 225 270 315 360
o [°]
- Hinweis

Die Positionierzeit t endet mit
dem Controllersignal MC (Motion
complete), d.h. antriebsseitig.
Abhangig von der Motorart und
der Exzentrizitdt der bewegten
Masse, muss mit erhdhten Posi-
tionierzeiten an der Abtriebs-
welle gerechnet werden.

2013/07 — Anderungen vorbehalten

Bei Servomotor: 50 ... 100 ms
Bei Schrittmotor: 100 ... 200 ms

Erweiterter Arbeitsbereich

Typischer Arbeitsbereich, abhdngig von Motorgréfie und
Massentragheit der Last

Nicht realisierbarer Bereich

Erweiterter Arbeitsbereich
Typischer Arbeitsbereich, abhdngig von Motorgréfie und
Massentragheit der Last

I Nicht realisierbarer Bereich

Grenzlinie fiir MTR-DCI-42-G14
bei0...1 200 kgcm?

———— = Grenzlinie fiir MTR-DCI-42-G7
bei 0 ... 300 kgcm?

Die Auslegungssoftware “Posi-
tioningDrives” stellt, je nach
Anwendungsfall beziiglich
Massentragheitsmoment, Posi-
tionierzeit, Positioniergenauig-
keit, die optimale Kombination
aus Drehmodul und Motor zu-
sammen.

= www.festo.com
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Drehmodule ERMB, elektrisch

Datenblatt

FESTO

Positionierzeit t in Abhdngigkeit vom Drehwinkel a in Kombination mit Motor EMMS-.../ Motoreinheit MTR-DCI-...

Baugrofie 32
mit Servomotor EMMS-AS

0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
0.3

0.2 /
0171

t[s]

90 135 180 225 270 315 360

o [7]

mit Schrittmotor EMMS-ST

0.8
0.7
0.6
= 0.5

0.4

03
0.2
0.1
90 135 180 225 270 315 360
o []
mit Motoreinheit MTR-DCI
1.4 /
1.2 /
1 /
2 038 e
06 e
0.4
o
0.2
90 135 180 225 270 315 360

o [7]

Hinweis

Bei Servomotor: 50 ... 100 ms
Bei Schrittmotor: 100 ... 200 ms

Die Positionierzeit t endet mit
dem Controllersignal MC (Motion
complete), d.h. antriebsseitig.
Abhangig von der Motorart und
der Exzentrizitdt der bewegten
Masse, muss mit erhdhten Posi-
tionierzeiten an der Abtriebs-
welle gerechnet werden.

10 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Erweiterter Arbeitsbereich
Typischer Arbeitsbereich, abhdngig von Motorgréfie und
Massentragheit der Last

- Nicht realisierbarer Bereich

Erweiterter Arbeitsbereich
Typischer Arbeitsbereich, abhdngig von Motorgréfie und
Massentragheit der Last

- Nicht realisierbarer Bereich

Grenzlinie fiir MTR-DCI-52-G14
bei0... 3 700 kgcm?

———— = Grenzlinie fiir MTR-DCI-52-G7
bei0...1 000 kgcm?

Die Auslegungssoftware “Posi-
tioningDrives” stellt, je nach
Anwendungsfall beztiglich
Massentragheitsmoment, Posi-
tionierzeit, Positioniergenauig-
keit, die optimale Kombination
aus Drehmodul und Motor zu-
sammen.

= www.festo.com
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Drehmodule ERMB, elektrisch

Datenblatt

Information Lebensdauerkennwerte

Im Rahmen der Produktqualifika-
tion wurden die angegebenen
statistischen Lastwechsel/
Schaltspiele, mit jeweils 3 Priiflin-
gen, erreicht.

Definition Lastwechsel/Schalt-
spiel:

Ein Schaltspiel entspricht zwei
Lastwechseln: Position A nach
Position B und zuriick.

FESTO

Baugrofie 20 25 32
Richtwert Lastwechsel [Mio.] 30 40 40
Richtwert Schaltspiele [Mio.] 15 20 20
Massentragheitsmoment am Abtrieb [kgcm?] |24 80 400
Mittlere Winkelbeschleunigung am Abtrieb [°/sec?] |28 000 20000 12 000
Maximale Winkelgeschwindigkeit am Abtrieb [°/sec] |[1800 1800 1800

Die oben angegebenen statisti-
schen Lastwechsel/Schaltspiele
wurden unter den folgenden defi-
nierten Betriebsbedingungen
erreicht: horizontaler hdngender
Einbau, 180° Schwenkwinkel,
Frequenz 2 Hz, Massentragheits-

frei) und max. Winkelgeschwin-
digkeit entsprechend Tabelle,
Raumtemperatur (23 +5) °C.

Unter abweichenden Betriebsbe-
dingungen ist eine geringere bzw.
hohere Lebensdauer moglich.

Zu beachten sind auBerdem
ebenfalls die in der Produktdoku-
mentation angegebenen Einsatz-
bedingungen und Sicherheitsbe-

moment, Beschleunigung (ruck- stimmungen.
Abmessungen Download CAD-Daten =» www.festo.com
Baugrofie 20
14905
60041 9,501 _. .min96
oH7 1601
————
— |3 v T :
1 |on /2N 6| @"%@i i
3 g £ al § =
S\ NNEE 5
A o~ i N,
DA\ ZAILE =
I A G Z? o461
|| j
B M5 | [19:0.15
2] < : i
2] ~ |29% | 32.5:01
3 MBx1 1 #7049 99" 2.1+
5| 1 Ims
> ay O E
e ©\d 3 FO O © e A= * OEHEC)
g ‘ © < 5[5 ! |
2 ! \ W g & M3 M4
o <M 1 -
L@ ©0 /4% 1 11 e —— eﬁ [ @ lle e @It
[eN [ . - ‘
o ] M4 53 M5
‘ [ 60:011 ﬁ Z -
2 2 i @9
. D6he M6 N ‘—l—l<7
?32
a7 0,05 .
45402 45 72 1) Toleranz zwischen den Zen-
— /V trierbohrungen 0,02 mm
A
il %\i s
=TF i<
S S 1| Gewinde fiir Referenzschal-
= | 1o NS [+
N 50 ter
i DY g . - .
Q/ : Befestigungsmoglichkeiten
Klemmelement SW 2,5 (lose
282011 .
oD beigelegt)
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Drehmodule ERMB, elektrisch FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten =» www.festo.com
Baugrofe 25/32
ERMB-32
ERMB-25
L1
L3 L2 L3
L5
L4
0
1=l
srotelie
|~ (1A ! I B Y —1]wn
P K W / | [=] —Jo
O 5
wn 7y
o
& L7 T
D1 L8 DN
ﬁ—'——f
3 MBx1 s T2 _ Db
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. , 7 [
V@@e ox = (e ool
TN | o188 © &
@,
®® o @@ /|2 S| SN @e@%#
< I L | |
Iim D14
2| L s U [ 3ms”
D2 D9 L9
D3
B1 L1

L6
L12

Gewinde fiir Referenzschal-
ter

Befestigungsmoglichkeiten

Klemmelement SW 2,5 (lose
beigelegt)

q

e ®
L5

p.
A4

|
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Drehmodule ERMB, elektrisch FESTO

Datenblatt
Baugrofie B1 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10
(%)} (%)} (%)} (%)} (%)}
+0,2 fo hé g7 H7 H7
25 85 80 8 40 24 M25x1 9 M5 Mé Mé M4
32 115 112 12 60 28 M32x1,5 9 M5 Mé M8 M5
Baugrofie D11 D12 D13 D14 H1 H2 H3 H4 H5 H6 L1
(%) (%) (%)
H7 +0,5 +0,1 +0,5
25 10 6,2 - - 60 46 18,45 - 7 6,3 185
32 10 6,2 7 M4 76,05 60 23,5 6,5 6 9,4 222
BaugroRe ) L3 L4 5D L6 L7 L8 L9V L10 L11 1129 1139
+0,2 +0,1 +0,1 +0,1 +0,15 +0,15 +0,1 +0,05 +0,1 +0,1
25 85 9,5 26 60 64 0,15 20 38 30 52 96 34 -
32 100 13 36 80 88 +0,1 31 56,5 40 63 108 45 30
Baugrofie L14 L15 L16 T1 T2 T3 T4 T5 T6 17 T8 T9
+0,15 +0,15 +0,2 +0,1 min min +0,1 min +0,2
. ____________ ___________ ____________________________ _________________________ __________ |
25 38 42 - 12 2,1 12 10 9,6 40,8+0,2 - - 2,1
32 56,5 62 103 12 2,1 12 10 10 54,3 1,6 7,6 2,1

1) Toleranz zwischen den Zentrierbohrungen 0,02 mm
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Drehmodule ERMB, elektrisch FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten =» www.festo.com
Abfragebausatz EAPS-R1-20-S fiir Baugréfie 20
16
¢9H7
g
= MS
N |
f;‘ —
0 O
m } D42
€ ]
- N\ 10
o | oWe
75
71 26.35
60 0.1 235
\) C) f% 2 | 4 " - Hinweis
~ (E }) = =
0 @'* up *@ @ a gj”& Bestellangaben =» 18
D pos) - -
¥ Yl ) igh
© *  Toleranz zwischen den Zen-
L 1 1 l |0 BN | trierbohrungen 0,02 mm
M8x1 @ Sensorhalter fiir Nahe-
7 ‘ rungsschalter SIEN-M8B
15 Gewinde fiir Ndherungs-
171,295 schalter SIEN-M8B
Abfragebausatz EAPS-R1-25-S fiir Baugrofie 25
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= i 1 |
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! O
5 1’0 69¢
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84 35
6401 26.35
60% 0.1 25
26 2.1¢0.1 N
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e =
< g9 A - Hinweis
N SIS e =
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® wHATr 4
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NN | trierbohrungen +0,02 mm
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15 Gewinde fiir Ndherungs-
17_|_ 295 schalter SIEN-M8B
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Drehmodule ERMB, elektrisch

FESTO

Download CAD-Daten =» www.festo.com

Datenblatt
Abmessungen
Abfragebausatz EAPS-R1-32-S fiir Baugrofie 32
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Hinweis

Bestellangaben = 18

*  Toleranz zwischen den Zen-

trierbohrungen 0,02 mm
Sensorhalter fiir Nahe-

rungsschalter SIEN-M8B
Gewinde fiir Ndherungs-

schalter SIEN-M8B
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Drehmodule ERMB, elektrisch

Datenblatt und Zubehor

FESTO

Bestellangaben
Baugrofie Teile-Nr.  Typ
20 552706 ERMB-20
25 552707 ERMB-25
32 552708 ERMB-32

Zubehor

Motor/Motoreinheit

Axialbausatz

Zulissige Achs/Motor-Kombinationen mit Axialbausatz - Ohne Getriebe

Axialbausatz besteht aus:

Datenblatter =» Internet: eamm-a

EAMM-A-D32-57A

EAMF-A-44A/B-57A

EAMC-30-32-6-6.35

Motorflansch Kupplung Kupplungsgehduse
@E@E (yf o e
) i !
Typ Teile-Nr. Teile-Nr. Teile-Nr. Teile-Nr.
Typ Typ Typ Typ
ERMB-20
mit Servomotor
EMMS-AS-40-... 560 281 - 558312 560 280
EAMM-A-D32-35A-40A EAMC-30-32-6-6 EAMK-A-D32-35-40A
mit Schrittmotor
EMMS-ST-42-... 543 148 552 164 543 419 552 155
EAMM-A-D32-42A EAMF-A-28B-42A EAMC-16-20-5-6 EAMK-A-D32-28B
EMMS-ST-57-... 550980 530081 551002 551006

EAMK-A-D32-44A/C

mit Motoreinheit

EAMM-A-D40-70A

EAMF-A-44A/B-70A

EAMC-30-32-8-11

MTR-DCI-32S-... 543 149 - 543 420 552156
EAMM-A-D32-32B EAMC-16-20-6-6 EAMK-A-D32-32B

ERMB-25

mit Servomotor

EMMS-AS-55-... 543 153 529 942 543 423 552 157
EAMM-A-D40-55A EAMF-A-44A/B-55A EAMC-30-32-8-9 EAMK-A-D40-44A/C

EMMS-AS-70-... 550 981 529 943 551004 552 157

EAMK-A-D40-44A/C

mit Schrittmotor

EMMS-ST-57-...

543 154
EAMM-A-D40-57A

530 081
EAMF-A-44A/B-57A

543 421
EAMC-30-32-6.35-8

552157
EAMK-A-D40-44A/C

mit Motoreinheit

EAMM-A-D40-42C

EAMC-30-32-8-8

MTR-DCI-425-...-G7 543 155 - 543 422 552158
EAMM-A-D40-42B EAMC-30-32-8-8 EAMK-A-D40-42B
MTR-DCI-425-...-G14 543 156 - 543 422 552159

EAMK-A-D40-42C
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Drehmodule ERMB, elektrisch

Zubehor

Motor/Motoreinheit

Axialbausatz

Zulissige Achs/Motor-Kombinationen mit Axialbausatz — Ohne Getriebe
Axialbausatz besteht aus:

FESTO

Datenblatter =» Internet: eamm-a

Motorflansch

Kupplung

Kupplungsgehduse

®&@

oy

EAMM-A-D60-100A

EAMF-A-64A/C/D-100A

EAMC-42-50-12-19

ggggg *
Typ Teile-Nr. Teile-Nr. Teile-Nr. Teile-Nr.
Typ Typ Typ Typ
ERMB-32
mit Servomotor
EMMS-AS-70-... 543 161 529 945 543 424 552160
EAMM-A-D60-70A EAMF-A-64A/B-70A EAMC-42-50-11-12 EAMK-A-D60-64B
EMMS-AS-100-... 550983 529 947 551005 551007

EAMK-A-D60-64C

mit Schrittmotor

EMMS-ST-87-...

543 162

EAMM-A-D60-87A

533 140

EAMF-A-64A/B-87A

543 424
EAMC-42-50-11-12

552160
EAMK-A-D60-64B

mit Motoreinheit

EAMM-A-D60-52C

EAMC-42-50-12-12

MTR-DCI-525-...-G7 543163 - 533709 552161
EAMM-A-D60-52B EAMC-42-50-12-12 EAMK-A-D60-52B
MTR-DCI-525-...-G14 543 164 - 533709 552162

EAMK-A-D60-52C

Zulissige Achs/Motor-Kominationen mit Axialbausatz — Mit Getriebe

Datenblatter =» Internet: eamm-a

EAMM-A-D60-60G

EAMF-A-64A/B-60G

EAMC-42-50-11-12

Getriebe Motor Axialbausatz Axialbausatz besteht aus:
Motorflansch Kupplung Kupplungsgehduse
65
AR o> @ il
Ll | S 1
8 gg g
Typ Teile-Nr. Teile-Nr. Teile-Nr. Teile-Nr.
Typ Typ Typ Typ
ERMB-25
mit Servomotor
EMGA-40-P-G...-SAS-40 |EMMS-AS-40-... 560 282 550 986 558 029 552 157
EAMM-A-D40-40G EAMF-A-44A/B-40G | EAMC-30-32-8-10 EAMK-A-D40-44A/C
ERMB-32
mit Servomotor
EMGA-60-P-G...-SAS-55 |EMMS-AS-55-... 560 283 550 987 543 424 552160
EAMM-A-D60-60G EAMF-A-64A/B-60G | EAMC-42-50-11-12 |EAMK-A-D60-64B
EMGA-60-P-G...-SAS-70 |EMMS-AS-70-... 560 283 550987 543 424 552160
EAMM-A-D60-60G EAMF-A-64A/B-60G | EAMC-42-50-11-12 |EAMK-A-D60-64B
mit Schrittmotor
EMGA-60-P-G...-SST-57 |EMMS-ST-57-... 560 283 550 987 543 424 552160

EAMK-A-D60-64B

Hinweis

Beachten Sie das maximal zulds-
sige Antriebsmoment des ERMB.
Gegebenfalls muss der Motor-

strom begrenzt werden.

2013/07 — Anderungen vorbehalten
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Drehmodule ERMB, elektrisch FESTO
Zubehor
Bestellangaben - Zentrierhiilsen
fiir Baugrofe Kurzbeschreibung Anzahl Teile-Nr.  Typ PED
20 zur Zentrierung von Lasten und 2 186 717 ZBH-7 10
Anbauteilen (Zentrierhiilsen sind im 2 150927 ZBH-9
25,32 Lieferumfang des Drehmoduls ent- 4
halten)
1) Packungseinheit in Stiick
Bestellangaben
fiir Baugrofe Kurzbeschreibung Gewicht Teile-Nr.  Typ PED
[g]
Abfragebausatz EAPS-...-S
20 Bausatz mit Gehduse (Schaltnocken- |258 558392 EAPS-R1-20-S 1
25 aufnahme, 2 Nocken, Sensorhalter) 406 558393 EAPS-R1-25-S
32 560 558394 EAPS-R1-32-S
Abfragebausatz ohne Gehduse EAPS-...-S-WH
20 Bausatz ohne Geh&use (Schaltnok- 86 558395 EAPS-R1-20-S-WH 1
25 kenaufnahme, 2 Nocken, Sensorhal- |90 558396 EAPS-R1-25-S-WH
32 ter) 136 558397 EAPS-R1-32-S-WH
Nocke EAPS-...-CK
20, 25,32 zur Abfrage von Positionen je5 558398 EAPS-R1-CK 2
@g (2 Nocken im Lieferumfang enthal-
ten)
Sensorhalter EAPS-...-SH
20, 25 zur Befestigung der Ndherungsschal- |24 558399 EAPS-R1-20-SH 1
%ﬁ\w 32 ter am Drehmodul 30 558 400 EAPS-R1-32-SH
83~
Gehduse EAPS-...-H
20 zum Schutz des Abfragebausatzes 172 560673 EAPS-R1-20-H 1
25 und Befestigungsschnittstelle zum 316 560 674 EAPS-R1-25-H
32 Antrieb 424 560675 EAPS-R1-32-H
Bestellangaben — Naherungsschalter, induktiv Datenblatter =» Internet: sien
Kontakt Anschluss Teile-Nr.  Typ
Schliefer Kabel, 2,5 m 150386 SIEN-M8B-PS-K-L
Stecker 150387 SIEN-M8B-PS-S-L
Offner Kabel, 2,5 m 150390 SIEN-M8B-PO-K-L
Stecker 150391 SIEN-M8B-PO-S-L
Bestellangaben - Verbindungsleitungen Datenblatter =» Internet: nebu
Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts | Kabelldnge |Teile-Nr. Typ
[m]
Dose gerade, M8x1, Kabel, offenes Ende, 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
M 3-polig 3-adrig 5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
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