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Otocné moduly ERMB, elektrické

hlavni Gdaje

VSeobecné ddaje

Sila motoru je prenasena na vystupni
pastorek pomoci obézného ozubené-
ho femenu s odpovidajicim prevodo-
vym pomérem. Hnaci a vystupni
pastorek jsou uloZeny zvlast’.

Ozubeny femen je z vyroby napnut
excentrickou napinaci kladkou.

Otocny modul ERMB umoZiuje
neomezeny a prizplsobitelny Ghel
otoceni. Rozhrani pohonu je stejné
jako u pneumatického kyvného
pohonu DRQD.

Technické podrobnosti

rozhrani pro motor, pomoci
axialni sady

rozhrani pro upevnéni

upevnéni pro Eidla SIEN
v pridrzném krouzku

rozhrani pohonu:
rozhrani jako u kyvného pohonu
DRQD (s velkym prichozim
otvorem)

Sada pro cidla EAPS jako prisluSenstvi

Sada pro ¢idla umoziiuje sledovat bez télesa s télesem
rozsah kyvu pomoci nastavitelnych
vacek. Kromé toho lze sadu pouZit

pro referencni Cidlo.

upevnéni spinacich vacek
tidla SIEN

drzak gidla

téleso

ey,
W™

L%

!
i

MozZnosti upevnéni a montaze
moznost upevnéni moznost montaze

Otocny modul lze upevnit ze 6 stran. jako zatatek manipulatoru jako otocny stlil v desce

N

pohon

otocny modul

N

FESTO

Vyhody:

M stabilni uloZeni hnaci hfidele

MW mala vile diky predepjatému
ozubenému femenu

B kompaktni konstrukce
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Otocné moduly ERMB, elektrické FESTO

hlavni Gdaje

otocné moduly 26
s axialnf sadou motor

axialni sada

ototny modul

motory =16
servomotor EMMS-AS

2| krokovy motor EMMS-ST -
jednotka s motorem MTR-DCI

upozornéni

LI ]

Pro otony modul ERMB a motory
jsou k dispozici vzajemné

pfizpdsobena a kompletnf fesent.

ovladace motorii technické ddaje = internet: ovladace motort
ovladat servomotoru

CMMP-AS, SEC-AC
ovladat krokového motoru

CMMS-ST

Ta

axialni sady 216

B

Sada se sklada z:
M motorové priruby

u M spojkové skiiné
11, \gP :
REP o
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Otocné moduly ERMB, elektrické FESTO

hlavni Gdaje

Systémovy vyrobek pro montazni a manipulacni techniku

=]

[v]

=] |

Systémové prvky a prisluSenstvi

kratky popis => strana/internet
pohony mnoho moZnych kombinaci v ramci stavebnice manipulaéni a montazni techniky pohon
vedeni pro vyztuzeni proti silam a momentm v dlohach s vice pohony vedeni bez pohonu
otocny modul mnoho moznych kombinaci v ramci stavebnice manipulacni a montazni techniky [ oto¢ny modul
motory servomotory a krokové motory, s prevodovkou nebo bez prevodovky motor
chapadlo mnoho moZnych variant v ramci stavebnice manipulaéni a montazni techniky chapadlo
[6]  adaptér pro spojeni pohon/pohon a pohon/chapadlo adaptacni sada
instalacni prvky pro prehledné a bezpetné vedeni elektrickych kabel( a hadic instalacni prvek
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Otocné moduly ERMB, elektrické

vysvétleni typového znaceni a prehled periférnich zafizeni

Vysvétleni typového znaceni

FESTO

ERMB - 25
typ
ERMB otocny modul
velikost
20 velikost 20
25 velikost 25
32 velikost 32
Prehled periférii
PrisluSenstvi
typ kratky popis => strana/internet
S
sada pro Cidla k vyznaceni nepfipustnych rozsahi kyvu, tj. prekazek nebo oblasti, kam pohon nesmi zajet, 19
EAPS lze pouzit priblizovaci Cidla (soucasti: téleso, uchyceni spinacich vacek, 2 vacky a drzak Cidel)
tidla pro snimani poloh nebo bezpetnostni funkci 19
SIEN
adaptacni sada rozhrani mezi otocnym modulem a pohonem adaptacni sada
(ototny modul lze na pohon namontovat se sadou pro Cidla nebo bez ni)
adaptacni sada rozhrani mezi otocnym modulem a chapadlem adaptacni sada
otocny modul umoZziuje neomezeny a prizptisobivy thel kyvu 6
ERMB
[6] axialnisada pro axialni montaz motoru 16
EAMM-A (soutasti: spojka, téleso spojky a pfiruba motoru)
motor M specialné prizpdsobené motory pro pohony, s brzdou nebo bez ni 16
EMMS, MTR-DCI M motor |ze podle potfeby namontovat pootoceny o 90°, kabely |ze tedy privést z libovolného sméru
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Otocné moduly ERMB, elektrické

technické tdaje

- 0 - velikost

20, 25, 32

Obecné technické adaje

e
‘.x‘*‘i‘,/%
ty l"'.""I /

FESTO

©Y»

velikost 20 | 25 | 32
konstrukce elektromechanicky otocny modul s ozubenym femenem
& hidele pohonu [mm] 6 I 8 I 12
(thel otoceni bez omezeni
opakovatelnd presnost!)
se servomotorem EMMS-AS [ +0,03
s krokovym motorem EMMS-ST?) [ +0,08
s jednotkou s motorem MTR-DCI [ +0,05
polohovaci €asy >3
prevodovy pomér 4,5:1 [4:1 [3:1
snimani poloh Cidly (objednavaji se zvlast)
montazni poloha libovolna
hmotnost vjrobku le] 850 [1 460 3250
1) dle FN 942027
2)  zévisi narozlideni kodéru
Mechanickeé adaje
velikost 20 25 32
max. hnaci moment [Nm] 0,7 2,2 8,5
max. vystupni moment?) [Nm] 3,15 8,8 25,5
hnaci moment pfi chodu naprazdno? [Nm] <0,07 <0,18 <0,5
max. otacky na vystupu [1/min] 1350 1200 900
max. otacky pohonu [1/min] | 300 300 300
max. moment setrvagnosti3)
se servomotorem EMMS-AS [kgem?] |50 200 1000
s krokovym motorem EMMS-ST lkgem?] |30 100 500
s jednotkou s motorem MTR-DCI-..-G7  [kgem?] |50 300 1000
s jednotkou s motorem MTR-DCl-..-G14  [kgem?] [ 200 1200 3700
modul ozubeného femenu 2 3 5
& duté hiidele [mm] 20 24 28
1) moment pohonu po odetteni tfeni zavisi na otackach
2)  pfi maximalnich otackach
3)  zavisi na velikosti motoru, vhodné motory = 16
Provozni a okolni podminky
velikost 20 25 32
teplota okoli [°q] -10 ... +60
stupen kryti IP20
odolnost korozi KBK 2
hlutnost Lyaeq? [dB A] 32 49 53

1) Tiida odolnosti korozi 2 dle normy Festo 940 070:

konstrukéni dily s miméjsimi naroky na odolnost korozi. Vnéjsi viditelné ¢asti s pozadavky predevsim na vzhled povrchu, ktery je vystaven piimému kontaktu s okolni pro priimys| béznou atmosférou, respektive

|atkami, jako jsou chladici latky a maziva.

KBK 2 neplati pro kulickova loZiska, pojistné krouzky, Srouby < M5

2) vkombinaci se servomotorem EMMS-AS

vyrobky 2008 — zmény vyhrazeny - 2008/10




Otocné moduly ERMB, elektrické

technické Gdaje

Materialy
funkéni fez

BF

O |

=Y

novinka

FESTO

otocny modul
viko eloxovany hlinik
hnaci hfidel tvarny legovany hlinik, eloxovany

téleso

tvarny legovany hlinik, eloxovany

hfidel pohonu

silné legovana ocel, nerezova

EEEREE |

ozubeny femen

polychloropren se skelnym vlaknem

Maximalni radialni a axialni sila Fx/Fy na vystupni hfideli v zavislosti na vzdalenosti y/z

Pokud na otocny modul piisobi

L€
Fy ¢>‘ § g

z 4/%

soucasné vice sil, musi byt kromé nize

uvedenych maximalnich zatizeni

dodrZena nasledujici rovnice.

max. radialni sila Fy, staticka
3000

2500 \\

\

2000

Fy [N]

15007 N

1000 <.
~-

™ea
-~ Se——. \~~
RRRty —— p—

500

0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

z[mm]

max. axialni sila Fx, staticka, tlatna a tazna
4000 \
3500 \
3000 \
2500 0
2000 N
1500 \\‘\\
1000 ~I=—]
\ -

500
0

Fx[N]

— e X1

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

y [mm]

ERMB-20
—--—--— ERMB-25
——— ERMB-32
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Otocné moduly ERMB, elektrické

technické Gdaje

Cas polohovani v zavislosti na ototném Ghlu a v kombinaci s motorem EMMS-.../jednotkou s motorem MTR-DCI-...

velikost 20
se servomotorem EMMS-AS
0.5
0.4
2 03
0.2
A
[ —
0.1
90 135 180 225 270 315 360

a [°]

s krokovym motorem EMMS-ST
0.5

0.4 /

t[s]

90 135 180 225 270 315 360
o [°]

s jednotkou s motorem MTR-DCI
1.4
1.2
1 /

2 08 e
0.6 S -
0.4 = -

0.2 B
90 135 180 225 270 315 360
o [°]
upozornéni

u servomotoru: 50 ... 100 ms
u krokového motoru: 100 ... 200 ms

Polohovaci ¢as t konci signalem
ovladate MC (Motion complete tj.
pohyb dokonten), tzn. na strané
motoru.

V zavislosti na druhu motoru

a excentricité pohybujici se hmot-
nosti musite na vystupni hrideli
pocitat s delSim ¢asem polohovani.

rozsiteny pracovni rozsah
typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
a momentu setrvacnosti zatéze

[ ] nerealizovatelny rozsah

rozsiteny pracovni rozsah
typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
a momentu setrvacnosti zatéze

[ ] nerealizovatelny rozsah

mezni linie pro MTR-DCI-32-G14
pfi 0 ... 200 kgem?

————-- = mezni linie pro MTR-DCI-32-G7
pri 0 ... 50 kgem?

Software pro navrh ,,Positioning-
Drives* sestavuje optimalni kombi-
naci otocného modulu a motoru na
zakladé dané dlohy specifikované
momentem setrvacnosti, Casem
polohovani a presnosti polohovani.
= www.festo.cz
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Otocné moduly ERMB, elektrické

technické Gdaje

novinka

FESTO

Cas polohovani v zavislosti na ototném hlu a v kombinaci s motorem EMMS-.../jednotkou s motorem MTR-DCI-...

velikost 25
se servomotorem EMMS-AS
0.6
0.5 —
—| 0.4
A,
"l 03
-
0.2 //
0.1
90 135 180 225 270 315 360
o [°]
s krokovym motorem EMMS-ST
0.6
Q0.5 —
/
—| 0.4
A,

90 135 180 225 270 315 360

o [°]
s jednotkou s motorem MTR-DCI
1.4
1.2
1
0 .4
— 0.8 / -
0.6 v
0.4 =
0.2 =
90 135 180 225 270 315 360
o [°]
- upozornéni
Polohovaci ¢as t konéi signalem u servomotoru: 50 ... 100 ms
ovladate MC (Motion complete tj. u krokového motoru: 100 ... 200 ms

pohyb dokonten), tzn. na strané
motoru.

V zavislosti na druhu motoru

a excentricité pohybujici se hmot-
nosti musite pocitat na vystupni
hrideli s delSim ¢asem polohovani.

2008/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2008

rozsiteny pracovni rozsah
typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
a momentu setrvacnosti zatéze

- nerealizovatelny rozsah

rozsiteny pracovni rozsah
typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
a momentu setrvacnosti zatéze

[ ] nerealizovatelny rozsah

mezni linie pro MTR-DCI-42-G14
pii 0 ... 1 200 kgem?

————-- = mezni linie pro MTR-DCI-42-G7
pfi 0 ... 300 kgem?

Software pro navrh ,,Positioning-
Drives* sestavuje optimalni kombi-
naci otocného modulu a motoru na
zakladé dané tlohy specifikované
momentem setrvacnosti, Casem
polohovani a presnosti polohovani.
= www.festo.cz



Otocné moduly ERMB, elektrické

technické Gdaje

Cas polohovani v zavislosti na ototném Ghlu a v kombinaci s motorem EMMS-.../jednotkou s motorem MTR-DCI-...

velikost 32
se servomotorem EMMS-AS

0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
03

0.2 /
011

t[s]

9 135 180 225

o [7]

270 315 360

s krokovym motorem EMMS-ST
0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
0.3
0.2
0.17

t[s]

90 135

180 225 270 315 360

o [7]

s jednotkou s motorem MTR-DCI

1.4 T

1.2

1

-
Lo—"

t[s]

0.8 e

-
ol

-
-

0.6 St

o
-

0415 ==

.

0.2

90 135 180 225 270 315 360

o [7]

upozornéni

u servomotoru: 50 ... 100 ms
u krokového motoru: 100 ... 200 ms

Polohovaci ¢as t konci signalem
ovladate MC (Motion complete tj.
pohyb dokonten), tzn. na strané
motoru.

V zavislosti na druhu motoru

a excentricité pohybujici se hmot-
nosti musite na vystupni hrideli
pocitat s delSim ¢asem polohovani.

10

rozsiteny pracovni rozsah
typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
a momentu setrvacnosti zatéze

- nerealizovatelny rozsah

rozsiteny pracovni rozsah
typicky pracovni rozsah, zavisi na velikosti motoru
a momentu setrvacnosti zatéze

- nerealizovatelny rozsah

mezni linie pro MTR-DCI-52-G14
pfi 0 ... 3 700 kgcm?

————-- = mezni linie pro MTR-DCI-52-G7
pi 0 ... 1 000 kgem?

Software pro navrh ,,Positioning-
Drives* sestavuje optimalni kombi-
naci otocného modulu a motoru na
zakladé dané tlohy specifikované
momentem setrvacnosti, Casem
polohovani a presnosti polohovani.
= www.festo.cz
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Otocné moduly ERMB, elektrické

technické tdaje

Informace o Zivotnosti
V ramci ovéfovani vyrobku byly
dosaZeny nasledujici statistické
poCty zmén zatiZeni/sepnuti,
vzdy se 3 vzorky.

Definice pottu zmén
zatiZeni/sepnuti:

Jedno sepnuti odpovida dvéma
zménam zatiZeni: Z polohy A

FESTO

do polohy B a zpét.
velikost 20 25 32
smérna hodnota poctu zmén zatéze [mil.] 30 40 40
smérna hodnota poCtu sepnuti [mil.] 15 20 20
moment setrvacnosti na vystupu [kgem?] |24 80 400
stfedni Ghlové zrychleni na pohonu [°/s2] 28 000 20000 12000
maximalni ahlové zrychleni na pohonu [°/s] 1800 1800 1800

VySe uvedené statistické pocty zmén
zatéze/sepnuti byly dosazeny za nize
definovanych provoznich podminek:

frekvence 2 Hz, moment setrvacnosti,
zrychleni (plynulé) a max. Ghlova
rychlost podle tabulky, pokojova

Za jinych provoznich podminek
miZe byt Zivotnost nizsi nebo vyssi.
Kromé toho je nutné dodrZet také

vodorovna montaz, dhel kyvu 180°, teplota (23 £5) °C. podminky pouZiti a bezpe€nostni
pokyny uvedené v dokumentaci
vyrobku.
Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering
velikost 20
149105
60041 9,501 _. .min96
oH7 1601
——t———
— 3 7 T ‘
RN{E orese It
S = c wl g <
2 O) / /f \\\ @)\ ° V () \ g3 &
A H N,
AN NSV As =
¢ N g‘z o461 1
- j
BE] M5 | [19:015
o 29" | 325.01
3 MBx1 ?70 5 89" 2.1+04
3 l | Tms
Q> <1 ] SE
GfO® @\d ¢ LEO O O o m=f* XUL®
5 ‘ < MR ! T T
2 | \ nENS M3 M4
o <M 1 -
L@ @ /|3 | 1 e eﬁ s o i\®Ir]
[N | . i ‘
— i~ M4 M5
= > 6004 i i ?—, BoH7
o~
P66 M6 *l—lk
®32
a7 45 72 40,05 C o
2
65402 C 1) to’leraf]ce mezi stredicimi
— /& dirami 0,02 mm
P g‘i =
gl i ) g zavit pro referenéni €idlo
& 19 N M S .
| e J moznosti upevnéni
i Q/ h aretaéni prvek SW 2,5
7 T (volng pfilozen)
28 0.1
60017
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-=- novinka

Otocné moduly ERMB, elektrické

technické tdaje

Rozméry
velikost 25/32

FESTO

CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering

L14
L15

ERMB-32
ERMB-25
L1
L3 L2 L3
LS
L4
Q/%‘t@
ol (&)
- No
RCRZ
L —
o
2 L7
D1 L8
51 M8x1 s
l, o7

1.T2

—
®
®
o

®

N

H1
H2
L9

D2

L1

D9

L6

kr?:
§ ®° @@\J
reeo

el 1
S

_os) U | Z3Es

T6

T4

LS

L12

zavit pro referenéni &idlo
moznosti upevnéni

aretatni prvek SW 2,5

12

(volng pfilozen)
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novinka

v ”» 3 ”»
Otocné moduly ERMB, elektrické FESTO
technické tdaje
velikost B1 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 D9 D10
1% 1% 1% 1% 1%
+0,2 f9 hé g7 H7 H7
25 85 80 8 40 24 M25x1 9 M5 M6 M6 M4
32 115 112 12 60 28 M32x1,5 9 M5 M6 M8 M5
velikost D11 D12 D13 D14 H1 H2 H3 H4 H5 H6 L1
1% 1% 1%
H7 +0,5 +0,1 +0,5
25 10 6,2 - - 60 46 18,45 - 7 6,3 185
32 10 6,2 7 M4 76,05 60 23,5 6,5 6 9,4 222
velikost L2 L3 L4 L5D L6 L7 L8 L9V L10 L11 L1129 L1130
+0,2 +0,1 +0,1 +0,1 +0,15 +0,15 +0,1 +0,05 +0,1 +0,1
25 85 9,5 26 60 64 £0,15 20 38 30 52 96 34 -
32 100 13 36 80 88 x0,1 31 56,5 40 63 108 45 30
velikost L14 L15 L16 1 ip) 13 T4 T5 T6 7 8 9
+0,15 +0,15 +0,2 +0,1 min. min. +0,1 min. +0,2
. _____________ _________ _________ _______________ _______ ________ ________________________ __________|
25 38 42 - 12 2,1 12 10 9,6 40,8:0,2 - - 2,1
32 56,5 62 103 12 2,1 12 10 10 54,3 1,6 7,6 2,1

1) tolerance mezi stfedicimi dirami 0,02 mm

2008/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2008
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- novinka

Otocné moduly ERMB, elektrické FESTO

technické tdaje

Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering
sada pro Cidla EAPS-R1-20-S pro velikost 20
16
< 097
<
= MS
N |
f;‘ —
0 O
m D42
o]
N 0
® | O ﬁb? 2
[
75
71 26.35
60 0.1 235
\) C) f% 4 " - upozornéni
~ 0| )
© @'* )@ @ s gj”& (idaje pro objednavky = 19
s { S 5 ==
N Y] in =:_
© *  tolerance mezi stfedicimi
L 1 1 l |0 NN | dirami 0,02 mm
M8x1 2] drzak pro tidla SIEN-M8B
7 ‘ zavit pro ¢idla SIEN-M8B
15
17 | 295
sada pro €idla EAPS-R1-25-S pro velikost 25
. %
_— M5
3 L
b S M6
= i 1 |
|
n
. O <
o Ny
! O
5 1’0 09¢
\
$5.2
75 |
84 35
64041 26.35
60x% 0.1 25
26 2.1¢0.1 N
o
] Y
® =il
e =
S| 2 ol ¢tin - - B?
3 % & g g Lg upozornéni
© {idaje pro objednévky = 19
© wE—d
| J‘ *  tolerance mezi stfedicimi
NN | dirami 0,02 mm
M8x1 1] drzak pro tidla SIEN-M8B
7 zavit pro ¢idla SIEN-M8B
15
17 | 295
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Otocné moduly ERMB, elektrické FESTO

technické Gdaje

Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering
sada pro cidla EAPS-R1-32-S pro velikost 32
poH7
M6 16 M5 oy
L o
o ¥
LI_{}_IJ (¥4
Iy O o |
i tj il
$5.2
100
88101 35
80x% 0.1 26.35
© L J (o @ i ]
N .
- ©
3 9 / e ®lel® © £ - upozornéni
& - (idaje pro objednavky = 19
BeR7ZZ\ i
‘ Q I @l |@ l @ jL ~I *  tolerance mezi stfedicimi
L | ; ) il dirami 0,02 mm
'-’OWT @ M8x1 o drzak pro ¢idla SIEN-M8B
J L¢8~5 zavit pro ¢idla SIEN-M8B
7
15
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novinka

Otocné moduly ERMB, elektrické

technické Gdaje a prisluSenstvi

FESTO

Udaje pro objednavky
velikost ¢. dilu typ
20 552706 ERMB-20
25 552707 ERMB-25
32 552708 ERMB-32

Prislusenstvi

motory/jednotky s motorem

axialni sada

Pfipustné kombinace pohonii a motord s axialni sadou — bez prevodovky

axialni sada se sklada z téchto casti:

EAMM-A-D40-42C

KSE-30-32-D08-D08

priruba motoru spojka spojkova skfin
o5
il : o I
o G i
typ ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu
typ typ typ typ
ERMB-20
se servomotorem
EMMS-AS-40-... 560 281 - 558 312 560 280
EAMM-A-D32-35A-40A EAMC-30-32-06-06 EAMK-A-D32-35A-40A
s krokovym motorem
EMMS-ST-42-... 543 148 552164 543 419 552155
EAMM-A-D32-42A EAMF-A-28B-42A KSE-16-20-D05-D06 EAMK-A-D32-28B
EMMS-ST-57-S-... 550 980 530 081 551002 551006
EAMM-A-D32-57A MTR-FL44-ST57 KSE-30-32-D06-D06.35 EAMK-A-D32-44
s jednotkou motoru
MTR-DCI-32S-... 543 149 - 543 420 552156
EAMM-A-D32-32B KSE-16-20-D06-D06 EAMK-A-D32-32B
ERMB-25
se servomotorem
EMMS-AS-55-... 543153 529 942 543 423 552157
EAMM-A-D40-55A MTR-FL44-AC55 KSE-30-32-D08-D09 EAMK-A-D40-44
EMMS-AS-70-S-... 550 981 529 943 551004 552157
EAMM-A-D40-70A MTR-FL44-AC70 KSE-30-32-D08-D11 EAMK-A-D40-44
s krokovym motorem
EMMS-ST-57-... 543 154 530 081 543 421 552157
EAMM-A-D40-57A MTR-FL&44-ST57 KSE-30-32-D06.35-D08 EAMK-A-D40-44
s jednotkou motoru
MTR-DCI-42S-...-G7 543 155 - 543 422 552158
EAMM-A-D40-42B KSE-30-32-D08-D08 EAMK-A-D40-42B
MTR-DCI-42S-..-G14 543 156 - 543 422 552159

EAMK-A-D40-42C
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Otocné moduly ERMB, elektrické

prisluSenstvi

motory/jednotky s motorem

axialni sada

Pfipustné kombinace pohonii a motord s axialni sadou — bez prevodovky
axialni sada se sklada z téchto casti:

novinka

FESTO

EAMM-A-D60-100A

MTR-FL64-AC100

KSE-42-50-D12-D19

priruba motoru spojka spojkova skfin
W R o Byl

typ ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu

typ typ typ typ
ERMB-32
se servomotorem
EMMS-AS-70-M-... 543 161 529 945 543 424 552160

EAMM-A-D60-70A MTR-FL64-AC70 KSE-42-50-D11-D12 EAMK-A-D60-64-L51
EMMS-AS-100-S-... 550 983 529 947 551005 551007

EAMK-A-D60-64-L61

s krokovym motorem

EAMM-A-D60-52C

KSE-42-50-D12-D12

EMMS-ST-87-M-... 543162 533140 543 424 552160

EMMS-ST-87-L-... EAMM-A-D60-87A MTR-FL64-ST87 KSE-42-50-D11-D12 EAMK-A-D60-64-L51

s jednotkou motoru

MTR-DCI-52S-...-G7 543163 - 533709 552161
EAMM-A-D60-52B KSE-42-50-D12-D12 EAMK-A-D60-52B

MTR-DCI-52S-..-G14 543 164 - 533709 552162

EAMK-A-D60-52C

prevodovka

motor

Pfipustné kombinace pohon a motord s axialni sadou - s prevodovkou

axialni sada

axialni sada se sklada z téchto casti:

priruba motoru

spojka

spojkova skfin

gl ®&@ @ g@g
3 l
typ ¢. dilu ¢. dilu ¢. dilu
typ typ typ
ERMB-25
se servomotorem
EMGA-40-P-G3-SAS-40 EMMS-AS-40-... 560 282 550 986 558 029 552157
EAMM-A-D40-40G EAMF-A-44-40G EAMC-30-32-08-10 EAMK-A-D40-44
ERMB-32
se servomotorem
EMGA-60-P-G...-SAS-55 EMMS-AS-55-... 560 283 550 987 543 424 552160
EAMM-A-D60-60G EAMF-A-64-60G KSE-42-50-D11-D12 EAMK-A-D60-64-L51
EMGA-60-P-G3-SAS-70 EMMS-AS-70-... 560 283 550 987 543 424 552160
EAMM-A-D60-60G EAMF-A-64-60G KSE-42-50-D11-D12 EAMK-A-D60-64-L51

upozornéni

Dodrzte maximalni pripustny
moment pohonu ERMB. Rovnéz

proud motoru musi byt omezen.

2008/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2008
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novinka

Otocné moduly ERMB, elektrické FESTO
prisluSenstvi
Axialni sada EAMM-A-... - L1
materidl: B1
spojkova skiii: = 19 ©
hlinfkovy tlakovy odlitek %&
naboj spojky: tvarny legovany hlinik & \(7 o
stredici télesa: silné legovana ocel |;; f L&J/ ‘ | @
Srouby: pozinkovana ocel | g i 7© ©
€
"
Schématicky nakres:
axialni sada
otoény modul
motor
Obecné technické adaje
EAMM-A-... D32- D40-
32B 35A-40A 42A 57A 42B 42C 55A 57A
prenositelny kroutici moment [Nm] 1,1 4,0 0,8 4,0 8,0 6,0
moment setrvaénosti [kgm?] 0,3 5,87 0,3 5,87 5,87
montazni poloha libovolna libovolna
EAMM-A-... D40- D60-
70A 406G 52B 52C 70A 87A 100A 60G
prenositelny kroutici moment [Nm] 8,0 14,0 12,0 14,0 12,0
moment setrvacnosti 5,87 35,5
montazni poloha libovolna
| Provozni a okolni podminky
teplota okoli [eq] 0..50
skladovaci teplota [eq] -25...+60
stupefi krytiD IP40
relativni vlihkost vzduchu [%] 0..95
1)  pouze v kombinaci s namontovanym motorem a pohonem
Rozmeéry a ddaje pro objednavky
typ B1 L1 hmotnost ¢. dilu typ
]
EAMM-A-D32-32B 45 43 150 543149 EAMM-A-D32-32B
EAMM-A-D32-35A-40A 40 46 220 560 281 EAMM-A-D32-35A-40A
EAMM-A-D32-42A 45 48 140 543148 EAMM-A-D32-42A
EAMM-A-D32-57A 45 50,5 270 550980 EAMM-A-D32-57A
EAMM-A-D40-42B 53,5 88 340 543155 EAMM-A-D40-42B
EAMM-A-D40-42C 53,5 101 370 543156 EAMM-A-D40-42C
EAMM-A-D40-40G 53,5 55,5 350 560 282 EAMM-A-D40-40G
EAMM-A-D40-55A 53,5 49,2 350 543153 EAMM-A-D40-55A
EAMM-A-D40-57A 53,5 50,5 350 543 154 EAMM-A-D40-57A
EAMM-A-D40-70A 53,5 52 410 550981 EAMM-A-D40-70A
EAMM-A-D60-52B 74 112 930 543163 EAMM-A-D60-52B
EAMM-A-D60-52C 74 126 1020 543164 EAMM-A-D60-52C
EAMM-A-D60-60G 74 71,4 830 560 283 EAMM-A-D60-60G
EAMM-A-D60-70A 74 63,2 750 543161 EAMM-A-D60-70A
EAMM-A-D60-87A 74 64,7 890 543162 EAMM-A-D60-87A
EAMM-A-D60-100A 74 78,2 1170 550983 EAMM-A-D60-100A
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novinka

v ”» . ”»
Otocné moduly ERMB, elektrické FESTO
prisluSenstvi
Udaje pro objednavky - stiedici dutinky
pro velikost kratky popis pocet ¢. dilu typ PED
20 pro vystiedéni zatéze a montaznich dill 2 186 717 ZBH-7 10
(stfedici dutinky jsou soucasti dodavky 2 150927 ZBH-9
25,32 oto¢ného modulu) 4
1)  mnoZstviv baleni
Udaje pro objednavky
pro velikost kratky popis hmotnost ¢. dilu typ PED
]
snimaci sady EAPS-...-S
20 sada s télesem (uchycenf spinacich vacek, |[258 558392 EAPS-R1-20-S 1
25 2 vatky, drzak Cidla) 406 558393 EAPS-R1-25-S
32 560 558 394 EAPS-R1-32-S
snimaci sady bez télesa EAPS-...-S-WH
20 sada bez télesa (uchyceni spinacich vacek, |86 558395 EAPS-R1-20-S-WH 1
25 2 vatky, drzak ¢idla) 90 558 396 EAPS-R1-25-S-WH
32 136 558 397 EAPS-R1-32-S-WH
vacky EAPS-...-CK
20, 25,32 ke snimani poloh jedna 5 558 398 EAPS-R1-CK 2
@g (v dodévce obsazeny 2 vacky)
drzaky cidel EAPS-...-SH
20, 25 pro upevnéni Cidla na oto¢ny modul 24 558399 EAPS-R1-20-SH 1
32 30 558 400 EAPS-R1-32-SH
20 pro ochranu sady pro Cidla 172 560673 EAPS-R1-20-H 1
25 a upeviovaciho rozhrani pohonu 316 560 674 EAPS-R1-25-H
32 424 560 675 EAPS-R1-32-H
Udaje pro objednavky - €idla, indukeni technické Gdaje = internet: sien
kontakt pripojeni ¢. dilu typ
spinaci kabelem 150386  SIEN-M8B-PS-K-L
konektorem 150387  SIEN-M8B-PS-S-L
rozpinaci kabelem 150390 SIEN-M8B-PO-K-L
konektorem 150391  SIEN-M8B-PO-S-L
Udaje pro objednavky — spojovaci kabely technické Gdaje = internet: nebu
elektrické pfipojeni vlevo elektrické pripojeni vpravo délka kabelu | ¢. dilu typ
[m]
&V pfimé zasuvky, M8x1, kabel, volny konec, 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
3 piny 3 vodice 5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
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