Manipulacni moduly HSP
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v w

M nejkratsi casy taktu
W kompaktni konstrukce

M snadny navrh, montaz
a uvedeni do provozu

Hvolitelné pneumaticky
nebo elektricky pohon
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Manipula¢ni moduly HSP

prehled hlavnich Gdajl

Rozsah poufZiti

Manipulaéni pohon je nova generace
funkénich modull pro automatickou
manipulaci, pfisun a odebirani ma-
lych dild na malém prostoru.

Toho se dosahuje nucenym priibéhem
svislého a vodorovného pohybu.

K¥izové vedeni bez viile s kulickovymi
obéznymi pouzdry zarucuje vysokou
miru pfesnosti a tuhosti.

Kombinace kyvného pohonu a vedeni
kulisou vytvafi kompaktni jednotku
pro kompletni cyklus Pick & Place.

Prehled dodavek — na vybér jsou tfi varianty pohoni

pneumatické: HSP-...-AP,
s kyvnym modulem DSM

Specialni funkce

M malé montazni rozméry

MW vyjimecné kratké Casy cyklu

M nizké naklady

M jednoduché uvedeni do provozu
M pro uZiteCnou zatéZ a7 1,6 kg

j_\ V_‘Zl_\ 1

otocny montazni stdl

elektrické HSP-...-AE,
s jednotkou motoru MTR-DCI-...-HM

FESTO

B moznost nastaveni zdvih{i ve
smérechYaZ

W mozZnost vyckavacich poloh

M 7adna namaha s projektovanim

dopravnikovy pas

bez pohonu: HSP-...-AS,
s pohonnou hrideli

Vyhody

M rychlost

M nizké naklady

M pfipravené k montaZi

M 7adné projektovani

M jednoduché uvedeni do provozu

M |ibovolné polohovani

M |ibovolna rychlost

M plynuly priibéh pohybu

M pfipravené k montaZi

M 7adné projektovani

M snadné uvedeni do provozu
metodou uceni se

M kompaktni
W univerzalni pouZiti
M variabilni rozhrani pohonu
M na vyzadani: moznosti pohonu
v kombinaci se servomotory MTR-AC

Technickeé adaje

zdvih Y [mm] 52..170
7 [mm] 20..70
min. ¢as taktu [s] 0,6 ..1,0 0,8..1,2 podle pohonu
uZitecna zatéz [g] 0..1600
opakovatelna presnost [mm] [=0,02
koncovych poloh
vyckavaci polohy max. 2 libovolné podle pohonu

funkce vyckavaci polohy

tazna se zpétnym valcem

volné najizdéni

podle pohonu

opakovatelna presnost [mm] |[<1 <2 podle pohonu
ve vyckavacich polohach
technické Gdaje >1/7.2-9 =>1/7.2-25 =>1/7.2-33
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Manipulacni moduly HSP

priklady pouZiti

HSP-...-AP, pneumaticky
primocara doprava

M rychla dodavka a odbér, napf. pri
pfimocaré dopraveé nebo na
oto¢ném montaznim stole

HSP-...-AE, elektricky

otocny montazni stdl

M pfizplisobivé operace Pick & Place
s kontrolou kvality malych dil
a odfukovanim vadnych dild

M manipulace s riizné vysokymi dily

pfi pfimocaré prepravé nebo na
ototném montaznim stole

HSP-...-AS, bez pohonu
primocara doprava

B kompaktni Tandem-Pick & Place
pfi pfimocaré dopravé

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007

M manipulace rliznou rychlosti, napf.

FESTO

montaz na pasu

M rychla montaz malych dilli na pasu

otocny montazni stal

M nastavitelna vyckavaci poloha
primo podle vyrobku/drzaku
vyrobku

M (ilohy vkladani velmi malych dild

rlznymi rychlostmi

otocny montazni stll, pfimocara doprava

M rychlé a prizplisobivé operace
Pick & Place se servomotorem
MTR-AC

M elektricka varianta s motorem
od treti strany
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FESTO

Manipulacni moduly HSP

prehled hlavnich (dajd

kulisa

sefiditelny doraz
tlumic narazu YSRW
dorazova dutinka
lista Cidla

upinaci dil

kyvny modul DSM
kyvné paka

drzak kabeld a hadic
kfizové vedeni

Bl ] =] N [0 [] [=] ] [S] =]

zakladni deska

hfidel s licovanym perem
kulisa

vedeni v kulickovém
obé&Zném pouzdru
hlinikova lista pro
vyrovnani kulisy

B B[]

]
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Manipulacni moduly HSP

prehled hlavnich (dajd

Kabely €idel jsou instalovany
do drazek v profilu bo¢niho
vika a zakladni desky.

Drzak kabelfi a hadic umoz-
fuje bezpetné vedeni.

I
4

2006/10 — zmény vyhrazeny - vjrobky 2007

FESTO

Upinaci dil zarutuje upevnéni
bez ville a presnost v konco-
vych polohéch a ve vyuZitelném
primocarém zdvihu ve sméru Z.

Prestavitelna kulisa umoZiiuje
presné nastaveni zdvihu.

1/7.2-5
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Manipulacni moduly HSP

prehled periférii
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Manipulacni moduly HSP FESTO
prehled periférii
PrisluSenstvi
kratky popis 12 16 25 => strana
S
manipulator standardni modul bez pfislusenstvi
1/7.2-9
HSP
adaptacni sada rozhrani pro chapadla, kyvné pohony atd.
1/7.2-36
HAPG
kyvny pohon pneumaticky pohon, pro kaZdou velikost 1/412
DSM modulu jedna velikost pohonu ’
jednotka motoru elektricky motor s integrovanou silovou 1/7.2:25
MTR-DCl-...-HM elektronikou '
jednotka motoru elektricky motor s dhlovou prevodovkou 1/7.2:25
MTR-DCl-...-HM a integrovanou silovou elektronikou ’

[6] instalatnisada instalacni hadice pro ochranu elektrickych 1/7.236
MKRP vedeni a hadic '
vyckavaci poloha u pneumatického pohonu: funkce pro navrat 1/7.237
BWL-/BWR-HSP kyvného ramena z pracovniho prostoru ’

dak h fed dotyki
sada krytu pro ochranu pfed dotykem 1/7.237
BSD-HSP
[9] adapta¢nisada rozhrani mezi HSP a chapadly nebo 1/7.238
HAPG kyvnymi pohony ’
paralelni chapadla pro kaZdou dlohu odpovidajici chapadlo
1/7.2-38
HGPC
paralelni chapadla
HGPP 1/7.2-38
1| tfibodova chapadla
p 1/7.2:38
HGD
13| Ghlova chapadla
p 1/7.2:38
HGW
14| radialni chapadla
p 1/7.2:38
HGR
15| paralelni chapadla
p p 1/7.2-38
HGP
16| paralelni chapadla
p p 1/7.2-38
HGPT
171 kyvné poh kyvny poh taceni dild
yvné pohony yvny pohon pro otaceni dilli 1/422
DRQD
Ghlova chapadla pro kaZdou dlohu odpovidajici chapadlo 1745
HGWM -
19| paralelni chapadla
p p 1/7.4°5
HGPM
[20] pfisavky pro kaZdou dlohu odpovidajici pfisavka
svazek 6
21| cidl znost snimani pro k é poloh
21] tidla moznost snimani pro koncové polohy 1/7.2:40
SME-/SMT-8
22| ka do drazk znost éni
amen do drazky moznost upevnéni 17241
HMBN
Skrtici a priitokové ventily nastaveni rychlosti pro pneumatické pohony
svazek 2

GRLA

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Manipulacni moduly HSP, pneumaticka cast FESTO

vysvétleni typového znaceni

| HSP - 12 - AP - SD - WR

typ

HSP manipulacni modul, dvojcinny
| velikost

pohon

AP | pneumaticky pohon

funkce

SD | ochranny kryt

funkce

WR vyckavaci poloha vpravo

WL vyckavaci poloha vlevo

1/7.2-8 vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10
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Manipulacni moduly HSP, pneumaticka cast

technické Gdaje

funkce ==
- £ ° www.festo.com/en/
ﬁ spare_parts service
- 0 - velikost N © servisoprav
12,16 a25

- | - délka zdvihu Y
52..170

- | - délka zdvihu Z
20..70

Obecné technické ddaje
typ HSP-...-AP
pripojeni pneumatiky M5

FESTO

zplsob Cinnosti dvojcinny pohon

provozni médium filtrovany stlaceny vzduch, mazany nebo nemazany

konstrukce kyvny modul
kfizové vedeni
nuceny priibéh pohybu
tlumeni tlumice narazu na obou stranach, mékka charakteristika
snimani poloh Cidly
upevnéni priichozimi dirami

s kamenem do drazky

montazni poloha vodici lista svisle/vodorovné

Provozni a okolni podminky

typ HSP-...-AP
provozni tlak [bar] 4.8
teplota okoli [°q] 0..+60
Zdvih [mm]
velikost |12 |16 | 25 < Y >
voseY g
zdvih [52..68 [90..110 [130..170 / \
v ose Z A
zdvih Z 20 ... 30 35..50 50..70 7
pracovni zdvih Za 5..15 5..20 5..25
Za
y V y
T e

Sily [N]
velikost [12 |16 | 25
voseZ
vyuZitelnd sila pfi 6 barech [ 40 50 |65
voseY
pripustna procesni sila | 30 | 35 | 50

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Manipulacni moduly HSP, pneumaticka cast

technické tdaje

FESTO

Hmotnosti [g]

velikost 12 16 25
HSP-...-AP 1900 2900 6 400
HSP-...-AP-SD 2600 3400 7 600
HSP-...-AP-SD-WR 2 800 3600 8100
HSP-...-AP-SD-WL 2 800 3600 8100

Opakovatelna presnost [mm]
Chcete-li dodrZet provoz bez kmitani,
méli byste uzitetnou zatéZ namonto-
vat co nejblize vodici liSté manipulac-
niho modulu.

velikost

Opakovatelna presnost je dana tehdy,
kdy? je uzitetna zatéz (adaptacni des-

ka, kyvny pohon a/nebo chapadlo, pa-

lec chapadla, obrobek) namontovana
v ramci montazni plochy adaptacni
sady HAPG.

12

montazni plocha HAPG

16 25

opakovatelna pfesnost koncovych poloh

+0,01

+0,01 +0,02

Casy piejetit, v zavislosti na uZitetné zatéZi m pii zachovani opakovatelné presnosti

Casem prejeti t se rozumi ¢as, ktery 16 ———— HSP-12-AP
manipulaéni modul potfebuje pro 14 // ________ — HSP-16-AP
najeti z jedné koncové polohy do 12 o // ———— HSP-25-AP
druhé a zpét. _| 10 4 7
gl o8 y: V4

UZite¢nou zatézi se rozumi hmot- El o6 /" '/' i Rz

nost, ktera je upevnéna na vodici 0.4 / (,' / Vysoké rychlosti pfi stejné hmotnosti
lité (napf. adaptér, chapadlo, 02 / 74 jsou mozné se snizenou opakovatel-
kyvny pohon a vjrobek) 0 nou presnosti.

0 200 400 600 800 100012001400 16001800
t [ms]

Casy taktu [s]
Cas taktu t; se skladd z casu prejeti t ty = Cas prejeti t + Cas prostoje te
a z Casu prostoje te v koncovych Cas taktu nesmf byt niz&i nez mi-
polohach. nimalni Cas taktu.

velikost 12 16 25

min. ¢as taktu 0,6 0,8 1,0

Piklad pro HSP-12-AP

Krok 1: Krok 2: Krok 3: Krok 4:

Dény jsou nasledujici hodnoty: Z diagramu lze zjistit as prostoje: Z toho vychazi Cas taktu: Z tabulky vyplyva min. €as taktu
uZitetna zatéz m = 0,15 kg t=400ms tt=400 ms + 100 ms =500 ms 600 ms. To znamena, Ze pohyb

Cas prostoje te= 2 x 50 ms
(50 ms v kazdé koncové poloze)

1/7.2-10

musi byt Skrceny.
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Manipula¢ni moduly HSP, pneumaticka ¢ast

technické tdaje

Hodnoty pfipustného statického/dynamického zatizeni
kfizové vedeni

vodiciho voziku.

upozornéni

Momenty se vztahuji na stred

FESTO

FZ

Kombinované zatiZeni My My M, 1
U kombinovaného zatizeni musi byt Mxpﬁp' + Mypﬁp' + szﬁp' -
dodrZena momentova rovnice:

Jmenovité hodnoty dynamického zatizeni

velikost 12 16 25
max. momenty [Nm] 1,1 2,4 3,2
Mxpip., Mypiip., MZpip.

Kombinované zatiZeni Mox Moy Moz

U kombinovaného zatiZeni musi byt Moxpﬁpv + Moypﬁpv + Mozpﬁpv -
dodrZena momentova rovnice:

Jmenovité hodnoty statického zatiZeni

velikost 12 16 25
max. momenty [Nm] 5 10 15
Moxpip., Moypiip., MozZprip.

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Manipulacni moduly HSP, pneumaticka cast FESTO

technické Gdaje

Zména zdvihu

Zdvih Y:

M Po montaZi HSP Ize zdvih Y v obou polohach
Pick&Place nastavovat vzajemné nezavisle.

Zdvih 2: SMe

M ViySkové rozdily, napriklad mezi otocnym
montaznim stolem a dopravnim systémem,
lze vyrovnat také po montazi.

—1 >
N%
\ 4 v \ \
1 [ [
‘ ‘ dopravnikovy systém
otocny montazni stdl
Smér Y (vodorovny) Smér Z (svisly)

+ +

—] — — © —_—

%’mﬂﬂ] D= T;mm] © =% = ® ﬁ

=" - ——ﬂ =] - — — _ v

— - — _{[e]] __

—|© o I (© @ @ o

1 e o | ® ® I o ® ®

o vodici lista o
Postup: Postup:
Povolte Srouby. Povolte kontramatici.
Sefid’te kulisu nastavovacim Zavitovymi koliky nastavte
Sroubem. (Kulisa musi vzdy pozadovany zdvih Z.
doléhat na vodici listu.) Dotahnéte kontramatici.

Srouby pevné dotéhnéte.

1/7.2-12 vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10



Manipulacni moduly HSP, pneumatick

technické Gdaje

Vyckavaci poloha
pouziti a zplsob Cinnosti

obrazek 1

ovladaci valec

2 v

obrazek 2

a cast

FESTO

schéma zapojeni pro HSP s vyckavaci polohou

Zd"ng ( J:LC\@ °
=Tl

o]

|°

o

Il
@

Manipulacni modul HSP se na-
chazi v pravé koncové poloze.
Ovladaci valec je v zakladni
poloze vysunuty.

Kdyz manipulacni modul doséah-
ne levé koncové polohy, ventil
5/3 se vypne. (obrazek 1)

velikost

P¥i zajizdéni ovladaci valec tah-
ne manipulacni modul nahoru
do vyckavaci polohy. Pracovni
prostor je volny. (obrazek 2)

Z vyckavaci polohy lze prejit zpét

do vychozi polohy nebo do jiné
koncové polohy.

HSP-12

HSP-16

upozornéni

V kombinaci s vyckavaci polohou
musi byt manipulacni modul HSP
ovladan ventilem 5/3 (v zakladni
poloze pod tlakem). Ovladaci valec
je ovladan ventilem 5/2. Ovladaci
valec se smi pouZivat pouze jako
tazny.

HSP-25

max. zdvih z ve vyckavaci poloze

15

25

25

Moznosti upevnéni

‘HHH

priklady:
s adaptacni sadou HMBV

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007

primé upevnéni prichozimi dirami
kamenem do drazky
specificky dle dlohy

specificky dle uZivatele
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Manipulacni moduly HSP, pneumaticka cast FESTO

technické Gdaje

Materialy
funkéni fez manipulacni modul HSP

|@

/ 0o
'
T\\\ B
@ =\ ®
E - T
@) — ®
—|©
o © e o
o © © © o
(o]
[9]

3

anipulator

zakladni deska tvarny legovany hlinik, eloxovany

kulisa cementacni ocel, brunovana
kyvna paka cementacni ocel, brunovana
drzak tvarny legovany hlinik, eloxovany
mistek tvarny legovany hlinik, eloxovany

nastavovaci Sroub

silné legovana ocel

dorazova dutinka

silné legovana ocel

upinaci dil

silné legovana ocel

kfizové vedeni

zuSlechténa ocel

lista cidla

tvarny legovany hlinik, eloxovany

EEEEREERERRE

téleso

tvarny legovany hlinik, eloxovany

poznamka o materialu

prosté médi, PTFE a silikonu

1/7.2-14
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Manipulacni moduly HSP, pneumaticka cast

technické Gdaje

FESTO

Materialy
funkéni fez kyvnym modulem DSM
\
_
[ ]
. il
| I
>
6]
kyvny modul
S
téleso tvarny legovany hlinik
hiidel poniklovana ocel
kyvné kfidlo plast vyztuzZeny skelnymi vlakny
dorazova paka eloxovany hlinik
drzak dorazu/tlumice narazu ocel, nerez
[6] dorazové drouby ocel, nerez
kryt plast vyztuzZeny skelnymi vlakny
- tésnéni polyuretan
poznamka o materialu prosté médi, PTFE a silikonu

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Manipulacni moduly HSP, pneumaticka cast FESTO

technické tdaje

Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering
s kyvnym modulem DSM
L6 L5 L9 L2
D9 L8 L3 L3
- i ~
7S vgl) | ™ T
o N 3 = o L [0)
[ m
m —
-3¢ o // T \\
ﬁ = ° 3 \ \( ‘ | £

&

B 2 © \ o T aJ
; e~ o o e o Q
[ ©~
i’l & gz\ o ] X3 1 T
° & [ e
T3
B4 L7
B3
privody stlaceného vzduchu
rucni ovladani (vnitfni Sestihran) EE
Te = 1]
upeviovaci drazka pro kamen NSTL T L] T 1]
drazka pro idla SME-/SMT-8 : :
[6] nastavovaci Srouby zdvihu Y
nastavovaci Srouby zdvihu Z
drazka pro kabel ¢idla s kryci listou drazky
s kyvnym modulem DSM a ochrannym vikem
H3
Ll \
L4 o ®+e L4 o
\ \ \1 @ o]l
© ‘ ®
L [ ] LE m °
o
% oD
- m
B > |
H2 H1
s vyckavaci polohou vpravo
L12 L1
T =
| ac,
- =
R —— ; e
g I o |1+ i
o — s . |
/ \
° |
! o
_ |IN§ Il
e — i i
| © “L g o
© © ® [
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Manipulacni moduly HSP, pneumaticka cast FESTO
technické tdaje
velikost B1 B2 B3 B4 B9 D6 D7 D8 D9
%) %) %) %)
+3 +2 +0,5
12 146 93 56 9 -0,03 56 6,3 3,5 6,2 13
16 173 111 60 10,6 -0,03 70 6,3 4,3 8 13
25 184 115 62 10 =0,05 83 6,3 4,5 10 13
velikost EE H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8
+0,2 +0,2
12 M5 120 34 66 40 40 12,5 25 30
16 M5 160 44 88,5 20 100 20 40 33
25 M5 200 75 110 40 100 20 30 13
velikost H9 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8
+0,6 +0,2 +1,2
12 44 200 170 7,5 15 85 - 12 -0,01/-0,05 65
16 65 280 250 7,5 15 75 100 15 -0,01/-0,05 73
25 101 370 340 7,5 15 30 280 23,2 0,05 80
velikost L9 L10 119 L12 R1 T3 =1 =2 =3
+3
12 118 150 141,5 64 200 6 6 2 3
16 136 200 210 69 306 6,5 8 2,5 3
25 136 250 277 79 484 6,3 8 2,5 4
1)  Kdyz se zdvih Y prodlouzi, je nutné pridat tuto zménu zdvihu k rozméru.
Udaje pro objednavky HSP-..-AP
velikost 12 16 25
¢. dilu typ ¢. dilu typ ¢. dilu typ
bez ochranného krytu
- 533599 HSP-12-AP 533607 HSP-16-AP 533615 HSP-25-AP
vyckavaci poloha vpravo 533603 HSP-12-AP-WR 533611 HSP-16-AP-WR 533619 HSP-25-AP-WR
vyckavaci poloha vlevo 533604 HSP-12-AP-WL 533612 HSP-16-AP-WL 533620 HSP-25-AP-WL
s ochrannym krytem
- 533600 HSP-12-AP-SD 533608 HSP-16-AP-SD 533616 HSP-25-AP-SD
vyckavaci poloha vpravo 533601 HSP-12-AP-SD-WR 533609 HSP-16-AP-SD-WR 533617 HSP-25-AP-SD-WR
vyckavaci poloha vlevo 533602 HSP-12-AP-SD-WL 533610 HSP-16-AP-SD-WL 533618 HSP-25-AP-SD-WL

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Manipulacni moduly HSP, elektricka c¢ast FESTO
vysvétleni typového znaceni
HSP - SD - GE

typ

HSP manipulator

|velikost

pohon

AE | elektricky pohon

technika elektrického pripojeni

10 I pripojeni vstupd/vystupl
funkce

SD [ ochranny kryt

funkce

GE | ihlova prevodovka

1/7.2-18
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Manipula¢ni moduly HSP, elektricka ¢ast

technické tdaje

funkce

D

www.festo.com/en/
spare_parts service

servis oprav

novinka

FESTO

- 0 - primér
12,16 a25
- l - délka zdvihu Y i
52..170
N l - délka zdvihu Z
20...70
Obecné technické ddaje
typ HSP-...-AE
konstrukce jednotka motoru
kFiZové vedeni
nuceny priibéh pohybu
tlumeni tlumeni hluku tlumicim dorazem
upevnéni priichozimi dirami
kamenem do drazky
montazni poloha vodici lista svisle/vodorovné
Provozni a okolni podminky
typ HSP-...-AE
teplota okoli [eC] 0..+50
stupen kryti manipulaéniho modulu P40
stupen kryti motoru IP54
znacka CE (viz prohlaseni o shodé) dle smérnice EU-EMV
Zdvih [mm]
velikost |12 |16 | 25 < Y >
voseY il
zdvih [52..68 [90..110 [130..170 / \
voseZ ~
zdvih Z 20 ... 30 35..50 50..70 7
pracovni zdvih Za 5..15 5..20 5..25
Za
y V y
T e
Sily [N]
velikost 12 16 25
zdvih [mm] 52 68 90 110 130 170
voseZ
uZite¢na zatéz pfi 40% momentu 10 10 15
pohonu (pfedem nastaveny)
max. uZitecna sila v zavislosti 22 17 24 20 48 36
na zdvihu
voseY
pripustna procesni sila 30 35 50

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly
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N

Manipulacni moduly HSP, elektricka c¢ast FESTO

technické tdaje

Hmotnosti [g]

velikost 12 16 25
HSP-...-AE 3700 5300 9000
HSP-...-AE-SD 4500 6 600 10700
HSP-...-AE-GE 4000 5700 10100
HSP-...-AE-SD-GE 4800 7000 11 800

Opakovatelna presnost [mm]

Chcete-li dodrZet provoz bez kmitani, Opakovatelna presnost je dana tehdy,

méli byste uzitetnou zatéZ namonto- kdy? je uzitetna zatéz (adaptacni des-
vat co nejblize vodici liSté manipulac- ka, kyvny pohon a/nebo chapadlo, pa-
niho modulu. lec chapadla, obrobek) namontovana
v ramci montazni plochy adaptacni
sady HAPG.
montazni plocha HAPG
velikost 12 16 25
opakovatelna v koncovych polohach |+0,01 +0,01 +0,02
presnost mezipolohy <1,5 <1,5 <2

Casy piejeti t v zavislosti na uZitetné zatézi m

Casem prejeti t se rozumi ¢as, ktery 1.6 7 — HSP-12-AE

modul manipulacni modul potfebu- 14 //' -------- = HSP-16-AF

je pro najeti z jedné koncové polohy 12 ® —_—

do druhé a zpét. 10 7 // HSP-25-AE
P 08 g

UZitecnou zatézi se rozumi hmot- El 06 7

nost, ktera je upevnéna na svislou 0.4 /," //

vodici listu (napf. adaptér, chapad- 0.2 ',' 7

lo, kyvny pohon a obrobek).

0
400 600 800 1000120014001600 180020002200
t [ms]
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Manipulacni moduly HSP, elektricka c¢ast FESTO

technické tdaje

Hodnoty pfipustného statického/dynamického zatizeni
kfizové vedeni

upozornéni

Momenty se vztahuji na stred
vodiciho voziku.

FZ
Kombinované zatiZeni My My M, 1
. . PO P + + =

U kombinovaného zatizeni musi byt Mxpﬁp' Mypﬁp' szﬁp'
dodrZena momentova rovnice:

Jmenovité hodnoty dynamického zatiZzeni

velikost 12 16 25
max. momenty [Nm] 1,1 2,4 3,2
MXpip., Mypiip., MZpip.

Kombinf)vané %atiieniw o Mox N Moy + Moz

U kombinovaného zatiZeni musi byt Moxpﬁpv Moypﬁpv Mozpﬁpv
dodrZena momentova rovnice:

Jmenovité hodnoty statického zatiZeni

velikost 12 16 25
max. momenty [Nm] 5 10 15
Moxpip., Moypiip., MozZprip.

2006/10 — zmény vyhrazeny - vjrobky 2007 1/7.2-21
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Jednotky pro manipulaci
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Manipulacni moduly HSP, elektricka ¢ast FESTO

technické Gdaje

Zména zdvihu

Zdvih Y:

M Po montaZi HSP Ize zdvih Y v obou polohach
Pick&Place nastavovat vzajemné nezavisle.

Zdvih 2: SMe

M ViySkové rozdily, napriklad mezi otocnym
montaznim stolem a dopravnim systémem,
lze vyrovnat také po montazi.

—1 >
N%
\ 4 v \ \
1 [ [
‘ ‘ dopravnikovy systém
otocny montazni stdl
Smér Y (vodorovny) Smér Z (svisly)

+ +

—] — — © —_—

%’mﬂﬂ] D= T;mm] © =% = ® ﬁ

=" - ——ﬂ =] - — — _ v

— - — _{[e]] __

—|© o I (© @ @ o

1 e o | ® ® I o ® ®

o vodici lista o
Postup: Postup:
Povolte Srouby. Povolte kontramatici.
Sefid’te kulisu nastavovacim Zavitovymi koliky nastavte
Sroubem. (Kulisa musi vzdy pozadovany zdvih Z.
doléhat na vodici listu.) Dotahnéte kontramatici.

Srouby pevné dotéhnéte.
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Manipulacni moduly HSP, elektricka ¢ast FESTO

technické Gdaje

Materialy
funkéni fez

EY
]
]

= ==

)

| o | Y
= ' ©

©
©
©
0O ©
©
©
Manipulator

(

= ®
©
E S
) "o

®

[9]

zakladni deska

tvarny legovany hlinik, eloxovany

kulisa cementacni ocel, brunovana
kyvna paka cementacni ocel, brunovana
drzak tvarny legovany hlinik, eloxovany
mistek tvarny legovany hlinik, eloxovany

nastavovaci Sroub

silné legovana ocel

dorazova dutinka

silné legovana ocel

upinaci dil

silné legovana ocel

kfizové vedeni

zuSlechténa ocel

lista cidla

tvarny legovany hlinik, eloxovany

EEEEREERERRE

téleso

tvarny legovany hlinik, eloxovany

poznamka o materialu

prosté médi, PTFE a silikonu

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly
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Manipulacni moduly HSP, elektricka cast

technické Gdaje

Varianty konstrukce motoru

motor nahofe/na strané

Ovladaci panel a pfistup k pfivodiim
lze pootocit podle potfebného mista.

Moznosti upevnéni

o @, @, [
2]
EE
0 o
H
priklady:

s adaptacni sadou HMBV

1/7.2-24

FESTO

motor vzadu

primé upevnéni priichozimi dirami
kamenem do drazky
specificky dle dlohy

specificky dle prani

vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10
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Manipulacni moduly HSP, elektricka c¢ast FESTO
technické tdaje
Jednotka motoru MTR-DCI-...-HM =
3
Obecné technické ddaje => svazek 5
typ MTR-DCI-...
pro manipulaéni modul HSP-12-AE HSP-16/25-AE
snimac polohy rotoru opticky enkodér
pocet inkrementii/otacky 500
sledovani teploty kremikové ¢idlo pro absolutni teplotu, vypina se pfi teploté > 70 °C
rozliSeni displeje 128 x 64 pixeld
upevnéni pfisroubovanim nebo svorkou na pfirubu prevodovky
druh prevodovky planetova prevodovka
prevod prevodovky 6,752 (7:1); 1stupiiova | 13,73 (14:1); 1stupiiova
Elektrické adaje => svazek 5
typ MTR-DCI-42-HM MTR-DCI-52-HM
pro manipulaéni modul HSP-12/16-AE HSP-25-AE
napajeci napéti [vDQ 24 +10% 24 +10%
jmenovity proud (motor) [A] 2 5,1
Spickovy proud [A] 3,8 7,7
jmenovity vykon (motor) W] 48 122,4
max. proud [mA] 200 60
(digitalnf logické vystupy)
pocet digitalnich logickych vstupli - 6
(pfi pFipojeni vstupli/vystup()
pocet digitalnich logickych vystupd - 2

(pfi pFipojeni vstupli/vystup()

parametrizacni rozhrani

RS232, 9 600 baudi

Zapojeni konektoru

[1]zasuvka M8, 3 piny [2] rozhrani RS 232, 4 piny, zasuvka M8
pin | funkce pin | funkce
1 nepouzito 1 ov
3 nepouzito 2 transmitted data (TxD) — odesilana data
4 nepouzito 3 received data (RxD) - pfijimana data
- 4 -
[3] rozhrani pro vst./vyst., 9 pini, konektor SUB-D [4] napajent, 2 piny, konektor
pin | funkce pin | funkce
vybér pohybu, bit 0 1 24V DC
vybér pohybu, bit 1 2 ov
vybér pohybu, bit 2 -
vybér pohybu, bit 3 -
Start-Bit -

Enable-Bit (odblokovani pohonu)

vystup signalu pfipravenosti (ready)

vystup signalizujici MC

Yol ol INE o) IC, | BN (UVY B ) e

ov

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Jednotky pro manipulaci
manipulaéni moduly
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Manipulacni moduly HSP, elektricka ¢ast

technické Gdaje

Jednoduse k cili
vyhody manipulacniho modulu HSP-...-AE pfi montazi a zprovoznéni

B Manipulacni modul se dodava B Motor s prevodovkou, ovladacem

s namontovanym motorem.

a silovou elektronikou se nachazi
v jednom télese. Z konstrukéniho
hlediska staci tedy uvaZovat pouze
o jediné jednotce.

integraci koncepce ovladace.

Montaz a uvedeni do provozu
Krok 1: montaz manipulacniho
modulu

Krok 2: mechanické nastaveni
koncovych poloh

M koncové polohy zdvih{ ve sméru Y
a Z |lze nastavovat vzajemné
nezavisle

>1/7.2-22

W mnoho mozZnosti upevnéni

>1/7.2:24

Krok 4: parametrizace pomoci ovladaciho panelu na motoru nebo softwarem FCT
Ovladaci panel na motoru

M prehledny LCD displej
M ySechna data se zadavaji a ukladaji
pomoci 4 tlacitek:
- tlatitko Menu
- tlacitka Sipek slouzi ke zméné
hodnot parametr(i nebo pohybi
- tlacitko k potvrzeni zadanych
akei

1/7.2-26

FESTO

B K uvedeni do provozu staci zdroj
napajeni 24 V.

M Uvedeni do provozu pomoci:
- ovladaciho panelu pfimo
v manipulaénim modulu
- PC se softwarem FESTO
Configuration Tool (FCT)

Krok 3: pfipojeni napajeni 24 V

24V

M Plug and work:

pripojte napéti -

HSP je pfipraven k provozu
=>1/7.2-25

Software FCT - Festo Configuration Tool

M VSechny pohony jednoho zafizeni
lze uloZit a archivovat do jednoho

M Stejné pracovni postupy pro
vsechny pohony

M Prace offline u pracovniho stolu
nebo online na stroji

projektu.
M Sprava projektl a dat pro vSechny
podporované typy zafizeni

M Snadno se pouziva diky grafickému
zadavani parametr(.

vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10
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Manipulacni moduly HSP, elektricka ¢ast

technické Gdaje

Krok 5: vybér predem definované sekvence pohybii (rezim HSP) na ovladacim panelu nebo softwarem FCT

ReZim HSP 1

M piesné najeti do mechanické
koncové polohy

Rezim HSP 5

M procesy vkladani definovanou silou
a s pridavnou stfedovou polohou
M pokracovani z vyckavaci polohy
s nastavitelnym krouticim
momentem

Krok 6: Jemné doladéni

B pfizplsobeni nastavenych poloh,
rychlosti a momentt
M pipadné zadani novych pohybl

2006/10 — zmény vyhrazeny - vjrobky 2007

ReZim HSP 2

M dodatecné nastavitelna vyckavaci

poloha pfimo podle vyrobku/drza-

ku vyrobku
M manipulace s rizné vysokymi dily
M procesy vkladani rdznymi
rychlostmi

- novinka

FESTO
b mi
I e
2 o | P e
wara L) ===
O | i
- |
| == - .- ]
J—
—
—- ]
L
m—a o -
. or
e neem
o pe [ magise B ——

Rezim HSP 3

M piidavna vypoustéci poloha pro
nespravné dily nebo kontrolu
jakosti

M piesné najizdéni do koncovych
poloh béhem nastavovani

ReZim HSP 4

M procesy vkladani definovanou silou

M pokracovani z vyckavaci polohy
nastavitelnym krouticim
momentem
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Manipula¢ni moduly HSP, elektricka ¢ast

technické tdaje

Rozméry
s jednotkou motoru nahore

=

H3

R et %t

L2

|

13

FESTO

CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering

L3

L3

Z

%

R I

— L6 — L5
D9
e ] 7 ©
[6)
5
© e | o © E:’C‘l
a8
& ]
* Nk
B10

nastavovaci Sroub pro dorazovy prvek
brzda pro motor

upeviovaci drazka pro kamen NSTL
motor MTR-DCI-...-HM

brzda motor/prevodovka

nastavovaci Srouby zdvihu Y
nastavovaci Srouby zdvihu Z

90° dhlova prevodovka

= pricist zdvih

Y I N R E] =] B ]

s jednotkou motoru na strané

A L e
— ©
bt
= e

Co

H11

1/7.2-28

7

H4

Py
O

HS

o

Hel H7|To
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Manipula¢ni moduly HSP, elektricka ¢ast

technické tdaje

Rozméry

s jednotkou motoru nahore a ochrannym krytem

novinka

FESTO

CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering

o
@ ©
@ (o]
o
o~
o
- =
| H2 H1
velikost B1 B2 B3 B4 B9 B10 D6 D7 D8
1%} 1%} 1%}
+3 +2 +0,5
12 159 93 56 9-0,03 53,3 59 6,3 3,5 6,2
16 178 111 60 10,6 -0,03 53,3 70 6,3 4,3 8
25 203 115 62 10 =0,05 69,5 100 6,3 4,5 10
velikost D9 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H9 H10
16}
+0,2 +0,2
12 13 120 34 278 40 40 12,5 25 44 312
16 13 160 44 291 20 100 20 40 65 343
25 13 200 75 321 40 100 20 30 101 391
velikost H11 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8
+0,6 +0,2 +1,2
12 344 200 170 7,5 15 85 - 12 -0,01/-0,05 65
16 397 280 250 7,5 15 75 100 15 -0,01/-0,05 73
25 485 370 340 7,5 15 30 280 23,2 0,05 80
velikost L9 L10 R1 3 =1 =2 =3 =4 =5 licované
pero dle
+3 DIN 68851
12 118 150 200 6 2,5 2 3 2,5 2,5 A2x2x12
16 136 200 306 6,5 3 2,5 3 2,5 2,5 A3x3x18
25 136 250 484 6,3 3 2,5 5 3 Abx4x25
1) obsaZenov dodavce
2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007 1/7.2-29
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Manipulacni moduly HSP, elektricka c¢ast FESTO

technické tdaje

Rozméry CAD modely ke staZeni =» www.festo.cz/engineering
s jednotkou motoru vzadu
Lé LS L2
D9 L9 L3 L3
7S | 7 | < 3
O U o o : ©
° . Ny
o /'/ \
b= H 1] \ o
| | 1
I |
© @ 1= N 5 o ] o=
® © L ® ® 8
3 1NN
| N © o~
— Yi= o <3 T
] # T ]
g 4 o 33 = N
o = ‘ T
c 3 B9 T3 L7
® S |
E = B10 | [B4
= = E_a
g E = C m
= = L8 -~
s =
=
= :
(<]
7.2 o@
@]O]
:I o
—
nastavovaci Sroub pro dorazovy prvek
upeviovaci drazka pro kamen NSTL I L L !
motor MTR-DCl-...-HM [ ]
[6] nastavovaci Srouby zdvihu Y ;
nastavovaci Srouby zdvihu Z
+ = pricist zdvih
s jednotkou motoru vzadu a ochrannym krytem
p
[ | =
(©] ©]
@ (o]
m
o~
o
s -
H2 H1
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Manipulacni moduly HSP, elektricka c¢ast FESTO
technické tdaje

velikost B1 B2 B3 B4 B9 B10 D6 D7

%) %)
+3 +2 +0,5

12 308 93 56 9 -0,03 53,3 71 6,3 3,5

16 339 111 60 10,6 -0,03 53,3 70 6,3 4,3

25 372 115 62 10 =0,05 69,5 90 6,3 4,5
velikost D8 D9 H1 H2 H4 H5 H6 H7

%) %)
+0,2 +0,2

12 6,2 13 120 34 40 40 12,5 25

16 8 13 160 44 20 100 20 40

25 10 13 200 75 40 100 20 30
velikost H9 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7

+0,6 +0,2
12 44 200 170 7,5 15 85 - 12 -0,01/-0,05
16 65 280 250 7,5 15 75 100 15-0,01/-0,05
25 101 370 340 7,5 15 30 280 23,2 0,05
velikost L8 L9 L10 R1 T3 =1 =2 =3
+1,2 +3

12 65 280 150 200 6 6 2 3

16 73 301 200 306 6,5 8 2,5 3

25 80 337 250 484 6,3 8 2,5 4
Odaje pro objednavky HSP-..-AE

velikost 12 16 25

¢. dilu typ ¢. dilu typ ¢. dilu typ

pripojeni vstupd/vystupt

bez prevodovky

bez ochranného krytu 539536 HSP-12-AE-10 539 544 HSP-16-AE-10 539552 HSP-25-AE-10

s ochrannym krytem 539538 HSP-12-AE-10-SD 539546 HSP-16-AE-10-SD 539554 HSP-25-AE-10-SD

s (hlovou prevodovkou

bez ochranného krytu 539 537 HSP-12-AE-10-GE 539545 HSP-16-AE-10-GE 539553 HSP-25-AE-10-GE

s ochrannym krytem 539539 HSP-12-AE-10-SD-GE 539547 HSP-16-AE-10-SD-GE 539555 HSP-25-AE-10-SD-GE

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Manipulaéni moduly HSP, bez pohonu FESTO

vysvétleni typového znaceni

| HSP - 12 - AS - SD

typ

HSP manipulator

| velikost

pohon
AS | hnacf hidel bez pohonu

funkce
SD | ochranny kryt

1/7.2-32 vyrobky 2007 - zmény vyhrazeny - 2006/10



Manipulaéni moduly HSP, bez pohonu FESTO

technické tdaje

funkce

www.festo.com/en/

:& spare parts service M

; o e - " servisoprav “ 010
pramér o :
12,16 225 o |.%

- - dé i e
délka zdvihu Y o
52..170 - .'___:-"

- | - délka zdvihu Z
20..70

Obecné technické ddaje

typ HSP-...-AS

konstrukce hnaci hfidel

kFizové vedeni

nuceny priibéh pohybu

tlumeni tlumeni hluku tlumicim dorazem
upevnéni priichozimi dirami

kameny do drazky
montazni poloha vodici lista svisle/vodorovné

Hmotnosti [g]

velikost 12 16 25
HSP-...-AS 1800 2700 6200
HSP-...-AS-SD 2500 3200 7 400

Hodnoty pfipustného statického/dynamického zatizeni

upozornéni

Technické ddaje o mechanické asti

=>1/7.2-21.
Hodnoty zatizeni
velikost 12 16 25
max. axialni sila Fyprip, [N] 18 30 50
max. radialni sila Fzpiip, [N] 45 75 120
max. hnaci moment Mypip. [Nm] [1,25 2,5 5
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Manipulacni moduly HSP, bez pohonu

technické tdaje

Moment setrvacnosti ] v zavislosti na uZitecné zatézi m (pro navrh pohonu)

FESTO

140 HSP-12
120 == ~ HSP-16
100 g —
. ~ HSP-25
<| 80 s
S b
®| 60 -~
=1 0 ~ |
20 o=
0
0 200 400 600 800 10001200 1400 1600
m [g] o
Rozméry CAD modely ke stazeni =» www.festo.cz/engineering
20403 zakladni rozméry
4.2 >1/7.2-28
T N upeviovaci drazka pro
& A 4 5 kamen NSTL
\ 3 ) licované pero
8 m
o &
=—=Nr = BEE
3 %
D10 B7 T
L2 LBe | B8
B5
velikost B5 B6 B7 B8 D1 D2 D3
(%) (%)
g7
12 29 22 3 17,5 8 12,5 M3
16 35 28 3 23 10 14 M3
25 44 36 30 12 17 M4
velikost D4 D5 D10 L2 Tl T2 TK
(%) (%)
f8 +0,2 max. +0,1
12 45 65 M4 170 9 8,8 55
16 60 80 M4 250 9 11,2 70
25 70 95 M5 340 10 13,5 82
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Manipulacni moduly HSP, bez pohonu

technické tdaje

Udaje pro objednavky HSP-..-AS

FESTO

velikost 12 16 25
¢. dilu typ ¢. dilu typ ¢. dilu typ
bez ochranného krytu 533605 HSP-12-AS 533613 HSP-16-AS 533621 HSP-25-AS
s ochrannym krytem 533606 HSP-12-AS-SD 533614 HSP-16-AS-SD 533622 HSP-25-AS-SD

2006/10 - zmény vyhrazeny — vyrobky 2007
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Manipulaéni moduly HSP FESTO

prisluSenstvi

Adaptatni sady HAPG-B HAPG-70-B HAPG-71-B HAPG-72-B
material: 22.5
8

tvarny legovany hlinik, eloxovany
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Rozmeéry a ddaje pro objednavky
typ B1 B2 B3 D1 D2 D3 D4 D5 H1 H2
%] %]

+0,2
HAPG-70-B 5 6 11,5 42 4,5 - M3 M4 50 28,5
HAPG-71-B 8 9,5 14,5 56 7 M4 M4 M4 63,5 35,5
HAPG-72-B 8 9,5 15 56 7 - M4 M4 60 41,5
typ H3 H4 H5 H6 H7 L1 L2 hmotnost | €. dilu typ

+0,2 +0,2 +0,2 +0,2 +0,1 lg]
HAPG-70-B 12 - - 15 25 39 12 55 540881 HAPG-70-B
HAPG-71-B 12 15,5 40 20,5 40 47 15 110 540882 HAPG-71-B
HAPG-72-B 12 - - 20,5 30 47 23,2 115 540883 HAPG-72-B
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Manipulaéni moduly HSP FESTO

prisluSenstvi

Instalacni sady MKRP

material:

instalacni hadice/Sroubeni: polyamid
redukce/protimatice:

poniklovana mosaz

adaptacni Ghelnik/drzak:

ocel, oSetfena praskovou technologii

Udaje pro objednavky
pro rozméry | max. polomér ohybu hadice hmotnost | €. dilu typ

pro instalaén hadiciV) s vnitfnim &

R [mm] ]
12 55 12 150 533632 MKRP-1
16 75 16,5 160 533633 MKRP-2
25 75 16,5 160 533634 MKRP-3

1) Instalacni hadice smi byt zaplnéna max. ze 70 %.

Sada krytu BSD-HSP rozméry HSP-..-AP > 1 /7.2-16
HSP-..-AE=>» 1/ 7.2-30
material: - HSP-..-AS=» 1/7.2-30

tvarny legovany hlinik, eloxovany

|- L] i
Udaje pro objednavky
pro rozméry | hmotnost ¢. dilu typ
]

12 825 533635 BSD-HSP-12

16 1350 533636 BSD-HSP-16

25 1770 533637 BSD-HSP-25
Vyckavaci polohy BWL-/BWR-HSP rozméry = 1/7.2-16
pro HSP-...-AP
material:

tvarny legovany hlinik, eloxovany

Udaje pro objednavky
pro rozméry | umisténi vyckavaci polohy hmotnost ¢. dilu typ
[s]
12 vpravo 75 533623 BWR-HSP-12
vlevo 75 533624 BWL-HSP-12
16 vpravo 135 533625 BWR-HSP-16
vlevo 135 533626 BWL-HSP-16
25 vpravo 275 533627 BWR-HSP-25
vlevo 275 533628 BWL-HSP-25
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Manipulaéni moduly HSP FESTO

prisluSenstvi

Adaptacni sady pro chapadla
pro kombinaci HSP s chapadly HG... nebo kyvnym pohonem DRQD

chapadla adaptacni sada potiebné B1 D1 D2 H1 L1
¢. dilu typ ¢. dilu typ upeviovaci prvky

HSP-12-... s HAPG-70-B

174815 HGP-06-A 192709 HAPG-60-S1 - 12 M3 M5 30 30

174817 HGR-10-A
174818 HGW-10-A
535858 HGPT-16-A 537169 HAPG-75 8 M2,5 3 27 49,6
1 DRQD-6... - M4 x 20 -

HSP-16-... s HAPG-71-B
174815 HGP-06-A 192706 HAPG-37-S1 - 12 M3 M5 42 50
174817 HGR-10-A
174818 HGW-10-A
197 542 HGP-10-A-B 192705 HAPG-36-S1 12 M3 M5 42 50
174819 HGD-16-A
161829 HGR-16-A
161833 HGW-16-A

525658 HGPP-10-A 529017 HAPG-572) 8 M3 M4 33 49,6
187867 HGPP-12-A 191900 HAPG-54 12 M3 M5 44 52
535858 HGPT-16-A 537169 HAPG-75 8 M2,5 3 27 49,6
535861 HGPT-20-A

539269 HGPC-16-A 191901 HAPG-55 10 M3 M5 40 62
1 DRQD-8-... 178 448 HAPS-22) 8 M4 M4 28 48
1 DRQD-12-...

1)  Kyvny pohon DRQD je modularni vyrobek, ktery |ze jako takovy konfigurovat a objednat =» 1/ 4.2-23.
2)  Stfedici dutinky pro Gpravu adaptacni sady HAPG-71-B nejsou potfebné.
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Manipulaéni moduly HSP FESTO

prisluSenstvi

chapadla adaptacni sada potiebné B1 D1 D2 H1 L1
¢. dilu typ ¢. dilu typ upeviovaci prvky

HSP-25-... s HAPG-72-B

197 542 HGP-10-A-B 192705 HAPG-36-S1 - 12 M3 M5 42 50

174819 HGD-16-A
161829 HGR-16-A
161833 HGW-16-A

197 545 HGP-16-A-B 193922 HAPG-37-S4 12 M4 M5 42 50
161830 HGR-25-A
161834 HGW-25-A

525658 HGPP-10-A 529017 HAPG-572) 8 M3 M4 33 49,6
187867 HGPP-12-A 191900 HAPG-54 12 M3 M5 44 52
187870 HGPP-16-A 191901 HAPG-55 10 M3 M5 40 62
535858 HGPT-16-A 537169 HAPG-75 8 M2,5 3 27 49,6
535861 HGPT-20-A

539271 HGPC-20-A 191901 HAPG-55 10 M3 M5 40 62
1 DRQD-12-... 178 448 HAPS-22) 8 M4 M4 28 28
1 DRQD-16-... 192707 HAPG-38 12 M4 M5 50 71

1)  Kyvny pohon DRQD je modularni vyrobek, ktery |ze jako takovy konfigurovat a objednat =» 1/ 4.2-23.
2)  Stfedici dutinky pro Gpravu adaptacni sady HAPG-71-B nejsou potiebné.

adaptacni sada HAPG-36/-37/-38/-60 adaptacni sada HAPG38/-54/-55/-57

manipulaéni modul HSP manipula&ni modul HSP
chapadla HG... paralelni chapadla HGP...
adaptaéni sada HAPG adaptaéni sada HAPG
adaptacni sada HAPG-75 adaptacni sada HAPS-2
(2] 2l
8 -
= [F il
m , , ‘ ’:f e ‘ 1
5| 9] \ ie H— PR ) TS ; )
9% ron o0 o
49.6 M2.5 M4| M4

manipulacni modul HSP manipulacni modul HSP
paralelni chapadla HGPT 2| kyvny pohon DRQD
adaptacni sada HAPG adaptacni sada HAPG
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Udaje pro objednavky - ¢idla pro drazku T, polovoditova technické Gdaje =» www.festo.cz
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montaz spinaci elektrické pfipojent délka kabelu | ¢. dilu typ
vystup kabel konektor M8 | konektor M12 | [m]
spinaci
nasazovaci PNP 3 vodite - - 2,5 525898 SMT-8F-PS-24V-K2,5-0E
% NPN 525909 SMT-8F-NS-24V-K2,5-0E
- 2 vodice - - 2,5 525908 SMT-8F-ZS-24V-K2,5-0E
PNP - 3 piny - 0,3 525899 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M8D
NPN 525910 SMT-8F-NS-24V-K0,3-M8D
PNP - - 3 piny 0,3 525900 SMT-8F-PS-24V-K0,3-M12
nasunovaci, PNP 3 vodite - - 2,5 175436 SMT-8-PS-K-LED-24-B
% vestavné do .
R - 3 piny - 0,3 175 484 SMT-8-PS-S-LED-24-B
profilu valce
rozpinaci
% nasazovaci PNP 3 vodite - - 7,5 525911 SMT-8F-P0-24V-K7,5-0OE
Udaje pro objednavky - €idla pro drazku T, jazytkova relé technické Gdaje =» www.festo.cz
| montaz elektrické pripojent délka kabelu | ¢. dilu typ
| kabel konektor M8 [m] |
spinaci
nasazovaci 3 vodite - 2,5 525895 SME-8F-DS-24V-K2,5-0E
% 5,0 525897 SME-8F-DS-24V-K5,0-0E
2 vodice - 2,5 525907 SME-8F-ZS-24V-K2,5-0E
- 3 piny 0,3 525896 SME-8F-DS-24V-K0,3-M8D
nasunovaci, 3 vodite - 2,5 150 855 SME-8-K-LED-24
% vestavné do - 3 piny 0,3 150857 SME-8-S-LED-24
profilu valce
rozpinaci
nasunovaci, 3 vodite - 7,5 160 251 SME-8-0-K-LED-24
% vestavné do
profilu valce
Udaje pro objednavky — zasuvky s kabelem technické Gdaje =» www.festo.cz
|montéZ spinaci vystup pripojeni |délka kabelu |E. dilu typ
| PNP [ (m] |
prima zasuvka
prevlecna matice - - 3 piny 2,5 159 420 SIM-M8-3GD-2,5-PU
M8 5 159 421  SIM-M8-3GD-5-PU
prevlecna matice - - 3 piny 2,5 159 428 SIM-M12-3GD-2,5-PU
M12 5 159 429 SIM-M12-3GD-5-PU
prevlecna matice - - 3 piny 2,5 159 422  SIM-M8-3WD-2,5-PU
M8 5 159 423  SIM-M8-3WD-5-PU
prevlecna matice - - 3 piny 2,5 159 430 SIM-M12-3WD-2,5-PU
M12 5 159 431  SIM-M12-3WD-5-PU
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Udaje pro objednavky technické Gdaje = 1 /10.1-3
kratky popis ¢. dilu typ
kryt pro drazku T
k ochrané pred zne€isténim a pro upevnéni kabelu Cidel 151680 ABP-5-S
% rozsah dodavky: 2x 0,5 m

kamen do drazky pro zakladni desku

@ nasaditelny shora 189 654 HMBN-5-M5

Udaje pro objednavky - kabel pro HSP-...-AE
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kratky popis délka kabelu | €. dilu typ
napajeci kabel 2,5m 537931 KPWR-MC-1-SUB-9HC-2,5
5m 537932 KPWR-MC-1-SUB-9HC-5
10m 537933 KPWR-MC-1-SUB-9HC-10
kabel ovladani pro pfipojeni vstupli/vystupl 2,5m 537923 KES-MC-1-SUB-9-2,5
z libovolného automatu 5m 537924 KES-MC-1-SUB-9-5
10m 537925 KES-MC-1-SUB-9-10
programovaci kabel 2,5m 537926 KDI-MC-M8-SUB-9-2,5

Udaje pro objednavky — dokumentace a software pro HSP-...-AE

kratky popis jazyk ¢. dilu typ
navod pro uZivatele v tiSténé podobé neni soucasti DE 541945 PBE-HSP-AE-10-DE
dodavky EN 541946 PBE-HSP-AE-I0-EN
ES 541947 PBE-HSP-AE-10-ES
FR 541948 PBE-HSP-AE-I0-FR
IT 541949 PBE-HSP-AE-10-IT
NY 541950 PBE-HSP-AE-10-SV
= sada dokumentace pro uZivatele na CD-ROM, v jazycich NJ, A, SP, FR, IT, | 541951 P.BE-HSP-AE-UDOK
SV, je soutasti dodavky
= software FTC (Festo Configuration Tool) pro konfiguraci, na CD-ROM, 539622 PSW-FCT
je soucasti dodavky
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