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Ovladace motord CMMS-ST, pro krokové motory

hlavni Gdaje

Srovnani ovladati motoru

FESTO

ovladat motoru CMMS-ST CMMS-AS CMMP-AS
pro druh motoru krokovy motor servomotor servomotor
klidovy moment [Nm] 9,3 4,7 25
Spickovy moment [Nm] 9,3 9,2 48

otacky [1/min] 2000 6000 6000
pocet polohovacich pohybli v paméti 63 63 255

odméFovani

inkrementalni

inkrementalni/absolutni

inkrementalni/absolutni

rozSitené 1/0 rozhrani

4 pracovni rezimy

4 pracovni rezimy

prizplisobiva konfigurace

hlaseni o zbyvajici draze

1pron

1pron

pro kazdy pohyb samostatné

redukce kroutictho momentu

ne

ne

pro kazdy pohyb samostatné

sekvence pohybil

zvolena sekvence

zvolena sekvence

sekvence s vétvenim

bezpetné uchyceni

dle EN 954-1 Kat3

dle EN 954-1 Kat3

Vykonnostni parametry
Kompaktnost

M velmi malé rozméry

M |ze fadit pfimo za sebou

M (iplna integrace vSech casti od fidici
aZ po vykonovou, véetné rozhrani
RS232 a CANopen

M integrovany ovladac brzdéni

Sit'ova rozhrani

integrovano:

CANooen

Interpolovany pohyb ve vice osach

B S vhodnym Fidicim systémem lze
CMMS-ST prosttednictvim CANopen
provozovat v rezimu interpolace.
Ridici systém pak v pevné daném
tasovém ramci udava poZadované

Program fidici drahu pohybu

M propojeni libovolnych polohovacich
pohyb{i do jednoho programu
fidictho drahu pohybu

M pro program fidici drahu pohybu
lze urcit také dalSi spinaci
podminky, napf. digitalni vstupy,
MC - Motion complete
(pohyb dokonten)
1/0 - digitalni vstupy

W integrovany filtr EMV

M automatické ovladani brzdy
integrované v motoru

M dodrZeni aktualnich norem CEa EN
bez dodatecnych externich opatfeni
(délka kabelu motoru az 15 m)

volitelné:

oledc el u

A

DevlooMNet

hodnoty polohy. Regulétor polohy
pak mezi témito jasné danymi
hodnotami samostatné interpoluje
dalsi hodnoty.

v[m/s]

Rizenf pohybu

M provoz jako regulator krouticiho
momentu, otacek nebo polohy

M integrované polohovani

M Casoveé optimalizované
(lichob&Zznikova charakteristika)
nebo mékké (S charakteristika)
polohovani

M absolutni a relativni pohyby

Vstup/vystup

M volné programovatelné
vstupy/vystupy

M 12bitovy analogovy vstup
s vysokym rozliSenim

W krokovaci reZzim/reZim uceni se

M snadné pripojeni k nadfazenému
fidicimu systému prostfednictvim
vstupl/vystupd nebo sité

M synchronni provoz

M reZim master/slave

Servorezim

M provoz ,,servos lite* (uzaviena
smycka) s volitelnym enkodérem,
tzn. Zadné ztraty krokd, odchylky
regulace jsou vyrovnany

v[m/s]

/N\C

M polohovani z bodu do bodu,
standardné nebo s plynulym
prljezdem zadanou pozici bez
zastaveni (aproximace)

M synchronizace poloh

M elektronicka prevodovka

M 63 rlizné pohyby v paméti

M 8 profildl pohybd

W mnoho metod referencniho pohybu

Integrovany automat

M automaticka sekvence
polohovacich pohyb( bez
nadfazeného fidiciho systému

M jednoduché a cyklické polohovaci
sekvence

M nastavitelné prodlevy

t[s]

t[s]
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Ovladace motord CMMS-ST, pro krokové motory

hlavni Gdaje

Software FCT - Festo Configuration Tool
softwarova platforma pro elektrické pohony Festo

FHPP - Festo profil pro manipulacni a polohovaci dlohy
Optimalizovany profil pro prenos dat

Spolecnost Festo vyvinula
optimalizovany profil pro pfenos dat
prizplisobeny specialné pro dlohy
manipulace a polohovani — tzv.
»Festo Handling and Positioning
Profile (FHPP)“.

Profil FHPP umoziiuje ovladat ovladac
motoru Festo pfipojeny k siti pomoci
jednotnych fidicich a stavovych bajtd.

0)

| KTVIRRARMRRRS LY/

Y

sit'ova komunikace

vybér pohybu z paméti primé fizeni

1
% ‘ rezim ‘ ‘ poloha ‘ ‘ rychlost ‘
[2]

GBI
-
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M ySechny pohony jednoho zafizeni
lze uloZit a archivovat do jednoho
projektu

M sprava projekt( a dat pro vsechny
podporované typy zafizeni

M snadno se pouziva diky grafickému

zadavani parametr

Kromé jiného jsou definovany:
- provozni rezimy

- datova struktura 1/0

- parametrizacni objekty

- fizeni chodu

parametrizacni kanal

y
volny pfistup ke vsem

parametriim —
Cteni a zapis

novinka

FESTO

M stejné pracovni postupy pro
vsechny pohony

M prace offline u pracovniho stolu
nebo online na stroji



Ovladace motord CMMS-ST, pro krokové motory FESTO
vysvétleni typového znaceni
CMMS -1 ST 8 - 7
typ
CMMS I ovlada¢ motoru, standardni

technologie motoru

ST I krokovy motor

proud motoru

c8 I jmenovity proud 8 A
napajeci napéti
7 I napéti, 48 V DC
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novinka

v O ’
Ovladace motord CMMS-ST, pro krokové motory FESTO
technické Gdaje
pripojeni k siti
CANooen
= = e
DevicoNet
Obecné technické adaje
upevnéni nasroubované na montazni desku
rezim provozu koncovy vykonovy stuperi PWM-MOSFET
ovladani motoru sinusovy pribéh proudu
taktovaci frekvence [kHz] konstantni 50
snimac polohy rotoru enkodér
indikace displej se sedmi segmenty
parametrizacni rozhrani RS232 (9 600 ... 115 000 bitil/s)
vstupni rozhrani enkodéru v synchronnim provozu pro zadani otacek/polohy pohonu slave
RS422
vystupni rozhrani enkodéru zadani poZadované hodnoty pro podfizeny pohon slave
brzdovy odpor, integrovany Q] 17
impulsni vykon brzdového odporu [kVA] 0,5
impendance vstupu poZadované hodnoty  [kQ] 20
pracovni rozsah analogovych vystupl V] +10
pocet analogovych vystupd 1
vlastnosti digitalnich logickych vystupl tastetné volné konfigurovatelné
pracovni rozsah analogovych vstup( V] +10
pocet analogovych vstupd 1
sit'ovy filtr integrovan
hmotnost vyrobku [g] 2000
Technické ddaje - pripojeni k siti
rozhrani 1/0 CANopen Profibus DP DeviceNet
profil komunikace - DS301; FHPP DP-VO / FHPP FHPP
- DS301; DSP402 funk&ni moduly Step 7
max. prenosova rychlost sité [Mbit/s] - 1 12 0,5
Elektrické adaje
obecné informace
nastaveni jmenovitého proudu softwarem
max. doba trvani Spickového proudu [s] 2
max. napéti vedeni [vDQ 75
silové napajeni
napajeci napéti [vD(] 24..75
jmenovity proud [A] 8
Spickovy proud [A] 12
napajeni elektroniky
napajeci napéti [vD(] 24 £20 %
jmenovity proud [A] 0,3
max. proud digitalnich logickych vystupd  [mA] 100
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Ovladace motord CMMS-ST, pro krokové motory

technické tdaje

FESTO

| Provozni a okolni podminky

digitalni logické vystupy

galvanicky neoddélené

logickeé vstupy galvanicky oddélené
stupen kryti IP20
ochranna funkce sledovani 12t

sledovani proudu

detekce vypadku proudu

sledovani regulaéni odchylky

sledovani teploty

teplota okoli [eC] 0..+50
skladovaci teplota [eq] -25..+70
znacka CE (viz prohla3eni o shodé) dle smérnice EU-EMV
relativni vlhkost vzduchu (%) 0 ... 90 (nekondenzujici)
Pohled na ovlada¢ motoru
zepredu
uzemnéni
m& (T4 E— Ready/Bus - LED
O roaey indikace stavu
O Bus ‘ nastaveni sité a zavadéciho
H programu (boot)
rozhrani: RS232/RS485
[6] misto k pfipojeni
technologického modulu
= rozhrani: sit’ CAN
pamétova karta SD
6] [9] pfipojeni stinénf
®
M1
\ 5
shora zespodu
zemnici drouby vstup pro inkrementalni
x» P— elektrické napajeni odmérovani
3\;8 = | vystup inkrementalniho signalu pfipojeni motoru
v P 4] rozhrani /O
[—
x10 55 QO
o)) —
[——
[—
[ —
P
o) —
x1ffsef—=
[——)
H [—
. [——
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[——)
P
=
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Ovladace motori CMMS-ST, pro krokové motory FESTO

technické tdaje

Volny prostor pii montaZi ovladace motoru
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Udaje pro objednavky
kratky popis ¢. dilu typ

sortiment konektord NEKM (=» 8) a sada pro obsluhu (= 9) jsou soucasti |547 454 CMMS-ST-C8-7
dodavky ovladace motoru
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Ovladace motori CMMS-ST, pro krokové motory FESTO

prisluSenstvi

Udaje pro objednavky — kabely a konektory

kratky popis délka kabelu | ¢. dilu typ
[m]
ovladaci kabel, 2,5 552 254 NEBC-S1G25-K-2.5N-LE26

pro pfipojeni vstupi/vystup( libovolného automatu

programovaci kabel 1,5 160786 PS1-ZK11-NULLMODEM-1,5M
konektor pro enkodér - 552274 NECC-S-S1G9-C2M
sortiment konektord, sloZeny z konektoru pro elektrické - 547 452 NEKM-C-1

napajeni a konektoru pro pfipojeni motoru,
sortiment konektoril je soucasti dodavky
konektor pro pfipojeni Profibus - 533780 FBS-SUB-9-WS-PB-K

konektor pro pfipojeni DeviceNet - 525635 FBSD-KL-2X5POL

Udaje pro objednavky — zasuvné karty
kratky popis ¢. dilu typ

rozhrani, 547 450 CAMC-PB
pro pripojeni Profibus

rozhrani, 547 451 CAMC-DN
pro pripojeni DeviceNet

pamét'ova karta, 560626 CAMC-M-S-F1-V1
pro zalohovani dat a stahovani firmwaru

Udaje pro objednavky — napajeci zdroje

kratky popis rozsah jmenovité jmenovity ¢. dilu typ
vstupniho vystupni vystupni proud
napéti napéti
[VAC] [vDQ] (Al
napajeci napéti pro fizeni 100 ... 240 24 5 547 867 SVG-1/230VAC-24VDC-5A
motoru 10 547 868  SVG-1/230VAC-24VDC-10A
48 5 542 403  SVG-1/230VAC-48VDC-5A
10 542 404  SVG-1/230VAC-48VDC-10A
400 ... 500 20 542 405 SVG-3/400VAC-48VDC-20A
upozornéni
Pokud pro napajeni vykonné ¢asti fidici ¢asti mozna nebudou pfi vyso- K napajeni vykonné casti a fidici casti
a fidici casti je pouzit stejny napajeci  kych brzdnych energiich dodrzeny. pouZivejte vzdy oddélené napajeci
zdroj, tolerance napéti pro napajeni Ridici ¢ast by se tim mohla poskodit. zdroje.

8 vyrobky 2008 — zmény vyhrazeny - 2008/10



Ovladace motord CMMS-ST, pro krokové motory

prisluSenstvi

Udaje pro objednavky - software a dokumentace

kratky popis

novinka

FESTO

¢. dilu typ

sada pro obsluhu obsahuje:
- CD-ROM
- s dokumentaci pro uZivatele pro CMMS-ST,
v jazycich de, en, es, fr, it, sv
- s konfiguratnim softwarem FCT (Festo Configuration Tool),
v jazycich de, en
- kratky popis
sada pro obsluhu je soucasti dodavky

558330 P.BP-CMMS-ST

Udaje pro objednavky — dokumentace?)

jazyk ¢. dilu typ

¢. dilu typ

pro ovladac motoru

Profil FHPP (Festo Handling and Positioning Profile)
pro ovladac motoru rodiny CMM...

DE 554339 PBE-CMMS-ST-HW-DE 555695 PBE-CMM-FHPP-SW-DE
EN 554340 P.BE-CMMS-ST-HW-EN 555696 PBE-CMM-FHPP-SW-EN
ES 554341 P.BE-CMMS-ST-HW-ES 555697 PBE-CMM-FHPP-SW-ES
FR 554342 P.BE-CMMS-ST-HW-FR 555698 PBE-CMM-FHPP-SW-FR
IT 554 343  PBE-CMMS-ST-HW-IT 555699 PBE-CMM-FHPP-SW-IT
SV 554 344  P.BE-CMMS-ST-HW-SV 555700 PBE-CMM-FHPP-SW-SV

pro pripojeni CANopen

pro pripojeni Profibus

DE 554351 PBE-CMMS-CO-SW-DE 554345 PBE-CMMS-FHPP-PB-SW-DE
EN 554352 PBE-CMMS-CO-SW-EN 554346 P.BE-CMMS-FHPP-PB-SW-EN
ES 554353 PBE-CMMS-CO-SW-ES 554347 PBE-CMMS-FHPP-PB-SW-ES
FR 554 354  PBE-CMMS-CO-SW-FR 554348 PBE-CMMS-FHPP-PB-SW-FR
IT 554355 PBE-CMMS-CO-SW-IT 554349 PBE-CMMS-FHPP-PB-SW-IT
SV 554356 PBE-CMMS-CO-SW-SV 554350 P.BE-CMMS-FHPP-PB-SW-SV

pro pripojeni DeviceNet

DE 554357 P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-DE
EN 554358 P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-EN
ES 554359  P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-ES
FR 554360 P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-FR
IT 554361 P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-IT
SV 554362 P.BE-CMMS-FHPP-DN-SW-SV

1) dokumentace pro uZivatele v tisténé podobé nenf soucasti dodavky
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