Auslegerachsen EGSA, mit Spindel FESTO

e Hohe Dynamik
e Hochste Prazision

e |deal fuir Vertikalbetrieb
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel

Merkmale

Auf einen Blick

Die Auslegerachse mit Spindel-
trieb EGSA reduziert Taktzeiten
auf ein absolutes Minimum. Dank
leistungsfahiger Mechanik und
flexibler Motorwahl, angepasst
an die Bediirfnisse der Applika-
tion.

Im Gegensatz zur elektrischen
Auslegerachse DGEA - konzipiert
fiir lange, raumgreifende Hiibe —
spielt die EGSA ihre Stdrken bei
kurzen Hiiben aus.

FESTO

Vorteile:

e Hochste Prazision

e Hohe Dynamik

e Wiederholgenauigkeit von
+0,01 mm

Gesamtsystem aus Auslegerachse, Motor, Motorcontroller und Motoranbausatz

Auslegerachse

Mit Axialbausatz Mit Parallelbausatz

Motoranbausatz

Axialbausatz Parallelbausatz

2 => Internet: www.festo.com/catalogue/...

Grundprofil

Hinweis

Die Auslegerachse darf nur tiber
die untere Seite des Grundpro-
fils befestigt werden (= Bild
links). Die seitlichen Bohrungen
am Grundprofil sind zum Befes-
tigen von Zubeharteilen (z. B.
Energiefiihrungsketten) vorge-

sehen.
2> 11
Servomotor EMMS-AS, .
MTR-AC - Hinweis
Schrittmotor EMMS-ST, Fiir die Auslegerachse EGSA
MTR-ST

und die Motoren gibt es speziell
aufeinander abgestimmte Kom-
plettlosungen.

Datenbldtter =» Internet: motorcontroller
Servomotor Controller
CMMP-AS, SEC-AC

Schrittmotor Controller
EMMS-ST

211

Sowohl fiir den parallelen, wie
auch fiir den axialen Motoranbau
gibt es komplette Bausatze.
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel

Merkmale

Systemprodukt fiir die Handhabungs- und Montagetechnik

Neu

FESTO

Systemelemente und Zubehor
Kurzbeschreibung => Seite/Internet

S

Achsen vielfltige Kombinationsmoglichkeiten innerhalb der Handhabungs- und achse
Montagetechnik

Fiihrungsachsen zur Abstiitzung von Kraften und Momenten in Mehrachsanwendungen filhrungsachse

Antriebe vielfdltige Kombinationsmdoglichkeiten innerhalb der Handhabungs- und antrieb
Montagetechnik

Motoren Servo- und Schrittmotoren motor

Greifer vielfaltige Variationsméglichkeiten innerhalb der Handhabungs- und greifer
Montagetechnik

[6] Adapter fiir Verbindungen Antrieb/Antrieb und Antrieb/Greifer adapter-bausatz

Installationselemente zur Ubersichtlichen und sicheren Fiihrung von elektrischen Kabeln und installationselement
Schlduchen

2008/04 — Anderungen vorbehalten
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel FESTO

Typenschlissel und Peripherietibersicht

Typenschliissel
EGSA | — 50 - 100
Typ
EGSA Auslegerachse
| Baugrofie |
| Hub [mm] |

Peripherieiibersicht

Zubehor
Typ Kurzbeschreibung => Seite/Internet

—

Motor e speziell auf die Achse abgestimmte Motoren mit oder ohne Bremse 11
EMMS, MTR e der Motor kann, je nach Bedarf, um 90° gedreht montiert werden. Dadurch ist

die Anschlussseite frei wahlbar

Parallelbausatz fiir parallelen Motoranbau 11

EAMM-U (besteht aus: Gehduse, Klemmkdrper, Spannhiilse, Zahnriemenscheibe, Zahn-
riemen)

Axialbausatz fiir axialen Motoranbau 11
EAMM-A (besteht aus: Kupplung, Kupplungsgehduse und Motorflansch)

Verbindungsleitung zum Anschluss des Naherungschalters an eine Steuerung. 14
NEBU Der Naherungsschalter (Offner) ist in der Auslegerachse integriert

Adapter-Bausatz Schnittstelle zwischen Auslegerachse und Antrieb oder Greifer 14
HMSV
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel FESTO
Datenblatt
Funktion
- Q - Baugrofe
50 und 60
T |- Hubtange
100...300 mm
Allgemeine Technische Daten
BaugréRe 50 |60
Konstruktiver Aufbau elektromechanische Auslegerachse mit Kugelumlaufspindel und Walzlagerfiihrung
Arbeitshub [mm] 100 100 [300
Hubreserve [mm] -3/+7 —4/+9
Max. Geschwindigkeit [m/s] 1,0 1,5 ] 1,0
Max. Drehzahl [1/min] 3000
Max. Beschleunigung? [m/s2] 15
Reversierspiel? [mm] <0,02
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,01
Positionserkennung abfragen des Referenzpunktes liber integrierten Referenzsensor (Offner)
Befestigungsart mit Innengewinde und Zentrierhiilse
Einbaulage beliebig
1) Beimax. Nutzlast
2) Im Neuzustand
Betriebs- und Umweltbedingungen
Baugrofie 50 60
Umgebungstemperatur?) [°C] 0..50
Lagertemperatur [°C] 0..50
Einschaltdauer [%] 100
Schalldruckpegel [dB] <58 <62
Schutzart P20
Relative Luftfeuchtigkeit? [%] 0..95
1) Einsatzbereich der Ndherungsschalter und Motoren beachten
2) Nicht kondensierend
Werkstoffe
Funktionsschnitt
6]
1 )
N Ja @ NN [ DA T jg—\
U V) \ \ i \
ST
% R R
NN T T 1 7 T
WSlegerachse
Auslegerprofil Aluminium-Knetlegierung, eloxiert
Fiihrungsschiene Wilzlagerstahl
Gehduseprofil, Abdeckung Aluminium-Knetlegierung, eloxiert
Kugelgewindetrieb Stahl
Kugellager Stahl
[6] Spindellagerplatte Aluminium-Knetlegierung, eloxiert
- Werkstoffhinweis RoHS-konform
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel FESTO
Datenblatt
Gewichte
Baugrofie 50 60
Hub [mm] 100 100 200 300
Grundgewicht [g] 2000 3300 4200 5100
Bewegte Masse [g] 750 1350 1800 2250
Massentragheitsmomente
Baugrofie 50 60
Hub [mm] 100 100 200 300
Gesamt [kemm?] 2 21,9 29,8 37,8
Pro kg Nutzlast [kemm?2/kg] | 2,5 16,4
Mechanische Daten
Baugrofie 50 60
Spindeldurchmesser [mm] 10 12,7
Spindelsteigung [mm/U] 10 25,4
Max. Vorschubkraft Fymax. [N] 120 240
Dauervorschubkraft [N] 100 200
Max. Nutzlast, horizontal [kg] 5 10
Max. Nutzlast, vertikal [kg] 3 6
Dauerantriebsmoment [Nm] 0,2 1
Max. RadialkraftD [N] 60 110
1) Am Antriebsschaft
Berechnung der mittleren Vorschubkraft Fyp,
Der Spitzenwert der Vorschub- im Vertikalbetrieb wahrend der schleif} und somit zu verringerter . .
<
kraft innerhalb eines Bewegungs-  Beschleunigungsphase beim Auf-  Lebensdauer des Kugelgewinde- X = xmax.
zyklus darf die maximale Vor- wirtshub erreicht. Eine Uber- triebs. Weiterhin darf die maxi- und
schubkraft nicht iiberschreiten. schreitung der maximalen Vor- male Geschwindigkeit nicht tiber- <,
Der Spitzenwert wird in der Regel  schubkraft fiihrt zu erhhtem Ver-  schritten werden:
Mittlere Vorschubkraft (nach DIN 69 051-4)
Im Betrieb ist eine kurzzeitige Vorschubkraft zuldssig. Gemittelt ~ muss die Dauervorschubkraft Fxn = Fiqaver
Uberschreitung der Dauervor- liber einen Bewegungszyklus jedoch eingehalten werden:
schubkraft bis hin zur maximalen
_3 / 3 W 9 _ Fyl
Fxm = z Fx™ % Vxm 100 ' . Fxmax
F3 Fxm
_3 3y Vo G1 3 Ve 9 s Ve G5 = Fx2
Fym = \/Fx1 X=X 700 T Fo X v X106t Fg~ X Voo X700+ >
ql q2 q3
q[100%]
Mittlere Vorschubgeschwindigkeit (nach DIN 69 051-4)
q qq q; qs Vy2
vxm=zwxm:vﬂxm+vx2xm+vx3xm+... X Vymax
n Vi3 Vxm
T wl
1S
Fx Vorschubkraft Vy Vorschubgeschwindigkeit >
Fxm Mittlere Vorschubkraft Vyim Mittlere Vorschubgeschwindigkeit ql q2 q3
Fxmax. Max. Vorschubkraft Vxmax. Max. Vorschubgeschwindigkeit q[100%]

Fxdauer Dauervorschubkraft
q Zeitanteil
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel FESTO
Datenblatt

Belastungskennwerte der Fiihrung

Wirken gleichzeitig mehrere der
unten genannten Krafte und
Momente auf die Auslegerachse
ein, miissen neben den aufge-
fithrten Maximalbelastungen
folgende Gleichung erfiillt

Die angegebenen Kréfte und
Momente beziehen sich auf das
Zentrum der Fiihrungsschiene.
Sie diirfen im dynamischen Be-
trieb nicht tiberschritten werden.
Dabei muss besonders auf den

Abbremsvorgang geachtet wer- werden:
den.
LRy |z omx | MY | | Mz |
+ + + + =1
|Fymax.| |FZmax.| |MXmax.| |Mymax.| |Mzmax.|
Zuldssige Kréfte und Momente
Baugrofie 50 60
Fymax. [N] 150 200
FZmax. [N] 150 200
MXmax. [Nm] 10 25
Mymax. [Nm] 25 70
MZmax. [Nm] 25 70
- £ Hinweis
Auslegungssoftware
PositioningDrives
= www.festo.com
Positionierzeit t in Abhdngigkeit des Arbeitshubes | und der Masse m
EGSA-50-100 mit Servomotor EMMS-AS-40... EGSA-60-300 mit Servomotor EMMS-AS-55...
0.3 0.45
0.4 =
0.25 serC 035 S
P = . -.--'__ /--/’-/
0.2 - = —_’—-—‘ g 03 I | 4d /_/'- -
- e P R T e = 0.25 PR
—| 0.15 ] -__,-/ __f"—------— l— = 02 / ;"’-7 .
0.1 = 015 i =
F 0.1+ Z#
0.05 17
0.05
0 0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 50 100 150 200 250 300
1[mm] L[mm]
m =0 kg — m=0kg
——-—-- — m=1kg ——-—-- — m=2kg
——— m=2kg ———- m=4kg
memmeeeee- m =3 kg memmeeeee- m =6 kg
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel

Datenblatt

Durchbiegung f in Abhdngigkeit des Arbeitshubes | und der Nutzlast F

EGSA-50-100
Einwirkende Kraft Fy
0.16
0.14 =
'/
0.12 7
— 0.1 -
E e
E| 0.08 -
7/
“| 0.06 :
0.04 % ——
0.02 Pram—
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
FIN]
l=0mm
—--—- = =100 mm
EGSA-60-...
Einwirkende Kraft Fy
0.45
0.4
0.35 T
03 T
'E| 0.25 e
E Lo
= 0.2 ///
0.15 PO =
P -
0.1 ’-'_,' //_/ —-.__._______..—-'
0.05 A =
o = —
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
FIN]
l=0mm
—--—- = |=100mm
——— 1=200mm
meomeeeees [=300mm
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FESTO

Einwirkende Kraft Fz
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel

FESTO

Datenblatt
Abmessungen Download CAD-Daten =» www.festo.com
EGSA-60
® © © © 0 - |
©06 ool 5 ;
— o
Q c\.;
©-O ©-O ® ® ® ©O—©®
49 @mxéaams“? \ -
‘ ‘ L1
EGSA-50
@ ; ) Ansicht A
) 55 - M2 GND@ 5..24VDC
30 +0015% | 30 +0.015% | 30 0.015% \ H Signal, PNP
L1
B2
S [4] 5
©~ m
e X ° @
l/' : 26\ . =)
e / o° . 1.7 +0.05 ® ® S - _
x| | T2 t
PN By p @ -
| .~ ol N
AT oo o F o o odaldly ,
B1 f 1ot } !
11| 300015 | 30+0.015% E \ 105 30 +0015%|30 +0.015% | !Lé .7 +0.
L2 L5 T | |
L7 ‘ RA
S
Zentrierhiilsen
|
§ N— B
R L !
@ > ) D7
30:00%x  L3x |
4
VAR
Eingefahren Zentrierhiilsen im Lieferum- Wilzlager zur Zentrierung
(ohne Hubreserve) fang enthalten der Anbauteile
Nutzbarer Arbeitshub Schmierméglichkeit der
(ohne Hubreserve) Spindelmutter im eingefah-
renen Zustand
Baugrofie Hub Hubreserve B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 H1 H2 H3
einge- [ausge- k6 |-0,01 H7
fahren | fahren %) %)} 1%} 1%} 16}
50 100 -3 +7 50 40 6 19 M4 M4 7 47 7js7 61,4 38 36,4
60 100
200 -4 +9 60 48 8 22 M5 Mé 9 60 %he6 75 48 45
300
Baugrofie Hub H4 H5 L1 L2 L3* L4 L5 L6 L7 nl T1 T2 T3 T4 T5 T6 17
+0,015 min [ min |%0,05| min | min | min | £0,1
50 100 55,4 | 3,6 | 264 | 100 - 15 23,5 | ~8 214 - 7 10 1,7 7 12 6 1,3
60 100 316 | 152 258 4
200 69 1,3 | 416 | 252 30 20 (27,5 | ~9 | 358 6 10 14 2,2 12 11 15 1,8
300 516 | 352 458 8
*  Toleranzangaben fiir Zentrierbohrungen, fiir Gewindebohrungen gilt 0,2
2008/04 — Anderungen vorbehalten => Internet: www.festo.com/catalogue/... 9




FESTO

-==- Neu
Auslegerachsen EGSA, mit Spindel
Datenblatt
Bestellangaben

Baugrofie Hub Teile-Nr.  Typ

50 100 558199 EGSA-50-100

60 100 558200 EGSA-60-100
200 5582201 EGSA-60-200
300 558202 EGSA-60-300

10
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel

Zubehor

Zuldssige Achs/Motor-Kombinationen mit Axialbausatz

{

Neu

FESTO

MTR-AC-40-3S-A...

EAMM-A-A19-40A

EAMF-A-28C-40A

EAMC-20-30-6-6

Motor Axialbausatz Axialbausatz besteht aus:
Motorflansch Kupplung Kupplungsgehduse
@
@ ol 2 1
Ly T B o il
< 4t drc
Typ Teile-Nr. Teile-Nr. Teile-Nr. Teile-Nr.
Typ Typ Typ Typ

EGSA-50
mit Servomotor
EMMS-AS-40-... 558 894 558 904 558901 558 899

EAMK-A-A19-28C

mit Schrittmotor

EMMS-ST-42-...

558 895

MTR-ST-42-48S-A...

EAMM-A-A19-42A

558 905
EAMF-A-28C-42A

558 902
EAMC-20-30-5-6

559 801
EAMK-A-A19-28C

MTR-AC-70-3S-A...

EAMM-A-A22-70A

EAMF-A-38C-70A

KSE-30-35-D08-D11

EGSA-60

mit Servomotor

EMMS-AS-55-... 558 896 558 906 558 903 558 900
MTR-AC-55-3S-A... EAMM-A-A22-55A EAMF-A-38C-55A EAMC-30-35-8-9 EAMK-A-A22-38C
EMMS-AS-70-... 558 898 558 908 123 042 559 802

EAMK-A-A22-38C

mit Schrittmotor

EMMS-ST-57-...

558 897

MTR-ST-57-48S-A...

EAMM-A-A22-57A

558 907
EAMF-A-38C-57A

530 088
KSE-30-35-D06.35-D08

559 802
EAMK-A-A22-38C

Zuldssige Achs/Motor-Kombinat
Motor

ionen mit Parallelbausatz
Parallelbausatz

Typ

Teile-Nr.  Typ

EGSA-50

mit Servomotor

EMMS-AS-40-...

559785

MTR-AC-40-3S-A...

EAMM-U-A19-40A

EGSA-60

mit Servomotor

EMMS-AS-55-...

559 786

MTR-AC-55-3S-A...

EAMM-U-A22-55A

EMMS-AS-70-...

559787

MTR-AC-70-3S-A...

EAMM-U-A22-70A

- Hinweis

Datenblatter fiir Motoren
=> Internet: motor
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel

Zubehor

Axialbausatz EAMM-A-...

FESTO

B1 L1
Werkstoff: 7
Kupplungsgehduse, Motor- (5) HZI i
flansch: Aluminium-Knetlegierun (&)
. ceiering 5 (3 ﬂ
Kupplungsnaben: Aluminium QQ o
Schrauben: Stahl, verzinkt ° — @
| U
A | N
‘&3
|! l‘ =
L - -
ol
1!

Prinzipbild:

Axialbausatz

Auslegerachse

Motor
Allgemeine Technische Daten
EAMM-A-... A19- A22-

40A 42A 55A 57A 70A

Ubertragbares Drehmoment [Nm] 2,3 2,2 5,1 7,5 8
Massentragheitsmoment [kemm?] [1,06 1,06 6,06 6,06 6,06
Einbaulage beliebig
Betriebs- und Umweltbedingungen
Umgebungstemperatur [°C] 0..50
Lagertemperatur [°C] -25...+60
SchutzartD IP40
Relative Luftfeuchtigkeit [%] 0..95
Korrosionsbestandigkeit KBK? 2
Werkstoffhinweis RoHS-konform

1) Nurin Verbindung mit angebautem Motor und angebauter Achse
2) Korrosionsbesténdigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. Auenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden

industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen

Abmessungen und Bestellangaben
Typ B1 L1 Gewicht Teile-Nr.  Typ
[g]
EAMM-A-A19-40A 49 49 240 558 894 EAMM-A-A19-40A
EAMM-A-A19-42A 49 55,5 270 558 895 EAMM-A-A19-42A
EAMM-A-A22-55A 58 59 430 558 896 EAMM-A-A22-55A
EAMM-A-A22-57A 58 59 430 558897 EAMM-A-A22-57A
EAMM-A-A22-70A 70 61,5 480 558 898 EAMM-A-A22-70A
12 => Internet: www.festo.com/catalogue/... Anderungen vorbehalten — 2008/04




Auslegerachsen EGSA, mit Spindel

Zubehor

Parallelbausatz EAMM-U-...

FESTO

L2 B1
Werkstoff: ——N |
Gehduse, Deckel, Zahnriemen-
scheibe: Aluminium-Knetlegie- 5
rung
Spannhdilse: Stahl, korrosions- _
bestandig T
Zahnriemen: Polychloroprene =
Schrauben: Stahl, verzinkt ‘ % miﬁ
. E
o A . %}
N L N W W |
L1 éb\
Prinzipbild:
Parallelbausatz
Auslegerachse
Motor
Allgemeine Technische Daten
EAMM-U-... A19- A22-
40A 55A 70A
Ubertragbares Drehmoment [Nm] 1 3 3
Leerlaufantriebsmoment [Nm] 0,05 0,1 0,2
Massentragheitsmoment [kemm?] [2,868 9,630 10,13
Max. Drehzahl [1/min] 6 000 4000 4000
Einbaulage beliebig

Betriebs- und Umweltbedingungen

Umgebungstemperatur [°C] 0..50
Lagertemperatur [°C] -25 ... +60
SchutzartD IP40

Relative Luftfeuchtigkeit [%] 0..95
Korrosionsbestandigkeit KBK2 2
Werkstoffhinweis RoHS-konform

1) Nurin Verbindung mit angebautem Motor und angebauter Achse
2) Korrosionsbesténdigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070

Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. AuBenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden

industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen

Abmessungen und Bestellangaben
Typ B1 H1 L1 L2 Gewicht Teile-Nr.  Typ

[g]
EAMM-U-A19-40A 49 107 30 7 270 559785 EAMM-U-A19-40A
EAMM-U-A22-55A 58 133 32 4,5 410 559786 EAMM-U-A22-55A
EAMM-U-A22-70A 70 143 33 6 540 559787 EAMM-U-A22-70A
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Auslegerachsen EGSA, mit Spindel

Zubehor

Bestellangaben — Adapter-Bausatze

FESTO

Bemerkung fiir BaugroRe |Teile-Nr. Typ
Verbindungen Antrieb/Antrieb, 50 560017 HMSV-61
&3% Verbindungen Antrieb/Greifer 60 560018 HMSV-62
%@ = Internet: hmsv 560019 HMSV-63
e
Bestellangaben - Verbindungsleitungen Datenbldtter =» Internet: nebu
Elektrischer Anschluss links Elektrischer Anschluss rechts [ Kabelldnge Teile-Nr.  Typ
[m]
Dose gerade, M8x1, 3-polig Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
Dose gewinkelt, M8x1, 3-polig | Kabel, offenes Ende, 3-adrig 2,5 541338 NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
5 541341 NEBU-M8W3-K-5-LE3

14

=> Internet: www.festo.com/catalogue/...

Anderungen vorbehalten - 2008/04




	Auslegerachsen EGSA, mit Spindel
	Merkmale
	Typenschlüssel
	Peripherieübersicht
	Datenblatt
	Technische Daten
	Funktionsschnitt
	Bestellangaben

	Zubehör
	Achs/Motor-Kombinationen mit Axialbausatz
	Achs/Motor-Kombinationen mit Parallelbausatz
	Adapter-Bausätze
	Verbindungsleitungen



