Servomotory MTR-AC FESTO

Hvysoka presnost’ polohovania
Mvel’ké kratiace momenty
Bmvysoka dynamika

Mvzajomne zosiladené
kombinacie motor - ovlada¢
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Servomotory MTR-AC FESTO

hlavné idaje

Strucny prehl'ad

motory MTR-AC = 5/2.2-32
M systémovy vyrobok pre techniku M s montovanou alebo integrovanou

polohovania prevodovkou

W bez/s brzdou M riadend prevadzka
M bez/s prevodovkou M vel'ké krdtiace momenty v celom
M vysoka koncentracia energie rozsahu otacok
M vysoka dynamika M vynikajlce polohovacie vlastnosti

motorova priruba MTR-FL = 5/2.2-36

M motorova priruba vhodné pre
vSetky kombindcie os - motor

kabel motora KMTR-AC/KRES-AC/KSEC-AC = 5/2.2-37
M tieneny kabel
M pouZitelny pri —40 ... +125 °C
M vhodny do energ. ret’azi
B spdsob ochrany IP54

ovladac motora SEC-AC = 5/2.2-38
M systémovy vyrobok pre techniku M volitelné pripojenie prevadzkovej

polohovania zt
M kompaktna konstrukéna jednotka, MH.

pripravena na pripojenie W

M vopred nastavené parametre
regulatora prispdsobené pre os n"

W pripravené prisludenstvo pre c Opeﬂ
elektrické pripojenie

M upevnenie na montaznu listu
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Servomotory MTR-AC

pomoc pri vybere

FESTO

vyhotovenie motora kratiaci moment s prevodovkou, s brzdou => strana
v klPude MovNm | redukcia 4:1

MTR-AC-40-3S-AA 0,27
MTR-AC-40-3S-AB 0,27 -
MTR-AC-55-3S-AA 0,98
MTR-AC-55-3S-AB 0,98 -
MTR-AC-55-3S-GA 3,7 -
MTR-AC-55-3S-GB 3,7

| |
MTR-AC-70-3S-AA 1,64
MTR-AC-70-3S-AB 1,64 -
MTR-AC-70-3S-GA 6,4 -

2.2-30

MTR-AC-70-3S-GB 6,4 5/ 3

| |
MTR-AC-100-3S-AA 4,74
MTR-AC-100-3S-AB 4,74 -
MTR-AC-100-3S-GA 18,5 -
MTR-AC-100-3S-GB 18,5

| |
MTR-AC-100-5S-AA 12,53
MTR-AC-100-5S-AB 12,53 -
MTR-AC-100-5S-GA 49,1 -
MTR-AC-100-5S-GB 49,1

| |
vyhotovenie menovity vykon Spickovy vykon vol’ne programo- | pripojenie => strana
ovladaca motora vo VA vo VA vatel’né polohy prevadzkovej

zbernice
SEC-AC-305/P01 1000 3000 16
SEC-AC-508/P01 4000 9000 16
SEC-AC-305-PB-P01 1000 3000 16 Profibus DP
5/2.2-38
SEC-AC-508-PB-P01 4000 9000 16 Profibus DP /
SEC-AC-305-C0-PO1 1000 3000 16 CANopen
SEC-AC-508-C0-P01 4000 9000 16 CANopen
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Servomotory MTR-AC FESTO

pomoc pri vybere

Pripustné kombinacie
motor |MTR-AC-40-3S-AA |MTR-AC-55-3S-AA1) |MTR-AC-55-3S-GA |MTR-AC-70-3S-AA |MTR-AC-70-3S-GA2) = strana

MTR-AC-40-3S-AB MTR-AC-55-35-ABY)  [MTR-AC-55-35-GB MTR-AC-70-3S-AB MTR-AC-70-35-GB?

ovladac motora

SEC-AC-305 L L L L L 5/2.2-38
SEC-AC-508 - - - - -

kabel motora

KMTR-AC-... |} |} n |} |} 5/2.2-33
KRES-AC-... [] n
KSEC-AC-... | | n | | n n

motorova priruba

MTR-FL28/30-AC40 u - - - - 5/2.2-36
MTR-FL28-AC55 - u

MTR-FL30-AC55 - u - - -
MTR-FL44-AC55 - u

MTR-FL44-PL60 - - u - -
MTR-FL44-AC70 - - - u u
MTR-FL64-AC70 - - - - u

elektromechanické pohony

DGE-8-...-ZR u - - - - 5/2.1-2
DGE-12-...-ZR u
DGE-18-...-ZR -
DGE-25-...-ZR - - - u u

DGE-25-...-RF - - [ n ] | 5/2.1-2

DGEA-18-...-ZR - - u - - 5/2.1-90
DGEA-25-...-ZR - - - - n

DGE-18-...-SP |} n - - - 5/2.1-118
DGE-25-...-SP - n - - -
DGE-40-...-SP - - - n -

1) Vkombindcii s osou DGE-12-...-ZR musi byt’ pouZitd motorova priruba MTR-FL30-AC55.
V kombinacii s osou DGE-18-...-SP musf byt’ pouZita motorova priruba MTR-FL28-AC55.
V kombinacii s osou DGE-18-...-ZR alebo DGE-25-...-SP musi byt’ pouZitd motorova priruba MTR-FL44-AC55.
2) Vkombinacii s 0sou DGE-25-...-ZR alebo DGE-25-...-RF musf byt’ pouZita motorova priruba MTR-FL44-AC70.
V kombinacii s osou DGEA-25-...-ZR musf byt’ pouZita motorova priruba MTR-FL64-AC70.
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Servomotory MTR-AC FESTO

pomoc pri vybere a legenda k typovému znaceniu

Pripustné kombinacie

motor MTR-AC-100-3S-AA MTR-AC-100-35-GAD MTR-AC-100-5S-AA MTR-AC-100-55-GA2 => strana
MTR-AC-100-3S-AB MTR-AC-100-35-GBY) MTR-AC-100-5S-AB MTR-AC-100-55-GB2)

ovladac motora

SEC-AC | | ] - - 5/2.2-38

SEC-AC-508 - - | | | |

kabel motora

KMTR-AC-... | | | | | | | | 5/2.2-33

KRES-AC-... | | | | | | | |

KSEC-AC-... | | | | | | | |

motorova priruba

MTR-FL64-AC100 | | | | | | | | 5/2.2-36

MTR-FL118-AC100 - | | - | |

elektromechanické pohony

DGE-40-...-ZR | | | | | | | | 5/2.1-2

DGE-63-...-ZR - - - | |

DGE-40-...-RF - | | | | - 5/2.1-46

DGE-63-...-RF - | | - | |

DGEA-40-..-ZR - - - u [5/2.1-90

DGE-40-...-SP | - - - 5/2.1-118

DGE-63-...-SP - - | | -

1)  Vkombindcii s osou DGE-40-...-ZR alebo DGE-40-...-RF musi byt’ pouzita motorova priruba MTR-FL64-AC100.
V kombinacii s osou DGE-63-...-RF musi byt’ pouZitd motorova priruba MTR-FL118-AC100.
2)  Vkombindcii s osou DGE-40-...-ZR musi byt’ pouZita motorova priruba MTR-FL64-AC100.
V kombinacii s osou DGE-63-...-ZR, DGE-63-...-RF alebo DGEA-40-...-ZR musi byt’ pouZita motorova priruba MTR-FL118-AC100.

MTR - AC - 55 - 3S - AB
typ
MTR | motor
typ motora
AC | servomotor
rozmer priruby
40 40 mm
55 55 mm
70 70 mm
100 100,5 mm
menovité napatie/druh pripojenia

3 325V

5 560V

S pripojenie konektorom
pridavna funkcia

A Ziadna pridavna funkcia
G prevodovka

B brzda
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Servomotory MTR-AC

technické Gdaje

n
c us

VSeobecné elektrické ddaje

servis oprav

FESTO

MTR-AC-40-35-... MTR-AC-55-35-... MTR-AC-70-35-... MTR-AC-100-3S-... MTR-AC-100-55-...
menovité napatie V] 325 325 325 325 560
menovity prid motora [A] 0,7 1,4 4,3 5,0 4,3
trvaly prad v klude [A] 0,78 2,15 5,07 6,7 8,43
Spickovy prad [A] 3,3 6,4 10 20 16
konstanta motora [Nm/A] 0,344 0,457 0,32 0,711 1,49
odpor vinutia Q] 34,8 9,6 1,91 1,5 1,205
induktivita vinutia [mH] 13,3 9,25 3,3 4,629 5,204
menovity vykon W] 150 468 913 1417 2396
napdtie brzdy [vDQ 24 24 24 24 24
vykon brzdy [W] 6 11 11 13 13
VSeobecné mechanické ddaje
MTR-AC-40-35-... MTR-AC-55-35-... MTR-AC-70-35-... MTR-AC-100-3S-... MTR-AC-100-5S-...
kratiaci moment v kl'ude [Nm] 0,27 0,98 1,64 4,74 12,53
menovity krdtiaci moment [Nm] 0,24 0,66 1,4 3,53 6,36
menovité otacky [1/min] 6000 6800 6250 4300 3600
Spickovy kratiaci moment [Nm] 1 2,8 3,1 12,2 23
maximalne otacky [1/min] 10 400 8090 11 640 5320 4550
moment zotrvacnosti pohonu  [kg cm?] 0,0453 0,2 0,4 2,6 6,8

Mechanickeé ddaje — motory bez prevodovky/bez brzdy

MTR-AC-40-3S-AA

MTR-AC-55-3S-AA

MTR-AC-70-3S-AA

MTR-AC-100-3S-AA

MTR-AC-100-5S-AA

radialne zat'aZenie

(N]

82

150

150

300

500

MTR-AC-40-3S-AB

MTR-AC-55-3S-AB

MTR-AC-70-3S-AB

MTR-AC-100-3S-AB

hriadelal)

axialne zat'aZenie hriadel'a [N] 12 75 75 150 150
hmotnost’ vyrobku [kg] 0,67 1,5 2,0 4,68 9,1
Mechanickeé ddaje — motory bez prevodovky/s brzdou

MTR-AC-100-5S-AB

1) vzt'ahuje sa na stred hriadel’a

5/2.2-32
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hmotnostny moment [kg cm2] 0,01 0,06 0,1 0,54 0,54
zotrvacnosti brzdy

pridrZzny moment brzdy [Nm] 0,4 0,9 1,5 6 6
radialne zat'aZenie [N] 82 150 150 300 500
hriadelal)

axialne zat'aZenie hriadel'a [N] 12 75 75 150 150
hmotnost’ vyrobku [kg] 0,735 1,7 2,2 5,24 9,7




Servomotory MTR-AC

technické tdaje

Mechanickeé ddaje — motory s prevodovkou/bez brzdy

MTR-AC-55-3S-GA

MTR-AC-70-3S-GA

MTR-AC-100-3S-GA

FESTO

MTR-AC-100-5S-GA

hmotnostny moment [kg cm2] 0,093 0,2 0,6 0,6
zotrvaénosti prevodovky

prevodovy pomer - 4:1 4:1 4:1 4:1
¢innost’ prevodovky - 0,95 0,98 0,98 0,98
vol'a v pootoceni [arcmin] 20 3 3 3
tuhost’ pootocenia [Nm/arcmin] |<1,5 <23 < 4,5 < 4,5
radialne zat'aZenie [N] 500 3000 4000 4000
hriadelal)

axidlne zat’aZenie hriadel'a [N] 600 6000 9000 9000
hmotnost’ vyrobku [kg] 2,4 5,0 8,98 13,4

Mechanickeé ddaje — motory s prevodovkou/s brzdou

MTR-AC-55-3S-GB

MTR-AC-70-3S-GB

MTR-AC-100-3S-GB

MTR-AC-100-5S-GB

hmotnostny moment [kg cm2] 0,093 0,2 0,6 0,6
zotrvacnosti prevodovky

prevodovy pomer - 4:1 4:1 4:1 4:1
¢innost’ prevodovky - 0,95 0,98 0,98 0,98
vola v pootoceni [arcmin] 20 3 3 3
tuhost’ pootocenia [Nm/arcmin] |<1,5 <23 < 4,5 < 4,5
hmotnostny moment [kg cm2] 0,06 0,1 0,54 0,54
zotrvacnosti brzdy

pridrZzny moment [Nm] 0,9 1,5 6 6
radialne zat'aZenie [N] 500 3000 4000 4000
hriadelal)

axialne zat’aZenie hriadel'a [N] 600 6000 9000 9000
hmotnost’ vyjrobku [kg] 2,6 5,2 9,54 14
1) vzt'ahuje sa na stred hriadel’a

Prevadzkové podmienky a podmienky okolia

MTR-AC-40-3S-... | MTR-AC-55-35-... MTR-AC-70-3S-... MTR-AC-100-3S-... [ MTR-AC-100-55-...

snimac polohy rotora rezolver

typ rezolvera transmiter/1pp

teplotny snimac PTC

trieda izolacie podl'a DIN EN 60034 F

spdsob ochrany bez prevodovky |IP54 IP54

s prevodovkou |- P43

osvedcenie UL

¢. stboru: E245 537

znacka CE (pozri prehlasenie o zhode)

podla smernice EU-EMV

(nekondenzujiici)

teplota okolia [°q] -40 ... +40

(az 130 °C s odlahcenim)
skladovacia teplota [°q] -10 ... +60
relativna vlhkost’ vzduchu [%] max. 90

Technické ddaje pre kabel

Struktdra kabla

teplota okolia

vhodné do energ. ret’azi

spdsob ochrany
konektor motora

tieneny

KMTR-AC-.... 4%0,25mm?2 + 4x1 mm2, -40 ... +125°C IP54
tieneny
KRES-AC-... 3x(2x0,14 mm?) +2x0,5mm?2, -40 ... +125°C IP54
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Servomotory MTR-AC

technické tdaje

Kratiaci moment M v zavislosti od otacok n
MTR-AC-40-...
12

1.0

0.8 ™

0.6 M

M [Nm]

0.4 N

02

\
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10400
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n [1/min]

8000

MTR-AC-70-...
35
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20

M [Nm]

15 —
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MTR-AC-100-55-...
25

20

M [Nm]

5 \‘

\
1
\
1
0 [}

0 600 1200 1800 2400 3000 3600 4200 4800
n [1/min]

upozornenie

Charakteristiky platia pre motory bez ~ Priklad:
prevodovky. menovity moment pre motor
Pri motoroch s prevodovkou vezmite MTR-AC-55-35-...

prosim do {vahy Gidaje o prevodovke.  pri menovitych otackach 6 800 1/min

5/2.2-34

FESTO

MTR-AC-55-...
30

25 3

20 \

M [Nm]
o

0 1200 2400 3600 4800 6000 7200 8400

n [1/min]

MTR-AC-100-35-...

14

12 =N

\
\
10 A
\
N\

s 8 3
= \
=| \

6 x

\
\
4 — \
\\\\
, \
0
0 800 1600 2400 3200 4000 4800 5600

n [1/min]

menovity moment
————— Spickovy moment

bez prevodovky:
menovity moment = 0,66 Nm
(pozri charakteristiku)

s prevodovkou:

prevodovy pomer = 4

Gcinnost’ prevodovky = 0,95
menovité otacky =

6800 1/min /4 =1 700 1/min
menovity moment =

0,66 Nm x4 x0,95=2,5Nm
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Servomotory MTR-AC

technické tdaje

Rozmery
motory
MTR-AC-40

FESTO

CAD modely na stiahnutie =» www.festo.sk/engineering

Lz
L3
o
N
5
L4
L1
L
[m]
1
MTR-AC-55 ... 100
LS
MTR-AC-55-3S-GA
0 L2 MTR-AC-55-35-GB
L3
I)_l ' ' |—| =
/ { i
a8 ]
n
d o
| ——
Y1 ] =
L4 T1
typ B1 D1 D2 D3 D4 D5 H1 L1 L2 13 L4 L5 T
%} %} %} %}
MTR-AC-40-35-AA 1 29,

& - 6 18 3,3 48 M3 40 025 | 16 2,5 7 > 8
MTR-AC-40-3S-AB 156 | 16,1 30,5
MTR-AC-55-35-AA 1474 1

> 14 9 40 5,5 63 - 55 20 2,5 9 & -
MTR-AC-55-3S-AB 164,4 48
MTR-AC-55-35-GA 1

> 14 11 40 - 52 M8 60 21 35 3 - & 8
MTR-AC-55-35-GB 236 48
MTR-AC-70-35-AA 139,8

& 14 11 60 5,5 75 - 70 > 23 2,5 9 > -
MTR-AC-70-3S-AB 161,8 57
MTR-AC-70-35-GA 231,8

14 12 60 5,5 75 - 70 & 23 4 7 = -
MTR-AC-70-35-GB 253,8 57
MTR-AC-100-35-AA 171,2 7,

19 19 95 9 115 - 100,5 40 3 08 222 -
MTR-AC-100-3S-AB 192,3 59
MTR-AC-100-35-GA 241,6 7,

& 19 24 95 9 115 - 100,5 ‘ 40 3 - 379 -
MTR-AC-100-35-GB 262,7 59
MTR-AC-100-55-AA 273,2 7,

19 19 95 9 115 - 100,5 & 40 3 08 |22 -
MTR-AC-100-55-AB 294,3 59
MTR-AC-100-55-GA 43,6 7,

° 19 24 95 9 115 - 1005 |22 40 3 - 379 -

MTR-AC-100-55-GB 364,7 59
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Servomotory MTR-AC FESTO

technické tdaje

Rozmery CAD modely na stiahnutie =» www.festo.sk/engineering
motorova priruba
MTR-FL28/30-AC40 MTR-FL28-AC55
Wy T1 T1
{ D) 7 12
D8 3 ® I -
| A
5 foas (fé\)\\ als 2 o 1185
R ‘ / !
D7 & ~—1 T
: EC) D8
65 is B =
D7
D9 B1 L1
D5
B1
MTR-FL30-AC55/MTR-FL44-AC55/MTR-FL44-AC70 MTR-FL44-PL60
T T
12 T2
——— 1
/e I
= . % ~N
nir o m| <
€ > 8/ J 18z Ba
%\\ﬁ ‘_ J L
(@) ()] 08/ ] =108
05 07 P Ll
B1 L1
MTR-FL64-AC70 / MTR-FL64-AC100 MTR-FL118-AC100
T T
T2 12
iy A
‘{7 I &
o~ (Y N -
(=) o $
53 %5 o Y 5
0 p D8
\ & o 33
) . . O
C ~-—.— m

4
4
® o
\\.
<
|

us]

B3
< oy
)

,//
/
@
D A
&Y
3
J

L1
D7
L1
B1
typ B1 B2 | B3 (B4 | B5 | B6 D1 D2 D3 D4 D5 |Dé6 | b7 | D8 D9 L1 T | T2 (W1
%} %} %} %} g | D
MTR-FL28/30-AC40 40 - - - |21 - 18F7 | 30H7 | 15,5 | 48 30 |26 | M3 | M3 | 28H7 (10,5 2,5 ]1,9 | 30
MTR-FL28-AC55 55 - - - - - 40F7 | 28 H7 17 63 30 |21 | M5 [ M3 - 10,5 11,8 [2,8 | -
MTR-FL30-AC55 55 - - - - - 40 F7 | 30 H7 16 63 262 - [M5 | M3 - 11 12,3 (28|30
MTR-FL44-AC55 55 - - - - - 40 F7 | 44 H7 32 63 38 - | M5 | M4 - 10,5 12,3 (2,7 | 35
MTR-FL44-PL60 60 - - - - - 40 H7 | 44 G7 32 70 38 |52 | M4 | M5 - 20 13,2 (25| -
MTR-FL44-AC70 70 - - - - - 60 F7 | 44 H7 32 75 38 - | M5 | M4 - 12,5 12,5 [ 4,2 | 35
MTR-FL64-AC70 70 - - - - - 60F7 | 64H7 | 47 75 56 - | M5 | M6 - 16 (3,8 [4,2 | -
MTR-FL64-AC100 100 - - - - - 95F7 | 64H7 | 48 115 | 56 - | M5 | M6 - 21 3,8 3,3 | -
MTR-FL118-AC100 100 [ 105 |50 | 49 | 84 |21,5 | 95F7 [118H7| 76 - - - | M8 | M8 - 25 |48 (33 ] -
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Servomotory MTR-AC

technické tdaje

Udaje pre objednavku — servomotory MTR-AC-...

¢. dielu

typ

FESTO

MTR-AC-40-...

540 299

MTR-AC-40-3S-AA

540 300

MTR-AC-40-3S-AB

MTR-AC-55-...

526723

MTR-AC-55-3S-AA

526 724

MTR-AC-55-3S-AB

526 725

MTR-AC-55-3S-GA

526 726

MTR-AC-55-3S-GB

MTR-AC-70-...

526 727

MTR-AC-70-3S-AA

526728

MTR-AC-70-3S-AB

526 729

MTR-AC-70-35S-GA

526 730

MTR-AC-70-35-GB

MTR-AC-100-35-...

526 731

MTR-AC-100-3S-AA

526 732

MTR-AC-100-3S-AB

526 733

MTR-AC-100-3S-GA

526 734

MTR-AC-100-3S-GB

MTR-AC-100-55-...

526 735

MTR-AC-100-5S-AA

526 736

MTR-AC-100-5S-AB

526 737

MTR-AC-100-5S-GA

526 738

MTR-AC-100-5S-GB

Udaje pre objednavku — kabel motora KMTR-AC-.../KRES-AC-.../KSEC-AC-...

¢.dielu  typ dizka kabla
kabel motora 526 739 KMTR-AC-5 5m
KMTR-AC-... 526 740 KMTR-AC-10 10m
526 741 KMTR-AC-15 15m
526 742 KMTR-AC-X dlzka X (max. 25 m)
kabel rezolvera 526 743  KRES-AC-5 5m
KRES-AC-... 526 744 KRES-AC-10 10m
526 745 KRES-AC-15 15m
526 746  KRES-AC-X dlzka X (max. 25 m)
sada kablov 526 747  KSEC-AC-5 5m
KSEC-AC-... 526 748 KSEC-AC-10 10m
(kabel motora 526 749  KSEC-AC-15 15m
arezolvera) 529984  KSEC-AC-X dizka X (max. 25 m)
Udaje pre objednavku — motorova priruba MTR-FL-...
C.dielu  typ
MTR-FL28/30-... 540301 MTR-FL28/30-AC40
MTR-FL28-... 529946 MTR-FL28-AC55
MTR-FL30-... 534807 MTR-FL30-AC55
MTR-FL44- ... 529942 MTR-FL44-AC55
529943 MTR-FL44-AC70
529944 MTR-FL44-PL60
MTR-FL64-... 529945 MTR-FL64-AC70
529947 MTR-FL64-AC100
MTR-FL118-... 529949 MTR-FL118-AC100
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Ovladace motorov SEC-AC, pre servomotory

hlavné idaje

Tento ovladac obsahuje regulator
a riadenie v jednom. Je urceny prave
pre servomotory MTR-AC od Festo.

Informacie o funkciach

4 sposoby prevadzky:

M riadenie kritiaceho momentu
(regulacia pridu)

M riadenie otacok

M riadenie polohy: polohovanie

M riadenie polohy:
synchrénna prevadzka
(zariadenie master-slave;
elektronicka prevodovka, atd’))

Specialna vlastnost’:

M pocas prevadzky je mozné vzdy
stabilne a bezporuchovo prepinat’

Informacie o hardvéri

10 digitalnych vstupov, galvanicky

oddelenych (12...30 V):

M 4 vstupy pre vyber pohybu

M 1 sphstaci vstup pre zvoleny pohyb

M 2 vstupy pre koncovy spinac: z toho
je 1 vstup v dlohe referencného
spinaca, rozpinaca alebo spinaca

M 1 synchronizacny vstup pre
synchrénnu prevadzku

M 2 oddelené povolovacie vstupy pre
silové obvody a uvol'nenie
regulatora

M 1 vysokorychlostny vstup

5 digitalnych vystupov, galvanicky
oddelenych (24 V externé)
M 1 vystup pre spravu
»pripravené k prevadzke*
B 1 vystup pre brzdu
M 3 vol'ne programovatel'né vystupy

5/2.2-38
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servis oprav

SEC-AC
SEC-AC-508/P01
SEC-AC-305-PB-P01
SEC-AC-508-PB-P01

16 vol’ne programovatel’nych pamati

pre pohyby:

volne nastavitelné si:

M poloha, absoltna alebo
relativna

M rychlost’

M zrychlenie

M spomalenie

M kroky (zmena rychlosti pocas
polohovania)

M riadenie vystupov
pocas polohovania

Volitelne s pripojenim prevadzkovej

zbernice

Pri SEC-AC s Profibus DP alebo

CANopen ma riadiaci systém Master

pristup ku vSetkym ddajom ovladaca.

Vd'aka otvorenej komunikacii je

mozZné pocas chodu prenasat’

ubovol’né prikazy pre pohyby.

M zadanie ciel'ovej polohy

M nastavenie/upravenie rychlosti

M zadanie zrychlenia

M nastavenie obmedzenia pridu

M zastavenie pri reakcii na externd
udalost’

Prechod medzi 4 prevadzkovymi

rezimami urcuje priamo riadiaci

systém Master. Vd’aka zist'ovaniu

roznych aktualnych Gdajov, ako je

M aktualna poloha

M aktualny prid/kratiaci moment
motora

M stav digitalnych vstupov

M aktualna odchylka polohy

SEC-AC-305

Spravanie sa pri zastavovani:

M ak sa nabehne na koncovy spinac,
motor s vopred nastavenou rampou
zabrzdi a zostane stat’v rezime
riadenia polohy

M ak sa pocas posuvu deaktivuje
uvol’nenie, motor s vopred nasta-
venou rampou zabrzdi a zostane
stat’ bez zaberu prin=0

je mozné chod velmi pruzne upravit’
podl'a dlohy polohovania.

CANopen zodpoveda Specifikacii DS
301/DSP 402. Pri pripojeni Profibus
DP sa podl'a prevadzkového rezimu
komunikuje cez Struktdrované bloky
(idajov. Pre podporu programovania
FST vyvinula firma Festo prislusné
programovacie moduly, ktoré st
bezplatne k dispozicii.

Pre riadiaci systém Simatic S7 so
zariadenim Master Profibus DP pond-
ka firma Festo bezplatni softvérovi
sadu pozostavajlicu z prirucky a ar-
chivovaného projektu S7.

Pre vSetky ostatné riadiace systémy
OPP (ovladanie programovatelnou
pamat'ou) pracuje rozhranie Profibus
s (idajovymi pol'ami optimalizovanymi
pre prevadzkové rezimy. K dispozicii
st vsetky parametre ovladaca.

FESTO

SEC-AC-508

Jednoduché a rychle uvedenie

do prevadzky vd’aka:

M pohodInému softvéru pre
PC Windows

M optimalizovanym parametrom osi
pre kompletni ponuku od Festo

M podpore motorov od inych dodéva-
telov vd'aka automatickému nasta-
veniu regulatora priidu a identi-
fikacie rezolvera

Specialne funkcie

Dodatotna optimalizacia alebo

pouzitie motorov inych vyrobcov:

M nezavislé od zosilnenia obvodu;
nastavitelné obmedzenia pridu

M qutomatické zistenie poctu polov
motora

M qutomaticka optimalizacia
regulatora pridu

Funkcia Plug & Work pri pouZiti osi
firmy Festo, osi sa Standardne doda-
vaji vopred otestované a optimali-
zované pre vsetky dostupné
kombinacie.

FRfofFl i

TR O

CANooen
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Ovladace motorov SEC-AC, pre servomotory

technické tdaje

VSeobecné elektrické ddaje

FESTO

SEC-AC-305 SEC-AC-508
menovité prevadzkové napatie Upmen [VAC] 1x230 (15 ... +20 %) 3x400 (=15 ... +20 %)
frekvencia siete [Hz] 50 ... 60
odber pradu pri 24 V DC bez brzdy [A] cca. 0,35 cca. 0,45
menovity vykon/Spickovy vykon [VA] 1000/3 000 4000/9 000 pri tmax 2
s pridavnym ventilatorom
napatie medziobvodov [vDQ max. 340 max. 680
menovity prid/Spickovy prid na fazu [Aeff] 5/10 8/16
max. doba trvania Spickového pridu [s] 10 2
integrovany obmedzovac vratane [Q] 100 150
brzdného odporu impulzny vykon [kVA] 1,3 3,2

vstupy pozadovanych hodnot
pre otacky a prad

2 oddelene programovatel'né diferencné vstupy + 10 V, Ri = 20 KQ,
nastavenie ofsetu + 0,1V, rozhranie RS232

vystupy pre monitorovanie
(miesta merania)

2 analdgové vystupy s 8 bitovym rozliSenim na X1
+ 10V napat'ovy vystup, odolny proti skratu

logickeé vstupy 10 digitalnych vstupov pre riadenie regulatora a polohovania; galvanicky oddelené 12 ... 30 V
logické vystupy 5 digitalnych vystupov, z toho 3 volne konfigurovatel'né; galvanicky oddelené 24V, 100 mA
sériové rozhrania RS232 V24 - rozhranie: pre programovanie/uvedenie do prevadzky s PC a ako rozhranie pre lubovol'né riadiace
systémy. V3etky funkcie zariadenia si pristupné cez toto rozhranie (9 600 ... 57 600 bitov/s).
RS422 simulacia enkodera 1024 ppr ako spatna vazba skutotnej hodnoty pri prevadzke regulatora otacok
vystup ako zadanie poZadovanej hodnoty pre podriadeny systém v prevadzke master-slave
RS422 vstup signalu enkddera 1024 ppr pri prevadzke regulatora otacok
vstup ako poZadovana hodnota zariadenia slave v prevadzke master-slave

Prevadzkové podmienky a podmienky okolia

prevadzkovej zbernice

SEC-AC-305 | SEC-AC-508
teplota okolia [eC] 0..+50
hmotnost’ kel 2,5 I 2,7
spdsob ochrany podl'a normy DIN 40050, IEC 144 | IP20
siet'ovy filter integrovany
znacka CE (pozri prehlasenie o zhode) podla smernice EU-EMV
Technické ddaje - Profibus DP
SEC-AC-305 SEC-AC-508
prenosova rychlost’ [MBaud] |12

profil komunikacie

datové polia zavis|é od prevadzky, pre Step7 cez funkény modul

zakonCovaci odpor zbernice

integrovany

pripojenie zbernice

Sub-D, 9 pdlov (zasuvka)

Technické ddaje — CANopen

SEC-AC-305 SEC-AC-508
prenosova rychlost’ [MBaud] |1
prevadzkovej zbernice
profil komunikacie DS 301/DSP 402
zakoncovaci odpor zbernice Q] 120, externy

pripojenie zbernice

Sub-D, 9 pdlov (konektor)
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Ovladace motorov SEC-AC, pre servomotory FESTO

technické Gdaje

Pohl’ad na ovladat motora Vysvetlenie rozhrani
zhora

rozhranie RS422 pre vystupy snimacov
rozhranie RS422 pre vstupy snimacov
rozhranie pre pripojenie vstupov/vystupov

spredu
displej so 7 segmentmi pre stavové a chybové spravy
e O pri ovladaci motora s pripojenim na Profibus:
i @— miesto pre rozhranie Profibus
|: rozhranie RS232
{2]
o
Ixs]
A
zospodu
pripojenie pre kabel rezolvera
1 pripojenie pre kabel motora
§§ % 1 pripojenie napajacieho napatia
0 (£
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Ovladace motorov SEC-AC, pre servomotory FESTO

technické tdaje

CAD modely na stiahnutie =» www.festo.sk/engineering

konektor pre Profibus DP alebo CANopen

Elektrické polohovacie systémy

motory a kontroléry

N

N

H B T
SEC-AC-305 209 70 209
SEC-AC-508 232 90 209
Udaje pre objednavku
strucny popis vyhotovenie C. dielu  typ
ovladat motora bez pripojenia prevadzkovej zbernice 305 193846 SEC-AC
508 193 847 SEC-AC-508/P01
ovladat motora s pripojenim prevadzkovej zbernice Profibus DP 305 533778 SEC-AC-305-PB-P01
508 533779 SEC-AC-508-PB-P01
ovladat motora s pripojenim prevadzkovej zbernice CANopen 305 533781 SEC-AC-305-C0-P01
508 533782 SEC-AC-508-C0-P0O1
Dodavka obsahuje:
W montazne listy M softvér pre ovladac motora
M sadu konektorov (bez konektora - programovaci softvér
prevadzkovej zbernice) - parametrizacny softvér:
M popis ovladaca motora (in3talacia obsahuje otestované, vopred
a uvedenie do prevadzky) optimalizované sady parametrov
vnemcine a anglictine pre v3etky kombinacie motor-os
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Ovladace motorov SEC-AC, pre servomotory FESTO
prisluSenstvo
Siet’ovy filter MRC-NF-1-BSM-BSC
pre ovladat motora SEC-AC-305 ¥ o o1 =
q ' N
3|
. | O £
i \ \ )
o B L i 1
57 © 44
12 5t
995
Rozmery a didaje pre objednavku
max. prevadzkové napatie | menovity prad max. zvodovy prad stratovy vykon
[VAC] (Al [mA] (W]
siet’'ovy filter 250 8 4,9 4,2
indukénost’ odpor hmotnost’ C. dielu typ
[mH] MQ] ]
siet'ovy filter 10 1 700 176 041 MRC-NF-1-BSM-BSC
Siet’ovy filter MRC-NF-3-BSM-BSC
pre ovladat motora SEC-AC-508 % U U
- o| = =)
b E % E g g g
T AN fl il
s sl
15403
200
Rozmery a didaje pre objednavku
max. prevadzkové napatie | menovity prad max. zvodovy prad stratovy vykon
[V AC] [Al [mA] (W]
siet'ovy filter 440 16 14,5 8
indukénost’ odpor hmotnost’ C. dielu  typ
[mH] MQ] ]
siet'ovy filter 5,2 1,5 1800 176 042 MRC-NF-3-BSM-BSC
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Ovladace motorov SEC-AC, pre servomotory

prisluSenstvo

FESTO

Brzdovy odpor BRW
o
$ $ F——]
3
193 89132
gL
o o BN *gt
50 6 ‘ L3 ‘ ‘ -
15 31
n
e D L Eﬂ,“{»
- e \-\,I =" -~
15
20_| L2
L1
Rozmery a didaje pre objednavku
velkost’ hodnota odporu menovity vykon teplota okolia spdsob ochrany
Q] (W] [°q
250 72+5% 100 0..+50 IP65
500 72+5% 200 0..+50 IP65
velkost’ L1 L2 L3 hmotnost’ C.dielu  typ
£0,2 ]
250 110 70 98 280 538940 BRW-250-072
500 216 176 204 550 538941 BRW-500-072
VSeobecné technickeé ddaje o kabloch
Struktdra kabla teplota okolia vhodné do energ. ret’azi
riadiaci kabel pre pripojenie 5x(2x0,25 mm?) + 16 x 0,25 mm?, pohyblivy: -5 ... +80 °C -
vstupov/vystupov KES-SEC-AC-... tieneny pevne inStalovany: -30 ... +80 °C

e

Udaje pre objednavku - prisluSenstvo

riadiaci kabel pre pripojenie vstupov/vystupov na lubovolny riadiaci systém OPP

C. dielu  typ

525713

KES-SEC-AC-2,5

@ programovaci kabel 160786 PS1ZK11

konektor pre Profibus DP 533780 FBS-SUB-9-WS-PB-K
ﬁ% konektor pre CANopen 533783 FBS-SUB-9-WS-CO-K

popis montaZ a inStalacia DE 192 344  P.BE-SEC-AC-HW-DE

EN 192346 P.BE-SEC-AC-HW-EN

uvedenie do prevadzky DE 192345 P.BE-SEC-AC-SW-DE

EN 192347 P.BE-SEC-AC-SW-EN

uvedenie do prevadzky DE 534274 PBE-SEC-AC-PB-DE

Profibus DP EN 534275 PBE-SEC-AC-PB-EN

uvedenie do prevadzky DE 534276 PBE-SEC-AC-CO-DE

CANopen EN 534277 PBE-SEC-AC-CO-EN
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Ovladace motorov SEC-AC, pre servomotory FESTO

technické Gdaje

Pohodlny softvér pre parametrizaciu
pomocou PC pre rad vyrobkov
SEC-AC-305 a SEC-AC-508 slizi ako

nastroj pre rychle uvedenie do
prevadzky, Gplna a rychlu
parametrizaciu, optimalizaciu

a diagnostiku ovladacov motorov
od firmy Festo.

— ol O —|

Parametre regulatora Jednotlivé pohyby Prispdsobenie sa motoru

Firma Festo dodava pre vetky
kombinacie (linedrna os, motor,
prevodovka, ovladac) kompletné
parametre regulatora SEC na
CD-ROM. Po instalacii softvéru je
mozné polohy okamZite nastavit’
a pouzivat’.

5/2.2-44

Vsetkych 16 fixnych poldh

a dotasna poloha sériového
rozhrania méze nadobudnat’
individualne parametre pre
dynamiku. Parametre je mozné
vzajomne kopirovat’, takZe praca
pri ich zadavani je potom pod-
statne jednoduchsia.

od iného dodavatel’a

Regulator pridu sa pre nezname
motory optimalizuje automaticky
a takisto je identifikovana polo-
ha rezolvera. Vd'aka tomu je
mozné vsetky servomotory so
spatnou vazbou od rezolvera
rychlo a spolahlivo riadit’
ovladatom SEC-AC.
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Ovladace motorov SEC-AC, pre servomotory FESTO

technické Gdaje

:_ SR 1| (R TR

Prevadzkové rezimy Stavové spravy Skuto€né hodnoty
Prevadzkové rezimy je mozné V3etky stavy zariadenia je mozné Otacky, kratiaci moment, prad
ubovolne volit’a kombinovat’. zobrazit’ Cervenymi a zelenymi motora, skutocné hodnoty
Tym sa dajd napr. kombinovat’ ,stavovymi spravami“ na PC polohy, stratovy vykon atd’. je
Glohy polohovania alebo prenasat’ cez mozné volitelne zobrazit’ alebo
a synchronizacie. rozhranie. prenasat’ cez rozhranie.
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