Pinzas paralelas HGPT, robustas FESTO

e Robustas

* Fuerza de sujecion de hasta
825N

e Fiabilidad mediante asegura-
# miento de la fuerza de sujecion

e Proteccion contra salpicaduras
de agua
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Unidades de manipulacion

Pinzas paralelas

Pinzas paralelas HGPT, robustas

Caracteristicas

Cuadro general

La transformacion del movimiento
vertical del émbolo en movimiento
horizontal de los dedos se consigue
mediante planos inclinados opuestos
que guian el movimiento. Los planos
inclinados hacen que los dedos se
muevan de modo sincronizado. La
guia de deslizamiento de las
mordazas, casi sin holguras, esta
rectificada.

Software para la seleccion de pinzas
www.festo.com/es/engineering

Conexion de aire de blogueo

Estando conectado el aire de bloqueo
(max. 0,5 bar), el aire comprimido
fluye a lo largo de las mordazas.

De este modo se evita que puedan en-
trar particulas extrafias (por ejemplo,
polvo) en la zona de la guia de las
mordazas.

Diversas conexiones de aire comprimido
Directa
delante

Conexiones para el aire
comprimido
Juntas toricas

- Importante

Estas pinzas no son apropiadas o
s6lo son apropiadas limitadamente
para los siguientes ejemplos de
aplicaciones:

1/7.7-2

Utilizacion versatil:

e Pinza de doble efecto

e Con muelle para apoyar o asegurar
las fuerzas de sujecion

o Al utilizar sélo una conexion de aire
comprimido, la pinza puede utili-
zarse como pinza de simple efecto

e Apropiada para la utilizacién como
pinza de sujecion interior o exterior

Conexion mediante placa adaptadora
debajo

No apropiado para

e Salpicaduras de soldadura

FESTO

Pinza con dedos cerrados Pinza con dedos abiertos

- -

Dedos
Planos inclinados para el guiado

Muelle
Embolo con iman

N Conexion

Aire de bloqueo

Posibilidades de montaje
Montaje directo

arriba debajo y lateralmente

Tornillos de fijacion
Pasadores para centrar

Apropiado limitadamente para

e Posibilidad de efectuar trabajos de corte con aire de bloqueo
e Exposicién a medios agresivos admisible sélo tras consultar a Festo
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Pinzas paralelas HGPT, robustas FESTO

Periferia y codigos para el pedido

Cuadro general de periféricos Producto del sistema de la técnica de manipulacion y montaje

[6]
o1l 1le
4 o
|
Accesorios
Tipo Descripcion resumida => Pagina
p—
Mordazas Piezas en bruto especiales para la produccion de dedos segiin las especificaciones del 1/7.7-14
BUB-HGPT cliente
Casquillo para centrar Para centrar la pinza al montarla sobre un actuador 1/7.7-15
ZBH
Detectores de posicion Para consultar la posicion del émbolo 1/7.7-15
SME/SMT-10
Racor rapido roscado Para la conexidn de tubos flexibles con tolerancias en su didmetro exterior Tomo 3
QS
Tapon ciego Para cerrar las conexiones de aire comprimido al utilizar las conexiones frontales 1/7.7-15
B
6] - Unidn entre el actuador y la pinza Tomo 5
Codigo para el pedido
HGPT |- 16 — A — G1
Tipo
HGPT Pinza paralela
Tamaiio
Deteccion de posiciones

A Para detectores de proximidad

Muelle de aseguramiento de la fuerza de fijacion

G1 Pinza abierta sin presion
G2 Pinza cerrada sin presion
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Unidades de manipulacion

Pinzas paralelas
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Pinzas paralelas HGPT, robustas FESTO

Hoja de datos

Funcion } o - Tamafio
Doble efecto 16 . 63 mm N
HGPT-..-A | -.ul"_'__‘
- - Carrera =

M < 6..32mm S o

mhm

. i

De simple efecto o con aseguramiento .
de la fuerza de sujecion ...
... abierta HGPT-...-G1
BN

]
... cerrada HGPT-...-G2
BN

[
Datos técnicos generales
Tamafo 16 20 25 35 40 50 63
Construccion Plano inclinado

Movimiento guiado
Funcionamiento Doble efecto
Funcionamiento de la pinza Paralela
Cantidad de dedos 2
Fuerza maxima por dedo? IN] 0,5 1 1,5 2 2,5 3 4
Carrera por mordaza [mm] 3 4 6 8 10 12 16
Conexion neumatica M3 M3 M5 M5 M5 GYs GYs
Conexion neumatica M3 M3 M5 M5 M5 M5 M5
Aire de bloqueo
Precision de repeticion?) [mm] <0,03 <0,04 <0,05
Precision maxima de sustitucion [mm] 0,2
Holgura max. de las mordazas? [mm] 0,02
Holgura angular maxima de las [°] 0,1
mordazas
Frecuencia max. de trabajo [Hz] 3 2
Simetria de las mordazas [mm] < 20,2
Deteccion de posiciones Para detectores de proximidad
Tipo de fijacion Con taladro pasante y pasador de ajuste
Con rosca interior y pasador de ajuste

Posicion de montaje Indistinta

1) Datos validos para funcionamiento sin estrangulacion
2) Margen de la posicion final bajo condiciones de funcionamiento constantes y 100 carreras seguidas en direccion del movimiento de los dedos
3) Enel sentido del movimiento de las pinzas

Importante: Este producto cumple con los estandares 1ISO 1179-1 e ISO 228-1.

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Presion min. de HGPT-...-A [bar] 3

funcionamiento HGPT-...-G... [bar] 5

Presion max. de funcionamiento [bar] 8

Fluido Aire comprimido filtrado, lubricado o sin lubricar
Temperatura ambiente?) [°q] +5 ... +60

Clase de resistencia a la corrosion?) 2

1) Teneren cuenta las condiciones de funcionamiento de los detectores
2) Clase de resistencia a la corrosion 2 seglin norma de Festo 940 070

Valida para piezas expuestas a gran peligro de corrosion. Piezas exteriores en contacto directo con substancias usuales en entornos industriales, tales como disolventes, detergentes o lubricantes, con superficies
principalmente decorativas
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Pinzas paralelas HGPT, robustas FESTO
Hoja de datos
Pesos [g]
Tamafo 16 20 25 35 40 50 63
HGPT-...-A 102 183 361 625 1209 1984 3633
HGPT-...-G1 104 186 371 645 1252 2102 3763
HGPT-...-G2 104 186 371 645 1252 2102 3763
Materiales
Vista en seccion
S Pinza paralela
\,II’V' NN [T
Dedos Acero templado
‘ Cuerpo Recubierto de aluminio
(recubrimiento compuesto)
Embolo Fundicién roja
- Juntas Caucho nitrilico
Materiales Sin cobre ni PTFE ni silicona
Tamafo 16 20 25 35 40 50 63
Fuerza de sujecion por mordaza
Abrir 42 75 110 250 300 480 825
Cerrar 36 70 100 230 270 440 770
Total de fuerza de sujecion
Abrir 84 150 220 500 600 960 1650
Cerrar 72 140 200 460 540 880 1540
Valores caracteristicos de la carga en las mordazas
xfz Las fuerzas y momentos admisibles se  la aceleracion durante la ejecucion
refieren a un dedo. Los valores indica-  del movimiento.
dos incluyen la fuerza de palanca, las Al efectuar el calculo de los momentos
fuerzas debido al peso de la pieza u debe tenerse en cuenta el punto 0 del
ocasionadas por dedos externosy, sistema de coordenadas (guiado de
ademas, las fuerzas ocasionadas por los dedos).
Tamafo 16 20 25 35 40 50 63
Fuerza F, maxima admisible [N] 200 300 500 900 1500 2500 4000
Momento My maximo admisible [Nm] 10 15 30 50 80 100 140
Momento My maximo admisible [Nm] 7 10 25 40 60 90 120
Momento M, maximo admisible [Nm] 5 8 15 30 40 60 80
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Unidades de manipulacion
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Pinzas paralelas HGPT, robustas FESTO

Hoja de datos

Momentos de inercia de la masa [kgm2x10-4]

Momento de inercia de la masa
[kem?2x1074] de la pinza paralela en
funcion del eje central y sin carga.

Tamafo 16 20 25 35 40 50 63

HGPT-...-A 0,177 0,391 1,263 3,383 9,673 25,147 74,991
HGPT-...-G1 0,178 0,392 1,272 3,411 9,786 25,460 75,409
HGPT-...-G2 0,178 0,392 1,272 3,411 9,786 25,460 75,409

Tiempos para abriry cerrar [ms] con 6 bar

Sin dedos externos Con dedos externos
Los tiempos de apertura y de cierre cargas superiores, debera estrangu-
[ms] aqui indicados fueron medidosa  larse el movimiento de los dedos. En
temperatura ambiente, con una pre- ese caso, deberan ajustarse corres-

sion de funcionamiento de 6 bary con  pondientemente los tiempos de
la pinza sin dedos adicionalesy mon-  aperturay de cierre.
tada en posicion horizontal. Al aplicar

Tamafo 16 20 25 35 40 50 63

Sin dedos externos

HGPT-...-A Abrir 20 31 30 40 66 85 150
Cerrar 21 31 33 40 61 76 135

HGPT-...-G1 Abrir 10 26 30 39 57 65 123
Cerrar 44 51 64 92 130 150 282

HGPT-...-G2 Abrir 41 52 50 78 100 130 260
Cerrar 21 31 30 39 61 70 130

Con dedos, en funcion del peso

HGPT-... 1N 100 - - - - - -
2N 200 150 100 - - - -
3N 300 250 200 150 100 - -
4N - 350 300 250 200 150 -
5N - - 400 350 300 250 200
6N - - - 450 400 300 250
8N - - - - - 450 400
10N - - - - - - 500
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Pinzas paralelas HGPT, robustas FESTO

Hoja de datos

Fuerza de sujecion Fy por dedo en funcion de la presion de funcionamiento y de la palanca x

En los diagramas siguientes pueden
determinarse las fuerzas de sujecion )
. . ~ 1
para pinzas de diversos tamafos en
funcion de la presion de funciona- >
miento y de la palanca.
l@ fi @J
+ 3
Utilizacion como pinza de sujecion exterior: cerrar
HGPT-16-A HGPT-20-A HGPT-25-A HGPT-35-A
60 | 120 ‘ 160 350 =
\{bar
140 +—8_bar .
. 8 bar 100 8 bar 0 300 \\\
~ 120 1 250 \\
40 80 i 6 bar 6 bar
6 bar 6 b \\ 100 < ™
= “ = . \ﬂf = —— EZOG \\\
60l | T~ I
o ‘ a T D = 150 ™
60 3 bar
20 3 bar 40 3 bar ~—~———
\x_ 3 bar 40 —— . 100 55555_
20
0 0 0 0
0 1 20 30 40 50 60 0 20 o 60 80 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90100 0 20 40 60 80 100 120
X [mm] x [mm] X [mm] x [mm]
HGPT-40-A HGPT-50-A HGPT-63-A
400 ‘ 600 — 1000 T 1
1 \8 bar =38 bar 900 g bar
350 |
\ 500
300 N ‘ 800 ~\\ él b‘ur ™
~
psp |6 bar \\ 400 Lo 700 NN S
N ~
= ™~ = \\ = 600 N
|20 ~— =30 = 500
400==
150 T3 bar 2004 =% SERESEG
~ 300
100 T~ T ~——
— 100 I — 200 =
50 100
0 0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 0 40 80 120 160 0 30 60 90 120 150 180
x [mm] x [mm] x [mm]
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Pinzas paralelas HGPT, robustas FESTO

Hoja de datos

Fuerza de sujecion Fy por dedo en funcion de la presion de funcionamiento y de la palanca x
Utilizacion como pinza de sujecion interior: abrir

HGPT-16-A HGPT-20-A HGPT-25-A HGPT-35-A
60 ‘ 120 | 160 T — 400 B
M~ g
Lo | 140 ™8 bar 350-1—>&8 bar
50 - 100 NG bar N \N\
| N 120 — 300 BN
— T~
40 ~=S bar 80T & bar 100 8 bar 250 6 bar ™~
= = = M = TN
= 30 = 60 = 80 I_‘:_‘:200 \\\
20 3 bar 0 60 - 150 3 bar
— 3 bar — bar S r——
— — 0 ~3.bd L | 100 = ~—i
10 20 20 50
0 0 0 0
0 10 20 30 40 50 60 0 20 4 60 80 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90100 0 20 40 60 80 100 120
x [mm] x [mm] X [mm] x [mm]
HGPT-40-A HGPT-50-A HGPT-63-A
450 ‘ 700 ‘ ‘ 1200 I
#0077 bar 60018 bar 10001 TS\ 8 bar
350 | \L
500
300+~ 6 bar Ny =% bar ™ 8007 6 barT™~
= N~ YN = ™ S~ | N ~
Z]250 ~ Z] 400 - = (0 ~
200 ~— =300 ~— = S
150 =3 bar \\3 bar 400 — == 3 bar
100 — w0 T~ ™ =
— T— T r——
100 — 200
50
0 0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 0 40 80 120 160 0 30 60 90 120 150 180
X [mm] x [mm] X [mm]
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Pinzas paralelas HGPT, robustas

Hoja de datos

Fuerza del muelle Fg en funcion del tamaiio de la pinza y de la carrera total |
Aseguramiento de la fuerza de sujecion con HGPT-...-G...

En el siguiente diagrama puede

determinarse la F myelle en funcion del

tamafo de los dedos y de la carrera
total l. El diagrama permite determi-

nar los valores correspondientes para

diversos tipos de pinzas
(HGPT-...-G...).

Tamafo de 16 ... 35

Tamafio de 40 ... 63

FESTO

120 y y ; 600
HGPT-35-A-G. | I
L — rHGPT-63-A-G_—+—|
100 — 500
—
80 — 400 —
— HGPT-50-A-G.
_——TrePT-25-AG. il
// |
=| 60 =| 300 ]
= HGPT-20-A-G. = HGPT-40-A-G.
40 200
- /J,/
20 T 100
HGPT-16-A-G
0 ! | ! 0
0 4 8 12 16 0 8 16 24 32
[ [mm] | [mm]
Para determinar la fuerza real del Tamafio Fincogn. =
muelle Fincsgn. debe tenerse en 16 -0,2* x+0,8* F¢
cuenta la palanca x. 20 -0,375* x+0,8* F¢
En la tabla de la derecha constan las 25 -0,25* x+0,8* F¢
férmulas necesarias para calcular la 35 -1*x+0,8* F¢
fuerza del muelle. 40 -0,9* x+0,8* F¢
50 -1,36* x+0,8* F¢
63 -2,2* x+0,8* Fp

Determinacion de las fuerzas de sujecion reales Fiycsgn. de HGPT-...-G1 y HGPT-...-G2 en funcién de cada caso especifico

Las pinzas con muelle integrado tipo
HGPT-...-G1 (seguro cerrado) y
HGPT-...-G2 (seguro abierto) pueden
ser utilizadas como

- Pinzas de simple efecto

Aplicacion
Simple efecto

e Sujecion con la fuerza del muelle:

Fsuj. = Fincégn.

e Sujecion con presion:

Fsuj. = Fsuj. - FFincégA

- Pinzas con apoyo de la fuerza de
sujeciony

- Pinzas con seguro de la fuerza de
fijacion

Apoyo de la fuerza de sujecion

e Sujecion con presion y la fuerza del
muelle:

Fsuj. = Fsuj. + FFincégA

2007/03 - Reservado el derecho de modificacién - Productos 2007

Para calcular las fuerzas de sujecion
disponibles Fincsg. (por dedo) deberan
combinarse los datos correspondien-

Muelle de aseguramiento de la
fuerza de fijacion

e Sujecion con la fuerza del muelle:

Fsuj. = Fincégn.

tes relacionados con la fuerza de
sujecion (Fsy;) y la fuerza del muelle
(quelle)~
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Pinzas paralelas HGPT, robustas

Hoja de datos

FESTO

Fuerza de sujecion Fy por dedo con 6 bar, en funcion de la palanca x y la excentricidad y

o
4

[

-
L

Ejemplo de calculo

Valores conocidos:

Palanca x = 40 mm
Excentricidad y = 45 mm
Incognita:

Fuerza de sujecion con 6 bar

Forma de proceder:
Determinar el punto de interseccion

Xy entre la palanca x y la excentrici-
dady en el diagrama correspon-
diente a HGPT-25-A-...

Dibujar un cuarto de circulo (con
centro en el punto de origen) atra-

vesando el punto de interseccion xy

Determinar el punto de interseccion
entre el circuloy el eje vertical

Leer el valor correspondiente a la
fuerza de sujecion

Resultado:

Fuerza de sujecion = aprox. 83 N

Utilizacion como pinza de sujecion exterior: cerrar

HGPT-16-A
r Margen recomendado
50 = ~ 30
N — 31
40 [
T~ B 32
- 33
30 N C _
'E \\ \\ e 34 =
£ N N =
<1 20 AN - 35
\\ \\ -
o NIEAVEIAVEA ' E"
N - 37
0 38
0 10 20 30 40 50
y [mm]
HGPT-25-A
Margen recomendado
80 — 77
60 :— 82
= - 87
E| 40 N =
> — 92 &
20 :_ o7
0 102
0 20 40 60 80
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En los diagramas siguientes pueden
determinarse las fuerzas de sujecion
con 6 bar para pinzas de diversos
tamafios en funcion de una aplicacion
excéntrica de la fuerza y considerando
el punto descentrado maximo

admisible.
Margen recomendado
% BRI 77
205020205054
. EXHXKE
6 = i
\\ \ R
_ ~ N\ 87 _
E| 40 =
< \\ — 92 -
20 \\ \ :
AARR R
0 102
0 20 40 60 80
y [mm]
HGPT-20-A
Margen recomendado
60 - 52
= 54
50 - 56
T _
40 — 60
\\ - 62 _
— - =
RS = 66 -
*| 20 S — 8
MNAVRRR 3z
10 - 72
—~ 74
0
0 10 20 30 40 50 60
y [mm]
HGPT-35-A
Margen recomendado
100 S 150
™~ [
80 =
~_ N 170
N [
—| 60 SN N i
E ~ONON N —190 =
E N AN | =
=<1 40 < \\ \ [ i
OO\ N 20
o CNONNAN
NAAA -
0
0 20 40 60 80 100

y [mm]
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Pinzas paralelas HGPT, robustas

Hoja de datos

Fuerza de sujecion Fy por dedo con 6 bar, en funcion de la palanca x y la excentricidad y

HGPT-40-A
Margen recomendado

120
I

100
—\\

80
— BN
E| 60 SN
é N
< -\\\
40 \
~\

20

N

0 20 40 60 80 100 120
y [mm]

HGPT-63-A
Margen recomendado
160 2 - 480
140 R 9 X - 530
120 - N
100 I N — 580
E| 80 _\: \\ — 630 EI
< 40N \\ E o =
PENNNN
2o OV 720
oAV NHHHTHE 760
0 20 40 60 80 100 120 140 160

y [mm]

Utilizacion como pinza de sujecion interior: abrir
HGPT-16-A

Margen recomendado

50 Se - 35
N ~ 36
40 -y — 37
L - 38
E % ™S N\ - 9=
£ 20 \\ - 40 &
> \\\ \\ -_ 41
10 \ \ \ \<— 42
N L 43
0 Lt
0 10 20 30 40 50
y [mm]
HGPT-25-A
Margen recomendado
80
60
\ E
EOTINDN E
>
20 \
NARARRRE:
— 110
0
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HGPT-50-A

Margen recomendado

140

120
100
80
60
40
20
0

X [mm]
)

=)

0 20 40 60 80 100 120 140
y [mm]

HGPT-20-A
Margen recomendado
60 57
— 59
50 I
™~ - 63
40 i
_ ~~ — 67
E| 30 \\ L 7
< \\ \ [
20 \ \ — 75
10 \ [ 7o
83
0O 10 20 30 40 50 60
y [mm]
HGPT-35-A
Margen recomendado
100 e —170
™~ [
80 19
~ N — 190
~q [
60 N N i
'E \\ N \ __210
E AN AN |
< | 40 N\ |
SN NN N 230
o NONNA NN
. [

0 20 40 60 80 100
y [mm]

FESTO

Fu [N]

Fu [N]
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Pinzas paralelas HGPT, robustas FESTO

Hoja de datos

Fuerza de sujecion Fy por dedo con 6 bar, en funcion de la palanca x y la excentricidad y

HGPT-40-A HGPT-50-A
Margen recomendado Margen recomendado
120 140
B
100 i 120 =
[r—
80— 100 -ty
— — =\ 80
E| 60 I~ = £ — =
E = Bl T =
B3 _\\\ b= x| 6 \‘ Es
40 \\ N 40 ‘\\
"SI 2
oD L 310 oM \ \
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140
y [mm] y [mm]
HGPT-63-A
Margen recomendado
160 2 X
y 5
1407 NG
120 iy \\\\ &
100 - §§
E 80 ~l \\\\ EI
=<1 60 LTS N \ -
o NN
S N
oAV
0 20 40 60 80 100120 140 160
y [mm]
Dimensiones Datos CAD disponibles en =» www.festo.com/es/engineering
r@— 5]
o WU {7 .
| /-
3| e /_ A i} =
N
-2
1 [4]
2 [5] L1t
D8 L4 D3 L7
b2 E2 YN E2
I &0 o jt 2
~ 1 !
R s | Qe—+ 8|5 L e
@ O @ 1 = X ; 09
15| | T sl s T6 |
122 |, E 2 s BH | 2z
| MIE ] | n
. \ % T \ i 1 =
= I | ; ‘
‘ E1 B1 " D5
' _||D LS*u** L6 Alimentacién de aire
L1 comprimido desde debajo

L3 HGPT-50/63 T&E
PO )
LAy i

L10 5* |

T10

E1
D1
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Pinzas paralelas HGPT, robustas

Hoja de datos

Conexidn abierta de aire
comprimido, a elegir en un
lado o debajo (debajo cerrada
de fabrica)

(]

2] ] (=]

Taladro para pasador de ajuste
(no incluido en el suministro)
Dedos abiertos

Dedos cerrados

Casquillos para centrar ZBH
(4 unidades incluidas en la
dotacion del suministro)

Ranura para detector de

FESTO

[9] Junta térica para pinzas

paralelas
HGPT-16: & 2x1,5
HGPT-20: & 3x1,5

Conexion abierta de aire Conexion de aire de blogueo proximidad HGPT-25: & 3x1,5
comprimido, a elegir en un (cerrada de fabrica) HGPT-35: & 4x1,5
lado o debajo (debajo cerrada HGPT-40: & 5x1,5
de fabrica) HGPT-50: & 5x1,5
HGPT-63: & 5x1,5
Tamafo B1 B3 B4 B6 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
-0,05 1%} 1%} 1%} 1%} 1%}
[mm] +0,05 +0,1 +0,1 -0,1 H8/h7 H7
16 24 4 17 6 M3 2,6 5 M3 2 4,6+0,1 2,6
20 28 7 22 6,5 M4 3,2 5 M3 3 6+0,2 3,2
25 36 10 27 10 M5 4,2 7 M4 4 8+0,3 4,2
35 42 9 32 12 M5 4,2 9 Mé 4 10+0,3 5,3
40 50 13 38 14 Mé 5,1 9 Mé 5 11403 6,4
50 60 14 45 15,5 M8 6,4 9 Mé 6 13,5+0,3 8,4
63 72 12 56 20 M8 6,4 12 M8 6 13,5+0,3 8,4
Tamafo D8 D11 EE E1 E2 H1 H2 H3 H4 H5 H6
@ +0,020)
[mm] +0,05 +0,05 0,1 -0,3 +0,12)
16 4,6+0,1 5 M3 M2 M3 39 38 12 33,7 1,2 27,5
20 6+0,2 6 M3 M3 M3 46 45 15 37 1,2 24
25 8+0,3 6 M5 M3 M5 57 56 20 46 1,4 34
35 8+0,3 7 M5 M4 M5 67 66 28 53 1,9 38
40 9+0,3 8 M5 M5 M5 83 82 36 68 1,9 53
50 11+0,3 8 GYs M5 M5 97 96 30 78 1,9 61
63 11+0,3 8 GYs M5 M5 117 116 26 92 2,4 67
Tamafo L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 L9 L10
+0,020) +0,020) +0,020)
[mm] £0,5 £0,5 0,1 £0,1 +0,12) +0,02 +0,1 +0,12) +0,12)
16 46 40 35,8 3,8 22,4 29 20 11 3 6
20 58 50 44 0 28 35 24 18 4 8
25 76 64 52 0 28 42 20 17 5 12
35 96 80 64 0 40 52 40 24 6 15
40 120 100 80 0 48 66 50 32 10 18
50 149 125 100 0 56 82 60 32 10 12,5
63 192 160 125 0 74 100 76 34 10 18
Tamafo L11 L12 Tl T2 T3 T4 T5 T6 17 T10
[mm] +0,1 +0,1 min. +0,1 min. min. min. +0,2
16 29 22 5 1,3 4 5 4 15 24 1,2
20 35 24 6 1,3 4 5 4 19 11 1,2
25 42 28 10 1,6 4 5 4 24 16 1,2
35 52 40 10 2,1 6 10 4 27 19 1,2
40 66 44 12 2,1 6 10 6 33 20 1,2
50 82 56 12 2,1 8 10 8 43 23 1,2
63 100 70 12 2,6 10 12 10 55 35 1,2

1) Para centrar
2) Para taladro pasante y taladro roscado

Importante: Este producto cumple con los estandares 1ISO 1179-1 e ISO 228-1.

2007/03 - Reservado el derecho de modificacién - Productos 2007

1/7.7-13

~

Unidades de manipulacion

Pinzas paralelas

~



Unidades de manipulacion

Pinzas paralelas

o

~N

Pinzas paralelas HGPT, robustas FESTO

Hoja de datos y accesorios

Referencias
Tamafio Doble efecto De simple efecto o con aseguramiento de la fuerza de sujecion
Sin muelle de compresion Pinza abierta sin presion Pinza cerrada sin presion
[mm] N° art. Tipo N° art. Tipo N° art. Tipo
16 535858 HGPT-16-A 535859 HGPT-16-A-G1 535860 HGPT-16-A-G2
20 535861 HGPT-20-A 535862 HGPT-20-A-G1 535863 HGPT-20-A-G2
25 535864 HGPT-25-A 535865 HGPT-25-A-G1 535866 HGPT-25-A-G2
35 535867 HGPT-35-A 535868 HGPT-35-A-G1 535869 HGPT-35-A-G2
40 535870 HGPT-40-A 535871 HGPT-40-A-G1 535872 HGPT-40-A-G2
50 535873 HGPT-50-A 535874 HGPT-50-A-G1 535875 HGPT-50-A-G2
63 535876 HGPT-63-A 535877 HGPT-63-A-G1 535878 HGPT-63-A-G2
Accesorios
Pieza en bruto para dedos BUB-HGPT-16 BUB-HGPT-20 ... 63
D3
Material:
Aluminio
- ~
N k-
-
= ; ; =
- | o I|'[l o1
. ll l' _ll P2 D2
j. ! 8 1o —a
L3| L2
L1 L3 | L2
L1
Dimensiones y referencias
Para tamafo B1 B2 D1 D2 D3 H1 L1
() (%) (%)
[mm] +0,05 +0,22 H13 H8 +0,22 +0,05 +0,05
16 16 6 3,2 5 = 40 20
20 19 - 3,2 5 6 45 25
25 24 = 4,3 7 8 60 32
35 28 = 6,4 9 11 70 40
40 34 - 6,4 9 11 75 50
50 40 - 6,4 9 11 100 62,5
63 50 = 8,4 12 13,5 120 80
Para tamafo L2 L3 T T2 Peso N° art. Tipo
+0,020) +0,010
[mm] +0,12) +0,10 +0,1 lg]
16 11 6 1,3 35 28 537198 BUB-HGPT-16
20 13 8 1,3 36 53 537199 BUB-HGPT-20
25 15 12 1,6 51 112 537200 BUB-HGPT-25
35 19 15 2,1 61 182 537201 BUB-HGPT-35
40 22 18 2,1 71 312 537202 BUB-HGPT-40
50 27,5 25 2,1 91 638 537 203 BUB-HGPT-50
63 34 36 2,6 110 1230 537 204 BUB-HGPT-63

1) Para centrar
2) Para taladro pasante
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Pinzas paralelas HGPT, robustas

Accesorios

Referencias

FESTO

Para tamafio Observacion Peso Ne art. Tipo PEV
[mm] (]
Casquillo para centrar ZBH Hojas de datos = 1 /10.1-3
\ 16,20 Para centrar las pinzas en las mordazas 1 189652 ZBH-5 10
25 1 186 717 ZBH-7 10
35, 40, 50 1 150927 ZBH-9 10
63 1 189653 ZBH-12 10
20, 25 Para centrar los dedos en las mordazas 1 189652 ZBH-5 10
35, 40, 50, 63 1 186 717 ZBH-7 10
Tapon ciego B Hojas de datos = 1 /10.1-3
16,20 Para cerrar las conexiones de aire comprimido 0,6 30979  B-M3-S9 10
w 25, 35, 40 1 174308 B-M5-B 10
50, 63 5 3568 B-18 10

1) Cantidad por unidad de embalaje

Referencias — Sensores de proximidad para ranura en C, magnetorresistivos

Hojas de datos =» www.festo.com/catalogue/sm

Tipo de fijacion Salida Conexion eléctrica, Longitud del cable | N° art. Tipo
digital sentido de salida de la conexion [m]
Contacto normalmente abierto
= Montaje en la ranura des- | PNP Cable, trifilar, frontal 2,5 525915 SMT-10F-PS-24V-K2,5L-0E
_/ de la parte superior, a ras Conector M8x1, 3 contactos, frontal 0,3 525916 SMT-10F-PS-24V-K0,3L-M8D
- con el perfil del cilindro Cable, trifilar, lateral 2,5 526 674 SMT-10F-PS-24V-K2,5Q-0E
Conector M8x1, 3 contactos, lateral 0,3 526 675 SMT-10F-PS-24V-K0,3Q-M8D
Introduccion a lo largo de [ PNP Conector M8x1, 3 contactos, frontal 0,3 173220 SMT-10-PS-SL-LED-24
% laranura Cable, trifilar, frontal 2,5 173218 SMT-10-PS-KL-LED-24

Conexion eléctrica en el lado izquierdo

Conexion eléctrica en el lado derecho

Longitud del cable
[m]

Referencias — Sensores de proximidad para ranura en C, Reed magnéticos Hojas de datos =» www.festo.com/catalogue/sm
Tipo de fijacion Salida Conexion eléctrica, Longitud del cable | N° art. Tipo
digital sentido de salida de la conexion [m]
Contacto normalmente abierto
= Montaje en la ranura des- | Con contacto | Conector M8x1, 3 contactos, frontal 0,3 525914 SME-10F-DS-24V-K0,3L-M8D
_/ de la parte superior, a ras Cable, trifilar, frontal 2,5 525913 SME-10F-DS-24V-K2,5L-0E
) con el perfil del cilindro Conector M8x1, 3 contactos, frontal 0,3 526 671 SME-10F-DS-24V-K0,3Q-M8D
Cable, trifilar, frontal 2,5 526 670 SME-10F-DS-24V-K2,5Q-OE
Introduccion a lo largo de | Con contacto | Conector M8x1, 3 contactos, frontal 0,3 173212  SME-10-SL-LED-24
% laranura Cable, trifilar, frontal 2,5 173210 SME-10-KL-LED-24
Referencias — Cables Hojas de datos =» www.festo.com/catalogue/nebu

N° art. Tipo

Conector recto tipo zocalo M8x1, Cable de 3 hilos, extremo libre 2,5 541333 NEBU-M8G3-K-2.5-LE3
3 contactos 5 541334 NEBU-M8G3-K-5-LE3
Conector acodado tipo zocalo M8x1, Cable de 3 hilos, extremo libre 2,5 541338 NEBU-M8W3-K-2.5-LE3
3 contactos 5 541341 NEBU-M8WS3-K-5-LE3
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