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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO

¢ Elektromechanische Linear-
achse mit Kolbenstange

¢ Gleit- oder Kugelgewinde-
trieb

¢ Motoranbindung axial oder
parallel

e Umfangreiches Zubehor aus
dem DNC Baukasten
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Merkmale

Auf einen Blick
Allgemeines

Der Elektrozylinder DNCE ist eine
mechanische Linearachse mit Kol-
benstange. Das Antriebselement
besteht aus einer elektrisch ange-
triebenen Spindel, welche die
Drehbewegung des Motors in
eine Linearbewegung der Kolben-
stange umsetzt.

Die mechanischen Schnittstellen
sind weitestgehend kompatibel
zu dem Normzylinder DNC.

Gesamtsystem aus Elektrozylinder, Motor und Motoranbausatz
Elektrozylinder

- Hinweis

Die Gleitgewindespindel ist
selbstbremsend, das heift bei

Vibrationen sind langsame Bewe-

gungen nicht auszuschlieBen.

Motor/Motoreinheit

Hinweis

Fiir den Elektrozylinder DNCE und
die Motoren/Motoreinheiten gibt

es speziell aufeinander abge-
stimmte Komplettlosungen.

Motoranbausatz

Axialbausatz

11! hf'm

#

5/2.1-8

Eigenschaften

e Wahlweise Spindel-Typ:
— mit Gleitgewinde (LS)
— mit Kugelgewinde (BS)

e Elektrozylinder mit Gleitgewin-
detrieb ist selbstbremsend

e Kompakte Abmessungen

Das Gesamtsystem mit der
Motoreinheit MTR-DCl ist selbst-
hemmend.

Parallelbausatz

Y
ﬂﬁsﬂ
Wyl Ilh

Motoreinheit MTR-DCI
Servomotor MTR-AC
Schrittmotor MTR-ST

Sowohl fiir den parallelen, wie

auch fiir den axialen Motoranbau

gibt es komplette Bausatze.

FESTO

Einsatzbereiche

e Gleitgewindespindel
— fiir Anwendungen mit lang-
samen Vorschubgeschwin-
digkeiten
e Kugelumlaufspindel
— fiir Anwendungen mit hohen
Vorschubgeschwindigkeiten
und hohen Laufleistungen

>5/2.1-12

Parallelbausatz
Axialbausatz

Nut fiir Néherungsschalter
Wahlweise:

— mit Gleitgewindetrieb (LS)
— mit Kugelgewindetrieb (BS)

B[] B[]

25/2.1-19

>5/2.1-19
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO

Typenschlissel

DNCE |-[ 32 —[ 100 - LS —[ 15 -[ Q

Typ
DNCE Elektrozylinder

| Baugrofie |

| Hub [mm] |

Antriebsfunktion

LS Gleitgewindetrieb
BS Kugelgewindetrieb
Spindelsteigung [mm]

Verdrehsicherung

Q | verdrehgesicherte Kolbenstange

2007/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2007 5/2.1-9
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Peripherietibersicht

5/2.1-10

FESTO
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO

Peripherietibersicht

Befestigungselemente und Zubehor

Typ/Bestellcode Kurzbeschreibung => Seite

FuBbefestigung — bei parallelem Motoranbau fiir Lager- und Getriebedeckel 5/2.1-23
HNC/CRHNC — bei axialem Motoranbau fiir Lagerdeckel

Flanschbefestigung fiir Lager- und Getriebedeckel 5/2.1-24
FNC/CRFNG

Schwenkzapfen fiir Lager- und Getriebedeckel 5/2.1-25
ZNCF/CRZNG

Lagerstiick fiir Zylinder mit Schwenkzapfenbefestigung 5/2.1-26
LNZG/CRLNZG

Schwenkflansch fiir Getriebedeckel 5/2.1-27
SNC

6] Lagerbock mit sphérischer Lagerung 5/2.1-30
LSNG

Lagerbock anschweibar, mit spharischer Lagerung 5/2.1-30
LSNSG

Schwenkflansch fiir sphdrischer Lagerung 5/2.1-27
SNCS

[9] Lagerbock fiir sphérischer Lagerung 5/2.1-30
LBG

Schwenkflansch fiir Getriebedeckel 5/2.1-28
SNCL

Schwenkflansch fir spharischer Lagerung 5/2.1-29
SNCB/SNCB-...-R3

Schwenkflansch fiir Getriebedeckel 5/2.1-29
SNCB/SNCB-...-R3

Lagerbock - 5/2.1-30
LNG/CRLNG

Lagerbock mit sphérischer Lagerung 5/2.1-30
LSN

Schwenkzapfen-Bausatz | zur beliebigen Befestigung auf dem Zylinder-Profilrohr. Bei parallelem Motoranbau im 5/2.1-30
ZNCM Bereich des Motors nicht montierbar

FuBbefestigung bei axialen Motoranbau fiir Getriebedeckel 5/2.1-22
HNCE

Gelenkkopf mit sphérischer Lagerung 5/2.1-31
SGS/CRSGS

Kupplungsstiick fiir den Ausgleich von Radialabweichungen 5/2.1-31
KSz

Gabelkopf ldsst eine Schwenkbewegung des Zylinders in einer Ebene zu 5/2.1-31
SG/CRSG

[20] Flexo-Kupplung fiir den Ausgleich von Radial- und Winkelabweichungen 5/2.1-31
FK

Querlagerbock fiir Gelenkkopf SGS 5/2.1-31
LQG

Gabelkopf fiir schwenkbare Zylinderbefestigung 5/2.1-31
SGA

Fiihrungseinheit zur Verdrehsicherung von Normzylindern bei hohen Momenten 5/2.1-31
FENG

N&dherungsschalter zur Positionserkennung. In Sensornut integrierbar, dadurch kein Uberstand 5/2.1-32
SME/SMT-8

Nutabdeckung zum Schutz vor Verschmutzung 5/2.1-33
ABP-5-S

Parallelbausatz fiir parallelen Motoranbau 5/2.1-19
EAMM-U

Axialbausatz fiir axialen Motoranbau 5/2.1-19
EAMM-A
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Datenblatt

Funktion

Mll==

Allgemeine Technische Daten

Baugrofie
32,40

- 0

Hubldnge
100 ... 600 mm

www.festo.com/de/

Ersatzteilservice

Mit Axialbausatz

P

FESTO

Mit Parallelbausatz

Baugrofie 32 40
Konstruktiver Aufbau LS mit Gleitgewindetrieb
BS mit Kugelgewindetrieb
Kolbenstangengewinde M10x1,25 M12x1,25
Arbeitshub 100 ... 400 100... 600
Variante verdrehgesicherte Kolbenstange
Verdrehsicherung/Fiihrung Gleitfihrung
Hubreserve [mm] 0
Max. Verdrehwinkel der  [°] +0,30 +0,25
Kolbenstange
Aufprallenergie (E) ) 0,0001 E =0,5Xm X v2 0,0002 E =0,5Xm X V2
inden Endlagen
Einschaltdauer? [%] 100
Positionserkennung fir Naherungsschalter
Befestigungsart mit Innengewinde
mit Zubehor
Einbaulage beliebig
1) Beider Variante mit Gleitgewindetrieb (LS) ist die Einschaltdauer von der Geschwindigkeit abhéngig
Mechanische Daten
Baugrofie 32 40
Spindelausfiihrung LS-1,5 BS-3 BS-10 LS-2,5 BS-5 BS-12,7
Spindelsteigung [mm/U] [1,5 3 10 2,5 5 12,7
Spindeldurchmesser [mm] 9 10 10 12,5 12 12,7
Max. Vorschubkraft FXD [N] 300 300 350 600 525 800
Dauervorschubkraft [N] 300 240 280 600 420 640
Max. Antriebsmoment?  [Nm] 0,4 0,4 0,8 1,15 0,7 1,9
Leerlaufantriebsmoment  [Nm] 0,06 0,08 0,08 0,15 0,12 0,12
mit Axialbausatz3)
Leerlaufantriebsmoment  [Nm] 0,11 0,13 0,13 0,25 0,22 0,22
mit Parallelbausatz3)
Dauerantriebsmoment [Nm] 0,4 0,3 0,7 1,15 0,6 1,6
Max. Radialkraft am [N] 45 45 45 120 120 120
Antriebsschaft
Max. Geschwindigkeit [m/s] 0,06 0,15 0,5 0,07 0,25 0,64
Max. Beschleunigung [m/s?] |1 6 6 1 6 6
Reversierspiel“) [mm] 0,2 0,05 0,05 0,2 0,05 0,05
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,07 +0,02 +0,02 +0,07 +0,02 +0,02
Richtwert Nutzlast, [ke] 30 30 36 60 50 80
horizontal
Richtwert Nutzlast, [ke] 15 15 18 30 25 40
vertikal

1) Die Vorschubkraft bei Variante mit Gleitgewindetrieb (LS) ist abhéngig von der Geschwindigkeit = 5/ 2.1-14
2) Das Antriebsdrehmoment bei Variante mit Gleitgewindetrieb (LS) ist abhdngig von der Drehzahl = 5/ 2.1-15

3) Gemessen bei einer Drehzahl von 200 1/min

4) Im Neuzustand

5/2.1-12
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Datenblatt

Betriebs- und Umweltbedingungen

FESTO

Umgebungstemperatur! [°C] 0..50
Lagertemperatur [°C] -25 ... +60
Schutzart P40
Relative Luftfeuchtigkeit [%] 0..95

1) Einsatzbereich der Ndherungsschalter und Motoren beachten

Gewichte [g]

Baugrofie 32 40

Spindelausfiihrung LS-1,5 BS-3 BS-10 LS-2,5 BS-5 BS-12,7
Grundgewicht bei 0 mm Hub 720 750 770 1210 1270 1350
Gewichtszuschlag pro 10 mm Hub  [32,4 33 33,6 46,1 45,5 46,7
Bewegte Masse bei 0 mm Hub 150 170 200 250 310 380
Bewegte Masse je 10 mm Hub 6,9 6,9 6,9 8,9 8,9 8,9
Massentragheitsmomente

Baugrofie 32 40

Spindelausfiihrung LS-1,5 BS-3 BS-10 LS-2,5 BS-5 BS-12,7
Jo bei 0 mm Hub [kg cm?] 0,0433 0,0439 0,0446 0,1316 0,1304 0,1337
jH pro Meter Hub [kg cm2/m] {0,0361 0,0476 0,0595 0,1341 0,1163 0,1572
jL pro kg Nutzlast [kg cm2/Kg] | 0,0006 0,0023 0,0253 0,0016 0,0063 0,0409
Das Massentragheitsmoment Ja Ja=Jo+ju x Arbeitshub [m] + j_ X mnytzlast [kg]
des Elektrozylinders wird wie
folgt berechnet:

Werkstoffe

Funktionsschnitt

6]
A
o 1 1 11111 1
U4 u
=1 Z

E&ktrozylinder

Lagerdeckel Aluminium-Druckguss, lackiert

Zylinderrohr Aluminium-Knetlegierung, gleiteloxiert

Kolbenstange hochlegierter Stahl, rostfrei

Spindel Stahl

Spindelmutter bei LS Polyacetal

Spindelmutter bei BS Stahl
[6] Antriebsdeckel Aluminium-Druckguss, lackiert
Werkstoffhinweis Kupfer- und PTFE-frei
2007/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte 2007 5/2.1-13
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO
Datenblatt

Maximal zuldssige Belastungen auf die Kolbenstange

Wirken gleichzeitig mehrere
Krafte und Momente auf die
Kolbenstange ein miissen
folgende Gleichungen erfiillt
sein:

Iyl IFzl IMy!
y! Fz + My! N Mzl -
Fymax.  FZmax. = Mymax.  MZmax.

IFxl < Fxmax

IMxI <= Mxmax

Maximal zuldssige Querkrafte Fymax und Fzmax auf die Kolbenstange

Einbaulage horizontal Einbaulage vertikal
1000 1000
500 500
N, N
N .\~.
— 100 D I~ = 100 - ~
Z| s0 — e —— = 50 /= = ——
N Se—al < i bl LY
L ~— -
= — = —
= 10 = o
5 5
1 1
0 100 200 300 400 500 600 700 800 0 100 200 300 400 500 600 700 800
[[mm] [[mm]
DNCE-32-...-LS/BS ——— DNCE-32-..-LS/BS
-------- — DNCE-40-..-LS/BS —emeeme-= DNCE-40-..-LS/BS
BaugroRe |32 | 40
Maximal zuldssige Momente
MXmax [Nm] 1 4
Mymax, MZmax [Nm] 8 20
Vorschubkraft F in Abhdngigkeit von der Geschwindigkeit v
DNCE-32-0...299-LS-... DNCE-32-300...400-LS-...
300 300
\ \
275 275
250 250
225 \\ 225 \\
200 200
\ \
= 175 \ 175 \
| 150 S = 150 N
125 \\ w125 \\
100 N 100 N
N
75 ~—_ 75
50 — 50
25 25
0 0
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60
v[mm/s] v[mm/s]

empfohlener Betriebsbereich
zuldssiger Betriebsbereich
(Einschaltdauer < 50% empfohlen)
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Datenblatt

Vorschubkraft F in Abhdngigkeit von der Geschwindigkeit v

DNCE-40-0...299-LS-...

600
550 \

500

450
\

400
\

350 \
300 \

FINI

250
200

N
150 <
100

50
0

0 10 20 30 40 50
v[mm/s]

60 70

empfohlener Betriebsbereich
zuldssiger Betriebsbereich
(Einschaltdauer < 50% empfohlen)

Antriebsdrehmoment M in Abhdngigkeit von der Drehzahl n

DNCE-32-0...299-LS-...

0.40
035

0.30

0.25
0.20 N

MI[Nm]

0.15

0.10 ~

0.05

0

0 400 800 1200

n[1/min]

1600

2000 2400

DNCE-40-0...299-LS-...
12

11

0.8

\
e
\

\
0.7
0.6 \

MI[Nm]

05

0.4 N
03

01

—

0

0 300 600 900

n[1/min]

1200

1500

empfohlener Betriebsbereich
zuldssiger Betriebsbereich
(Einschaltdauer < 50% empfohlen)

2007/03 — Anderungen vorbehalten — Produkte
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DNCE-40-300...600-LS-...

FESTO

600
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500

450
\

400
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350 \

FINI

300 \
250

200
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100

50

0
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DNCE-32-300...400-LS-...

0.40

035

0.30

0.25

0.20 \

MI[Nm]

015

0.10

0.05

0 400 800 1200

n[1/min]

1600 2000 2400
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0.8

\
e
\
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0.7
06 \

MI[Nm]
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0.4 N
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01
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0 300 600 900

n[1/min]

1200 1500
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Datenblatt

Drehzahl n in Abhdngigkeit von der Geschwindigkeit v
DNCE-...-LS-...

2400
2000
1600 o
1200 =
800 —t-
400 e

0

n[1/min]

0 10 20 30 40 50 60 70

v[mm/s]

DNCE-32-15-1,5
—--—--— DNCE-40-L5-2,5

Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

B>
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Antriebsdrehmoment M in Abhédngigkeit von der Vorschubkraft F
DNCE-...-LS-...
10

M[Nm]
I

0.1
0.05

0.01
1 5 10 50 100 500 1000

FIN]

DNCE-32-15-1,5
—--—--— DNCE-40-L5-2,5

Hinweis

Bei den Werten sind die Reib-
momente des Elektrozylinders
mitberiicksichtigt.

5/2.1-16

FESTO

DNCE-...-BS-...
3000 7 VZ B
/ -
, / L
2500 / 7 o
—_ / et
‘| 2000 / o F
£ L
= 1500 / 7 7
S /| Eal
1000 K P
yaz
500 ,/
[¢]

0 100 200 300 400 500 600 700

v[mm/s]

DNCE-32-BS-3
DNCE-40-BS-5
DNCE-32-BS-10
DNCE-40-BS-12,7

DNCE-...-BS-...

10

M [Nm]

==
1 5 10 50 100 500 1000
FIN]
DNCE-32-BS-3
DNCE-40-BS-5

DNCE-32-BS-10
DNCE-32-BS-12,7
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Datenblatt

Kolbenstangenauslenkung f in Abhdngigkeit von der Hublédnge |

FESTO

— 1 f
-
DNCE-32-... DNCE-40-...
8 12
1
7 - _/
A 10 7
6 L | 9 _—
A LA 8 gl
5 L RVt
el o = 2 2
S 4 £ g
= e = 5 ==
3 /' A ,—’//
2 e 3 P
] 2
P P
1 1 LA
0 0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 0 100 200 300 400 500 600
[[mm] [[mm]
Querkraft F=0N Querkraft F=0N
—-e—-— Querkraft F=10N —--—-— Querkraft F=20N
-——— Querkraft F=20N ——— Querkraft F=30N
----------- Querkraft F=45N ----------- Querkraft F=40N
—-—-— Querkraft F=115N
Abmessungen Download CAD-Daten = www.festo.com/de/engineering
Elektrozylinder DNCE
ZJ+ L3
AM_ | wH L4
L1 BG
D4 VD RT X3
3 (7 :—LJ—'/)’;
\&) (@) =t ~ E| /- A%
1= o
o 5[ © )} - EE ¥ == @2 2w
C %@5 = j@ O
\adh =1 == N w N\
B1 G G1 VA TG
B2 L2+ E
+ =zuziiglich Hublange
Baugrofie AM B B1 B2 BG D1 D2 D3 D4 E G G1 KK
%) %) %) %)
[mm] d11 h9 hé g7
32 22 30 19 32 16 16 6 32 M3 45,5 24 26 M10x1,25
40 24 35 20 42 16 20 8 40 M4 54 28,5 30 M12x1,25
Baugrofie L1 L2 L3 L4 MM RT TG VA VD WH Z) =21 =3
[mm] +1
32 18 122 15,9 8 12 M6 32,5 7 10 26 148 10 6
40 21,5 146,5 18,4 14 16 M6 38 7 10,5 30 176,5 13 6
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Datenblatt

Hub
[mm]

Teile-Nr.

Bestellangaben — Baugrofie 32

Typ

Hub
[mm]

Teile-Nr.

Typ

Kugelgewindetrieb mit Spindelsteigung 3 mm

Gleitgewindetrieb mit Spindelsteigung 1,5 mm

100 543 115 |DNCE-32-100-BS-3-Q 100 543 111 |DNCE-32-100-LS-1,5-Q
200 543 116 |DNCE-32-200-BS-3-Q 200 543 112 | DNCE-32-200-LS-1,5-Q
300 543 117 |DNCE-32-300-BS-3-Q 300 543 113 | DNCE-32-300-LS-1,5-Q
400 543 118 | DNCE-32-400-BS-3-Q 400 543 114 | DNCE-32-400-LS-1,5-Q
Kugelgewindetrieb mit Spindelsteigung 10 mm

100 543 119 |DNCE-32-100-BS-10-Q

200 543 120 |DNCE-32-200-BS-10-Q

300 543121 |DNCE-32-300-BS-10-Q

400 543 122 | DNCE-32-400-BS-10-Q

Bestellangaben — Baugrifie 40

Hub Teile-Nr. [Typ Hub Teile-Nr. | Typ

[mm] [mm]

Kugelgewindetrieb mit Spindelsteigung 5 mm

Gleitgewindetrieb mit Spindelsteigung 2,5 mm

100 543 127 | DNCE-40-100-BS-5-Q 100 543 123 | DNCE-40-100-LS-2,5-Q
200 543 128 | DNCE-40-200-BS-5-Q 200 543 124 | DNCE-40-200-LS-2,5-Q
400 543 129 | DNCE-40-400-BS-5-Q 400 543 125 | DNCE-40-400-LS-2,5-Q
600 543 130 | DNCE-40-600-BS-5-Q 600 543 126 | DNCE-40-600-LS-2,5-Q

Kugelgewindetrieb mit Spindelsteigung 12,7 mm

100 543 131 | DNCE-40-100-BS-12,7-Q
200 543 132 | DNCE-40-200-BS-12,7-Q
400 543 133 | DNCE-40-400-BS-12,7-Q
600 543 134 | DNCE-40-600-BS-12,7-Q

Hinweis

Variable Hiibe auf Anfrage.

5/2.1-18
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO
Zubehor

Zuldssige Achs/Motor-Kombinationen mit Axialbausatz

Motor/Motoreinheit Axialbausatz =>5/2.1-20
@ i
fir Baugroe [Teile-Nr. Typ Teile-Nr.  Typ
32 mit Servomotor
540299 MTR-AC-40-3S-AA 543 147 EAMM-A-D32-40A

540300 MTR-AC-40-3S-AB
mit Schrittmotor

530057 MTR-ST-42-48S-AA 543 148 EAMM-A-D32-42A
530058 MTR-ST-42-48S-AB
mit Motoreinheit

1) MTR-DCI-32-... 543149 EAMM-A-D32-32B
40 mit Servomotor
526723 MTR-AC-55-3S-AA 543 153 EAMM-A-D40-55A

526 724 MTR-AC-55-3S-AB
mit Schrittmotor

530061 MTR-ST-57-48S-AA 543 154 EAMM-A-D40-57-A
530062 MTR-ST-57-48S-AB
mit Motoreinheit

1) MTR-DCI-42S-...-G7 543 155 EAMM-A-D40-42B
1) MTR-DCI-42S-...-G14 543156 EAMM-A-D40-42C

Zuldssige Achs/Motor-Kombinationen mit Parallelbausatz
Motor/Motoreinheit Parallelbausatz =>5/2.1-21

fir Baugroe [Teile-Nr. Typ Teile-Nr.  Typ
32 mit Servomotor
540299 MTR-AC-40-3S-AA 543150 EAMM-U-D32-40A

540300 MTR-AC-40-3S-AB
mit Motoreinheit

1) MTR-DCI-32-... 543152 EAMM-U-D32-32B
40 mit Servomotor
526723 MTR-AC-55-3S-AA 543 157 EAMM-U-D40-55A

526 724 MTR-AC-55-3S-AB
mit Motoreinheit

1) MTR-DCI-42-GO07 543159 EAMM-U-D40-42B
1) MTR-DCI-42-G14 543160 EAMM-U-D40-42C

1) Die Motoreinheit ist ein Baukastenprodukt, konfigurier- und bestellbar = 5 / 2.2-9

- - Hinweis

Die zuldssigen Grenzwerte des erreicht werden. Deshalb miissen
Elektrozylinders konnen mit den bei der Auslegung die Motor-
empfohlenen Achs-Motor-Kom- daten beriicksichtigt werden.

binationen teilweise nicht
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Zubehor

Axialbausatz EAMM-A-...
Werkstoff:

Kupplungsgehduse: Aluminium-
Druckguss

Kupplungsnaben: Aluminium-
Knetlegierung

Klemmkorper: Stahl, hochlegiert
Schrauben: Stahl, verzinkt

L1

FESTO

N

Axialbausatz
Elektrozylinder

Motor
Allgemeine Technische Daten
Typ EAMM-A-... D32-32B D32-40A D32-42A D40-42B D40-42C D40-55A D40-57A
Ubertragbares Drehmoment [Nm] 1,1 1,1 0,8 8 8 8 6
Massentrdagheitsmoment [kemm?] (0,3 0,3 0,3 5,82 5,82 5,82 5,82
Max. Drehzahl [1/min] 3000
Einbaulage beliebig
Betriebs- und Umweltbedingungen
Umgebungstemperatur [°C] 0..50
Lagetemperatur [°C] -25...60
SchutzartD IP40
Relative Luftfeuchtigkeit [%] 0..95
Werkstoff-Hinweis Kupfer- und PTFE-frei
1) Nurin Verbindung mit angebautem Motor und angebauter Achse
Abmessungen und Bestellangaben
Typ B1 L1 Gewicht Teile-Nr.  Typ
[g]
EAMM-A-D32-32B 45 43 150 543149 EAMM-A-D32-32B
EAMM-A-D32-40A 39,8 130 543 147 EAMM-A-D32-40A
EAMM-A-D32-42A 48 140 543 148 EAMM-A-D32-42A
EAMM-A-D40-42B 53,5 88 340 543155 EAMM-A-D40-42B
EAMM-A-D40-42C 101 370 543156 EAMM-A-D40-42C
EAMM-A-D40-55A 49,2 350 543153 EAMM-A-D40-55A
EAMM-A-D40-57A 50,5 350 543 154 EAMM-A-D40-57A

- Hinweis

Zuldssige Achs/Motor-Kombina-
tionen = 5/2.1-19
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO
Zubehor
Parallelbausatz EAMM-U-... L2 L3
Werkstoff: L1 —— B
Kupplungsgehduse: Aluminium-
Druckguss ( ®
Klemmkaorper, Spannhiilse, Zahn- o |
riemenscheibe: Stahl, hochle-
giert o =
Zahnriemen: Polychloroprene L) —
Schrauben: Stahl, verzinkt . 1 @f\@
V.o |
ool g B8 _ ) \_/.
; | e~0©
Parallelbausatz
Elektrozylinder
Motor
Allgemeine Technische Daten
Typ EAMM-U-... D32-32B D32-40A D40-42B D40-42C D40-55A
Ubertragbares Drehmoment [Nm] 0,4 0,4 1,2 1,2 0,7
Leerlaufantriebsmoment [Nm] 0,05 0,05 0,1 0,1 0,1
Massentragheitsmoment [kemm?2] [2,925 2,925 10,015 10,015 10,015
Max. Drehzahl [1/min] 500 3000 500 500 3000
Einbaulage beliebig
Betriebs- und Umweltbedingungen
Umgebungstemperatur [°C] 0..50
Lagetemperatur [°C] -25...60
SchutzartD IP40
Relative Luftfeuchtigkeit [%] 0..95
Werkstoff-Hinweis Kupfer- und PTFE-frei
1) Nurin Verbindung mit angebautem Motor und angebauter Achse
Abmessungen und Bestellangaben
Typ B1 H1 L1 L2 L3 Gewicht Teile-Nr.  Typ
[g]
EAMM-U-D32-32B 45,1 93,1 40 4 - 300 543152 EAMM-U-D32-32B
EAMM-U-D32-40A 300 543150 EAMM-U-D32-40A
EAMM-U-D40-42B 56,5 115 47 4 84 660 543159 EAMM-U-D40-42B
EAMM-U-D40-42C 97 690 543160 EAMM-U-D40-42C
EAMM-U-D40-55A - 530 543157 EAMM-U-D40-55A

Hinweis

Zuldssige Achs/Motor-Kombina-
tionen = 5/2.1-19
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

[

Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO
Zubehor
FuBBbefestigung HNCE, Werkstoff: Kupfer-, PTFE- und silikonfrei
fiir axialen Motoranbau Stahl, verzinkt
XA+

XS
2
q |

~ £
‘ .
|
L

. Mze T \—‘—LAUJ_IAO

| TR ] SA+
! us

+ =zuziiglich Hublange

siehe MaRe HNC Axialbausatz EAMM-A

Elektrozylinder DNCE Servomotor MTR-AC
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroe AB AH AO AT AU SA TR us XA XS

(%)

[mm]
32 7 32 10,5 4 17,5 163,5 58 71 165,5 46
40 10 36 12,5 4 19,5 194,5 72 90 196 54

fiir BaugroBe | KBKY Gewicht | Teile-Nr.  Typ

[mm] [g] [g]
32 2 160 547 949 HNCE-32-AX
40 2 220 547 950 HNCE-40-AX

1) Korrosionsbestandigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. Auenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden
industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen.
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Zubehor

FESTO

FuBBbefestigung HNC/CRHNC, Werkstoff: CRHNC: Stahl, hochlegiert
fiir parallelen Motoranbau HNC: Stahl, verzinkt Kupfer-, PTFE- und silikonfrei
XA+
! XS
e
S L |
g . L
OO « | :
T T - I T ] i
AB ! AU -LIAO
TR _| SA+
us
+ =zuziiglich Hublange
Elektrozylinder DNCE Motoreinheit MTR-DCI
Parallelbausatz EAMM-U
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroe AB AH AO AT AU SA TR us XA XS
(%)
[mm]
32 7 32 6,5 4 24 210 32 45 212 46
40 10 36 9 4 28 249,5 36 54 251,5 54
fiir BaugroBe | Grundtyp Hoher Korrosionsschutz
KBKD  [Gewicht [Teile-Nr. Typ KBKD  [Gewicht [Teile-Nr. Typ
[mm] [g] [g]
32 2 135 174369 HNC-32 4 135 176 937 CRHNC-32
40 2 180 174370 HNC-40 4 180 176 938 CRHNC-40

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. Auenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden

industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen.

Korrosionsbestédndigkeitsklasse 4 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit besonders starker Korrosionsbeanspruchung. Teile im Bereich aggressiver Medien, z. B. Lebensmittel- oder chemische Industrie. Diese Anwendungen sind gegebenenfalls
durch Sonderpriifungen mit den Medien abzusichern.
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Elektromechanische Antriebe
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

[

Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO
Zubehor
Flanschbefestigung FNC/CRFNG Werkstoff:
FNC: Stahl, verzinkt
CRFNG: hochlegierter Stahl
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei
E
R
‘ E FB
{ 4 - o ©
g ) (] 00
. —
3 I | | O~®
. ! 1| A
| a | & | ©
W MF
ZF+
Elektrozylinder DNCE Motoreinheit MTR-DCI
Parallelbausatz EAMM-U + =zuziiglich Hubldnge
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroe E FB MF R TF UF W ZF
()
[mm] H13
32 45 7 10 32 64 80 16 198
40 54 9 10 36 72 90 20 233,5
fiir BaugroBe | Grundtyp Hoher Korrosionsschutz
KBKD Gewicht |Teile-Nr. Typ KBKD  [Gewicht [Teile-Nr. Typ
[mm] [g] [g]
32 2 240 174376 FNC-32 4 240 161846 CRFNG-32
40 2 280 174377 FNC-40 4 300 161847 CRFNG-40

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. AuBenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden
industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen
Korrosionsbestédndigkeitsklasse 4 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit besonders starker Korrosionsbeanspruchung. Teile im Bereich aggressiver Medien, z. B. Lebensmittel- oder chemische Industrie. Diese Anwendungen sind gegebenenfalls
durch Sonderpriifungen mit den Medien abzusichern
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Neu

Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO
Zubehor
Schwenkzapfen ZNCF/CRZNG Werkstoff:

ZNCF: Edelstahlguss

CRZNG: Edelstahlguss, elektropo-
liert

Kupfer-, PTFE- und silikonfrei

1 TL ™ TL
11 [ > f‘ o7 ©) @f\@ i
| RO MNa [ =
A S N Sm et
] | O, OO=TC
XH ﬁ TK 2
XL+ | a3
Elektrozylinder DNCE Motoreinheit MTR-DCI
Parallelbausatz EAMM-U + =zuziiglich Hubldnge
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroe 2 c3 TD TK TL ™ us XH XL
%)}
[mm] e9
32 71 86 12 16 12 50 45 18 196
40 87 105 16 20 16 63 54 20 233,5
fiir BaugroBe | Grundtyp Hoher Korrosionsschutz
KBKD  [Gewicht [Teile-Nr. Typ KBKD  [Gewicht [Teile-Nr. Typ

[mm] [g] [g]
32 2 130 174 411 ZNCF-32 4 150 161852 CRZNG-32
40 2 240 174 412 ZNCF-40 4 260 161853 CRZNG-40

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. AuBenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden
industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen
Korrosionsbestédndigkeitsklasse 4 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit besonders starker Korrosionsbeanspruchung. Teile im Bereich aggressiver Medien, z. B. Lebensmittel- oder chemische Industrie. Diese Anwendungen sind gegebenenfalls
durch Sonderpriifungen mit den Medien abzusichern
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

[

Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO
Zubehor
Lagerstiick LNZG DA
o !
Werkstoff: A Tlﬂtz
T IR 4
Lagerstiick: Aluminium, eloxiert ﬁi ! -&J' ! +
Gleitlager: Kunststoff e '
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei R
4—'—'«
o 1 -
Lo ©Ol=z
TH
uL
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroe CR DA FK FN FS H1 HB KE NH TH UL |KBKY Gewicht | Teile-Nr.  Typ
(%) () () ()
[mm] D11 | H13 | 0,1 H13 +0,2 [g]
32 12 11 15 30 (10,5 | 15 6,6 | 6,8 18 32 46 |2 125 32959 LNZG-32
40 16 15 18 36 12 18 9 9 21 36 55 |2 400 32960 LNZG-40/50
Lagerstiick CRLNZG .
7N
Werkstoff: Xt | -\-J/? | £
hochlegierter Stahl . Lyl [
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei - .. | M
: (R
o —_
Ly <t
i\ Tz
TH
uL
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroe CR FK FN FS H1 HB NH TH UL | KBKD Gewicht | Teile-Nr.  Typ
(%) () ()
[mm] D11 +0,1 H13 +0,2 [g]
32 12 15 30 10,5 15 6,6 18 32 46 4 200 161874 CRLNZG-32
40 16 18 36 12 18 9 21 36 55 4 330 161875 CRLNZG-40/50

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. AuBenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden
industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen
Korrosionsbestédndigkeitsklasse 4 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit besonders starker Korrosionsbeanspruchung. Teile im Bereich aggressiver Medien, z. B. Lebensmittel- oder chemische Industrie. Diese Anwendungen sind gegebenenfalls
durch Sonderpriifungen mit den Medien abzusichern
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FESTO

Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange
Zubehor
Schwenkflansch SNC Werkstoff:
Aluminium-Druckguss Kupfer-, PTFE- und silikonfrei
I 1
i %
% mam i
[ =
|
ﬁ | L
FL
XC+
Der Achsbolzen ist mittels Elektrozylinder DNCE + =zuziiglich Hubldnge

Spannstift gegen Verdrehen

Parallelbausatz EAMM-U

gesichert Motoreinheit MTR-DCI
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroe CG CP EK FL L SR XC KBKY Gewicht | Teile-Nr.  Typ
%)

[mm] H14 h14 0,2 [g]

32 14 34 10 22 13 10 210 2 90 174383 SNC-32
40 16 40 12 25 16 12 248,5 2 120 174384 SNC-40
Schwenkflansch SNCS Werkstoff:

Aluminium-Druckguss Kupfer-, PTFE- und silikonfrei

-
FLET

- s

N
!
~

CN

\

| !

XC+

Ty

Elektrozylinder DNCE
Parallelbausatz EAMM-U

Motoreinheit MTR-DCI
+ =zuziiglich Hublange

Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroie CN EP EX FL LT MS XC KBKY Gewicht | Teile-Nr.  Typ
%)
[mm] H7 +0,2 +0,2 [g]
32 10 10,5 14 22 13 15 210 2 85 174397 SNCS-32
40 12 12 16 25 16 17 248,5 2 125 174398 SNCS-40

1) Korrosionsbestdndigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070

Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. Auenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden

industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

[

Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO
Zubehor
Schwenkflansch SNCL Werkstoff:

Aluminium-Druckguss
Kupfer-, PTFE- und silikonfrei

) | B
EW ﬁ L
FL

XC+

Elektrozylinder DNCE Motoreinheit MTR-DCI

Parallelbausatz EAMM-U + =zuziiglich Hubldnge
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroe CcD EW FL L MR XC KBKY Gewicht | Teile-Nr.  Typ

%)

[mm] H9 h12 +0,2 [g]
32 10 26 22 13 10 210 2 75 174 404 SNCL-32
40 12 28 25 16 12 248,5 2 100 174 405 SNCL-40

1) Korrosionsbestandigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. AuBenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden
industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Zubehor

Schwenkflansch
SNCB/SNCB-...-R3

Werkstoff:

SNCB: Aluminium-Druckguss
SNCB-...-R3: Aluminium Druck-
guss mit Schutziiberzug, hoher

Korrosionsschutz

Kupfer-, PTFE- und silikonfrei

FESTO

4
| &
By
e &
v B i IV
] W 1
|
B ﬁ L
uB FL
XC+
Elektrozylinder DNCE Motoreinheit MTR-DCI
Parallelbausatz EAMM-U + =zuziiglich Hubldnge
Abmessungen und Bestellangaben
fiir Baugroie CB EK FL L MR uB XC
%)
[mm] H14 e8 +0,2 h14
32 26 10 22 13 10 45 210
40 28 12 25 16 12 52 248,5
fiir BaugroBe | Grundtyp Variante R3 — Hoher Korrosionsschutz
KBKD  [Gewicht [Teile-Nr. Typ KBKD  [Gewicht [Teile-Nr. Typ

[mm] [g] [g]
32 2 100 174390 SNCB-32 3 100 176 944 SNCB-32-R3
40 2 150 174391 SNCB-40 3 150 176 945 SNCB-40-R3

1) Korrosionsbestandigkeitsklasse 3 nach Festo Norm 940 070
Bauteile mit starker Korrosionsbeanspruchung. Au3enliegende sichtbare Teile im direkten Kontakt zur umgebenden industrietiblichen Atmosphédre bzw. Medien, wie Losungsmittel und
Reiniger, mit vorrangig funktioneller Anforderung an die Oberflache
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange

Zubehor

Werkstoff:
Vergiitungsstahl

Schwenkzapfen-Bausatz ZNCM

Der Bausatz kann in beliebiger
Stellung auf dem Zylinder-Profil-

rohr befestigt werden.

In Verbindung mit dem Parallel-

B1

FESTO

bausatz EAMM-U ist der
Schwenkzapfen-Bausatz im Be-

reich des Motors nicht montier-

bar.

E

\

- - oo
S /i iﬁ*

8
et XG

] XV+1/2

XJ+

Max. Anziehdrehmoment

Elektrozylinder DNCE

Axialbausatz EAMM-A

e

}Lt

TL

7
N

1D
Uw

= zuziiglich Hubldnge

+1/2 = zuziiglich Hubldnge

1) Korrosionsbestandigkeitsklasse 2 nach Festo Norm 940 070

Abmessungen und Bestellangaben

fiir Baugroe B1 (] c3 TD TL ™ uw XG
%)

[mm] e9

32 30 71 86 12 12 50 65 65

40 32 87 105 16 16 63 75 74,5

fiir Baugroie X XV Max. KBKY Gewicht | Teile-Nr.  Typ

Anziehdrehmoment

[mm] [Nm] [g]

32 107 86 4+1 2 210 163525 ZNCM-32

40 130,5 102,5 8+1 2 385 163526 ZNCM-40

Bauteile mit maRiger Korrosionsbeanspruchung. AuBenliegende sichtbare Teile mit vorrangig dekorativer Anforderung an die Oberflache, die im direkten Kontakt zur umgebenden

industrietiblichen Atmosphare bzw. Medien, wie Kiihl- und Schmierstoffe stehen

Bestellangaben — Befestigungselemente Datenblatter = 1/ 10.1-2
Benennung |f[]r Baugroe |Teile-Nr. Typ Benennung |f[]r BaugroRe |Teile-Nr. Typ
Lagerbock LNG Lagerbock LSN

32 33890 LNG-32 32 5561 LSN-32

40 33891 LNG-40 40 5562 LSN-40
Lagerbock LSNG Lagerbock LSNSG

32 31740 LSNG-32 32 31747  LSNSG-32
Q 40 31741 LSNG-40 40 31748 LSNSG-40
N2 \
Lagerbock LBG Lagerbock quer LQG

32 31761 LBG-32 32 31768 LQG-32

40 31762 LBG-40 ~'§)' 40 31769 LQG-40

Q z
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe

N

(Y

Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO
Zubehor
Bestellangaben — Befestigungselemente korrosionsbestiandig Datenblatter = 1 / 10.1-2
Benennung | fir Baugrofie Teile-Nr.  Typ
Lagerbock CRLNG
32 161840 CRLNG-32
40 161841 CRLNG-40
Bestellangaben — Kolbenstangenaufsitze Datenblatter = 1/ 10.3-2
Benennung | fir Baugrofe |Teile-Nr. Typ Benennung | fiir Baugrofe |Teile-Nr. Typ
Gelenkkopf SGS Gabelkopf SGA
32 9261 SGS-M10x1,25 32 32954 SGA-M10x1,25
@ 40 9262  SGS-M12x1,25 40 10767 SGA-M12x1,25
Gabelkopf SG Flexo-Kupplung FK
32 6 144 SG-M10x1,25 32 6140 FK-M10x1,25
(ﬁ 40 6145  SG-M12x1,25 40 6141  FK-M12x1,25
Kupplungsstiick KSG Kupplungsstiick KSZ
32 32963 KSG-M10x1,25 32 36125 KSZ-M10x1,25
40 32964 KSG-M12x1,25 40 36126 KSZ-M12x1,25
32 157 333 AD-M10x1,25-1/3
157334 AD-M10x1,25-V
40 160256 AD-M12x1,25-Y4
160257 AD-M12x1,25-33
Bestellangaben — Kolbenstangenaufsitze korrosionsbestdndig Datenblatter = 1/ 10.3-2
Benennung | fiir BaugrofRe |Teile-Nr. Typ Benennung | fiir BaugroRe |Teile-Nr. Typ
Gelenkkopf CRSGS Gabelkopf CRSG
@" 32 195582 CRSGS-M10x1,25 ® 32 13569 CRSG-M10x1,25
@ ) 40 195583 CRSGS-M12x1,25 (ﬁ 40 13570 CRSG-M12x1,25
Bestellangaben - Fiihrungseinheiten fiir feste Hiibe (nur Kugelumlauffiihrung) Datenblatter = 1 / 10.4-2
Hub Teile-Nr.  Typ Hub Teile-Nr.  Typ
[mm] [mm]
fiir Baugrofie 32 fir Baugrofie 40
10...100 34494 FENG-32-100-KF 10...100 34500 FENG-40-100-KF
10...200 34496 FENG-32-200-KF 10...200 34502 FENG-40-200-KF
10...320 34497 FENG-32-320-KF 10...320 34504 FENG-40-320-KF
10... 400 150290 FENG-32-400-KF 10... 400 150291 FENG-40-400-KF
10...500 34498 FENG-32-500-KF 10...500 34505 FENG-40-500-KF
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe
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Elektrozylinder DNCE, mit Kolbenstange FESTO
Zubehor
Bestellangaben - Fithrungseinheiten fiir variable Hiibe Datenblatter = 1 / 10.4-2
fiir BaugroBe [Hub mit Kugelumlauffiihrung mit Gleitflihrung
[mm] [mm] Teile-Nr.  Typ Teile-Nr.  Typ
32 10...500 34487 FENG-32-...-KF 34481 FENG-32-...
40 10...500 34488 FENG-40-...-KF 34482 FENG-40-...
Bestellangaben — Befestigungsbausatz fiir Ndherungsschalter SMT-8 Datenblatter = www.festo.com/catalogue/smb
fiir Baugroe Teile-Nr.  Typ
32 175705 SMB-8-FENG-32/40
40

Zuldssige Naherungsschalter in Verbindung mit Motoreinheiten MTR-DCI

Bestellangaben — Ndherungsschalter fiir T-Nut, magnetoresistiv Datenblatter = www.festo.com/catalogue/sm
Befestigungs- | Schalt- Elektrischer Anschluss Kabelldnge |Teile-Nr. Typ
art ausgang [m]
SchlieBer
von oben in Nut [ PNP Stecker M8x1, 3-polig 0,3 543866 SMT-8M-PS-24V-K-0,3-M8D
% einsetzbar,
biindig mit
Zylinderprofil

Zuldssige Naherungsschalter in Verbindung mit Servomotoren MTR-AC, Schrittmotoren MTR-ST oder mit Fiihrungseinheiten FENG

Bestellangaben — Naherungsschalter fiir T-Nut, magnetoresistiv Datenblatter = www.festo.com/catalogue/sm
Befestigungsart Schalt- Elektrischer Anschluss |Kabelldnge [Teile-Nr. Typ
ausgang [m]
SchlieBer

von oben in Nut einsetzbar, biindig | PNP Kabel, 3-adrig 2,5 543867 SMT-8M-PS-24V-K-2,5-0OE
mit Zylinderprofil

langs in Nut einschiebbar, biindig PNP Kabel, 3-adrig 2,5 175436 SMT-8-PS-K-LED-24-B
mit Zylinderprofil

bk

Bestellangaben — Naherungsschalter fiir T-Nut, magnetisch Reed Datenblatter = www.festo.com/catalogue/sm

Befestigungsart Schalt- Elektrischer Anschluss |Kabellange [Teile-Nr. Typ

ausgang [m]

SchlieBer

von oben in Nut einsetzbar, biindig | kontakt- Kabel, 3-adrig 2,5 543862 SME-8M-DS-24V-K-2,5-0E
% mit Zylinderprofil behaftet 5,0 543863 SME-8M-DS-24V-K-5,0-OF
% langs in Nut einschiebbar, biindig kontakt- Kabel, 3-adrig 2,5 150855 SME-8-K-LED-24

mit Zylinderprofil behaftet
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Zubehor

Bestellangaben — Anschlusskabel

FESTO

Datenblatter = 1/ 10.2-114

&

Montage Anschluss Kabellange [Teile-Nr. Typ
[m]
Dose gerade
Uberwurfmutter M8 beidseitig 3-polig 0,5 175 488 KM8-M8-GSGD-0,5
W 1 175489 KM8-M8-GSGD-1
2,5 165610 KM8-M8-GSGD-2,5
5 165611 KM8-M8-GSGD-5
Bestellangaben — Nutabdeckung fiir T-Nut
Montage Lange Teile-Nr.  Typ
einsetzbar 2x0,5m 151680 ABP-5-S
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Elektrische Positioniersysteme
Elektromechanische Antriebe
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