Step motor
EMMT-ST-87-L-RM

Uriin numarasi: 8156199
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Ozellik Deger

Ortam sicakligi -15°C...40 °C

Ortam sicakligina iliskin not -%2/°C deger kaybiyla 80°C'ye kadar
Maks. kurulum yiiksekligi 4000 m

Maks. kurulum yiiksekligi hakkinda not

1.000 m'den itibaren sadece 100 m'de -1,0% deger kaybi ile

Depolama sicakligi

-20°C...70°C

Bagil nem % 0 - 90
Karsilik geldigi norm IEC 60034
EN 60034-1'e gore termal sinif B
Maks. sargi sicakligi 130°C
EN 60034-1'e gore boyutlandirma sinifi S1
Sicaklik denetimi BiSS-C lizerinden motor sicakligini 6lgtin
EN 60034-7'ye gbre motor tasarimi IM B5

IMV1

IMV3
Montaj konumu herhangi bir
Koruma tiirii IP40

Koruma tiirtine iliskin not

Radyal mil sizdirmazlik halkasiz motor mili igin IP40
IP65 icin motor gévdesi dahil baglanti teknolojisi

Arayiiz kodu motor Out 87A

Elektrik baglantisi 1, baglanti tiirii Hibrit soket
Elektrik baglantisi 1, baglanti teknolojisi M17x0,75
Elektrik baglantisi 1, kutup/damar sayisi 12

Malzeme hakkinda not RoHS uyumlu

Korozyon direnci sinifi KBK

0 - korozyona maruziyet yok

LABS uygunlugu

VDMA24364 Zone llI

Osilasyon direnci

FN 942017-4 ve EN 60068-2-6 uyarinca siddet seviyesi 2 ile nakliye
uygulama testi

Sok direnci

FN 942017-5 ve EN 60068-2-27'ye gore siddet seviyesi 2 ile sok testi

Ruhsat

RCM isareti
c UL us - Taninan (OL)
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Ozellik

Deger

CE isareti (bkz. Uygunluk Beyani)

AB EMC direktifine gore
AB RoHS direktifine gore

UKCA isareti (bkz. Uygunluk Beyani)

EMC icin Birlesik Krallik diizenlemelerine gore
Birlesik Krallik RoHS diizenlemelerine gore

Sertifikayi diizenleyen kurulus

ULE342973

Nominal ¢alisma gerilimi DC 48V

Kutup cifti sayisi 50
Durdurma momenti motor 9.4 Nm
Nominal tork 8.4 Nm

Pik tork 9.4 Nm
Nominal devir 140 1/dak
Maks. devir 430 1/dak
Maks. mekanik devir 7000 1/dak
Tam adimda adim agisi 1.8drc
Adim agisi toleransi +% 5
Nominal gii¢ motor 126 W
Siirekli durus akimi 10A

Motor nominal akimi 8.4A

Tepe akimi 10A

Motor sabiti 1.06 Nm/A
Gerilim sabiti faz 78.9 mVdak
Faz sargi direnci 0.3 Ohm
Tek faz basina sargi endiiktans fazi (zincirlenmemis) 2.7 mH
Sargl uzunlamasina endiiktansi Ld (faz) 4.1 mH
Sargi enine endiiktansi Lq (faz) 2.7 mH
Elektriksel zaman sabiti 9 ms
Termal zaman sabiti 37 dak

Isil direng 0.75 K/W
Olgiim flansi 250 x 250 x 15 mm, celik
Toplam tahrik ¢ikis atalet momenti 3.006 kgcm?
Uriin agirlig 4660 g

izin verilen eksenel mil yiikii 60N

izin verilen radyal mil yiikii 220N

Rotor konumu vericisi

Gok donislu mutlak enkoder

Rotor konumu vericisi tiretici adi

KCD-BC33B-1617-U09C-JAQ-009

Rotor konum vericisi mutlak algilanabilir devirler 16384

Rotor konumu vericisi arayiizii BiSS-C
Rotor konumu vericisi 6l¢lim prensibi Manyetik
Rotor konumu vericisi ¢alisma gerilimi DC 14V

Rotor konumu vericisi calisma gerilimi araligi DC 4.75V...15V
Devir basina rotor konumu vericisi siniis/kosiniis periyotlari 2

Devir basina rotor konumu vericisi konum degerleri 131072
Rotor konumu vericisi ¢oziinirligu 17 bit

Rotor konumu vericisi agi 6l¢iimii sistem hassasiyeti

-360 arcsec...360 arcsec

MTTF, kismi bilesen

20 yil, rotor enkoderi
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