Servo motor
EMMT-AS-80-H-HS-RMB

Nimero de referéncia: 8172026

R/
&
Ficha técnica

Caracteristica

FESTO

Valor

Temperatura ambiente

-40 0C...40 oC

Observagdo sobre a temperatura ambiente

Até 802C com reducao dos valores de -1,5% por graus Celsius

Altura de instalacao max.

4000 m

Observacdo na altura de instalagdo max.

Com 1.000 m e superior apenas com reducao dos valores em -1,0% por
100 m

Temperatura de armazenamento -40 0C...70 oC
Humidade relativa 0-90%
De acordo com a norma IEC 60034
Classe térmica de acordo com EN 60034-1 F
Temperatura max. de enrolamento 155 0C
Classe de classificagao de acordo com EN 60034-1 S1
Monitorizacdo da temperatura Transmissao digital da temperatura do motor através de EnDat 2.2
Tipo de motor de acordo com EN 60034-7 IM B5

IMV1

IMV3
Posicdo de montagem Qualquer um
Nivel de protecdo P40

Observacdo sobre o nivel de protecao

IP40 para eixo do motor sem vedante de veios rotativos
IP65 para o eixo do motor com vedante de eixo rotativo
IP67 para corpo do motor, incluindo tecnologia de conexao

Concentricidade, coaxialidade, deslocamento axial de acordo com DIN
SPEC 42955

N

Qualidade do balanceador G 2,5

Momento de inércia < 1,0% do binario maximo
Tempo (til do armazenamento em condi¢des nominais 20000 h

Cédigo da interface de corte do motor 80P

Ligagao elétrica 1, tipo de conexao Conector hibrido

Ligacao elétrica 1, tecnologia de conexao M23x1

Conexao elétrica 1, nimero de pinos/fios 15

Nivel de contaminagao 2

Observagao sobre os materiais

Em conformidade com a RoHS

Classe de resisténcia a corrosao (CRC)

0 - Sem resisténcia a corrosao

Em conformidade com LABS

VDMA24364 zona lll
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Caracteristica

Valor

Resisténcia a vibragao

Teste a aplicagao do transporte com gravidade classe 2 de acordo com
FN 942017-4 e EN 60068-2-6

Resisténcia a choques

Teste ao choque com nivel de gravidade 2 de acordo com FN 942017-5
e EN 60068-2-27

Certificado

Marca RCM
c UL us - Recognized (OL)

Marcagao CE (ver declaragao de conformidade)

De acordo com a Diretiva EMC da UE
De acordo com a Diretiva Baixa Tensao da UE
De acordo com a diretiva RoHS da UE

Marcagdo UKCA (ver declaragdo de conformidade)

De acordo com as especificagdes do Reino Unido para EMV
De acordo com as especificagdes da RoHS do Reino Unido
de acordo com a normativa do Reino Unido para o material elétrico

Autoridade emissora do certificado

ULE342973

Tensdo de funcionamento nominal CC 565V

Tipo de comutagdo do enrolamento Estrela interior
Nimero de pares do polo 5

Torque estatico 4.3 Nm
Torque nominal 3.4 Nm
Torque de pico 13.5Nm
Velocidade de rotagdo nominal 3000 1/min
Velocidade rotacional max. 6500 1/min
Velocidade mecanica max. 14000 1/min
Aceleracao angular 100000 rad/s?
Poténcia nominal do motor 1070 W
Corrente continua critica 4.8A

Corrente nominal do motor 3.8A

Corrente de pico 21.7A
Constantes do motor 0.9 Nm/A
Constante do torque de paralisagao 1 Nm/A
Constante de tensao fase-a-fase 61.4 mVmin
Resisténcia do enrolamento fase a fase 2.21 Ohm
Indutancia de enrolamento fase a fase 10.7 mH
Indutividade longitudinal de enrolamento Ld (fase) 6.6 mH
Indugdo transversal Lq no enrolamento (fase) 8 mH
Constante de tempo elétrica 7.2ms
Constante de tempo térmica 51 min
Resisténcia térmica 0.65 K/W
Flange de medicao 250x 250 x 15 mm, aco
Saida total do momento de inércia 2.43 kgem?
Peso do produto 4750¢g

Carga permissivel do eixo axial 120N

Carga do eixo radial permissivel 620 N

Sensor de posi¢ao do rotor Safety Encoder, multigiros absolutos
Sensor de posicdo do rotor para designacao do fabricante EQI 1131
Sensor de posicdo do rotor para rotagdes detetaveis absolutas 4096

Interface do sensor de posicdo do rotor EnDat 22
Principio de medi¢ao do sensor de posi¢ao do rotor Indutivo
Sensor de posi¢do do rotoro para tensao operacional CC 5V

Sensor de posicdo do rotor para faixa de tensao operacional CC 3.6 V...14V
Sensor de posicdo do rotor, valores de posi¢ao por revolu¢ao 524288
Resolucdo do sensor de posi¢ao do rotor 19 bit

Medicao do angulo de precisao do sistema do sensor de posi¢ao do
rotor

-120 arcsec...120 arcsec

Torque de travagem de contenc¢ao

7 Nm

Tensao operacional travao CC

24V
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Caracteristica Valor
Consumo de energia do travao 0.63A
Poténcia consumida pelo travao 15 W
Resisténcia da bobina do travao 38.4 Ohm
Indutividade da bobina do travao 900 mH
Tempo de separacao do travao 45 ms
Tempo de fecho do travao 30 ms
Atraso na resposta do travao CC 4 ms
Velocidade sem carga max. do travao 10000 1/min
Trabalho de friccdo méax. por processo de travagem 12000])
NGmero de paragens de emergéncia por hora 1

Trabalho de friccdo total do travao 2400 k)
Momento de inércia, travao 0.459 kgcm?

Ciclos de comutacao, freio de manuten¢ao

10 milhdes de atuacbes livres (sem trabalho de fric¢do!)

MTTF, subcomponente

190 anos, sensor de posi¢ao do rotor

Eficiéncia energética

ENEFF (CN) / Classe 2
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