Servomotor EMMT-AS-190-MKR-HS-R3MYB FESTO

C6d. do item: 8148389

Ficha técnica

Caracteristica Valor
Temperatura ambiente -15°C...40°C
Observagao em relacdo a temperatura ambiente Até 80 °C com reducao de grau de -1,5% por grau Celsius
Altura max. de montagem 4000 m
Observagao sobre altura max. de montagem a partir de 1.000 m somente com redugao de -1,0% por 100 m
Temperatura de armazenamento -20°C...70°C
Umidade relativa do ar 0-90%
Norma correspondente IEC 60034
Classe térmica conforme EN 60034-1 F
Temperatura max. da bobina 155°C
Classe de medigao conforme EN 60034-1 S1
Monitoramento da temperatura Transmissao digital da temperatura do motor por EnDat 2.2
Design do motor conforme EN 60034-7 IM B5
IMV1
IMV3
Posicdo de instalagao Indiferente
Grau de protegao 1P21
Observagao sobre o grau de protecao IP21 para o eixo do motor sem anel de vedagao do eixo radial

IP65 para o eixo do motor com anel de vedacado do eixo radial
IP67 para o corpo do motor, incluindo sistema de conexao

Concentricidade, coaxialidade, excentricidade axial conforme DIN SPEC |N

42955
Qualidade do balanceamento G2,5
Torque de travamento <1,0% do torque de pico
Vida Gtil do mancal em condi¢des normais 20000 h
Tipo de eixo da chaveta DIN 6885
A10x8x45
Cédigo da interfase de base do motor Out 190B
Conexao elétrica 1, tipo de conexdo Conector macho hibrido
Conexao elétrica 1, tecnologia de conexdo M40x1
Conexdo elétrica 1, nimero de pinos/fios 15
Grau de polui¢do 2
Indicagdo sobre os materiais Conformidade RoHS
Classe de resisténcia a corrosao KBK 0 - sem resisténcia a corrosao
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Caracteristica

Valor

Conformidade LABS

VDMA24364-Zona llI

Resisténcia a vibragao

Conforme EN 60068-2-6

Resisténcia a choques

conforme EN 60068-2-29
15 g/11 ms conforme EN 60068-2-27

Certificagao

c UL us - Recognized (OL)

Marca CE (ver declarag¢do de conformidade)

conforme a diretiva EU-EMV
Conforme diretriz de baixa tensao da UE
em conformidade diretiva UE-RoHS

Marca UKCA (ver declara¢do de conformidade)

conforme regulamentacao do Reino Unido para EMV
conforme regulamentagao RoHS, do Reino Unido
conforme regulamentacao do Reino Unido para equipamentos

Orgdo certificador

TUV 968/FSP 2317.00/21

UL E342973
Tensao nominal de trabalho CC 680V
Tipo de comutacao do enrolamento Estrela interna
Quantidade de pares do polo 5
Torque estatico 76.7 Nm
Torque nominal 59.1 Nm
Torque de pico 118.3 Nm
Velocidade de rotacao nominal 1200 1/min
Max. rotacao 2163 1/min
Rotacdo mecanica maxima 8000 1/min
Poténcia nominal do motor 7427 W
Corrente permanente em repouso 25A
Corrente nominal do motor 19.2A
Corrente de pico 41.5A
Constante do motor 3.08 Nm/A
Constante do torque de parada 3.56 Nm/A
Constante de tensao fase-fase 215.2 mVmin
Resisténcia do enrolamento fase-fase 0.285 Ohm
Indutancia do enrolamento fase-fase 12.3 mH
Indutancia longitudinal do enrolamento Ld (fase) 5.65 mH
Indutancia transversal do enrolamento Lq (fase) 6.15 mH
Constante de tempo elétrica 39.6 ms
Constante de tempo térmica 70 min
Resisténcia térmica 0.31 K/W
Flange de medicao 450 x 450 x 30 mm, ago
Momento de inércia de saida geral 160 kgcm?
Peso do produto 50600 g
Capacidade de carga axial admissivel 500 N
Capacidade de carga radial admissivel 2530N
Sistema de medicdo de posicdo Encoder de seguranca absoluto giro miiltiplo
Sistema de medicao de posicao da designac¢ao do fabricante EQI 1331
Sistema de medicdo de posicdo absoluto das rotagdes detectaveis 4096
Interface do sensor de posi¢ao do rotor EnDat 22
Principio de medic¢ao do sistema de medicdo de posicao indutivo
Sistema de medicdo de posicdo da tensdo de alimentacdo CC 5V
Sistema de medicao de posicdao da amplitude de tensao de servico CC 3.6 V...14 V
Sistema de medicao de posicao do nmero de posi¢cdes por rotagao 524288
Sistema de medicao de posicao, resolugdo 19 bit

Sistema de medicao de posicao da precisao do sistema da medi¢ao de
angulos

-65 arcsec...65 arcsec

Torque de retengdo do freio 115 Nm
Tensdo de alimentagao CC freio 24V
Consumo de energia do freio 2.08 A
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Caracteristica Valor
Poténcia consumida do freio 50 W
Tempo de separagao do freio 190 ms
Tempo de fechamento do freio 65 ms
Retardo de resposta CC do freio 12 ms
Marcha lenta méx. do freio 8000 1/min
Momento de inércia do freio 50 kgcm?

Ciclos de comutagao do freio de parada

5 milhdes de acionamentos, desprezando o atrito

Safety Integrity Level (SIL), subcomponente

SIL 2, Encoder

Nivel de performance (PL), subcomponente

Categoria 3, Performance Level d, Encoder

PFHd, subcomponente

15 x 10E-9, encoder

Duracgdo de uso Tm, subcomponente

20 Jahre, sistema de medigao de posi¢ao

MTTF, subcomponente

190 Jahre, sistema de medi¢ao de posi¢ao

Eficiéncia energética

ENEFF (CN) / Classe 1
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