Madulo de ping¢a giratoria EHMD-40-RE-GP

C6d. do item: 4790698

Ficha técnica

Caracteristica Valor
Tamanho 40

Angulo de rotacdo sem fim
Curso por mordente 5mm
Nimero de mordagas 2

Posicdo de instalagao Indiferente

Estrutura

Atuador rotativo elétrico
Garra pneumatica

Deteccdo de posicao

Giro: codificador de motor
Fixar: porca para sensores de proximidade

Funcao de garra

Paralelo

Tipo de motor

Motor de passo

Referenciagao

Girar: indice de encoder

Sistema de medicao de posi¢ao

Encoder incremental

Interface do sensor de posi¢ao do rotor

RS422 TTL canais AB + indice zero

Principio de medigao do sistema de medi¢do de posi¢ao optico
Pressdo operacional 1.5 bar...8 bar
Rotacdo maxima de saida 240 1/min
Tempo de ativagao 100%

Grau de protecao de isolamento B

Corrente nominal do motor 0.9A

Tensdo nominal CC 24V
Certificagao Marca RCM
Marca KC KC-EMV

Marca CE (ver declaragao de conformidade)

conforme a diretiva EU-EMV
em conformidade diretiva UE-RoHS

Marca UKCA (ver declaragdo de conformidade)

conforme regulamentacao do Reino Unido para EMV

Conformidade LABS

VDMA24364-Zona Il

Temperatura de armazenamento -20°C...70°C
Umidade relativa do ar 0-85%

Grau de protegao 1P20
Temperatura ambiente 0°C...40°C
Forca de fechamento por mordaga a 6 bar 25N
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Caracteristica Valor
Faixa de for¢a de preensao por mordagas 5N..35N
Torque max. de saida 0.3Nm
Torque max. em mordagas Mx estatico 0.7 Nm
Torque méax. Mz estatico nas mordagas My 1.5Nm
Torque méax. Mz estatico nas mordacas 0.7 Nm
Peso do produto 577g

Conexao elétrica 1, tipo de conexdo

Conector macho

Conexao elétrica 1, tecnologia de conexao

Diagrama de conexdes F1

Tipo de fixagao

Com ranhura de rabo de andorinha

Conexao pneumatica QS-4
Indicagdo sobre os materiais Conformidade RoHS
Material da tampa PA

Material corpo

Liga de aluminio forjado anodizado
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