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Kitos eigos pagal pageidavimą. Galimi tik standartiniai ilgiai 5, 10, 15, 
20, 25, 30 mm.

Tech. Duomenys

Savybės Reikšmė

Dydis 20
Inverting cap version Standartas
Eiga 66 mm
Mažiausias sugriebiamas skersmuo 12 mm
Didžiausias sugriebiamas skersmuo 38 mm
Drive system pneumatinė
Montavimo pozicija Bet koks
Darbo režimas dvipusio veikimo
Griebimo funkcija Adaptive
Konstrukcija Inverting cap

valdomos sekos judėjimas
Kreipiančioji Pagrindinė kreipiamoji
Pozicijos atpažinimas priartėjimo jutikliams
Rutulinės sklendės pavaros nominalus slėgis 1 ... 8 bar
Operating pressure of cap 0,07 ... 0,1 bar
Burst pressure of cap 0,3 bar
Maksimalus griebtuvo darbo dažnis 1 Hz
Koto grįžimo laikas 290 ms
Išėjimo laikas 270 ms
Darbinė terpė Suslėgto oro kokybė pagal ISO8573-1:2010 [7:4:4]
Reikalavimai darbinei ir valdymo terpei Negalima naudoti tepamo oro.
Atsparumo korozijai klasė CRC 2 - Moderate corrosion stress
PWIS conformity VDMA24364 zone III
Aplinkos temperatūra 0 ... 60 °C
Masės inercijos momentas 1,29 kgcm2
Apkrovos dydis 1 kg
Produkto svoris 475 g
Montavimo tipas To ISO 9409
Pneumatinis pajungimas M5
Informacija atitinka RoHS
Material cap VMQ (silikonas)
Material housing Anodised aluminium
Robot connection Universal robots UR3/5/10 (PolyScope CB 3.8.0 or higher)

Universal robots UR3e/5e/10e (PolyScope SW 5.0.0 or higher)
Accessories included 1x Velcro® roll

1x solenoid valve
1x proportional-pressure regulator
1x USB-Stick mit URCap
2x proximity switch
3x connecting cable


