Adaptive shape gripper kit for robots
DHEF-20-A-RA50

Cikkszam: 8210811

FESTO

Adatlap

Jellemzd Erték
Méret 20
Adaptiv megfogo fej kivitele Standard

Loket 66 mm...66 mm
Min. megfoghat6 atmérg 12 mm
Max. megfoghat6 atmérd 38 mm

Beépitési helyzet

tetszés szerint

MUikédési méd

P

kett6s miikodés(i

Megfog6funkcid

Adaptiv

Szerkezeti felépités

Adaptiv megfogo fej
kényszeritett mozgassorozat

Vezet§

Alap vezetés

Pozici6felismerés

kozelitéskapcsoléhoz

+4 mm

+2 mm

10 |/min...10 |/min

290 mm/s...290 mm/s
2.3N..2.3N

20 N...20N

26 N...26 N

45N...45 N

adaptiv megfogéfej nélkiil
POLYAMID

Hajtém(i lizemi nyomasa

0.1 MPa...0.1 MPa
1 bar...1 bar
14.5 psi...14.5 psi

Sapka {izemi nyomasa

0.007 MPa...0.007 MPa
0.07 bar...0.07 bar
1.015 psi...1.015 psi

Sapka repedésnyomasa 0.03 MPa
0.3 bar
4.35 psi

Megfogd max. munkafrekvenciaja 1Hz...1Hz

Befutasi id6

290 ms...290 ms

Kitolasi idG 270 ms...270 ms
Max. sebesség megfogas kdzben 120 mm/s
Elméleti er6 0,6 MPa-nél (6 bar, 87 psi), el6re 158 N...158 N

2025.02.02. — A valtoztatas jogat fenntartjuk - Festo SE & Co. KG



Jellemzé Erték
Elméleti er6 0,6 MPa (6 bar, 87 psi) esetén, visszaaramlas 189 N...189 N
Utkozési energia a végallasokban 0.1J...0.1)

Uzemi kozeg

Sliritett leveg§ 1SO 8573-1:2010 [7:4:4] szerint

Tudnivalé az iizemi/vezérl6kozegrél

Olajozott tizem nem lehetséges

KBK korrézi6allosagi osztaly

2 - mérsékelt korr6zios igénybevétel

LABS konformitas

VDMA24364-Zone llI

Kornyezeti h6mérséklet 0°C...0°C
Tehetetlenségi nyomaték 1.29 kgem?2...1.29 kgecm?
Hasznos teher iranyérték 1kg

Terméksdly 475¢g..475¢
Mozgatott tomeg 60g..60g

Rogzités modja I1SO 9409 szerint
Pneumatikus csatlakozd M5

Alapanyaggal kapcsolatos megjegyzések

RoHS-kompatibilis

Sapka alapanyaga

VMQ (szilikon)

Haz alapanyaga

Eloxalt aluminium

Szallitasi terjedelem

1x tépbzaras tekercs

1x magnesszelep

1x proporcionalis nyomasszabalyozd szelep
2x kozelitéskapcsold

3x csatlakozo vezeték

Hajtasmod

pneumatikus
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