FESTO




FESTO

Copyright (Deutsch)

Vision Sensor Montage- und Bedienungsanleitung

Die Wiedergabe bzw. der Nachdruck dieses Dokuments, sowie die entsprechende Speicherung in Daten-
banken und Abrufsystemen bzw. die Veroffentlichung, in jeglicher Form, auch auszugsweise, oder die
Nachahmung der Abbildungen, Zeichnungen und Gestaltung ist nur auf Grundlage einer vorherigen, in
schriftlicher Form vorliegenden Genehmigung seitens Festo AG & Co. KG, zulassig.

Fir Druckfehler und Irrtiimer, die bei der Erstellung der Anleitung unterlaufen sind, ist jede Haftung aus-
geschlossen. Liefermaglichkeiten und technische Anderungen vorbehalten.

Erstveroffentlichung Februar 2014

Festo AG & Co. KG
D-73726 Esslingen
Internet: http://www festo.com

E-Mail: service_international@de.festo.com

LISTED

For use in class 2 circuits

IND. CONT. EQ.
77THA

For use in NFPA 79 Applications only

Seite 2

Vision Sensor SBSI-DE, 8033106 - 401N - 29.04.2014



Vision Sensor Montage- und Bedienungsanleitung FES I D

Inhaltsverzeichnis
I Allgemeines und Sicherheit ... . . 5
I.1 Sicherheitshinweise ... .. 5
L2 Lieferumfang . . 5
1.3 EiNSatzvorausSetZUNGEN .. ... o 5
2 BestimmungsgemaBe Verwendung ... ... ... 6
2. EBinsatzgebiet il 6
2.2 Funktionsubersicht Vision Sensor Objekt, Code Leser ... ... ... ... .. .. .. ... 7
2.3 SENSOILYPEN . oo 8
2.3 ObJeKt ..o 8
2.3 2 Code Leser il 9
2.4 SichtfeldgroBe/Scharfentiefe ... .. .. .. . 10
3 nstallation . 13
3.1 Mechanische Installation ....... ... . I3
3.1.1 Anordnung fiir Dunkelfeld-Beleuchtung ... .. 13
3.1.2 Anordnung fiir Hellfeld-Beleuchtung .. ... . . . . ... 14
3.1.3 Anordnung fiir senkrechte Ausleuchtung ... .. ... ... I5
3.1.4 Zusammenbau Vision Sensor — Montageklammer SBAM-C6-CP _.._.._......_................... 16
3.2 Elektrische Installation ... ..l 16
3.2.1 Anschlussmoglichkeiten ... 17
3200 LED-ANZEIGE ..o 17
3.2.1.2 Fokussierschraube ... . .. 18
3.2.1.324V DC Anschluss ..l 18
3.2 L4 LAN-ANSChIUSS o 18
3.2.1.5Data Anschluss .. ... o 19
3.2.2 Stecker-Anschllisse .. ... ... .. 19
3.2.2.1 PIN-Belegung Anschluss 24V DC . 19
3.22.2 PIN-Belegung Anschluss LAN . . . 19
3.22.3 PIN-Belegung DAT AKX A) . 20
3.2.2.4 Exemplarischer Anschlussplan fiir beispielhafte Konfiguration: .............................. 20
3.2.2.5 Elektrischer AnschluB Versorgungsspannung mit Schirmung ... ........... 21
3.2.2.6 Elektrischer Anschluss PNP / NPN .. 21
3.3 Netzwerkanschluss Kurzanleitung ... .. ... .. 22
3.3.1 Grundeinstellungen des PC und des VisionSensors _............................................ 22
3.3.2 Direkter Anschluss - Einstellen der IP-Adressedes PC ... ... ... ... 23
3.3.3 Netzwerkanschluss - Einstellen der |IP-Adresse desVision Sensors .............................. 24
4 Vision Sensor — Bedien- und Konfigurationssoftware ....................___ ... ... 26
4.1 Vision Sensor — Bedien- und Konfigurationssoftware — Ubersicht .................................... 26
4.1.1 Aufbau der PC- Software .l 26
4.1.2 Hilfe im KontexXt ... 27
4.2 Vision Sensor — Bedien- und Konfigurationssoftware —Kurzanleitung ..........................._.. 27
4.2.1 Vision Sensor, Kurzanleitung, Starten der Software ........ .. ... 27
4.2.2 Vision Sensor Device Manager: Sensoren oder Sensorsimulationen offnen / Passworte ... 27
423 PasSWOI e .o 29
4.2.4 Passwortebenen: .. ... 29
4.3 Vision Sensor Configuration Studio: Sensor einstellen ... ... 31
4.3.1 Job konfigurieren il 32

Vision Sensor SBSI-DE, 8033106 - 401N - 29.04.2014 Seite 3



FES I D Vision Sensor Montage- und Bedienungsanleitung

4.3.2 Lagenachfiihrung einstellen _ .. .. 33
4.3.3 Detektoreneinstellen ... ... 34
4.3.4 Ausgabe, /O und Datenausgabe ......... ... .. 35

4. 3. 5 Ergebnis ... 37
4.3.6 SeNSOr STArteN .. ... ... 38

4.4 Vision Sensor Visualisation Studio, Bilder und Ergebnisse anzeigen ..._........... ... ... ... ... 39

5 Technische Daten ... .. .. . 40
6 Typenschliissel ... 42

Seite 4 Vision Sensor SBSI-DE, 8033106 - 401N - 29.04.2014
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I Allgemeines und Sicherheit

.1 Sicherheitshinweise

Vor der Inbetriebnahme des Vision Sensors diese Anleitung, insbesondere die Sicherheitshinweise, lesen,
verstehen und unbedingt beachten.

Der Anschluss des Vision Sensors darf nur durch Fachpersonal erfolgen. Eingriffe und Veranderungen am
Gerat sind nicht zulassig!

Der Vision Sensor ist gemaB3 EU-Maschinenrichtlinien kein Sicherheitsbauteil und der Einsatz in Anwen-
dungen, bei denen die Sicherheit von Personen von Geratefunktionen abhangt, ist nicht zulassig.

Die eingestellte IP-Adresse des Vision Sensors ist auf dem beiliegenden Etikett zu notieren. Das Etikett
ist nach der Montage auf dem Sensor an gut sichtbarer Stelle aufzukleben. Die IP-Adresse des Vision Sen-
sors darf in einem Netzwerk nur einmalig vorkommen.

1.2 Lieferumfang

« Vision Sensor inklusive eingebauter Beleuchtung.
o CD-ROM mit PC-Software, Montage- und Bedienungsanleitung.

« Montage- und Bedienungsanleitung, Montageklammer, Inbusschliissel, Schraubendreher, Schutzkappe
fiir Ethernet Stecker, Schutzkappe fiir Datastecker (sofern vorhanden)

1.3 Einsatzvoraussetzungen

Fir die Konfiguration des Vision Sensors ist ein handelsiiblicher PC/ Notebook (mindestens Pentium 4, |
GHz, und 512 MB RAM, mit Betriebssystem Microsoft Windows XP SP3, Vista oder Windows 7) mit
Netzwerkanschluss mit R]-45 Anschluss und ein Netzwerk mit TCP-IP Protokoll erforderlich. Empfohlen
wird ein Pentium Dual Core > 2 GHz und | GB RAM, fur Windows Vista bzw. Windows 7. Fir die Bild-
schirmauflosung werden mindestens 1024 x 768 Pixel empfohlen. AuBerdem werden Grundkenntnisse in
der Bedienung von Computern vorausgesetzt. Werkseitig ist der Vision Sensor mit der |IP-Adresse
192.168.100.100 und einer Sub-Netz- Maske 255.255.255.0 und dem Gateway 192.168.100.1 eingestellt.
Der Betrieb des Vision Sensors ist unabhingig von einem PC oder einer SPS. Nur fir die Konfiguration
des Vision Sensors ist ein PC / Notebook notwendig. Um reproduzierbare Ergebnisse zu erzielen und
Fehlfunktionen zu vermeiden, ist auf eine ausreichende und konstante Objektbeleuchtung zu achten.
Lichtreflexionen oder wechselndes Fremdlicht konnen Auswertungsergebnisse verfalschen. Gege-
benenfalls externe Lichtquelle und / oder Lichtschutzvorrichtungen zum Schutz vor Fremdlicht / Umge-
bungslicht verwenden.
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2 BestimmungsgemaBe Verwendung

2.1 Einsatzgebiet

Der Vision Sensor ist ein optischer Sensor und besitzt je nach Variante diverse Auswertemethoden: Mus-
tervergleich, Kontrast, Grauschwelle, Konturerkennung, Barcode- und DataMatrix-Code. Das Produkt
ist ausschlieBlich fur industrielle Zwecke geeignet. In Wohnbereichen miissen evtl. zusatzliche MaB-
nahmen zur Funkentstorung getroffen werden.

Objekt:

Der Vision Sensor erkennt fehlerhafte Teile sowie Teile in falscher Position, Winkellage, Reihenfolge
oder Kombinationen von alledem prazise und hochgenau. Fiir Prifaufgaben und Auswertungen stehen
Ihnen insgesamt flinf Detektoren zur Verfiigung: Mustervergleich, Konturerkennung, Helligkeit,
Grauschwellen- und Kontrasterkennung.

Uber die Lagenachfiihrung lassen sich auch solche Merkmale sicher detektieren, die nicht wiederholgenau
in der eingelernten Position erscheinen.

Alle Auswertungen erfolgen relativ zur aktuellen Teileposition und -winkellage, ohne dass Sie fiir jede
mogliche Position ein eigenes Merkmal definieren missen.

Code Leser:

Die Identifikation von Produkten, Bauteilen oder Verpackungen anhand aufgedruckter oder direkt mar-
kierter — genagelter oder gelaserter — Codes bzw Klarschrift ist heute in vielen Bereichen der Industrie
gang und gabe. Der Code Leser erkennt mit einem Blick, welches Teil er vor sich hat: Er liest miihelos Bar-
codes zahlreicher Typen sowie gedruckte und direkt markierte Datamatrix-Codes nach ECC-200-Stan-
dard, und dies von beliebigen Tragermaterialien (Metall, Kunststoff, Papier, Glas). Auch schiefe, verzerrte
oder auf konvexen, spiegelnden oder transparenten Oberflichen aufgebrachte Codes entziffert der Sen-
sor routiniert.

Der Vision Sensor ist eine kostengiinstige Alternative zu herkommlichen Bildverarbeitungssystemen.
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2.2 Funktionsiibersicht Vision Sensor Objekt, Code Leser

Leistungsmerkmale Vision Sensor Objekt / Code Leser

Funktion Objekt Std. ;‘;de Leser
Bilder pro Sekunde 50 50
Anzahl Jobs 8 8
Lagenachfiihrung Kontur

Anzahl Detektoren 32 2
- Mustervergleich (X-, Y- Translation) X

- Konturmatching (X-, Y- Translation u. Drehlage) X

- Grauschwelle X

- Kontrast X

- Helligkeit X

- Datacode X
- Barcode X
4 Schaltausgange, 2 Eingiange, PNP oder NPN X X
Frei definierbare Schalt- Aus-/Eingiange, PNP oder NPN 2 2
Freiform der ROI nur fur Kontur
Timeout, definiertes Zeitverhalten X X
Variable Auflosungen X X
Beleuchtung quadrantengesteuert X X
Bildrekorder X X
Ethernet-Schnittstelle X X
RS422 / RS232 Schnittstelle X
EtherNet/IP Schnittstelle X X
Sensoruberwachung mit Viewer, Job-Upload X X
R3integriert 6/ 12 XIX XX
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2.3 Sensortypen
2.3.1 Objekt

Schirfen Interne min. Arb.- min. Sicht-
Artikel-Nr. | Typenbezeichnung Optik | . abstand feld

tiefe Beleuchtung o

/mm mm X mm

R3 Standard Weil3
2942261 SBSI-Q-R3B-F6-W 6 Normal Weil3 6 5x4
2942262 SBSI-Q-R3B-F12-W 12 Normal Weil3 30 8x6
R3 Standard IR
2942265 SBSI-Q-R3B-F6-NR 2 16 Normal Infrarot 6 5x4
2942266 SBSI-Q-R3B-FI12-NR 2112 Normal Infrarot 30 8x6

*| Bei groBeren Arbeitsabstanden (ab ca. 200 mm) kann eine externe Beleuchtung notig werden.

*2 Externe IR-Beleuchtung ist nur bei IR Typen moglich.
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2.3.2 Code Leser

D*2

Artikel- T . | Scharfen- Interne min. Arb-- min. Sicht-
NI ypenbezeichnung Optik tiefe Beleuchtung z;bstar;ld feld

mm mm x mm
R3 Standard Weil3
2930232 | SBSI-B-R3B-F6-W 6 Normal Weil3 6 5x4
2930233 [ SBSI-B-R3B-F12-W 12 Normal Weif3 30 8x6
2930242 | SBSI-B-R3B-F6-W-D |6 Erhoht Weil3 6 5x4
2930243 | SBSI-B-R3B-F12-W-D | 12 Erhoht Weil3 30 8x6
R3 Standard Rot
2930234 | SBSI-B-R3B-F6-R 6 Normal Rot 6 5x4
2930235 |SBSI-B-R3B-FI12-R 12 Normal Rot 30 8x6
2930236 |SBSI-B-R3B-F6-R-D |6 Erhoht Rot 6 5x4
2930237 |SBSI-B-R3B-FI12-R-D |12 Erhoht Rot 30 8x6
R3 Standard IR
2930238 | SBSI-B-R3B-F6-NR 2 |6 Normal Infrarot 6 5x4
2930239 [PBSIBRBFIZNR 115 INormal  [Infrarot |30 8x6
2930240 | 2LO-B-RIBFENR-D |0 e e Infrarot | 6 5x 4
2930241 [PBSIBRIBFIZNR- ) Erpshe Infrarot |30 8x6

*| Bei groBeren Arbeitsabstanden (ab ca. 200 mm) kann eine externe Beleuchtung notig werden.

*2 Externe IR-Beleuchtung ist nur bei IR Typen oder C-Mount-Sensoren moglich.
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2.4 SichtfeldgroBe/Scharfentiefe

SichtfeldgroBe R3 6mm Objektiv, intern

Focal length: 6mm
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Abbildung I: SichtfeldgroBe 6mm Objektiv, intern
SichtfeldgroBe R3 12mm Objektiv, intern

Focal length: 12mm
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Abbildung 2: SichtfeldgroBe 12mm Objektiv, intern
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Scharfentiefe R3 6mm Objektiv intern, normal

Focal length: 6mm Depth of focus: Normal
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Resolved object size
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Abbildung 3: Scharfentiefe, 6mm Objektiv intern, normal

Scharfentiefe R3 6mm Objektiv intern, erhoht

Focal length: 6mm Depth of focus: Enhanced
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Resolved object size
I 0.13mm

0.25mm
I 0.50mm
300 M 0.75mm

350

250

200

Depth of Field [mm]

150

100

- L

0 50 100 150 200 250 300

Working Distance [mm]

Abbildung 4: Scharfentiefe, 6mm Objektiv intern, erhoht
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Scharfentiefe R3 12mm Objektiv intern, normal

Focal length: 12mm Depth of focus: Normal
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Abbildung 5: Scharfentiefe, |2mm Objektiv interm, normal

Scharfentiefe R3 12mm Objektiv intern, erhoht

Focal length: 12mm Depth of focus: Enhanced
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Abbildung 6: Scharfentiefe, |2mm Objektiv interm, erhoht
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3 Installation

3.1 Mechanische Installation

Um die Messungen zu optimieren, ist der Vision Sensor vor Erschiitterung konstruktiv zu schiitzen. Ver-
sorgungs- und I/O-Kabel sind mit Kabelbinder gegen Verrutschen und Quetschen zu sichern. Die Posi-
tionierung des Vision Sensors ist so zu wihlen, dass storende Effekte beispielsweise durch zulassige
Positionsabweichungen des Messobjekts oder Anderungen in der Umgebungsbeleuchtung keinen wesent-
lichen Einfluss haben. Der Vision Sensor auf den Schwalbenschwanz der Montageklammer (im Lie-
ferumfang enthalten) zu schieben und an eine geeignete Vorrichtung schrauben.

3.1.1 Anordnung fiir Dunkelfeld-Beleuchtung

Zur Vermeidung von direkten Reflektionen und Hervorhebung von Kanten etc.

min.10-15° ,
<4—p/

Abbildung 7: Anordnung Dunkelfeld Beleuchtung
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3.1.2 Anordnung fiir Hellfeld-Beleuchtung

Bei Durchlicht / Messaufgaben oder zur Hervorhebung von stark reflektierenden Objekten / Kanten etc.

90°

<

Abbildung 8: Anordnung fiir Hellfeld-Beleuchtung (senkrecht zum Objekt)
Arbeitsabstand entsprechend Tabelle SichtfeldgroBe / Arbeitsabstande einhalten.

Um Storreflektionen vom Messobjekt zu vermeiden, ist der Vision Sensor mit einem Neigungswinkel von
ca. 10° - 15° gegeniiber der optischen Achse grob auszurichten.

Feinjustage

Achtung: Die Feinausrichtung des Vision Sensors ist erst nach der elektrischen Installation und der Inbe-
triebnahme (PC-Software-Installation) moglich.
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3.1.3 Anordnung fiir senkrechte Ausleuchtung

Um die absolut senkrechte Ausrichtung des Vision Sensor auf die Objektoberflache sicherzustellen, zum
Test ein Stlick Reflexfolie oder einen Spiegel auf das Objekt auflegen und die Vision Sensor Bedien-
software starten.

Fuir ein stetig aktualisiertes Bild den Triggemodus: ,,Freilauf* und Bildaktualisierung: ,,Kontinuierlich* aus-
wahlen. Nun den Sensor solange moglichst senkrecht auf die Reflex- / Spiegeloberflache ausrichten, bis im
Bild der Bedienoberfliache die eingebauten Beleuchtungs-LEDs direkt blenden. Anordnung s. Abb. in Kap.
Anordnung fir Hellfeld-Beleuchtung (Seite 14)

File View Options Help

frgd-z8flde 2

o [ [

Parameters for image acquisition

The basic parameters for image acquisition
are determined in the Gemeral tab,

Set image sharpness with the focus setting ||
screw on the back of the

Image transmission: parameters for image
transmission

Pre-processing: parameters for
preprocessing of image

Parameters Functions and setting

possibilities

Resolution Standard resolution is WUGA
(736xa80), but a lower
resolution (CGA) can be
selected with time -critical

® cnine () Offine [ = 5 gz > | OO applcations or for

nmnatihility raacanc

(T

Configure job
Jobs
Name Description Author Tmage acquistion | Image | Achiving | Pre-precessing | Cycle tme |
1061 Jab Author Resolution Shutter speed Quscrants
S
353
Trigger mode Gain Internal ilumination
! =
) Tgger [ ——
(I [ [v] | @ Free mn External llumination
[ wew  J[ tead  |[  save  |[  pekte || peltea |
[ Mame: Line 5: IN | Active job: 1|Job1 Cydetime: {(nja) Flash: 0.2kB/40.4Me (X320vi2401n77 (poUT @ @ @ Q@ @ Q@

Abbildung 9: Abbild bei senkrechter Ausrichtung
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3.1.4 Zusammenbau Vision Sensor - Montageklammer SBAM-
C6-CP

—Y ==

D

Abbildung 10: Zusammenbau Vision Sensor — Montageklammer SBAM-C6-CP

Zum Anbau des Vision Sensor an ein Halterungssystem / Maschinenkorper die beiliegende Schwal-
benschwanz- Montageklammer SBAM-C6-CP auf die Schwalbenschwanzfiihrung an der Unterseite des
Vision Sensor aufschieben und mit der Inbus-Schraube in der Querbohrung der Montageklammer an der
gewinschten Position festziehen.

An der Halteklammer kann nun weiteres SensoPart Halterungszubehor befestigt werden oder beliebige
andere Befestigungen uber die Gewindebohrungen im SBAM-C6-CP angebracht werden.

3.2 Elektrische Installation

Die elektrische Installation des Vision Sensors muss durch geschultes Fachpersonal erfolgen. Bei der elek-
trischen Installation des Vision Sensors sind alle stromfiihrenden Komponenten vom Netz zu trennen.
Bei Betrieb im Netzwerk und um dabei Kollisionen im Netzwerk zu vermeiden, ist sicherzustellen, dass
die werkseitig eingestellte Netzwerkadresse (IP-Adresse) des Vision Sensors mit 192.168.100.100 frei

ist und von keinem anderen im Netzwerk angeschlossenen Gerit verwendet wird. Gegebenenfalls ist die
IP-Adresse des Vision Sensors anzupassen, wie unter ,,Netzwerkeinstellungen* beschrieben. Die im Lie-
ferumfang enthaltenen Schutzkappen miissen im Betrieb des Vision Sensors auf die unbenutzten M2
Anschlussbuchsen aufgesteckt werden. Fiir eine fehlerfreie Funktion darf die Lange der Anschluss-
leitungen 30 m nicht uberschreiten (Ethernet Kable ausgenommen). Bei Nichtbeachtung sind Funk-
tionsstorungen moglich.
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3.2.1 Anschlussmaoglichkeiten

FESTO

Fir den autarken Betrieb (ohne PC/ SPS) ist nach der Inbetriebnahme nur noch der

Anschluss 24 V DC notwendig.

Fiir die elektrische Installation sind folgende Anschliisse zu verbinden:

*A: Anzeige- LED’s
*B: Focus- Einstellschraube
*C: 24 VDC, I/O- Anschluss MI12

*D: Data RS422/RS232 Anschluss M 12 (nur bei Variante Code Leser)

*E: LAN Anschluss M12

*A
*B

*D

*C

*E

Abbildung I I: Anschllsse Vision Sensor

24 V DC (I/O)

Vision (OLPATA RS2
LAN
Sensor |( )OO =2 Ethernety_______ PC

Abbildung 12: AnschluB Vision Sensor

3.2.1.1 LED-Anzeige

N
N
<
=)
(@)

Bezeichnung Farbe Bedeutung
Pwr. Griin Betriebsspannung
A Gelb Ergebnis |

Gelb Ergebnis 2
C Gelb Ergebnis 3

(Alle Anzeige- LED s werden ohne Beriicksichtigung von ggf. genutzen Verzogerungszeiten gesetzt)

Vision Sensor SBSI-DE, 8033106 - 401N - 29.04.2014
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3.2.1.2 Fokussierschraube

Fokussierschraube zum Einstellen des Fokus.
Bildscharfstellung: Uhrzeigersinn = groBerer Objektabstand
Gegenuhrzeigersinn = kleinerer Objektabstand

3.2.1.3 24 V DC Anschluss

MI12 Anschlussbuchse fiir Versorgungsspannung und digitale 1/O.
Steckerbelegung s. PIN-Belegung Anschluss 24V DC

3.2.1.4 LAN-Anschluss

MI12 Anschlussbuchse fiir Ethernetverbindung.
Steckerbelegung s. PIN-Belegung Anschluss LAN
Nur die zugelassenen Netzwerkkabel verwenden.

3.2.1.4.1 Direkter Anschluss des Vision Sensors an einen PC (vor-
zugsweise):

. . Ethernetkabel
Vision Cl LAMG/RJ45G-SG-xm-PUR

W RJ45
Sensor — e PC

Abbildung 13: Direkter AnschluB3 Vision Sensor <> PC

3.2.1.4.2 Anschluss des Vision Sensors iiber ein Netzwerk an einen PC:

Netzwerk
z.B. Switch, Hub, etc.

[Ruse] _[Roas]

== Ethernetkabel Standard-
VI S I O n — Netzwerkkabel ‘
(B e PC
Sensor Cl LAMG/RJ45G-SG-xm-PUR

Abbildung 14: Anschluss tiber Netzwerk
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3.2.1.5 Data Anschluss

MI12 Anschlussbuchse fiir DATA Serielle Schnittstelle.
Steckerbelegung s. PIN-Belegung DATA*A)

3.2.2 Stecker-Anschliisse

Alle Pin- Belegungen und Signale beziehen sich auf die Belegung aus Sensorsicht.

3.2.2.1 PIN-Belegung Anschluss 24V DC

PIN Farbe Signal, (Vorzugs- Funktion)

| BN + Ub (24V DC)

2 BU GND

3 WH IN (Externer Trigger)

4 GN READY ™!

5 PK NC

62 YE IN/OUT

772 BK IN/OUT, LED B ™

8*2 GY IN/OUT, LED C ™

9 RD OUT (Externe Beleuchtung)
10 VT NC

I GYPK VALID 3

12 RDBU OUT (Auswerfer, max. 100mA), LED A *4

*| Ready: Bereit fiir nachsten ext. Trigger.

*2 Umschaltbarer Ein- Ausgang

*3 VALID: Anzeige fiir giiltige Ergebnisse

*4 Alle Anzeige- LED s werden ohne Beriicksichtigung von ggf. genutzen Verzogerungszeiten gesetzt

3.2.2.2 PIN-Belegung Anschluss LAN

(M12) 4 pol Signal
I TxD+
2 RxD+
3 TxD-
4 RxD-
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3.2.2.3 PIN-Belegung DATA™)

PIN Farbe yorwvendung Verwendung
I Braun RxD+ Rx

2 Weif3 RxD- NC

3 Blau TxD+ NC

4 Schwarz TxD- Tx

5 Grau GND GND

*A) Nicht bei Objekt- Standard Version.

3.2.2.4 Exemplarischer Anschlussplan fiir beispielhafte Konfiguration:

e Stromversorgung

o Trigger

« Ixdigitaler Schaltausgang
e Encoder

Ethernet zu PC oder Steuerung

Pwr. A B

Cc
oooo
Focus

=\

0 £

ggo 3 Ethernet: zu PC oder Steuerung
© @0, o)

1/BN: +Ub (24VDC) Steuerung / Schaltschrank

2/BU: GND Netzteil

3/WH Trigger

12/RDBU Digitaler Schaltausgang

5/PK Encoder -r
10/VT Encoder + Encoder

©

Abbildung 15: Exemplarischer Anschlussplan
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FESTO

3.2.2.5 Elektrischer Anschlu3 Versorgungsspannung mit Schirmung

Hutschiene

[

©

Masseklemme

SPS Eingang

N

+

© D

GND L
230V

Netzteil

24V DC

SHRESEES

N24 VDC, I/O Kabel von Sensor g

Abbildung 16: Stromversorgung 24VDC im Schaltschrank mit Schirmung

3.2.2.6 Elektrischer Anschluss PNP / NPN

Device Input  Vision Sensor Output Device
24v4% 24V Lﬁ
i :
] ok i
L -
-1_. GND -4. GND

Abbildung 17: Anschlussbeispiel Vision Sensor im PNP Modus, Ein- / Ausgange schalten gegen +24V

Device 2av Input

Vision Sensor Output

Device

K 45 24y

' |
---------- C v K
..‘ i
-4-. GND GND

L __J

v
I
|
|
L
I

I

i

===

Abbildung 18: Anschlussbeispiel Vision Sensor im NPN Modus

Da die Eingange auf Masse referenzieren, ist unter Umstanden ein zusatzlicher Pullup Widerstand not-

wendig, damit die Eingangsspannung im nicht geschalteten Zustand auf 24V angehoben wird. Die Ausgange
schalten gegen Masse.
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3.3 Netzwerkanschluss Kurzanleitung

Durch die nachfolgenden Anweisungen wird die Netzwerkkonfiguration des PC und des

Vision Sensors geandert. Werden dabei falsche Einstellungen verwendet, konnen unter Umstanden die
Netzwerkverbindungen auf dem PC verloren gehen. Zur Sicherheit sind die alten Einstellungen zu notie-
ren und bei Bedarf wieder zu verwenden.

Ein Neustart des Systems wird nach der Durchfiihrung dieser Anweisungen moglicherweise notwendig.
Um herauszufinden welche IP-Adresse in lhrem Netzwerk oder lokal auf Ihrem PC zulassig ist, und um
Ihre Einstellungen an lhrem PC durchzufiihren, bitte zuvor den zustandigen Systembetreuer oder Admi-
nistrator kontaktieren.

Die verwendeten Abbildungen, Dialoge und Meniis stammen aus dem Betriebssystem Microsoft Win-
dows XP™. |n anderen Betriebssystemen sind die Abbildungen ahnlich.

3.3.1 Grundeinstellungen des PC und des Vision Sensors

Voraussetzung fiir die Konfiguration des Vision Sensors mit einem PC: PC mit Netzwerkkarte und eine
installierte TCP/ IP LAN-Verbindung, auch wenn der PC an keinem Netzwerk angeschlossen ist. Der
Vision Sensor unterstlitzt die automatische Erkennung der Ethernetiibertragungsrate, jedoch maximal
100 MBit. Das Internetprotokoll IPv4 muss aktiviert sein.

Der Vision Sensor kann grundsatzlich tiber zwei Moglichkeiten konfiguriert und parametriert werden.

Siehe auch Kap. Netzwerkanschluss (im Benutzerhandbuch)
I. Direkter Anschluss

2. Netzwerkanschluss
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3.3.2 Direkter Anschluss - Einstellen der IP-Adresse des PC

Fur die Verbindung des Vision Sensors mit einem Computer via Ethernet mussen die IP-Adress-Ein-
stellungen der beiden Gerite korrespondieren. Die Werkseinstellung der IP-Adresse des Vision Sensors
ist 192.168.100.100 mit Subnetzmaske = 255.255.255.0. Beim direkten Anschluss muss der PC auf eine
zum Sensor passende fixe IP-Adresse wie folgt eingestellt werden:

I. Mit Klick auf Start > Systemsteuerung > Netzwerkverbindung > LAN-Verbindung > Eigenschaften, off-
net sich das Dialogfenster "Eigenschaften von LAN-Verbindung".

2.In der Liste ,,Diese Verbindung verwendet folgende Elemente* den Eintrag ,,Internetprotokoll (TCP/
IP)*“ auswahlen und auf ,,Eigenschaften* klicken.

3. Im folgenden Fenster sind die gewiinschte IP-Adresse und die Sub-Netzmaske des PC einzustellen.
4. Mit OK die Eingaben bestatigen.
Beispiel:

Der Vision Sensor wird mit der IP-Adresse 192.168.100.100 und der Subnetzmaske 255.255.255.0 aus-
geliefert. Die IP-Adresse kann im Beispielsfall von 192.168.100.1 bis 192.168.100.254 bei eingestellter Sub-
netzmaske 255.255.255.0 gewahlt werden - mit Ausnahme der IP-Adresse des Sensors
(192.168.100.100).

Das Andern der Sensor IP-Adresse siehe Inbetriebnahme. Netzwerkadressen .0 und .255 nicht als Geri-
teadressen verwenden, da diese meist flir Netzwerkinfrastruktur wie z.B. f. Server, Gateways etc. vor-
behalten sind.

( 1genschafien 'von/internetprotoko IR ]

Allgernein

|P-Einztellungen konnen automatizch zugewiesen werden, wenn daz
Metzwerk disse Funklion unterstiitzt, WWenden Sie sich andemfalls an
den MNetzwerkadministrator, uri die geeigneten IP-Einstellungen zu
beziehen.

() IP-Adresse automatisch beziehen

(%) Folgende |P-Adresse verwenden:
IP-Adresse: 192 168 100 . 101
Subnetzmaske: 285 0255 . 2860 0

Standardgateway:

(%) Folgende DNS-Serveradressen venwender:
Bevorzugter DMNS-Server:

Alternativer DNS-Server:

[ ok ][ abbechen |

Abbildung 19: PC IP Setup
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3.3.3 Netzwerkanschluss - Einstellen der IP-Adresse des
Vision Sensors

Vor dem Anschluss des Sensors ins Netzwerk mit dem Netzwerkadministrator klaren, ob die Adresse
des Sensors bereits vergeben ist (default: 192.168.100.100 mit Subnetzmaske 255.255.255.0). Ansonsten
kann dies zum Ausfall des Netzwerkes fiihren. Die eingestellte IP-Adresse ist auf dem beiliegenden Eti-
kett des Vision Sensors zu notieren. Das Etikett ist nach der Montage auf dem Sensor an gut sichtbarer
Stelle aufzukleben.

Netzwerk-Verbindungsgesschwindigkeit:

Insbesondere bei der Nutzung der VGA Auflosung und Vision Sensor Visualisation Studio sollte der Sen-
sor unbedingt und ausschliesslich mit 100 Mbit /full-duplex betrieben werden.

Sensor IP noch frei:

Sensor am Netzwerk anschlieBen und dann ggf. IP des Sensors passend zum PC und nach Vorgabe des
Administrators wie ab 2. beschrieben einstellen.

Sensor IP schon vergeben:

I. Sensor und PC zuerst iiber direkten Anschluss verbinden und eine zulassige IP-Adresse im Sensor
einstellen
2. Danach kann nun der Anschluss via Netzwerk wie folgt durchgefiihrt werden. Voraussetzung ist
der elektrische Anschluss und die Installation der PC-Software. Fiir die Einstellung der IP-Adresse
am Vision Sensor sind folgende Schritte in der PC-Software auszufiihren:
a. Vision Sensor Device Manager starten.
b. Sensor markieren.
c. Mit "Einstellungen” die neue IP-Adresse des Sensors setzen. Diese wurde vom Admi-
nistrator oder Systembetreuer vergeben. Die IP-Adresse des PC wird in Statuszeile unter
den Buttons angezeigt.

d. Sensor markieren und verbinden.
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I 1ol

Datei  Einstellungen  Hilfe

o[> 2

Akfive Sensoren

IP-Adresse Hardware Sensortyp Yariar Yersion Mode Sensornar

Startseite ] [ Zuriick ] [ Yot ] [ Drucken
Aktive Sensoren ]
In der Auswahlliste Aktive Sensoren
werden die im Netzwerk verfigbaren
Sensoren angezeigt.
[ | ] Konfiaurieren des anaeschlossenen Sensors
Sensoren Fir Simulationsbetrish Anzeigen des angeschlossenen Sensors
Sensortyp \ersion Wariante
1]@  Object il |7 | Advanced |+ Bedeutung der angezeigten Parameter
2|@  Code reader 1240 |~ Advanced |+
3 Parameter Bedeutung
IP-Adresse IP-fdresse des
Sensors im Netzwerk
Sensortyp Sensortyp
{Objekterkennung,
Akkiven Sensor hinzufiigen Farbsensor oder
Codereader)
IF Adresse [ P v] [ HinzuFiigen ] Yersion Firmware-Yersion
Modus Betriebsart (Run, —
Config oder Offline) ()
[ Finden ] [ Konfigurieren ] [ Anzeigen ] [ Einstellungen
|IP Adresse (PC) 192.166.60.20 Subnetz-Maske 255.255,255.0

Abbildung 20: Vision Sensor Device Manager

in einem Netzwerk sein, muss jedem ein eindeutiger Name zugewiesen werden.

B 2| x|
IP Adresse

Subnetz-Maske [24 }%] [255.255.255.[!["] ]
DHCP

SENSOrnane :}

[ Sekzen ] [ Abbrechen

Abbildung 21: Vision Sensor IP Setup

Wenn ein Vision Sensor mit DHCP an einem Netzwerk ohne DHCP-Server eingeschaltet wird, setzt
sich der Vision Sensor automatisch auf die IP-Adresse 192.168.100.100. Dies kann der Fall sein, z.B. bei
Stromausfall / Serverausfall oder Neustart der Anlage nach eine Anlagenstillstand, weil der DHCP Server
evtl. langsamer bootet als der Vision Sensor . Stellen Sie sicher, dass der Vision Sensor erst dann ein-
geschaltet wird, wenn der DHCP-Server zur Verfligung steht.
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4 Vision Sensor - Bedien- und Konfigurationssoftware

4.1 Vision Sensor — Bedien- und Konfigurationssoftware — Uber-
sicht

4.1.1 Aufbau der PC- Software

Die Vision Sensor Konfigurationssoftware besteht aus den folgenden drei Anwendungen:

« Vision Sensor — Bedien- und Konfigurationssoftware —Kurzanleitung (Seite 27)
Mit diesem Programm wahlen Sie den zu konfigurierenden Sensor oder einen Sensor-Simulator aus
und starten wahlweise die Anwendungen Vision Sensor Configuration Studio oder Vision Sensor
Visualisation Studio. Hier werden auch wenn gewlinscht / erforderlich Passworte und Benutzerrechte
verwaltet.

« Vision Sensor Configuration Studio
Dieses Programm stellt Ihnen umfassende Funktionen fiir Einrichtung und Test von Sensoren sowie
die Definition von Prifaufgaben (Jobs) zur Verfligung. Zur Bedienung benctigen Sie, falls Pass-
wortschutz aktiviert, die Berechtigung der Benutzergruppe Administrator.

« Vision Sensor Visualisation Studio
Dieses Programm dient zur Anzeige von Bildern und Ergebnissen und damit zur Uber-
wachung/Uberpriifung von Sensoren und zur Analyse von Messergebnissen. Im Vergleich zu Vision
Sensor Configuration Studio bietet es nur eingeschrankte Konfigurationsmoglichkeiten. Zur Bedie-
nung benaotigen Sie, falls Passwortschutz aktiviert, die Berechtigung der Benutzergruppe Admi-
nistrator oder Werker. Von hier aus stehen auch umfangreiche Archivierungsfunktionen zur
Verfugung.

Vision Sensor
Device Manager

Vision Sensor Vision Sensor
Visualisation Studio Configuration Studio
- anzeigen - konfigurieren

- upload - testen

Abbildung 22: Softwarestruktur
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4.1.2 Hilfe im Kontext

Fur alle wichtigen Programmfunktionen gibt es kontextsensitive Hilfe-Seiten: Sobald Sie eine bestimmte
Funktion auf der Programmoberflache auswabhlen, erhalten Sie im Hilfe-Fenster die passenden Infor-
mationen.

Alle verfiigbaren Hilfeseiten im Zusammenhang konnen Sie einsehen, wenn Sie Hilfe (Button mit "?"- Sym-
bol, oder Doppelklick im Online- Hilfe Fenster) im Menii wahlen. Dort konnen Sie auch nach Begriffen
oder Stichworten suchen.

Im Unterschied zur kontextsensitiven Hilfe konnen Sie die GroBe dieses Hilfefensters beliebig anpassen,
sodass auch langere Hilfetexte iibersichtlich dargestellt werden

4.2 Vision Sensor - Bedien- und Konfigurationssoftware —Kurz-
anleitung

Exemplarischer Ablauf, (Beispiel: Objektsensor)

4.2.1 Vision Sensor, Kurzanleitung, Starten der Software

Diese Kurzanleitung erlautert Schritt fiir Schritt den exemplarischen Ablauf zur Einstellung einer Priif-
aufgabe auf dem Vision Sensor.

Zum Starten der Vision Sensor Anwendungssoftware auf das Desktop- Icon ,,Vision Sensor* klicken.

‘l L] 1-'-.
L

Vision Sensor

Abbildung 23: Icon Vision Sensor

4.2.2 Vision Sensor Device Manager: Sensoren oder Sen-
sorsimulationen offnen / Passworte

In diesem Programm konnen Sie einen Sensor oder eine Sensor-Simulation zur Konfiguration oder zur
Anzeige (Uberwachung) auswihlen sowie verschiedene Grundeinstellungen vornehmen.

Nachstes Thema: Vision Sensor Configuration Studio: Sensor einstellen (Seite 31)
Sensoren konfigurieren oder anzeigen

Um einen Sensor zur Konfiguration oder zur Anzeige zu offnen, den gewiinschten Sensor in der Liste
,»Aktive Sensoren* markieren. Danach startet ein Klick auf den Button ,,Konfigurieren‘ das Modul
,»Vision Sensor Configuration Studio*. Mit dem Button ,,Anzeigen* startet das Modul ,,Vision Sensor
Visualisation Studio*.

Sensorsimulation
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Um einen Sensor zur Offline- Simulation zu 6ffnen, den gewiinschten Sensor in der Liste ,,Sensoren fiir
Simulationsbetrieb® markieren. Danach startet ein Klick auf den Button ,,Konfigurieren® das Modul
,»Vision Sensor Configuration Studio®.

=T

Datei  Einstellungen Hilfe

&> €

Aktive Sensoren

IP-Ad Hardware Sensortyp Yariar ¥

ion Mode | Sensornar

Object

Startseite [ ZFuriick ][ Yo ][ Drucken

=

Konfigurieren eines angeschlossenen
Sensors

Markieren Sie einen Sensor (bzw. eine
] ¥ Simulation) in der Liste und klicken Sie auf den
% Button "Konfigurieren".
[Fersaren for Smilationshetieh
Sensortyp \ersion Yariante
@ Object 1240 |+ Advanced |~
@ Code reader 1.2.4.0 |7 Advanced |+

1
2

kkiven Sensor hinzufigen

IPAdresse[ o V][ Hinzufiigen ]

e———————————————————————————————
| D Finden Konfigurieren Anzeigen Einstellungen |

IP Adresse (PC) 192.168.60.20 Subnetz-Maske 255.255,255.0

Abbildung 24: Vision Sensor Device Manager Ubersicht

A) Aktive Sensoren

In dieser Liste werden alle vom PC aus erreichbaren Vision Sensoren angezeigt.
B) Sensoren fiir Simulationsbetrieb

Hier werden alle zur Offline- Simulation verflgbaren Vision Sensoren angezeigt.
C) Sensoren per IP Adresse hinzufiigen

Sensoren, die nach Softwarestart bzw. nach ,,Finden* (Auslosen weiterer Suchdurchgang) nicht in der
Liste ,,Aktive Sensoren* erscheinen, aber sicher im Netzwerk vorhanden sind (ggf. z.B. erst hinter einem
Gateway), und deren IP-Adresse bekannt ist, konnen hier mit lhrer IP- Adresse eingetragen werden. Mit
Driicken des Buttons ,,Hinzufligen* werden solche Sensoren, wenn gefunden, ebenfalls in die Liste
,»Aktive Sensoren‘ eingetragen und konnen nun bearbeitet werden.

D) Funktionen

o Finden

Auslosen eines weiteren Suchdurchganges
« Konfigurieren

Konfigurieren eines angeschlossenen Sensors oder einer Sensorsimulation = Vision Sensor Con-
figuration Studio

« Anzeigen
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Anzeige von Bild- und Ergebnisdaten eines angeschlossenen Sensors = Vision Sensor Visualisation Studio
« Einstellungen
Netzwerkeinstellungen wie |IP-Adresse etc. des Sensors bearbeiten

E) Kontext- Hilfe

Kontextsensitive Hilfe zum aktuellen Thema

4.2.3 Passworte

Beim ersten Start nach der Installation ist die Passworteingabe komplett deaktiviert und der Auto-Login
als Administrator voreingestellt.

Sollen Parametereinstellungen vor unbefugtem Zugriff geschiitzt werden, sollten Passworte flir die Pass-
wortebenen ,, Admin‘“ und ,,User* s.u. vergeben werden. Dies kann liber die Menlileiste Datei / Benut-
zerverwaltung bzw. den Button mit dem Schlisselsymbol in der Toolbar aufgerufen werden.

€

Abbildung 25: Passwort Button

4.2.4 Passwortebenen:

Alle Nutzer |
|

Vision Sensor
Device Manager
¥

Passw: Admin \

Y l

Vision Sensor Vision Sensor Configuration
Visualisation Studio Studio
- Bilder und Ergebnisse - Einstellung aller Parameter

'

Passw: User \

Y

- Job Upload
- Record Bilder

Abbildung 26: Passwortebenen
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Um nach Vergabe von Passworten die Funktion ,,Konfigurieren* nutzen zu konnen, ist nun ein Login mit
Klick auf den Toolbar- Login- Button, und danach die Eingabe des vorher vergebenen Passworts notig.

=

Abbildung 27: Login Button

B 21 x|

- Administrator

Passwiork I |

Passwiort bestatigen [ ]

- Werker

Passwork [ ]

Passwort bestatigen [ ]

Setzen ] [ abbrechen ]

Abbildung 28: Passworteingabe

Durch Vergabe eines leeren Passworts kann die Abfrage wieder ohne weitere Eingabe quittiert werden.
Durch Aktivierung der Checkbox ,,Passwortabfrage deaktivieren wird die Abfrage dauerhaft deaktiviert.

Wourden Passworte vergeben und dann aber vergessen, ist durch Neuinstallation der Software das Riick-
setzen auf den Auslieferungszustand maoglich.
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4.3 Vision Sensor Configuration Studio: Sensor einstellen

Mit diesem Programm konnen Sie lhren Vision Sensor in sechs folgerichtigen Arbeitsschritten fiir eine
oder mehrere Priifaufgaben (Jobs) konfigurieren.

Nachstes Thema:Lagenachfiihrung einstellen (Seite 33)

Defei Optionen Ansicht  Hife
- "
o E-C8)B-9 2
- =
ppersamize rC
Lagenachfiihrung
=T vor
Jobs (Prurautgaben)
Ein Job enthalt samtliche Einstellungen und
s o i Sl ooy
bestimmten Prifaufgabe erforderlich sind.
Starts Sensor Erstellen, Bearbeiten und Verwalten von Jobs
Laden und Speichern von Jobs und Jobsitzen
 —— Simulation von Jobs (Ofline-Modus)
(TToger [ Eidhoen 3
E Einzelbid
Trigger
D
—
B )
Fe cnine Offine BIE B = et =
\ ————
s =
G Job auswihlen
Jobs
Name Beschreibung Autor Bildsufnshme | pildubertragung | Filter | ZyHuszek
13001 Test-Job Ator Adfibang Verschiussant S
VGA(s4Dct80) 3| (P [4o0ms (5 Qo
9
%49
)
Triggermodus Verstarkung Interne Beleuchtuna
Trigger 1,00 - En &
K T Tv) | @ Fredad Externe Beleuchtung
™ s
[ Neu Il Laden || speihen || leschen || mleloschen |
(M: Mame:Sensor  Aktiver Jobi1|Jobi Zykuszelt:  Flash 0.1/4956,6 kB DouTi3 @ @ @

Abbildung 29: Vision Sensor Configuration Studio
Die verschiedenen Arbeitsbereiche sind:
A) Menii- und Toolbar

B) Bedienschritte
Erklarung s. nachstes Kapitel

C) Bild
Bildausgabe mit grafisch einstellbaren Arbeits- und Suchbereichen, sowie Zoomfunktion und Film-
streifennavigation

D) Kontext- Hilfe
Kontextsensitive Online Hilfe, automatisch zu jeder Aktion aktualisiert.

E) Einstellungen der Bildaufnahme
Umschaltung zwischen kontinuierlichem Modus und Einzelbildmodus und Software Trigger

F) Verbindungsmodus
Umschaltung zwischen Online- und Offline- Modus. (Sensor vorhanden oder Simulation ohne Sensor)

G) Konfigurationsfenster
Variabel, zur entsprechenden Aktion, wechselnder Inhalt zur Einstellung der zugehorigen Parameter-.

H) Statusleiste
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Verschieden Statusinformationen einschlieBlich: Modus / Name des Vision Sensor / aktiver Job. Im Run
Modus: Zykluszeit xy Position des Cursors und Identsitat des Pixels / einzelne /O Ein-/Aus- Status (wie
unter "Ausgabe/Ausgangssignale” konfiguriert).

4.3.1 Job konfigurieren

Um einen Job zu konfigurieren: unter Bedienschritte/Job im Feld "Jobs", den Jobeintrag editieren oder ggf.
einen neuen Job anlegen.

Datei Optionen  Ansicht  Hilfe
dogg-2elE P 2
Bedienschritte
Lagenachfithrung
startsete || zwuck | [ vor || Drucken
Willkommen
it digsem Programm kénnen Sie Thren
Vision-Sensor
Arbeitsschritten tir eme oder mehrere
Prifaufgaben {Jobs) kanfigurieren:
Grundlegende Bildeinstellung:
eit: Shutter baw a
Trigger { Bildaktualisizrung einstellen s, Job/Allgemein
= Bildscharfe: Focus Einstellschraube an
Eirizelbik] der Rickssite
Trigger
Kontinuierlich
= Job
Uerbindungsmadus 0 FoE )
= Ausgabe
oine  @omne | [ (] o ci
L
Job Manager
Jobs
Name Beschreibung Auto | Bidaufnehme | Eidibertragung | Archivierung | Fiter | Zykuseet |
1/Jobt Basisjob AUkDr || g flisun Yerschiuss2ait Quadranten
¥aA(Ga0dE0) | 3| ) [ozm0ms 9
ko o O 9
Q- Q
Triggermodus Yerstarkung Interne Beleuchtung
Trigger 1,00 - Ein :
(4] ] [»)|| '@ Frelauf Externe Beleuchtung
[ mew |[ offren || spechen || iesthen || leeschen |
| Mame: Smulation | Aktiver Job: 1]30b1 | Zylduszeit: (nfa) | Flash: X0 V010 o @ @ Q@ Q@ Q@ 9

Abbildung 30: Vision Sensor Configuration Studio Job

Hier werden im Feld ,,Jobs* neue Jobs angelegt und auch mehrere Jobs verwaltet. AuBerdem werden hier
alle globalen Einstellungen, die fiir die gesamte Prufaufgabe gliltig sind, wie z.B. Verschlusszeit, Ver-
starkung, Beleuchtungseinstellungen etc. vorgenommen. Ein Job enthalt samtliche Einstellungen und Para-
meter, die zur Durchflihrung einer bestimmten Priifaufgabe erforderlich sind.

o Zuerst sollten, um ein kontrastreiches und scharfes Bild zu erhalten, folgende grundlegenden Bild-
einstellungen gemacht werden:
* Bildhelligkeit: Verschlusszeit bzw Verstarkung einstellen s. Job/Bildaufnahme
* Bildscharfe: Focus Einstellschraube an der Riickseite des Vision Sensor einstellen bis eine scharfe
Abbildung sichtbar ist

o Im Auslieferungszustand ist als Trigger Modus = "Freilauf" (s. Job/Bildaufnahme) und als ,, Trigger /

Bildaktualisierung* = "Kontinuierlich" eingestellt. Damit wird zur Focus- und Helligkeitseinstellung per-
manent ein neues Bild eingezogen und somit die Anzeige auch permanent aktualisiert.

« Die danach folgende Einstellung der Lagenachfiihrung und der Detektoren erfolgt vorzugsweise im Ein-
zelbildmodus, da alle Einstellungen dann auf einem Masterbild basieren und der Bildeinzug nicht per-
manent ausgefiihrt wird. Dazu unter Bildaufnahme/Triggermodus = Trigger einstellen.

« Innerhalb eines Jobs kann nachfolgend eine Lagenachfiihrung und verschiedene Detektoren zur Losung
der Priifaufgabe definiert werden.
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4.3.2 Lagenachfiihrung einstellen

Bei Objekten bzw. Merkmalen, deren Position im Bild variiert, kann eine Lagenachfiihrung nutzlich bzw.
erforderlich sein.

Nachstes Thema: Detektoren einstellen (Seite 34)
Die Lagenachfiihrung ist optional und steht mit der Methode Konturvergleich zur Verfiigung.

Nach Auswahl der Lagenachflihrung die entsprechenden Arbeitsbereiche im Bild grafisch in Position und
GroBe auf das Merkmal, welches zur Lagebestimmung dienen soll, einstellen.

Die zugehorigen Parameter werden unten rechts dargestellt und konnen dort auch angepasst werden.
Die Lagenachfiihrung wirkt auf alle nachfolgend in diesem Job definierten Detektoren.

Im Beispiel hier wird die linke obere Ecke des rechteckigen Bauteils durch die Bestimmung der linken und
der oberen AuBenkante und deren Schnittpunkt zur Lagebestimmung des nur translatorisch in X- und Y-
Richtung in der Position variierenden Bauteiles bestimmt. Sollte auch die Winkellage des Bauteiles vari-
ieren konnen, ist die Methode ,,Konturvergleich* zur Lagenachfiihrung zu verwenden.

o =8 R

o @-gelll@o 2

TR serwete ||z || vor || Drucken
Job -
e L r Konturerk 4
Parameter
Detektoren Dieser Lagedatektor =ignat sich zur
Erkennung von Kenturen bestzhend aus
Kanten in beliebigen Winkellagen.
Nschstas Thema: Datektoren

Einstellungen im Reiter Parameter:

Funktion und
Einstelimsglichkeften
Bereich fur die geforderte
Ubereinstimmung der
gafundenen Kontur mit dar
gelernten Kontur
Winkelbereich, in dem

1, gesucht vird (grofier Bereich

Parameter

Schaltschwelle
Trigger / Bildsktualisierung

Einzelbild

Trigger Winkslbersich bejeutat I3ngere
Kontinuierlich . . - Bearbeitungszeit)
Schrittweits in © der Suche
Verbindungsmodus e e i
. - < Start = 1 /10 Schrittweite  (Wenn Winkelbersich und (]
oie  ®ome | [] Scvisite  (Wemn Winkelbersichund | |
_—
Lagenachfiihrung einrichten
Methode Parameter
_— Schaltschwelle Kontur
(o0 [2]
50,00 100,00
E (000 [2] [10000 [7]
Winkebereich
o 5 =
Schittweite (Winke) Genau - - schnel
0 B > (2w |3
0 [100: [5]) laumo
Min. Kontrast Model Min. Kontrast Bild
0 [ 5] ¥auo 0 ¥ huto
ontur bearbeitz:
Modus: Config | Name: Simulation | Aktiver Job: 1[Job1 Zykluszeit: (nfa) Flash: 10.2k8 [ —| [X:0 :01:0 pouT @ @ ] ) @ 9

Abbildung 31: Lagenachfiihrung
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4.3.3 Detektoren einstellen

Hier konnen verschiedene Detektoren zur Losung einer Prifaufgabe ausgewahlt und eingestellt werden.
Zuerst wird im unten dargestellten Dialog ein gewlinschter Detektor ausgewahlt.

21X
Yerflgbare Detekkortvpen
Detektortyp Beschreibung
1 + Mustervergleich Chiekksuche anhand won Mustervergleich
s E:] kKonkur Chijekksuche anhand der Konkur
3 ' Kontrast Kontrastvergleich im Suchbereich
4 % Helligkeit Prifen der Helligkeit im gewahlten Bereich
g | Graustufe Grauwertevergleich im Suchberesich
(a4 ] [ abbruch

Abbildung 32: Detektorliste Objektsensor

Danach werden die Arbeits- und Suchbereiche graphisch im Bild eingestellt. Falls Einlernbereiche vor-
handen sind, werden diese sofort bei Abschluss der Einstellung eingelernt. Unten links werden alle in die-
sem Job definierten Detektoren angezeigt. Unten rechts werden die Parameter des aktuell ausgewahlten
Detektors angezeigt und konnen dort auch angepasst werden. Falls weitere Merkmale am selben Teil zu
priifen sind, lassen sich mit ,,Neu" beliebig viele weitere Detektoren, analog wie oben beschrieben, erstel-
len. Im Beispiel wurden zwei Helligkeits- Detektoren zur Uberpriifung der Anwesenheit von Kontakten
im Prifteil definiert. Detektor | findet einen Kontakt (Helligkeitswert liegt im geforderten Bereich, da
metallisch- glanzender, d.h. hoch reflektierender Kontakt vorhanden), und meldet deshalb ein positives
Ergebnis.

Detektor 2 findet keinen Kontakt (Helligkeitswert liegt auBerhalb des geforderten Bereichs, da kaum
Reflektion durch dunkles Kunststoffgehause), und meldet deshalb ein negatives Ergebnis.
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2] o ]

Datei Ansicht Optionen Hiffe

poEgd-sel@P 2

Bedienschritte
Lagenachfilrung
stertsste || zuuck || vor || Drucken
Form) Rechteck oder Kreis [«]
s
S

Suchbereich  Uber den Parameter
anpassen Suchbereich
anpassen kénnen
Bereiche des
o Suchbereichs
ausgeblendet werden.
Wie mit einem Radierer
konnen im Suchbereich ||
die Bereiche entfernt

Trigger / Bidaktualsierung

Greebid )| 000222 e eeutocatm || werden, die fur die
Trigger e Auswertung nicht benatigt
Kontnuerlch werden. Diese
markierten
Bereiche konnen auch
Verbindungsmodus

invertiert werden, also die

Conine  ® offine CE 7 i Bereiche markiert

werden, die fur die

(T

Detektor einrichten

Name Ergebnis Tvp Hellgkat

1 Detektorl ° Helligkeit Schaltschwelle

2 Detektor2 B Heligkeit &) (71 |3] (0000 [ W
Suchbereich
Rechteck =
Suchbereich bearbeiten | [] Anzeige Suchbersich

Neu || Kopieren || Rudsetzen || ioschen || Aleloschen |

Modus: Name: Simulation | Aktiver Job: 1[Job1 | zykluszsit: (nja) | Flash: 3.1k8/— oot @ @ @ @ O 9

Abbildung 33: Detektor erstellen

4.3.4 Ausgabe, I/O und Datenausgabe

Im Bedienschritt Ausgabe konnen verschiedene Einstellungen beziiglich der digitalen Ein- / Ausgange und
der Datenausgaben gemacht werden.

Nachstes Thema: Ergebnis (Seite 37)

In den verschiedenen Tabs die Schnittstellen auswahlen und aktivieren. Detektorergebnisse logisch ver-
knupfen, und den vorhandenen I/O’s zuordnen.

Zur Ausgabe von Ergebnisdaten ebenfalls gewiinschte Schnittstelle wahlen und Datenstring zusam-
menstellen.
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o ]

stertsste || zuuck || vor || Drucken

Pinbelegung [
Hier werden folgende Einstellungen
vorgenommen

1. Festlequng welche der variabel nutzbaren
1/0 als Ein- oder Ausgang genutzt werden
sallen (Pin 05 rosa, Pin 06 gelb, Pin 07
schwarz (LED B), Pin 08 grau (LED C),
kénnen sowohl als Eingang als auch als
Ausgang genutzt werden).

2. Zuordnung der Funktionen zu den Ein- /
Ausgéngen. In den jeweiligen Listboxen sind

Enzelbid die fiir diesen Ein- ader Ausgang
Trigger verfiigbaren Funkticnen aufgefuhrt und
Kontnuerlch konnen hier auch definiert werden. Die
Funktionen die unter. "Alleinige Funktionen”
) aufgefihrt sind, sind nur aber diesen Pin /
Verbindungsmodus Leitung verfugbar. [
e ®ome | [ R m
—
Ausgabe einrichten
Pinbelequng | 1 | zeitste: | o |
PinfFarbe Eingang Ausgang | Funktion Alleinige Funktion
03WH % H/W Trigger 3] H/W Trigger
0T | Keine Funktion / undefinie % | Encoder+
12 RDBL {A) v Auswerfer / Ergebnis 7] Auswerfer | Ergebnis
09RD v Ergebnis ) Externe Beleuchtung
05PK v Ergebnis 7] Encoder-
06 YE 4 Ergebnis )
07BK (B) 4 Ergebnis 7]
08 GY (C] R4 Ergebnis
© e —
Modus: Name: Simulation | Aktver Job: 1lJobl Zykluszsit: (n/a) Flash: 3.1k8/— |X:0Y:01:0 oot @ @ @ @ @ QO

Abbildung 34: Abbildung, Ausgabe, Digitale Signale und Daten

Einstellmoglichkeiten in den verschiedenen Tabs:

Pinbelegung
Auswahl und Zuordnung der digitalen Schalt- Ein- und Ausgange.

Ausgangssignale

Zuordnung einer logischen Verkniipfung unter Nutzung der boolschen Ergebnisse aller Detektoren.
Definition von komplexen logischen Verknipfungen via Tabelle oder via Eingabe einer logischen For-

mel.

Zu jedem vorhandenen digitalen Ausgang kann eine eigene logische Verknupfung zugeordnet werden.

Schnittstellen
Auswahl, Einstellung und Aktivierung der einzelnen Schnittstellen.

Zeitsteuerung

Einstellung der Delayzeiten: Trigger-Verzogerung, Ergebnis-Verzogerung und Ergebnis-Dauer

Datenausgabe
Einstellung des Datenausgabestrings via RS422 oder Ethernet.

Auswabhl von: Binarem- oder ASCII- Protokoll, Vorspann u./o. Nachspann, Standardinhalten u./o. flexibel

zusammenstellbaren, speziellen Einzeldaten der einzelnen Detektoren.

Es konnen beliebig viele Einzelergebnisse aller definierten Detektoren im Ausgabestring frei angeordnet

werden.
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Vision Sensor SBSI-DE, 8033106 - 401N - 29.04.2014




Vision Sensor Montage- und Bedienungsanleitung FES I D

4.3.5 Ergebnis

Uber diese Funktion wird die Priifung mit allen gemachten Einstellungen auf dem PC zu Kontrollzwecken
ausgefiihrt. Dabei werden alle Ergebnisse genau wie spater auf dem Sensor erzeugt und angezeigt. Jedoch
z.B. die Ausfiihrungszeiten nicht aktualisiert, da diese Werte nur aussagefahig sind, wenn die Ausfiihrung

auf dem Sensor selbst erfolgt. S. nachster Schritt: ,,Sensor starten®. Es werden keine Hardware- Aus-
gange gesetzt.

Nachstes Thema: Sensor starten (Seite 38)

Datei Ansicht Optionen Hife

frdd-gelle g ?

Jol

Lagenachfithrung

startseite || zoick || vor || Drucken
Detektoren
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@
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]
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Trigger
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Cowe  ®ome | (55 7)o | g e

1 D)
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Ergebrisse Statistk
Detektor Ergebnis Score | [ms] Detektortyp Alle Auswertungen | 55
LY Alignment De... 98.9  (nfa) Lagenachfiihru e 7.0 e 08
ar. Position | 473, <. Position .
1 |Detektor1 @ 867  (nfa) Hellgkeit L X Erizz 53 S4.84%
2 |Detektor2 o 233 (nfa) Heligkeit Schiechttele 3 5.36%
Delta Pos. X |-91.2px DeltaPos. ¥ |5.6px e ;
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Gl [ [v] Ausfilhrungszeit

Modus: | Name: Simulation | Aktiver Job: 1[Jobl | Zykuszeit: (nfa) | Flash: 3.1k8 [ —| oot @ @ @ Q@ Q@ Q

Abbildung 35: Ergebnisanzeige
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4.3.6 Sensor starten

Mit Aktivierung dieser Funktion werden alle Einstellungen auf den Sensor tibertragen, im Flash gespei-
chert und dort entsprechend der vorgenommenen Einstellungen z.B. im Freilauf oder im getriggerten
Modus ausgefiihrt. Alle Anzeigen in der Detektorliste, im Ergebnisfeld bzw. unter ,,Statistik werden hier
aktualisiert. Bei Aktivierung dieser Funktion werden die libertragenen Parameter permanent gespeichert
und bei der Ausfiihurng werden auch die entsprechenden Hardware- Ausgange gesetzt.

Nachstes Thema: Vision Sensor Visualisation Studio, Bilder und Ergebnisse anzeigen (Seite 39)

I loix

Datei Optionen Ansicht Hife
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Detektoren

A
1
z

Abbildung 36: Sensor starten
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4.4 Vision Sensor Visualisation Studio, Bilder und Ergebnisse
anzeigen

Dieses Programm dient zur Uberwachung/Uberpriifung von angeschlossenen Sensoren und zur Analyse
von Priifergebnissen, sowie zur Archivierung von Prifergebnissen und Bildern.

Nach Klick auf den Button ,,Anzeigen" in Vision Sensor Device Manager startet das Modul Vision Sen-
sor Visualisation Studio.

Das aktuelle Bild wird mit Einzeichnungen der Lagenachfiihrung und der Detektoren angezeigt (falls ,,Bild-
Ubertragung = Aktiv* im Konfigurationsmodul unter Job/Allgemein aktiviert ist).

Im Tab ,,Ergebnis* werden die einzelnen Detektoren mit lhren Ergebnissen, und das Gesamtergebnis
dargestellt.

Im Tab ,,Statistik“ werden weitere statistische Ergebnisse angezeigt.

Mit ,,Bild einfrieren" konnen ereignisgesteuert (z.B. Schlechtteil) Bilder in der Anzeige festgehalten
werden.

Mit ,,Zoom" konnen Bilder vergroBert dargestellt werden.

Mit ,,Bilder archivieren" konnen Bilder und Ergebnisdaten, wie zuvor unter ,,Menii Datei/Archivierung
konfigurieren", eingestellt, auf der Festplatte des angeschlossenen PC’s, mit oder ohne numerischen
Ergebnisdaten, archiviert werden.

Mit ,,Rek. Bilder" kann der Bildrekorder ausgelesen werden.

Im Tab,,Job* konnen auf dem Sensor vorhandene Jobs umgeschaltet werden.

Im Tab ,,Hochladen* konnen weitere zuvor definierte Jobs oder ganze Jobsatze von Vision Sensor
Visualisation Studio aus auf den Sensor geladen werden.

=] |
Datel Optionen Ansicht  Hife
startsete || zwuck | [ vor || Drucken
Willkommen
Dieses Programm dient zur
Uberwachung/Uberprifung won
angeschinssenen Sensoren und zur Analyse
von Prifergebnissen.
Bildanzeige
Stati
Job weehseln
Upload
Kommandos / Bild einfrieren
Zoom
Rekorder Bilder
Bilder archivieren
Kommandos Ergebnis | Statistk | Job | Hochladen |
Bid einfrieren
@ pktusles Bid
Alle Auswertungen | 11453 mmde e Rilcksetzen
Nachstes Eild
Nachstes Fehierbld ‘
Guttele [ 11453 | 100.00% | Haxmale - [asams |
200m Rek, Biider o | [o.00v =2 (52ms |
Bilder archivieren
Modus: Run | 1P Adresse: 192.168.60.199 | Aktiver Jobe 1]30b1 | Zykuszelt: 30ms Q QO QO 9O 9O 9

Abbildung 37: Vision Sensor Visualisation Studio
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Elektrische Daten

Betriebsspannung UB 24V DC,-25%/+10%
Restwelligkeit <5Vss
Stromaufnahme (ohne | / O) <200 mA

Alle Eingange PNP/NPN High>UB- | V,Low <3V
Eingangswiderstand > 20 kOhm

Encodereingang High >4V

Ausgange PNP/NPN

Max. Ausgangsstrom (je Ausgang)

50 mA, Auswerfer (Pin 12/RDBU) 100 mA

Kurzschlussschutz (alle Ausgange)

Ja

Induktive Last

typ.: Relais 17K / 2H, Pneumatikventil 1.4K / 190mH

Verpolschutz

Ja

Schnittstellen Vision Sensor-XX-Standard

Ethernet (LAN)

Bereitschaftsverzug

Typ. 13 s nach Power on

Optische Daten

Pixel Anzahl, Technologie
(CMOS)

Vision Sensor- R3.... 736 (H) x 480 (V)

Eingebaute Messbeleuchtung

8 LEDs

Eingebautes Objektiv, Brennweite

6 oder 12 mm, Fokuslage einstellbar

Objektiv (einstellbar bis «)
Mindest-Messabstand

Mindest-Sichtfeld X x Y

R3 R3
6 12
6 30
5x4 8x6

Mechanische Daten

Lange x Breite x Hohe

65 x 45 x 45 mm (ohne Stecker)

Gewicht

Ca. l60g

Vibration / Schock

EN 60947-5-2

Betriebsumgebungstemperatur

0° C.... 50° C (80% Luftfeuchtigkeit, nicht-
kondensierend)

Lagertemperatur

-20° C.... 60° C (80% Luftfeuchtigkeit, nicht-
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kondensierend)

Schutzart IP 67

24V DCund I/O MI2 12-polig, LAN M12 4-polig,

Steckeranschluss Daten MI2 5-polig

Gehausematerial Aluminium, Kunststoff

Funktionen und Eigenschaften

Objekt

Anzahl Jobs / Detektoren Vision Sensor-XX-Standard: 2/ 32

* Lagenachfiihrung

* Konturvergleich mit / ohne Positionsauswertung

* Mustervergleich mit / ohne Positionsauswertung

* Flachentest Grauschwelle

* Flachentest Kontrast

* Flachentest Helligkeit

* Koordinatenausgabe bei Lagenachfiihrung, Kontur- und Mus-
tervergleich

Auswertemodi

Typ. 20 ms Mustervergleich
Typische Zykluszeit Typ. 30 ms Kontur
Typ. 2 ms Flachentests

Code Leser

Anzahl Jobs / Detektoren Vision Sensor-XX-Standard: 8/2

* DataMatrix Code nach ECC200 in beliebiger Drehlage, quadratisch und
rechteckig

* QR-Code, Modul | und Modul 2, Version | .. .40

* Barcode Interleaved 2 of 5, Code 39, EANI 3-Gruppe

Auswertemodi (EANS, EANI3,UPC-A, UPC-E), EANI28 (Codes A, B, C)

* Lage und GroBe des Sichtfelds frei wahlbar

* Logische Verkniipfung der einzelnen Konfigurationen

(AND, OR, =, Sortierung)

» Stringvergleich / Verify

Typische Zykluszeit 40 ms fir eine Auswertung Codelesung

Bei geschirmten Kabeln, Schirm auflegen.
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6 Typenschliissel

|SBSI Vision Sensor mit integrierter Beleuchtung/Optik

B Codeleser
Q Objektsensor

| R3 736 x 480 Pixel (WideVGA) I<
| B monochrom I=
F6 6 mm P
F12 12 mm

w Wei3

R Rot

NR Infrarot

300 = Value 300 P
301 = Value 301 h

Seite 42 Vision Sensor SBSI-DE, 8033106 - 401N - 29.04.2014



	1 Allgemeines und Sicherheit
	1.1 Sicherheitshinweise
	1.2 Lieferumfang
	1.3 Einsatzvoraussetzungen

	2 Bestimmungsgemäße Verwendung
	2.1 Einsatzgebiet
	2.2 Funktionsübersicht Vision Sensor Objekt, Code Leser
	2.3 Sensortypen
	2.3.1 Objekt
	2.3.2 Code Leser

	2.4 Sichtfeldgröße/Schärfentiefe

	3 Installation
	3.1 Mechanische Installation
	3.1.1 Anordnung für Dunkelfeld-Beleuchtung
	3.1.2 Anordnung für Hellfeld-Beleuchtung
	3.1.3 Anordnung für senkrechte Ausleuchtung
	3.1.4 Zusammenbau Vision Sensor – Montageklammer SBAM-C6-CP

	3.2 Elektrische Installation
	3.2.1 Anschlussmöglichkeiten
	3.2.1.1 LED-Anzeige
	3.2.1.2 Fokussierschraube
	3.2.1.3 24 V DC Anschluss
	3.2.1.4 LAN-Anschluss
	3.2.1.5 Data Anschluss

	3.2.2 Stecker-Anschlüsse
	3.2.2.1 PIN-Belegung Anschluss 24V DC
	3.2.2.2 PIN-Belegung Anschluss LAN
	3.2.2.3 PIN-Belegung DATA*A)
	3.2.2.4 Exemplarischer Anschlussplan für beispielhafte Konfiguration:
	3.2.2.5 Elektrischer Anschluß Versorgungsspannung mit Schirmung
	3.2.2.6 Elektrischer Anschluss PNP / NPN


	3.3 Netzwerkanschluss Kurzanleitung
	3.3.1 Grundeinstellungen des PC und des Vision Sensors
	3.3.2 Direkter Anschluss - Einstellen der IP-Adresse des PC
	3.3.3 Netzwerkanschluss - Einstellen der IP-Adresse desVision Sensors


	4 Vision Sensor – Bedien- und Konfigurationssoftware
	4.1 Vision Sensor – Bedien- und Konfigurationssoftware – Übersicht
	4.1.1 Aufbau der PC- Software
	4.1.2 Hilfe im Kontext

	4.2 Vision Sensor – Bedien- und Konfigurationssoftware –Kurzanleitung
	4.2.1 Vision Sensor, Kurzanleitung, Starten der Software
	4.2.2 Vision Sensor Device Manager: Sensoren oder Sensorsimulationen öffnen / Passworte
	4.2.3 Passworte
	4.2.4 Passwortebenen:

	4.3 Vision Sensor Configuration Studio: Sensor einstellen
	4.3.1 Job konfigurieren
	4.3.2 Lagenachführung einstellen
	4.3.3 Detektoren einstellen
	4.3.4 Ausgabe, I/O und Datenausgabe
	4.3.5 Ergebnis
	4.3.6 Sensor starten

	4.4 Vision Sensor Visualisation Studio, Bilder und Ergebnisse anzeigen

	5 Technische Daten
	6 Typenschlüssel

